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La combinzecidn de tolva y alimeniador acoplados%
“eomo bn sistema vibratorio sintonizedo de dos masas esid i
ésuspendida de la tolva principal o de un bustidor indeneg‘
%diente sobre aisladores, los cuales soportan independientg
gmente el sistems oscilente de dos bloques. La abertura de

Ela tolva es suficientemente grande para deslizar sobre la

i
;boca de la telva principel, con ampllo espacio perkmevtral
?entre ellas para permitir la libre accidn vibratoria ds -
%la tolva vibratoria. Juegos de mbelles en paralelo cuel-=-
Egan desde lados opuestos de la tolva vibratoria y log.e--

;otros extremos, o extiremos opuestos, estén sujetos al ali

imentador del gistemz de dos magas. El canal vibratorio se
%extiende hacia arriba en torno a la tolva vibratorié abler
Eta hacia abajo, para recibir asi por completo todo el ma-
%terial que fluye desde ella y llevar el material haciéndo
zlo avanzar, @ la descarga del alimentador vibratorio. La
%aocién vibratoria sobre la tolva favorece el flujo del —-
%material a través de la gberturs de descarga de la tolva
zy al canal.

: El excitador es, nreferiblemente, un motor vi-
;bratorio rotativo Gnico o duble, la velocidad dei cunal -
ése controla fécilmente. Si se emnlea un motor vibratorio

i

“rotativo como excitador, se gitua en la purte posterior -

]
ide la tolva vibratoria o del canal vibratorio. Si hay dos

‘motores vibratorios sencillos, pueden ser situados en am- |
ibog lados de la tolva vibratoriz o del canel vibratorio,

.

lo en 1la varte pogterior de la tolva vivratoria o del ca—-
nal vibravorio, § en cida cuso los ejes de los dos motores
rotativos vibratorios deben ser paralelos enire si. En es+

tas condiciones, el motor doble debe estar conectado ri--

-2 -
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" dientemente de que estén o no montados scbre la tolva, —

gidamente, ¥y los zesos excéniricos hechos rotar por éada
motor actlan cor rotaciones opuestes ; buscerin su propio
sinerenismo y uroporcionarin una ruerza de excitacion --
perpendiculer al eje zeoméirico de log ejes de rotacidn

y entre los mismus. Lor copnsipulente, el eje geoméﬁrico
de los motores vibrztorios rotativos debe scr transversal?
a los muelles o estar dispuesto en planos horizontales ¢
bien, de estir dispuesto en esencia verticulmente, cl eje
geométrico de esos ejes verticales deberé ser SLstancial-;

|

menle paralelo a los muelles de lémina que formen el sis-

tema de muelles vilratorios del sistema vibratorio de == |

de pesos excéntricos vibratorios ; rotativos deberén so-

!

[

|

?
tolva y canal sintonizado de dos mesas. Los excltadoroes

t
tuar 2 una frecuencia sproximadamente el 104 menor que - |

- la frecuencis de vibracidn natursl del sistemz sintoniza-

do de dos mesam. Esto deve cumplirse independientemente -

de gque log excitadores vibratorios rotativos se emplean

como une& unidad fAnica o como una unided doble, e indepen |

i

i
- vibratoria o el canal vibratoric del sistems oscilante - !

actfia correctamente cuzndo la frecuencia de trabvajo méxi-

. ma es aproximadamente el 1C;. menor gune ls frecuencia na-

‘
|
t
1

i
'
'
!
i
+

de dos masas,. i

Bl a@istema oscilante de dos mases sintonizado

turel del sistema coscilante de dos masas sintonizado.

Ctros objetos y ventajas se verédn a continua—-
cibn, en la descriccidn que sicue ¥ en lug reivindicacio-
nes de la lNote ad;.unta.

Los dibujos que se acompaihan muestran, = menera

de g¢jemplo ilustretivos, sin limiter el invento & 10§ ee-

(=4
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mismos, ciertss reslizuzciones pricticas del presentce iﬁ-f
venio, 5 en ellos: |
La Fig. 1 es uns vista en alzado latersl que - .
ilostra un sistéma de dos maszs de am:liz aberturs en el
5 fondo de una tolvea aconlazda con un cémal en gue ge obi--

 plea un accionszmiento Onicc de motlor rotativo de peso ex

cénirico montado en la parte rosterior de la lolva dal -~

gistems de dos masas.

La Fig. 2 es un diazrams en que se ilugtran les
i i aberturas superior e inferior de la Holve ilusirais en -
Lo Fig. 1.
La Pig. 3 es una vigta en glzado lateral de un
- slgtema de dos masag estrecho de una tolva que tiene una
gbertura de tolva en el fondo larze y estraecha.
15 La Fig. 4 es una representacidn esquemftica de

" las sberturas superior e inferior de la tolva ilustrada

“en la Fig. 3.
La Fig. 5 es une vista en alzmade lutersl, con
partes recortades, de une tolvs vibratoria de dos masas -

20 acoplzde con un canal, en que ge emplea un dvble ceciona-

miento vibraterio rotativo alternativo en lz tolva. i
Lo Fig. 6 es una vista en alzado luteral, con

pertes recortadss, de la suspensidn por muelles enire —-—

one tolvo o oun canal de un sisfema de dos masas. ]
i

Lz Fig. 7 es una vista en alzado por un extremo,

con partes recortedas, de la tolve 3 del canal de un gig-

Ctems de dos mesas.

Lo Fig. 6 es unu vista en slzadou lzteral de —-

-ona tolve de dos mzsas con sbertura de fondo estrechs —-

C
3 acoplada con un canal en ghe se emplea un motor sencillo

€-12-6& :
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La Mge ¢ es npe vists er alzadc laterzl, con
pirtes recortades, y en que se ilustra un siste:a de dos
messs de chertnra de fondo estrecha de una tolve acopla—
de con un cansl en que se emplea un Anico zccionssmiento
de motor »o0tetive de Lest excéntrico en el canal del sis-
tema de deg blogues.

La Fig. 10,es8 una vista en slzado latersl en -
que ge ilustra unes tolva 3y cenal Jde dos musas con zberiu~
ra de fondo amplia acorlads con un sccionamientc doble -
de motor rotativo de pego excéntrico montado en la parte
posterior de le tolva susvendice desde un goporte awisla-
dox.

La Fig. 11 es un alzado por mn extrem:s de la -

: Elibo 1Cn

Lg Mig. 12 es una vista de un dizgrama de hlo-
ques del circuito de cuntrol para los medios de excitg--
cibdn vilrztorios.

La Fig. 13 muestra una curva de amplificacidn

- gue ilustra el mev_en de control de carrera del siztema

de tolva y cangl vikrztorio gintonizado de dos maszs.
Con referencic & las Fizs. 1y 2, la tolva 1
incluye en su masa el fAnico accionamiento de motor rota-
tivo de reso excéntrico 2 monmiado gobre la pured trasere
3 de la tolva juntamenie con los miembros de susnensidn
de muelle delauntero ¥y trzsero 4 y 5 sujetos a la ulaca -

lateral &. Ia placa lateral opuesta se ha indicedo en la

Fig. 2 en 7. La placa delentera &, ael como la plsca tra—

sera 3, gue formen las paredes delantera y trasers, de—-

-5 -
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finen los bordes delanterc y trasero de la sbertura supe-:
rior 1C del canal, mientras cue las ;lccas laterzles 6 ¥

7 definen los lados de 1l akertura sunperior 1CG, como se -

' ha ilustrado en la ¥i:. 2. Iz parte inierior de lzs pla— E
cesg delantera y trasera € y 3 res;ectivamente, usi como

:lOS bordes inferiores de las placas 6 y 7 forman la agber-
tura inferior de la abertura 11. Asi, las placas letera-—

iles 6y T, aue son veriicales, aparecen formando los ia-

dos de ambag averturas, la superior y la inferior, 1G y
11,.de la tolva 1.
Las placas laterales 6 y 7 se extienden hacia -

delante para recibir los miembros 4 de suspensidén de mue-

lle a cada lado de las mismas, asi como los muelleg 12 de

Vol

conexidn sintonizados entre lag dos masas del sistema de

édos magas representades poer la ftolve 1 y el canal 13. El

‘fondo 14 del canal se extiende por debsjo de la abertura

“inferior 11 lo suficiente para provorcionar un espacio -

%edecuado pera el flujo del meterial bajando por el canal.
‘Los costados 15 y 16 del canzl se extienden més alld de - i
ilas placas 6 y 7 de la telva 3 por encima de los bordes -
iinferiores de la misma, & fin de sbarccr por completo la

; abertura inferior 11. La pared trasera de la tolva se ex-

tiende hasta un punto 1i, eramente por encima del fondo -
14 del canal.

: Bste sistema oscilante de dos masss tendrd un
zperiodo natural; no obatante, la frecuencia de itrzbajo -
gdebida al zccionamiento 2 de motor rotativo de peso excén
“trico proporciona una frecuencia natural que es el 10% -
%inferior al periodo natural del sistemz oscilante de dos

imasas. Esta disposicidén de sintonizecidn entre los muelles

-6 -
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§

fpared delantera &, que dentro de la tolva parece tener laé

i
!
1
|

l

i
’
i
'Y
.
i
]

]
H
t

12 y las mesasg relotivas de la tolva y de su contenido ¥

el canal y su contenido, proporciona un funcionamiento sa'

tisfactorio del gistema de dos masas.

Con referencia =z las Figs. 3 y 4, la tolva 1 —-

es,; simplemente, de forma diferente a la ilustrada en la

Fig. 1, pero en todos los demis aspectos son ignales. Co-
mo se ve en las Figs., 2 y 4, la abertura amnlie entre las

paredes 10 es mayor que la dimensidn estrecha de lag aber
t

urag delanteras entre lag paredes delantera y trasera &

¥ 3. En la Fig. 4, las placas laterales 6 y 7 estén in--

. clinadas hwoiaz dentro, & la vez que se extienden hucie -

abajo, proporcionandc una abertura més estrecha hacla la

forma de un trapezoide. Considerando la anchura de la —-

abertura W adyacente & la parte posterior del canal, la

i longitud T es mayor que su anchura, o bien la abertura -

de degcarga de la tolva puede ser incluso cuadrada.

Con referenciz a las Figs. 6 § 7, en lusg cuales
ge ilustra une construceidn detallada del montaje de log
muelles sintonizados 12, los extremos opuestos de log —-
muelles estén sujetos entre una placa de sujecidén 24 y
un angular de hierro 25: Eg preferible disponer una aran-
dela gque tenga un cierto grado de elasticidad, tal como
de fibra de vidrio o de un metal susceptible de ceder, -
entre lag superficies de la placa de sujecidn 25 y el an-
gular de hierro y las caras respectivas de los muelles,

o entre los muelles adyacentes sujetos entre si. Estos -
miembros elédsticos efectuardn una flexidn dentro de sus

1imites elésticos, y evi:ardn el desgaste por abrasidn de

!los miembros de muelle. Los anguleres de hierro 25 estén

i

]
?
i
.
i
i
!
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& 8U Vez soldaao:. a plazcas de soporte 26, y esté.. remacha.

teraies 6 y 15 de la tolva 1 y del canal 13.
% Con referencia shora a las Figs. 8 y 9, en que
5 : los medios de excitacidn tienen la forma de un (nicc ac~-
; cionamiento 27 de motor rotativo de peso excéntricou, hay :
sin embargo dos de esos motores, uno spjeto a cade uno -

de los lados opuestos del dispositivo en las places & ¥y

T respectivemente, § sus respectivos ejes geométricos de

10 rotacién 28 estén dispuestos paralelos a los ejes geomé-

. tricos longitudinales de log muelles 12. La estructura - ;
de tolva, que ihcluye las paredes laterales de la tolva

. y del canal, deberé ser suficientemente rigida pura sin- -
cronizar esos motores rotativos. Incluso aungue 1lo0s mo=- -

15 tores estén en ludos opuestos de la respectiva tolva, co-i

mo en la Fig. 8, 6 del cunal, como en la Fig. 9, son efi E
caces para hacer funcioner el sistema oscilante de dos |
i mases, de la misme menera gue se ha descrito en las Figsg
1y 3 ¥ 5. Las estructuras de las Figs. 8y § tienen una :

20

abertura de tolva similar a la ilustrads en le Fig. 4. 3
Con referencia ahora a lus Fi. s, 10y 11, en |
que se ha representedo con mig detzlle la estructure y el
bastidor 30 de suspensidn aislador tiene un bzstidor de
base rectangular 31 con vn bustidor vertical 32 y un bag E
25 tidor superior 33 que lleva una placa 34 en cadu una de =
sus cuatro esquinus, pera sopertar mm aislador neumbtico
35 en cada esquins. Los euatro aisladores 35 soportan a
gu vez el bagtidor aislado 36, el cual es también rectan-
- gular y tiene los colgaderos 37 sujetos al mismo, los S
30

cuales soportan 1os psres de eslingas 36 y 38 que sus:en .

6=12-68
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i
3 de lu tolva 1 sonorte el doble accionamiento 1¢ de mo—~§
!

tor rotativo de peso excéntbrico, como se ha ilustrado en

gla Fig. 5. Log muelles 12 estén montados como se ha ilus—

ttrade en las Figs. 1, 6 y 7, y estén sujetos en sus ex—-

i
!tremos opuestos a lag placas de apoyo 26 en lss estructu-

. rag de masas dobles resnectivas, & saber, la tolva 1y el:

i

. canal 13. !
i

3 El borde inferior de la pared irasera 3 termina
f

{en 40, mientrus que el borde inferior de lu pared delan-
1

‘tera & se continfia en una placa de solapamiento doble 41

'y 42, lz (ltima de las cusles actla por debajo del berde

Einferior 43 ve la placa 41. El borde inferior de la placa
;44 representa la pared eficaz de la placa delanterse ¢, -

:que es de hecho el borde inferior de la place 42, ILa pla—é
sca 42 es por tento unz vélvula ajustable, y su borde in- :
ferior 44 puede ser extendido haciz arriba o haciz abajo

~deslizendo sobre los angtlares de hierro 45 en la paredes
;oguestas. asi, el borde delantero 44 de la sbertura infe- !
Tior o del canal de la tolva 1, es més alto que el borde !
:traserc 40 de la pured trasera 3 y representa el 4rea ho-
‘rizontel que define la sarganta de la tolva, ocuya éreg —- |

-afectads por la acecidén del alimentzdor para el flujo de -

meterisl. Ia sceidn del alimentsdor es aumentzda mediante
‘les freas verticales por encima de las paredes eficaces -

‘delantera y trasera € y 3, todo lo cual ayuda & alimentar

iel meterial sobre toda cl drea de la tolva, desde la aber-.

ture superior a la sbertura inferior de la tolva. |
: I
i

; Debe entenderse, ademis, que el fondo 14 del —-

icemal es la superficie de soporte resl bajo la gerganta - |
t
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o ebertura de ls tolva 1, § gue ese superficie se extien~-!

de hacliz atris hasta el extremo del fondo 14, como se ha

¥

|indicads en 46, que esté detris del berde 40 6 labio de -
‘la

abertura, en la parte inferior de la pared 3 de la tol!

- . . {
iva. El movimiento del material hacia delante sobre el sue-
tlo 14 inclintdo hzcia sbajo arrastra consigo el material

H

f

:que hay en la pargsnta del fcndo o entre los lziios 4C y
%

| Puesto que la tolva esth siendo vibreds con aguﬂ
i

ida de la accidén de la gravedad, le tolva favorece el flo-

tjo del material a través de la abertura de descirga de -~

;la tolva.

t

: Miembros angblares de refuerzo 47 estén sitva--
] * .
dog en los ludog opuestos 6 y 7 de la tolva pars reforzar

|

ila misma por encima de les placas de retuerzode soporie -
§;26, bvajo ésta. ‘
: El hecho de que los costados 6 y T de la tolva Z
Ese extiendan hecia delante en una digtancia sustancialmen E
Ete igual a ls longitud del canal, afizde una mass y un pe- E
%so de material a la tolve gre gyudan al funcionamiento de :
fla aceidn del alimentador sobre el material que hay den—-—
gtro de la misma. Se proporciong asi un flnjo de material
.suave ¥y que se produce continuzmente.

Con referencia a la Fig. 12, se ha indicado la
;inea de alimentacidén de corriente alterna como de una —-- i
%recuencia constante, moncfisica o trifisica, que alimentaé
iun rectificador el cual esté definidc como una alimentaciéé
?e energia eléctrica de corriente continna del tipo de =—-
%stado s6lido que alimenta a un inversor con el cwntrol -
?e realimentacidn pars la finalided de controlsr la sali-

- 10 -
] |
|
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como un motor de corriente alterna. Ese motor se ha repre

| sentado mediante los motores 2 de peso excéntrico roteti-

vo, como se ha ilustrado en las Iigs. 1y 3, ¥ como los

‘ K]
Imotores dobles 1& rotativos de peso excéntrico, como se
!

%27 rotutivos de peso excéntrico ilustrados en los ladces

ha ilustrado en las Figs. 5 y 10, ¥ los motores dobles -

éopueatos de la tolva, como se ha ilustredo en la Fig. &,
o del canal, como se bha ilustrudo en la Fig. 9.
La Fig. 13 es la curva de amplificscidn del —-

| sigtema de tolva y canal azcoplado por mudlles que egid —-

sintonizedo para tener una frecuencia natursl aproximada-

' mente el 1C% més alta que la frecuencia de lus combing-—

jciones 2, 18 y 27 de motor o de accionamiento de lu exci-

i te2cién. La cerrera es ajustable a un minimo por medio del

" gontrol de frecuencia, como se ilustra en esga curva. hsi,
}

?accionando un control como se ha ilustrzado en la Fig. 12
| puede variarse la carrera para variar la produccidén modi-

b
i

|ficando la frecuencia de la excitacién entre el méximo ¥
i
‘el minimo, lo cual reduciria la produccibn a cero.

! La presente solicitud que corresponde a la pre-

gsentada en Bstados Unidos de América con fechs 2 de No=-—

iviembre de 1.567, bazjo el nfmero 6iC.2C4, se zcoce a 108
beneficios del Articulo 51 del vigente Estauto sobre Pro-

pledad Indusgtrigl.

- 11 -
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Losg puntos de invencidn, propiz y nueva, que =

ge presentan para que sezn okjeto de esta solicitud de =
Patente de Invencidn en Bspafia por VEINYE afios, son los

‘siguienxes:

)

5 ‘ 1.~ Una méguine vibratoria compuesta de tolva -

y alimentedor, gue comprende un sistema sincronizado de -

idos nases acopladas por mwuelles, que tiene uns forma de
i
t

vibracidén y sintonizado muy priximo a la frecuencia de -
§1as fuerzas aplicadas, y en el qune una misa comprende la

10 ;tolva con su abertura de fondo y descarga y su material -

: contenido, y la otra masa es el canal alimentador para —-
: i
- conduecir el materisl fuera de dicha sbertura de descarga !

ia una velocidad de f£lujo controlada.
: 2.~ La miquine seghn la reivindicacién 1, ca--
15 iracterizada por unos medios generadores de fuerza de ex-
citzeidn, unidos & una masa geleccionada de dicho sisbems

de dos masas, para producir una fuerza que veris periodi-

! cemente, con el fin de mantener el sistema en vibracidn.

3.- La mhguina sesln la reivindicecidén 1, ca=-

i
20 racterizeda por medios de aislamiento pira suspender una

[}
]masa seleccionada de dicho sistema sintonizado de dos ma—
{

1
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|

sag acoplzdag por muelles.

4.~ Ia miquina segfin la reivindiocacidn 3, ca-
racterizada porque el sistema sintonizado de dos massg -
zcopluadas por muelles esté muy proximadamente sintonizado
a la frecuencia de la fuerza vibratoria aplicada.

5.~ La miquina segln la reivindicacién 3, ca-
racterizada por medios para hicer variar la frecuencia -
de los medios generadores de la fuerza de excitacién has-
ta roximadamente el 905 de la frecuencia natural del sig
tema de dos masas acogladas por muelle, sintonizades, pa-
ra controlar la carrera de ambas masas y controlar la ve-
locidad de entre;a del material.

6.~ La miquina seglin la reivindicacibén 5, en -
la que dichos medios de excitacién consisten en un Gnico
accionamiento vitratorioc de peso excéntrico giratorio.

7.~ La miquina seghn la reivirdicacidn 6, en -
la que dicho dnico accionemiento vibratorio de peso ex—~
céntrico giratorio esté montado en la parte posterior de
una masas gelecclonada de dicho sistema vibratorio ginto-
nizzdo de dos blogues.

8.~ La méquinz segln la reivindicacidn 5, en =~
la que dichos medios de excitacidn consisten en un doble
accionamiento vibratorio de peso excéntrico giratorio.

9.- La méquina sezgln la reivindicacidn &, en -
la que dicho doble accionamientc vibratorio de peso ex—-
céntrico giratorio esté montade en la parte posterior de
una mesa seleccionada de dicho gistema vibratorio sinto--
nizedo de dos masas.

10.~ La méquina segin la reivindicacidn &, en

la que dicho doble accionamiento vibratorio de peso ex—-

~-13 -
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Ecéntrico giratorio es un vibrador excéntrico giratoric i
;ﬁnico, independiente, montado en alineacidn en cada ludo

.de diche masa seleccionada del sistema vibratorio sinto—
;nizado de dos mesas mencionado, con sus ejes glratorios -
en éngulo recto con la aplicacidn de las fuerzas de ali-

‘mentacidn.

; 11— La méquina segln la reivindicacibén 1, ca~

?racterizada por una seccidn ajusteble en la parte frontal
_de dicha tolva para variar el tamaiio de dicha zberturs -

%de descarga al alimentador mencionado.
; 12.- La maquina seghn la reivindicacibn 16, ca-
%raoterizada por un Gnico excitador vibratorio de peso ex-
%céntrico giratorio independiente, montado en cada ladb de
idicha tolva- como dicha mase seleccionado del sistema oseci
ilante vibratorio sintonizedc de dos masas.

; 13.- La méquina seglin la reivindicacidn 2, ce-

gracterizada por unos medios de control para hacer variar
éla frecuencia de entrads g dichos medios generadores de

' fuerza de excitacién, para vaeriar la carrera de dicho ca-
%nal alimentador y, con ello, variar la cantidad alimente-
‘da del material que esté siendo tratado.

i 14 .~ Una méquine vibratoria compuesta de tolva
;y alimentador.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que an-

tecede, representado en log dibujos gue se acompaiian y -

I

para los fines que se han especificado.

- 14 =
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