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PATENTE DE INVENCION
por 20 afios
por "PERFECCIONAMIENTOS EN LAS MAQUINAS BOBINADORAS DE HILOS
TEXTILES Y PARA COSER", a favor de D. Pablo SOLE Ilauradd, de
nacionalidad espafiola, domieiliado en BARCELONA - Provenza, 499.

MEMORIA DESCRIPTIVA

Ia presente Patente de invencidn se refiere a unos
perfaccionamientos aplicados a las mdquinas que realizan las
bobinag de hilo empleado pera el tisaje y pars coser, leas cua-
les congisten, como es sabido, en un nicleo tubular, sobre el que
ge halls devanade clerta cantidad de hilo, constifuyendo una lon-~
gitud determinade de dste, equivalente en lasg diferentes wmida-
des de un conjuwnto o partida de bobinas. Loa perfeccionamientos
que ge describirén resultan adecuados para su aplicacidén en la
realizacidén de bobinass de hilo de clase determinada, particular-
mente de aguella que permite la adherencia temporal sobre el
mismo de wma cinta f£ijadora, conoretamente del tipo autoadhesi-
vo, constitufdo por un soporte celuldsico y leminar, provisto
de una cara engomada.

Ia préctica de los perfeccionamientos que se descri-
birén he de permitir a la mdquina la preparacién de bobinas y

la entrega de lag mismag con los extremos del hilo debidamente
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sujetos mediante wna pequefla pieza, ventajosamente circular, de
cinta adhesiva, con 10 que se tendrd la seguridad de que ni el
principio ni el fin ds aquél pueden separarge de su posicidn sg-
tablecida, 1o que en muchos cagos seria inevitable y de conse-
cuencias funestas para la integridad del hilo y la consistencia
del carrste, dadas las propiedades de cohegidtn de algunos fila-
mentos realizados & base de materiales sintéticos.

Una mdquina bobinadora de hilos textiles y para coser,
provisfa de los pesrfeccionamientos objeto de la Patente, supons
la incorporacidn de unos mecanismos que constituyen propiamente

el objeto de este registro, el cual se aplicard, preferiblemen-

te, a miquinas bobinadoras de tipe convencional, pero realiza-

das de menera expresa para facilitar la incorporacién del conjun=-
to de mecanismos en cuestidn. Ia mfquina de referencia se ha re-
pregentado en la figura 1, e incorpora una pluralidad de dispo-
sitivos representados en las figuras siguientes y encaninados a
1a obtencidn del resultado antes citado.

Pare facilitar la explicacidn, se acompaifia a la pre-
gente memoria una hoja de dibujos, en los que se ha represgenta-
do, a titulo de ejemplo ilustrativo y no limitativo, un caso de
realizacidn de wna miquina bobinadora de hilos textiles y para
coser, provista de los perfeccionamientos basados en los prin-
cipios de las reivindicaciones.

En los dibujos:

Ia figura 1 representa en perapectiva una méquina,
bobinadora de la clase citada y comprendiendo los mecanismos
que constituyen los perfeccionamientos en cuestidn.

Lag figuras 2, 3 y 4 representan tres proysccionss
diddricas de un dispositivo constituido por los mecanismos que
materializan la préctica de las mejoras de referencia.

Lags figuras 5 y 6 constituyen detalles de la matriz
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de corte del sistema,

El dispositivo comprende un cuerpo =-1=- que constituye
la base del sistems menipulador, y sustenta un soporte -2~ para
un carrete -3- de cinta adhesiva, el cual estd montado sobre el
mecanismo que se ve en los dibujos, consistente en wn tornmillo
~4=~ de tipo Allen o gimilar, sujetador de un eje ~5= en forma de
cesquillo de bronce, sobre el que figura el tambor ~6-, prefersn
temente hecho de hisrro y completado con la tuerce -7-, agsimismo
de hierro.

La cinta adhesiva, al desarrollarss del carrete -3-,
discurrs segin la trayectoria -8-, estableciendo contacto con el
brazo de palanca -9- hagta pasar por la matriz cortadoras situada
en la parte derecha e inferior del dispositivo, gsegin las figu-
rags 2y 3.‘

Te palanca de troguel -10-, de acero, actua en conju-
gacidn con los mecanismos de corte, el'cual se efectia mediante
un elemento macho =~11-, hacho de acero, y que tiene una estruc-
tura cilindrica y una cabeza cortadora circular y céncava, como
ge ve en detalle en la figura 5.

En la parte inferior del cusrpo ~1- figuren los tor-
nillog -12- cai como um eje -13- de hierro, con el cilindro -14-,
de latdn., E1 pasador macizo =15~ queda conjugado con la leva
~15'~, mientras que el anillo de seguridad =16~ se nalla situse
do alrededor del s8js =17-, de direceidn horizontal y paralela
a loa restentes elementos axiales.

El brazo -18-, articulado por wn exiremo en el cuerpo
-1~ 1lleva montado en su otro exiremo wm carrste -3'~ que sirve
para el arrollamiento de la cinte adherente, de la que la matriz
de corte ha gseparado una fila de elementos discoidales, quedan-
do aquella cinta, por consiguients, dotada de ume fila centrada

de perforamciones circulares. Un rodillo de arrastre ~19- queda
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gituado en la trayectoria ascendents =20~ de la cinta, estando
dotado de wna pluralidad de dientes, que realizan la traccién.de
la misma, facilitando su devanado,

En lag figuras, el numeral -21- representa un sje de
acero, -22- 63 une fuerce de hierro montada sobre el anterior
y =23~ una arandela-muelle de acero, interpuesta; el resorie -24-
queda situado en disposicidn longitudinal, siendo =25~ y ~26=
sendos enillos eldsticos,

EL eje =17~ tiene su cabeza -27- saliente, con su ca-
ra frontal bisela&a; el brazo -18- posse un regorte -28- que
tiende & montenerlo en posicidén levantada, deferminando un efec-
t0 tirente en orden &l mejor arrollado ds la cinta perforada,
la cual queda digpuesta en un carrete soportado por un sistema
de tambor -29- y tuerca -29'-, gimilar al que formen los elemen-
to8 ~6- y =7-, respsctivaments.

El elemento hembra ds la matriz estd constitufdo por
1a pieza -30-, cuya forma se ve en detalle fambién en la figu-
ra 6, y qQue consiste en una pieza aplanade ds forma rectengular,
dotada de un saliente anular -30'- y montada en el cuerpo -1=
del dispositivo, con ayuda de un tornillo -31-, de cabeza plane,
como se ve en el detalls de la figura 5.

Ta mordaza mévil del sistema cortador estd constitui-
da por la pisza =32-, articulada en el pasador trengversal o aje
~21-, alrededor del cual pusde girar un cierfo éngulo; la cu-
chilla -33-, en forma de placa cuya configuracidn ge ve en la
figura 4, realiza el corte del hilo, una vez ss ha obtenido la
bobina con la longitud de hilo prevista, acciondndose la citada
cuchilla, que es giratoria alrededor del mismo eje -21~, median-
e un dispositivo conjugado con el sistema contador de vueltas
de la mdquina,

La mordeza fija la constituys la pieza -34-, en forma
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de placa rectangular con un borde inclinado retenida mediante

wn tornillo ~35~, efectuando junto con la mordaza movil y la cu-
chilla el corie del hilo en el momento necesario., Un saliente
~36=- constituye el enganche para sl muelle =28-, que condiciona
la posicidn del brazo mévil -18-,

El dispogitivo descrito, que puede denominarsgse manie-
pulador del hilo, por cuanto realiza el corte de éste y su suje-
cidn al cuerpo de 1s bobine medisnte una pieza adhesiva, se ha=-
1la montado sobre un carro mévil, el cual puesde tener tres movi-
mientos fundamentales respecto al cuerpo principal de la mdquina
bobinadora: un movimiento en altura, segin el didmetro de las
bobinas, un movimiento longitudinal y otro transversal segin wn
plano horizontal, determinando la situacién de la matriz cortado-
ra reapecto.a la cinta adhesiva y la aplicacién de los discos
de sujecidn al extremo cortado del hilo que se sujeta al cuserpo
de tales bobinas,

En la figura 1 se han numerado los elementos aiguientes:
-37=, bagtidor parcial que sustenta uno o varios diapositivos
manipuladores, segin tamafio y tipo de mdquina bobinadora y que
raecibe log tres movimientos fundamentales por medio de mecanis-
mos combinedos con el sistema propulsor de la miquina; el eje
~38- soporte los rodillos guiadorea =19-, indicéndoge también
los brazos -18- portadoresde los carretes de cinta devanadora,
wna vez se ha seperado de ésta los circulos que se emplearan
pare la fijacidn de los extremos del hilo.

Las cajas lateraleg -39~ y -40- alojan los soportes
y cojinetes de los ejes del dispositivo, particularmente del
eje -19-, el cual comporte une pluralidad de rodilloa dentados
o moleteados, en correspondencia con otros tantos dispogitivos
manipuladorss del hilo, que realizan en paralelo y en operacio=-

nes rigurosamente idénticas y simulténeas, la fabricacidn de wn
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numerc determinado de bobinas de hilo.

Los cuerpos cilindricos -41- y -42-, de aestructura
anillade y flexible, a modo de fuells, sirven de recubrimiento
y proteccidn contra el polvo & varillas, palancas de acciona~

miento y otros elementos de transmisidn cinemdtica desde los

“drganos primarios de propulsidn, congtituidos esencialmente por

un motor eldéctrico y dispositivos complementerios, alojados en
el interior del cuerpo -43- de la miquine.

' El dispogitivo descrito trabaja dos veces con cada
bobina, en correspondencia con los dos extremos del hilo situa-
do en ella, aplicdndose un primer elemento sujetador al comien-
zo del devanado, es decir, en el origen del hilo aplicado al
soporte tubular vacio ds la bobina y un segundo elemento suje-
tador en el sxtremo terminel del hilo, en la parte exterior de
la propia bobina,

Todo cuanto no afecte, allers, cambis o modifique la
esencia de los perfeccionamientos deseritos, serd variable a
log efsctos de la actual Patente.

HOTA,

Se reivindica como objeto de esta Patente des inven- -
cidn:

1.~ Perfeccionamientos en las miquinas bobinadoras
de hilos textiles y para coger, caracterizados esencialumente
por la constitucidn, en agsociacidn con cada miquina, de una
pluralidad de dispositivos manipuladores del hilo, en corres-
pondencia con cada uno de los sistemas devanadores de bobinas
operantes en paralelo y accionados gimulténeamente por los mece-—
nismos propulsores y funcionales de la mdquina, constituyéndose
cada uno de tales dispositivos mediants un cuerpo de base, susg-
tentador de un soporte para un carrete de cinta adhesiva, cuyo

desarrollo y circulacidn segin una trayectoria en forma de bucle
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por entre los componentes del sistema determina su paso por en-
tre un mecanismo troguelador formado por dos mendibulas conju-
gadas y destinado a la realizacidén de piezas de forma preferen-
tamente cireular del material adhegivo, con objeto de su aplica-
cidn en orden a la fijacidn de los dos extremos del hilo arro-
llado sobre cade goporte de bobina.

2.~ Los propios perfeccionamientos, segin la reivin-
dicacién anterior, caracterizados por la realizacidn del corte
de los elementos circulares de cinta adhesiva mediante una ma-
triz troqueladora situade en la parte inferior del cusrpo de
dispogitivo, realizdndose la operacidn perforadora por accidén
repetida sobre la cinta de un elemento macho de estructura ci-
1indrica provisto de una cebeza cortadora circular y cdncava,
en correspoﬁdencia con un elemento hembra de forma rectangular
y aplanada, dotado de wn salienﬁe snwlar y montado en el cuarpo
del dispositivo, en tanto que la mordaza mévil del sistema corta-—
dor eatd constitufda por una placa de configuracidn peculiar y
eatructurs alargada, articulada mediante un pasador transversal
qus le permite un giro engular limitado, en tanto que wma cuchi-
112 de configuracidn semejante, proviste de un borde afilado,
realiza el corte del hilo, siendo accionada por los mecanismos
conocidog y actuados por el sistema propulsor de la miquing.,

3.~ Los propios perfeccionamientos, segin les reivin-
dicaciones anteriores, caracterizadoa por le integracidn, en
cade uno de los dispositivos manipuladores del hilo, de un brazo
mévil de pelenca, cuyo extremo sirve de gufa a la cinta aghesiva
a su salida del carrete, asi como una pelanca de ftroguel en con-
jugacidn con los mecanismos de corte, un pasador transversal con
jugado por una excéntrica provista de leves periféricas asociadas
al otro extremo de la palenca y un rodillo de arrastrs dotado

de una pluralided de dientes que realizan la traccién de la cin-
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ta adhesive despuds de su perforacidn y separacidn de los ele-
mentos adhesivos discoidales, facilitando su devanado en un ca-
rrete recepior, montado en el extremo de un brazo articulado ¥y
mantenido en posicidn por la accidn de wm resorte relacionado
con el cuerpo fijo del dispositivo, completando la estructura
m eje transversal con una tuerca montada en su extremo y una
arandela muslle eldstica a continuacidn, 28i como un resorte
helicoidal en disposicidn longitudinal y otfo cruzado y perpen-
dicular al snterior.

Sean cuales fuersn las circunstencias qus concurran
en la esencialidad de la Patente de invencidn, definide en las
anteriores reivindicaciones, cuyo objeto es:

4 .~ "PERPECCIONAMIENTOS EN I4S MAQUINAS BOBINADORAS
DE HILOS TEXTILES Y PARA COSER".

Consta la presente memoria de ocho hojas foliasdas,
mecanografiadas por une sola cara y de los dibujos adjuntos.

Barcelona, 10 OCT. 1968
P.A, de D, Pablo SOLE ILlauradd,

no.
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