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67 14359

para solicitar  PATENTE DE INVENCION por ,q ofios

a nombre de NEDSCHROEF OCTROOI MAATSCHAPPIJ N.V.

zrlidad:cdecredionalided:  sociedad holandesa de responsabili
dad limiteda

con domicilio en 71 ganagigijk, Helmond, Holanda

por: "UNA MAQUINA PARA MANUPACTURAR TORNIILLOS, TUERCAS j
Y ARTICULOS SIMITARES" (Clase Internacional B23g)
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La invénciln se refiere a mejoras en maquinas

’ para menufacturar piezas elementales de tuereca, tornillo

; 0 similares a partir de piezas de trabajo, y mis partlcl—
‘larmente a mejoras en mecanismos pars transferir piezas '
zde trabajo que estdn siendo tratadas en una serie de te— .
rraaas 0 matrices de terraja. En estas mdquinas un bloque,
de terraja o bastidor lleva la serie de terrajas y un v&—;
.rro portaherramientas con movimiento alternativo se mue-
’ve de una parte a otra para llevar las herramientas a coné
“tacto con las Diezas de trabajo y para formar piezas ele-r
,mentales en las cavidades de terraja.

| Las miquinas conocidas del tipo mencionado in- _
foluyen mecanismos de transferencia para transferir progre-
51vamente piezas de trabajo a través de una serie de pueu-
‘tos, incluyendo tales mecanismos juegos de medios de aga- ;
:rre formados por palancas de dos brazos pivotadas alred - 3
dor de ejes geométricos y empujadas por muelles dlSpuestos
para hacer que los pares de los medios de agarre sujeten
;las piezas de trabajo. En tales miquinas, los medios de

%garre estdn previstos sobre un transportador o carro que

se mueve alternativamente en una distancia igual a la dis—g
&ancia entre los ejes geomdtricos de dos puestos de terra—%
Ja sucesivos. Los extremos superiores de los pares de mlemg
bros de agarre pivotantes estdn provistos de rodillos g-e %
900peran con un carril de gufa para movimienbto durante :

él vaivén del transportador. %

En tal méquine conocida, el transportador en E

2
!
: !
forma de una corredera estd montado y guiado en un soporte |
c

on vias de deslizamiento superior.e inferior que se apli

ca a la corredera que lleve el mecanismo de agarre. En esta'



construceidn, se producen considerasbles pérdidas por frig‘

cibn y desgaste, particularmente en miquinas g altas ve-

tlocidades del tipo en consideracién. Debido a este desgs
?te, los medios de guia para la corredera muestran muchg
5 ;holgura, de modo que es diffcil situar las plezas de tra--
fbajo con precisibn en las entradas a las terrajas. Esto |
:conduce a dificultades durante el movimiento de las pie-
Ezas de trabajo, porque una Pieza de trabajo mal colocada
?produce invariablemente un paro de la miquina y una inte
10 ;rrupcién de la produccibn normal.
Otra desventaja en construcciones conocidas es
que la corredera debe ser de Peso conslderable, que en
la mayor parte de los casos es demasiado grande para mo-
verse alternativamente a la alty velocidad desesble. En
15 festas construceiones en que la corredera es de peso con-
éiderable, deben tenerse en cuenta la inercia al comien—
’zo del movimiento y el momento al final del movimiento y
mantenerse baja la velocidad de modo correspondiente.
: De acuerdo con la presente invencibn, se vencen :
20 1as desventajas antes mencionadas proporcionando un miem- |
bro transportador libremente mévil, para 1los mecanismos
de agarre, suspendido sobre la parte extrema sallente &
Qna unidad de palanca, cuyo extremo opu=8to estd montado
Sobre el bastidor de lu méquina. En ssta construceidn, el
25 miembro transportador estd dispuesto para movimimnto alter
nativo "exento de friceibn" entre rodillos de guia superlo?
res e inferiores con la ayuda ¥ accibn de medios eldsticos
que vencen la inercia del miembro transportador al comien |

7o de su movimiento ¥y para frenar la parte final del mo-

30 vlmlento del miembro de transporte al aproximarse al limite

28.X.68 -3 -
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extremo de su movimiento.

De acuerdo con la realizacidn preferida de la

. Luvencibn, la unidad de palancas comprende palancas sem-—.

 radas de muelles laminares o placas anchas gue soportan

. el miembro transportador, teniendo cada una de ellas un

Eextremo unido al miembro transportador y sus extremos

%opuestos fijos a un 4rbol giratorio montado sobre el bas-g

‘tidor de la mAquina en relacién paralela con el miembro

i
t

‘transportador. Los extremos fijos se sujetan de $al modo

i

‘que los muelles flexan con el movimiento del transporta-

idor.

i Algunas de las ventajas importantes de la nue-

va construccién son las siguientes.

l. Como el miembro con movimiento alternstivo

iest4 suspendido completamente libre no hay friccibn en
%absoluto ¥y se requieren pequefias fuerzas de wmovimiento.

2. Como el miembro con movimiento alternativo

Tno tiene apoyos, no hay superficies de gpoyo sujetas a des!
¢ -,
gaste.,
i

3
i

| 3. El peso de la estructura de transporte es

'
1
i
1]
'

bequeﬁo, de modo que son también peyuefias las masas con |
{ .
movimiento alternativo. No hay necesidad de limitar el

i B
himero ds carreras de la miquina. !

i

: 4.-La estructura estd completamente libre de

+

ﬁolguras. Los dedos de transferencia por lo santo, llegaréﬁ

$iempre a la misma posicibn delante de las terrajas. No hay:
! H

élficultades de insercién. :

5. Por la aplicacibn de las placas elésticas, E
la fuerza inicial de la cerrera de vaivén es proporciom da

i :
por dichos muelles. Los muelles proporcionan tambidn una |
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fuerza de frenado en la parte final de dicha carrera.,

Por lo tanto,-el miembro transportador con movimiento al -,

-
-

i ternativo puede realizar un nfmero incrementado de carre—
. ras por minuto.

6. EL miembro con movimiento alternativo, dunan.
te su vaivén, se mueve hacia dentro ¥ hacia fuera con re- .
lzcibn a las terrajas, de modo que es posible disponer
%los brganos de agarre proximamente delante de las terru—-
Jas, 1o que es importante si han de hacerse piezas de tra,
bago cortes.

Ia méquina mejorada de la presente invencidn
incluye otras caracteristicas y ventajas, como se deseri-

Dbe con mayor detalle a contimuacibn en conexién con une

dnica realizacién de la misma, ilustrada diagramfticamen~ °

.'te en los dibujos adjuntos, en los cuales:

La figura 1 es una vista en alzado frontal, sec-.

ciocnada, mirando haciz el mecanismo de transferencis vy la |

cara del blogque de terraja o bastidor de la méquina, mos- %

itrando los pares de dedos de agarre en posicién de agarre
fcerrado con el miembro transporiador moviblew waivén e
Eu posicibn extrema de la izquierda;

Ia figura 2 es una vista en planta de la miqui-

na mejorada mostrada en la figura 1. Ia posicibn de linea

1

continua muestra el miembro transportador y elementos aso-

ciados en la posicibn extrema de la derecha. Ie posicibn
ﬁe linea de trazos es la mostrada en la figura 1;

| La figura 3 es una vista en seccibn vertical
partida, dada por la linea 3-3 de la figura 2; y

; Tla figura 4 es una vista en seccidn transversal
de uno de los muelles de placa o de lémina, dada por la

{

'

1
i
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1inea IV-IV de la figura 2.

Con referencia a los dibujos, el mecanismo de

itransferencia de piezas de trabajo comprende una serie

:de cuatro medios 1 de agarre de pieza de trabajo, que com-

1

;prende cada uno de ellos un par de dedos de agarre 2, que !

iagarran ¥y llevan las piezas de trabajo 3 a y desde las

;cav1dades de terraja, una de las cuales estd ilustrada
%en lineas de trazos en la figura 3. Los medios de agarre
gl estdn montados sobre pivotes 5 unidos a una placa 6 fi_;
?ja de modo ajustable a un miembro transportador o de ca-
zrro 7. ELl miembro transportador 7 tiene forma de F en seg%
;cién transversal (figura 3) y estéd suspendido entre los
fextremos'salientes de dos muelles de placa 8 y 9 separa-
édos. Tos extremos opucstos de estos muelles estén asegura %
édos en relacibn distanciada, respectivamente, a los extre—
gmos agrandados 10 y 11 de un érbol 12, montado de modo
Epivotante en un blogue de apoye 14 fijo al bastidor 13

%de la méquina.

; Bl miembro transportador 7 con movimiento altg;?
gnativo estd conectado por un brazo 15 a una manivela 16, ;
Emovida por un cigliefial 17. El movimiento del miembro trané
Eportador 7 desde una posicién a la otra es controlado porj
éla manivela 16 que estd relacionada con otros mecanismos

ide la miquina. Sin embargo, los muelles de placa 8 y 9

tinician el movimiento de partida en cualguier direccién i

iy vencen el momento del miembro transportador 7 o frenan

tsu movimiento, ya que los muelles estdn doblados y en
{

itensién al comienzo de cada carrera y son doblados duran-

3

zte la parte final de la carrera. Durante el movimiento

]

‘alternativo del miembro transportador 7, los extremos de

g |

i - 6 -
§

i
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glos muelles 8,9, unidos a los extremos respectivos del
!
fmiembro transportador, describen cada uno de ellos un ar—
" co 30 como se indica en la figura 2, Ge modo que el mismo
;miembro transportador se mueve en conjunto ligeramente -~
:hacia dentro y hacia fuera con respecto a la cara del bas
tidor 13. Sin embargo, esto es insuficiente para afectar
‘adversamente el funcionamiento de los dedos de agarre 2,
;ya que los muelles 8 y 9 son relativamente srandes compa-
grados con la amplitud de movimiento del miembro transpor-
tador 7. Este movimiento es vna ventaja para piezas de
trabajo cortas,

El miembro transportador 7 en forma de T estd
soportado sobre rodillos separados 10 mantenidos al nivel ?
correcto, dé modo cue los dedos dé agarre 2 se mantienen |
:también al nivel correcto delante dd las terrajas. Los ro-
‘dillos 18 estdn situados en relacidn distanciada en el ex—
tremo f{rontal de un miembro ancho 19, articulado o pivota-:
do a un drbol 12 montado en co jinetes separados 21,22 uni-
dos al bastidor 13. Il nivel correcto de los rodillos 18
se obtiene por el espdrrazo de ajuste en el miembro 19 Yy
el apoyo sobre el bastidor. El miembro articulado 19 estd
sujeto a un movimiento hacia arriba y hacia abajo de mane--
ra conoclda por una varilla de empuje 23 para efectuar la
apertura y cierre de los pareg de dedos 2, Durante un mo-
vimiento hacia arriba de los rodillos 18 y del miembro
tTransportador 7 por la varilla de empuje 23, los rodillos
24 sobre los extremos de los brazos superiores de los miegi
brog de agarre 1 son empujados contra el carril de guia '
fijo 25, de modo que se hace que abran los pares de dedog

2. E1 carril de guia 25 estd unido al lado inferior de un



10

15

20

25

30

29.%.68

niembro 26 de soportc de puenite basculante, unido a su

vez al bastidor de la manera conocida.

También durante el movimiento hacia arriba del

% miembro transportador 7,éste mueve un rodillo 28 enpu ja-
é do por unmuelle de compresién 27 gue mantiene el miembro’
i transportador 7 en aplicacidn con los rodillos de zuia 18,
El muelle de compresidn 27 mantiene el miembro transporta;

~dor 7 en aplicacidn sin friccidn guiada con los rodillos

{18 y 28 durante los movimientos hacia arriba y hacia aba-

* jo. Los brazos superiores de los dedos de agarre 2 son
iempujados por muelles de tensidén 25, de modo que al bajar%
: 58 el transportador 7 y la placa 6, los pares de dedos -
. se mueven para agarrar les plezas de trabajo por la accidn
:de los muelles 29, ‘
’ Durante el funcionamiento de la comstruceidn de .
:transferencia me jorada ilustrada en los dibups y descrita -
anteriormente, las unidades eldsticas 8,9 de ldmina o de ‘
‘placa separadas anchas, relativamente largas unidas a 1as.
épartes extremas respectivas del miembro transwortador 7

%sirven para suspender el miembro transportador y sus meca—f
‘nismos de agarre asociados, de modo que se mueve libremenpi
“te sin ninsuna resistencla apreciable de los rodillos 18,1

24 y 28, Los muelles de placa o ldmina proporcionan un

funcionamiento del miembro transportador que estd total- !
mente libre de fricecidn y en el cual el efecto de su peso i
|
se elimina casi completamente por la accidn de los muelles’
%n las partes finales de cada movimiento.
; Como los extremos alejados de los muelles 8,9 :
éestén rigidamente fijos contra ld-flexién, los mismos mue-%
| - H
iles flexan y se ponen bajo tensidn en las partes finales

i
i
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de cada carrera.
La presente solicitud que corresponde a la pre-

sentada en Holanda el 23 de Octubre de 1,967, bajo el Iie

: 67.14359, se acoge a los beneficios del articulo 51 del

i

vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.

Los puntos de invencidn propia y nueva que se
presenton para que sean objeto de esta solicitud de Pa-
tente de Invencidn en Espafia, por VEINIE afios, son los
siguientes:

1.~ Una mdquina pzra manufacturar tornillos,
tuercas y articulos similares del tipo gue inecluye un bqgj
tidor, una pluralidad de puegtos de terraja separados pa-
ra perfilar y formar dichos articulos, un mecanismo de
transferencia para transferir piezas de trabajo desde un ‘
puesto hasta el proximo, que incluye un miembro transpor-:
tador o de carro con movimiento alternativo, alargado,
unos medios llevados sobre dicho mierbro para aplicarse
a y mover piezas de trabajo desde un pucsto hasta el prd-
ximo durante el movimiento alternativo del miembro trang—
portador, caracterizada por la mejora que comprende unos
nedios montados sobre la mdouina para suspender el miembro
transportador con relacidn al bastidor de la mdquina y -

unos medios cxentos de [friccidn para suiar el micmbro -
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i
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i
i
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i
1

transportador en una trayectoria paralela a los puestos
ée terraja durante su movimiento alibernativo.

2.~ Una rdquina segin la reivindicacidn 1, qud
incluye unos nedios eldsticos que aciian pars mover Gi-

cho miembro transportador en la parte inicial de su movie

miento en ambus direcciones y para frenar su movimiento
turante la parte final de a1 noviwmiento en ambag dirvecclio-
nes.,

3.~ Una mdgquina segin la reivindicacidn 1, cuc

incluye unos medioc eldsticos que actilan para vencer la

inercia del micubro transportador en la partc inicial de

una carrera ¥ para absorber su momento durante la parite
ifinal ée la carvrera.

; 4.- Tna mdquina segin la reivindicacidn 1, en
Ela cual dichos medios de suspensidn comprenden un par de
épalancas separadas, conectadas respectivaunente por un ex-
itremo a las partes exiremas respectivas del miembro trans~
i portador,

5.= Una mdquina segin la reivindicacidn 4, cn

|
gla cual dichas palancas son de un material cldstico fle~
!
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i 6.~ Una mdquina segin la reivindicacidn 5, en
i

ila cual las palancas son miembros cldsticos de placa
alargados.

T ’ . ’ . .. . s 2. -
To- Una maquina segun la reivindicacidn &, en

la cual cada micmbro eldstico de placa comnrende dos pla~ |

cas eldsticas aanchags dispucsiag cara con cara de canto

)

isobre el bastidor de lu mdquina.,

s
3
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C.- Una mdquina segin la reivindicacidn 7, que !
incluye unos medios de apoyo mon'ados sobre el bastidor

de la mdquina en relacidn sustancialiuente separada del

fmiewbro transportador, un drbol montado en los medios de

i

i apoyo paralelo a la trayectoria de movimiento del micmbro
¢ transportador y en la cual loz miembros eldsiicos de pla-

cca tlenen un extremo fijo a las parites exiremas regpecili-
i vas del drbol y sus obtros exbremos Tfijos a las partes ex-—
i

; tremas respectivas del miembro transportador.
9.~ Una mdquina sesin la reivindicacidn 1, en

‘la cual los nmedios de sucpensidn cotiprenden medios de »na~

-lanca eldsticos alargados, uno de cuyos extremos cstd
:conectado al miembro transportador, mientras que su otro

extremo estd conectado al bastidor de la ndquine.,
! 10.~ Una mdquina segin la reivindicacidn 1, en
i

;la cual los medios de ~uia exentos de friccidn comprenden
;rodillos separados sobre los que rueda el miewbro trans—
Eportador durante su movimlento aliernaiivo.

; 11.~ Una mdquina para manufac burar tornillos,

"tuercas y articulos similares.
i
; Tal y como se ha descrito en la lemoria que

]
:antecede, representado en los dibujos que se acompafian y
‘con los fines que se han espeecificado.

! la presente ilemoria consta de doce hojas cs-



eritas a mdquina por una sola cara.

Nadrid, |t°
P.A,

[

TIMRT
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