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PATENTSE DE INVENCION

por VEINTE afios

cuyo privileglio se solicita para Lgpafla,
sus territorios y plazas de soberania, a

favor de:
JOSEPH TUCAS (INDUSTRIES) LIIITHED

entidad briténica, domiciliada en Great
¥ing Street, Birmingham, Inglaterra, re~

letliva a:
"PERFECCIONANTILNTOS EN ILOS IMECANISHOS
DE MANIVELAY

—

Prioridad: Solicitud de patente en Gran
Bretafia n? 46788/1967 de fe-
cha 13 octubre 1967.
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HEMORIA DESCRIPTIVA

Bste invencidn se refiere a mecanismos de manivela
particularnente para conjuntos limpiaparabrisass y proporciona :.
un mecanismo de manivela cuya carrera puede ajustarse a uno

cualquiera de una pluralidad de valores predeterminadose— - -

Un mecanismo de manivela segin la invencidn inclu-
ye un primer érbol cepaz de ser acoplado a un primer 4rgeno
asoclado con el mecanismo de manivela, un brazo de palanca fi -
jado a diche primer drbol y que se extiende radialmente desde
el mismo, ¥y una pieza acoplable con dicho brazo de palanca ¥y
que lleva un segundo drbol capaz de ser acoplado a un segundo
brgane con el que egtd asociado el mecanismo de manivela, pﬁ-
diéndose acoplar dicha pieza con el brazo de palanca en cual-
gulera de una pluralidad de posiclones angulares de tal nane-
ra que el eje del segundo &rbol sea parelelo al eje del primer
drbol ¥ el eje del segundo 4rhol sea parelelo al eje alrede- |
dor del cual se muevs dicha pleza, pero quedé espaciado del
mismo, para tomar dicha nluralidad de nosiciones snzulares Je
modo que alterando la nosicidn angular de dicha pieza con res-
vecte a dicho-brazo de palanca pueda ajustarse la distsncia
entre el eje del orimer &rbol y el eje del segundo 4rbol, es

decir la carrera del conjunto de manivela, 2 uno cualguierg
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de una pluralided de valores predéterminadoge = = = = = = =

in los planos anexos, la figura 1 es una vista en
perspectiva y en despiece de un ejemplo de un mecanismo de
manivela segdn la invencidn, y ls figura 2 es una represen—
tacidn esquemdtica de una disposicidén de limpiaparabrisas

que utiliza la manivela ilustrada en la figura s - = = - =

Con referecncia a los planos el mecanismo de mani-
vela incluye un primer drbol 11 que tiene fijado al mismo un
brazo de nalanca 12, extcndiéndose el brezo 12 en dngule rec—
40 respecto al 4rbol 11. Junto a su extremo alejado del dr-
bol 11, el brazo 12 estd provisto de un par de orificios cua~

drados 13 y 14 espaciados axialmente. = - - = = = = =« = =

Acoplable con el brazo 12 hay una pieza 15 disqui-
forme que tiene un véstago 16 de seccidn transgversal cuadra-
da que se extiende desde una cara de aquélla, estando provig-

to el vistago 16 de una prolongacidn fileteada 17 en su ex-

 tremo libre. Extendiéndose desde el otro lado de la pleza 15

hay un segundo Arbol 18, siendo el eje del Arbol 18 parslelo
al eje del vastago 16 pero estando espaciado del mismo. A

fin de que las cuatre posiciones angulares de la pleza 15 reg
pecto al brazo 12 den por resuliado el posicionar al drbol

18 & cuatro diferentes distancias del 4rbol 11, el Srbol 18
egtd posicionado sobre la pieze 15 desplazado wircunferencial-
nente de los didmetros de la pleza 15 que pasan por 1los pun-
tos medios de lus carss planas del vistago 16. DLa pieza 15

se acopla con el brazo 12 introduciendo su vistago 16 en uno
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de los orificios 13 y 14 del brazo 12 y la pieza :3 ge fija
entonces al brazo 12 acopiando una tuerca 19 en la prolonga-
cidn 1%: A fin de ajustar ls carrera Jel mecanismo de mani-
vela, es decir la distanciz entre el eje del &rbol 11 y el .
eje del édrbol 18, la éieza 15 se desacopla del brazo 12 ¥

se hace girar en 902, 1802 § 2702 y entonces =e reintroduce

en uno de los orificios 13 y 14. Se observard gue la carrera -

puede ajustarse también moviendo sélo la pieza 15 de uno de

Tal mecanismo de manivela es particularmente dtil
en un conjunto limpiaparabrisaes de un vehicﬁlo en el que es
deseable -poder variar el 4ngulo de limpiado del limpiapara-
brises, sin tener gue proveer un gran ndmero de menivelas

de diferente tamafios = = = = @ = ~ - - -- - - - - - -

In un ejemplo de tel conjunto limpisparsbrisas (fi-
gura 2) el érbol 11 es hecho girer por el motor del limpia-
parabrisas y el 4rbol 18 estd zcoplado de forma pivotante con
un extremo de ung varilla de empuje 19 cuyo otro exiremo es-—.
t4 acoplado a un brazo 21 limpisparabrisas por medio de una
disposicidn convencional 22 de manivela. 4si, alterando la
posicidn del 4rbol 18 con respecto al drvol 11, puede hacerse
veriar el didmetro de la circunferencia descrita wor el eje
del &rbol 18 cuando funciona el motor, variando asi la carre-
ra de la varilla de eumpuje 19 y variando consiguientemente el
dngulo de limpiado del limpiaparabrisas. Se observaré queen
vehiculos que tengan un par de lispiaparabrisas el brazo del

otro limpiaparabrisas se acoplard de mansra similar =l &rbol
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Se declaran de novedad y vropiedad wnara spaila,

sus territorios y plazas de soberanfa, las sigulentes: - =

REIVINDICACIONTLELS

1.~ Perfeccionsmientos en los mecanismos de manive-—
la, »articularmente para conjuntos limpiaparabrisas, caracte
rizados norque =1 mecanismo de manivela comprende un priuer
drbol capaz de ser acoplzdo a un nrimer Srganc agociade con
el necanismo de ranivela, un brazo de palzanca fijado a dicho
vrimer 4rbol ¥y que se sxbtiende radialmente desde ¢l mismo, ¥y
una rieza aconlable con dicho brazo de palaonca ¥ que lleva
un segundo drbol capaz de ger aconlado ¢ un segcundo drzano
con el que estd asccisdo el mecanisso de wmanivela, pudiéndo-
ge scoplar dicha pileza con el brazo de palaonca en una cuale
quiera de ung pluralidad de posiciones angulares de tal ma-
nera que el eje del segundo 4rbol sea paralelo al eje del
primer irbol y el eje del segundo &rbol sea rnaralelo el eje
alrededor del cusl ze mucve dicha nlesza, vere quede espcciado
~del mismo, para tomar dicha pluralidad de posiclones angule-
res de modo que alterando la posicidn angular de diche pileza
con respecto a dicho brezec de nalenca pueda zjustarse la dig
tancia enire el eje del primer drbol y el eje del segundo
drkol, es decir la carrera del mecanismo de manivela, a uno

cualguiera de una nluralidad de valores rredetcrminados.= =
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2+~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 1,
carascterizados porgque dicha pieza pueds acoplarse con dicho
brazo de palance en una de uzs »luralidad de posiciones es-
paciadas diferentemente de dicho primer Arbol, y en cada una

de una pluralidad de posiciones angulareg. = = w = = = = = =

3.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1 &
2, cerascterizados porgue dicha pleza incluye un végtago de
seccidn transversal cuadrada, cuyo eje es parelelo al eje
de dicho sezundo Arbol, pero estd esyuciado del mismo, ¥

dicho brezo de palunea incluye un orificio cuadrado en el que

ruede introducirse dicho vistago. —= = = = = = e« - w0 -~ o

4.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 3,
caracterizados porque sl sesundo drbol estd vosicionado de
tal modo en dicha pieza que u:z linea imegineris que se ox-
tiende perpendicular y que corte el eje del vistago y que cor-
te también.el eje longitudinal imagingrio de cualgquiera de

los cuatro lados del vastago no corta el eje del segundo &r-
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bol, de forrma gue le dlstancis entre log ejes de lo
primero y segundo es diferente en cada ung de las cuairo 1o-
siciones sngvnlaeres de dicha »niezZa respecto gl brzzo de palan~ |

COo ™ == wo o e wm e sm = s an e ke an er n e e e e e e e e e e e

5.~ Perfeccionanientos scegdn cuslqviera de lus rei-
vindicaciones anteriores, caruzcterizados porcue utilizdndose
el mecanismo de manivela en un conjunio limpiavarubrisas, Jdi-
cho primer Arbol es movido por el motor dsl limpisparabrisas

v dicho segundo £rbol se acopla a travéds de una srticulacién

aue puede moverse en vaivén a los brazos del limpiaparsbhrisas.-

Y
,‘[ .
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Todo elle conforme se describe y reivindica en la
vresente nemoria oue consta de siete hojas, foliadas y meca-
nografiadas por una sola de sus caras, ¥y de was linina de

dibujos que la iluatra.

-

BARCELONA, -8 OCT. 1968
P.A M CURELL SUROL
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Por Poder
Figmado: J. Carbonsll
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