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PATENTE
DE
INVENCION

por "DISPOSITIVO PARA MONTAR LATERATMENTE UN UTENSILIO AGRICO-
LA EN UN TRACTOR U OTRO VEHICULO", a favor de la firms alemena

KARL MENGELE & SOHNE, domieiliada en GUNZBURG_Donay, Repdblica
Federal Alemana.

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidn se refiere a wn dispositivo para
montar lateralmente un utemsilio agrico1y en un tractor u o-
tro vehiculo, y concierne a un soporte en voladizo con bas-
tidor para el montaje sobre el sistema hidriulico del traotor,
sirviendo simultdneamente dicho soporte en voladizo para apo-
yo de loe arboles que tremsmiten la fuerza motriz,

El montaje de utensilios sobre un lado del tractor acor-
ta la longitud del vehfoulo y pemmite engenchar vehfeulos que,
por ejemplo, reciben el producto recogido por el utensijios

El conocido soporte de utensijios de la wnlase antes deg-
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crita es empleado para el montaje de un dispositivo cortador
con dientes para cortar maiz. El soporte en voladizo sustitu-
ye a la barra de engenche y sobresale lateralmente tanto gue
el dispositivo cortador cuelga hacia afuers vy al lado de la
rueda del tractor. Como el utensilio lateralmente dispuesto

& un lado del tractor no es en generaj gdecuado para lg mar-
cha en carretera, necesita ser desmontado. Esto no es pogible
estando enganchado un remolque, de suerte que éste tiene que
ser primeramente desenganchado. Despuds hay que retirar de la
calzada el utensilio y hay que volver a enganchar el vehicu-
lo. Asimismo es complicado'y largo el nuevo acoplamiento que
resulte particularmente dificil de ejecutar en terrens culti-
vado. La presente invencidn tiende & eliminar estos irgconve-
nientes y se propone crear un acoplamiento rapido realizeble
en todo momento.

Satisface 1a finalidad de la invencidn wn goporte de uten-
gilio en el cual el soporte en voladizo y e1 4rbol de trans-
misidn estdn provistos, del lado del utensilio, de elementos
de acoplamiento répido, estando previstos correspondientes
contrgiementos de acoplemiento en, a lo menos, un utensilio
¥ en su dispositive de accionamiento principal.

Segin la invencidn, como elemento de acoplamiento de esa
clase es de considerar una brida dispuesta en el extremo de
conexidn del soporte en voladizo, & 1 cual corresponden en
el utensilio garras 0 guias a modo de cajdén, eventualmente
provistas de guias de entrada,

Otro principio de la invencidn consiste en que, segun la
misma, un S0porte en voladizo esta rpovisto de dos places
que rodean lateralmente a un dispositivo cortador dispuesto

sobre un eje propio de marcha, y en que en el dispositivo
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cortador estd prevista, a lo menos, una horquijl, abierta
hacia atrds, para el soporte en voladizo, as{ como wn cexrrojo
de resorte para 15 recepcidn del soporte en voladizo. Segin
este moGo de ejecucidn, segin 15 invencidn, el dispositivo
cortador es conducido al lado del tractor dispuesto comv un
"sidecar", Con este montaje 15 carga que descansa sobre al
tractor es particularmente pequefia,.

Para e] acoplamiento rdpido, segin 1a invencidn, es venta-
Joso e) que lgs partes de transmisidn estén montadas en e] ©0-
porte en voladizo. Estd prevista una forme de ejecucidn en la
cual un érbol estd montado en ey soporte en voladizo, estando
provisto el mismo, de un lado, de una treansmisidn angular
con eje de toma de fuerza, mientras que, dej otro lado, estd
provistoy en el punto de acoplamiento, de un acoplemiento de
garras, '

Segin une ulterior idee de 1g invencidn, el acoplamiento
puede ser accionado con una paignca de embrague que, eventual-
nente, pueds estar acodada con un sistema de barras de accio-
namiento a distancia, 0 cable de sccionamientos que descansa
gobre el soporie en veladizo y el bastidor,

Segin 15 invencién, el acoplamiento ripido pemite desa~
coplar el utensifio también cuando estd enganchado el vehi-
culo y estd previsto el hacer corresponder al soporte de uten-
sijios, segin 1g invencidn, varios utensijios destinados a
ger montados lateralmente sobre el tractor. Como utensijio de
esta clase son de considerar, por ejemplo, prensas para heno,
descabe zadoras de remojacha y similares. Incluso utensilios
ya existentes pueden ser modificados de maners sencily, pera
el montaje, segin 1, invencidn.

La presente invencidn trata asimismo del aspecto que con-
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cierne a dichos soportes de utensijios para miquinas agricolas
montsdas sobrs, o colgadas lateralmente de, un tractor sobre un
eje proplo, estando dicho soporte constituido por un brazo, por
ejemplo un perfifi hueco, provisto de medios de acoplamiento con
el sistema hidrdulico del tractor y sobre, o dentro, del cual
pueden apoyarse clementos para lg transmisidn de 1a fuerwza de
accionamiento,

Los brazos de esta clase que se conocen consisten en un so-
porte hueco esencialmente recto. Esta forma presenta dietintos
inconvenientes. Cuando se emplea el soporte de utensillics con
méquinas cosechadoras, por ejemplo, con una cortadora agricdla,
se arrastra un vehfculo para 1la recepcidn de 1g recoleccidne En-
tonces el soporte de utensilios estorba al remolgue en las cur-
vase

En estos ultimos tiempos se ha propuesto emplear el Sopor—
te de utensijiios para el montaje de un dispositivo cortador de
maiz. En este sistema, el soporte de utensijios estd previsto
a modo de soporte hueco y estd prevista una conexidn de dibol
articulado para la mdquins de trabajo. En esta ejecucidn, la
distancia entre 1g conexidn dej darboy de tomg de fuerz dej re-
molcador y un engranaje anguler dispuesto en e} soporte de uten=
silios, es muy corta. Ello requiers un deasrrollo muy grande
del angulo total del &rbol de toma de fuerz., Esto presenta el
inconveniente de que, en cada articulacién, puede resultar
cierto grado de desigualdad. También, en caso de un movimiento
de rotacidn completemente uniforme en la conexidn dej drbol de
toma de fuerza del tractor, el Arbol de salida se adelanta pri-
mero a cada media revilucifn y vuelve luego a retrasarse., Este
fendmeno puede conducir a grandes fuerzas de aceleracidn y de

retardo en la méquina de trabajo, a perturbaciones y a prematu~
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ros fendmenos de desgaste,

Por consiguiente, 1la idea en que se lnspira 1a presente in-
vencidn es la de comstruir el soporte de utensilios de modo que
8l remolque sea ostorbado menos en jgs curvas y de que o1 engra-
naje angular se encuentrs a una mayor diatancia de la consxidn
dey arbol de toma de fuerza, porque con un 4rbol articulado mds
largo puede hacerse menor ej éngulo total.

BEsta finalidad 15 reallz 15 invencidn con un brazo de for-
ma curva ta; que los puntos de acoplamiento, marcados a modo de
curva circular, vienen a encontrarse en puntso de interseccidn
de 15 cuerda, y el brazo extendido coincide aproximadamente con
una de 1,8 tengentes,

En 1, forma de ejecucidn segin 1la invencidn, e1 punto de mon-
taje y, respectivamente, de enganche de 1, méquina de trabajo,
puede ser desplazado mucho hacla adejgnte con respecto a 1a popa
del tractor, de modo que e remolque ya no resulta entorpecido
en 1,s ocurvas y, ademés, el punto de apoyo se encuentra mis pré-
ximo g8l eje trasero del tractor.

Segin la invencidn, el engranaje engular se encuentra dis-
puestokn el el cenit y, respectivamente, en el punto de inter-
seccidn de 1la9 tangentes y, por eljoy 2 1g néxima distancia po~-
sible de 3, conexidn del Arbol de toma de fuerza del iractor,
de forma que el drboi articulado puede ser de una longitud tal
que sus movimientos angulares formen e] angulo totail minimo po~
sible al retraerse y oxtenderse 15 miquina de trabajo.

Naturalmente, el soporte de utensilio puede estar compuesto
de distintas partes rectas, a modo de curva apainelada,

Acerca del referido soporte de utensilios susceptibles de
ger llevados sobre el tractor o lateralmente en el mismo y que,

como ya hemos dicho, estd comstituldo por un brazo saliente
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que, en mna realizacién preferida, estd provisto de medios de
acoplamiento con el sistema hidriulico del tractor y con el uten—
silio agricola, y en el cual, o sobre el cual, se apoyan los 01
ganos de impulsidn trensmisora de 1, fuerza motriz, sirviendo en
este caso para montar un dispositivo cortador de maiz y Ge o=
tras miquinas agricnias, trataremos shora, dentro de los prinei-
plos fundamentales de lg invencidn, del acoplamiento de distin-
tos utensijios con el referido brazo gsaliente que, como ya se ha
indicado antes, sustituye a la barra de enganche y sobresale la-
teralmente tanto que el dispositivo fijador cuelga o es arras-
trado fuera de 1 rueda del tractor y al lado de la misma, ss-
tendo constituldo dicho soporte por el precitado soporie kueco
y habiendo un engranaje angular dispuesto en 8l para acoplamisn-
o del 8rbol de toma de fuerza del tractor y un acoplamiento de
4rbol artioulado de la mdquina de trabajo, eatando este arbol
dispuesto en el mencionado soporte hueco.

Para hacer mis fdcilmente el expresado acoplamiento de dis-
+intos wtensilios con el referido brazo salisente, tal como ya
se indicd anteriormente, prevé la presente invencidn en dicho
brazo saliente un drbol articulado con plexa te1escdpica en ol
cual la parte exterior del drbol puede ser sacada del brazo sa-
liente para el acoplamiento, La parte extralble del drbol faci-
1ita el acoplamiento con el grbol de 1la méquina de trabajo., Ade-
mis, segin la invencidn, Sste puede ser acoplado también con &r-
boles de accionsmiento de mquinas de trabajd que estén acopla-
dos con el soporte de utensilios. Por tanto, el brazo saliente,
de manera muy genersel, puede +también ser empleado como ‘transmi-
gidn angular para otras mdquinas de trabajo montadas lateralmen-
te con respecto al tractor, por sjemplo para un ventilador de

elevacidn., Pueden transmitirse entonces momentos de torsidn con
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distintas distancias del utensilio.

Hasta shora hemos tratado de aspectos de la presente inven-
cidn relativos a brazo para méquinas agricolas susceptibles de
ser montadas o conducidas lateralmente con relacidn a un tras-
tor, por ejemplo una miquina cortadora, y hemos considerado un
brazo soporte sobre el cual (o0 en el cual en caso de perfiles
huecos) estd dispuesto un engranaje angular que transmite el ee-
fuerzo de torsidn del Arbol de toma de fuerza del tractor y una
conexidn ademds de la anterior para un Arbol artigulado de la
méquina agricola, habiendo en dicho brazo drganos de acoplamien—
t0 para las gulas inferiores y de un bastidor para el acoplamien-
to con la guia superior del sistema hidrdulico del tractor y con
ello puede disponerse una méquina, ta] como una méquina cortadora,
al lado del cuerpo del tractor, permitiendo una facilided de ma-
niobra durante el trabajo en el campo y no impidiendo enganchar,
por ejemplo en la boca de traceién del tractor, un vehfculo que
reciba 1 cosecha.

Ahora bien, un empleo general de un tal brazo no es desgra-
cladamente posible porque la posicidn en el espacio de la cone-
xidn con el Arbal de toma de fuerza en la popa de 108 tractores
no es siempre 1g misma. Esto conduce forzosamente a la necesi-
dad de construir una pluralidad de tipos de brazos de la clase
deserita para satisfacer 1gg diferentes necesidades. Por congi-
guiente la invencidn se inspira en el cometido de crear un bra-
zo de soporte de empleo universal en el cual la conexidn del 4r-
~bop de toma de fuerza pueda ser adaptada a la posicidn en el
egpacio de dicho 4drbol de toma de fuerza del tractor correspon-
diente a cada caso.

Sotisface esta finalidad de 1z invencidn un brazo de sopor—

te constituido por, a lo menos, tres elementos unidos entre sf
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medisnte brides U otros discos similares susceptibles de girar
el uno respecto al otro en su posicién, en los cuales se encuen=—
tran dispuestos el engranaje angular sobre (o dentro de) el ele-
mento central, los elementos de wnidn para las guias inferiores
y el bastidor de unién para la guis superior sobre los elementos
exteriores.

Con esta disposicidn, segun 1la invencifn, haciendo girer al
elemento central, es posible llevar la conexidn del drkol de to-
ma de fuerza del engranaje angular desde una posicién paralela
a 1, direccin de la conexién del drbol de toma de fuerza hasta
una direccidn que corte a esta Wltime, pudiéndose entonces pa-
gar de una curvatura en forma de 2 inadmisiblemente grande de
108 drboles articulados, en caso de una importente distencia
entro el suelo y la conexién del &rbol de toma de fuerza, & una
curveture en farma de W. De este modo pueden superarse sin nés
grendes diferencias de la posicién en el espacio de 1a conexidn
del arbol de tome de fuerz del tractor.

Al tratar sntes de la mejora gue supone gque el engranaje
angular que transmite el momento de torsidn del arbol de toma
de fuerza del tractor o 4rboles de la miquina agricobla, tenga
una conexidn de 4rbol articulado para um drbol articulado de
dicha méquina agricola, se roivindicd el estar previsto en este
ultimo una piezm telescdpioa para la compensacién de cambios
de longitud en la unién de wn 4rbol de la referida mfquina, ¥
gsf acoplar mis ficilmente el mencionado drbol de la mdquine a-
gricola y regular, cambiando la longitud del arbol articulado,
1a posicidn més favorable para la conexidn con distintas mé-
quinas agricolas.

La presente invencidn se propone hacer utili zable un mismo

brazo saliente con distintas distancias entre ruedas y anchuras
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de las ruedas del tractor. Segin la invencién, esto se consigue
con dos tipos de realizmeidn.

Segin el primer tipo de realizcidn, estén previstas, pa-
ra 1a unidn del brazo de soporte con la miquina egricols, bri-
das que permiten intercalar, segun sea necesario, una pieza
intermedie provista a su vez de bridas adecuadase.

Segin el otro tipo de realizacidn, el brazo de soporte se
compone, & 1o menos, de dos elementos unidos entre si pur ele-
mentos de unidn, como por ejemplo bridas, encontréndose dis-
puesto en uno de los dos elementos un engranaje angular que
trenemite el momento de torsién del arbol de toma de fuerza
dol tractor al 4rbol articulado de la miquina egricolas, y en
wo u otro elemento el arbol articulado.

Trata asimismo la presente invencién y en relacidén con el
ya referido montaje lateral sobre un tractor de un utensilio
o méquine agrfcola, llevados durente el trensporte por el trac~
tor y que durante el trabajo pueden descansar total o parcial-
mente, 0 con sus herrsmientas, Sobre ruedas, con la ya menclio-
nada ventaja de que el tractor y el utensilio formen un corto
grupo con la posibilidad de elaborar pequefias superficies ¥
con gren capacidad de maniobra ya que pueden dar vueltas de po-
co radio de curvatura, y cuyo montaje, haste ghora, estd pre-
visto por regla general en la popa.

Recientemente se ha dado a conocer una forma estereométri-
ca en la cusl una miquina cortadora puede ser montada con un
brazo de soporte, acoplable con las guias inferiores del sise
tema hidrdulico del tractor y que sobresale leteralmente del
tractor, de modo que cuelga lateralmente de este Wltimo. Al
leventarse, la gula superior, acoplada a un bastidor del brgzo

de soporte, hace que el utensilio levantado en su brazo de
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soporte por la guia inferior no pueda bascular hacia adelante,
sino que es leventado tembién con el colector dispuesto delante.

E1l bastidor de la gula superior estd conformado de modn que
puede accederse a 14 boca de acoplamiento para el enganche de
un vehiculo que recibe el producto cortado. Esta construccidn,
extraordinarismente sencilla y que crea un modo de montaje com=
pletamente nuevo, no puede ser empleada, sin embargo, sino con
limitacidn en tractorss en los que la distancia entre j5 boeca de
traccidn del tractor y los pernos de acoplemiento del sistema
hidrdulico del tractor es grande, porque ey bastidor en forma de
arco limita el movimiento de oscilacifn de 15 lenza del vehicu-
1o remolcadoe

Por consiguiente, 1a invencidn, en este aspecto, s¢ propons
crear un enganche lateral con el cual 108 nmovimientos de osci-
1gcidn de la lanze del vehfculo no son ya estorbados, de medo
que es posible un montaje lateral con todos los tipos de trac-
tor.

El probigma de 1g invencidn se resuelve previendo en el
wtensilio y, respectivemente, en la miquina, como medio para el
pontaje lateral, un brazo de soporte acoplable con las guias in-
feriores de] sistema hidraulico del tractor y un brezo de so-
porte dejgntero en forma de horca, acoplablaéon 1a boca de trac-—
cién delenters del tractor, estando provistos ambos ejementos
de acoplemiento para su unidn.

Con ello se consigue, no solo que la lanza de un vehiculo
enganchado en 1, boca de traceifn trasera del tractor puede eje-
cutar libremente su movimiento de oscilacidén, sino que resulta
tembién posible una distribucidn de 1a carga del utensiiio y,
respectivamente, de la miquina enganchade lateralmente, sobre

las ruecdas de traceidn delantera del tractor, de modo que las
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ruedas traseras del tractor, por lo demés ya sometidas a carga
por e1 vehfculo enganchado, resultan considerablemente desocar-
gadag.

Se conoece ya un dispositivo para el enganche lateray e une
méquina cortadora sobre un tractor, con el cual la méguina cor-
tadore viene a ser conducida, como ya hemos indicado anterior-
mente, a modo de "side-car" sobre un eje propio gl lado del trac-
tor por un brazo de traccidn ecoplado con 3, boca de traceidn
delantera. Le unf{én trasera de ja mAquina cortadora conducida
con el tractor se verifica por un brazo de acclonamiento engan-
chado mediente un brazo de acoplamiento con 1, barra del tractor.
E] brazo de acoplgmiento estd previsto a modo de soporte hueco
y, como ya indicemos anteriormente, contiene una cadena de accio-
namiento de 1, mAquina cortadora. Para compensar g8 desigual-de-
des dej terreno se necesitan con esta construceidn de enganche,
complicadas articulaciones. En posicifn de transporte, 1 mé-
quing cortadora tiene que ser engenchada en jg pope de] tractor.

Eq enganche lateral, segln 1a invencidn, es por ej contra-
rio, extraordinariamente sencillo; con él, el brazo de smporte
trasero, sobre e cual puveden descensar tembién los érganos de
accionamiento para la trensmisidn a 1, méquina de trabajo de la
fuerza de1 tractor, no necesita ser adaptado a distintas posi=-
ciones de altura, sino que puede ser llevado de menera sencilla
con 18 partes de accionamiento, con €1 utensilio y, respecti-
vamente, con 1g méquina, a 1a posicidn de trabajo y de trenspor—
te, Incjuso puede jlevarse el utensifio y, respectivamente, 1a
méquina, a distintas alturas de trabajo durante ey trabajo Je~
vantando o bajendo lae guias inferiores mediante sus barras de
elevacidn.

Segin 1a invencidn estd prevista otra clase de ejecucidn
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en la cual embos brazos de soporte estéan unidos entre si para

1g obtencidn de una particular estabilidad.

Segin la invencidn, el brazo de soporte delantero puede es-
tar constituido por un brazo longitudinal sproximadaments para=
lelo al cuerpo del tractor y por un brazo transversal angular,

o en forma de U, que rodea por delante al tractor. Para regular
el brazo de soporte delantero sobre distintas longitudes de trac-
tor, el brazo longitudihal estd previsto, segin la invencidn, en
dos partes con pie=m telesedpica, estando prevista esta ultima
con medios de regulacidn sobre distintas longitudes.

Una forma de ejecucidn partiocularmente sencilla de la piez
telescdpica estd constituida por un tubo de envoltura sujeto al
utensiliio y, respectivamente, a la mdquina, prvisto de perfora-
ciones transversajes que coinciden con perforaciones transver-
sales del brazo longitudinal montado desplazable axialmente en
el tubo de envoltura. Como medios de fijacidn sirven aqui unos
pernos que se introducen en ellas,

Para consoguir una sdaptaciln a distintas anchuras de trac-
tor, se encuentra dispussto, segun 1la invencidn, en el brazo
transversal, un ojal de acoplgmiento desplazable e introducible
directamente o con una pieza de anclaje axial o transversalmente
con respecto @y brazo longitudinale.

Para el montaje y desmontaje del wbtensilio y, respectivamen-—
te, de 149 méquina montable sobre, y respectivemente, del trac-
tor, el brazo transversal puede estar previsto de manera en sf
conocida, ogcilante hacla afuera desde 1 boca de traceidn delan-
tera dejl tractor.

Con este fin, segin 15 invencidn, el brazo longitudinal pue-
de, por ejemplo, estar provisto de una articulacibn giratoria

y el brazo transversaj estar previsto oscilente hacia afuera
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en 902 por lo menos. estando previstos también medios para fi-
jar el brazo transversal en ambos puntos extremos de oscilacién.

Segin una forma de ejecucidn, segin i, invencidn, el monte-
je y desmontaje es facilitado por, a 1o menos, un soporte pro-
visto en el brazo de soporte delantero, para apoyo sobre &l te-
rreno del brazo del referido brazo de soporte delantero. Diocho
soporte, segin una forma de ejecucidn prevista, puede estar pro-
visto de una articulacidn para su plegado y eventualmente de me-
dios que permitan fijarlo en embas posiciones extromas. Segin
una idea de 1ag invencidn, sin embargo, el soporte puede teambién
egtar montado sobre el brazo transversal o sobrs la envoltura
articulada de modo que, al oscilar el brazo transverssl, descan-
sa sobre el suelo en le posicién apartada del tractor.

Trata agimismo la presente invencién, en relacidén con lo an-
tos expuesto acerca del utensilio o mdquina agrfcola que ha de
montarse lateralmente respecto al tractor, estando provisto di-
cho utensilio o miquina agrfcola de un brazo de soporte trasero
acoplesble con las guias inferiores del sistema hidrdulico del
tractor, brazo sobre el cual, o dentro del cual, pueden apoyar-
gse tambidén las partes de accionamiento del utensilio de trabajo,
y con brazo de soporte delantero en forma de horca acoplable con
1a boca delantera de traceidn del tractor, estando provisios am-
bos brazos de elementos de acoplamiento para acoplarlos al trac-
tor.

En la forma de ejecucién, segin la invencidn, de un engan~-
che lateral, el enganche elegido en los brazos traseros de so-
porte del sistema hidréulico del tractor, que tiene delante y
en la boca delasntera del tractor su tercer punto de acoplamien~
to, actia a modo de cadena acodada corrediza. Segin el temafio

de la guia inferior, es decir, del redio de oscilacidn, pueden
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_entonces compensarse cambios de longitud més o menos grandes.

Como antes hemos visto en la realizacidn a base de pieza
telesedpioa prevista, constituida segin tambidén antes se des-
eribid, constituida por un tubo de envoltura dispuesto sobre
el utensilio y, respectivamente, sobre la mdquina, en cuya
envoltura estd corredizmente montado el brazo longitudinal
del brazo de soporte dejgntero, ello puede representar el apa-
rejamiento de direceidn. Una vez montado el utensilio y, res—
pectivamente, la mgquina, puede volverse a quiiar el pemo, con
g1 cual estaba fijado el tubo longitudinal en el tubo de envol-
tura durante el montaje. La pieza telescdpica absorbe entonces
el empuje de manivela de las guias inferiorese.

Este aspecto trata tembidn de resolver dicho problema de
conseguir el aparejemiento de direccidn con medios mis senci~
110s y, segin 1, invencidn lo consigue con dos distintas for-
mas de ejecuciﬁn, de suerte que segin una de dichas formas el
brazo de soporte deigntero consiste en un brazo longitudinal
aproximadamente paralelo al cuerpo del tractor y en un brazo
transversal para enganchar en la boca de traccidn dejgntera del
tractor, artioculado sobre el brazo longitudinel con una articu-
lacién de perno de giro vertical, siendo desplazable longltudi-
nalmente el brazo longitudinal, gsegin se dijo, en un tubo de
envoltura anclado en el utensilio y, respsctivamente, en la
méquina y pudiendo ser fijado mediante la introduccidn de per—
Nno0S.

En esta forma de ejecucidn, el aparejemiento de direccidn es
realizado por la articulacidn vertical entre el brazo longitu-
dinal y el brazo transversal y por la articulacidn, también ver-
tical, de la conoxidn de ojal de acoplemiento en la boca de trac-

cidn delantera del tractore
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Segin 1g invencidn, se consigue un enganche lateral par-
ticularmente estable y sencillo, con el cual se consigue tam-
bidn el aparejamiento de direccidn y se ahorran ademds plezas
introdueibles de unidn, haciendo que el brazo de soporte de-
lantero consista en un brazo longitudinal aproximadamente pa-
ralelo al cuerpo del tractor y en un brazo transversal dobla-
do hacia la boeca de traceidn del tractor y que roeda a la rue-
da delantera del mismo, estando previsto en el extremo de di-
cho brazo transverssl un ojal de traccidn que puede eventual-
mente ser cambiado de agujero transversal y fijado en el mis-
mo, y que puede estar constituido, por ejemplo, por un tomiw
1lo de ojal,

El aparejamiento de direccidn es realizado aqui por el ele-
mento fijo y por el brazo de soporte que se desliza en él. Na-
turalmente, son posibles mﬁltiples variantes de este prineipio
inventivo.

Para evitar a veces un atasco del brazo de soporte en el
tubo de envoltura, prevé la invencidn ademds el que el ojal de
traccidn estd provisto de wna articulacidn de perno verticale.
Graclas a ello, 1y boca de traccidn dejgntera posee una arti-
culacidn doble que completa los desplazemientos paralelos y
que impide todo atasco del brazo de soporte, Naturalmente,
tembién en el tubo de envoltura puede estar previsto un corres-
pondiente cojinete de empuje.

Dentro del repetidamente principio fundamental de la in=-
vencidn resuelto para montar lateralmente en un tractor una
maquina agricola o, eventuslmente, también un vehfeulo agri-
cola, valiéndose de un dispositivo de brazo de soporte que so-
bresale iateralmente del tractor con partes de transmisidn de

la fuerza motriz del tractor y elementos de acoplemiento de
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Qicho brazo de soporte para su montaje en la popa del tractor,
es conocido un dispositivo de esta clgse en relaeidn con el mon-
taje lateral de una miquina cortadora de maiz, de la que ya he-
mos tratado, cuyo brazo de soporte es enganchado mediante ele~
mentos de acoplamiento a las guias inferiores del sistema hi-
driulico en tres puntos. Durante el levantemiento, un puntal
que @tda sobre el brazo de soporte y acoplado con la guia supe-~
rior, hace que el utensilio j vantado sobre su brazo de sopor-
te por las guias inferiores, no pueda bascular hacia adelante.
Naturalmente, en el caso de grandes utensijios de la méquina,
se transmiten, a 1gs guias inferiores, grandes fuerzs de tor-
sidn, teniendo que resistir la mayor parte de la carga 1, guia
interior inferior.

La presente invencidn se propone descargar las guias infe-
riores u otros brazos de soporte, y para ello se forma un sis-
tema en el cual e] brazo de soporte estd articulado mediante
dos brazos rigidos de acoplamiento, por ejemplo las guias infe-
riores fijas del sistema hidrahjico de tres puntos, a una altura
regulada sobre elementos de acoplamiento, ¥ la parte exterior
de] brazo de soporte, hacia 1, méquina, posee un codo, por e-
jempio, en forma de manivela, tal que, en caso de oscilacidn
y respectivements, de giro del brazo de soporie, provocado por
nedios adecuados, pueda ser llevada la ndquina a su posicidn de
trabajo y de transporte por el movimiento de ogollacidn que
deseribe la parte acodada del brazo de soporte.

Ia oseilacidn y respectivemente, el giro del brazo de so-
porte, puede verificarse de manera sencillgs segun 13 invencidn,
con un brazo de manivela fijabje que se extiende en la proximi-
dad del cojinete interior de oscilacién y respectivamente, de

giro, del brazo de soporte, aproximadamente en, O sobre, el
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centro de gravedad de la miquina.

Para conseguir un fdcil desplazamiento, actia sobre el bra-
zo de ianivels un gato. Para ello, es de considerar ante todo
un gato hidraulieo que puede poseer medios para compensar el
empuje de manivels del brazo oscilgnte, por ejemplo, une sus-
pensidn articu~lada, y cuya bomba puede ser accionada desde cual-
quier punto accesibly desde ei asiento del tractor.

E] brazo oscilente, segin 1, invencién, permite también ba-
Jjer de manera seneillp 1g méquina, especiajmente una méquineg
cortadora de maiz, colgante lateralmente con un mecanismo cor-
tador de hileras que precede al mecanismo cortador de 34 ragui-
na, y que sobresaje particularmente hacia su pogicidn de traba-
jo al lado de 1, rueda dej tractor, y posarla en posicidn de
transporte sobre una ammadurs de soporte montada sobre el vegi-
culo.

~-Todas las realil zaciones descritas en relacidn con los as-
pectos a que la invencién se refiere, se ilustran esquemdtica-
mente ek las 1léminas de dibujos anexas, siempre a titulo de e-
jemplo cuya misién es puramente ilustrativa pero no limitativa.

En lozs dibnjogo:

Ia fig. 18 es un soporte, segun la invencidn, montado en
1a popa del tractor y provisto de utensilio;

Ia fig, 22 es una vigta en planta de la fig. lg, sin uten-

Ia fig. 38 es una veriante del soporte de utensilio, segin
las invencidn, vista en plantaj;

La fig. 428 es otra variante del soporte de utensilios, se-
gin la invencién, vista en planta;

La fig. 58 es lg vista en planta de una forma de ejecucién

de montaje, segin la invencidn;
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Ia fig. 68 es una vista lateral del montzje segin la fig.
5835

Ia fig. 78 es wna vista en plenta del sistema de soporte
de utensilios, segin 1g invencidn;

Ia fig. 82 es una vista lateral esquemdtica del mismoj

La fig. 98 es ol acoplamiento de brazo de soporte con pie-
za telescdpica;

La fig. 102 es un ejemplo de l=z disPOSicién general de
brazo de soporte de empleo universel, en vista en planta, se-
gin la invencién;

La fig. 118 es un esquema de dicha disposicidn en vista
laterals

La fig. 122 es una vista en planta de brazo saliente para
distintas Gistencias entre ruedas y ancho de ruedas;

Ig fig. 132 es una vista en planta desde arriba de un en-
genche lateral en relacidn con la oseilacidn de lanza de un
vehiculo de transporte;

Ta fig. 148 es una vists lateral del lado izquierdo del
tractor con seceidn parcial respecto a engenche de dicho ve-
hfculo de transporte en la popa del tractor;

Lo fig. 158 es uns vista latersl en plenta desde arriba
de un enganche lateral, segun la invencidn, en relacidn con
gparejamiento de dirececidn;

Ta fig. 168 es un alzado lateral del enganche de la fig.
158 visto desde el lado izquierde del tractoyfy parcialmente
en seccidn longitudinals

La fig. 172 es una vista en plenta desde arriba del prin-
cipio de 1la invencidn, respecto a dicho enganche;

La fig. 182 es un alzado lateral de la variante de la

fig. 178 visto desde el lado izquierdo del tractor y parcial-
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mente en seceidn longitudinalj;

La fig. 192 es una vists en plenta desde arriba de la
popa del tractor mostrando la realizacidn de montaje late-
ral en relaecidn con la disposicidn del brazo de soporte pa-
ra una mejor distribucién de las cargas en la meniobra de
paso de posicidn de trabajo a la de transporte;

La fig. 202 es una vista en alzado lateral del sistema
de lz fig, 192 visto desde la rueda trasera izquierdsa;

La fig. 212 es un alzado desde el lado de lg popa gel
tractor; y

La fig. 222 es un detalle del sistema de las figuras
19¢ a 218,

Refiriéndonos primeramente a las figuras 18 a 68, y co-
mo puede verse en la fig, 28, un tractor 1l posee en lg po-
pa un dispositivo de remolque de tres puntos, constituido
por una barra superior de guias 2, una barra inferior izquier-
da de guia 3, une barrs inferior derccha de gula 4 y las ba=-
rras de elevacidn 5 y 6.

Un tubo 7 estd acoplado con las barras inferiores de
gula 3 y 4 mediante pernos 8 y 9, a2 modo de barra de engan-
che. El tercer punto de acoplamiento se encuentra en un bas-
tidor 10, dispuesto sobre el tubo 7 y articulado sobre la ba-
rra superior 2 de guia.

En el lado derecho, el tubo 7 sobresale tanto que un dis-
positivo de corte 11, como el representado en las figuras
38 y 48, es guiado lateralmente delante de la rueda derecha
12 del tractor.

El montaje lateral no excluye el que el utensiltio, en es-
te caso el dispositivo picador 1l, descanse sobre ruedas du~

rante 81 trabajo.
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Para el asccionamiento del dispositivo cortador 1l estd
previsto um drbol 13 de toma de fuerza, (ver fig. 28), que
acciona, a través de unos engranajes angulares 14 un drbol
15 montado en el tubo 7. El dispositivo cortador 1l de la
fig. 18 estd provisto de partes correspondientes al tubo 1
y al drbol 15 y, precisaments, de una tubulgdura 16 para el
tubo Ty de un &rbol de transmisidn (no representado) para
el &rbol 15. La tubuladura 16 estd provista de una guie 11
a modo de garras que, en estado de acoplamiento, rodea una
brida 18 del tubo 7. Da guia 17 estd provista de modo yus
la brida 18, que sers')/introducida en ella, lateralmente y con
juego, s sujetada en posicidn final a presidn.

En el punto de unidn se encuentra un acoplamiento de em-
brague 20, embragado bajo la presidn de un muelle 13, para
el Arbol 15, cuya palgnce de embrague 21 puede ser accionada
desde el asiento del conductor mediante wn cable de $raccidn.

Un acoplamiento similar del tubo T estd representado en
el ejemplo de ejeouci_c’m de la fig. 32.

El acoplemiento de la transmisidn estd constituido aqud,
de manera sencilla, por un par de engranajes 25/26, dispuesto
en una caja de guia 27. Al entvar la brida 18 en la guia de
la caja 27, los engranajes 23 ¥ 26 engranan uno con otro.

En la fig. 48 estd representada una variante. Un &rbol
28 de toma de fuerza atraviesa aj tubo 7 y acciona un engra-
naje sngular 29 montado sobre el tubo 7, pudiendo este engra=
naje angular 29 ser acoplado con el extremo 30 del drbol de
$ransmisidn del dispositivo cortador mediante un drbol arti-
culado 3l.

En las figuras 52 y 62 esti representado otro prineipio

de montaje segin la invencidn. Un soporte en voladizo 32,
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también tubular, y por lo demds como el descrito antes, estd

provisto de placas 33 de guies de entrada (fig. 58) que ro-
dean lateralmente a un dispositivo cortador 35 dispuesto so-
bre el eje 34 de marcha. 4 nivel del soporte en voladizo, el
dispositivo cortador 35 egta provisto de un acoplamientc de
deslizemiento constituido por una horquilla 37 ablerta bacla
atrds, y por un cerrojo 38 sometido a la carga de un muelle.
Al ser hecho avanzar el dispositivo cortador 35 por scporte
en voladizo 32, este 1ltimo es cogido por la horquilig 37y
acoplado automiticamente por el cerrcjo de muelle 38. Como
puede verse en la fig. 52, el eje de marcha 34 estd alineado
con el eje 38 de la rueda del tractor, gracias a lo cual se
consigue una gran facilidad de maniobra.

En 39 se indica un dispositivo de accionemiento a disten-
cia destinado a desbloquear el cerrojo de muelle 38.

Para que el sistema hidridulico del tractor pueda levantar
al dispositivo cortador, estd previsto en el soporie en vola-
dizo 32 un brazo 40 que, aj levantarse, llega hasta por de-
bajo de un tope 4l.

Refiriéndonos a las figuras 78 y 82, se trata de una rea-
1izaeidn de la invencidn en la que, en la fig. 72 se ve un
utensilio 3 cortador de maiz en este ejemplo, que estd engan-
chado lateralmente sobre el tractor (el tractor estd indica-
do con el eje trasero de marcha 1 y ruedas g) mediante un g0~
porte 4, segin la invencién. Un vehiculo 5 remolcado, que re-
coge la cosecha y en el cual es ésta cargada por un codo 6
de carga, estd enganchado al tractor mediante una barra J. Co-
mo puede verse, el soporte de utensilios 4 esti enganchado
en los puntos de articulacidn 9 a las guias inferlores 8 del

sistema hidrdulico del tractor, Una guia superior 10" estd
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acoplada con el soporte de utensilios 4 mediante un bastidor
1l. Dicho soporte de utensilios estd compuesto, segin la in-
vencidn, a modo de arco apainelado, de perfiles huecos 12, 13
vy 4. Ia construceidn puede ser trazada como la curvae de pun-
$os y rayas, que es aproximademente un arco de circulo. En la
pieza central 13 se encuentra dispuesto wn engranaje angular
15 cuya conexién de 4rbol articulado estéd indicada en 16 y cu~
va conexién con la miquina de trabajo se indica en 17. Segin
1g invencidn, en esta disposicidn la distancia 1y entre el
soporte de utensilios 4 y el vehfeulo de carga 5 es més grande
que en los soportes de utensilios construidos corrientemaente
rectos, de modo que el remolque 5 pucde tomer una curva rés
estrecha., Ademds, segin la invencidn, la distancia 1, entre
1a conexidn 18 del drbol de toma de fuerza del tractor y la
conexién 19 del 4rbol de toma de fuerza del engranaje angular
os tambidn mds grande que en el caso de una barra recta, de
modo que puede intercalarse un 4rbol articulado 20 de mayor
longitud con lo cual, como puede verse en la fig. 82, el an-
gulo total formado por el 4rbol de entrada y el drbol de sali-
da puede ser menor. En la fig. 72 se designa en 21 un arbol
articulado de la miquina de trabajo susceptible de admitir ,
por ejemplo, una pieza embridada 10 que aumenta su longitude
En la realizcidn de la fig. 9% acerca de la utilizacidn
de pieza telescopica en el brazo saliente, el tractor 1 po-
see aqul un sistema hidriulico de tres puntos (indicado solo
por las guias inferiores 2 y 3 ¥y por los puntales elevadores
4 y 5).El brazo saliente § esta sujeto a dicho sisfema. Un
arbol 7 de toma de fuerza del tractor estd acopla'do mediante
un Arbol articulado § con un engranaje engular  montado en

el brazo saliente 6. Diche engranaje lleva acoplado, segun
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1a invencién, un drbol articulado 11 dividido. El extremo de
Aacoplamien'to del drbol articulado 1l es parcialmente priami-
tico, por ejemplo cuadrangular, y se encuentra introducido en
un manguito correspondiente. E1 prisma y el manguito forman,
de manera en si conocida, una piez telescépica 12 que, A6~
gln la invencién, permite variaciones de longitud del &rbol
articulado 11 y por tanto el acoplamiento de la parte exte~
rior 13 del drbol con una méquina de trebajo nontada exte-
riormmente, en este caso un ventilador de elevacifn. Fn el o-
tro ledo del ventilador de elevacidn 14 se descarga, delante
de su boca de carga 15, heno que hay que elevar. Por tanto,

segin le invencifn, el brazo saliente & con el drbol 11 di-

vidido sirve de 6rgano de accionamiento angular para tna mé-
quina de trebajo montada transversslmente con respecto al
4rbol 7 de toma de fuerza del tractor con su eje 16.

Ta posicidn del extremo 13 del &rbol erticulado més fa-
vorable para el acoplamiento puede ser regulada cémodamente
maniobrando el tractor y moviendo el sistema hidrdulivo del
mismo.

Fn las figuras 108 y 118 se ilustra la realizmcidn, se-
gin 1s invencién, de aspecto abordado por ésta de universa-
lizar un brazo de soporte, y asi{ en le fig. 108 se muestra
uns mdquina cortadora 1 monteda colgante al lado de wna rue-
da trasera 4 de tractor, mediante un brazo 3 acoplado con el
gistema hidrdulico 2 del tractor.

La miquina cortadora 1 es accionada por el motor del
$ractor a través de un acoplamiento 5 con el drbol de toma
de fuerza. Para la transmisidn del movimiento de rotacidn
estd previsto un engranaje angular 6, provisto de una cone-

xién 7 para un drbol de tome de fuerza 8, y de una conexién
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9 para un arbol articulado 10. Este dltimo estd acopledo con
un grool 11 de la miquina cortadora. Segin la invencidn, el
brazo 3 estd constifuido por tres soportes huecos 12, 13 v 14
unidos entre sf mediante bridas. 1l es una corta pieza inter-
media que aqui no interesa. '

En loe soportes huecos 12 y 14 estén previstas conexiones
15 y 16 con las cuales estén unidos con las guizs inferiomes
17 y 18. Ambos soportes huecos 12 y 14 estdn unidos ademds en-
tre sf mediente un bastidor 18 acoplado a la guia superior 19.

Tn la fig. 112 estd representada con linea discontinua,
sobre la conexidn 5 del drhol de toma de fuerza, otra posible
posicidn en el espacio de la misma con respecto al punto del
suelo representado por la lines a.

Acoplando el drbol articulado 8 con la conexién del drbol
de toma de fuerza,(otra posible posicidn en el espacio defi-
nida en el pérrafo enterior) y cuya conexién estd indicada con
1{neas discontinuag, el 4ngulc de la curvatura en forme de Z
resultarias inadmisiblemente grande. Por consiguiente, segin
1a invencién, el perfil hueco 13 ests previsto gitatorio para
su adaptacidn a una distinte posicidn en el espacio de la co-
nexidn 5 del 4drbol de toma de fuerza con respecto a los per-
files huecos exteriores 12 y l4. Por tanto, la conexién T
con el arbol de toma de fuerza del engranaje angular 6 puede
ser llevada a una posicidn indicada superiormente con 1ineas
discontinuas, con lo cual el arbol articulado 8 adopta una
curvatura a modo de W con la que, como puede verse, el éngulo
de curvatura total es considerablemente mds pequefio.

En la fig. 128 se ilustra el caso de resolver el aspecto
de la invencidn en relacién con la adaptacién del brazo para

distintos anchos de ruedas.



Sobre un tractor, indicado con su popa 7, estd montedo en
tres puntos un brazo 2 saliente, segin le invencién. El brazo
2, constituido por tubos, lleva montuda en este ejemplo una
méquina cortadora de maiz 3, cuyo adrbol 4 estd acoplado a tra-
5. vés de un £rbol articulado 5 y un engranaje angular 6, ver un
drbol 7 de toma de fuerm del tractor,
Segin la invencidn, para la adaptacidn a distintos anchos
de rueds -1-1 y/o anchos de neumdticos ;._2, estd prevista wna bri-
da 8 y 9 en el extremo de unidn del brazo 2 con la mdquina a-
10. gricola, entre cuyas bridas puede ser intercalada, mediante bri-
das 11 y 12, una pieza tubular intermedia 10, Graclias a ello,
es posible establecer de manera sencillg la distancia necesa-
ria ;3 de la cortadors de maiz con respecto a la ruede trasera
13 del tractor, empleando el mismo brazo saliente 2 incluso en
15, el caso de distintas dimensiones 1; ¥/0 loe
Para la regulacidén de las distintes longitudes de pieza in-
termedia, el Arbol articulade 5 estd dividido y posee una pie-
zs telescdpica 14.
En las figuras 138 y 148 se ilustra la solucidn que, segin
20, -la invencién se da al enganche lateral y con el cual los mo-
vimientos de oscilacidn de la lanm del vehfeculo no son ya es-
torbados siendo posible un monteje lateral con todos los tipos
de tractor.
En estas figuras, con las guias inferiores 1l y 2 de un trac-
25, tor 3 estd acoplado, mediante acoplamientos 4y 5, un brazo de
soporte 6, constituido por perfiles huecos, estando montada
con este brazo y al lado de la rueda trasera § del tractor, u-
na maquina cortedora 7 con mecanismo cortador de hileras 8
que la precede. 10 es un tubo de descarga de la méquina corta~

30. dora, mediante el cual el vehiculo 1l (fig. 148) es cargado
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de producto de la recoleccidn. El tercer punto de nontaje de
la méquina cortadora 7 con sus accesorios, y precisamente el
mecanismo § cortador de hileras y el tubo 10 de descarga, S€
encuentra, segin la invencifn, delante y sobre el cuerpo del
tractor 3. Para ello, estd previsto un brazo de soporte dslan-
tero, constituido esencialmente por un brazo longitudinal 12
y un brazo transversal l4. El brazo longitudinal 12 esta mon-
tado desplazable longitudinalmente en un tubo de envolturs 15,
sujeto con una placa de anclaje 14 sobre la caja interioxr del
necaniemo § cortador de hilerase EL Hubo longitudinal 12 y el
4ubo de envoltura 15 estén provistos de perforaciones transver-
sales 16 y 17, que coinciden. Introduciendo un perno (no »e—~
presentedo) en distintas perforaciones transversales 10 ¥ 17,
es posible regular sobre distintes longitudes de tractor.

Sobre el brezo transversal 13 estd montado de igual modo,
desplazable axialmente, un ojal de treceidn 18 sobre un tubo
de envoltura 13. El ojal de traccidn 18 puede ser asi adapta-
do a distintas tipos de tractor.

Para poder conducir el tractor para el montaje lateral de
1a miquina cortadora 7 delente de su brazo de soporte 6, el
brazo transversal 13 ost4 montado oscilante hacia afuera en
1802, mpdiante una artioulacidn giratoria 24, sobre el brazo
1ongitudina1 12, Para e}l ploqueo mediente pernos en ambas po-
siciones extremas de oscilaecidén, sirven unos agujeros frang-
versales 25. Al llevarse hacia afuera 61 brazo transversal 13
a su posici_én exterior, un soporte 26 montado sobre la arti-
cuiacién 24, adopta la posicidn de apoyo sobre el terreno in-
dicada en la fig. 142 en liness diseontinues. Dicho soporte
facilita el acoplamiento ¥ desacoplamiento en la forma de mon-

taje de tres puntos, segun la invencidn. Bl ojal de traccibn
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18 es introducido y respectivamente sacado de manera sencilla,
lateralmente, de la boca de traccidn del tractor durante el mon-
taje y el desmontaje, con el tubo de envoltura 13.

En la fig. 142 1s méquina cortadora 1 estd representada en
posicidn de trabajo. Pars transmitirle la fuerza motriz dei trace
tor a la mdquina cortadora 7, el acoplamiento con el arbol 27
de toma de fuerza del tractor estd acoplado, mediante un drbol
articulado (no representado) con un acoplamiento 28 de 4rbol ar-
ticulado (fig. 132) de un engranaje angular (no representado ul-
teriormente), que acciona un arbol de la mdquina de trabelo mon-
tado en el brazo de soporte & (tampoco representado).

Para el transporte, la mdquina cortadora 7, con sus acceso-
rios 8 y 10, es levantada por el sistema hidraulico del trzctor
medisnte las guias inferiores 1 y 2. Como puede verse, lg 1an 22
30 del vehiculo 1l, enganchada en la boca trasera 29 de traceién
del tractor, puede oscilar libremente en todas las direcciones.

En las figuras 152, 162, 178 y 182 se aborda, en similar rea=
1i zacidn al caso anterior, el ejecutar el gparejamiento de di-
receidn de manere sencilla, mediante una primera forma ¥ segun
una verisnte de la misma,

En las figuras 15¢ y 162 y andlogamente a la snterior rea-
1lizcidn, un brazo de soporte 6 constituido por perfiles huecos,
estd acoplado con las guias inferiores 1l ¥y 2 de un tractor 3,
mediante acoplamientos 4 y 5. Dicho brazo lleva al lado de la
rueda trasera 9 del tractor una miquina cortadora 7 precedida del
mecanismo 8 de corte de hileras. 10 es un tubo de salida de la
maquina cortadora por el cual es cargado de cosecha cortada el
veh{oulo 11 quefe muestra en la fig. 162, E1 tercer punto de mon-
taje de la mdquina cortadora 7 con sus anexos, es decir, con el

mecanismo 8 de corte de hileras y el tubo 10 de sslida, se en-
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cuentra delante en el cuerpo del tractor 3. Para ello estd pre-
visto un brazo de soporte delantero constituido esencialmente
por wn brazo longitudinal 12 y un brazo transversal 13, como en
la realizacidén precedente, y como en aquella, &l brazo longitu-
dinal 12 estd montado desplazable longitudinalmente en un tubo
de envoltura 13, sujeto con una placa de anclaje 14 sobre el la-
do interior del mecanismo 8 de corte de hilsras. EL tubo longi-
tudinal 12 y el tubo de envoltura 15 estén provistos de perfora-
ciones transversales 16 y 17. Introduciendo un perno (no repre-
sentado) en distintas perforaciones transversales 16 y 17, °s
posible regular sobre distintas longitudes del tractor,

EL brazo transversal 13 lleva, montado desplazable uxialmen~
te de igual manera sobre un tubo de envoltura 19 un ojal de trac-
cién 18, Tambidn aqui estén previstas perforaciones transver-
sales 21 y 22. ELl ojal de traccidn 18 puede as{ ser adaptado a
distintas posiciones de la boca 23 de traceidn de un tractor de
distintos tipos.

Para poder conducir el tractor 3 para el montaje lateral de
1a méquina cortadora 7, delante de su brazo ¥rasero 6 de soporte,
el brazo trensversal 13 estd montado oscilants hacla afuera me-
diante una articulacidn de glro 24 sobre el brazo longitudinal
12 de perno de giro 25 vertical, como se indica en lineas de tra-
zose. EL empuje de manivela que la gula inferior 2 ejecuta en sus
movimientos de elevacidn, es compensado, segun la invencidn, por
la articulaocién 24 y la articulacién 18/23.

Tas articulaclones 24 y 18/23 permiten ademia una exacta a-
daptacidn a distintas longitudes de tractor, por lo cual no se
necesita regulacién alguna de precisidn.

En las figuras 172 y 182 las partes no variadas respecto a

1a realizacién de las figuras 158 y 462 estan prowvistas de las
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mismas referencias. Lag partes distintas se indican por refe-
rencia miltiplo.

A diferencie de la realizacidn descrita, en ésta estd pre-
visto un brazo de soporte 120 curvado alrededor de la ruecda de-
recha delantera 131 del tractor 3 hacia la boeca de traccién de-
lantera 23. 132 es un hierro plano en el cual puede ser intro=-
ducida, en distintas perforaciones transversales, la pieza 290
de anclaje del ojal de tracecidn 180, prevista a modo de terni-
1lo. E1l brazo de soporte 120 estd montado desplazable axialmen-
te en wna envoltura 150, sujeta mediante la placa de aneclaje
14 al mecanismo 8 de corte de hilera de la miquina cortadora 7.
En este par de direceidn, constituido por la envoltura 150 y el
brazo de soporte 120, se compensa segin la invencidn el ompuje
de manivela de las guias inferiores 2 en sus movimientos de ele-
vacion.

Otra compensacidn estd constituida por la articulaeidn 133
con perno de giro vertical.

La pieza telescopica puede compensar de manera gencijla tam-
bién distintas longitudes de distintos tractores, lo mismgdue
las articulaciones 23/180 y 133 pueden realizar un ajuste de
precisién 80bre distintas anchuras de tractore

En la fig. 188, 1a mdquina cortadora 1 esta representada
con su mecanismo de corte de hileras en posicidén de trabajo. En
esta posicidn se pued:s apoyar la cortadora 7 sobre caballetes u
otro soporte cuando se la quiera desmontar del tractor 3. En-
tonces, no se necesita mds que sacar el perno introducido en el
ojal de traceidn 23 para poder sacar de la envoltura 150 el bra-
zo de soporte dejgntero 120. El tercer punto de apoyo de la mé-
quina cortadora 7 puede estar constituido por el mecanismo §

de corte de hileras o wn patin previsto en el mismo. A pesar de
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proporcionat una grandf{sima estabilidad, esta ejecucidn es sen-
cilla.

Finsglmente, en las figuras 198, 208, 218 y 222, se aborda
la solucidn que, segum la invencidn, se puede der al sistema de
montaje para una adecuada distribucidn de cargas de lu meniobra
gobre tado cuando se tratea de grandes utensilios o naquinas a-
gricolas.

En los dibujos, se supone el caso de miquina cortadora de
maiz, con mecanismo cortador 1, mecanismo 2 cortador de hile-
ras y tubo de descarga 3, suspendida al lado de la rueda 5 tra-
sera del tractor mediante un brazo de soporte 4, cuyo brazo 4
estd colgado en 6 y 7 de las gulas inferiores 8 y 9 del siste-
me hidrdulico del tractor mediante elementos articulados de
acoplamiento.

Tas guias inferiores 8 y 9 son mentenidas rigidamente a
1a altura mostrada en la fig. 20%. Segin 1a invencidn, el bra-
zo 4 de soporte (véase las figuras 208 y 218), estd acodado ha-
cia abajo a modo de manivela en su extremo 11 de acoplamiento.

Sobre el brazo de soporte 4 estd sujeto, en la proximidad
del acoplamiento 6, un brazo de manivela 12, montado con un agu-
jero transversal mediante pernos 13 (fig. 228) introducidos en
una horquilla 14 de una barra de émbolo 15 de un gato hidrau-
lico 16,

En dicho gato y de manera conocida, es impelido carddnica-
mente aceite por una bomba de mano 17 en un cilindro 13 sus-
pendido en un tubo de proteccidn 18, de modo que el émbolo 20
(fig. 208) y por tanto 1y barra 15, se levanta con el brazo
de manivela 12. Para bajario, se abre una valvula (no represen~
tada) de la bomba 17, de modo que el aceite puede volver desde

e1 cilindro a un recipiente de bomba (no representado), por
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un conducto 21, Como puede verse en las figuras 202 y 222, la
bomba con el gato 16 estd articulada medisnte un brazo trans-
versal 22 sobre la gula superior 23 del sistema hidraulico del
tractor, de modgfue la boca 24 de traccidn del tractor se en-
cuentra libre. La guia de ranura 24, prevista en el tubc ranu-
rado 18, impide todo atasco de la articulacidn del brazo de
manivela.

Segin la posicién del brazo de manivela 12, el extremo del
brazo de soporte acodado es hecho oscilar con la méquina cor-
tadora de este ejemplo, cortadora de maiz, alrededor de las
articulaciones 6 y 7. Mediante el brazo oscklente asi formado,
1p méquina cortadora 1 a 3 es bajada, segin la invencién, so-
bre el suelo, o levantada por el gato hidrdulico 16 a su posi-
cidn de transporte.

Por consiguiente, con el sistema de la invencidn puede en~
gancharse al tractor un vehiculo que reciba el producto cor-
tado. A consecuencia del ulterior acodamiento del extremo del

brazo de soporte (fig. 19¢) y el gato dispuesto en la proximi-

dad del punto de acoplamiento &, se vela, segun la invencidn,

por el hecho de que logs movimientos del vehiculo, y también
los de la lanza dej mismo, no queden entorpecidos al girar a
1g derecha,

Ia guia inferior 8, fuertemente sometida a la solicita~
cién de presidn, es descargada casi por completo por el gato
que actia en su proximidad.

Hecha la deseripeidn de los distinios aspectos de la in-
vencidn y dentro del espiritu fundamentel de la misma, es po=-
gible aportar variantes de detalle y exponer la subordina-
cién de los mismos a lo concretedo en las reivindicaciones

poniendo as{ de manifiesto 1a unidad del conjunto.
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Asi, por ejemplo, el contenido de las reivindicaciones 1
é 6 refleja principalmente lo mostrado en las figuras 88 y 118,
siendo condicidn imprescindible (fig. 72) formar el brazo 4
de varias piezas o0 miembros (reivindicaciones 2 a 4) que puede
ser de una pieza (reivindicacidn 5) tal como se muestia eon la
fig. 98 y mientras que la reivindicacidn 6 lleva consigo el po-
der realizmr el brazo portador de varios miembros o de un: so-
lg plem (fig. 98) en realided la reivindicacidn 5 es una rea=
lizmcidn que puede considerarse auxiliar de las anteriores si
se dispone del perfil hueco de la fige. 72 para adaptacidn a
distinyos anchos de remolcadores y/o de neumdticos.

Respecto gl acodamiento en cigliefial (reivindicaciones 7 a
10) solo puede lograrse si dicho bfazo consta de varias piezas,
dentro de ls inventiva general, y lo tratado en lss reivindica-
ciones 1l & 16 responde a ls idea de facilitar enganche en cual-
gquier posicidn de boca del remolcadors

Quede asimismo entendido que sl por razones de sencillez
(figuras 28 a 68) se ilustra un brazo poritador recto, puede
constar de varios miembros para adaptarlo a ls referida varie-
dad de anchos.

En resumen: la realizacidn del principio inventivo en ar-
monia con las reivindicaciones puede explicarse aclarando lo que
lz propia naturaleza de tales reivindicaciones no permite expo-
ner en ellas.

Asi, respecto a la reivindicacidn 1, la ejecucidn en va~
rias piezas del braze de soporte es ventajosa para todas las
formas de ejecucidn, tanto para la adapiacidn a 1z posicidn en
cada caso de la conexidn con el 4rbol de toma de fuerza del re-
molcador, como para la adaptacidn de la distancia del utensilio

de trabajo o de lg distencila de otros dispositivos de apoyo,
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como brazo de apoyo (reivindicaciojes 11 a 16) a distintas dis-
tancias entre ruedas del remoleador y/o anchurss de las ruedss
del tractor, lo que puede obtenerse de dos distintos modos, se-
g6n consta en esta parte deseriptiva de la memoria, y poder dar
2l brazo dz soporte una forma curva. Respecto a las reivindica-
ciones 2 a 4, tal ejecticidn es ventajosa por la referide foima
curva del brazo de soporte que permite tomar mejor las curvas
por el remolque, una mayor distancia entre la conexidn del dr—
bol de toma de fuerza de engranaje angular y la conexidn del &ar-
bol de toma de fuerza del tractor. Respecto a las reivindicacio-
nes 5 y 6, gracias a lo dicho antes de adaptacidn de digtancig,
se consigue emplear de mauera sencilla el brazo para transmitir
la potencia del tractor a mdquinas de trabajo fijas dispuestas
lateralmente , segin ya se describié. En relacidn con 14s vei-
vindicaciones 7 a 10, la ejecucidn en varias partes permite tam-
bién prever un brazo acodado, o un brazo normsl con grandes po-
sibilidades de montaje. En fin, unifica lo tratado en las reivin-
dicaciones 1l a 16 el nexo causal de la adaptacién de distancia,
que asimismo unifica el aspecto tratado en las reivindicaciones
17 a 21.

Todas estas consideraciones son, como antes ya indicamos, me-
remente aclaratoriss y sirven para una mejor comprensidn de los
aspectos concretados en las reivindicaciones que continuacidn se

relacionan:
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Hecha la descripcidn del presente invento se hace constar,
que esta solicitud se acoge a les prioridades de solicitudes de
Patente alemanas que, en relacidn con las pertinentes reivindi~
cociones, se detellan g continuecidn:

15 82 358.2 del 18 de Octubre de 1967(reivindicaciones 17 a 21)
15 82 372.0 del 21 de Diciembre de 1967 (reive. 2 a 4)

16 32 377.8 del 26 de Znero de 1968 (reiv. 6)

16 32 820.4 del 27 de Enero de 1968 (reiv. 1)

16 32 778.9 del 12 de Febrero de 1968 (reiv. 5 y 6)

17 57 352.3 del 29 de Abril de 1968 (reiv. 11 a 13)

17 57 403.7 del 3 de Hayo de 1968 (reiv. 1l a 16), ¥

17 82 299.0 del 10 de Agosto de 1968 (reiv. 7 a 10),
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todas respondiendo al principio de unidad de invencidn, y que
se declara como nuevo y de propia invencidn lo comcretado en las
15. reivindicaciones siguientes:
1.~ Dispositivo para montar lateralmente un utensilio agri-
cola en un tractor u otro vehiculo, constituido esencialmente
por un brazo de soporte que sobresale lateralmente de lz rodada,
sobre el cusl, o dentro del cual, se encuentran eventualmente
20, dispuestas piezas de un mecanismo para la transmisidén de la fuer-
ze motriz al utensilio y que puede ser bajado con el utensilio
por el sistema hidraulico del tractor, u otro medie, a una posi-
cibn de trabajo préxima al suelo, y leventado a una posicién de
transporte, c aract er iz a d o por el hecho de que el tra
25, zo de soporte, que puede ser recto ¢ incluso de tubo en todas las
realizaciones, puede, sin embargo estar constituvido por, a 1o me-
nog, tres elementos unidos entre s{ con bridas o superficies de

ecoplamiento endlogamente orientables entre si en su posiciodn,
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cuyo elemento central contiene un arbol articulado que sale del
eje de toma de fuerzg del tractor con una transmisidn angular
que lo acopla con el arbol del utensilio y que se encuentra dig
puesto en los elementos exteriores de los elementos de acopla-
miento de las guias inferiores del sistema hidraulico del itrac—
tor y, cuando menos, una barra de acoplamiento para le accidn
de unitn del brazo de soporte con el tractor, de preferencia la
gula superior.

2.- Dispositivo segin la reivindicacidn 1, carac t e -
rizado por el hecho de que el brazo de soporte tiene ung
forme curva o angular tal que los puntos de unidén marcedos g mo-
do de curva circular y similares vienen a encontrarse en puntos
de interseceidn de la cuerda, y el brazo lateral extendido coin-
cide aproximedamente con ung de las tangentes.

.- Dispositivo segin las reivindicaciones 1y 2, ¢ & v a c-
teriszadopor el hecho de que, en el cenit y, respectiva-
mente, en el angulo, se encuentra dispueste la transmisidén ane
gular.

4,~ Dispositivo segin la reivindicacién 1 y a 10 menos una
deles 203, cargcteriszado por el hecho de que el
brazo de soporte se compone de partes rectas a modo de una curva
apainelada.

5o~ Digpositivo gegun la reivindicacidn 1, en el que, como
ung veriante estb caracterizado por el hecho de que,
para ls unidn del brazo de soporte con el uwtensilio de trebajo
estén previstas bridas de modo gue, Segin sea necesario, puede
intercalarse una pieza intermedia de una longitud cualguiera,
provista de bridas adecuadas, o un elemento exterior del brazo
de soporte.

6.~ Dispositivo segin la reivindicecidn 5, carac t e -



De

10,

15,

20.

25,

30.

rizado por el hecho de que el arbol articulado que se en-
cuentra en el brazo de soporte estd provisto de una pieza teles-—
copica, de modo que la parte exterior del arbol puede ser ex-
treida del brazo de soporte.

7.- Dispositivo segin la reivindicecién 1, en el que, como
variante, estd carac t e r i 2z a d o por el hecho de que el
brazo de soporte es mantenido por medio de dos brezos rigidos
de unidén, de preferencia por lss guias inferiores fijas del sis-
temg hidraulico del tractor, a wna alturs fijamente resulada, S0
bre articulaciones, y porque la parte exterior hacie el utensi-
1lio del brazo de soporte posee un acodamiento, de preferencia
como manivela, de modo que mediante una osgilacibn y, respecti-
vemente, rotacidn del brazo de soporte, provocados por medios
adecuados, el utensilio de trabajo puede ser llevado a su pesi-
cidn de trabajo y a su posicidn de transporte por el movimiento
oscilante que ejecute el braze exterior ascodado de soporte.

8.~ Dispositivo segin la reivindicacion 7, carac t e =
rizado por el hecho de que, en la proximidad del cojinete
interior de oscilacidn y, respectivamente, de rotacién del brazo
de soporte, esta previsto un brazo de manivela fijable que Se
extiende aproximadamente en, o sobre, el punto de oscilacidn del
whensilio, gracias al cual puede producirse la oscilacion del re
ferido utensilio.

9.- Dispositivo segin la reivindicacién 8, carac t e -
rizado por el hecho de que sobre el brazo de manivela aotia
un torno, de preferencia un torno hidraulico, que podee medios
para compensar el empuje de manivels del brazo oscilante.

10,~ Dispositivo segin una de las reivindicaciones 7 a 9,
caracterisadopor ¢l hecho de que el utensilio de

trabajo que, en posicidn de trabajo se encuentra bajado al lado
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de la ruede del tractor, en la otra posicidén muerts del brazo
oscilante descansa en un vehiculo arrastrado por el tractor.

11.~ Dispositivo segin la reivindicacién 1 y/o una de las
demés precedentes, caracter i za d o por el hecho do
que, como tercer punto de apoyo del brezo de soporte ¥s respece
tivamente del utensilio de trabajo, esta previsto enm el tractor
un brazo de unidn que puede ser acoplado con la mordaza del trac
cién delentera del tractor.

12,- Dispositivo segin la reivindicacidn ll, caract e~
rizado por el hecho de que ¢l brazo de wnidn estd acopla-
do con el bruzo de soporte.

13.- Dispositivo segin la reivindicacién 11, y/o 1a 12, ¢ g
racterizado por el hecho de que el brazoc de unidn es-
t4 constituido por un brgzo longitudinal que se extiende parale-
lamente al tractor y por un brazo transversal acodado o doblado
en forme de U, que pasa por delante y alrededor del tractor.

14.~ Dispositivo segim la reivindicacién 11, y/o las 12 o
13, caracterizadoporel hecho de que el brazo lon-
gitudinal estd longitudinalmente montado desplazable en un man-
guito de la méquina de trabajo y puede eventualmente ser fijado
mediante la introduceidn de pernos.

15.- Dispositivo segin la reivindicacién 14, cara c t e
rizado, por el hecho de que en el extremo del brazo trans—
versal se encuentra previsto un ojal de traccidén que eventual-
mente puede ser ceambiado de posicidn y fijado en un agujero trang
versgl, y que puede ser un ojal fileteedo, de preferencia.

16.~ Dispositivo, segin la reivindicacidén 15, cara c t e~
r iz a d o por el hecho de que entre el ojal de traccidén y el
extremo delantero del brazo transversal esta prevista una arti-

culacidn con espigas portadoras verticales.
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17.~ Dispositivo segin la reivindicaeidn 1, y/o una de las
precedentes, en el que, como variante, esta caracteri-
z a d 0 por el hecho de que el brazo de soporte y ¢l arbol de
1o magquina de trabajo estdn provistos, del lado dcl utensilio,
de elementos de acoplamiento y porgue a estos les corresponde,

a lo menos, un ulensilio de trabajo provisto de correspendientes
elemnentos de acoplamiento.

18.- Dispositivo segin la reivindicacidn 17, carac % e -
ri2zado por el hecho de que el brazo de soporte estd provis-
t0 en su extremo de acoplamiento de una brida, y de que ésta eg-
t8 en correspondencia en el utensilio de trabajo con garras o una
guia del tipo cajon, eventualmente provista de guis de entrada.

19.- Dispositivo segun la reivindicacidén 17 y/o0 la 18, ¢ a -
racterizadopor el hecho de que el arbol de la maguina
estd provisto de un acoplamiento de garras sometido a la presidn
de un muelle.

20.- Dispositivo.segin la reivindicacion 19, carac t e -
ri z s d o por el hecho de que el acoplamiento puede ser accio-
nado con una palanca de embrague acoplada eventualmente con gis-
tema de barras de servicio a distancia, que descansa sobre el
brazo de soporte, o cable de accionamiento.

21.- Dispositivo segin la reivindicacidn 1, y/o wna de las
precedentes, carac terizado por el hecho de que el
brezo de soporte esta provisto de dos placas que abarcan lateral-
mente y por detras al utensilio de trabsjo, y porque el utensilio
de trabzjo posee, cuando menos, una horquilla abierta hacia arri
ba, con cerrojo de resorte para la recepcidn del brazo de sopor-
te.

22,~ Dispositivo pere montar lateralmente wn utensilio agri-

cola en wn tractor u otro vehiculo.
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Segin se describe ¥ reivindica en la presente Memoria que

congta de treinta y nueve hojas foliadas y mecanografiadas por

ung sola cara y de trece léminas de dibujos,
Madrid, a 11 de Octubre de 1968
KARL IENGELE & SOHNE.
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