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La invencibn se refiere & una unidad de accilonauiento
con inversidn auvtomética de marcha para una terrsja a sirer
en dos sentidos de marcha, la cual lleva una pieza desplazable
en direccibn axial al ferrajar, = = — = = = = = = = = = = -~ -
For la solicitud de patente espatiola ndmero 355.957 se co=
noce una terraja para terrajar roscas cbnicus en oxirumos de
tubos, en la que el centraje del dispogitivo ge efectha en el
extremo del tubo, llevando una parte de un manguito central,
axialmente desplazable dentro de la caja de una terraja, b am
nos de fijecidén que sbacan en el inbterior del tuwi 0 = = = = =
Tsta terraja puede accionarse manualmente mediante una
¢hicharra, lo cual es, sin embarso, muy fatisoso, cuuwndo oe
trata de producir de modo seguido un gran nfmerc de roscas,= =
Bl objeto de la invencién es la creacidn de uvna unidad
de accionamiento, mediante la cuval, con una terraja comno por
ejemplo la de la solicitud de patente espaiola ne 355.957,
ge puede terrajar autométicamente, de modo gue todos los ciclos
de trabajo neceserios para ello se llevan a cebo automética-
MENTOe = = o= m = o o= = e e o e e =
Lo unidad de accionamiento segln la invencibn estéd caracte—
rizada porque presenta una pleza de alojemiento giratoria para
alojar la terraja y dos ejes de accionaniento potestativamente
conectables que pueden accionar la pieza de aslojamientvo en di-
recciones opuestas, habiéndose previsto medios de mando gue en

una primera posicidén acoplen el primer eje de accionazmiento a
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través de un primer acoplamiento con lg piezarde alojamliento;
porque al alcanzarse un desplazamiento determinado de la piezg
deaplazeble de la terraja desacoplan el primer eje de acclona=
miento, y en una segunda posicidn acoplaen el segundo eje de
accionamiento a travds de un segundo acoplamiento con la pieza
de alojamiento, y porque después de un desplazamiento de la
pleza desplazable de la terraja hasta el retorno a la posicién

inicial de la migma desacoplan el gegundo eje de accionamiento.-

Los dos ejes de accionamiento estdn unidos conveniente=

mente a un solo motor de accionamiento a travéds de un engra-

Preferentemente se ha previgto como medio de mando

para el accionamiento de los dos gcoplamientos un egpirrago
de mando axialmente desplazable unido & una horquilla de man-
doy ¢l cual, para embragar el primer acoplemiento de modo me=
nuel contra la accifn de un muelle que actda sobre dicho aco-
Plauniento, ¢s desplazable hacia una primera posicidn de deten=
cidn, ¥ el cual estd unido convenientemente a trevds de una
palanca glretorie de tal mode a una segunda horquilla de mando,
que al soltarse la detencidn del espdrrago de mando en su pri-~
mera posicidn, este espdrrego de mando es degplazado por el
muclle haciz una segundu posieidn, con lo que se desembraga
el primer acoplamiento y se embraga el gegundo acoplamiento.
Preferenterente se han previsto medios de mando que desyuds
Gel retorno de la pleza deasplazable de la terraja = su posicidn
inicial desembragen el segundo acoplamientos = = = = - = = = =

in el dibujo se han representado a titulo de ejemplo
formas de ejecucidn de una unidad de accionamiento gegin 1la

invencifle = = = = = - = e ;e . e e . - -
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Ta figura 1 muestra unz seccibn longitudinul & través
de la unidad de accionaniento, = = = = = =« = = = = = = - - -
Ta figura 2 muestra unz seccifn a lo largo & la linea
IT-If de la figura 4o — = = = = = = = = = = = = «w = = = ~ -
La figura 3 muestra una seccibn 2 lo largo de la linea
III-III de 1a £isura 2, = = = = = = = = = = = « = = = = = =
Io figura 4 muestra una seccidn a lo lar_o ¢z lu linca
IV-IV e la Tigura 2, = = = = = = = = = = = = = = = = = = =
La figura 5 muestra un detalle _ura representer iz de-
tencién del espérrago de mando gue sicve para Gesembra or
el segundo acoplamiento, = = = = = = =~ = = = = - ——- - - -
Tal como se puede ver en el dibujo, lz pleza de aloje~
miento 1, configurado pars slojer la terrajs, estd dispuesta
de modo giratorio dentro de la caja 2 y unida a unz rueda
dentada 3 que engrana constantemente con low wos piliiones 4 ¥
5. Igtos dos pifiones 4 y'5 pueden unirse potestztivamente
nediante los mcoplamientos 8 y 9 a las ruedas helicoidales 6
y 7 respectivemente, que engranan o su vez en el vornillo
sinfin 10, por lo que se encuentran en uwnidn de acoplamiento
con el motor a través de la rueda dentada recta 11 y el pi-
fién 12 del motor. Ia pieza de clojauiento 1 esté provista _
de garras 14 para el arrastre de la terraja insertable, Para
la detencién de la terrsja en la pleza de slojauiento 1 se
ha previsto un anillo de cierre 15 que presenta en osu lado
frontal unas renuras 16 gque en situscibn de posicidn idénti-
ca con las garras 14 permiten la insercidn de la terraje em
la pieza de elojamiento 1, Girando el anillo de cierre 15,
lza terraja se detiene en su posicibn axial, manteniéndose

el anillo de cierre 15 en su posicién de cierre mediente un
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findor esférico 17 = = = =~ = = = = = = = = = = = = = = = =
3i se introduce una terraja provista de una guia de
casguillos roscados patrén y tensidn tubular interior en
la pieza de alojamiento 1 y en la pleza de sujecién 18,
desplazable axialmente, asegurada contra la torsién a
través de pistas en cuiie, la cual presenta una abertura
de alojamiento 18a y esté soportada en la caja 19, entonces,
en la posicién inicial, une esplga de enclavaniento 20, gque
ztaca en una ranura 21 de la pieza de sujecibén 18, evita un
desplazemiento axial producida por le insercién de la terra-
ja, ¥l giro de la terraja no se efectfia, ni siquiere con el
motor 13 conectado, hasta gue se acciona la palanca de excén-
trica 22, Accionando la palanca de excéntrica 22, soportada
de nodo oiratorio en una placa 23 montadé-de nanera fija,
1z corredera 26 es desplazada dentro de una gula 27 nediante
une espiga excéntrica 21 que ataca en una ranura 2l de la
corredera 26, por lo que primeramente el espérraso de mando
20 ep 1llevado = la posicién de mando powberior rediante la
pieza de mando 28 y a conbtinuacién se desplaze el esplrrago
de moendo 31 mediante la pieza de mando 30, por lo gue lu hor-—
quilla de mando 32 unida al espérrago de mando 31 hace cm—
brager la pieza de acoplamiento 8§ del piiibn 4 con la pleza
Ge eeoplauiento 8a de la rueda helicoldal 6. vesplazando el
esyirru;o de mando 31 hacia su gezunda posieibn, la ranura
de dotencién 33 queda libre, de manera gue la espiga de de=~
tencibn 34 es apretada dentro de la ranura de detencibn 33
nedionte el muelle 30 ¥ ventiene al espirraso de mando 31, el

cunl estd cargado por un muelle 36, en su posicibn de acopla-
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miento. Debido gl desplazamiento del esplrra;o de wando 29
la esgpiga de enclavamiento 20 queds desenclavada ¥ oo btensa
el nuelle 37. i a continuacidén wn movimiento ciial [ rovoca~
do por la terraja insertada desplaza La piezu de sujecibn 18,
la eazpiga de enclavamiento 20 es desilagada iverc de la ro-
nura 21 y detiene el espdrrago de mando en su posicidn termi-
nal posterior. — = = = = =~ = = = =~ = = = - — - - - - .- -
Después de gue la terrajs lw cicansato un detsiiinado -
desplazaniento axial, la terruja wrovoca un nmoviniento de
desplazamiento sobre una placa de mando 38, suizda por una
parte dentro de la caja por espigas 40 gue se encuentran bajo
Jla presibén de un muelle 39, y unida por otrz carte a un
espérrago de mando 41, por lo que lu esnisa de wstaneidn 34
es levantada fuera de la ranura de detencidn 33, liberando
de esta manera el espbrrago Ge mande 31l. =1 ecpirrazo de
mando 31 és desplazado por la presién Gel muelle 36, desa-
coplando mediente la horguilla de mando 32 el acoplaniento
8, 8a a través de una palanca 43 soportada en un pivote gira—
torio 42 y accionada por la horguilla de wando 32, nor 1o
gue mediante la transmisidn de una fuersza que actia sobre
la horguilla de mando 44 unida a un pivote de mando 45, la
cual acopla el acoplamiento 9, 9a, sec invierte el sentido de
rotacibn del accionamiento, — = = = = = = = = . - - - - - -
Debido a gue la posicidén de la espiza de mando 45, que
lleva la horquilla de mando 44, no estaria asegurada durante
el tiempo en que el espérrago de mando 29 se encuentra de-
tenido eﬁ la posieién teminal posterior, se ha previsto,

seglin se puede ver en las figuras 4 y 5 un fiador esférico

PCOR
QUALITY



10.

2

ro
i
.

OI

46 con el fin de fijar la posicidn media del espérrago de
MaNd0 45 = = = = = = = = = == - = e = e - = -
liediante la inversibén del sentido de rotacidn del

accionamiento, el movimiento exial de la pieza de sujecidén
18 también invierte su direccidn de marcha. Despuds de al-
cenzar la posicidén en la que la ranura 21 del manguito de
accionamiento 18 desbloquea la espiga de enclavamiento 20,
la fuerza de resorte del muelle 37 actlia sobre el espirrago
de mando 29, el cual actla a su vez sobre la espiga, de
mando 45, desacoplando de esta menera mediante la horquilla
de mando 44 el acoplamiento 9, 9a, llevando asi la totali-
dzd del mecanismo 2 la posicidn inicial. Con el Iin de lle-
var, despuds de manipulaclones erréneas en la palanca de
excéntricé 22, la totalidad del mecanismo a la posicidn ini-
cizi, se ha previsto un botbén de desenclavemiento 48 en la
tapa 47, el cuel actla, a través de un balancin 49 soportado
en 1ma articalacidén 50, cobre un arnillo 51 unido a la espi-
e de detencibn 34. Accionando el botdén de desenclavamiento
48 se levanta la espiga de detencidn 34, con lo cual se
suelta la detencidn en la ranura 33, y la fuerza de resorte
del nuelle 36 lleva el esgpérrago de mando 31 a la rosicidn

Para la sujecién de este accionmmiento se ha previsto
una placa 52 con receitéculo 52a de recogida de virutas in-
corporado y aperturas luterales 52b de extraceidn de virubas,
gue puede gjecutarse por ejemplo con tornillos de ajriete

53, mediante los cuales la placa 52 puede sujetarse por

ejemnlo a2 un baneo de trabajo 54. Pera alojar el acciona-
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niento se han previsto en los refuerzos 55 de los ftornillos
de gpriete, ejecutados a modo de nervios, dos ronurss 56
dentro de las cuales se cuelgan dos esupijas 57 nontadas en
la caja 2, y que mediante los topes 5& mantieren el ucciona-
miento en posicibn vertical, = = = = = = = = - - - - - m .-
liediante este dispocitivo se jpucde terrajer, por c¢jem-
plo, al utilizar una terraja segin la solicitul de zbente
355.957, de modo enteramente aubtomdbico, una roscz cobre un
corto extremo de tubo que sobresale de una

LTG0, o e =
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le~ Perfeccionanientos =n las unidades de sccionamien=~
t0 de terrajas, con inversién auvbomética de marcha pura una
terraja a girar en dos sentidos de marcha, la cual lleva una
pieza desplazable en direccidn axizl al berrajar, carzchterizas
dos porque la unidad presenta una pieza de alojaumiento gira-
toria (1) para alojar la terraja y dos ejes de accionamiento
(4, 5) potestativamente conectables gque vueden accionur la
pieza de alojamiento (1) en direcciones opuestas, hubiéndore
previsto medios de mando (29~45), que en una primera posicidn
acoplan el primer eje de accionamiento (4) a través de wn
primer acoplamiento (8, 8a) con la pieza de alojamiento (1);
porgque al alcanzarse un desplazamiento determinado de la

pleza desplazable de la terrzja desacoplan el nrimer eje de
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eccionemiento (4), v en una segunda posicién acoplan el
se undo eje de accionauwiento (5) a través de un segundo
scoplamiento (9, 9a) con la pleza de alojamiento (1), ¥
prorgue después de un desplazamiento de la pieza desplazable
de la terraje hasta el reftorno a la posicién inicial de la
misnz desacoplan el sezundo eje de acclonamiento (5)e = = =
5.~ Perfeccionanientos segin reivinCicacibén 1, carac-
terizados porque los dos ejes de acclonamiento (4, 5) estén
uaidos a wn solo motor de accionamiento (13) a través de
un engrenaje (6, Ty 10-12)s = = = = = = = = = = = = = = =
3.~ Perfeccionanientos segln reivindicacién 1, carac-
terizados porque se ha previsbto como nedio de mando para el
aceionaniento de los dos acoplamientos (8, 8a, 9, Ja) wn
espirraco de mando (31) axialmente desplazable unido & una
worcnilla de memdo (32), el cual, pera embragar el priuer
aco,luiento (8, 8a) de modo manual contra la accidn de un
maelle (36) que actia sobre dicho scoplamlento, es despla-
zable hacia una primera posicibn de debencién, y el cual
cotd unido & través dc una palanca Jiratoria (43) de tal
[0d0 @ unw segunda horguilla de mando (44) que al soltarse
1a detencibn (33, 34) del espérrago de mando (31) en su
yrinecia posicibn, este espérraso de wando es desplazudo por
el ymelle (36) hacia unae segunda posicidén, con 1o gue se
desenbraca el primer acoplamiento (8, 8a) y se embraga el
sepundo zcoplemiento (9, 9a), y porgue se hen previsto me-
dics de mando (18, 20, 21, 29) que despuds del retorno de
la pieza desplazable de la ferraja a su posicidn inicigl de-

sembragan el segundo acoplamicento (Cy 98)s = = = ~ = = =~ =
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4.=- Perfeccilonanmientos se tn reivindicacidén 3, curucte-
rizados porque la unidad presenta uvng . desa de wujecidn
(18) desplazable en la direceccidn -xizl de lo terraje o alo-

Jar, para el alojamiento rigido o la torcibn de lu piess

@]

axialmente desplazsble de esta Gitimu, la ¢l pucde debe-
nerse en su posicidn inicisl mediante uns esui_a de encla-

vamiento desplazable (20), y porgue se bu irevisio mn se_wdc

[

egpdrrazo de mando (28) que se pucde Cotencr en vanu povicidn

retralda a través de ezte es ra0 o enclovanionto (26),

v
i~
o

cuyo esparrago de mando al efectuerse el retoriie de la pileze

de sujecién (18) a su posicién iniciul se desunclavae 7 se

desplaza mediante un muelle (37) guc sctia scbre ol misuo

"~

o

parza efectuar el desembrague del se_uado scopiw:iento (g,
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rizados porque para deteucr el espldrrs o de mando (31)

en su primera posicién se ha previsto wna esplia de deten—
cibn (34) desplazable en une renura (33) del misuo ¥ un
espérrago de mando (41) que actlia con la citada espiga de
detencidn, de tal modo que éi alcanzarse un desplaz:uiento
determinado de la pieza desplazeble de la ferreja se despla=
za lo espiga de detencibn (34) mediante el espirraso de mando
(41) contra la accidén de un muelle (35) Ffuerae de la renura

(33) del espérrago de mando (29). = ~ = = = = = = = = = = =
6.~ "PERFECCIONALIENTOS BN LAJ UNIDADZS DE aCllClub.I T

DE TERRAJASV, = = = = = = = = = = = = = = I

Todo ello conforme se describe y reivindica en la pre-
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sente nemoria que congta de once hojas, foliadas y mecano-

_rafiadas por una sola de sus caras, y de cinco 1tminas de
aibujos que la ilustran, . . — .‘

BARCELONA, 21 SET. 68 ‘
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