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MEMORIA DESCRIi-TIVA

La invención se refiere a una unidad de accionamiento 
con inversión automática de marcha para una terraja a girar 
en dos sentidos de marcha, la cual lleva una pieza desplazadle

5 . en dirección axial al terrajar.-----------------------------
Por la solicitud de patente española número 355.957 se co­

noce una terraja para terrajar roscas cónicas en extremos da 
tuhos, en la que el centraje del dispositivo se efectúa en el 
extremo del tubo, llevando una parte de un manguito central,

1 0. axialmente desplazable dentro de la caja de una terraja, órga­
nos de fijación que atacan en el interior del tul o. ---------

Esta terraja puede accionarse manualmente mediante una 
chicharra, lo cual es, sin embarco, muy fatigoso, cuando se
trata de producir de modo seguido un gran número do roscas.--

1 5. El objeto de la invención es la creación de una unidad
de accionamiento, mediante la cual, con una terraja como por 
ejemplo la de la solicitud de patente espadóla na 355.957, 
se puede terrajar automáticamente, de modo que todos los ciclos 
de trabajo necesarios para ello se llevan a cabo automática-

2 0 . mente. - - - - - - ---------------------------- - -
La unidad de accionamiento según la invención está caracte­

rizada porque presenta una pieza de alojamiento giratoria para 
alojar la terraja y dos ejes de accionamiento potestativamente 
conectables que pueden accionar la pieza de alojamiento en di- 

2 5. recciones opuestas, habiéndose previsto medios de mando que en 
una primera posición acoplan el primer eje de accionamiento a



través de un primer acoplamiento con la pieza de alojamiento; 
porque al alcanzarse un desplazamiento determinado de la pieza 
desplazable de la terraja desacoplan el primer eje de acciona­
miento, y en una segunda posición acoplan el segundo eje de 
accionamiento a través de un segundo acoplamiento con la pieza 
de alojamiento, y porque después de un desplazamiento de la 
pieza desplazable de la terraja hasta el retorno a la posición 
inicial de la misma desacoplan el segundo eje de accionamiento.-

Los dos ejes de accionamiento están unidos conveniente­
mente a un solo motor de accionamiento a través de un engra­
naje. —

Preferentemente se ha previsto como medio de mando 
para el accionamiento de los dos acoplamientos un espárrago 
de mando axialmente desplazable unido a una horquilla de man­
do, el cual, para embragar el primer acoplamiento de modo ma­
nual contra la acción de un muelle que actúa sobre dicho aco­
plamiento, es desplazable hacia una primera posición de deten­
ción, y el cual está unido convenientemente a través de una 
palanca giratoria de tal modo a una segunda horquilla de mando, 
que al soltarse la detencién del espárrago de mando en su pri­
mera posición, este espárrago de mando es desplazado por el 
muelle hacia una segunda posición, con lo que se desembraga 
el primer acoplamiento y se embraga el segundo acoplamiento. 
Preferentemente se han previsto medios de mando que después 
del retorno de la pieza desplazable de la terraja a su posición
inicial desembragan el segundo acoplamiento. -----------------

En el dibujo se han representado a titulo de ejemplo 
formas de ejecución de una unidad de accionamiento según la 
invención.__ ________________________________________________



La figura 1 muestra una sección longitudinal a través
de la unidad de accionamiento.-------------------- - - - -

La figura 2 muestra una sección a lo largo de la linea
I I- 11 de la figura 4. ------------------------------------

La figura 3 muestra una sección a lo largo de la linea
I I I- 111 de la figura 2. - - -  - - - - - - -  -------------

La figura 4 muestra una sección a lo largo oe la linea
IV- IV de la figura 2 . -------- ------------------ --------

La figura 5 muestra un detalle ^ara representar la de­
tención del espárrago de mando que sirve para desentramar
el segundo acoplamiento. --  - - - - - - - - - - - - - - -

Tal como se puede ver en el dibujo, la pieza de aloja­
miento 1 , configurado para alojar la terraja, está dispuesta 
de modo giratorio dentro de la caja 2 y unida a una rueda 
dentada 3 que engrana constantemente con ios ¿os pidones 4 y 
5. Estos dos piñones 4 y 5 pueden unirse potestativamente 
mediante los acoplamientos 8 y 9 a las ruedas helicoidales 6 

y 7 respectivamente, que engranan a su ves en el tornillo 
sinfín 1 0, por lo que se encuentran en unión de acoplamiento 
con el motor a través de la rueda dentada recta 11 y el.pi­
ñón 12 del motor. La pieza de alojamiento 1 está provista 
de garras 14 para el arrastre de la terraja insertable. para 
la detención de la terraja en la pieza de alojamiento 1 se 
ha previsto un anillo de cierre 15 que presenta en su lado 
frontal unas ranuras 16 que en situación de posición idénti­
ca con las garras 14 permiten la inserción de la terraja en 
la pieza de alojamiento 1. Girando el anillo de cierre 15, 
la terraja se detiene en su posición axial, manteniéndose 
el anillo de cierre 15 en su posición de cierre mediante un



fiador esférico 1 7 . ---------- —  ** - - - - - - - - - - -
ji se introduce una terraja provista de una guia de 

casauillos roscados patrón y tensión tubular interior en 
la pieza de alojamiento 1 y en la pieza de sujeción 18, 
desplazable axialmente, asegurada contra la torsión a 
través de pistas en cuña, la cual presenta una abertura 
de alojamiento 18a y está soportada en la caja 19* entonces, 
en la posición inicial, una espiga de enclavamiento 20, que 
ataca en una ranura 21 de la pieza de sujeción 18, evita un 
desplazamiento axial producida por la inserción de la terra­
ja. El giro de la terraja no se efectúa, ni siquiera con el 
motor 13 conectado, hasta que se acciona la palanca de excén­
trica 22. Accionando la palanca de excéntrica 22, soportada 
de nodo giratorio en una placa 23 montada de manera fija, 
la corredera 26 es desplazada dentro de una guia 27 mediante 
una espiga excéntrica 21 que ataca en una ranura 21 de la 
corredera 26, por lo que primeramente el espárrago de mando 
29 es llevado a la posición de mando posterior mediante la 
pieza de mando 2o y a continuación se desplaza el espárrago 
de mando 31 mediante la pieza de mando 30, por lo que la hor­
quilla do mando 32 unida al espárrago de mando 31 hace em­
bragar la nieza de acoplamiento 8 del piñón 4 con la pieza 
de acholamiento 8a de la rueda helicoidal 6. Desplazando el 
espárrago de mando 31 hacia su segunda posición, la ranura 
de detención 33 queda libre, de manera que la espiga de de­
tención 34 es apretada dentro de la ranura de detención 33 
mediante el muelle 35 y mantiene al espárrago de mando 31* el 
cual está cargado por un muelle 3 6, en su posición de acopla-



miento. Debido al desplazamiento del espárrago de mando 29, 
la espiga de enclavamiento 20 queda desenclavada y se tensa 
el muelle 37. Si a continuación un movimiento axial ¿revoca­
do por la terraja insertada desplaza la pieza de sujeción 18, 
la espiga de enclavamiento 20 es desplazada lucra de la ra­
nura 21 y detiene el espárrago de mando en su posición termi­
nal posterior.-- --------------—  ------— --------------

Después de que la terraja la alcanzado un determinado 
desplazamiento axial, la terraja provoca mi movimiento de 
desplazamiento sobre una placa de mando 3 8, guiada por una 
parte dentro de la caja por espigas 40 que se encuentran bajo 
la presión de un muelle 39 y y unida por otra parte a un 
espárrago de mando 41, por lo que la espiga do detención 34 
es levantada fuera de la ranura de detención 33) liberando 
de esta manera el espárrago de mando 31. DI espárrago de 
mando 31 ds desplazado por la presión del muelle 36, desa­
coplando mediante la horquilla de mando 32 el acoplamiento 
8, 8a a través de una palanca 43 soportada en un pivote gira­
torio 42 y accionada por la horquilla de mando 3 2 , por lo 
que mediante la transmisión de una fuerza que actúa sobre 
la horquilla de mando 44 unida a un pivote de mando 45 y la 
cual acopla el acoplamiento 9y 9ay se invierte el sentido de
rotación del accionamiento. --------- --- - - - - - - - - -

Debido a que la posición de la espiga de mando 45y que 
lleva la horquilla de mando 44y no estaría asegurada durante 
el tiempo en que el espárrago de mando 29 se encuentra de­
tenido en la posición terminal posterior) se ha previsto, 
según se puede ver en las figuras 4 y 5 un fiador esférico
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10.

15.

20.

46 con el fin de fijar la posición media del espárrago de 
mando 45* - - - - -  - - -  ------------ -- - - -  - - - - - -

Mediante la inversión del sentido de rotación del 
accionamiento, el movimiento axial de la pieza de sujeción 
18 también invierte su dirección de marcha. Después de al­
canzar la posición en la que la ranura 21 del manguito de 
accionamiento 18 desbloquea la espiga de enclavamiento 20, 
la fuerza de resorte del muelle 37 actúa sobre el espárrago 
de mando 2 9, el cual actúa a su vez sobre la espiga, de 
mando 45, desacoplando de esta manera mediante la horquilla 
de mando 44 el acoplamiento 9, 9a) llevando asi la totali­
dad del mecanismo a la posición inicial. Con el fin de lle­
var, después de manipulaciones erróneas en la palanca de 
excéntrica 22, la totalidad del mecanismo a la posición ini­
cial, se ha previsto un botón de desenclavamiento 48 en la 
tapa 47, el cual actúa, a través de un balancín 49 soportado 
en una articulación 50, sobre un anillo 51 unido a la espi­
ga de detención 34. Accionando el botón de desenclavamiento 
48 se levanta la espiga de detención 34, con lo cual se 
suelta la detención en la ranura 33, y la fuerza de resorte 
del muelle 36 lleva el espárrago de mando 31 a la posición 
inicial. ------------------------------------------------ -

Para la sujeción de este accionamiento se ha previsto 
una nlaca 52 con receptáculo 52a de recogida de virutas in- 

25. ccrporado y aperturas laterales 52b de extracción de virutas, 
que puede ejecutarse por ejemplo con tornillos de apriete 
53, mediante los cuales la placa 52 puede sujetarse por 

ejemplo a un banco de trabajo 54. para alojar el acciona-



miento se han previsto en los refuerzos 55 de los tornillos 
de apriete, ejecutados a modo de nervios, dos ranuras 56 
dentro de las cuales se cuelgan dos espigas 57 montadas en 
la caja 2, y que mediante los topes 5S mantienen el acciona-

5. miento en posición vertical.----------------------- ----- --
Mediante este dispositivo se puede terrajar, por ejem­

plo, al utilizar una terraja según la solicitud de patente 
355.957) de modo enteramente automático, una rosca sobre un 
corto extremo de tubo que sobresale de una pared. - - -----

Se declaran de novedad y propiedad para Espada, sus 
territorios y plazas de soberanía, las siguientes: --  --

R E I  Y I N  D I C  A 0 I O N E  3

15.

20.

25.

1.- Perfeccionamientos en las unidades de accionamien­
to de terrajas, con inversión automática de marcha para una 
terraja a girar en dos sentidos de marcha, la cual lleva una 
pieza desplazable en dirección axial al terrajar, caracteriza­
dos porque la unidad presenta una pieza de alojamiento gira­
toria (1) para alojar la terraja y dos ejes de accionamiento 
(4) 5) potestativamente coneotables que pueden accionar la
pieza de alojamiento (1) en direcciones opuestas, habiéndose
previsto medios de mando (29-4 5), que en una primera posición 
acoplan el primer eje de accionamiento (4) a través de un 
primer acoplamiento (8, 8a) con la pieza de alojamiento (1); 
porque al alcanzarse un desplazamiento determinado de la
pieza desplazable de la terraja desacoplan el primer eje de

QUAUTY
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accionamiento (4 ), y en una segunda posición acopian el 
segundo eje de accionamiento (5 ) 8 través de un segundo 
acoplamiento (9 , 9a) con la pieza de alojamiento (1 ), y 
porque después de un desplazamiento de la pieza desplazable 

5. de la terraja hasta el retomo a la posición inicial de la 
misma desacoplan el segundo eje de accionamiento (5)* - - -

2. - Perfeccionamientos según reivindicación 1, carac­
terizados porque los dos ejes de accionamiento (4) 5) están 
unidos a un solo motor de accionamiento (13) a travós de

1 0. un engranaje (6 , 7? 10-12) . --------------------- **
3. - perfeccionamientos según reivindicación 1 , carac­

terizados porque se ha previsto como medio de mando para el 
accionamiento de los dos acoplamientos (8 , 8a, 9, 9a) un 
espárrago de mando (31) axialmente desplazable unido a una

19. horquilla de mando (3 2), el cual, para embragar el primer 
acó lamiento (8 , 8a) de modo manual contra la acción de un 
muelle (3 6) que actúa sobre dicho acoplamiento, es despla­
zable hacia una primera posición de detención, y el cual 
está unido a travós de una palanca giratoria (43) de tal

2 0. modo a una segunda horquilla de mando (44) que al soltarse 
la detención (33, 34) del espárrago de mando (31) en su 
primera posición, este espárrago de mando es desplazado por 
el muelle (3 6) hacia una segunda posición, con lo que se 
desembraga el primer acoplamiento (8 , 8a) y se embraga el

29. segundo acoplamiento (9 , 9a), y porque se han previsto me­
dios de mando (1 8, 20, 21, 29) que después del retorno de 
la nieza desplazable de la terraja a su posición inicial de­
sembragan el segundo acoplamiento (9, 9a). ---------------



4.- Perfeccionamientos según reivindicación 3, caracte-

5.

10.

15.

20.

25.

rizados porque la unidad presenta una ^iesa do sujeción 
(1 8 ) desplazadle en la dirección axial do la terraja a alo­
jar, para el alojamiento rígido a la torsión de la pieza 
axialmente desplazadle de esta última, la cual puedo dete­
nerse en su posición inicial mediante una espida de encla- 
vamiento desplazadle (20), y porque se ha previsto un secunde 
espárrago de mando (2 9) que se puede detener en una posición 
retraída a través de este espárrago do eaclavamimto (20), 
cuyo espárrago de mando al efectuarse el retorno de la pieza 
de sujeción (18) a su posición inicial se desenclava y se 
desplaza mediante un muelle (37) que actúa sobro ol mismo 
para efectuar el desembrague del segundo acoplamiento (9,
9a)+------------------------------------------------------

5.- perfeccionamientos según reivinaicación 3, caracte­
rizados porque para detener el espárrago de mando (31) 
en su primera posición se ha previsto una espiga de deten­
ción (34) desplazable en una ranura (33) del mismo y un
espárrago de mando (41) que actúa con la citada espiga de 
detención, de tal modo que al alcanzarse un desplazamiento 
determinado de la pieza desplazable de la terraja se despla­
zaba espiga de detención (34) mediante el espárrago de mando 
(41) contra la acción de un muelle (35) fuera de la ranura 
(33) del espárrago de mando (29).------------------ ------

DE
6.- "PERFECCIONAMIENTOS EN LAS UNIDADES Di 
TERRAJAS". --------------------------

ACCI C-NAmi-AíTO

Todo ello conforme se describe y reivindica en la pre-

QUAUTY
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sente memoria que consta de once hojas, foliadas y mecano— 
ñafiadas por una sola de sus caras, y de cinco láminas de 
dibujos que la ilustran. . -------— * " "" 1
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