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1 presente invento e

. 4 ~ 7
mo Ge direccidn para vehiculos.

neral de recanismo en el cusl existe un pil’on que puede
girar con la columea de direccidn, iz rotzcidn de la
cual produce el moviriento de direccidn reguerido de un
elemento acoplado a las ruedas directrices.

=] invento tiene por objeto el Ge proveer un
Gispositivo de wecanismo de uirececién Ge gran eficacis,
costo reducido y comstruccién compacta. Ademds, el me
canismo, de conformidzd con el inventé, tiende de por
si 2 una realizacidén (que constituye una carscteristics
del invento) que permite la asyuda por medio de energia
nidrdulica también a bajo costo y con unz sencillez ven
tajosa.

Segtn el invento, el mecanismo de direceidn
de vehfculo incluye unz caja Ge direccién, o un pindn
con envolvente cilindrica alojado dentro de 1lo csja ¥y sC
portado de forma que gire en ella por Ia columna de &;
receidn sobre un primer eje que eo sustencialrente el
eje de la columna, un cuadrante provisio de dientes aco
plados con el pifién y soportado pare su rotzeidn dentro
de la caje sobre un segundo eje, el cuzl estd situado -
en un plano paralelo al pleno en el cual eetd dispuesto
el pirimer eje, haciendo girar el cuzGrsnte un drbol de
salide situsdo sobre el segundo cje. Los gjez pueden
ester dispuestos oblicuamente el uno resyecto al otro.

Ademds, segin el invento, el cuztérante puede
estar unido, por un acoplamiento articulado, & los bra
zos de direccidn de un par de ruedas directrices por e

dio de dos palancas Ge dirccciom que se Gesplazan con &l
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cuadrente, (estas dos pslancas pueden tener le forma de
un elerento de palanca con extremidad doble) con la pa-
lanca y el dispositivo de acoplaniento establecidos de
forma gue permitan la diferenciacidn angular, respecto
a las ruedas directrices, conocida como el efecto Acker
man. |

El invento puede incluir ademds las formas en
las cuales cse obtiene la ayuda por medio de energia, una'
de 12s cuales, (que incluye una aleta que funciona den=-
tro de la caja de difeccién) puede ser modificada de
forma que actie como amortiguador en lugar de servo-mo
tor. Fstas variantes y estas caracteristicas se verdn
en los ejemplocs del invento cue se describen a continug
cibn, y estdn definidas por las reivindicaciones adjun-
tas.

Puesto que el mecanismo de Gireccion segun el
invento puede t.ner un rendimiento mecéanico elevado y,
por consiguiente, puede también ser reversible, se pue
de proveer unos medios Ge amortiguaniento; estos pueden
torar la forma we zapatas de friceidn, apresionadas por
el nuelle, montadss en las paredes de la caja en cada
lado del cusérante y yue ce zpoyan sobre los flancos del
cuadrante. .

Como estd indicado mds arriba, el invento pue
Ge estar provisto de ayuda por medio de energia. A es
te fin, el cuadrante puede llevar unas aspas hidrduli-
cas dispuestas radialmente en sus extremidades y provis
tas de Juntase deslizantes que se 2poyan sobre las pare
des y la periferiz interior de la caja. In un radio si

tuado a 1a mitad de 12 distancia entre la posicidn ne-
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dia de estas aspas, un aspa o pared fija esté moniada
en la caja,cuyz aspa O pared fija se apoya en posicidn
de cierre hermético sobre el centro del cuzdrante (o so
bre su drbol) de tal manera que se forme unz cimars de
presidn hidrdulica en cada lado del aspa fija, cuya cg
mara se dilata o se contrae durante el movimiento de di
reccidn. Unos orificios estdn dispuestos en la caja a
cada lado de la pared fija. Unos dispositivos de vdlvu
la hidrdulica esocizdos con lz colurme de direccidn o
el pifién, estdn dispuestos de manera que estdn acciona
dos segin el sentido del movimiento de direccidn, posi
blemente de meners proporcional al par aplicado al volen
te, 0 directamente por un ligero movimiento del piildn
al reaccionar contra el cusdrante. In cuslguier caso,
el dispositivo de vdlvula dirige un fluido bajo presién
desde una fuenie adecuada a una u otra de las cémaras
de presién, c¢e tal formz gque la presidn actie sobre una
u obra de las aspas méviles y ayude = la direccidn.

Fn esta variante que funciona hidrdulicanen—
te, se proveen unos medios Ge cierre hermético tales co
mo unos anillos en unos surcos, alrededor del centro o
del eje del cuadrante.

En otra forme de direccidn ajudada por wedio
de energia, segun el invento, él mecanismo estéd acciona
do por unaz cremallera, la cuzl a su ves estd arrastrada
por un motor hidrdulico de doble efecto, del tipo de pis
t0n y cilindro.

Tl invento incluye tembién las zplicaciones
a los vehiculos del mecaniemo descrito mds arriba, de

una manera que se aprovecha de la forma del rmecsnismo en
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si. Tn tales aplicaciones, una palanca de direccién ac
cionada directamente por el cuadrante, ésté acoplada rme
disnte una contramanivela a uno de los brazos de direc-
cidn del pivote de direccidn, estando esta palanca uni-

da a su vez por una barra de direceidn al otro brazo de

direccidn. Debido a2 la concentrscidn y a la adaptabili

dad Gel mecanismo en si, el mecanismo puede situarse en
el vehiculo, de varias msneras.

Por ejemplo, en otra aplicacidn mds del meca-
nismo, destinada particularmente a los tractores, el me
canismo y la columna e direccidn estdn montados en el
centro, el cuadrante tiene dos palancas de galida para
la direccidn, proyectdndose una de ellas a cada lado, ¥y
cada una Ge ellzxs estd unida por un contrabrazo indivi-
dual al brezo Ge direccidn; en efecto, las palancas de
direccidn inecluyen una palanca unica pero provista de
dos extremidedes. Estd disposicidn estd facilitzda por
la caracteristica, inherente al invento, que consiste
en uue el eje de salida estd dispuesto en una direccidn
general o en un plano, paralelo al plano de la columna
de direccidn.

Ta forma mds sencilla del invento estd deseri
ta a continuacidn a titulo de ejemplo con referencia a
la figura 1 de los dibujos adjuntos y ge deccribe la pri
mera Tormz de direccidn ayudada por medio de energia con
referencia a la figura 2.

L Tigura 3 ilustre la variante en la cual la
ayuda por meGio Ge cnergia estd nroducida por un motor
de éxzbolo y cilindro.

ILa fizure 4 ilustra disgraxdticarente y en pla

-
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ta, la aplicacidn del mecznisro a un tractor.

En 1o figura 1, la cuzl es una vieta en corte,
un drbol de pifidén 1 estd soportsdo por unos rodamientos
2 on las paredes later:les 3, 4 de la caja de direccidn
que tiene una pared periférica 5. Un »ilién 6, cuya en-
volvente es cilindrica, estd mont:do sobre el eje 15 ¥
el eje 1 estd unido direciarente en rotacidxn con la co-

lumna de direccidn (no representadalyes naturalmente sus

N

tancialmente coaxial a ésta. El £rbol cde calida 7 est
tembién soportado por las naredes 3, 4 y sobre el drbol
estd montado, de menera rigide, un cuadrante & nrovisto
de dientes.Sobre los flancos del cuadrante 8, estdn apli
cadzs dos zavatas de friccidn gue tienen la formz ie man
cuitos 9 y que alojan unos muelles 10 gue los empujan;
estos manguitos actian como amortiguadores al imponer un
cierto grado de friccidn al cuadrznte 3. X1 eje del ég

bol 1 puede ser inclinzdo respecto al eje del drbol 7,

en un plano paralelo al plano Gel drbol 7, teniendo, ng

turalmente en este czso los dientes vel pifién y del cua
drante wna forma devidamenve helicoidal.

En todos los modos Ge realizacidn, el pifidn
estd soportado por unos rodamientos ¢ue & su vez estan
dispuestos en un casquillo situado en uﬁa caja, siendo
el didmetro exterior del casquillo excentrado respecto
a su orificio. .Por consiguirnte, el acoplamiento del
pifion y del cuadrante puede ser gradusdo h-ciendo girar
el casquillo en su caja.

Haciendo akora referencia a la figura 2, en la
cual las mismas vartes tienen los mismos numeros de re-

ferencia, el cuadranie § lleva sobre csada unn de sus ex
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tremidades radialmente un aspa 11 que se apoya, por me-
dio de bordes de cirre hermético adecundos, sobre las
paredes 3, 4 y 5. Soportséapor estas paredes, de mane-
ra fija (o con el grado de libertad justo suficiente pa
ra que sea autoregulable para conseguir el cierre hermé
tico) se halla una pared fija 12 en forma de aspa. En
1a oroximidad inmediata de cada lado de la pared 12 exis
te un orificio 13 a traves de la pared periférica 5 de
la caja de direccidn. Por consiguiente, enire cada ag
na 11 y la pared1? se forma una cédmara de presidn hidrdu
lica, y se se admite fluido bajo presidn a travée de uno
de los orificios 13, el cuadrante 8 estars empujado en
el sentido de rotacidn correspondiente.

En este caso, el drbol 1, pasa a través de un
cuerpo de vdélvula 14, y se dispone un dispositivo de vil
vula en dicho cuerno, por ejemplo el dispositivo descri

t0 en 1a Wemoria de Pag.britanica 1.034.349. Por consi-

" suiente, de cuslquier manera sue el conductorhaga girer

el drbol 1, venciendo cualguier resistencia importante
a la rotacidn, el fluido bajo presidn serd admitido pa-
ra actuar cobre un aspa 11 y el resultado serd una di-
reccidn ayuandéa nor medio de encrgia.

Si se prefiere no utilizar el tipo de valvula
giratoria sensible al par deécrito en la aplicacidn men
cionada rés srriba, entonces, el arbol 1 puede tener un
neguello grado Ge rovimientc lateral en su plano de rotz
cién y ectar unido a una valvula de carrete sengible, de
dos direccidnes; un dispositivo Ge este tino es muy pa-
recido a los que estin descritos en la Meworia de Paten

I S

te britlnica 33%.745/65.
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, ILa construccidn de las aspas 11 y 12 puede
variar ampliamente. Puelen ser constituides por ejen
plo por un aspa adecuada realiszada con materiss plés—
tices convenientes aprisionadss entre nlacts retélicas,
sustancialmente como se ve en lz figura 2, 7 en este ca
so los elementos de pldstico (114) puedcn comstituir
una sola pieza con un caséuillo 11B que formn el centro
del cuadrante. Il conjunto enterc 8, 11 estd natural-
mente sujeto de meners rigida al drbol 7. ILa nared 12
estd constituida preferentermente por uncs placos meté~
licas que aprietan en cada lado un elemento Ge plésti-
co,los bordes del .cual sobresalen para esiazblecer un
contacto hermético con las paredes 3, 4 y 5 y también
para obturer herméticamente el centro del cuadronte 8.
Este elemento completo pueue estar sujeto de manera flo
ja y ser colocado montdndolo en unos alojamientos rea-
lizados en las paredes 3y 4.

Tn lz variante de la figuras 3, en la cuzl los
elemgntbs estén representados tan sclo de minera esgue
mética, el pifdén estd indicado por 31 y el elcmento prin
cipal del cuadrante por 32. Un segundo cusdrante 33

provisto de dicntes, rigido o que forma una sola pieza

con el cuadrante 32, estd acoplsdo con los dicntes 344

de una barra Ge cremallera 34.la barra Ge cremillera es
td unica, preferenterznte por une junta de prsador en
354 para peraitir un ciertc gredo de articulacidén, a la

barre 35 de un motor de émbolo y cilindro de doble efec

%0 gue incluye un pistdén 358 y un cilindro 35. Ia ad-

misidén de fluido bajo preecidn en cualquier lade del pig

+én 35B (2 travéds del dispositivo de vilvulo descerito
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mds arriba) huce que la barra .34 sctie sobre el cuadran
te 32 en cualquier sentido de direccidn, proveyendo una
. 4

ayuda por medio de energia.

Txaminando ahora la figura 5,se puede ver la
situzeidn del mecanismo en un tractor.

La czja de direccidn 51, que incluye el pifidn
y el cuadrante, y, si se necesita,el dispositivo de ayu

da por medio de cnergia, estd montada en el centro de

un tracitor cuya estructura 52 se ve, con un drbol en 53.

Unos pivotes ¢e Gireccion 534 montados en lzs extremidz
Ges del eje 53, soportan las ruedas directrices 54 cue
giran bajo el efecto de los brazos de direccidn 54A.
Los brazos 54A estén unidos por unos contrabrazos 55

2 lzs extremidades exteriores de una palanca de direc-
cién 56 con extrezidad doble, gue estd montadz sobre el
drool 7, es decir el érﬁol de salida del mecunismo de
direceidn. <Lligiendo dngulos adecurdos, e puede hzucer
girar las ruedas 54 para obtener una direccidén diferen
cial si se necesita.

Tste visvositivo se presta por =i micmo, de
munera ccondmica y adecuzda a los vehiculos en los que
el volunte de direccidn esld situ-do cn el centro.

In resumen, la presentc Patente dc invencidn
que se solicita deberd recaer sobre lag sisuientes

REJVIELICACICYNES

1.- Fecanismo uce direccidn para vehiculo, que in
cluye una caja de direccidn, un pifién con en
velvente cilinirica alojado dentro de 1a caja y soporta

do nura wuc gire en ellz por 12 columna de Gireceidn,

cobre un primer eje (ue es sustancialmente el de 12 co-
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lumna, un cuadrante dentado acoplado con el pifidn y so
portado para que gire en la cajs sobre un cezindo eje
situado en un plano paralelo al nlano en el cual estd
situzdo el wrimer eje, haciendo girsr el cusdrante un
drool de salida dispuesto sobre el segundo egje.
2.~ Kecanismo segin la reivindicazcitén 1, caract
rizado poryue Gicho &rbol de salida estd uni

do & los brazos de direccidén ae un par de ruedes direc

" trices por dos palancas de direccidn jue ce desplazan

con los cuadrantes, eztando estaz paloncas unidas por
dispositivos de unidn articulados a los Go: brazos de
direccidn, permitiendo la unidn asi realizada la dife-
renciacidn angular conocida como efecto Achefman.
3.~ Mecanismo segdn la reivinéicaecidn 1, caracig
rizado porque dicha caja incluye tarbién unos
medios de smoriiguscidn por friccidn yue se apoyan so-
bre el cuadrante.
4.- ¥ecarismo segin ls reivindicacidén 2, carcctg
rizado poriue el dispositivo de amorfiguﬁmiqg
0 estd constituido por unas zaepatas de friceidn -ue se
apoyan, en posiciones opuestas, bajo el efecto de unzrg -
SOrte,comnalﬂs flancos del cuadrante.
5.~ Mecanismo segin una cuzlquiera de los anterio
res reivindicaciones, en combinacidén con un
dispositivo servo-motor de ayuda por nieGlo Ge energia.

6.~ Iecanisro segin la reivindicacién 5, caracig

rizado porcue la syuds por medio Ce energia

estd realizada por un dispositivo de sspas cue se despl

Ip

zan con el cusdrahtec y que barren los espacioz interig

res Ge la caja, los curles pueden estar conect:dg 2 una
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fuente de fluido bajo presidn, de tal forma que el aspa
vy los espacios constituyen un servo-motor.
7.~ Necanismo segin la reivindicacién 5, caracte
rizado porque el servo-motor de ayuda por me
dio de energia incluye un dispositivo de cilindro y ém
bolo de doble efecto gue actua sobre el mecanismo a tra
vés ¢e una barre de cremallera provista de dientes.
&.,- Hecanismo seglin una cuzlquiera de las reivin
dicaciones 5, 6 6 7, caracterizado porque el
filuido de accionamiento del servo-motor estd controlado
por el dispositivo de vdlvula que responde al esfuerzo
del conductor cobre el piiidn, de tal forma gue la ayuda
esid determinada por dicho esfuerzo.
9.~ Necanismo segun una cualquiera de lag anterip
res reivindicaciones, caracterizado porgue un
aspa gue sce¢ Gecplaza con el cuadrante y yue barre los
espacios interiores de la caja estd utilizada para rez
lizar el amortigusciento de los movimientos del cuzdran
te por desplazaiiento del fludido.
10.- Fecanieme segun une cualulers Je las anterio
rce reivindicaciocnes, caracterizado porque
incluye séerfs unos medios pare ajustar el acoplamien-—

¥ del cuzdrante.

to del pifidn
11.~ Leconisnc segun una cualiuiera de los anterio
res reivindieacicnes, caracterizado porgue el
nitidn estd coport do nor unos roésriontos, los cuzles a
su vez esiin situsdos en un eacquillc dispuesto cn una
czja, slende el diduetro exterior del casquillo excentra
4o recneetc & su oriiiclo, de tal “erma .ue el acopla-

wiernto <el pi.On ¥y del cuadrante nueds ser ajuctado ha=-



10

15

20

25

30

-12 -

ciendo girar el césquillo en la caja.
12.- Se reivindica por Gltimo como objeto so-
bre el que ha de recaer la Patente de In-
vencién que se slicita: "MECANISMO DE DIRECCION PARA
VEHICULO".
Todo conforme queda descrito y reivindicado en
la ﬁresente memoria descriptiva que consta de doce

paginas mecanografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 3 octubre 1.968

BERNARDO UNGRIA
DeD.

O
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