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w,———

(Impasse Champromis), 42-ROANNE, Francia.

El presente invento se refiere a las méquinas
empleadas en la torcedura 6 en la hilatura persa dar a los
hilos de cualquier naturaleza la torsién deseadas para usos

posteriores.

5. Sebido es que en estas méquinas, & cada huso ver-
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vertical en el cual se coloca la bobina de elimentacidén
portadora del hilo que ha de torcerse, corresponde un
huso horigontal provisto Ge un tubo de soporfe en el cual
viene a enrollarse el hilo torecido, efectudndose la rota-
cidén de esta bobina receétora por contacto con un cilin-
dro de accionamlento. Por otra parie, un gula hilo soli-
dario de una regle animade de un movimiento de vaivén pa-
ralslamente al eje del cilindro de accionamiento efectia
el reparto del hilo en capa superpuesta con cruzado de
las espiras enrolladas.

Es oportuno prever medios para detener la rota-
cidén de la bobina receptora cuando se rompe el hilo, 6
cuando se agota la bobina de alimentecidén, o también cuan
do la bobina receptora alcanza cierto didmetro.

El fin de esta detencidén de rotacidn es impedir
le rotacidn en vaclo de la bobina receptora en contacto
con su cilindro de accionamiento y que tiene diferentes
efectos perjudiciales.

En primer lugar, la continuacidén de la rotacién
en contacto es susceptible de provocar deslizamientos de
espiras y razado del hilo en superficie,

En el caso de rotura accidental o agotamiento
de hilo, el extremo libre respectivo en la bobina de recep
cién puede, al girar, provocar interrupciones en las posi
ciones inmediatas 6 hacerse tomar por un dérgano giratorio
(4rbol de los cilindros por ejemplo) y formar un arrolla-
niento pardsito dificil de desmontar,

Cuando la méquina de torcedurs 6 de hilatura va
provista de cortahilos que detienen la alimentacién conti

nua, los efectos expuestos puede producirse sucesivamente.
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Los técmicos tienen planteado d;;a;;hace largo
tiempo el problema de detener el bobinado en los casos
citados.

Este detencidén debe ser lo més rdpida posible.
Debe ser individual para cada posicidén de trabajo., EL
mecanismo debe tener una escass inercia y naturalmente
debe ser seguro.

Se han concebido a este respecto, en primer
término, sistemas denominados "eleva-carrete", que com—
prenden un elemento unido por un palpador oscilante que
se coloca en el camino del hilo. Cuando se produce uns
rotura del hilo, el palpador oscila y el elemento eleva-
carrete se introduce entre el cilindro de accionamiento
¥ la bobina receptora (a veces denominada "carrete" en
el lenguaje técnico).

El ecilindro continua girando, pero la bobina
receptora es elevada y se detiene por esta circunstan-
cia. Je puede evidentemente combinar con un cortahilo.

Estos gistemas, gue pueden disponer de medios
de desembrague mecdnicos o eléctricos, unidos al vari-
llaje, poseen una inercia importante. Para ser efectivo,
el desplazamiento del elemento eleva-carrete debe ser
relativamente importante.

Por otra parte, los accidentes mecdnicos pue—
den deformar este elemento y hacerlo inoperante. Se co-
nocen tembién otros sistemas de elevacién de las bobinas
receptoras; en éstos, se actia sobre la base gue susten-
ta el hudo de la bobina de recepcidn.

Ia rotacién de esta base que conduce a la sepa

recidén de la bobina receptora puede ser escasa, pero, co
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mo contrapartids, hace falta elevar un peso que es tanto
méds importante cuanto méds gruesz es la bobina; actualmen
te la tendencia es cada vez mayor hacla el peso pesado,

lo cusl hace necesario el empleo de sistemas potentes y

a menudo de inercia importante.

Ia elevacién de la bobina de recepcidén en la
meyoria de los casos no provoca su detencidén inmediazta;
continua girendo por inercia y el cabo libre del hilo en
la bobina puede provocar roturas de otros hilos en la md
quina. Puede igualmente, haciéndose prender por un drga
no giratorio, provocar el devanado del enrollamiento rea
lizado formando un arrollamiento parédsito.

Se ha imaginado ya el utilizar cilindros de ag
clonamiento gue pueden ser desembragados individualmente
por un desplezamiento axial, bajo la influencia de lg os
cilacidén de un palpador de hilo, dando lugar el desplaze
miento axial ¢ desembragmé.a un frenado o blogueo del ci
lindro,

En este género de dispositivo, la inercia en
juego es reducida; la detencidn rdpida del cilindro de
acclonamiento d4 lugar a la répida detencidn de la bobi-
na receptora y no existe riesgo alguno en este caso de
ver aparecer los efectos perjudiciales provocados por el
cabo de hilo libre en la bobina recepbtora. Ademds, los
dispositivos de este género pueden ser relativamente sim
ples,

Asl la patente francesa 994.335 del 17 de ene-
ro Ge 1945, titulads "Dispositivo de detencidén del cilin
dro de accionamiento de la bobina receptors en las deva-

nadoras pare torcer los hilos de rayén y otrog", describe
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un dispositivo con un c¢ilindro desconectablé en el cusl
el embrague se efectua mediante una proyeccidn que pene-
tre en un orificio apropiado de una base del cilindro,
mientras que en el desembrague, otre proyeccién exialmen
te opuesta bloguea inmediatamente el cilindro. Ias dos
proyecciones forman parte de una horquilla que puede ma-
niobrarse axialmente,

En la patente francesa 1.373.031, del 30 de mg
yo de 1963, que tiene por tItulo "Perfeccionamiento en
las ndquinaes de torcedura y similares" se dice general-
mente que el cilindro gue acclona la bobina receptora va
montado loco sobre un &rbol y puede hacerse solidario
con este 4rbol por un embrague conveniente. Se describe
egpeclficamente un embrague de conos. EL embrague estd
provigto de medios eldsticos de engranaje; las maniobras
se efectdan por uma palanca de mando sometida a medios
eldgticos. Se puede bloquear la palanca en estado embra
gado del cilindro y prever un desbloqueo manual 4 elec~
tromagnético.

El objeto del presente invento es un dispositi
vo de embrague de garras que permite solidarizar el ci-
lindro de accionamiento e impedir cualguier desplazamien
to axial del cilindro por un blogueo magnético.

EL objeto del invento es ademds un dispositivo
simple y seguro de degembrague - embrague que efectia
una detencidn inmediata del cilindro con Ffrenado cuando
se produce la rotura del hilo, 4 cuando éste llega a fal
tar, o también cuando la bobina slcenze un espesor prede
terminedo.

A tal efecto, sgegin el invento, el cilindro de



Se

10.

15.

20.

25.

30,

accionamiento montado loco schbre un &g giratorio puede
desplazarse siguiendo el eje de este 4rbol por medio de
dos proyecciones colocadas a cada lado del cilindro y ser
soliderio de un eje, el cual puede deslizarse paralelamen
te al eje de los cilindros por la maniobra de una palanca
de mano., Un tope fijo se halla dispuesto de tel forma
que cuvando el cilindro es impulsado hacia la derecha por
la proyeccidén de la izquierda, se apoya lateralmente so-
bre este tope y por ende se inmoviliza,

El desplazamiento hacia la izguierda de la pro-
yeccidn de la derecha, y por ende del cilindro, hace a es
te Wltimo solidario en rotacidn de su eje por medio de
dos coronas de garras, denominadas "dientes de lobo", mon
tadas una sobre el cilindro y la otra gobre un anillo so-
lidario del eje de los cilindros, mientras que un imédn
permanente, montado sobre este anillo, va a pegarse en la
superficie lateral izquierda del cilindro y realiza su co
locacidén en posicidén lateral y que, en este mismo tiempo,
la palanca de mano que permite el desplazamiente lateral
del eje que porta las dos proyecciones de empuje ¥y compre
sidén del muelle, denominada de desembrague, pone en posi-
cidén de blogueo un dispositivo gue mantiene el eje y sus
dos proyecciones en posicidén embragada y un érgeno de to-
e, solidario de dicho drgano de blogqueo y destinado a
ser accionado por un dispositivo desembragador en caso de
falta de hilo.

In esta posicidén embragada, no hay ninguna reag
cidn sobre el 4rbol de los cilindros y ningdn roce sobre

el cilindro.

El invento puede comprender igualmente los ele-
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mentos sigulientes:

a) Il mando menual del embrague y de la
puesta en posicidn del dispositivo de bloqueo se efectia
por intermedio de un buje flexible que permite obtener
por orden un desplazemiento de las proyecciones de manigp
bras pars poner los dientes de lobo en contacto, al mis-
mo tiempo gue el cilindro se pega sobre el imdn de colo-
cacidn en posicidén lateral, y un segundo desplazamiento
en sentido inverso para volver a la posicidn de blogueo,
la cual es tal gue las proyecciones de maniobre no rozan
sobre las superficies laterales del cilindro en rotacidn.

b) El érgeno de bloqueo es mantenido en
pogicién bloqueada por medio de un sistema de palancas
articuladas y de la accidén del resorte de desembrague,
epoyendo este Wltimo una palance sobre la aleta de un
electro~imdn en posicién abierta, siendo tales la rela-
cién de las palancas articulsdas y su posicidén angular de
apoyo sobre la aleta que un impulso en el electroimédn desg
bloquea al dispositivo, siendo la fuerze de atraccidén ne-
cesaria la veinteava parte aproximademente de la fuerszs
del resorte de desembrague.

Se comprenderd més fdcilmente el invento median
te un ejemplo de realizascién, ilustrado por las figuras
enexas, quedando bien entendido que este ejemplo no es
en modo alguno limitativo, extendiéndose el invento a cual
quier variante dentro del mismo espiritu.

La fig. 1, es una vista de perfil del sistema
de mando de la detencién del cilindro accionador.

La fig. 2, es une seccidén del cilindro desconeg

table y una viste de frente del sisteme de mando en pogi-
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cién embregada.

Lg fig. 3, eg une viste frontael del cilindeo
desconectable y de su sistema de mando en posicidn desen-
bragada.

Ia fig. 4, es una vista superior del sigstema de
mando del cilindro desconectable.

Bn estas figuras, 1 es un 4rbol gue puede exten
derse a todo lo largo de la méquina, que gira en el senti
do de la flecha 2 y que ports cilindros 3, leos cuales es-
tén destinados a arrastrar por friceién las bobinag gue
reciben el hilo.

El cilindro 3, estd montado loco sobre el drbol
1 por medio de los cojinetes 4 y de le base 5 solidaria
de 3. Ia base 5 porlta una corona tallada con dientes de
lobo 6 y una srandela de acero 7. EL dibujo 8 solidario
de 1 por un tornillo a presidén 9, lleva la corons ba que
corresponde & 6 y un imén permanente 10, cilindrico, =2
pegarge sobre su base 11.

Con referencia a las figuras 1 y 4, 12 es un so
porte fijo perfilado en U, paralelo al drbol 1 que costea
la méquina. Recibe, fijado por los tornillos 14, un so-
porte 13, de chapa curvada, de tal suerte que un 4rbol
puede girar en el mismo y un eje de seccidn cuadrads 16
puede deslizarse, siendo los dos drganos parelelos a 1.

En el eje 16 y a cada lado del cilindro 3, van
fijadas por tornillos a presidémn 18, las proyecciones de
maniobra 17g y 17d. Un nuelle de retorno 18, concén-
trico a 16, se apoya sobre 13 y solicita la proyeccidn
174, y por ende el eje 16, en el sentido de la flechsa 20.

Una proyeccién 21, solidaria de 16, atraviesa



Se

10,

15

20,

25.

30.

une palanca 22, la cual puede girar por méaio de su huso
222 en torno a un eje 23 solidario de 13 (fig. 1).

En un extremo de 22, y & cada lado, van articu-
laodas en 26 una palanca 24 y una brida 25. ZEn el otro ex
tremo 25, una palanca 28 es tomadae entre 24 y 25 y se ar—
ticula en 27. El extremo de 28 puede girar en torno de
un eje 29 solidario de 13 (figs. 2 y 4).

El extremo de la palanca 24 se apoye (fig. 2)
en 30 sobre una aleta 31 articulada en 32 sobre un eje so
liderio de 13. Esta alete es solicitada por un muelle 35
susceptible de topar sobre un fremo 35 tel como el punto
de contacto 30 6 sea a la derecha de la vertical por 32.

Un electroimdn 34 se halla colocado en posicidn
de tal forma que la aleta 31, girando en 32, viene a ce-
rrar el circuito de sus lineas de fuerza por contacto en
36.

Segin la figura 3, el cilindro 3 en posicién
desembragada se apoya sobre un tope 37 soliderio del so-
porte 12,

Un muelle de torsidén 38, en torno al &rbol 15,
se apoya sobre el soporte 13, y, por medio del anillo 39,
solidario del 4rbol 15, tiende a hacer girar éste en el
gsentido de la flecha 40.

En el érbol 15 vé4 montado un buje 41 que es ma
nipulado en rotacién por la palanca 42, cuyo buje es so-
lidario de una leva 43, que bajo la acecidn del muelle 38,
e apoye sobre lg palgnca 22.

Congideremos en la figura 2, el cilindro en jole}
gicién embragada: el engraunaje de lag garras 6 ajusta 3

mm  por ejemplo, el imdn 10 estd pegado sobre la arande-
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le 7 y el cilindro es arrastrado en rota01u;:por el érbol
1, siendo bloqueado lateralmente por el imén 10,

Tas dos proyecciones de maniobra 17g ¥ 174
egtén reguladas para tener una proteccidén de aproximeda-
mente 1 mm con relscidén a las superficies del cilindro y
no existe friceidn sobre éste Ultimo,

Al mismo tiempo, el véstago 16, solicitado en
ol sentido de la flecha 20 por el muelle 19, hace girar
la palanca 22 alrededor de 23 y apoya el extremo de la
palenca 24 en 30 sobre el ala 31, articuléndose en torno
a 27 sobre la palenca ..28.

Todo el dispositivo se encuentra asi bloguado
por la palénca 28, que se opone & la rotacidén de la palan
ca 22 en torno al eje 23 apoydndose en 27 sobre la palen
ca 24, Il végtago 16 es por tanto detenido en su despls
zemiento lateral por la accidén de la palanca 24 en 30 sQ
bre la aleta 31, la cual viene & topar sobre el freno 35.

Se observard que si el muelle 19 que tlene en
posicién blogueada (fig.2) la longitud L desarrolla
una fuerza F de 1000 gramos por ejemplo, la fuerza I
gue se apoya en 30 no es més que de 250 gramos. Con un
coeficiente de frotacién de 0,2 en el punto 30, basta
pueé wns fuerze de 250 x 0,2 = 50 grs., para hacer gi-
rar le aleta 31 en torno & 32 en el sentido inverso de
las sgujas de un reloj.

Fl dispositivo estd regulado de tel forma que,
en posicién embragada, las proteccicnes entre las proyec
ciones 17 y el cilindro 3 son del orden de 1 mnm, el lar—-
go en ajuste de los dientes de las garras es del orden

de 3 mm, y la proteccidn entre la superficie del ciline-



5e

10.

15.

20,

25.

30.

- 11 -

dro y el tope 37 es del orden de -4 mm,

En un punto cualguiera de la trayectoria del
hilo antes del cilindro un palpador de hilo, de un dispo-
gitivo comocido, por su apoyo sobre el hilo, corta la llg
gads de corriente del electroimdn 34.

Il desembrague del cilindro se opera como sigue:
desde que se produce la desaparicidén del hilo, el palpa-
dor oscila y la corriente pass por 34. ILa aleta 31 es
atralda pers acoplarse en 36 y libera (fig. 3) el extremo
de la palanca 24. Por esta circunstancia, la palanca 28
puede girar en torno al eje 29, la palenca 24 en torno al
eje 26, y la palancs 22 en torno al eje 23, y el eje 16
ge desplaze desde la izguierda hacia la derecha bajo ls
aceidn del muelle 19. Egte desplagamiento total de 5 mm,
se descompone como sigue: 1 mm paras que la proyeccidn
17¢ +venga en contacto de 3, 3 mm para desacoplar las
garras 6 desplazando el cilindro en el sentido de la fle-
cha 20 y 1 mm para llevar al cilindro en contacto con el
tope 37.

En este momento, el cilindro 3, que ya no es
accionado en rotacidén, es frenado por el tope 37 y se de~
tiene en tanto gue el drbol 1 continue girando.

Durente esta operacién de desembrague, la rota-
cién de la palanca 22 ha hecho girar la leva 43, y por en
de el 4rbol 15, el dngulo . Ia palanca 42 gira el mig
mo 4dngulo y pasa de 42¢ a 42d.

Para embragar el cilindro, hay que proceder co-
mo sigue:

1) Restablecer el circuito del hilo.

2) Colocar en posicién el palpador de hilo,
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lo cuel corts la corriente en el electroimén 34.

3) MTirar de la palanca 42 heacia abajo, lo
cual tiene por efecto: hacer girar la palanca 22, en sen-—
tido inverso a las agujas del reloj, por apoyo de la leva
43 sobre la palanca 22, y al mismo tiempo, desplazar el
eje 16 de derecha a izquierda por accidén de la proyeccidn
21 sobre el eje 16.

No estando el electroimén 34 bsjo tensidn, el
muelle 33 solicite la aleta 31 hacia el tope 35 y hacia
el exgremo de la palanca 24,

El recorrido del eje 16 es en primer término
de 2 mm para llevar la proyeccién 174 en contacto con el
e¢ilindro 3, y después de 4 mm pare engranar las garras
vy poner en rotacién el cilindro, mientras que la rotacidn
de la palanca 22 lleva, al finel de trayecto, el punto de
articulacién 26 (fig. 3) a la posicidn 26a, el punto de
articulacidén 27 a la posicién 27a y coloca la palenca 24
en posicidén 24a, y la eleta 31 viene & topar con el freno
35.

Cuando se libera le palenca 42, el muelle 19
lleva de nuevo el eje 16 hacia la derecha 1 mm nientras
que la palanca 24 se spoya en 30 sobre la sleta 31. Se
encuentra en la posicidn embregade de la figura 2, el dis

positivo rearmado para un nuevo desembrague.
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Descrita suficientemente la naturaleszs del in-
vento, es{ cono la maneras de realizarlc en la préctica,
debe hacerse constar que las disposiciones anteriormente
indicadas son susceptibles de modificaciones de detalle
en cuanto no alteren su principio fundamental; también
se hace constar que el invento se refiere & una solicitud
de patente presentada en Francia, con fecha 21 de septiem
bre de 1967, n¢ 121.704, acogiéndose por lo tanto, a los
beneficios que conceden los Convenios Internacionales en
vigor, siendo lo que constituye la esencia del referido
invento y por lo que se solicitae Patente de Invencidn por
20 afios en Espafia, sobre: "Perfeccionamientos en la cons-
truccidn de dispositivos de detencidén de los cilindros
accionadores de las bobinas receptoras de méquinas de tor
gidn de fibras textiles"; caracterizdndose por lo siguien
te:

1.~ Perfeccionamientos en la congtruccién de
dispositivos de detencidn de los cilindros accionadores
de las bobinas receptoras de méguinas de torsidn de fi-
bras textiles, del tipo en que los cilindros van montados
locos sobre un 4rbol comin y son individualmente embrege-
bleg, caracterizados porque los cilindros se disponen de
forma que cada uno se puede deslizar sobre el 4rbol una
clerta distancia, y porgue el &rbol y el cilindro presen
tan coronas dentadas con dientes de lobo que se mantienen
en contacto mediante magnetismo y que constituyen un em-
brague.

2.~ Perfeccionamientos, segin la reivindicacidn

1, caracterizados porque el desplazamiento del cilindro,
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para embragar o desembragar, se efectia mediante un eje
gque presenta dos proyecciones, manipuldndose el conjunto
en forma de horguilla mediante une paleanca.

3.- Perfeccionamientos, segin la reivindicacién
2, caracterizados porque se dispone un dérgeno de blogueo
oue mantiene la horquilla en posicidén embragada.

4.~ Perfeccionamientos, segtin cualqguiers de las
reivindiceciones anteriores, caracterizedog porque el Or-
gano de blogueo se escamotes cuando felta, se corta ¢ se
rompe el hilo, 6 tembién cuendo le bobina receptora alcan
za un didmetro predeterminado, bajo la influencia de un
brgano desembragedor oscilante, con paso de punto muerto,
regulado por un electroimén que es alimentado por un pal-
pador de hilo que funciona cuando falta éste.

5.~ Perfeccionamientos, segin cualquiera de las
reivindicaciones anteriores, caracterizados porque el deg
plazamiento del cilindro en el desembrague d4 lugar a un
frenado inmedisto, mediante un tope.

6.~ Perfeccionamientos, segin cualquiere de las
reivindicaciones snteriores, caracterizedos porque la pe-
lancs de manipulecidén se coloca auvtomédticemente en posi-
cidn de Qegembrague.

7.~ Perfeccionamientos, segin cualguiera de las
reivindicaciones anteriores, caracterizedos porgue la hor
quillae no se pone en contacto con el cilindro en posicidn
embragads,

8.~ Perfeccionamientos en la construccién de
dispositivos de detencidén de los cilindros accionadores
de las bobinasg receptoras de méquinas de torsién de fibras

textiles; tal y como gqueda sugtancislmente descrito en ls
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presente memorig e ilustrado en los adjuntos dibujos.
Este memoria consta de quince hojas escritas a

méquine, por ung sola cara.
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