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El invento se refisre a las peinadoras, es decir;

;de una manera general, a las miquinas textiles destinadas !

H
\ i

Ea asegursr ung operacidn de depuracién (denominada "puina-
;do") gobre un velo de fibras textiles (especizlmente de fi

%bras largss teles como las de lans) generalmente elagborado

;en el curso de una operacidn previa de cardado.

Se ha propuesto ya hacer que tengan tales maqui-

inas, para el avence y la evacuacion del velo de fibras tra

'tado por 1o menos un cilindro (calificado en términos del
i

‘oficio de M"eilindro arrancador") animado de un movimiento

_oscilante disimétrico, cuya emplitud en el sentido de la

;evacuaeién del velo de fibras tratedo es mayor que en el -

‘sentido inverso, estando montado frecuentemente este cilinm,

t
s - P t
dro arrencador (en particular cuando la méguina esta des- !

‘tinada el peinado de fibras largas) sobre un soporte mévil
éanﬁmado de wn movimiento rectilineo alternativo segin une
direccién perpendicular a lg del eje de dicho cilindro -
:arrancador.

: Sin embargo, los medios de mando considerados - !
ihasta ghora para comunicar el cilindro arrancador de la mg
quina tel movimiento oscilante disim&trico presentaben nu-
merosos inconvenientes desde el punto de vista de su tama-
fio, de su complejidad, de su segurided de funcionamiento y
de su longevidaed, siendo incompatibles gdemds ciertas so;gé
iciones propuestgs con el montaje del cilindro arrancador -
ésobre un soporte mévil con movimiento alterngtivo. |
: El invento tiene por finalidad, sobre todo, hacer
étales las méquinas de la c¢lase indicada, que respondsn me-

ijor que hasta shors g las diversas necesidgles de la prac-
; i

tica y, especialmente, que no presenten ya los inconvenien
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tes citados mis erriba, de las peinadoras anteriores.
t i
: Consiste principalmente — ¥y al mismo tiempo que!
?en hacer incluir a las mdgquinas de la clase en cuesti.on po&
] {

i i

H PR ] 1 ‘
;10 menos un cilindro errencedor gcciongdo por medios de -
‘mando apropiados para comunicer a dicho cilindro arranca-g

%dor un movimiento oscilante disimétrico, cuya amplitud A1 :

‘en el sentido de la evacuacién del velo de fibras tratado .
gsea superior g su amplitud A2 en el sentido inverso --, en:
?hacer incluir a dichos medios de mendo un pifidn heliccidalé
;aCOPlado en robacién con el ¢ilindro arrancador a arrestrar
y nontado de manera que esté constantemente engranaio con
una cremallera cilindrica de mando, con dentado helicoidal
correspondiente al de dicho pifibn helicoidal, cuyo eje sea
ortogongl al de este pifién helicoidal, estando montada di-
fcha cremgllera corrediza y pivotante y estando mandads g f
su vez simulténeamente en traslacibn y en rotacién por dos.
dispositivos de mendo distintos, a seber, |
' por una parte, un mando de trgslacidn capaz de -
fimponer a la cremallera cilindrics un movimiento rectili-j
:neo de vaivén, cuya amplitud sea tal que el movimiento - ‘
‘tedrico correspondiente del cilindro arrancedor (movimien-é
to que sufriria el ¢ilindro arrancador si estuviera some- ?
tido Gnicemente a la accidn de este mando de traslacidn, |
accién modificada eventualmente por el movimiento alterna-
tivo del soporte de dicho cilindro grrancgdor en el ¢gso i
‘en que dicho soporte estd animado de tal movimiento alter-
.nativo) sea un movimiento o:;iianze simétrico que presen-
2

‘ta una emplitud iguel a
' ¥, por otra parte, un mando de rotacibn capaz de

»

‘imponer a la cremallers cilindrica (que getia entonces g -
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la maners de un tornillo tangente sobre el pifidn helicoi-
dal con el cual estd constentemente engraneds) un movimien

t0 de rotacitn continuo cuyo sentido corresponde a una Io-

!

‘tacién del cilindro arrencador en el sentido de la evacua-

%cién del velo de fibras y cuya velocidad angular seu tal -
%que el movimiento tedrico correspondiente del cilindro arrgag
icador (movimiento que sufriris el cilindro arrencedor si !
f;estuviera sometido dnicamente a la accibén de este mando de
grotacién) sea un movimiento de rotacidn continuo que pre-

:sen‘ba, para un lapso de tiempo igual a la duracién de una ;

‘carrera sencille (ida 0 vuelta) de la cremallera ciiindri-
éca bajo la accidn de su mando de traslacidm, una amplitud l
%igual a fi - A2,
I grafias g 1o cual, finalmente, bajo la accién -

zconjugada ¥ continua (es decir, sin intermitencias) de di-
zcho mando de traslacién y de dicho mando de rotacidn, cuyos
:efec‘aos 86 superponen psra generar un movimiento resulten-
Zte del pifidn helicoidal engranedo con la cremallera cilin-
%drioa ¥y DPOr consiguiente, para genergr un movimiento re-

‘sultente del cilindro arrancsdor, este dltimo movimiento -
:es, efectivamente, un movimiento oscilente disimétrico de

.amplitud A en el sentido de la evacuscidn del velo de fi-y
Lbras y de ;.mplitud A, (menor que la amplitud A1) en el s eg.
‘tido inverso,
| El invento podra ser de todos modos bien compren
lZd.:].d@ con ayuda del complemento de descripeién que sigue, -
ga.szl como del dibujo anejo, cuyos complemento y dibujo es~ |
zté.n dedos, naturalmente, sobre todo a titulo de indicacifbn)
i Lg figurg fnica de este dibujo representa, en -

'perspectiva y de menera esquematica, el mecanismo de mendo

i
i
i
i
i
i
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é ha

fdel cilindro arrencador de una peinadora establecida con- f
gforme al invento. '
| Segin el invento, y més especialmente segin aquéi
de sus modos de aplicacién, as{ como segin aquellos modos;
éde reglizacibén de sus diversas partes, a los cuales parecef
que hay que atribuir la preferencia, pues Se proponey es-
$ablecer una peinadora pars el peinado de wlos de fibras -‘
itextiles largas, por ejemplo de lgna, se procede como i |
igue o de manera andloga. :
| En lo que concierne, en primer luger, a esta mé-
‘quina en su conjunto y con excepcidén de los medios 4ie man—
do a prever para accionar el cilindro arrancador que se -
‘hace que tenga dicha maquina, se puede establecerla de -
geualquier manera gpropisda, a reserve solamente de que in-
%cluya Por 1o menos un cilindro arrancedor 1, montado, de =
fprefereneia, sobre un soporte 1g animado de un movimiento?

alternativo representado en el dibujo por la f£lecha doble :

F y que puede ser provocado por cuslquier mecanismo motor |

1

‘apropiedo, por ejemplo, de biela y manivela.

En estas condiciones, parece imitil entrar en -

1

ningin detalle respecto g 1los elementos de la miquing dis=-

tintos de dichos medios de mando del eilindro arrancador 1;
dgdo que la disposicidén principal del invento recee esen-
cialmente sobre los medios de mando en cuestidn que deben

ser establecidos de manera que permitan commicar al cilin

.dro arrancador 1 un movimiento oscilante disimétrico, cuya

amplitud A, en el sentido de la evgcuacidn de la faja de -

1

.fibras tratade sea superior a su amplitud A2 en el sentido

:inverso,

Conforme g dicha disposicibém principal que ilus~



;bra el dibujo, se hace incluir a los medios de mando del |

i 5
;cilindro errencedor 1 un pifién helicoidal 2 acopladc ea -

rotaclén, por ejemplo por una transmisidén de corres 3, con'
el cilindro arrancedor 1 a arrastrar. El eje 2g de esve pi'

5 ﬁon helicoidal 2 es llevado,por el soporte la de dicho c:.-

lmdro arrancador y dicho pifibn estd constantemente engra—

nado con una cremallera cilindrica de mando 4 con dentado 5
l

.helicoidal correspondiente gl del pifién 2. Esta crema,lleraf
fde mendo 4 tiene su eje ortogonal al del pifibn 2 y esta -i
10 ‘monteds de manera gue puede deslizarse y pivotar con rela,-a!
cifn a su eje. Dicha cremallera de mando 4 estg mandada, a.

su vez, simultanesmente, en traslacidn y en rotecidn por

R B

dos mandos distintos, g saber, :
: por una parte, un mando de traslacién (designadoé
15 éen su conjunto por la referencig CT) capaez de imponer a eg_ig
éta cremallera 4 un movimiento rectilineo de vaivén, cuys -
amplitud sea tal que el movimiento tedrico correspondiente;

del cilindro arrancador {1 seg un movimiento oscilgnte si-

: A A
‘métrico que presents una aemplitud igual a ; y ha=-
20 ‘bida cuenta del movimiento alternativo del soporte 1a de

‘dicho eilindro arrancador 1,

: ¥y, por otra parte, un mando de rotacidn (designa
do en su conjunto por la referencis CR) capaz de imponer —‘
.a dicha cremallera 4 un movimiento de rotacién continuo, -

. . i
25 .cuyo sentido corresponde a una rotacién del cilindro arran

‘eador 1 en el sentido de la evacuacidn del velo (sentido -

- i
rinverso del sentido de las agujes del reloj en el caso ilus
i

trado en el dibujo) y cuya velocidad angular sea tal que -i

el movimiento tedrico correspondiente del cilindro arra.nca

3Q ,dor 1 seg un movimiento de rotacién continuo que presenta,

11.X.68 ; - 6 -
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pars un lapso de tiempo igual a la duracidén de una carrera

j
igencille (ida o vuelta) de la cremallers cilindrica 4, una,
A _ A ;
amplitud iguel & I 2

2 !
De esta manera, bajo la accidn conjugeda y con-

ltinua del mando de traslacién CT y del mando de rotacibn -
! !
§CR, la cremsllera 4 sufre movimientos de traslacién y de -
irotacibn que se superponen e influyen embos en el movimien:

i

lto de rotacién resultante del pifién de la rueda helicoidal

2, que es influenciado, :

en el sentido de la extraccidn del velo tratado,?

{
.por la suma del movimiento de traslacién y del movimiento
de rotacién de la cremallera 4, 1o que se traduce, para elg
'¢ilindro arrancador 1, por un movimiento de rotacién de =

.amplitud A1 , habida cuenta del movimiento alternativo del |

‘ 1
‘soporte ta, !
‘ i

¥y, en el sentido inverso, por la diferencis del

i

‘movimiento de traslacidn y del movimiento de rotacién de -

‘dichg cremallera 4, lo que se traduce, para el cilindro - :

‘arrancador 1, por un movimiento de rotacién (de sentido im
! -

iverso al precedente) de amplitud A2 (menor que la a,mplitudg

A)-

f
Es interesante sefialar que tal msndo del cilin- !
dro arrancgdor 1, no solo es compatible con el movimiento \
‘alternativo rectilineo del gsoporte 1a de este cilindro -

.arrancador, sino que también permite tener en cuenta muy

fécilmente este movimiento que afects solamente a la dis- |

‘posicién del mendo de traslacién CT, que debe ser tal que f

|
!
t

‘la suma algebrédica del movimiento oscilante impuesto por -
‘este s0lo mando gl cilindro arrancador y del movimiento og

‘cilante de dicho eilindro resultante del movimiento alter-é
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‘3’?"":“ . .;‘ 73
4

6., mezenn 44
e

nativo del soporte 1g, sea un movimiento oscilante simétri

;ico de amplitud A1 + ) ’

Namuralmenge, se puede recurrir, para accicnar

%el mando de traslacidn y el mando de rotacidn de la crema-

illera 4, a cualquier fuente de potencia apropiada, por -

.ejemplo hidréulica, neumitica, eléctrica, o incluse, y como

‘'se supondri después, mecanica, en cuyo cgso se tieme inte-—

irés en subordinar dichos dos mendos de traslgcién y de ro

itacién a un 4rbol motor unico 5.

7 Bn lo que concierne ghora a 1los dos mandos en —
.cuestidn, se puede considerar igualmente constitufrlos poﬁ
;diSpositivos de transmisidén hidriulicos, neuméticos o eléé
itricos, pero parece mgs sencillo recurrir, como se supon-§
gdré despuds, a dispositivos de transmisidn puramente mecéJ
;nicos interpuestos entre el arbol motor 5 y la cremgllera

4 ¥ que realizan las desmultiplicaciones necesarias pars -

. A A
‘que las condiciones de emplitudes 1 2 ¥ -
A - A. ’2

1 2  mencionadas en la disposicién principal del -~

5inve§to, segn efectivemente respetadas.

Se indicarsn a continuacidn dos modos de reali- |
‘zacién particulasrmente sencillos y ventajosos de tales -
‘mendos de traslacién y de rotacién de naturaleza mecénica.
| En lo que concierne, en primer lugar, al mando -
de treslacidn, se reagliza,

montando lg cremgllers 4 corredizs y pivotante -~

‘gsobre un eje 6,

calando sobre el arbol motor 5 un plato descen~ ;

itrado T acoplado por una biela 8 a una corredera 9 montada
‘sobre un eje 10 y solidaria de un cojinete de tope axial -

11 en el cual puede pivotar uno de los extremos de la cre-

i
1
i
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mallera 4, ' o
y, de preferencia, previendo medios que permiten,

iregular la amplitud de la carrera de vaivén de la cremalle

i
lra 4 bajo el efecto de este mando de traslacibn, medics - |
’ i

§Que se pueden constituir alojendo la articulacion de la -
?biela 8 sobre el plato 7 en un orificio alargado radial 12

:a lo largo del cual puede ser desplazada, y luego inmovi- |
lizeda, dichs articulacién. ,
En cuanto al mando mecanico de rotacibn, se pue-
fde constituir haciendo arrastrar por el arbol motor 5, por

‘medio de une transmisién que comprende, por ejemplo, una -
;transmisién de correa 13, una tremsmisién ortogonal 14, un%
jérbol de cérdanes 15 y pifiones de transmisibn 16, un cilin
jdro dentado 17 orientado paralelgmente a la crempllera 4,:
gestando dicho eilindro dentado 17 constantemente engranado,
?con un pifién 18 solidario engulermente de la cremallera -,
4. |
Hay que sefialar que se podrén prever eventualmqgi
;te medios para modificar lg relacidn de transmisidn del -
‘mando de rotacién, medios que se puede constitufr, por -
;ejemplo, introduciendo en este mando un variador de razdn E
‘0, incluso, previendo varios juegos de recambio de piﬁonesé
de transmisién 16 queaseguren relgciones de transmisiodn dié
ferentes. :
‘ Se comprende que, grgcias a la posibilided de -
;deslizamiento del pifién 18 g lo largo del cilindro dentad0§
?17, los movimientos de traslacién y de rotacién de lg cre-
mallera 4 podran efectuarse simultdneamente y de manera - g

‘continua. ' !

Tales medios de mando del cilindro grrancgdor 1
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presentan numerosags y reales ventajas, entre las cuales se
i
ipueden citar las siguientes: . i

- ol gccionamiento del cilindro arrencador 1 se

]
l
:
l
{

efectua de manerg continua por medio de mandos en los cua-
;les todos los brganos permanecen constentemente engranadosb
ées decir, sin que intervengan ningin tropiezo ni ninguna -
'diseonﬁinuidad en el funcionamiento de los dispositivos -

‘de transmisidn; ;
' - la inercis de las piezas méviles que 1nterv1e;
Vnen en los mendos de traslacidn y de rotecidn es relatxvaJ
fmente pequefia, 10 que permite cadencigs de funclonamlento;
eleveda para el cilindro arrancador l; E

» - el tamafio global de los medios de mando de di{
;cho ¢ilindro arrancador 1 es relativamente pequefio, 1o que
'perm;te una mayor compacidad del conjunto de lg maquinas
f - ¥ el cilindro srrancador 1 puede ser montado
.Sobre un soporte animgdo de un movimlento alternativo, lo

que es ventajoso cuando se trata de peinar fibras largas,

e e e e

‘especialmente de lana,
' Esta solicitud que corresponde a la presentada
en Iuxemburgo, el dia 26 de Septiembre de 1,967, con el -

.ndmero 944537, se gcoge a 1los beneficios del articulo 51

del vigente Estgtuto sobre Propiedsd Industrial,

- §N 0T A =

Los puntos de invencién propia y nuevg gue se =

presenxan Para que sean objeto de esta solicitud de Paten



te de Invencidn en Espaila, por VEINIE afios, son los 8i-

guientes:

- Miguina peinadora, especislmente para ol - |
| |

’peinado de fibras lgrgas tales como lgs de lana, que in-

reluye, por lo menos, un cilindro arrgncsdor gecionado por
;medlos de mando apropiedos para comunicar a dicho cillndro
;arrancador un movimiento oscilante disimétrico, cuya empli
étud en el sentido de la evacuacién del velo de fibras tra-
;tado seg superior g su amplitud en el sentido inverso, ca{
10 Eraeterizada por el hecho de que dichos medios de mando ini
‘cluyen un pifién helicoidal acoplado en rotacibn con el eci-

élindro arrancador g srrastrar y montado de maners que esté
fconstantemente engranado con ung cremgllerg eilindricg de .

'mando, con dentado helicoidal correspondiente al de dicho

15 piﬁén helicoidal, cuyo eje sea ortogonal al de este p1ﬁ6n
he11001da1, estando montada dicha cremallera corrediza y
zpivotante y estando mandada, a su vez, simulténeamente eng
:traslacién ¥y en rotacibn por dos dispositivo de mando dis—
itin'l:os, a saber, por una parte, un mendo de traslacibn ca-|i
20 Epaz de impomer a la cremallera cilindrica un movimiento -5
rectilineo de vaivén cuya amplitud sea tal que el movimiqg

"$0 tebrico correspondiente del cilindro srrancador (movi-
miento que sufriris el cilindro arrancador si estuviera so

‘metido Unicamente a la accibn de este mendo de traslacidn)
25 gsea wn movimiento oscilante simétrico que presenta una am—g
iplitud igual a A& + 4y, por otre parte, un mendo -
‘de rotacidn capaz de %mponer a la cremallers cilindrica -%
;(que actlia entonces a la menera de un tornillo tengente so

;bre el piftbén helicoidal con el cual estéd constantemente en:

30 ,granado) un movimiento de rotecidn continuo cuyo sentido -
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corresponde a ung rotacidm del ¢ilindro arrancedor en el g

sentido de la evacuacién del velo de fibras y cuya veloci

‘dad angular sea tal que el movimiento tebrico correspon~
édien’he del ¢ilindro arrancador (movimiento que sufriria -
§el cilindro arrencador si estuviera sometido unicaments s

'la accifn de este mando de rotacién) sea un movimien%o de .
;frotaeién continuo que presenta, para un lapso de tiempo -
.igual a la duraecién de una carrera sencilla (ida o vuelta)

‘de 1lg cremallera cilindrica bajo la accibn de su mando de

‘traslacidén, une amplitud igual a fﬁ - 4 sy gracias a 1o
: !
reual, finalmente, bajo la accibn conjugeda y continue {(es
Edecir, gin intermitencias) de dicho mando de traslaciin y

‘de dicho mendo de rotacidn, cuyos efectos se superponen -

‘pars generar un movimiento resultante del pifién helicoidel
H

‘engranado con lg cremallera cilindrica, y por consiguients,

' |
‘para generar un movimiento resultente del cilindro arranca

—
]

dor, este Ultimo movimiento es, efectivamente, un movimie_!

‘t0 oscilante disimétrico de amplitud A1 en el sentido de |

i

:la evacuacidn del velo de fibres y .de amplitud A2 (menor -

'Ec_ue la emplitud A1) en ol senjido inverso.

2.~ Miquins peinadora segin la reivindicacibdn 1,
‘cuyo cilindro arrancador esté llevado por un soporte animg
‘do de un movimiento altermativo perpendicularmente a la -
‘direccién de dicho cilindro, caracterizada por el hecho de
‘que su mando de traslacidn estd constituido de manera que
fcomunica a la cremallera un movimiento de vaivén cuys am-
:plitud sea tal que la suma algebraica, por una parte, del |
;movimiento oscilante del cilindro arrancgdor debido al mo-|
Evimiento alternativo de su soporte y, por otra parte, del

movimiento oscilante del cilindro arrancador debido al mo
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oz eI

vimiento de vaivén de la cremgllera, sea un movimiento os-

cilente simétrico que presenta une amplitud igual a
A Y
' 2

3.~ Miquina peinadora segin las reivindicaciones:

{1 0 2, caracterizada por el hecho de que los mandos de trgé
élacién y de rotacién son mendos puremente mecanicos. |
f 4.~ Miquing peinadora segin la reivindicacion 34
%caracterizada por el hecho de que los mandos de traslaciéd

!y de rotacién son acciongdos por un arbol motor wdnico. ?
B I}

i - MAquine peinadora segin la reivindicaciéu 1,
.caracterizada por el hecho de que su mendo de treslacién
,incluye medios que permiten regular la amplitud de la cu- :
rrera de vaivén de la cremallera de mando.

| 6.~ Magquing peinadors segin la reivindicacién 1,
Zearacterlzada por el hecho de que su mgndo de rotacidn inm
icluye medios para modificar la relacién de transmisidn de f
idicho megndo de rotacidm. g

7.~ MAgquina peinadora segun la reivindicacién 3,

‘caracterizada por el hecho de que sSu mendo de traslacion

?incluye un plato descentrado enchavetado sobre un arbol mgg

jtor ¥y acoplado por una bielg a une correders monteda sobrei
un eje, siendo dicha corredera solidaria de un cojinete deg
tope exial en el cuel puede pivotar uno de los extremos de%
‘lg cremallera de mando. .

8.~ Maquing peinadora segin las re1v1nd1cac10nes‘
5 y 7, caracterizada por el hecho de que los medios que - ?
permlten regular la amplitud de la carrera de vaivén de la;
écremallera estin constituidos alojando la articulacidn de 2
Jla biela sobre el plato en un orificio alargado radial a 1;

largo del cual pueda ser desplazada, y luego inmovilizada,:



idicha asrticulacién.
9.~ Maquina peinadora segin la reivindicacibn 3,

lcaracterizada por el hecho de que su mando de rotacidn in-

‘cluye un 4rbol motor que arrastra, por medio de una trans-
5 Emisién, un dlindro dentado orientado paraslelamente a la -

écremallera de mando, estando dicho cilindro dentedo cons-

ztantemente engranado con un pifién solidario angularments -

‘de dicha cremallera.

: 10,~ MAquina peinadora, especiglmente para el -

10 Epeinado de fibras largas, tales como las de lans.
Tgl y como se ha descrito en la Memorig que gan- :
;tecede, representado en los dibujos que se geompafian ¥y oon:
los fines que se han especificedo.
: Esta Memoria consta de catorce hojas escrites a

15 ‘miquina, por una sola cara.

d 4 007 et

Medrid, s

11.X.68  poé. - 14 -
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