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SECCION TECNICA
CLASLACACION , P. G
CL/‘«SE__‘EZ;LE%_ R

SUBCLASE

PATENTE DE INVENCION

que por veinte afios se solicita a favor Etablissements A, CAZENEUVE
¥ Dn. Henri, René BRUET, de nacionalidad francesa, domiciliados en
La Plgine Saint-Denis y Paris, respectivamente, y que ha de recaer

sobre "DISPOSITIVO REPRODUCTOR HIDRAULICO CON PALPADOR, PERFECCIONADO"

Memoria descriptiva

El registro de la Patente de Invencién que se solicita tiene
por objeto garantizar la explotacidén exclusiva en todo el territorio
nacional y sus posesiones de un dispositivo reproductor hidraulico
con palpedor, perfeccionado, conforme se describe a continuacién y

se representa gréficamente en los adjuntos dibujos a titulo de ejemplo.
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La presente invencidén se refiere a los dispositivos reproductores
hidrafdlicos ‘usados en lasmiquinas-herramientas, en particuler en los
tornos paralelos, para desplazar el dtil trasversalmente a la direccidn
de su desplazamiento & lo largo de la pieza, por la accidn, sobre el
distribuidor hidrfulico del dispositivo reproductor, de un palpador que
1leva dicho dispositivo reproductor y que coopera con un gilibc o una
pieza a reproducir.

La invencién tiene principalmente por objetive procurar la po-
sibilidad de realizar, mediante el empleo del reproductor y sin despla-
zamiento del carro trasversal de la miguina-herramienta, varias pasades
sucesivas de profundidedes predeterminadas sin contacto del palpador con
el gilibo, ventajosamente iguales, y suprimir, asi, el empleo de gflibos
sucesivos que definan la sucesidn de las pasadas de mecanizacién a
efectuar,

Un segundo objetivo de la invencidn, complementario del prece-
dente, peroc que tiene también su prppio interés independientemente del
otro objetivo, es el de hacer automética la toma de varias pasadas
sucesivas de profundidedes predeterminadas.

La invencidn tiene, en consequencia, por abjeto un reproductor
hidréulico modificado y dotado de medios tales que alcance uno, sl menos,
de los objetivos antedichos y preferentemente los dos.,

Segin la invencion, parsa determinar la posicién déequilibrio del
distriguidor bajo la accidn del palpador, el dispositivo reproductor com-
prende un dispositivo de tope, independiente del gélibo o de la pieza
a reproducir y que estd dispuesto para servir de tope al palpador, estando
este dispositivo de tope unido a la parte fija del reproductor para ser
estacionario respecto a ella, llevando, a la vez, un Srgano de tope de
posicién variable respecto a esta perte fija, de modo que puede ser traido
sucesivamente, en la trayectoriaz del palpador, en emplazamientos escalo-

nados a lo largo de esta trayectoria o de la de un Srgano de posicién
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unido a la del palpador, mediante la aceién de un mecanismo de can%§§
de posicién de dicho drgano de tope, siendo dichos emplazamientos‘gé-
gulables a lo largo de esta trayectoria.

Preferentemente, a fin de alcanzar el segundo objetivo, dicho
mecenismo de cambio de posicidn del 8rgano de tope esté interpuesto
entre este dltimo y la parte deslizante del reproductor, asegurando,
asi, automfticamente el cambio de posigcién de dicho 8rgano de tope en
funcidn del deslizemiento de &sta parte deslizante del reproductor, en
prineipio al final del recorrido de retroceso de esta parte.

En una realizacidén preferente dicho 6rgano de tope es un tambor
rotativo en cuya periferis se han habilitado dichas guiass paralelamente
en su eje, el cual es paralelo a la direccién de deslizamiento de le
parte mévil del reproductor.

Une tercera finalidad de ls invencidn, de preferencia acoplada
a las precedentes, es la de hacer de modo que el retroceso trasversal,

a fondo, del #$il en un punto intermediario, eventualmente variable
segin la pasede, de la longitud de un mismo gélibo, con vistas a la
pasada siguiente, se opere asutomdticamente.

A este efecto, en adicién al mando del distribuidor del reproductor
por el propio palpador, el reproductor posée un dispositive auxiliasr del
de;plazamiento del distribuidor en el sentido que produce el retroceso
de la parte deslizante del reproductor, por tanto, el retroceso trasversal
del dtil, dispositivo que comprende un érganc de mando llevado por la
parte deslizante del reproductor para moverse con ella, pero susceptible
de cambisr de posicién respecto a ella bajo la accidn de un dispositivo
de tope unido a la parte fija del reproductor, para que sea estacionario
respecto a ella a la vez que lleva un érgano de tope de posicidn variable
respecto a esta parte fija, de suerte que pueda ser traido selectivamente
a la trayectoria de dicho 8rgano de mando, en emplazamientos escalonados

a lo largo de esta trayectoria, mediante la accién de um mecanismo de
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cambio de posicién de dicho rgamo de tope, siendo &stos emplazamientos,
preferentemente, regulables individualmente s lo largo de esta frayec-
toria y halléndose este mecanismo interpuesto entre &ste Srgano de tope
¥ la parte deslizante del reproductor, asegursndo, asi, automfticamente
el cambio de posicién de dicho érgano de tope en funecidn del desliza-:
miento de esta parte deslizante del reproductor, en principio al final:r
del recorrido de retroceso de esta parte. Como el cambio de posicidn |
de- dicho &rgano de mando, por su encuentro con el dispositivo de tope,
se utiliza para desplazar el distribddor, por ejemplo, produciendo el
cierre de un contacto interpuesto en el circuito de excitacién de un
electroimén de desplazamiento de dicho distribuidor, efectuédndose la
regpertura de dicho contacto mediante el nuevo encuentro posterior con
el dispositivo de tope, de un dedo giratorio que participa en el déé- :
plazamiento de la parte deslizante y que ejerce, mediante su giro, una
accibn sobre el interruptor.

Con este dispositivo es uno duefio de regular a voluntad la longi-
tud de palpado efectivo del palpador a lo largo de gélibo o de la pieza
& reproducir, siendo esta longitud medida a partir del punto en que el
palpador entra en contacto con el gilibo a dicha pieza a reproducir,

Une vez que el primer dispositive de tope antedicho, que define
las profundidades de las pasadas de mecanizacién, sin servirse del con-
tacto del palpador con el ghlibo o la pieza a reproducir, permite ya é1
mismo, por si solo, prescindir de los usuales sistemas de mando de colo-
cacién trasversal del dtil, el segundo dispositivo de tope permite, a su
vez, prescindir de los usuales sistemss de mando de colocacién longi-
tudinal.

Otras particularidades de los dispositivos segin la invencién
aparecerén en el curso de la descripcién que sigue de una realizacidn
perticular, dada tdnicamente a t{tulo de ejemplo, en ung aplicacién a un

torno paralelo y que se representa esquemiiicamente en los dibujos adjuntos,



10

15

20

25

30

en los cuales:

- la figura 1 es una vista en planta, con desprendimientos parciales,
de una combinacién de los dos dispositivos segin la invencidn de un
solo conjunto comprendiendo un nfmero de Srganos comunes;

- la fugura 2 es una vista vertical, en perspectiva, de ciertos Srgancs
méviles de dicho conjunto;

- la figure 3 es una vista en alzado, parcialmente en seccibn, siguiendo
la 1fnea designada con IIT-III en las figurss 1 ¥ 2;

- la figura 4 es una seccién por un planc que Pasa por el eje de la cola
del palpador y el eje delldistribuidor hidréulico de reproductor;

- las figuras 5 a 10 representan diferentes fases de funcionamiento de
los dos dispositivos de tope y de los drganos que &stos accionan;

- la figura 11 es una vista en planta del dispositivo de colocacidn del
tambor y del mando de retroceso répido;

- la figura 12, semejante a la figura 11, representa el dispositivo de
colocacidn en curso de funcionamiento, lo mismo que la figura 13 que es
una seccidén de este dispositivo perpendicularmente al eje de rotacién
del tambor,

- la figura 14 representa un ejemplo de pieza mecanizable en un torno
paralelo, gracias a los dispositivos segin la invencién, ¥ la manera de
deserrollar su mecanizacién.

En el ejemplo de realizacién que se va a deseribir, el reprdductor
es del tlpo descrito en la patente francesa no. 1.098.467 y no se han
representado més que los elementos indispensables para la comprensidn de
la presente invencién. Este reproductor comprende esencialmente (figura 1)
una ﬁarte fija 1 destinada a ser llevada por el carro trasversal de un
torno y que comprende un cilindro 2 que encierra un pistén diferencial 3
por cada lado del cual puede ser enviado, selectivamente, un lfquido bajo
presién por un distribuidor incorporado en &ste pistén’que comprende un

distribuidor movil 4. La extremidad del pistén 3 que sale de eilindro 2
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estéd fijeda a wn fondo 5, solidario del cuerpo exterior 6, que se desliza
sobre la parte fija 1 y constituye la parte deslizante del reproductor.

Bn un orificio ciego del pistén 3 esté alojado un resorte 7 que se apoya
en punta sobre una extremidad del distribuidor 4 (figure 2) y le atrae
hacia la derecha, oprimiendo la otra extremidad contra la cola 8 de -
palpador §:éstando la cola 8 y el palpador 9 fijados a un cuerpo cili_ngirico
10 que gira en el fondo 6 alrededor de un eje prtogonal al del cilindrn 2.
Coaxialmente al resorte 7, pero al ladocopuesto de la cola 8, se han dis-
puesto una nuez deslizante 11 y un resorte 12 que actua sobre la nuez 11 ¥
a través de ella, sobre la cola 8, ejerciendo un empuje opuesto al del
resorte 7. Por otra parte, entre la cola 8 del palpador y el distriﬁuidor
4 va interpuesta una bola 14, en contacto con una rampa 15, practiéada en
la cola 8 a partir de su extremidad e inclinada de alto a bajo; la funcién
¥ el mecanismo del desplazamiento de esta bola & lo largo de la rampa 15
se describirén mis adelante.

Segin la invencién, entre la cola 8 del palpador y la nuez 11 va
interpuesta una bola 16 fijada a la extremidad de un brazo 17, horizontel,
perpendicular al eje del pistén 3, alojado en un orificio del fondo 6 del
cual hace saliente al exterior y em el cual estf articulado, mediante
pequefios ejes 18 que el mismo lleva, de forma que pueda girar alrededor
de un eje paralelo al del palpador.

Por debajo de este brazo 17 y a una y otra parte de &1 se extiende
un cuerpo c¢ilindrico rotativo 19, o tambor,de eje paralelo al del pistén
3, una prolongacién del cual atraviesa una caja 21, en la cusl va soportada
de menera que pueds girar alli sobre si misma,caje que estd fijada a la
parte 1 del reproductor. Una rueda enular 22, en la periferia de la cual
se han practicado ranuras helicoidales, en prolongacién, va fijads al
mismo. Sobre la parte deslizante 6 del reproductor se ha fijado un dedo 24
que se desplaza. asi, con ella’ sobre cuya trayectoria se encuentra la ex-

tremidad de la una o la otra de dichas ranuras, estando el tembor nantenido,
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una corona de ranuras 25 en forma de V (figurs 13) practicadas en la
periferis de la prolongacién del tambor, y en las cuales puede reposar
une poles 26 lleveda por un brazo 27 trasverssl al tambor y articulado
en 28 sobre la caja 21, para girar alrededor de un ge paralelo al tam-
bor bajo el empuje de un resorte 29, alojado en un orificio de esta caja
¥y cubierto por una bola 30 introducida en uns ranura del brazo 27. Este
dltimo esté, ademfs, en contacto con una palanca giratoria 31 articulada
en 32 sobre la caja, para girar alrededor de un eje vertical y actuar,
asi, sobre el brazo 27 en oposicién al resorte 29, a fin de hacer girar
este brazo y arrastrar la polea 26 fuera de las ranures de coloaaciGn 25,
produciéndose este giro cuando el tambor gira, mediante el encuentro de
ur dedo 34, en saliente radial sobre el tambor al cual estd fijade, con
un apéndice 55 que presentarla palance 31 y que se extiende por la treyecto-
ria circular de este dedo 34, La palanca 31 lleva, ademés, un espolén 36
de posicién tal que, cuando la polea 26 esté en las ranuras 25, &ste
espolbn 36 estf sobre la trayectoria de una armella 37 fijada a la parte
deslizante 6 del reproductor j cuys abertura estd vuelta sobre &1; la
posicién de esta abrazadera sobre el cuerpo deslizante 6 es tal, que cuéndo
este fAltimo se halla en su posicién de retroceso mfximo, el espolén 36 se
aloja libremente en ésta abrazadera (posicién figurada en trazo lleno en
la figura 11). Por el contrario, cuando, bajo la accidn del dedo 34 sobxe
la palanca 31, la polea 26 estd fuers de las ranuras 25, este espolén 36
se apoye sobre el dorso de esta abrazaders (posicién representads en trazo
punteado en la figura 12), lo que impide 2 la polea 36 que vuelva a caer
en una ranurs 25 en tanto que la parte deslizante del reproductor no se
haya movido hacia delente (es decir, hacia la izquierds de la figura).

La totacién del tambor 19 se efectua mediante el pasaje del dedo 24
en aquella de las ranuras helicoidales que el dispositivo de colocacidn

antedicho mantiene sobre su treyectorie en el momento del retroceso de la
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parte deslizante 6 del reproductor, es decir, hacia la derecha de la
figura 1; las ranures estfn inclinadas de modo que el pasaje del dedo

24 haga girar el tambor en el sentido indicado I;or la flecha f (figura 1)
¥ su longitud es tal que el tambor gira en una megnitud correspondiente
a la separscidn entre dos ranuras 25 sucesivas, estando la polea 26
levantada, en contra de la accién del resorte 29, por el flanco de la:
Tranura 25etrllue reposaba y volviendo a caer en la siguiente. Pero el d'e'do
24 tiene un espesor inferior a la anchura de cada una de dichas ranmuras
helicoidales, y &stas se hallan mantenidas por el dispositivo de colo-
cacidn en una posicién tal que el centro de la entrada de la ranura, ‘en
la cual se introduce el dedo 24 en el momento del curso de retroceso de
le parte deslizante 6, resulta estar por detrds del eje de dicho dede
en el sentido de rotacidn £ del tambor, de suerte que, cuando el dédc; 24
en el momento del avance de la parte deslizante 6, penetra en una de ias
ramuras, no entra en contacto con el flanco de la ranura sino después de
haber penetrado en una cierta longitud dentro de la ranura, resultando
de ello que el mismo no hace girar el tambor en el sentido opuesto a £
sino en una megnitud menor, insuficiente para/cgill.e flanco de la ramura 25
levante bastente la polea 26 para hacerlas recaer en la ranura adyacente,
Fl tambor permanece, asi, en la posicién a la que le habia llevado el
pasage del dedo 24 en el momento del curso de retroceso precedente de la
parte deslizante 6. Se ve, por tanto, que el tambor 6 no gira sino en el
momento del curso de retroceso de la parte deslizante 6. Ademds, las po-
siciones del dedo 24 y de la rueda 22 de ranuras helicoidales,.ésté.n
escogidas de tal modo gue el dedo 24 no se encuentre con la rueds 22 mis
que al final del curso de retroceso de la parte deslizante 6, de suerte
que el dedo 24 haya franqueado justamente la rueda 22 cuando se detiene
el retroceso de la parte deslizante 6. En el sentido opuesto al de la
flechs £, e]: tambor es atraido por una combinacién de dos resortes 39,

40, dispuestos coaxlalmente uno a otro y al tambor al final de la pro -



10

15

20

25

30

-9~

longacién de este dltimo y que trabajan en tor#sién uno contra otrggR
En una de sus extremidades, el resorte 39 estd fijado a una plaqueta 41,
libre en rotacibn, y su otra extremidad esti fijada a la caja 21, mien-
tras que el resorte 40 tiene una extremidad fijada a esta plagueta 4L y
la otra a una arandela (no representada) solidarizada con el tambor.
BEste ltimo se halla, asi, sometido a un par de recuperacién constante.
La parte del tambor 19, por encime de la cual se desplaza el
brazo 17 durante el deslizamiento de la parte deslizamte 6 sobre la
parte fija 1, esté provista de guias longitudinales, en este caso ias
ranuras 43, en nimero igual al de las ranuras 25 y en cade ranura nuede
ser fijada, en cualquier posicidén deseada, con la ayuda de un tornillo 44,
un taco 45 que constituye un tope para el brazo 17 cuando se hallo {raido
por la rotacidén del tambor 19, sobre la trayectoria de este brazo. El
tope del brazo 17 se opera por la intermediacién de un dedo o apérdice
46 de una campana 47 (figuras 5 & 10), dispuesta en el interior de una
jaula 48 fijada en la extremidad del brazo 17 y en la cual estd mon-
tada a biscula, alrededor de un eje ortogonal al del tambor, mediante dos
pivotos opuestos 49 (figura 9) fijados interiormente en la jaula 48. La
campana 47 puede bascular en el interior de la jaula entre dos posiciones
extremas (fiéuras 5y 6) determinadas por topes regulables 50, 51, con-
stituidos por tornillos que atraviesan el fondo de la jaula 48. Entre este

fondo y el de la campana 47, se ha interpuesto un resorte 53, dispuesto

entre los dos topes 50 y 51, de forma que su punto de apoyo sobre la campana

pass de un lado al otro de un eje de basculamiento cuando la campana bas-
cula en un cierto éngulo. La posicién de tope del brazo 17 contra un taco
45, por la intermediacidén de la campana 47, de su apéndice 46 y de, la
jaula 48, ests representada en la figura 6.

De lo que precede, resulta que el conjunto del tambor y de su
mecanismo de colocacién constiuye para el brazo 17, y por tanto, pars el

palpador, un dispositivo de tope del cual forma el tambor, con los tacos
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regulables, el drgano de tope de cembio de posicién. Segin es ya conocido
en si mismo, el conjunto compuesto por el tirador 4, el palpador 8, 9 ¥
el resorte 12 estd regulado de manera que, en ausencia de toda fuerza
exterior que se ejerza sobre el palpador, el tirador 4 se encuentra en
equilibrio en una posicién en la cual deja penetrar el liquido bajo presién
por el lado deseado del pistén 3 (lado derecho en la figura 1) para des-
plazarreste ultimo y, con €1, la parte deslizante 6 del reproductor hacia

la izquierds de la figura, es decir, en la direccidn que aproxima el dtil

a la pieza a mecanizar y el brazo 17 a los tacos de tope 45. Cuando este

brazo 17 encuentra aguel de los tacos 45 que se halle en su trayectoria, .
oseila ligermente y desplaza hacia la izquierda el distruibuidor 4, cox-
tando, asi, la llegada del liquido detrds del pistén, lo que inmoviliza

este Wltimo y, con 81, la parte deslizante 6 del reproductor en una posi-

cibén de equilibrio; ésta estd asi determinada por la posicién del taco 45

a lo largo del tambor 19. Cudndo por rotacién del tembor 19 otro taco 45,

de posicién diferente a lo largo del tambor, sustituye al precedente, el

brazo 17, que ngésté ya en tope sobre este dltimo, oseila ligersmente hacia

la izquierda para volver a tomar su posicién inicial en la que se admite
liquido bajo presidén por detrds del pistén 3, y el proceso precedente se
repite; la parte deslizante 6 del reproductor se desplaze hacia la iz-

quierds hasta que el brazo 17 vuelve a encontrar el nuevo taco 45, lo que
determina una nueva posicién de equilibrio de la parte deslizante 6. EL

Util se avanza asi mds lejos hacia la pieza, y el palpador hacia el g&libo

o la pieza a reproducir, en una magnitud correspondiente a la distancia

entre estos dos facos 45. Admitiendo que el 1itil se encontraba, precedente-
mente en contacto con la pieza a mecanizar, este desplazamiento constituye

la profundidad de la pasada de mecanizacién gue el mismo va a operar. Los
topes 45 constituyen, por tanto, topes de profundidad de pasada de mecani-
zacién, Debe hacerse observar que las posiciones de equilibrio de la parte

deslizante 6 del reproductor no son ya determinadas, como usualmente, pox
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el tope del palpador sobre un gélibo, sino por el tope del brazo 17
sobre uno de los tacos 45.

Por otra parte, cada ranura 43 del tambor 19, puede, ademis, re-
cibir, por el lado del dedo 46 opuesto a aguel en que se encuentran los
tacos 45, un taco 61, de posicién regulable en su ranura por un tornillo
62. Cada taco 61 que se encuentr€®la misme ramura que un taco 45 es asi
llevado al mismo tiempo que este dltimo, sobre la trayectoria del dedo 46,
cuando la parte deslizante del reproductor se desplaza sobre la parte fija,
perc diferentemente de los tacos 45, que son encontrados por el dedo 46
en el momento en que esta parte deslizante avanza, los tacos 61 encuentran
el dedo 46 en el momento del retroceso de esta parte deslizante. Entre el
dedo 46 y el taco 61, a fin de encontrar la extremidad inclinada del taco
61, antes que el dedo 46, al retroceso de ia parte deslizante (figura n,
se encuentra una polea 64 llevada en la extremidad de una palanca giratoria
65 de mando de un microinterruptor 66, de botén pulsador, alojado en el
interior de la campana 48. Este microinterruptor 66 estd insertado en dos
circuitos 67 y 68 (figura 10) que terminan, respectivamente, en el disposi-
tivo eléctrico usual de vuelta ripida del carro longitudinal del torno ¥
en un relé de circuito de mantenimiento de cierre del circuito de excita-
cién de un electroimén 70, fijado en el fondo 5, en el eje de la nuez 11,,
Y que, cuando hs sido excitado, es capaez de desplazar este nuez mediante
su nicleo sumergido, ¥y en el distribuidor 4 contra el resorie 7. Bste des-
plazamiento del distribuidor 4 hacia la izquierdas tiene como efecto enviar
el liquido bajo presién al lado opuesto del pistén 3 y producir, asi, un
retroceso ripido de la parte deslizante 6 del reproductor. Este retroceso
répido hace subir la polea 64 sobre el taco 61 (figura 7) y, luego pone el
dedo 46 en contacto con la extremidad inclinada del taco 61 (figura 8),
bajo la influencia de la cual, la campana 48 bascula hasta su posicién
media, lo que hace que se abra el microinterruptor 66, permeneciendo el

electroimén 70, sin embargo, excitado y, luego bajo la accién del resor-
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te 53, la campana acaba de bascular y viene a apoyarse contra el té§§?

' 50. Este retroceso répido de la parte deslizante 6 se termina mediante

la abertura del circuito de excitacién del electroimin de un mierointer-
Tuptor mandado por el carro longitudinal del torno, cuando este ¥ltimo
carro llega al final de su curso de retorno. El sistema de resortes 1,

12 y el distribuidor 4 recobran, entonces, su posicién de equilibrio 7
inicial, en la cual la parte deslizante 6 del reproductor es, en auSéncia
de fuerza exterior actuante sobre el brazo 12, empujada hacia la izquierda
por el fluido bajo presién que actua sobre el pistén 13. Esta parte 6
vuelve a marchar, entonces, automitica y libremente hacia 1a izquierda,
pasendo el dedo 46 por encima del taco 61 sin tocarlo y la polea 64 también
(figura 5). Entretanto, cuando la parte deslizante 6 ha llegado hscis el
fin de su recorrido, el tambor 19ha vuelto en el sentido I, bajo'ia

accidn del dedo 24 sobre la rueda 22, de la manera descrita al exponerse
mds arriba el funcionamiento de los tacos de profundidad de pasada, y el
taco 45 de la garganta inmediatamente préxima ha sustituido al precedente
sobre la trayectoria del dedo 46. Cuando este dltimo lo encuentra, como
los tacos 45 estén mas altos que los tacos 61, se produce un basculamiento
de la campana 47, siendo el esfuerzec a este efecto inferior sl necesario
Para romper el equilibrio del distribuidor 4, debido a la accidn antago-
nista de los resortes 7 y 12. No hay, pues, giro del brazo 17 ni retarda-
miento del desplazemiento de la parte deslizante 6. Luego, despuds del
medio recorrido de basculamiento de 1a campana, el resorte 53 coopera en
la terminacién del basculamiento que repone la campana en apoyo Sobre el
tope 51 (figura 6), posicién péra la cual el brazo 17 se encuentra a tope
contra este nuevo taco 45, siendo las consecuencias las precedentemente
menciongdas al exponer la funcién desempefiada por los tacos 45 de profundi-
dad de pasada. El carro longitudinal del torno vuelve a moverse, entonces,
Para une nueve pasada de mecanizaciédn.

Por otra parte, otro electroimn 72 de eje vertical (figura 1) estd
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fijado al fondo 53 su circuito de excitacién termina en m micro@}
ruptor 73, fijado a la parte deslizante 6 del reproductor y que puede
venir a encontrar y cerrar un espolén 74, fijado sobre el tambor en una
posicién escogida de forma que, hacia el final del curso de retroceso de

la parte deslizante 6, en el momento mismo en que se produce la penil+tima
rotacién. del tambor 19, bajo la accién del dedo 24 sobre la rueda 22,

éste espolén T4 viene a cerrar dicho microinterruptor 73, que es arras-
trado por la parte deslizante 6 en sus desplazamientos. El nicleo sumer-
gido del electroimén T2 estd articulado a rétula sobre la extremida@ de
una pequefia biela 75 (figuras 3 y 4) articulade en un punto intermedio

de su longitud, en 76, en el fondo 5, para girar alrededor de un ge
horizontal y cuya otra extremidad lleva una pequefia rétula 77 introdu~

cida en un orificio horizontal de una cabeza 78 que lleva alojada una
parte esférica 79, pars deslizarse alli en un orificio vertical de guia

80, habilitado en este fondo 5. Hsta cabeza 78 es la de un véstago vertical
8l cuya otra extremidad inferior estf fijada a la bola 14 (figura 2) inter-
puesta entre el distribuidor 4 y la rampa inclinada 15 de la cola del
palpador 9. Un tepén fileteado 82 en el final del orificio 80 ¥y una
pastilla rectificada interpuesta entre el mismo ¥ la bola 79 permiten
regular la posicién de aquella en el orificio 80 Yy, en consecuencia, la
posicidén de la bola 14 a lo largo de la rempa 15, lo que desplaza el dis-
tribuidor 4 hacia la izquierda, ya que el resorte 7 tiene una fuerza in-
ferior a la del resorte 12, Pars una misma posicién de tope del brazo 17
hay, asi, une nueva posicién de equilibrio del distribuidor 4 y de la parte
deslizante 6 del reproductor, lo que corresponde a un ligero giro del brazo
17 ¥ a un desplazamiento correspondiente del Wtil hacisa la pieza a mecanizar
en relscifn a la posicién del Gtil definido, en ausencia de dicho despla-
zamiento de la bola 14 por el tope 45 con el cual estd en contacto el
brazo 17. Lo mismo sucede cuando la bola 14 esté desplazada, por la inter-

mediacién de la pequefia biela 75, por el electroimén 72,cuando &ste estd
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excitado, por la intermediacién de un relé con circuito de maribon-
cibn, mediante el cierre de microinterruptor 73 por el dedo T4 del
tambor. El corte en el momento deseado del circuitoc de excitacién del
electroimén 72 forma parte del funcionsmiento de conjunto que se va a
exponer shora.

Bste funcionamiento de conjunto de los mecanismos descritos arz.'iba,
va a ser expuesto en relecién a la mecanizacién de una pieza tal como‘
la representada en la figura 14, a partir de un cilindro. Como ser ll’ldlca
en esta figura, &sta mecanizacién requiere cinco pasadas de igual p;réé;
fundidaed, y unasxte paseds, llemada de terminado de desbaste, de menor
profundided. BEn consecuencia, se utilizarén seis tacos de tope 45'3} otros
tantos tacos de retroceso 61, dispuesbtos por pares de un taco de tope 45
¥ de un taco de retroceso 61, en seis ranuras consecutivas del tambor 19
escogiendo para ello las seis primeras ranurss que, en el sentido de
rotacifn £ del tambor, se encuentran a partir del dedo 34 delante de éste;
se espacfan unos de otros los tacos 45 en magnitudes iguales a la profundi-
dad constante de la pasada de mecanizacidn deseads, excepto para el sexto
taco que se dispone exactamente como el quinto. El taco 45 mis slejedo
del dedo 34 es el més préximo al brazo 17 y, por tanto, el que servird
en la primera pssada de mecanizacién. A este efecto, la operacién volverd
el tambor en el sentido f para traer este primer taco sobre la trayectoria
del dedo 46. Cada taco de retroceso 61 se regula en la separacién del %aco
de tope 45 situado en la misma garganta 63 de manera que el cierre del
microinterruptor 66 por la polea 64 tenga lugar en el punto deseado de
la pieza. Estos puntos estén indicados en la figura 14 pars las diferentes
pasadas, mediante las flechas verticales afectadas por un indice corres-
pondiente & la pasada.

La profundidad de las pasadas, a excepcidn de la sexta, es constante,
los tacos 61 se separan de los tacos 45 en una magnitud correspondiente a

ésta profundidad de pasada, disminuida en una magnitud muy débil, ésto a
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que se tiene la certeza de la liberacidn trasversal deldtil sl final de
la segunds pasada, por ejemplo, antes de su retroceso longitudinal. Una
vez que el brazo 17 ha sido llevado a topar sobre el taco 4% de la pri-
mera pasada, mediante el tope del dedo 46 de la campsna 47 contra &si2
taco 45, entrs el dtil, por desplazamiento del carro trasversal, en
contacto con la pieza y luego se le hace avanzar siempre mediante este
carro en la magnitud correspondiente & la profundidad de las pasadas.
Puesto el torno en marcha, la pasada se opera como es usual, mediante

el desplazamiento del carro longitudinal. Debe hacerse observar, sin
embargo, que durante esta pasada el palpador no estd en contacto con el
ghlibo o la pieza a reproducir. Solamente al final de pesada, o la-extremi-
dad de la pieza, es cuando el palpador encuentra un tope, mno representado;
el dedo 46 abandona el taco 45 (figuras 7, 8), retrocede, la polea 64 sube
sobre el taco de retroceso 61, cierra el mierointerruptor 66, que provoca
la excitacidn del electroimén 70 de retroceso répido de la parte desli~
zante 6 del reproductor, y &ste retroceso se opera, de la maners ya
expuesta, al mismo tiempo que se produce el retroceso del carro longitu-
dinal mediante los medios usuales en los tornos. Hacia el final del re-
troceso trasversal del dtil, el dedo 24 encuentra la rueda 22 y hace
girar el tambor 19, como ya se ha expuesto, trayendo el taco 45 siguiente
sobre la trayectoria del dedo 46. La vuelta hacia delante de la parte
deslizante 6 del reproductor, es decir, el avance del #til, por corte de
la excitacibn del electroimin 70 (medisnte corte del circuito de manteni-
miento de su contactor de mando) no tiene lugar sino cuando el carro

longitudinal del torno esté casi de vuelta & su posicién inicial, siende

. este corte producido por un microinterruptor que gobierna este carmun

poco antes de volver a encontrar el tope que manda su cambio de marcha.
Entonces, se opera una nueva pasada, la pasada 2, y se repite el proceso

que se acabe de exponer, pero en el curso de esta pasade, el palpador entra

WiE e o
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en contacto con la parte de la pieza comprendida entre las flechas 1%9‘
¥y 3 (figura 14) y asegurs con ello la reproduccién en la forma usual.
En el curso de la pasada siguiente, la tercera, que se desencadens tam-
bién automiticamente, el palpador asegura la reproduccién de la parte
cénica de la pieza comprendida entre las flechas % y 4. Del punto 4 al
punto 3, el palpador ha hecho, por consiguiente, retroceder la parté '
deslizante del reproductor, por tanto, el dedo 46 de la campana bas‘cﬁlante
47, en la magnitud correspondiente a la separacién entre los tacos 61

¥ 45 correspondientes a esta pasada. El microinterruptor 66 es, p-c;r :
tanto, accionado y envia la sefial que produce el retr;aceso répido clé la
parte deslizante del reproductor ¥y el retroceso del earro longitudinal.
Las pasadas 4 y 5 se desarrollan seguidemente de modo similar. A1 fin de
la quinta pasada, las rotaciones sucesivas del tambor 19 ha.ny( llevadc el
dedo T4 a una posicién tal que, al momento de la rotecidn del tambor al
fin de la quinta pasada, encuentra el microinterruptor 73 y lo cierra,
desencadenando, asi, la entrada en accién del electroimén 72 que produce,
como se ha expuesto precedentemente, el desencaje en la profundidad
deseada, para la pasada del terminado, entre la parte deslizante 6 del
reproductor y su parte fija, por tanto, entre el Uil y la posicibn

de equilibrio del dedo 17 contra el taco 45 que sustituye al precedente,
pero exactamente en el mismo emplazamiento.

La pasada del terminado se opera, entonces, como todas las otras,
pero al final de pasada, como no se encuentra alli ningfin taco 61 para
producir el retroceso del reproductor y del carro longitudinel, el carro’
longitudinal va un muy poco mas lejos que la pieza y encuentra un micro-
interruptor, no representado, que detiene el motor principal del tormo,
alimenta el electroimén 70 de retroceso rdpido de la parte deslizante 6
del reproductor, asi como el que mands el retroceso del carro longitudinal,
y corta el circuito de mantenimiento del contactor del electroimén 72 de

la pasada del terminado. La rotacién del tambor producida mediante el
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retroceso de la parte deslizante 6 del reproductor produce esta vez el
encuentro del dedo 34 y de la cola 35 de la palanca 31, por tanto, el
giro de este dltimo y, en consecuencia, la liberacién del tambor 19
cuyos resortes de recuperacién lo vuelven a llevar a su posicién de re-
poso, que estid determinada por el tope del dedo 34 con la carﬁ opuesta
de la cola 35 de la palanca 31.

Puede verse, por lo que precede, que el sistema de tacos de re-
troceso, segun la invencion p;rmite evitar los topes longitudinales
miltiples que, de otro modo, serian necesarios rara desencadenar en los
puntos necesarios los recorridos de retroceso del carro longitudinal,
siendo éstos ghora gobernados por los tacos segfn la invencidn.

Los materiales, forma, tamafio y disposicién de los elementos
serfn susceptibles de variacién, siempre que ellc no suponga una alteracién
de la esencialiaad del invento,

Los términos en que se ha redectado esta memoria deberin ser toma-

das siempre en sentido amplio, no limitativo.

NOTA DE REIVINDICACIONES

8e reivindica como propio y nuevo a favor de Etsblissements A.
Cazeneuve y Dn. Henri, René BRUET, domiciliados en La Plaine Saint-Denis
Paris, respectivemente, lo especificado en las siguientes reivindicaciones:
FRIMERA. - Dispositivo reproductor hidréulico para empleo en miquina-
herramienta, principalmente en torno paralelo, para desplazar la herra-
mienta transversslmente a la direccidn de su desplazamiento a lo largo de
la pieza, por accién sobre el distribuidor hidraulico del dispositivo
reproductor, de un palpador gque comprende dicho dispositivo reproductor
Y que coopera con una gilibo o una pieza a reproducir, caracterizado en
que, para determinar la posicibn de equilibrio del distribuidor (4) bajo
la accién del palpador (8,9,17) el dispositivo reproductor'comprende un
dispositivo de tope (19,21,43,45), independiente del gilibo o de la pieza

a reproducir, que esté dispuesto para servir de tope al palpador, estando
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este dispositivo de tope ligado a la parte fija (2) del reproductor peS
que sea estacionario con relacién a ella, llevando ademds un Srgano de
tope (19) de posicién variable con relacién a la parte fija (2) de tal
suerte que puede ser sucesivamente dispuesto en la trayectoria del pal-
pador en sus desplazamientos escalonados a lo largo de la misma o de la
trayectoria de un 6rgeno de posicién ligado a la del palpador, para .
accionar un mecanismo (21, 22, 24) de cambio de posicidén de dicho Srganc
de tope, siendo dichos desplazamientos preferentemente regulsbles a lo
largo de dicha trgyectoria. |
SEQUNDA.~ Dispositivo segin la reivindicacidn primera, caracterizado-en
que dicho mecanismo (21, 22, 24) de cambio de posicién del bxrganc de tope
(19, 21, 43, 45) estéd interpuesto entre este dltimo y la parte desiizante
(6) del reproductor, asegurando, asi, automiticamente el cembio de posicidn
de dicho drganc de tope (19, 43, 45) en funcién del deslizamiento ds.dicha
parte deslizante (6) del reproductor, en principic al final de carrera de
retroceso de la citada parte deslizante (6).

TERCERA.~ Dispositivo segin la reivindicacién primera o segunda caracteri-
zado en que son puntos diferentes (45) del brgano de tope (19, 43, 45)

los que sirven de topes sucesivos al palpador (6, 9, 17), puntos que estén
preferentemente constituidos por tacos mbviles (45) regulables a voluntad
sobre dicho 6rgano, por ejemplo mediante deslizamiento a lo largo de

guias (43) despuestas en el mismo.

EUARTA.- Dispositivo segin ls reivindicacidn tercera, caracterizado en
que dicho drgano de tope es un tambor rotativo sobre cuya superficie van
dispuestas guias (43), paralelamente a su eje, siendo este dltimo paralelo
al sentido de deslizamiento de la parte mévil (6) del reproductor.
QUINTA.- Dispositivo segln una cualquiers de las reivindicaciones primers,
tercera o cuarta, caracterizado en que dicho érgane de tope (19) estd
sometido a una fuerza de traccién eléstica (39) y selectivamente inmovili-

zado en diversas posiciones por un dispositivo adecuado (25 a 30, figura 13)
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automiticamente liberable por el propio cambio de posicifn de dicho
brgano de tope al fin de carrera del mismo.

SEXTA.- Dispositivo reproductor hidrfulico para empleo en méquina~
herramienta particularmente en un torno paralelo, para desplazar la
herramienta transversalmente al sentido de su desplazamiento a lo largo
de la pieza, por accién, sobre el distribuidor hidratdlico del dispositivo
reproductor, de un palpador que comprende dicho dispositivo reproductor
¥ que coopera con un gilibo qbon une piegza a reproducir, particularmente
segin la reivindicacién primera, caracterizada en que ademis del mando
del distribuidor (4) del reproductor por el propio palpador 8, 9, 7),

el reproductor comprende un dispositivo auxiliar de desplazemiento del
distribuidor en el sentido que produce el retroceso de la parte deslizente
(6) del reproductor y, por tanto, el retroceso transversal de la herra-
mienta, dispositivo que comprende un érgeno de mando (64) 1levado por

la parte deslizante (6) del reproductor para moverse con ella, pero
susceptible de cambiar de posicidn con relacién a ella bajo la acciédn

de un dispositivo de tope (19, 61) ligado a la parte fija (2) del re-
productor para ser estacionaria respecto a ella, llevando un érgano de
tope (61) de posicién varigble con relacién a dicha parte fija (2), de
forme que pueda ser selectivamente dispuesto en la trayectoria de dicho
6rgano de mando (64) en desplazﬁmiento;escalonados a lo largo de la
misma, por accién de un mecanismo de cambio de posicién de dicho Srgano
de tope (19), siendo estos desplazamientos de preferencia regulables
individualmente a lo largo de esta trayectoria, y estando este mecanismo
interpuesto entre el citado érgano de tope (19) y la parte deslizante (6)
del reproductor, amegurando asf{ automdticamente el cambio de posicidn de
dicho érgano de tope (19) en funcién del deslizemiento de esta parte des-
lizante (6) del reproductor, en principio al final de la carrers de re-
troceso de la misma, utilizéndose el cambio de posicién de dicho &rgano

de mando (64) por encuentro con el dispositivo de tope (19, 61) pars
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desplazar el distribuidor (4) por ejemplc, al producir el cierre de
contacto (66) interpuesto en el circuito de excitacidn de un electro-
inén (70) de desplazamiento del citado distribuidor (4), realizéndose
la reapertura del contacto (66) al tropezar posteriormente con el dis=-
positivo de tope (19, 61) un dedo giratorio (5) que participa en el
desplazamiento de la parte deslizante (6) ¥ ejerce, por su giro, una
accidn sobre el interruptor (66).

SEPTIMA.~ Dispositivo segin la reivindicacidn sexta, caracterizado en
que el interruptor (66) controla también, al cerrarse, la entrada en
accién del mecanismo de la miquina-herrsmienta que asegura el retroceso
de la herramienta a lo largo de la pieza.

OCTAVA.- Dispositivo segiin las reivindicaciones primera y sexta, curacteri-
zado en que el Srgano de tope con cambio de posicidn es el mismo (19) y

que lleva dos juegos de tacos (45, 61) de posicién regulable sobre &1,
individualmente para cada uno.

NOVENA.- Dispositivo segin la reivindicacién sexta, caracterizado en que

el dedo (46) previsto para cortar el contacto mediante accién sobre el
interruptor (66) coopera con el mismo taco (61) que el que produce el cierre
de dicho interruptor (66).

DECIMA.- Dispositive segin la reivindicacién sexta o la novena, caracteri-
zado en que el dedo (46) que abre el interruptor (66) constituye también

el 6rgano que coopera con los tacos (45) de toma de pasadas ¥y tiene, para
ello, una posicién ligada a la del palpadoz.

UNDECIMA.- Dispositivo segiin las reivindicaciones sexta y séptima, caracteri-
zado en que el interruptor (66) esté fijado en una campana basculante (47)
soportada en una jaula (48) de forma que pueda bascular alrededor de un

eje entre dos posiciones extremas de apoyo, solicitada por un resorte (53)
dispuesto de suerte que su lines de accidén pase de un lado a otro de dicho
eje en el curso del basculemiento de la campana, estando esta jaula ligeda

a la parte deslizante (6) del reproductor para desplazarse con ella y
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constituyendo la campana (47) dicho 6rgano de mendo mencionado en la
reivindicacisn 6, estando el interruptor (66) mandado por una palanca
(65) de resorte cuya extremidad (64) estd situada en wna posicibn tal
que tenga que tropezar con la de los puntos (61) de dicho 6rgano de
tope (19) que se encuentre en la treyectoria de dichs extremidad (64)
arrastrada en el retroceso de la parte deslizante (6) del interruptor,
produciendo, asi, por su encuentro con dicho punto de tope (61), el
cierre del interruptor (66) contra dicho resorte y llevando ademés esta
campana un apéndico (46) situado por detrfs (en el sentido del retroceso
de la parte deslizante del reproductor) de dicha extremidad (64) de la
Palanca (65), de suerte que tenga que tropezar, después de dicha extremi-
dad, el mismo punto )61) que la extremidad del 6rgano de tope (19), y
como coysecuencia llevar la campana (47) mis elld de su posicién de
equilibrio estable, permitiendo asi al resorte (53) rematar el bascula-
miento de la campana hacia su otra posicién de apoyo, y a dichs palanca

(65) de resorte volver a su posicién de abertura del interruptor (66).

DUODECIMA. -~ Dispositivo segin la reivindicacién undecima, caracterizado

en que la jaula (48) va fijada a una palanca (12) giratoria sobre la

parte deslizable (6) del reproductor y cuya extremidsd va insertada entre
la cola (B8) del palpedor y un resorte (12) que ejerce sobre el distribui-
dor (4), por intermediacién de esta extremidad interpuesta, un empuje
dirigido en el sentido de desplazamiento del distribuidor (4) que produzca
€l retroceso de la parte deslizante (6) del reproductor, comprendiendo,
entonces, el sistema jaula-campana (47, 48) un dedo, preferentemente el
citado apéndice (46) de la campana, capaz de vinir a tropezar con el
6rgano de tope (19), tropiezo que determina la posicién deeguilibrio del
palpador.

DECIMATERCERA.~ Dispositivo segiin la reivindicacién tindecima, caracteri-

zado en que el frgano de tope (19) es deltipo definido en uno cualquiera

de los puntos 4, 5, 6
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DECIMACUARTA.~ Despositivo segiin una cualquira de las reivindicacionescy
cuarta, decimatercerg,caracterizado en gque el mecanismo de cambio de
posicién del 6rgaﬁo de tope (19) comprende una rueda (22) fijada coaxial-
mente al tambor y provista en su periferia de renuras helicoidales en

las que puede penetrar un dedo (24) fijo a la parte deslizante (6) del

reproductor y de un didmetro notablemente menor que la anchura de cada

ranura.

DECIMACUINTA.- Dispositivo segin una cualquiera de las reivindicaciones

cuarta, decimatercera o decimacuarta, caracterizado en que el mecanismo
de cambio de posicién del Srgano deftope (19) comprende un dispositivo de
puesta en posicién de dicho érgano, el cual consta de entalladuras longi-
tudinales (25) de seccilén transversal en V practicadss sobre el tambor

v en las que se encaja una bola (26) llevada por un brazo gi'ra.to:r.‘io' (27)
solicitado hacia el tambor por un resorte (29).

DECIMASEXTA.~ Dispositivo segin la reivindicacién decimaquinta, carscteriza-
do en que el brazo giratorio (27) va articulado a una palanca giratoria
(31) situada sobre la trayectoria de un dedo (34) solidario del tambor
(19) ¥ que gira con €1, para ser tropezada por ese dedo (34) al final de
la rotacién del tambor (19) y empujada por &1 para hacer girar dicho
brazo (27) contra dicho resorte (29), llevendo ademis esta palanca (31)
un espolén (36) que su giro lleva a la irayectoria de una armella de
retencién (37) fijada a la parte deslizente (6) del reproductor y en la
cual engancha el espolén (36) al final del retroceso de esta parte des-

lizante,

DECIMASEPTIMA,- Dispositivo segin las reivindicaciones cuarta y quints,
caracterizado en que la fuerza de traceibén del tambor proviene de dos
resortes (39) que trabajan en torsién entagénicamente, dispuestos coasial-
mente al tambor (19) uno en el interior del otro y al final del tambor,
estando las extremidades de uno de dichos resortes respectivamente fijadas

2 ung plaqueta (41) de rotacién libre y el tambor, y las del otro resorte
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8 este misma plaqueta redonda (41) y e un punto fijo solidario de la

parte estacionaria (2) del reproductor.

DECIMAOCTAVA.- Dispositivo segin la reivindicacién sexta, caracterizado

en que una bola (14) interpuesta entre el distribuidor (4) y wna rampa
(15) de una pelanca (17) solidaria en rotacién del palpador (9) es des-
plazable sobre esta ramps mediante un mecanismo de mando, en forma cono-
cida en s misma para maniobrar la corredera del distribuidor (4) sin
giro del palpador, estando por tanto dicho mecanismo de mendo ligado al
6rgeno de tope (19) de suerte que sea accionado antométicamente al final
de carrera de cambio de posicién de este fltimo (19) poxr ejemplo mediente
el cierre, por un dedo (74) de dicho Srgeno de tope (19),-de un interrup-
tor (73) dispuesto en un circuito de excitacifn de un electro-iman (72)
que forma parte de dicho mecanismo,
DECTMANOVENA.~ DISPOSITIVO REPRODUCTOR HIDRAULICO CON PALPADOR, PERFEC-
CIONADO.

Tal y como se deja descrito en la memoria precedente que consta
de 23 hojas foliedas y mecanografiadas por una sola de sus caras ¥y cinco

hojas de planos.

Madrid, 14 Septiembre 1.948
P.A. de Ets. A. Cazeneuvd y
In, Henri, René BRUET /

Victor Gil Vegs
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