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. Eata invencidén se relaciona con un apara-
to para llenar sucesivamente bolses y més particular—
mente con un aparsto para avanzar una cadéna continua
de bolsas imbricadas sucesivamente a una posicién de

carga, la sucesiva apertura de las bolsas y el llenado
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de las mismas en la posicién de carga con un art{cu~-
lo a envasar. '

De acuerdo con la presente %nvencién,'se;
proporciona un aparato de avance,‘apertura Yy 11ena§nt;-
de bolsas, destinado al paso de una cadena continué'aé
bolsas imbricadas sucesivamente a una posicidn de carga,
la apertura sucesiva de las bolsas y el llenado de las
mismas, CUYyO aparato comprende una estacidn de céfgé

de bolsas, medios para transportar una cadena de bolw

_sas imbricadas a la estacién de carga de laes mismus,

cuyos medios ineluyen un 4rbol giratorio, medivs de

accionamiento conectados al citado arbol giratorio pa~

_ra accionarlo en una direccidén periédica y sucesivamen-

te, un dispositivo productor de sefizles situado en la -

" $rayectoria de la bolsa delantera de la cadena de bol~

sas imbricadas en la estacién decarga, medios acciona- :
dores adaptados pq?a cooperar con un dispositivo produc—;
tor de sefiales y‘één los medios accionadores para ac-
t$ivar a éstos Gltimos al objeto de ajustar las bolsas

en la estacidn de carga cuando el dispositivo produc- .
‘or de sefigles ;s $ocado y liberado por la bolsa delan-
terg de la citada cadena, y medios para abrir la refe=-
rida bolsa delgntera.

Seguidamente se describirén versiones ilus-
trativas de la invencién con referencia a los adjuntos
dibujos, enoloézpuales:

La.figura 1l es una yista en planta superior
esquenitica de'ﬁna'forma de aparato.

‘ }a'figura 2 es una- vista en perspectiva

esquendtioa dg la unidad impulsora de cinta y mesa de sug

.-
I
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tentacidn mostrada en la figura 3, con partes arren-.
cadas para mostrar el mecanismo de disparo y medios
" acclonadores. '
Le figura 3 es una vista en planta latééi

e ral esquemédtica del aparato de la figura 1, con elr

bastidor interrumpido. |

| La figura 4 es una vista frontal de un»

bolsa adecuada para uso en el aparato.

La figura 5 es una vista en plante fron-

10. . tal esquemitica de una cadena de bolsas imbricedas,
montadas sobre una cinta adecuada para uso con el apa-
rato.

La figura 6 es una vista en plantas la-
‘teral egquembtica de la cadena de bolsas imbricadas

15. de la figura 5.

Ls figura 7 es una vista terminal frontal
esquemdtica de la mesa de sustentacién y bolsa infla-
da de la figura 3. .

Lg figura 8 es una vista en perspectiva

20. esquemédtica similar a la figura 2, de otra forma de la
unidad impulsora de cinta y mesa de sustentacién.

La figurs 9 es una vista en planta la-
teral esquemética é&milar a la figura 3, de otra for=
ma de aparato; esta figura § ofrece menos detalle que

25 la figura 3.

La figura 10 es una vista en planta superior
esquematica similar a la figura 1, del aparato mostra-
do en la figufa 9.

Ig figura 11 es una vista en perspectiva

30. esquemdtica de otra forma de unidad impulsora de cin-
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ta y mesa de sustentacidn.

Ia figura 12 es una vista frontal esquemé~
tica gimilar a lg figura 5, de otra forma.dé cadena de
bolsas imbricadas, montada sobre la cinta y adecuada ..

5e para uso con el aparato de la figura 1l; y. '

La figura 13 es una vista en planta late-
ral esquemitica de la cadena de bolsas imbricadaé'éé'
la figura 12. _ ‘ '

Con referencia a los dibujos y en paiﬁicu-

10. . lar a las figuras 1 a 3, se muestra un aparato empéque-
tador 10 provisto .de un bagtidor 1l con una bahdeja 12
para insercién de articulos, montada con despiézamien-

%o alternétivo sobre aquél para su movimiento desde
Qia posicidn exterior mostrada con trazado continuo en

15, la figura 3, hasta la posicién insertada 13 mosirada’
con trazado discontinuo. Una unidad impulsora de cin—
ta y mesé de sustentac16n1i5 estd articuladamente monta-
da sobre el bastidor 1l. Un sistema de aire forzado :
16 va montado por debajo de la bandeja 12 (como se mues- !

20, tra en la figura 3) sobre el bastidor 11, dirigiendo
aire a través del borde delantero de la parte superior
de la unidad }gpulsora de cinta y mesa de sustentacibn,
como se indica;por las flechas. que ilustran la trayecto;
ria de flujo_de} ajire. Se dispone un mecanismo 17 de ali-

25, mentacién de”bolsas en un extremo del aparato 10. Se ‘
dispone también nn-mecanismo 20 de descenso de la me-
sa para articular la unidad 1mpulsora de cinta y me-

sa de sustentacién entre posiciones de funcionamiento
y de recargae.

30, . Ia unidad 15 impulsora de cinta y mesa desn
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tentacibén se muestra con particular detalle en 1as'f1-
guras 2 y 3. Dicha unidad 15 incluye una mesa de sus-
tentacién 21, que tiene la forma de un tridngulo isda~
celes con el laddbdsico del tridngulo orientado hacia
adelante. E1 tridngulo se ahusa hacia atrds y presenta

un punto incurvado 18 en su extremo exterior, de manera

-que :no rompa las bolsas. E1 borde delantero 22 de la

meéa de sustentacidén 21 se incurva hacia abajo y tiene

una sbertura 23 (figura 1) en el centro del corte mar-

ginal delantero incurvado. Ia unidad 15 tiene una pla-

ca frontal rectangular 24 y una placa 1nferior125 sug-
tancialmente rectangular. Las placas laterales 2€ y 27

son susatancialmente rectangulares, con sus bordes posg—

teriores incurvados y configurando el punto incurvado

18 de la mesa de sustentacidén triangular 21. Las pla-
cas laterales 26 y 27 estédn cortadas a lo largo de sus
bordes inferiorés posteriores para dejar ver el medio
productor de fuerza 28. Un alojamiento para las unida-
des productoras de fuerza 28 esté formado por los miem-
bros o paredes 21, 24, 25, 26 y 27.

El medio 28 productor de fuerza incluye un
tren que empiezé'en el extremo de galida con un engrana~-
je acciongdo 30. Un 4rbol biselado 31 que tiene un ex-

tremo 3la asegurado al engranaje 30 y extendido desde

este engranaje a través de un conjunto de buje de sus-

tentacidn 32 y a través del alojamiento de engranaje
33 de un embrague 34. El 4rbol 31 esta conectado al
alojamiento de éngranaje 33 para‘una rotacidén conjunta
con él. El disco'35 del embrague 34.esti asegurado a la

placa inferior 25 mediante el soporteJlg, contra toda
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rotacidn. El -4rbol 31 pasa més alld del embrague 34, a
través de un segundo buje de sustentacﬁén.36 y a través
de un segundo embrague 37. El alojamiento de engraneae
38 del segundo embrague 37 esté conectado al arbol 31
para su rotacién con é1., El disco 39 del embrague 37'”
esté conectado mediante el 4rbol 40 & un brazo 41 que
estd conectado medjante un 4rbol 42 a wn accioﬁadbr”gi_
ratorio de movimiento alternativo o motor de inversién
de aire 43. Los embragues 34 y 37 son embragues princi-

pales del tipo dotado de un accionamiento en una.direc~

bragues se accionan cuando se aplica un movimientb'en 1a

direccidén de las agujas del reloj (observado en la fi-

gura 3) y se encuentran en desacoplamiento cuando se

aplica un movimiento en sentido contrario a las agujas
del reloje.
E1l aceionador giratorio de movimiento al=~

ternativo 43 es accionado en la direccidn de las agujas

" del reloj (observado en la figura 3) cuando hay presiéﬁ

por' el conducto 44 que mueve a la rueda accionada 30.

El embrague 37 se acopla al &rbol accionador 31 y se

" desacopla el embrague 32 dejando que el Arbol 31 gire

lsbremente. Cuando ge aplica presidn al accionador gi-
rajorio de movimiento alternativo mediante un conducto
45, el citado accionador giratorio tiene un movimiento

en sentido contrariO‘a las agujas del reloj Y el embra-

gue 37 se desaeopla, permitiendo que el disco accionado -

39 se deslice y se acople el embrague 34, impidiendo que j

el &rbol 31 invierta su movimiento. El engranaje acct o=

nador 30 permanece asi en posicién fijada y no gira en

4 ey e g P s S

.cién ¥y un deslizamiento en una solg direcciédn. Ambos em~ :
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sentido contrario a las agujas del reloj.

El accionador giratorio 43 es controlado
por una vélvula 46 de dos direcciones, que desvia el
aire desde el conducto 44 al conducto 45 y de nuevo -
al conducto 44 en respuesta a su accionamiento per
una vilvula piloto 47. Esta vilvula piloto 47 es de
conexién y desconexibn, activada mediante un aceiona-
dor 50 impulsado a resorte pdr medio de un disparador
51 de resorie iaminar,_éue cierra la vilvula piloto,

interrumpiendo el suministro de aire al accionadvur en

la vilvula 46, que también tiene un accionador intsrno

impulsado & resorte. La vilvula piloto 47 estd conec-

tada a la valvula 46 mediante un conducto 52. Se apli-

ca un constante suministro de aire a la vilvula 46 y a

la 47 a través de un conducto 53, ekxtendiéndose un ra--
mal 54 hasta la vdlvula 46 y extendiéndose un ramal 55
hasta la vilvala 47. El disparador 51 de resorte lami-
nar se extiende a través de la mesa de sustentacidn 21
por una ranura 23 (figura 1).

Un engranaje libre acoplable 56 interaco~
plarse o liberarse de tal acoplamiento con el engrana-
je accionado 30 mediante manipulacién del fiador acoda-
do 57.

El engranaje 56 se apoya en un soporte 58
conectado mediante una barra 60 a la conexibén articula-
da 61, gue mueve a la rueda hacia el interior y el ex-
terior en respuesta a la articulacidn de una empufiadu-
Pa 62. Cuando esta empufladura se encuentra en la posi-
cibn mostrada.en la figura 2, el fiador acodado 57 sge

encuentre en ia posicibn fijada y los engranajes quedan
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en acoplamiento. Cuando se desciende la empufiadura 62, '

el engranaje libre 56 de dos posiciones se desplaza a

su posicidn exterior. o
Ias ruedas de gufa y orientacidn librehené

te giratorias 63 y 64 se proyectan desde la placa 24::

¥y estan époyadas en la mesa. ras ruedas 63 y 64 guiéﬁ

a 1la ointa gue sustenta a las bolsas sobre el borde -

“incurvado 22 de la mesa de sustentacidén y producen

una torsibén en la cinta, de manera que puede ser re-

cibida entre los engranajes acoplados 30 y 56. Lus su-

. perficies ‘de las ruedas 63 y 64 estén moleteadas. Las

ruedas son paralelas entre s{ y lateralmente ajuae-

tables en las ranuras 65 y 66, respectivamente. Los tor--

2nillos 70 ¥ 71 sirven para apretar el &rbol interno de

las ruedas 62 y 64 en posicién fija en las ranuras, en
cualguier posicidn seleccionada a lo largo de éstas. .
Considerando ahora las figuras 1 3.3, pue-
de verse que el mecanismo de éu{a 17 incluye una serie
de rodillos de gula horizontales, espaciados entre si,
paralelos y alineados 73, 74, 75 y 76, que estén gira=-

toriamente montados entre los miembros 80 y 81 del bas-

" 4idor; la superficie superior de cade rodillo estd sus-

tancialmenbte alineada con el plano guperior .de la mes-
sa de sustentacidn 21. Los rodillos tienen preferible=-
mente superficies de pléstico o caucho, de manera que

no formen cresfég agudas o prominencias cuando son ra- é
yadas o dafladas. Tales proyecciones agudas podrian da-
flar a las bolsas, particularmenté cuando el aparato

se usa con bolsas de plastico, tales como bolsas Saran

0 de polipropileno.
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entre si{, de manera que el aparato sea flcilimente
adaptable para su uso con holsas de varios tamafios,

Los rodillos estén espaciados hacia el exterior des— .

~ de la parte posterior de la mesa de sustentacién 21;'

en une distancia suficiente para permitir un endereza-
miento sustancialmente completo de la bolsg en el mo-

mento en que ésta alcanza el borde delantero de la me-

'sa de sustentacién en su posicién de carga. Esto es im-

portante para permitir un féecil inflado de la boisg,

‘pues si ésta se pliega en su porcidn posterior en una

distancia sustancial cuando esta siendo inflada, el

aire ha de suministrarse ordinariamente con mayor fuer-

-za para desplegar la bolsa y levantarla desde la zona

plegada. Esto podria tener por resultado el que el ex=—
tremo exterior de la bolsa permaneciese sin inflar en
algunos casos, 1o que seria normalmente indeseable. Aun
que los rodillos pueden alinearse mas alld de la distan-
cia requerida paraenderezar las bolsas, esto s6lo hace
a la mAquina innecesariamente larga. La cadens de bol-
sas puede introducirse tambiédn sobre un rodillo méis
distante de la posicﬁén de carga respecto a lo necega~-
rio para enderezar lags bolsas delanteras, pero enton-
ces'resulta més complicado descargar una cadena de bol-
sas de la miquina para cambiar los tamafios de ellas,
porque las.mismés han de replegarse a la caja de sumi=-
nistro para evitar su enredamiento. S1 toda la cadena
de bolsas ha de'usarse gin fijar directamente uha cade-
na subsiguiente a su extremo, es deseable que ls bolsas

sean impulsadas hacia arriba sobre el rgéillo nés pré-
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ximo a la mesa de sustentacidén, de manera combatibla
con la obtencibén del necesario enderszsmiento de las
bolsas, para obtener la adicional resistencia al avenr
ce sobre la cadena, proporcionada:por el peso de las bol
Se  sas que cuelgan del rodillo, en la mayor medida'posible B
para un adecuado tensado y enderezamiento de las bolsas
¥y 1la cintaﬂ'. |
Tos rodillos T3, T4, 75 y 76 estén espa~
ciados lo suficientemente préximos entre s{ para q&e
10. la cadena de bolsas imbricadas no flexione aprediaéle-
‘mente entre los rodillos cuaido se avanzan a trﬁvés
ds varios de ellos. Un espaciamiento muy satisfachorio
entre los rodillos ha resultado ser el de 63,5 a 76,2
‘milimetros aproximadamente, usando bolsas que tienen des-
15. de 254 nilimetros de anchura y 609 milimetroé de longi-
' tud y pesan 36 gramos, hasta 457 milimetros de anchura
¥ 812 de longitud y pesan 58,5 gramos cada uﬁa, cuando
las boloas estén espaciadas entre s{ por 19 milimetros,
con una tolerancia de 6,35 milimetros.
20, Bs importante disponer la forma de mesa
A | de sustentacibn triangular sébre la que puede dirigir-
se la cadena delbolsas imbricadas a su paso desde los
rodillos, porque cuando las cintas estin espaciadas ha=-.
cia el interior en 1/4 de la anchura de la bolsa desds
25. cada lado, las_esquinas delanteras de aquéllas descien=
den como se muesﬁra en un lado de la figura 5 a efec~
fos de ilustfacién. Esto ocurre cuando las bolsas son
dirigidas sobférla mesa, porque los bordes de aquéllas
que se extienden mhs alld de las mismes no son susten-

30, tados por las cinxas y o1 las bolsas son flexibles, ta-
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les como las de pelicula Suran de 38 micras, las es=-
quinas descienden al impulsarse las bolsas desde la
caja sobre el aparato. Bl extremo del-triingulo so=

bre el que avanzan primerzmente las bolaas es mis es-

| trecho que el espaciamiento de la parte superior, de o

manera que aquéllas pasan a la mesa dé sustentacién

donde son sostenidas y mentenidas en disposici6n rec-
ta por la cinta. Los bordes de las bolsas caen sobre
los bordes de la mesa de sustentacidén. Al proseguir

el avance de las bolsas sobre el tridngulo ensanchedo,

'los bordes.de aguéllas son continuamente enderszedos -

o impulsados hacia el exterior por la forma de nufla
del tridngulo. En su borde, elltriéngulo es més ancho
que las bolsas y éstas son sostenidas'enderézadamente.,,

' El mecanismo 20 de colocacién de la mesa
articula a la unidad 15 de 1mpuléién de la cinta y me-
sa de sustentacibén alrededor del par de mutiones que es-
tén comsctados al bastidor 11. En la figura 3 sbélo se
muestra uno de los mufiones 82. Estos mufiones estén ase-
gurados en unos soportes 83, como se ve en la figura 3.'
Los soportes estan asegurados al bastidor 1ll.

La unidad 15 es elevada y descendida por

un solo cilindro de aire 84, que es accionado por una

vélvula 85. Esta vdlvula 85 se abre y cierra mediante

A la palanca 86. Se suministra una cantidad constante de

aire por el conducto 87 a la valvula 85 y cuandp la pé—
lanca se encuentré en la posicibn mostrada c¢on traza-
do continuo, se suministra aire al cilindro 84 a través
del conducto 88 y el pigtén (no mostrado) es accionado

hacia adelante, impulsando a la mesa a su posicién de
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funcionamiento cerrada. Moviendo la palanca 86 a la
posicidn mostrada con trazado discontinuo, el airée
enviado al cilinﬁro 84, que ha estado mantenieéndo a
la mesa cerrada, es interrumpido y se abre 6l condug=. ,
to 89, permitiendo que el aire contenido en el ciliﬁ#if
dro escape lentamente a través de un orificio res-'f'
tringido (no mostrédo), que permite la lenta apertura _>
de la unidad 15. La presidn de aire en el cilindro-es
de 30 lpc, lo cual constituye un aspecto de seguridad,

porque un operario puede vencer manualmente la pre=

" s1én de cierre empujando contra la unidad. Este pre-

sién de aire es también insuficiente para daflar 1a

mano. Puede verse cémo el ciiindro.84 estd conectado

“al bastidor medjante el soporte 90 y a la unidad 15

mediante el soporte 91 a través de la biela 92 del pis-
t6n. |

Ia mesa 12 dotada de movimiento alterna~
tivo incluye, como puede verse en las figuras 1 y 3, :
unos ménguitos 100 y 101, qué estan deslizablemente
montados sobre las barras de guia sustentadoras 102
y 103. La bandeja alternativamente desplazable tiené' .
unos lados 104 y 105. Los brazos elédsticos 106 y 107
se extienden desde los lados 104 y 105, respectiva=-
mente, convergiendo hacia el interior.

La unidad 16 {insufladora de aire tiene
un insuflador o ventilador de aire centrifugo dentro
de la envoltura ilO, accionado por un motor eléctri-
co (no MOSfraQO), situado dentro de la envoltura del
insuflador de aire en el lado alejado de la figura 3.

El insuflador de aire toma éate a través de la entra-
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da 111 y lo expulsa a través de la salida 112 a una
pendiente 113, que tiene una pared inferior inclinada
114 y wnas paredes laterales 115 y 116 (véase figura
1). Ia pendiente 113 dirige el aire hacia arriba a

5  través del borde frontal o delantero 22 de la mesa de

. sustentacién 21, como se indica por las flechas en la

figura 3. Una compueria 117 cierra la entrada 11l al
ventilador e impide asi el movimiento del aire a tra-
vés de aquél y desde é1 por la salida 112 y la pendien-

10. te 113. La compuerta presenta la forma de un disco pla-
' no gue se .acopla alrededor del borde de la abertura

111. E1 cilindro 120 abre y cierra la compuerta 117.
Una biela de pistbén 121 conecta el cilindro con la
“compuerta 117. E1l e¢ilindro 120 eété conectado al bas-

15, _. - *tidor 11 mediante un soporte de montaje 120a. E1l pis~

46n del cilindro 120 es <impulsado a resorte.

El pistén es accionado por aire suminis-
trado mediante un conducto 122 para cerrar la compuer—
ta 117 y cuando se suprime la presidén del aire, el re-

20, sorte (no mosirado) abre la compuerta 117. Una valvu- '

la 123 controla el suministro de aire al cilindro 120
a través del accionador y de la liberacién de la palan-

- ca 124 impulsade a resorte. La vilvula 117 de la com-

puerta se mantiene normalmente abierta por el resorte

25. del cilindro 120, de manera que es suministrado aire

desds la salida 112 por el insuflador a través de la
pendjente 113, tfansversalmente al borde frontal o de-
lantero de la mesa de sustentacidn 21. Sin embargo,
cuando la bandeja 12 se desplaza hacia el interior,

30. una superficie de leva biselada 125 del manguito 101
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impulsa a la palanca 124 hacia abajo, admitiéndose
aire en el conducto 122, cuyo aire impulsa al pis-
$6n del cilindro 120 hacia fuera, moviendo la com-

puerta 117 a través 'de la entrada-lll e :nterrumpiendo

L

la entrada de aire en el ventilador. Cuando se ret1ra

4

'la bandeja 12, la palanca 124 es liberada por la su-’

perficie de ‘leva 125, interrumpiéndose el suministrO-
de aire al conducto 122 y abriéndose el conducto dé
menera que el aire contenido en el cilindro pueda es-

capar, permitiendo que el resorte impulse al pist637a1

‘interior del cilindro, abriéndose la compuerta 117 ¥y

admitiéndose aire wna vez mads en el ventilador, de. 'ma- -

nera gue pueda ser impulsado aquél desde la selida 112

'ael insuflador.

En las figuras 1, 3, 4, 5, 6 y T puede
verse también una serie de bolsas imbricadas que se
disponen a lo largo de las dos +tiras de cinta adhesiva
128 y 129. En la figura 3 se muestra una bolsa 131 in~

flada sobre la mesa de sustentacidén 21. La cadena de

bolsas imbricadas 130 estd formada, como puede verse,

por numerosas bolsas indjviduales 131, 132, 133 ¥ 134,.
por ejemplo en la figura 6. Estas bolsas, se adhisren
& las dos cintas adheroentes paralelas y espaciadas
entre s{. Ias dos pueden verse en las figuras 1 y 7

en acoplamiento funcional sobre la miguina, impulsa-
das sobre el bor@e delantero 22 de la mesa de susten-
taci én 21, pasando alrededor de las ruedas moleteadas
63 y 64 (eoﬁo pusde verse también en las figuras 2 y 3)
¥y entre los engranajes acoplados 30 y 56. Las bolsas

imbricadas se extienden hacia atrds a través de los ro-
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dillos 73 y 74 que las sustentan. las bolsas se ex-
tienden sobre el rodillo 74 y hacia abajo al interior

de una caja de almgcenamiento 143. Los rodillos 75 y

. 76 se disponen para la sustentaciédn de bolsas mis lar-

gas. Las bolsas deberin estar ordinariamente por lo

‘menos en posicién sustancialmente horizontal antes de

'ser infladas. La cadena do bolsas o paguete 130 se

engancha a una cadena separada de bolsas o paguete 145,
que estd en otro recipiente de almacenamiento 146. Las

dos cadenas de bolsas se unen asegurando las porciones

" terminales de las cintas 128 y 129 y las porciones ini-

ciales de las cintas 147 y 148 en la caja nueva 149 de
bolsas imbricadas.

Las cintas 128 y 129 estén espaciadas so-
bre las bolsas imbficadas aproximadamente en 1/4 de la
anchura de una bolsa desde cada lado, con una holeran—
cia de 1/8 de la anchura de la bolsa, de manera que Sg-
tas puedan abrirse formando una amplia abertura ovala-
da. Esta abertura se aproxima a ung configuracidn cir-
cular, segin la configuracidén algo cuadrada de la fi- .
gura T. Las cinﬁas estén espaciadas hacia el interior
desde sus respectivbs lados aproximadamente en una dis-
tancia igual. La tolerancia para el igual espaciamien-
to interior es de 12'7 milimetros aproximadamente, si
las bolsas han de impulsarse de manera 6ptima hacia la
posicidn de cargg, con el extremo abierto uniformemen=-
te alineado. Asi, en el ejemplo mostrado en las figu-
ras 4, 5y 6; la bolsa tiene 304 milfmetros de anchu~
ra, las cintas son de 140 mil{metros desde uno a otro

bordes internos, tienen 15 mili{metros de anchura y la
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distancia desds el borde exterior de cada cinta al
borde del lado més préxﬁmo de la bolsa es de 76 mili-
netros. Las boloas estén desviadas imas de otras a 10 ,
largo de la cinta en 19 milimetros. Le superficie d§,i;‘
contacto de la cinta es de 700 milimetros cuadrados’;lf
gobre cada bolsa, 56 milimetros cuadrados de superf¥ﬁie
de contacto’ por cinta. Segiin sea el tamafio de bolsa
usado, la superficie de contacto de la cinta puede:va-
riar deseablemente entre 161 y 645 milimetros cuadra- -

dos por cinta. La intensidad de la adherencig deberi

" ger tal que de 0'9 a 1'8 kilogramos y més prefeiiﬁle-

mente unas 0'9 kilogramos, separen a las bolsaé,dé las

cintas, y 0'67 kilogramos y mas preferiblemente 0'45

:kilogramos no separe a las bolsas de las c¢intas, cuan- _

do la traccifn se ejerce sobre un &ngulo de 302 en la
direccidén hacia la que las bolsas son normalmente sepa-
radas de las cintas. Si se usa una cinta de elevada ad-:
herencia, la anchura de la misma y su &rea de contacto
pueden reducirse sustancialmente varias veces. la reéis-t
tencia tensil de ia cinta deberd mantene?se sin embar—' |
g0 por encima 65111'25 a 24'75 kilogramos aproxima-
damente por cinta y més préferiblemente en un valor
de 24'75 kilogrémos por cinta. A £in de que éstas no
causen una curvafura de la bolsa delantera de borde a
borde laterales al colocarse en la posicién de carga, f
la cinta se ext{ende 457 milimstros mis alli de la bol- E
sa delantera de la cadena.

' S{ las superficies de las'bolgas tienden
a adherirse entre si, puede usarse un espolvoreado de

talco para oubrir las superficies de las mismas dentro
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y fuera, al objeto de vencer la adherencia conjunta

de las superficies.

Con referencia ahora a las figuras 8, 9
y 10, se muestra un aparato que comprende una unidad
215 de traccidn de cinta y mesa sustentadora. La uni-

dad de la figura 8 es similar a la unidad 15 de traccién

. de cinta y mesa sustentadora, con la excepcién de quo

en lugar de un medio productor de fuerza 28 de compo-~
nentes miltiples, se dispone una unidad productora de

fuerza 228, La unidad productora de fuerz228 tiene un

" motor 243 de arranque y parada de baja desmuliiplica-

cibn, que estd engranado (no mostréndose sus ergranajes)

en una relacidén tal que no invierte su direccibn cuando

“se aplica una presidn inversa do 6'75 kilogramos al Ar-

bol 231. El motor usado era un "Motor Accionador'

- SLO-SYN (SLO~SYN es una mareca comercial) dotado de una

capacidad de par de fuerzas de 17 amperios-mil{metros

a 16,6 rpm, obtenido de la Superior Electric Company,

de Bristel (Connecticut, Estados Unidos). E1 &rbol 231
se conecta y mueve a un engranaje aceionado 230. Un in-
terruptor eléctrico 247 de conexién y desconexién impul-
sado a resorte, esti conectado medfante los hilos 244 y.
245 al motor 243. El interruptor es impulsado a la po~-
sicién de desconexidén. Este interruptor es puesto en
conexién por el disparador de resorte laminar 251, cuan-
do se acopla'conﬁra el accionador 250 impulsado a resor-
to y vence el empuje do Sste. En otros aspectos, la uni-
dad 215 impulsora de cinta y mesa de sustentacién es
casti 1déntica a la unidad 15, con la excepcidn de la

protecoibn 219 (figuras 9 y 10). La mesa de sustenta-
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c¢idén 215 tiene una mesa triangular 221 con un borde
delantero incurvado 222, gque presenta una abertura
223 mostrada con trazado digscontinuo en la figura 10,

a través de su borde delantero. Lg proteccidn 219 se- ..

" sujeta a la placa frontal 224 de la unidad 215 de il -

pulso de cinta ¥ mesa de sustentacién y se extiende 4o
bre el disparador 251 de resorte laminar, de manera cue
éste os protegido del extremo delantero del aparato,. .
o de insercién de articulos, situado directamente en-
cima y frente al disparador 25.

_La unidad 215 de empuje de cinta y'mosa

" de sustentacién (figura 8) se muestra equipada para un

montaje no articulado a la manera de la unidad mostra-
‘da en las figuras 9 y 10. Sin embargo, la unidad 215
podria estar iguélmente de maners, articﬁlada, al igual
gque la unidad 15, y viceversa. La unidad 15 podria uti-
lizerse en lugar de la unidad 215 én las :igufaslg y 10,
y de igual manera la unidad 215 podria montérse articu-
ladamente y emplearse en lugar de ls unidad 15 en el
dispositive 10 de las figuras 1 y 3.

_ La'unidad 15 tiene, como puede verse en '
la figura 8, una placa frontal 224, una placa inferior -
225 y placas laterales 226 y 227. La unidad 215 tiene
unas ruedas de gufa y orfecntacién 263 y 264 no ajusta-
bles lateralmente, pero libremente girétorias, ¥y an en-
granaje libreraégglable 256. El engranaje libre 256 tie~
ne ung posici6n de acoplamiento y una posicidn abierta
o desacoplada, éntre cuyas posiciones es desplazada por
la palanca acodéda 257. Ia bandeja 212 esti rigidemen=

te montada en ol conjunto 315, con el veatilador 210 y
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la pendiente 213. El conjunto 315 se articula al
bagtidor 211 con las charnelas 382 y 383 (figuras
9 vy 10). Un brazo de sustentacidén plegable 390,
auto-fijable y situado sobre el centro, se conecta
5e - al bastidor 211 y al conjunto 315 y sostiene a este
conjunto en posicidn elevada. Cuando se desea liberur
el brazo 390, se dobla en 391 y se pliega al descen-
derse el conjunto. Este se eleva y desciende manugle-
mente. Los soportes 300 y 301 se acoplan al bastidor
10, 310 del conjunto para sustentarlo y situarlo cuando
" se encuentra en posicidén de funcionamiento.
La bandeja 212 tiene unos lados 304 y
~ 305 desde los cuales se proyectan respectivamente los.
“brazos elasticos 306 y 307. Estos brazos eldsticos se
5. sitlan de manera que cuando se infla una bolsa, sus
extremos delanteros queden dentro de éata. Los brazos
eldsticos tienen unocs bordes delanteros incurvados 308
¥ 309 que sirven de superficies de guia, tales como
le 307a, para guiar a la bolsa desde uwna posicidén por
20, debajo de los brazos hasta su total inflado sobre ég-
tos. Puede verse en la figura 8 que los brazos elasti-~
cos abarcan a la proteccidn 219. '
El sistema de aire forzado 216 incluye
un ventilador centrifugo 210 accionado eléctricamente,
25. que funciona de manera continua cuando el aparato estéd
en funcionamiento. Cuando el aparato se pone en fun— '
cionamiento,,el_%entﬂlador se activa inicialmente me-
diante un fnterruptor (no mostrado). El aire entra en
el ventilador a través de la entrada 211 y sale a tra-

Ve vés de la salida 312, pugsando a la pendiente 213, que
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tiene una serie de barras protectoras 217 y 218 a
través de su saljda, como se muesira en la figura
10, Esto impide la cafda de particulas grandes del
articulo envasado, por la pendiente, y su bloguea=
mijento del paso de aire. Lgs barras 217 y 218 sirven ..
también de superficie que abarca la salida de la pehé'f
diente, sobre la cual puede deslizarse el articulo é‘
envasars '-: 
A efecto de ilustracidén, las bolsas 565;

tradas en la figura 10 sobre la maguina 210 son liée-

" ramente més largas que las bolsas mogtradas en la fi-

gura 1 situadaé sobre la miquina 10, pudiéndosé“ﬁér
que las bolsas mostradas en la figura 10 se extishden
“hacia atris a través de los rodillos 273, 274 y 275 F
_hacia abajo sobre el rodillo 275. Asi, se ilustra el
uso de la serie de rodillos de sustentacidn para acomo-
dar bolsas de diferentes tamafios.

Puede disponerse una cadena de bolsas im~
bricadaé para.su uso en el aparato, en combinacidn con
un cartucho enrollable. EL cartucho enrollable 400 se 7
fija desmontablemente sobre la unidad 415 de traccién'
de cinta y mesa de sustentacidn, en una forma preferi-
da mostrada eﬁ la figufa 11. Sélo las porciones del apa-
rato 415 necesarias para 5lus£rar las diferencias en-
tre la unidad 415 y las unidades 215 y 15, se muestran
en la figura 1ll. Haturalmgnte, la unidad pfoductora
de fuerza podrié ger la de.la unidad 15 6 la de la uni-
dad 215. Un 4rbol 431 se proyecta a través de la placé
frontal 424 y tiene una cabeza de acoplamiento 401 pa—

ra B4 scoplaniento en el par de carretes 402 al objeto
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de poner en rotacién al carrete 403 (figufa 13), que
v4 montado para su rotacibén dentro del alojamiento 404,
Este alojamiento 404 tiene dos miembros, un miembro
posterior 405 y un miembro frontal 406, que se mandie-.
nen friccionalmente entre si{ con el borde 410A del miein~
bro 405 ajustado dentro del borde 411A del miembro 4C6.
Lospordes se proyectan desde las paredes cifculares 410
y 411 respectivamente, formando taies‘bordes unos miem~
bros 405 y 406 en formg de copas de poca profundidad.

El carrete girstorio vé montado en la pared del mismbro

" 405 del alojamiento.Uﬁa ranura 407 entra a través del

borde del glojamiento 404. Ios labios 408 y 409 estan

solidariamente moldeados con el miembro de alojamiento

"405 @ impiden la rotura de la cinta a su paso a través

de la ranura 407. E1 miembro de alojamiento 406 puede

tener unos labios similares o bien los labios del miem-

"bro de alojamiento 405 pueden tener simplemente una ra-

nura que permite la extensién de los labios 408 y 409

a través de la ranura del alojamiento 404, de manera
que la cinta sbélo pueds rozar contra los labios redon-
deados a su paso al interior del partueho de cinta '
4004 _ ’

“En el miembro de alojamiento 405 se for-
man unos pares de salientes 4124, 412B y 412C, Cada
saliente se extiende a fravés de una porcién de la par-
te posterior del miembro de slojamiento y una porcién
del borde. Los salientes 413A, 413B y 413C se forman’
en la placa frontal 424 de la unidad 415. Cuando el car-

tucho 400 de enrollam%ento de la cinta se asegura a la

unidad 415, los pares de salientes 4124, 412B y 412C
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- peciben cooperantemente a los salientes 4134, 413B y

413C, respectivamente, entre ellos, para asegurar al
alojamiento 404 del cartucho de maners no giratoria a
1z unidad 415. e
7 En una.versién preferida, una cadena de 7
bolsas imbricadas del tipo mostrado en la figura 12 se
envasa en un paguete tal como el 143 de la figura Bf'La
cadena de bolsas imbricadas 430 incluye la combinacién

del cartucho de enrollamiento 400, las cintas 428 y

429"y las bolsas..la cadena de bolsas imbricadas sz

‘muestra en.la figura 13 con la cubierta superiofuibﬁ

retirada a efectos de ilustracibéu. Naturalmente, daren-
te el envasado se encomtraria en posicién. Las cintas
428 y 429 estén espaciadas entre si sobre las bolsas im-
bricadas hproxiﬁadamente en 1/4 de la anchura de la
bolsa desde cada lado, con una tolerancia de 1/8 de la
anchura de aguélla, de manera que tales bolsas puedan
abrirse con una abertura ovalada amplia. La abertura

gse aproxime a una configuracidén circular de la configu=
racibén algo cuadrada de la figura 7. Las cintas estén '
espaciadas hacia el interjor desde sus respectivos la—-
dos aproximadamente en una distancia igual. La fole-

rancia para el espaciamiento interior igualado es de

12125 mil{metros eproximadamente, si las bolsas han de

" i{mpulsarse de manera Sptima hacia la posicién de carga,

con el extremo abierto uniformemente alineado. Asi, en
el ejemplo mostraéo en las figuras 8, 9 y 10, la bolsa
tiene 304 milimetfos de anchure, las cintas estidn a 114
mil{metrds de.@@o.a otro borde interno, tienen una an-

ohiwra de 19 milimetros y la Gistancia desde el borde




exterior de cada cinta hasta el borde mas préximo de
la bolsa es de 76 milimetros. Las bolsas estén desvia-
das entre s{ a lo largo de la cinta en 19 milimetros.
Ta supefficie de contacto de la cinta es de 700 mil{~
e | metros cuadrados en cada bolsa, 361 milimetros cuadre~
dos de superfiéie de contacto por cinta. Segin sea Ql
tamafio de bolsa usado, la superficie de contacto de la
cinta, por cada Una de ellas, puede variar deseable—
mente entre 161 y 645 mil{metros cuadrados por cinta,
10. El grado de adherencia deberd ser tal que de O'go'a
1480 kilogramos, y mis preferiblemente unas 0'9 kilogra-
mosg aproximadamente, separen a las bolsas de la éinta
y de 0'225 a 0'45 kilogramos, y mis preferiblemente
ﬂ0‘45 kilogramos, no separen a las cintas cuando se
15. . aplica la traceién en uﬁ dngulo de 302 en la direccidn
hecia la que las bolsas son qormalﬁente gseparadas de
las cintas. S1 se utiiiza una cinta de elevada adheren-
eia, su anchura y el 4rea de éontacto de la misma pue=
den reducirse sustancialmente en varias veces. Sin em-
20, bargo, la resistencia tensil de la cinta deberi mante-
nerse por encima de 11'25 a 24'75 kilogramos por cinta'
aproximadamente, y mis preferiblemente por encima de
24175 kilogramos por cinta. A fin de que las cintas no
caunsen un inc@ryamiento de la bolsa delantera de borde
25, a borde cuando se esti situando en la posgicidn de car-
ga, la cinta aé extiende 457 mil{metros més alli de la
bolsa delants:a.de la cadena. las cintas se adhieren
entre si{ de una superficiec a otra empezando en un pun-
to inmediatamente anterior a su entrada por la ranurs

30. 4 407. Ksf, las cintas no se adherirén a los labios 409
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y 408 al ser pasadas &l interior de la ranura 407,
porque las superficies no adherentes se orientan ha-

cia el exterior.

-

‘Bn el carrete 403 se'djspone una pequeﬁgf'k
ranura 420. E1 carretc 403 tiene también un entranté -
anular 421, en el que desemboca la ranura 420. Las do-
bles cintas 428 y 429 se adhieren entre si y luegdpasan
a través de la ranura 420, retorciéndose la cinta de

una a varias veces, segin las.necesidades, e impulsén-

dose la poreién torcida en el anillo 421. Esto iwpide

que la cinta salga a través de la ranura 420 y‘bfd:

porciona una retencidn sobre la misma para su enrclla-

do ‘por Ia unidad 415 de traccibén de la cinta y mesa sus=-

‘Yentadora. Naturalmente, después de que este conjunto

ha sido completado, se asegura la cubierta 406 en su
posicidn 60n su borde dentro del boxrde del miembro 405
del alojamienté. Entonces queda completada la cadena
de bolsas %mbricadas 430, |

91 las superficies de las bolsas +tienden
a adherirse entre si, puede usarse un espolvoreado de .

talco para cubrir las superficies citadas en el inte-

. rior y en el exterior, a Ifin de vencer la adherencia

de tzles superficies. ‘
Seguidamente se describird un procedi-

miento para cargar sucesivamente una cadena de bolsas
imbricadas sustentadas por dos cintas paralelas y es-
paciadas entre si, cada una de las cuales tiene una

superficie adherente acoplada a un lado de cada bolsa.
E1 otro lado de la cinta no es adherente ¥y se orienta

hacia el exterior. las dos c¢intas espaciadas son impul-
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sadas desde una posicién media entre sus trayectorias
normales espaciadas entre si y al mismo tiempo sus res~
pectivas superficies adherentes son comprimidas conjun~

tamente mediante retencidn de las-.cintas entre los dien-

 tes de un par de engranajes y ulterior activacién de

éstos para tirar de la cinta de manera escalonada. Es-
ta se mecumula por debajo de los engranajes y puede ro-
tirarse periddicamente corténdola por debajo de aguéllos
o esperando hasta que se complete un paso de bolsas. Co-

mo las respectivas superficies adherentes han sido com~

'primidas conjuntemente, la cinta no representa ya un

problema desde el punto de vista de la adherencia a to=

das lgs cosas, formando un amasijo y estropeando el

“eficiente funcionamiento del aparato.

Tirando de las cintas desde una pésic16n
media entre sus trayectorias normales espaciadas entre
si, la cadena de bolsas imbricadas se desplaza en l{-
nea recta sin ningin sustancial problema de inclina~
cibén lateral y éin necegidad de un coﬁstante ajuste‘de
la traceidn, de manera gue la cadena se desplace on
linea recta has%a la posicibn de carga. Cada bolsa es '
impulsada hacia la posicibén de carga casi exactamente
a la misma posicidn que la bolsa anterior,.para faci-
litar su apéftﬁ?a'y carza, sin tener Que compensar irre-
gularidades en la colocacidén de ellas.

Es preferible que las cintas sean impulsa-

das desde una posicidn bajo el plano de las bolsas cuan=

.d0 se encuentran en la posicibén ‘de carga. También es '

deseable gue las cintas y bolsas pasen a través de la

posicibn de carga en un plano horizontal, con el borde
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frontal de las bolsas ligeramerite impulsadg hacia aba-
jo sobre un borde redondeado. Das bolsas deberan mante-
nerse preferiblemente espaciadas a sk paso a través qe

la posicién de carga y el plano de la cinta debersd cam—

 biarse de mane:é brasca deseablemente, para acoplarsa;:

a las cintas alrededor de unas ruedas libres espacid:-
das aproximzdamente en la distancia normal del espacia~
miento de las cintas. Colocando las superficies de-las
ruedas 1ibres; receptoras de las cintas, perpendicular—»

mente y en &ngulo recto con ¢l plano horizontal origi-

nal de movimiento de las cinftas, bPuede cambiarse corres- .

pondientemente la orientacién de éstas.

Lag bolsas se desplazan a la posiciéh de

éarga sucesivamente, estando sélo la bolsa més elevada

en dioba posicibu. E1l lado orjentado hacia arriba de

esta bolsa superior estd libre de conexiones, de mane-

‘ra que puede abrirse fhcilmente. El fondo de la cadena

de bolsas imbricadas no es adherente y se desliza facil~

mente en respuesta a la fuerze impulsora aplicada a la

cinta. El lado inferior de la bolsa delantera de la ca-,

dena imbricada es firmemente sustentado, de manera que
un articulo col&cado en la bolsa no haga que ésta caiga
en su totalidad .o se deforme, hasta que se rétire de la
posicidn de carga.

Lag bolsas son sucesivamente infladas al

colocarse en la posicién de carga, reduciendo inicial-

_mente la presién‘del aire por encima del lado libre de

las mismas, para abrirlas parcialmente, dirigiendo lue-
go unza corriente de aire a la bolsa parcialmente gbier-

$a para incrementar la presidn dentro de ella y abrirla
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asy por completo. Se carga un articulo en una bandeja
alternativamente desplazable, cuya bandeja avanza in-

terrumpiendo la corriente de aire haecia el interior de

‘la bolsa, pasando luego al interior de ésta antes de

que pugda cerrarse, retirando simultaneamente a la holf
sa de las c¢intas empezando por el borde delantero degla
nisma y siguiendo hacia el fondo de ella, hasta que la
totalidéd de la bolsa queda libre de la cinta. Simul-

téneamente con esta acecibén, el articulo se empuja Gesg=

de la bandeja a la bolsa y seguidamente ge desacopla

"la bolsa de cargada de la bandeja y se retirs écta para

una nueva carga.

Arrancando la bolsa de la cinta, sevrequie-

“re mucha menos fuerza que si la bolsa es retirada de la

cinta en un plano directo. Esto se debe a qué la bolsa
es gradualménte separada de la cinta tirando hacia arri-
ba contra ia bbisa, empezando en el borde del labio su~
perior y aparténdola deé la cinta hacla atris hasta que
queda libre. ‘

La bolsa puede separarse de la cinta de la
manera descrita émpleando brazos elésticoé espaciados '
sobre la bandeja, doténdolos de dimensiones reducidas
pafa entrar primeramente en la bolsa y apartarse creé-—
c&entemente entre si, awmentando crecientemente hacia
arriba las dimensiones qee se acoplan al lado superior
de la bolsa al avanzar la bandeja hacia el interior de
aquélla, levanféﬁdola de la cinta y separindola de ella
con el mismo movimiento de una cafla mdvil (véase f£igu-~

ra 3), que es la forma del brazo 107. El articulo que

se estd embolsando pusde deslizarse a través de la ban-
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deja entre los brazos eldsticos simulténeamente con
el movimiento‘enﬁrante de la bandeja. Bl movimién?b T
liente de los brazos elésticos conira los 1adosj@ezla )
bolga tenderan también g mantener a ésta en posié%bn
5e sobre la bandeja, mientras se estd cargando el)g%ﬁied—
lo en la misma. -,..;
Este procedimiento puede'usarse vpgﬁajo---
samente para cargar de manera sugesiva una cadena de

£

bolsas imbricadas con articulos tales como pavos lim-

N

10. piados y preparados u otros articulos de meréad§ va
preparados. S
Pars poner gl aparéto 10 en funcionamien~
t0 y utilizarlo de manera preferida, usando bolsas de
."305 milinetros de anchura por 508 de longitud, se abrer
5. la unidad 15 de traccién de cinta y mesa sustentadora
a la posicidn mostrads con trazado discontinuo en la
figura 3 y se ébre el fiador acodado 57, de manera que.
el engranaje 56 quede espaciadé del engranaje 30. Se
ajustan las ruedas moleteadas 63 j 64 separéndose a dis-
204 tancias iguales desde el centro, aproximadamente con el
-mismo espaciamiento que las dos cinbas dslanteras de
la cadena de bolsas. Las ruedas moleteadas sb6lo han
de ajustarse si varia sustancialmente la anchura de
la bolsa usada. Si es necesario un ajusfe, se afiojan
25. los ftornillos 70 y 71 y se desplazan correspondﬁeﬁte-
mente las respec¢tivas ruedas haciaz dentro o hacia fusra
y luego se aprietan de nuevo los tornillos. Para intro- :
ducir la cadena de bolsas 130 en la maquina, se ele-
van manualmente las dos cintas delanteras 128 y 129

30, ' fuera 4el conjunbto que contiene una cadena de bolsas



29~

imbricadas y se pasan por cncima de un rodillo apropia-
do, de manera que gueden sobre el mismo, como se -muestra
en la figura 1. Puede verse gue la cadena de bolsas im—
bricadas 130 pasa entre los rodilles 74 y 75, exténdiény
5e " dose a través de la parte superior de los rodillos T3
y 74. a
La cadéna de bolsas 130 es manualmente impulsa=-
da por encima de la mesa de sustentacién 21. Se bajan
las cintas sobre el borde delantero de la mesa, de ma~-
10. nera que se acoplen a ésta con sus Quperfwciea no adhe-
"rentes. Luego se tuerce la cinta 128 media vueita en
gentido contrario a las agujas del reloj y su superfi-
cie adherente se'acopla sobre la rueda moleteada 63,
‘tomo se muestra en la figura T. Lla cinta 129 es torci-
15, da media vuelta en el sentido de las agujas del reloj
| ¥y su superflcie adherente se acopla sobre la rueds mo-
leteada 64, como se muestras también en la figura 7. Los
extremos de las dos cintas se uncn entre si por sus
superficies adherentes y se colocan o ensartfan entre
20.  los engranajes 30 y 56, gue estin abiertos. Luego se
artioula la palanca acodada de f£ijacibn 57 para mover '
al engranaje libre 56 para su acoplamiento con ei en-
granaje accionado 30 y luego se fija impulsando a la
palance acodada sobre el centro (figura 2). Una vez
25. ‘ fijade la palance acodada, la cinta queda firmemente
retenida entre los engranajes interacoplados.
Después de que la cadena de bolsas imbricadas
130 ha sido COlOC&dd en la méquina y se ha asegurado
la cinta entre los engranajes interacoplados 30 y 56,

30. ge desplaza_mandalmente la palanca 86 para abrir la val-
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vula 85 y éuministrar aire al cilindro 84, que accio-
na ol pistdén y a la biela 92 hacia adelante, impa}sgn—
do a la unidad 15 de %raccidn de cinta y mesa sustenta-
dora a su pogicidn de funcionamienté, mostrada con tra-
zado continuo en las figuras 1 y 3. ‘ .

Cuando las bolsas imbricadas se estén introdu-

ciendo o cargando en la méquina, es deseable gue la ban~

deja 12 esté lo suficientemente adelantada paréﬂécoplar-
se g la palanca 124 y coriar el suministro de -ajre des-

de el ventilador 110. Hsto impide que el aire sacuda el

" borde delantero de las bolsas y las infle anfaévde que

el aparato 10 esté dispuesto para su funcionamjiento su-~

cesivo. Naturalmsnte, la miquina puede cargarse con bol-

“gas teniendo interrumpido su suministro de aire y ener~

gla eléctrica. Entonces el aire seria aplicado'antes
de activar la palanca 86 para elevar la unidad 15. El
ventilador 16 podria conectarse subsiguientemente, si
gse desea. Una vez que la unidad 15 de traccidn de cin-
ta ¥y mesa'sustentadora se encuentra en su posicién de -
funcionamiento,wla rueda acejonadora 30 transportaria
la cinta hacié adelante, hasta que la bolsa delantera :
de la cadena 13Q>se acople contra_el.disparador 51,
abriendo la vél&u;a 47 (figura 2). Luego se retira ia
bandeja 12 a su posicién exfterior para su carga, aplie
cando el aire qué infla a la bolaa delantera.

Cuando se retira la bandeja, la palanca
124 es llberada por la superficie de leva 125. Esto
clerra la valvula 123 que admite’ aire en el cilindro

120 a traVes del conuucto 122 y ebre la compuerta 117

que admlte amre e traww-ae la entrada 111 en el venti~
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lador, que impulsa 2l aire hacia el exterior a través .
de la salida 112. El aire es guiado por la pendiente
113 a través del borde delantero de la bolsa 131 y la
corriente de aire que pasa sobre :la bolsa reducg.la
presibén sobre la misma yrel aire contenido enella se
expande ligeramente, levantando algo a aquélla. La co-
rriente de aire entra luego en la bolsa y la levants
més hasta una posicidén completamente abierta..Algunas
bolsas que poseen deseables propiedades, tales como

paredes muy delgadas, caracteristicas de clara transpa-

"rencia y un tacto muy flexible, tales como laz bolsas

Saran, han de pulverizarse en su interior para que sean

totalmente manejables. LK1 polvo impide que los ladogde

“las bolsas se adhieran enire si, excluyendo el aire entre

las dos paredes internas de las mismas, lo que dificul-
taria mucho la apertura de ellas usando sé;o el siste-
ne de ajire agui empleado. Bl polvo puede ser un material
tal como féculo de mafiz, si han de célocarse comesti-
bles en las bolsas,

Volviendg ahora al funcionamiento sucesivo
del aparato, un operario deposita un articulo a envasar
sobre la bandeja 12. Este articulo puede ser suninistra=
do por cualquier medio, como por ejemplo una carretilla
) transportadorh(no mostrado). La bandeja 12 se empuja
hacia adelante bor el operario. Al granzar la Bandeja,
sus brazos tranéportadores entran en la boca de la bol-
sa 131. Después de que los brazos han entrado aproxima-
damente en una quinta purte del interior de la bolsa, la |
superficie de leva 125 se acopla a la palanca 124 que

acciona a la compuerta 117 para interrumpir el suwiinis—
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tro de aire al ventilador 110 y de este modo suprimir
el aire de dicho ventilador. Es preferible interrumpir
el suministro de'aire porque cuando el borde 1nf6£ﬁor
de la bandeja 12 pasa sobre la pendiente 113, degvia
al aire hacia abajo contva la boca de la bolsa 132,
qué se encuentra por debgjo de la bolsa 131l y fi%ﬁde
a inflar a la segunda bolsa antes de que la pé&ﬁgra,
131, sea separada de la cinta. Esto tiende a_éédsar

una parcigl separacién de las bolsas respecto & la cin-

ta prematuramente, tendiendo también a romper aguéllas.

<Al entrar més las porciones de losg febor-
des supsriores de los brazos 106 y 107 en la bolsa, la

separan de la cinta tirando hacia arriba sobre el la-

‘510 superior de la bolsé, mientras la bandeja es impul-

sada hacia el intérior de aquélla, llevindola hacia
arriba sobre los brazos. Como puede verse, los brazos
alcanzan mayor altura en su unién bisica con los lados
104 y 105, como se muestra en la figura 3. Puede verse
que el borde delantero de la bolsa en el labio inferior
ha sido impulsado ligeremente hacia abajo sobre el boni
de delantero inmcurvado, de manera que se acentéia el
efecto de leva ascendente e incrementado de los brazos
por la posicién incurvada hacia abajo del labio infe-
rior. Esto aéegu}a sustancialmente el gque el labio in-
ferior de la bolss ée despegue ascendentemente de la
cinta, progresaﬁdb lz separacidn desde el mismo borde
frontal hacia atéés. Esto reduce grandemente el grado
de fuerza requefidd para separar la bolsa de la cinta.
Se necesitaria una fuerza muy superior para arrancar

la bolsa de la cinta en el plano de esta Gltima. In-
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cluso la fuerza necesaria para separar directamente
la bolsa de la cinta de una vez es muy elevada.

Al separarse la bolsa de la cinta, J.a ban-
deja estd avanzando hacia la primera, cargénddla por
consiguiente. Bl artfculo que se'carga en la Bblsa es
impulsado simultaneamente al aproximarse la béﬁdeja &
través de los brazos elésticos 106 y 107, qué'ﬁe sepa-
ran y extienden mis la bolsa, causando asi Qié?ta trac-
cién en el borde exterior de la mismas en coantacto con

la cinta. E1 articulo es asi sinul tAneamente impulsa-

" do desde la bandeja y la bolsa es empujada éesde la

posicibn de carga de la mesa de sustentacidn y, debido

a su superficie relativamente resbaladiza, se desliza

“fheilmente a través de las otras bolsas y a una segun-

da estacién (no mostrada), que puede ser un transporta-
dor o una mesa para desplazarla & una posicidén separa-
da para su ulterior tratemiento, tal como su cierre
mediante un operario, situado inmediatamente después
dela posicién de embolsamiento. Los rodillos T2 y 73
ayudan a desplazar las bolsas hacig la siguiente esta~
e¢ién para su ulterior tratamiento, de manera que pueda
cargarse otra bolsa. Como variante, si la bandeja no
presenta la forﬁa de leva superior a los brazos 106 y
107, el operario puede mantener su brazo inclinado ha=-
cia arriba y tocar el borde delantero de la bolsa, re-
tirdndola de la cinta.

* Al separarse la bolsa de la cinta, el dis-
parador 51 es Liberado por el labio inferior de la pri-
mera. E1l disparador 51 se mueve hacia dentro debido a

su accién eldstica, acoplindose al accionador deslizan
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te cargado a resorte 50, que cierra la vilvula piloto
47, interrumpiendo el suministro de aire al con@geyo
52, 1o que permite que el aire qué pasa a través ‘del

conducto 54 mueva el deslizador de_ la valvula 46‘péra

" abrir-el conducto 44 e invertir el emgranaje.30 acti-

vador del accionador giratorio 43 en el sentidE'éé las
agujas del reloj, a través del tren de fuerza;'Lé cinta
es asi transportada a través de los engranajes acopla-
dos 30 y 56 en una distancia suficiente para irpulsar
a la siguiente bolsa 132 de la cadena 130 con{ra el dis-
parador 51, haciendo avanzar a éste respecto al accio=
nador 50 cargado a resorte, que abre la valvula piloto
46, adnitiéndose aire a través del conducto 52 contra
el deslizador de la véalvula 47, que pasa el aire al con—
ducto 45, invirtiendo el accionador de movimiento alterh
nativo a una rotacidén en sentido contrario a las agujas
del reloj. Esto invierte el movimiento del Arbol 42,
abriéndose el embrague 47 e interrumpiéndose el tren de’
fuerza. ELl embragune 34 se acopla de manera que la rue-~
da de accionamiento 30 gquede fijada y no pueda inver—
tir su movimiento. Asi, las cintas 128 vy 129 se-manfie- '
nen rizadas entre 1los engranajes 30 y 56, quedando asi
asegurada la bolsa i31 en posicidén de carga.

El disparador de resorte laminar 51, debido
a su desplazaﬁiento incurvador exira, proporciona cier-
to grado de recorrido excesivo en respuesta a la presidn .
de las bolsas contra él, asegurando un completo desaco=-
plamiento del disparador respecto'a; deslizador 50, Es-

te recorrido excesivo es producido por la demora momen—

ténea en la inversién del aceionador giratorio alterna=

)
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tivo. Tal recorrido excesivo jmpide una commuiecidn
violenta de los medios productores de energia, que de
lo contrario podria producirse debido a un ligerp es-
tiremiento ordinariamente inherente del 1abid delan-
tero de las bolsas de plistico, que generalmenté se

utilizaran en el aparato. E1 lgbio de la bolsa entra en

~ contacto con el disparador 51 y sirve para accionarlo.

Cuando la cinta es impulsada por lcs engra-
najes 30 y 56, su supsrficie no adherente se desliza

sobre la superficie supsrior de la mesa de =usienta-

ccién 21 y del borde incurvado 22. Ias superficies ad-

herentes de la cinta entran en contacto con las super-

ficies moleteadas de las ruedas 63 y 64, causando su

.rotacidén al impulsarse la cinta, Como las ruedas 63

y 64 estén molgteadas, la cinta se separa de ellas en
respuesta a unas fuerzas separadoras muy ligeras. Esto
reduce las necesidades de fuerza para el funcionamiento
de la méquina. . 7

Al ®etrocederse la ?andeja mgnualmente a la
posicibn de carga para Su nueva carga, la palanca 124
es liberada por la éuperficie de leva 125, abriéndose
as{ la vdlvula 123 y saliendo el aire del cilindro 120,
que permite al rasorte contenido en aquél tirar del
_pistén hacia la abertura del cilindro hasta la entrada
111 al ventilador 110. En el momento en que éste se
encuentra de nuevo abiervo, la bolsa 0 paquete caréado
se habré retiradd y la siguiente bolsa se encontrari
ordinariamente_en la posicidn de.carga.

El insuflador 110 insufla aire & través de

la salida 112 y la pendiente 1l3 dirige el aire contra

3
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el borde delantero de la bolsa, donde jnicialmente

" avanza a través de la superficie superior de la’-bolsa -

131, hasta que se consigue una suficiente apertura en -
la misma para que el aire entre’por completo;éﬁ ella. -
Una vez que la bolsa estd completamente inf;aég y
abierta por el gire, el aparato se encuentqg'qispues-
%o para 18 repeticifn del procedimiento que se acaba

de describir, que puede continuarse sucesiyaﬁente de

" maneras indefinida.

Cuando la cadena de bolsas delipaquete_l43
estéd préxima a agotarse, pusde adelantarse un nuevo
paquete 146 conteniendo una nueva cadena de bolsas

junto al paquebte 143, como se muestra en la figurs 3,

™ pudidndose fijar las cinbas terminales 128 y 129 de la

cadena de bolsas imbricadas del paguete 143 a los ex-
tremos delanteros de las cintas 147 y 148, respectiva-
mente, adhiriéhdose entre si dichas cintas, de manera

gque la nueva cadena sea impulsada hacia el aparato y

pasada a través del mismo de igusl manera que la cg; .

dena 130. las c¢cintas 147 y 148 han de fijarse de maner

.que los lados adhersnties de ellas se orienten de jgual

mansra que ;a cadena de bolsas 130. Es evidente que
esta secuencia puede continuarse también indefinida-
mente, pues los extremos posteriores de las cintas 147
148 pueden fijarse a oiro paquete de bolsas, y asi suc
sivemente. Naturalmente, una vez agotado el paguete 14
puede retirarse el recipiente del paquete vacio y pasa
se a su posicidn el paguete 149.

Para interrumpir el funcionamiento, sblo es

) necesario parar el notor del insuflador y el compresor
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de aire (no mostrado), ei ésta es la fuente de suminis-
tro de aire. Esto puede hacerse en cualguier moierto du-
rante la secuencia de operaciones,pero probablsmente
es mis conveniente realizarlo en el momento en,qﬁe la
bandeja 12 se encuentra en la posicién exteriqr'mostra-
da en la figura 1.

Se ha observado que es preferible eccionar
la méquina con aire, a excepcién del insuflador, porque
el sistema de ajre no presenta normalmente los otros |

problemas relapivos a aislamiento eléctrico, corrosién

'y deterioro, presentados por la instalaoiénry Jdispogi=-

tivos eléetricos bajo tales condiciones rigurosas de

funeionamiento como las existentes en las plantas de

envasado de carnes, en las gque el aparato es constante-

mente humedecido, lavado y sacudido con agua, vapor de
agua y otros medios limpiadores. Los aparatos eléctri-
cos presentan también un peligro para la seguridad,
debido a la posibilidad de que el personal gque maneja
las méquinas sufra' descargas debidas a fallos de ais-
lamiento bajo las condiciones de funcionamiento en hﬁ-’
medo. La miquina accionada por aire permite ordinaria-
mente un funcionamiento seguro, menores costos de mante-
nimiento y unarinstalacién menos costosa, porgue existe
una reducida necesidad de proteger las partes eléeciri-
cas. Se ha observado que es ordinarismente mejor uti-
lizar. el insufla@or con energia eléetrica, debido a las
elevadas necesidades de energla que impone el uso de
una.presién de éire nuy supérior'a 2.kilogramos por cen
fimetro cuadrado, presidén que ha resuliado suficiente

para poner en funcionamiento al aparato cuando el inuu-~
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flador es accionado directamente por medio eléctrico.
Esta reducida necesidad de ehergia aminora los requisi~
tos globales de fuerza. 'j?r
Se ha comprobado que un accionador girato-

Se - rio alternativo es el preferibls medio accionadéf, por—
gque presenta un bajo costo de mantenimiento, como asi-
mismo unas bgjas necegidades de eﬁergia. En la primerar :?
versibn mostrada, se usd uan accionador giratorib con .
par de fuerzgas de 17 kilogramos. EL uso del éiiindro.

10. de aire 84 para elevar y descender la-unidadféigde'
. r.tracei6n de cinta y mesa de sustentacidn se ha obser-
vado que es particularmente deseable porque los 2 kilo-
" gramos por centimetro cuadrado de presidn requeridas
.Qara mover articuladamente la unidad 15 de traccidn de
15. : cinta y mesa sustentadora, gque pesa aproximadamente
13*5 kilogramos en la primera versién mostréda, no es _
una fuerza suficientemente grande pars presentar un peli¥
gro para la seguridad en el caso en que alguién intro-
duzca una mano wu otra parte del cuerpo en la trayéeto-;.
25. ria de movimiento de dicha unidad 15. E1l cilindro de
aire, que es un cilindro del tipo de doble accionamien-
t0, cuando funciona a unos 2 kilogrametros por centi-
metro cuadrado de presibén de aire, proporciona ﬁn mo-
vimiento suficientemente lento a medio en la apertura
25. ¥y cierre del aparato para no demorar su funcionamiento .
y ademés dar tiempo al operario para observar y corre-
" 8ir cualquier trabamiento, tal comosel que las bolsas
‘no se desplacen hacia arriba sobre el rodilloc mientras
la cinta avanza;Jlo qie podria producir una rotura en

30. la cinta debido a su estiremiento, en ol caso en que
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las bolsas, por cualguier razbn, fuesen retenidas por
el paquete debido a una incompleta apertura del-mfsmo,
ete. Este velocidad de apertura y cierre, que regiiere

aproximadamente 4 segundos, deja libre las manns del ope

.....

freaa

fladura 86 para accionar al cilindro 84.
' Cﬁando se desee cambiar el tamafio de las bol-

sas o0 la cinta por cualquier otra razén, se desvia la

palanca 86 2 la-posicién mostrada con trazadétﬁisconti—

nuo en la figura 3, cerrando la entrada de aire al con-

"ducto 88 hacia al cilindro 84 y abriendo la salida del

aire del cilindro a través del conducto 89, permitien-

do que la mesa desciecnda lentamente hacia atris, sien-

ﬁo impulsada dicha mesa hacia atrds por su peso descen~ -

trado alrededor del pivote 82 que esid acoplado en el
soporté 83 y sus contrapartidas (no mosthadas) en el
otro lado de la unidad 15. Ia palanca acodada 57 se des—'
plazé para mover la rueda libre 56 desacoplindola de la
rueds 30 y liberando a la cinta de su acoplamiento en-
tre ellas. La cadena 130 de bolsas imbricadas puede le-—
vantarse de nueve y pasarse otra vez entre los rodillos
T4 y 75 hacia el paquete 143. E1l aparato se encuentra
ahora listo para su carge con una cadena de bolsas im-
bricadas, de la manhera ya descrita. Naturalmente, po-
dria usarse ung cadena de bolsas y los extremos de la
cinta pasarisn gimplemente entre";os engranajes acopla~
dos 30 y 56. Para la recarga, la unidad 15 seria desqen%
dida y abjerta 1& palones acodada 57.

Para poner en funcionamiento a un aparatd

que incorpore las versiones de las figuras 8, 9 y 10
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y utilizarlo de maner# preferida, la operacidn es
bastante similar a la puesia en funcionamiento del
aparato 10 y su utilizacion como anteriormente se des=
cribe, con las siguientes diferencias. Inicialﬂénte,
el conjunto 315 de bandzja e insuflador se abre arti-
culdndolo en las charnelas 382 y 383 para exponer la
cara frontal de la unidad 215 de traccién de:cinta y

mesa sustentadora. Esto es una operacidén manual. El

conjuﬁto se mantiene en posicidn elevada med;ante el

brazo de sustentacién 390, mjentras se carga la cadena

‘e bolsas imbricadas en el aparato. Se observari que la

unidad 215 de traccidn de cinta y mesa sustentadora de

la figura 8 no tiene ninglin medio para ajustar lateral-

mente las ruedas moleteadas 263 y 264. Adn asi, el dis-

positivo puede usarse con espaciamientos de cintas que
carien en un 20% aproximadamente, sin indebidas dificul-
tades. La cadena dé-bolsas imbricadas se nuestra en la
figura 10 pasando entre los rodillos 276 g 275, ¥ luego -
a través de los rodillos 275, 274 y 273 ¥y a través de la
mesa de sustentacibn 221 y sobre su borde delantero 222,
alrededor de las ruedas moleteadas 253 y 264, respectiva~-
mente, recibiendo la cinta 329 una torsibén en el sentido
de las agujas del reloj al pasarse sobre la rﬁeda mole=-
teada 264 y recibiendo la cinta 328 una torsién en senti-
éo contrario a las agujus del reloj, acopléndose sobre
la rueda moleteads 263.-Las direcciones Ge las forsiones
son determinadas desde una posicidn orientada hacia la
placa frontal 224. Lucgo se fijan las cintas por sus sa-
perficies adherentes y se colocan entre los engranajes

230 y 256 y se desplaza la palanca acodada 257 a su po-
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gicién fija para retencr a las ruedas en acoplamiento

con las c¢intas sostenidas entre ellas. Luego se suelta

el brazo articulado 390 y el conjunto de bandeje e in-

guflador 315 se desciende a su conbtacto con dos topes
385 y 386 situados en el bastidor 211. -

Se ovbservard en las figuras 9 y 10 que la
bandeja 212 -estd agegurada en posicidén permanente en el
conjunto 315, no moviéndose alternativamente:durahte el
funcionamiento del aparato. Una vez que el conjunto 315

ha sido descendido y se ha aplicado energia mediante un

'interruptor eléctrico (no mostrado), las bolsaé avanza~

rén a través de la mesa de sustentacidén 221 hasta que

los labios de la bolsa delantera entren en contacto con

‘61 medio disparador 251. Fsto abriré el interruptor 247

(figura 8), desconectando al motor 243. Luego se acti-

va el insuflador 210 (figura 9) por el mismo interruptor

'que corta la energia para el motor 243 &-por oiro $n-

terruptor. E1l insuflador 210 funcionari ordinariamen—
te de modo continuo durante una opefacién de carga,-

usando el aparato de las figuras 9 y 10. E1 insufiador .

'210 suministra aire a través de la pendiente 213 trans-

versalmente al borde fronial 222 de la mesa de susten—
tacidn y una vez ébﬁerta parcialmente la bolsa, pasa al
1nt¢rior de la misma.

Degpués de huberse abierto la bolsa por el
aire, un opera?iq coloeca el artfculo a envasar en la
bandeja 212, cuyo articulo es impulsado sobre las
barras 217 y 218 a truvdés de la pendiente 213, empujando
a los brazos elastlcou 306 y 307 hacia el exterior con-

tra los lados 9~ la bolsa. El articulo pasa a través de
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los brazos eldsticos al interior de la bolsa. Esta es
retirada de la ¢inta y apartada. En la versidn mosira-
da, la bolsa es separads de la cinta por el operaﬁio.
Este mantiene su brazo inclinado hacia arriba y;golpea
el labio superior de la bolsa, empujéndola hacia atrds
al tiempo que empuja ai articulo a través de 1o§ bra-
z0s eldsticos hacia el intersor de la bolsa, eoﬁo se
nuestra con trazado discontinuo en la figura 9. Como
en la versidn enterior, la bolsa es ligerameﬂté impul;

sada hacia abajo sobre el borde imeurvado 222, gue ayu-

"da a retirar la bolsa de la cinta, de delente hacia

atrds. Naturalmente, la bolsa podria separarse dg la cin

ta construyendo los brazos de la bandeja similares al

. ‘brazo 107 de la figura 3, de manera que al apartarse

los brazos fuesen suficientemente grandes para levantar

"la bolsa e las cintas 328 y 329. E1 articulo se des=-

liza sobre la proteccidn 219 al entrar en la bolsa, im-
pidiendo asi que golpee al disparador 251, lo gue podria
causar la energizacidn del motor 243.

Ordinariamente no es necesario disponer me-
dios para desconectar ¢l ventilador mientras el articu-
1o se estiinsertando en la bolsa usando el aparato de
las figuras 8, 9 y 10, porgue cuzndo el articulo pasa a
través de la pendiente 213, no causa ordinariamente
tal deflexidn de; aire convra la bolsa inmedistamente
debajo de la que‘esté gsiendo cargada, como para inflar-
la parcialmente. El fondo de la bandeja no pasa a tra-
vés de la pendiente y el articulo pasa-sobre ella al
interior de la bolsa tan rapidamente que no se ha obser

vado en esto ninghn problcma.
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Una vez que la bolsa es retirada, se empujs

la sigujente a su posicidn contra el disparadq: Z?l_y
empiéza a inflarse. Su lado y labio superioreg”éé ele~
van bajo los bordes delanteros incurvados 308 y{jbg de 1
los brazos 306 y 307. Estos brazos se muestraﬁ;én la
figura 10 situados dentro de la boca de lag béiEé mos-
trada con trazado continuo y sobre el 1abio_s@perior
de la bolsa parcialmente inflada, mostrada con tra-
zado discontinuo. E1l labio superior de la bolsé par~
cialmente inflada se eleva a.lo largo del bﬁfée fron~
tal de los brazos hasta que pasa sobre éstos, en cuyo

momento se abre y endereza por encima de la superfi-

cle superior de los brazos, como se muestra con lineas

“ continuas. Una placa 309a de deflexién y sustentacidn

de la bandeja desvia el aire hacia abajo y sirve tam-

_ bién de cubierta para la pendiente 213. Es importan—

te descargar el aire en la bolsa con uh éngulo bastan-
te bajé a fin de asegurar que el . aire fluya bajo el
labio superior de la bolsa cuando se incurva bajo los
brazés 306 y 307. Esto asegura que el aire pase a la
bolsa en lugar de sobre ella. Naturglmente, es imporJ
tante que el aire no sea descargado con uhb Angulo tan
bajo que cause un +inflado parcial de la segunda bolsa
de la cadena._Uha vez completamente abierta la bolsa,
ge encuentra dispuesta pararcargarse con un articulo
¥ se continfa la secucncia de la misma manera.
Para'cargar una subsiguiente cadena de bol-
sas en el aparato de las figuras 8, 9 y 10, puede fi-
jarse una cadena adicional directamente a la cadena

de bolsas ya cargadas en la maquina como anteriormen-
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te se describe, para afiadir directamente otro paquéte
al aparato, o bien la cadena puede usarse plenamente
o pararse la miquina y retirarse la cadena para car-
gar en aquélla una nueva cadena-de bolsasg, seéﬁﬁ se
desee.

Para poner en funcionamiento al aparato
de las versiones mostradas en las figuras 11, 12 ¥y
13, y utilizarlo de manera preferida, la unidad 415
de traccibén de cinba y mesa sustentadora se abre de
la misma manera descrita con relacidn a la uﬁidad 15.
El cartucho 400 se eleva del conjunto que coatiene
la cadena de bolsas imbricadas 430 y se pasa entre los

rodillos correspondientes de la misma manera descrita

“- ocon relacibén a la carga de bolsas imbricadas 130 en

el aparato 10.'Luego se empuja el cartucho a través

de la ﬁesa de sustentacidén y por el borde frontal in-
curvado y se comecta al acoplador de 4rbol 401 (figu~
ra 11): Los pares de salientes 412a, 412b y 412c¢ del
carfucho se alinean con los salientes 413a, 413b ¥y
413c, respectivamente, que se ajustan estrechamente )
entre los salientes del cartucho, fijéndose éste Ulti-
mo firmemente de manera friccional a la placa 424 al
conectarse el acoplamiento 401 que pasa al acoplamien-
to 402. La unidad 415 de traccidn de cinta y mesa sus-
tentadora es elevada luego a su posicidén de funciona-

miento de la manera descrita con relacién al aparato

10 v se efectlia el funcionamiento sucesivo, también

como anteriormente sc Geseribe. Sin embargo, cuando se

ha usado la cadena de bolsas imbricadas, es necesario

emplear una nueva cadena porque generalmente el car-
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tucho sélo acomoda la cinta de su propia cadena de
bolsas. Asi, cuando se uca la cadena de bolsasy, é3
necesario recargar el aparato 410 de la maneré;ééﬁe—_
riormente descrita para con relacifén a la cargégael
mismo, descendiendo lz unidad 415 de traccibn dq cin~-
ta y mesa sustentadora y retirando el cartucﬁé,‘éust1-
tuyéndolo por otro nuevo. o '

¥ O T A

Degerita suficientemente la naturéiééﬁ del
invento, as{ como la manera de realizarlo eﬁ*i& préc—
tica, debe hacerse constar que las disposiciénes ante-

riormente indicadas son susceptibles de modificacio-

nes de detalle en cuanto no alteren su principio fun~

™ Gamental. Tembién se hace constar gque el invento

corresponde a una Solicitud de Patente presentada en
Norteamérica n® 666.854 de 11 de septiembre de 1967
acogiéndose, por lo tanto, a los beneficios que con-
ceden los Convenios Internacionales en vigor, siendo
1o que constituye la esencia del referido invento y
por lo que se solicita Patente de Invencibén por 20
aflos en Espafia: "PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCIOﬁ
DE APARATOS PARA EL AVANCE, APERTURA Y LIENADO DE BO;
SAS"; caracterizéndose por lo siguiente:

18 - Perfeccionamientos en la construccién
de aparatos para el avance, apertura y llenado de bol-
sas, especialmente destinados a introducir una cadena
continua de bolgas imbri cadas sucesivamente en una po=-
gicidn de cargé, abrir sucesivamente estas bolsas y
llenarlas, caracterizados porque se dota a cada apa-

rato de una estacidn de carga de bolsas, medios.para
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transportar una cadena de boiSas imbrijcadas a la es-
tacidén de carga, cuyos medios incluyen un érbol.gira-
torio, medios accionadores conectados al citado arbol
giratorio para accionar el arbol en una direcéién pe-
ribdica y sucesivamente, un dispositivo produé%ér de
sefiales sjtnado.en la trayectoria de la bolsa delan-
tera de la cadena de ellas en la estacién de carga,
medios accionadores adaptados para cooperar coxn un
dispositivo productor de seflales y con los medios
accionadores para activarlos al objeto de ajustar

las bolsas en la estacidn de carge cuando el Gispo-
sitivo Produétor de gefiales entra en contacto y es,li-.

berado por la bolsa delantera de la cadena de ellas,

“ y medios para abrirla bolsa delantera.

28 - Perfeccionamientos segin la reivindi-
cacién 1, caracterizados porque los medios para
transportarrla'cadena de bolsas imbricadas compren—
den un impulsor de c¢inta adaptado para acoplérse a
una cinta sobrela que se dispone una cadena de bol-
sas imbricadas.

38 ~ Perfeccionamientos segin la reivin-

‘dicacibn 28, caracterizados porque la estacién de

carga presenta la forma de un soporte £ijo, con el
impulsor dg cinta situado por debajo del soporte.

48 - Perfeccionamientos segin la reivindi-
cacidn 38, caracterizados porque el soporte presenta
la forma de uné mesa que tiene una cara de soporte
lisa y la forma de un tridngulo isdsceles, con el
lado del tridngulo correspondiente a la base orién-

tado hacia adelante y shuséndose hacia un par de miem-
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bros de guia destinados a recibir a la cinta y a cam=~
biar la direccidn de movimiento de la misma ent?e4e1
jmpulsor de cinta y el soporte, extendiéndose'ﬁgéja
abajo el borde delantero de la mésa de sustentééxén,
incluyendo los miembros de guia dos ruedas de orien-
tacibn y gula libres y paralelas, colocadas por deba-
jo del borde incurvado de la mesa de sustentaciéﬁ, v
por encima del &rbol giratorio, con sus ejes parale-
los al eje del &rbol giratorio, estando moletgéqhs las
superficies cilindricas exteriores de las rue@és; las
cuales sirven para proporcionar una torsidn en la cin¢
g mientras es impulsada descendentemente sobre el bor—

de delantero de la mesa de sustentacidn para orientar

"a la cinfa 2 su paso al ‘mpulsor de la misma.

58 -~ Perfeccionamientos segin la reivindi- .
cacidén 48, caracterizados porque las dos ruedas de
guia y orientgéién libres y paralelas son lateralmen-
te ajustables.

62 - Perfeccionamientos segin cualgquiers
de las reivindicaciones 1 a 5, caracterizados porque
cada aparato incluye una bandeja que se adapta para
ger recidida dentro de una bolsa abierta situada en la
estacién de carga, teniendo la bandeja unos brazos la-
terales extensibles que estan adaptados para separar—.
se en un firme contacto con el lado de una bolsa cuan-
do se inserta un artfculo en la misma y entre los bra-
zos laterales.

78 - Perfeccionamient&s segan la reivindi-
cacién 6, caracterizados porgue los brazos laterales

extensibles son elisticos y forman un extremo delante-—
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ro eldstico de seccidn transversal reducida sobre
le bandeja para ayudar a la insercibén de los art{cu- :
los en las bolsas. - v

88 — Perfeccionamientos segin las reﬁﬁindi-
caclones 6 o 7, caracterizados porque la bandejéres_
alternativamente desplazable alrededor de un Béé%idor
respecto a-la una bolsa situada en la estacidn de car-
ga, para introducir un articulo en dicha bolsas

98 - Perfeccsonamientos segin las reivin-
dicaciones 6 o 7, caracterizados porque la bandéja
se fija respecto a un hastidor, teniendo los brazos
laterales extensibles unas superficies jinecurvadas ha- .

cia el exterior, de manera que el lado superior de la

“bolsa, cuando entra en contacto con las superficies

incurvadas y es forzado hacia arriba, es desviado ha=-
cia el eiteripr ¥y hacja arriba sobre los brazos para
abarcarlos sobre ellos, situindose la bandeja en la

posicidén de carga a una distancia suficiente para ser

r¢cibida dentro de la bolsa en dicha estacién de car-

Sae

108 - Perfeccionamientos segin cualquiera
de lag reivindicaciones 3 a 7, caracterizados pof—
que el soporte & el impulsor de cinta estin construi-

dos como unidad solidaria montada para un movimiento

“articulado.

118 - Perfeccionamientos segin cualguiera
de las reivindiéacioncs 2 a 10,'oaracterizados porgue
el impulsor-deicinta incluye un’ engranaje de traceidn
accionado por fuerza mnotriz, dispuesto en.el &rbol

giratorio y un engranaje libre acoplable en dos posi-
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ciones, estaondo adaptados los engranajes para rete-
ner dos tiras de cinta centre ellos, hacerla avanzar

mis alli de los mismos y adherir las superficiss adhe-

I

rentes de la cinta entre si mediante compresiéhide la
misma entre las superficies de los engranajes iﬁter—
acoplados, cuyos engranajes interécoplados son 21lin-
dricos y tienen ejes paralelos.

128 —~ Perfeccionamisntos seglin la reﬁ%indi—
cacidn 1le, carxterizados porque los engranajes inter-
heoplados se sitfien por debajo de los miembros Jde guia,
y los ejes de tales cngranajes son paralelos resﬁecto
gl eje giratorio y al plano general del soporfé“fijo.

132 - Perfeccionamientos segin las reivindi-

.. caciones 9 6 10, caracterizados porque cada aparato

incluye un coﬂjunto de palanca acodada para acoplar
0o desacoplar al engranaje libre.

148.- Perfeccionamientos segin cualguiera
de las reivindicaciones 2 a 13, caracterizados porque
cada aparato incluyec un mecanismo de descenso que se
conecta a la estacidn de carga y a la unidad de trac-
‘cibén de la cinta parz articular dicha unidad hacia
atras al efecto de recarsar el aparato con una nueva
cadena de bolsas imbricadas.

158 = Perfeccionamientos segin la reivindi-
cacién 4, caracterizados porque el mecanismo de des—
censo incluye un cilindro de aire para éerrar ¥ rete-
ner la estacién de carga y la unidad de traccién de
la cinta en posicidn cerrada y.una palanca para sol-

tar el aire dsi cilindro a fin de abrir el aparato

¥y admitir aire en ¢l citado cilindro para el .cierre de
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168 ~ Perfasccionamientos seglin cualquicra
de las anteriores reivindicaciones , caracterizados
porque el medio accionador tiene'un ciclo de funcio-

namiento corto, disponiéndose medios para evitar el

- movimiento inverso sucesivo del arbol giratorio cuan-

do no estd ' siendo accionado sucesivamente en iéfpri—
mera direccidn citada. l

178 - Perfeccionamientos ssglin la reiVin—
dicacién 16, caracterizados porgue el medio de “acciom
namiénto-incluye un mosor de aire reversible,-una cone=

xidn que une el motor de aire con el Arbol giratorio,

cuya consxidén incluye un primer embrague de una direc-

"cidn destinado a accionar al drbol para impulsar una

cadena de bolsas imbricadas a través del aparato, y un
segundo embrague de una direccidn utilizable en direc-
cibn opuesta é la del primer embrague de una direccién
para interrumpir la conexidn accionadora, de manera
que el Arbol no invierta su direccidén cuando el motor
lo hace para la réposicién del primer embragué de una"
direceidn en el siguiente acoplamiento accionador sin-
cronizado, presentando el medio accionador la forma

de un interrgptor en acoplamiento funcional con el me-
dio productor de sefiales para cambiar el aire desde

un primer circuito a un segundo circuito sucesivamen—
te, al objeto de invertir la direccién del motor en
respuesta al accionamiento del medio productor de se-
flales, cuando tal medio entra-eﬁ contacto y es solta-
do por la bolsa deluntera de la cadena de ellas. '

1828 ~ Perifececsionamientos segin la reivindi-
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cacibdn 17, caracterizados porque 6l c¢itado interrup;
tor se acciona eléctricamente e jncluye un émbolo im- o
pulsado a la posicidén abierta y cerrado por el-gé@io

¥
- 2

productor de seilales para accionar al motor. .
198 - Perfececqionamientos segin cualquiera
de las anteriores reivindicaciones, caracterizados
porgue el medio productor de éeﬁales incluye un dis-
parador de ajuste adaptado pare proyectarse en la tra-
yectoria de la bolsa delantera de la cadena de ellas.
208 - Perfeccionanientos segin la reivindi-
cacidén 19, caracterizados porque el disparador presen-

ta la forma de una hoja eldstica que se proyecta a

través del borde delantero de la estacidn de carga y

“ge extiende por encima de él.

218 - Perfeccionamientos segin las reivin- .
dicaciones 19 é 20, caracterizados porgue cada apara=
to inclu&e una proteccidn del disparador que se si-
tla por encima de éste para evitar gue un articulo a
envasar entre en contacto con el mismo a su paso so-
bre él1.

228 - Perfeccionamientos segin cualquiera
de las anteriores reivindicaciones, caracterizados
porgue el medio destinado a acoplarse a la bolsa de-
lantera comprende un insuflador de aire gadaptado parsa
insuflar aire en la direccibn devdicha.bolsa delante-
ra.

238 -'Perfcccionamientos segin la reivin-
dicacidn 22, caracterizadcs porgque cada aparato in-
cluye una pendiente pvara aire en acoplamiento de co=-

rriente de aire con la salida del insuflador y orien-
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tadg para dirigir aire desde el insuflador contra el
borde delantero de una bolsa en contacto con el medio
productor de sefiales para inflar dicha bolsa.:-a

248 - Perfeccionamientos segin la réiiindi-
cacidén 23, caracterizados porque cada aparato iﬁﬁluye
una compuwerta desplazable para abrir y cerrar la entra—
da del insuflador de aire, un cilindro de aire conec~
tado g la compuerta desplazable para abrirla y cerrar-
la y un interruptor accionado por aire destinuado a ac-
tivar y desactivar el interruptor para abrir y CGrfar_
la compuerta en_un momento predeterminado, cuanéo la
bolsa delantera se encuentra en la estacidn de carga.

258 - Perfeccionamientos segin las reivin?
dicaciones 23 6 24, caracterizados porque cada apara-
to incluye uné serie de barras de unidn aseguradas a '
través de la ébertura superior de la pendiente citada
para protegeria contra las varticulas que. caen en ella
durante la carga de las bolsas.

262 - Perfeccionamientos segin cualquiera
de las anterioreg reivindicaciones, caracterizados por-
que el Arbol giratorio termina en un miembro de acopla-
miento, asegurandose giratoriamente en una posicidén me-
dia del mismo un carbucho provisto de un carrete inter
no, un acoplamiento en el carrebte expuesto para un aco-
plamiento externo fuera del cartucho, cuyo acoplamien-
to estd conectado al miembro de acoplamiento para una
rotacién conjunta con 61, un conducto hacia el cartu-
cho que desemboca en el carrete, dos largas tiras de
cinta provistas de respectivos exfremos extendidos a

través del conducto y f£ijados al carrete, una serie de
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bolsas idénticas, estando aplanada cada una de las bol-
sas.con dos lados superpucstos, teniendo cada una de
tales bolsas un lado asezurado a ambas cintas,iéon su
extremo abierto orientado en la misma direccién; res-—
pecto a las cintas, que todas las otras bolsas, y orien
tado a lo largo de las cintas hacia el cartucho, es-
tando desviada cada bolsa posterior a la inferior, res-
pecto a la cinka, 'a lo largo de &sta y superponiéndose
a lag abertura de la bolsa subyacente, estando eséacia~
das_entre gi las citadas cintas aproximadamente en una
distancia igual en los puntos en gue entra en contac-
to con cada una de las bolsas. -

278 - Perfeccionamientos segin cualguiera

“-de las anteriores reivindicaciones, caracterizados

porque cada aparato incluye un dispositivo de suminis-
tro de energia que comprende un motor de aire rever-—
sible; un extremo de arbol giratorio que suministra
energ{a; una conexion que une ol citado motor de aire
reversible con el mencionado extremo de 4rbol girato-
rio suministrador de cnergia, incluyendo la referida
conexibn un &rbol conectado a dicho extremo de Arbol
giratorio suministrador de energia; un primer embrague
de una direccidn adyécente al citado motor para acecio~
nar dicho &rbol, cuyo embrague tiene un disco y un
alojamjento de engransje, estando el disco del embra-
gue en acoplamiento mecénico con el referido motor,
por el que - aécionado, conectandose el alojamiento
del engranaje al referido 4rbol; y un segundo embra-
gue dé uns direcéién snvertido respecto a dicho pri-

mer embrague de una direceidn para interrumpir la co-
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nexibn accionadora, de manera que el Arbol no se in=

viefta cuando el motor lo hace para la reposicidn del
primer embrague de unz direccidn en el siguiente aco-
plamiento acecjonador sincronizade, teniendo diého em—
brague un disco y un alojamiento de engranaje, cuyo

disco de embrague esti mecéinjcamente asegurado contra
su rotacidn y el alojamiento del engranaje esfé conec—

tado a dicho arbol; un soporte de apoyo en acopla—

“miento sustentado y que sostiene al referido 4rbol
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entre los citados embragues; un segundo soporie de
apoyo en acoplamiento sustentado y que sostiene al re-
ferido Arbol entre el segundo embrague y el referido

extremo de &rbol giratorio suministrador de energia;

'y un interruptor de aire conectado funcionalmente a

dicho motor de aire y que cambia a éste Qltimo desde
un cifcuito de aire a otro para invertir sucesivamente
la direccién de dicho motor.

288 f Perfeccionamientos seglin la reivin-
diéacién 27, caracterizados porque.cada aparato accio=-
na a un impqlsor de cinta, cuyo impulsor incluye un
engranaje de traccidn accionado en el extremo de 4re-
bol giratorio suministrador de energia ¥ un engranaje
libre acoplablq.en dos pogiciones, estando adaptados
dichos engranajes para retener dos tiras dé einta en-
tre ellos, avanzar la cinta mis alld de -los mismos ¥
adherir las superficies adherentes de la misma entre
si mediante compresidn de ella entre las superficies
de tales engranajes interacoplados, cuyos engranajes
son cilindricos y tienen ejes paralelos.

298 - Perfeccioaamientos en la construceidn




De

—55—

de aparatos para el avance, aperitura y llenado de
bolsas, tal y como queda sustancialmente descrito
en la presente Memoria e ilustrado en los dibujos
adjuntos. R
Egta Memoriaz consta de cincuenta y cin&o

hojas es as a maquipdpor una sola cara.

sy
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