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para solicitar PATERTY DE INVEICION por 20 aifios
a nombre de ZOZITICIER ¥ FAVARRO, S.4.

entidad / HenitiohGlidad cspaiiols

con domicilio en Venturs Rodrfsuez ne 24 Madrid
el ?

por: '"UL DISPOSITIVO DE APARCAMICHTO AUTOMATICO, LOVIL,
AUTOPCRTAHTE, TARL AUTCHOVILES" (Clase Internacio—
nal =04h)
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. normalmente a nivel del piso,

pera un mayor aprovechamiento del espacio en log garajes
¥ aparcamientos, permitiendo duplicar su capacidad, sin -
necesidad de obras complementarias en la distridbucidn y
estructura de los localesg existentes.

El sistema en cuestidn permite el estacionamien
to de dos coches en el espacio destinzdo a uno, situando
un vehiculo sobre el estacionado a nivel del piso gin in-
terferirse mutuamente en las entradas o salides. Cuando -
el aparato estd en posicidn de garaje es decir en la més
elevada (ya sea con coche o vacio) no interfiere para na-
da las maniobras de entrada o salida del cooche inferior.
En los garajes o aparcamientos generalmente los
coches quedan estacionados en bateria respecto ai pasillo
de circulazcidn en el que se realizan las maniobras de en-
trada y salida de las posiciones de egtacionamiento. Con
este nuevo sistema el conductor que desea situnar su vehi-
culo en una de las plataformes elevadas solo tiene que -
pialsar el interruptor de Pajada descendiendo esta hasta -
quedar situada en el pasillo de acceso en el sentido de -
i1a cireulacidn, avanzando el coche para situarlo sobre la
Eplataforma, gin necesidad de maniobras. Termincds esta —-
operacidén se acciona el botdn de elevacidn ¥ el conjunto -
wvuelve a su posicidn inicial elevada, manteniéndoge el --
iconjunto plataforma-coche horizontal duranie todo su reco-

t

]
rrido, quedando el vehiculo paralelo sobre el estacionado

En esencia el dispositivo de sparcamiento consts
de cuatro brazos biarticulados entre el 2180 y el bastidor

soporte de la plataforma .iratoria portadora del coche, ~-
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gue ge abaten durante lug operaciones de elevacibﬁ éwdés-
censc. En cualquiera de estas simulténeamente, un disposi
tivo especial hice que la plataforma gire sobre el hegti-
dor un &ngulo de SCQ para dejarla en posicibn de carga -
en el descensc o en posicidn de gsraje durznte la eleva—-
cidn.

Se describen en la presente memoria dos solucio
nes pera el mecanismo motriz de elevacién y descenso en—
tre las muchas posibles ya que egte es una warte comnle~
mentaria del agparato.

Una de ellas consta de un motor-reductor &co--
plade a un tambor portador del cable o ccdena que se ——-
gufan por poleas y terminsn en los brazos biarticulsdos,
haciéndolos girar al tirar de ellos, accmpafifndolos el —-
conjunto en su movimiento.

En cuso de emergencia por falta de energlis —-
eléctrica se preve un sccionamiento manual para el servi-
cio. ' |

La segunda solucidn a la que se hace referencia
eg de mejor aplicacidn azl caso de ing alseidn de verias
unidades de aparcamiento préximas. Esti constituidsz fun-
damentalmente gor émbolos de aceite a presidn biarticu—-—
lados en el cilindro y vastago del pistén que actflan so—-
bre los bLrazcs del mparato. La instalacidn de zciete comir
contiene un equipo moto-bombha. Este mecanismo es aplica--
ble también para el caso de una unidad. 7

Pera una mayor comprensidn del invento, segui--—
damente se hace referentia a los dibujos adjuntos, en losg
cuales:

La fig. 1 representa, en alzado, un egquens —-—
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del dispositivo en sus dos posiciones extremas.

I
La fig. 2 representa una vista frontal del con-

junto en la posicidn elevada,

La fig. 3 representa, en planta, la plataforma -
en su posicidn mds elevada y, en linea discontinua, la —-—
posicifn a nivel del suelo con respecto al bastidor.

Ie fig. 4 representa, en alzado, el mismo apara-~
50 con mecanismo de émbolos de aceite.

Con referencia a las figuras cltadas, el apara-

?o requiere unas rozas 20 en el piso para situar el ancla-
be de las articulaciones 3 de los bragos soporte 1, en cu~-
&o extremo opuesto se unen s las barras principales 2 por

%as articulaciones 3, manteniéndose aquellas siempre hori-
zontales. A las barras principales estd unido rigidamente

1 Bastidor soporte, constitufdo estructuralmente por las

barras 8, 9 y los rigidizadores 19.

La plataforma 11, de chepa con forma para el pa~—
g0 del coche, se apoya sobre la estructura soporte 10 por

medio de los rodamientos y rodillos gula 21, que permiten

el giro de 902 de la plataforms y coche. Este movimiento -
i .
¢s proporcional a la separacién de los brazos 1 con las -

barras 8, que varia con la posiciédn del sistema. Mediante

el sistema de bielas 15 y 16, las articulaciones 14, l} -

§ 18 y las correderas 12 y 13, se consigue la rotacidén —-

éel conjunto plataforma-coche simultdnea a la elevacidn o

i ,

descenso del conjunto y proporcional a la separacidn de -

las barras 1 y 8.

En la fig. 1 el mecanismo de elevacidn y descen-

o consta de las poleas gufa 6, el cable 5 accionado por -

in.

el motor reductor 7.
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Para la instalzcidn en serie de varios de los -

aparatos enteriores, ademis del mecanismo citado, se des-
cribe la siguiente solucidn de accionamiento, conm equipo

moto~bemba de aceite a presidn que se distribuye & los ég
bolos de cada aparato. En la fig. 4, los émbolos 25, con

pistén cuyo véstagoe 26 awticulado en 24, actflen sobre los
brazos 1 del conjunto gl introducir o sacar el aceite a -
presidn.

Este gistema permite la utilizacidn de uno o va-
rios aparatos simultineamente, actuando primero sobre la
puesta en marcha del equipo y seguidamente sobre la vélvu
la de entrada de aceite en el aparato deseado.

No se excluyen en esta descripeidn otras varia-
ciones que pueden realizarse sin modificer la esencia del
invento, las cuzles resultan evidentes a losg conocedores

de la técnica.

~-NOTA-

Los puntos de invencidn, propia y nueva, que -
se presentan para que sean objeto de esgta solicitud de -
Patente de Invencidén en Espafia por VEINTE afios, son los -
siguientes:

l.- Un dispogitivo de aparcamiento automético —
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mdvil, autoportante, para automdviles, para su jp et
en gurajes, aparcamientos o similares, que mantiene el -
vehiculo elevado- sobre los gitusdos a nivel del piso, ce-
racterizado por no interferirse los coches en su entrada
o salida con los del nivelrdel suelo, comprendiendo una
pletaforme giratoria sobre la estrqctura goporte ebatible,
que bascula sobre rdtulas fijadas al piso con un sistéma
de bielas y articulaciones para simultanear ambos movi-—-
nientos.

2.- Un dispositivo de aparcamiento automé&tico -
seghn la reivindicacién 1, cuyo accionamientc se realiza
por émbolos de aceite a presidn articulados en el piso y
en los brazos soporte del conjunto, con equipo moto-bsm-
ba independiente para cada aparato o comfn para el conjun
to, o0 accionado por motor y re@uctor de engranazjes, o cual
quier mecanismo para este fin, de los miltiples existen——
tes.

3.- Un dispositivo de aparcamiento automético -
mévil, autoportanie, para autombviles.

T2l y como se ha descrito en la Memoria gue an-
tecede, representado en los dibujos que se acompaifian y -
para log fines que se han especificado. t

Bgta Vemoria comsta de seis hojas escritas a -

méquina por una sola de sug caras.

Medrid, 49 OCT 14

b |
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