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La presente memoria descriptiva tiene como fin la
declaracién del objeto sobre el que ha de recaer el privile-~

gio de explotacién indusirial exclusivo en el territorio na-

cional de una Patente de Introduccibén de acuerdo con la vigeni
te Legislacién que como el enunciado indica se trata de "ME-
CANISHO PARA MANDO AUTOMATICO DE LAVADORAS",

Il invento se ocupa de un mecanismo para mando au
tomédtico de lavadoras con el empleo de un disco Ge mando cuyo
accionamiento proporciona las conexiones.

Objeto del invento es la formacibn de un conjunto
por medio del disco de mando y unos interruptores movibles
que aparte de precisar un retucido espacio para su aplicacibn
sea seguro su funcionemiento, incluso durante las inevitables
sacudidas de la lavadora,

Si se quieren aplicar rmuchos de estos interrupto-
res, que llamarencs brazos de contacto, en un reducido espa-~
cio ha de tenerse presente que el camino de fuga de la corriejg
te vy el espacio entre contactos sean los suiicientemente gran
de para proporcionar una seguridad en el funcionamiento, in-
cluso al emplearse en luzares himedos como son las lavadoras.

llay conocidos, discos de mando con vias concéutri-
cas de leva, donde los brazes de contacto son presionados en
las vias por medio de unos resortes y que son accionados ha-
cia arriba ¥ avajo en movimiento axial. Y que para un ahorro

de espacio se encueniran estos brazos concentrados en grupos.

Desventaja de esta construccidn es que para consef
guir un suficiente camino de fuga de la corriente y una rela-
tiva distancia entre contacdbs, han de situarse los brazos de
contacto a tal distancia entre sf, que es necesario un consi-

guiente aumento de espacio., La gran distancia de estos brazos
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de contacto y la asimétrica carga del disco de mando a causa
de los brazos de contacto, hace que se¢ ifuerce la superiicie
de dicho disco de mando, llegdndose por tal motivo a precisard
se un aumento de volumen,

Luestro invento parte de un delgado disco o placa
de mando con concéntricas vias ¢e levas donde son movidos los
brazos de contacto axialmente de arriba a avajo. Estos brazos
de contacto son rigidos y se hallan de canto formanco grupos,
pero de forma que las vias que se encueniran juntas son ocupa
das por brazoé de contacto de diferente grupo.

La simétrica colocacidn de los brazos de contacto
trae consigo un alivio al anovo de la placa de mando, de for-
ma que el terminado del apovo no precisa ée un lujo en la to-
lerancia cue encarezca la fabricacidn. A causa de la formacidi
de estos grupés es aumentado el camino de fuga ¢e la corrien-
te y naturalmente la distancia de aire también, logrdndose en
espacios minimos el empleo de muchos brazos de contacto con ul
m&ximo de seguridades tanto mecdnicas como eléctricas. 3e cm-
plea esta placa de mando en lavadoras automdticas o Iregadorad
consiguidndose un ventajoso abaratamiento del artfculo. Nl re-
glaje y lujo de terminado se ve considerablemente simpliiica-
do.

A causa de la carga siméirica de la placa de nan-
do se consigue por ejemplo una presidén eldstica éntre la nla~
ca Ge mando y el brazo de contacto, asi como una suiiciente
exactitud en la retencidén de la placa de mando en funciona-
miento.

Pl funcionamiento y detalles sobre esta ejecucidn
pueden seguirse en los dibujos que indican esquemdticamente

una Torma preferente de realizacidén industrial.
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La iigura 1 muestra esqueméiicamente una vistae en
planta desde arriba de la placa-base y respectivos contactos.

La Pigura 2 muestra esquendticamente una vista de
perfil de la suspensién del brazo de contacto.

La figura 3 muestra esquemdticamente la colocacidyi
del conjunto en la caja.

La figura L nuesira esquemdticamente otra posibi-~

lidad de sujecidn del orazo de contacto,

"n ellas se anotan las particularidades siguien-

i12 1.~ Place=base

2 2.,- Disco o placa de mando

e .~ BJje

& L.~ Caja

72 5.- V{as de leva de la placa de mando

2 §.- Brazo ce contacto

ke 7,- Pivote palpador

k2 G.~ Direccidn del movimiento del palpador (7)

¢ 9 .- Contacto en el brazo (8)

e 10.- Contacto

¢ 11.~ Resorte

12 12.- Pieza de conduccidn

1?2 13.- Entalladura

e 14,~ Saliente

{2 15.~ Lenglleta de conexidn

12 16.- Lenglleta de conexidn

Ke 17, 18, 19 y 20.~ Primer grupo de brazos de
contacto

Ne 21, 22, 23 vy 24.- Segundo grupo de brazos de

contacto
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Ne 25, 26, 27 v 20.~ Tercer grupo de brazos de
contacto

12 29, 3¢, 31 ¥y 32.~ Quarto sruno de brazos de co}
tacto

112 33.~ Dolas de rodadura de la placa de manco {2
sobre la placa base (1)

12 3L4.- Jaule de las volas (33)

Ne 35.- Zona de atornillado de la caja {&).

He 36.- Distancia entre el canto interior de la
caja (4) vy la superiicie interior de la p
placa bvase (1)

li¢ 37.- Resorte

e 38.- Pieza de concuccidn

M2 39.- Lengllcta metdlica

)

s

12 40.-~ Rebaje de la piecza {5

K2 1.~ Rebaje de la pieza ()

e 42, 43, 4k y k5.~ Pivotes del extremo de un

arupo de hrazos de contacto

En la figura 1 es llevado sobre la base (1) (rec-
tangular por ejemplo) cl disco o placa de mando (2) que es
giratorio sobre un eje (3) colocado céntricamente cn un talo~
dro de la placa-base (1) v apoyado en la caja (k).

La placa de mando (2) posee unas vias concéniricap
de leva (5). De estas pueden existir un mimero de 10 a 20 co-
locadas juntamente y a distaencia de 1 a 2 milfmetros. Las
vias de leva (5) son dnicamente representadas mediante estos
circulos. Dentro de estas vias se encuentran unos salientes
o concavidades en donde el brazo de contacto (6) se apoya con
su pivote palpador (7) efectuando un movimiento en direccidn

(8). Teniendo en cuenta el movimiento {3), asf{ como la exis-
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tencia en el brazo {6) del contacto (9) enfrentado al contac-
to (10) v considerada la presidn del resorte (11) resulta que
los contactos (9 v 10) se unirdn o separardn segin el pivote
(7) encuentre una hendidura o un resalte en su recorrido sobrl
la superficie de la leva (5). Bl brazo de contacto que se
halla de canto es conducido por la pieza (12) evitando su in-
clinacién o ladeo, In esta pieza la conduccidn (12) se halla
el contacto opuesio (10). Una entalladura (13) v su correspon
diente entrante (14) muestran un apoyo semiabierto. El salien
te (14) se halla sujeto a la caja y ocupa una lenglleta metdli
ca (15) que es utilizada para soldadura. Bl saliente (14) v
la lengieta (15),pueden ser de una misma pieza metdlica. D1
contacto opuesto (10) posee su conexién en la Lengleta (16).

Los bragos de contacto {6) pueden ser éolocados,
por ejemplo en cuatro grupos (17) (18) (19) (20); (21), (22)
(23)(21); (25) (26) (27) (28); (29) (30) (31) (32).

Los brazos de contacto trabajan conjuntameute en
sus respectivas vias de contacto, como indica la figura 1.

Los pivotes (7) de los brazos ¢e contacto (6) de
un mismo grupo forman una recta (42), (43),(4k), (45), que al
mismo tiempo representa el radio de la placa de mando (2).

Enla [figura 3 son mostradas lasg bolas (33) de ro~
dadura de la placa de mando {2) sobre la placa base (1) ator-
nillada a la caja {4) en la zona {35); estas bolas (33) puede:
ir en’ joula (34) o en acanaladuras conductoras.

La importante distancia (36) entre el canto inte-
rior de la caja y la superiicie interior de la placa=-base s
permanente. Siendo evitados tralgjos de ajuste. Un resorte (371
sirve paré pPresionar el disco de mando (2) sobre las bolas

{(33). Dn esta constiruccién tenemos en {15) la lenglieta metdli-
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ca para conexidn. En la otra care de la caja se halla la cone
xién del accionamiento para el disco de Rando sobre cl cje
(3).

La figura L4 muestre otre posibilidad de sujecidn
del brazo de contacto., En la caja (k) se encuentra la lengtie-
ta metdlica (15) quetermina en el saliente (14) presentanco uﬂ
apoyo para la entalladura (15) de la pieza de contacto (G)

y donde la pieza de conduceidn (33) forma un solo cuerpo con
la parte antes descrita. La pieza ce conduccibn (38) posee
una lenglieta metdlica (39) que sobresale de la caja. La len—
glleta (39) se encuentra en posicidn paralela a la lenglleta ne
tdlica (15), haciendo posible la unibén de ambos por medio de
un enchurfe. @Bsta pieza de (contacto) conduccidn (30) tiene

un rebaje (40) que Jjuntamente con el (41) son utilizados para
la retencidn del resorte (11).

Bs conveniente que la pieza de conduccidn sobre-
salga de la caja con una lenglleia metdlica (15 o (39) para
que sea posible la concridbn.

Como campo Ce aplicacidn del invento son d¢ cali-
ficar todas las posibilidades, donde se desee un mando auto-
mitico como por ejemplo para lavadoras v donde junto a una
gran seguridad de funcionamiento se consigue una fabricocidn
econdmica,

Descrita suiicientemente la naturaleza del presen
te invento asf como su realizacidén industrial, sdlo cabe alia—
dir que en su conjuntio ¥ partes constitutivas es posible in-~
troducir cambios de rorma, maicria y disposicidén en cuanto ta
les alteraciones no descirituen su fundamnento.

La Patente de Introduccidn cque se solicita por

diez afios para Espafia, C¢e acucrdo con la vigente Legislacidn,
P b ’
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no se ha dado a conocer en Hspafia, la Tuente de origen es:
HOLZER PATENT A.G. de AZug (Suiza),
INOoTA
La Patente de Introduccidén que se solicita por
diez afios en Espaila, deberd recaer sobre "MECANISMO PARA HAl-
DO AUTOHATICO DR LAVADORASY, en todo de acuerdo con las si-
guientes

REIVINDICACTIOMNES:

12,- hecanismo para mando automitico de lavadoras
caracterizado porgque pertenece al tipo formado por un delgado
disco de mando con vias concéniricas, sobre las que se palpan
unos brazos de contacto formando grupos con movimientos de
subida v bajada, caracterizéndose porque los grupos que f{ormaj
los brazos de contacto estén en posiciones simétricas, para
asi repartir mejor los esfuerzos mecdnicos; asegurando el su-
i'iciente camino de fupe de corriente, el hecho de que las
vfas que se encuentran contiguas son ocupadas por brazos de
contacto de diferente grupo.+

28,- Mecanismo para mando auvtomético de lavadoras,
en todo de acuerdo con la reivindicacidén anterior, caracteri-
zado porque el disco de moando es mantenido en posicién concég
trica mediante un eje y una caja, sirviendo al mismo tiempo
pvara sujecidéndel brazo de contacto.

38,- lecanismo para mando automdtico de lavadoras,
en todo de acuerdo con las reivindicaciones anteriores, carac
terizado porque la sujecidn del brazo de contacto se consigﬁe
mediante un apoyo y una pieza de conduccién.

2.~ Mecanismo para mando automdtico de lavadoras,
en todo de acuerdo con las reivindicaciones anteriores, carac

terizado porque el apoyo de sujecidn del brazo de contacto esd
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t4 lormado por un saliente gue termina en una lengleta metd-
lica que sobrepasa la caja de apoyo y por un extremo de la
Pieza de contacto con una entealladura quc presiona sobre ¢l
saliente mediante un resorte.
52, lMecanismos para mando avtomdtico e 1avadoras¢

en todo de acuerdo con las reivindicaciones anteriores, carag

erizacdo porgue el resorte conductor es retepido en su posi-
cidén mediante rebajes en la pieza de contacto y en la pieza
de conduccién, finalizenco esta pieza de conduccién en una
lenglieta metdlica que sobresale de la caja de apoyo.

62,~ WIHCANTSIIO PARA IIALDG AUTOFATICO DI LAVADC-
RAS",
Segln queda sustaoncialmente descirio en la pre-—

sente memoria que consta de nueve hojas recanograliadas por

una sola cara acompaiiaca de sus corrggpopdicntes dibujos.
tadrid, - 9% 4 ol

Bl Agente

FAEDER-LOAVSA PIRZGOH
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