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HENORIA DESCRIETIVA
de una Patente de Invencidn a nombre des:
ROLAYDIA Ge.m.b.H., de nacionelidad suiza,
domiciliada en GLARUS, Bankstrasse 4 (Sui
za); por: " DISPOSITIVO PARA ARRASTRAR HA
CIA ARRIBA MATERTALES A GRANEL EN UN DI
POSITIVO IE CONTENCICH O DE ADMISION®.

S0 Co &5 & 06 & 35

El invento se refiere a un dispositivo para arrastrar
hacie arriba materiales a granel en un dispositivo de contencidn
0 de admisidn, en particular dridos para la fabriocacidn de hormi
gon o de recubrimientos esfilticos en un dispositivo de distribu~
cién, por ejemplo para una megcladora, constituido vor una pluna
que alcanze los dridos almacenados @ nivel del suelo en comparti-
mientos situados uno al lado de otro, con una cuchara de arrastre
atraida y devuelta mecénicamente. Con el invento se pretende aumen-—
tar considerablemente el rendimiento de talegs dispositivos, sin

que para esbo sea necesario un gasto considerablemente mayore
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Los dispositivos hasta ahora conocidos para arrastrer
hacia arriba materiales a granel contra una pared de contencién,
en particular para arrastrar hacia arriba dridos para la fabrica-
cion de hormigdn heste un dispositivo central de distribucidn vare
una mezcladora, con una trailla de arrastre colocads en alto y una
cuchara de arrastre atraida lilrenente por un cable de treccidn
hacia la pared de contencidn y devuelta por medio de un cable de
retorno, ya se han automatizado hasta un punto tal que se supri-
me la cabina de mando para el conductor de la treilla. Ta cucha-
re se atrae y se devuelve por eso aubomd+ticamenie en une posi-~
cidn de la plume. Una sole persona, que atiende al mismo tiempo
la mezcladora, tiene que dirigir la cuchara de arrasire en el com—
rertimiento deseado y la deseada vogicion de la pluma, asi como
el movimiento lateral de la pluma dentro de dicho compartiniento.
Este operario tiene por lo tanto mucho que hacer. Por consiguien—
te semejantes dispositivos parcielmente avtomdticos se bueden
construir solamente pare rendimientos limitacos. Por esto el in~-
vento tiene el objeto de dirigir el Proceso de movimientos de la
pluma y de la cuchera de arrastre de tal meners gue se consigue
la mds completa automatizacidn posible de todos los movimientos.
En estos procesos entra lg desocupscidn completa de cada comparti-
miento - en todo su conjunto, le elevacidn automitica de la cucha-
ra de arrastre golre las taredes desde un coupartimiento & otro
conpartimiento en el que se recesita la cuchara, debiéndoge con-

seguir ademés un desarrollo predeterminado del trabajo, a2jusitado

a o l.' - " .
.& la necesidad del zcopio activo de aridos que existe en cada

nomento.
Este problema se resuelve de acuerdo con el invento,

borgue por una parte pars dirigir los movimientos de avance late—
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rales de la pluma después de cada procesc de arrastre y de retorno
de lz cuchara ze ha wrevisto un relé de tiemvo, ¥y pare limitar
e invertir el proceso de movimiento de la plume dentrce de todo el
dmbito de un couartimiento estan digouegtos en forma centraliza-
da interruvtores de fin de carrera pcre cade lado de las peredes
que limiten el compartimiento. De este modo es posible autonatizax
también el movimiento lateral de la pluma en forme sencilla de tal
modo gue por una parie el operario ya no se tlene que preocupar
por esbos movimientos de direccidn laterazl y que por otra parie
el material situedo en tode el compartimiento es avrastrado hacia
arriba en forma homogéna, sin que se formen calles de armmtire
ni hoyos de arrasire en el fondo. Aparte de esto ya no puede ocu~
rrir que la cuchara de arragire se acergue demasiado a una pared
v la deteriore. Por ofra parte, para desconectar el proceso de’
arregtre degpude de terminado un proceso de retorno con la cuche-
ra olituada encime de lag paredes del compartimiento, egtd dispues—
t0 en gitio céntrico un interruptor (interruptor de fin de carrdra
o relé de tiempo). De este modo e¢s posible fijar desde un vrinci-
pio la ferininzeidn de un mroceso de retorno previamente deter—
ninado de 2l modo que la cuclzra de arrastre se encuentra encima
de lam paredes del compartimiento. Esta posieidn es necesaria
para trasladar la cuchara de arrastre a otro compartimiento.
Convenientenente, parae sefialar la posicion de la cuchara
de arrastre dentro Ge un compartimiento, esta previsto en sitio
centrico un conmutador de fin de carrera que acciona un felé con
lémpara;piloto. En el perfeccionamiento posterior del proceso de
mando automatico, pars la direccidén del proceso de traslado de la

plume desde el alcance de un comparbimiento al alcance de otro conm
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pertimiento con la cuchara situada-eneima de las paredes de losg
compartimientos, estd previsto en sitio céntrico un conmutador
que sjusta esta posicidn ¥y hace posible el proceso de traslado.
De este modo la cuchara de arrastre, después de un proceso de re-
torno previemente determinado, puede trasledarse a otro comperbi-
miento. Hasta ahora habla que realizar esto por medio de un con-
mutador basculante que se acciongha a mano en el momento oporiu-
no. A continuacién, por medio de otro conmubador accionado o me-
no,habia que trasladar la plume al otro compartimientd deseado,
para lo cual habia que menipuler el conmutador durante todo el
tiempo hasta que la plume habia alcanzado la posicidn desgeada.
Ahora el operario por el accionamiento de este conmutadpr solo
puede disponer exactamente que la cuchara de arrastre después

de terminado el proceso de retorno signiente se traslade desde

el compartimiento respectivo a otro compartimiento deterwinado
pare empezar alli automdticamente el trabajo de arrasire. Al
efecto, todos los conmutadores dispuestos en forma centraliszade
pueden ester reunidos en un cilindro de conexiones con levas
ajustablé. Seme jente:: cilindro de conexiones en unidn de todos
los aparatos de mando se puede colocar en fofma central ocupan-—
do un esgpsacio muy reducido.

Ta impulsidn para el movimiento de la pluna y para el
proceso de arrastre y de retorno de la cuchara debe ser facilmen-
te regulable y debe reaccionar con la mayor precision posible
a los procesos de conmutzciodn. Por este motivo se aconseja ‘tam-
bién de acuerdo con el invento de un modo preferente que haya
para los Dprocesog de arrastre y de retorno de le cuchara asi
como para el proceso del movimiento de la plume motores individua-

les con sus engranajes y digpositivos de frenado. Se conoce el
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nodo de emplear para el movi.iento de la nluma un motor con en-—
granaje y freno y nara el proceso de arrastre y de retorno de
la cuchara un segundo notor de engrancje con dos embrasues y dos
frenos. EL empleo de un motor con engranaje y freno para el pro-
ceso de arrastre y otro wmera el procesgso de retorno tiene en compa-
racidn con un motor con engranaje y dos embragues la ventaja de
wa estructuracion mecdnica sencilla y de un mando eléctrico
né.s fécil v més preciso. Convenicntemente los motores de engra—
naje y con freno para el proceso de traccion y el proceso de re~
torno tienen cada uno un propio tambor de cable fijado en el
eje del motor. Con esto se ahorra un apoyo adicional para los
dos tambores de catcle, el cual se necesita si se emplea un motor
de impulsidn con dos embra;ues. Si se emplean dos motores, los
tanbores de cables pueden egtar montados sobre los ejes de los
motores en forma voladiza. Aparte de esto, el didmetro de los
tambores de cables puede ser grande, ya que no hay que tomar
en consideracidn ningln embrague. Un mayor didmetro de los tam-
boreg de cable conmtribuye por su parte a aminorar el desgaste
de logbables de traccidn y de retorno.

En esta forma Ge realizacidn estdn dispuestos convenien
tenente entre el motor de impulsién para el tambor del cable
de traccion y dickho tambor de cable un acoplamiento de rueda
libre en si conocido, que entra en accidn cuando la cuchara de
arrastre se para, y un {reno cue implide que el tambor de catle
gee, arrasirado cuasndo la rueda libre esta disparada. De egte modo
se pueden evitar las dificultades y posibles averias que sobre-
vienen en una cuchaps de arrastre accionada autométicenente du~

rante el proceso de retorno de le cuchara de arrastre.
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Los motores reductores con freno independientes entre
si para los distintos vrocesos de movimientos pueden egtar Iija-

dos en un bastidor comin virable o latersluenie desplazable, asi

motor para el cable de retorno en la plums. Semejante distribucidn
separeda puede ser favorable en aporatos peguefios y en aparatos mo—
viles. Al efecto los motores reductores con freno para el proceso

de traccidn y para el proceso de retorno vueden estar situados so-

e r . .
bre el bastidor comun paralelamente uno tras otro con un intersiic

iy

C
entre ellos en cuyo intersticio entre egtos dos motores y situados
vérticalmente con referencia a ellés estd colocado el motor reduc—
tor con freno para el proceso de movimiento del bastidor coutin jun-—
to con la pluma.®sto hace vosible una disposicion ventzjosa en un
espacio muy reducido. Otra estructuracidn que shorra espacic y es
econdmica hace posible gue el dispositivo no solanmente se. enplee en
instalaciones nuevas, sino que $anbién en instelaciones anti_uss
que ya estdn trabajando se pueda acoplar posteriormente en Iorma
sencilla. Al efecto los motores reducltores con freno independien—
tes entre si estdn situados ew 1arpropia pluma, no =siendo nece-—
gsario por lo tanto un apoyo y alojamiento especial para csios
motores. Haciéndose lz colocacidn de acuerdo con el invento, la
suciedad que traen consigo los cables'de traceion que arrastran
sobre el material y sobre el suelo, ya no se puede asentar ni
acunilar, como ocurre en une carcasa cerrads para los motores de
impulsion, y los tambores de cables, rvero no puede ocurrir si los
tambores Ge cables de los motores de impulsidn estdn apoyados en
forme ablerta hacia abajo, como es el caso en la estructuracién

de acuerdo con el invento.
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Conviene cue la pluma se anoye en forma virable en un
dispositivo de sujecién situado en forma no girable encimo del dis-
vositivo Ge conbencidn o alimentacidén o dispositivo de distribucidn
respectivemente. Esta estructuracidn es mucho més sencilla y econd-
mica que por ejemplo un dispositivo de corona giratoria con basti-
dor virable. El dispositivo de sujecién pars la plume puede estar
fijado en un elexento de construccion situado detrds del disposi-
tivo de contencidn o de alimentzcidn o dispositivo de distribucion
resvectivamenie. Fero tembién puede estar fijedo en un soporte que
coloca encims del dispoeitivo Ge contencidn o de admision o dispo-
citivo de distribucion respectivamente, a cuyo efecto la porte in-
ferior éel dispositive de sujecién estd egtructurada al mismo tiempo
como wedio de Ffijacidn mara el soporte. De esbe modo el dispositivo
de sujecidn se puede colocar en la forme més iddnea paras cada caso
de enpleo.

El viraje de la @luma se puede consezuir de un wmodo ven-
tajoso de tal manera que el molbor reductor con el engranaje para
el proceso de viraje de la vluma se apoya en la parte superior o
encima del dispogitivo de contencidén o de admisidn o del Gisposi-
tivo de distribucidn respectivamente con un arbol de engranaje
situado vérticelmente en el eje de viraje de la pluma. De este mo-
do es posible un apoyo sencillo de este motor reductor y la reali-
zacién del yroceso de viraje. Asi el arbol de impulsidn del engra-
naje de viraje puede estar apoyado en forme no girable, por ejem=-
rlo en un taledro encima del dispositivo de contencion o de alimen-
tacidn o de distribucidn resvectivamente. Si el motor reductor
se apoya en la parte superior de estos dispositivos, entonces el
arbol de impulsidn puede estar apoyado en forma girable y efectuar

- . . . . o
el proceso Ge viraje directaumente, mientras tratandose del apoyo
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no girable del arbol de impulsion, el giro de la carcasa del en ra-
naje de viraje origina el jroceso de viraje.

El extremo interior de la pluma estd apoyado en forma
verticelmente virable en el motor reductor pera el proceso de vi-
raje de la pluma, preferenteuente en la carcasa del engranaje ce
viraje, esgtando la pluma suspendida. De este nodo este apoyo que-
da libre de momenbtos inconvrolables. Como perfeccionamiento especicdl
del dispositivo de acuerdo con el invento, la pzrte interior de
la pluma con los motores reductores colocados uno tras 0%ro para
el proceso de traccidon y de retorno de la cuchara situados detrds
del motor reductor para el procéso de viraje de la pluna, estd
estructurada como elehentos de construccidn independiente, cuyo
extremo eXxterior estd suspendido. Esta subdivision hace rosible
un montaje y desmontaje asi como un transporte flicil. Pero para
espacios limitados los dos motores reductores para la cuchara de
arrastre pueden estar situados también encima del mobtor reducthor
para la pluma. Conviene que la parte exterior de la pluma se spo-
ve verticaluente en su parie interior. Con egho se facilita el
moraje y el recambio de pilezas. Convenientemente existe al electo
un bambor de cables en la parte interior de la pluma.

Adenés resulta ventajoso que todos los elementos del
mando eléctrico estén alojados independientemente de la pluma
en una caja de conexiones cue se puede colocar en cualguier sitio.
Con cgto la pluma queda libre de dichog elementos ¥y estog por su
parte se encuentran en unz carcasa colocada en un sitio exento de
vibraciones.

Convenientemente, para el motor reductor para el cable

de traccidén y para aguel del cable de retorno estdn previstos
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interruptores de fin de carrera que limitan el nimero de revolu-
ciones del tembor de cable. De egte modo se consigue que se arro-
1la o se desarrolla siemprs solamente una longitud determinada

de cable. Al efecto se emplean para loas posiciones terminales
ihterraptores de fin de carrers Ge huso y para les posiciones
intermedias relds de tiempo. Pero con un relé de Hiempo se pue-
de consesuir une posicidn intermedia exacta solamente si antes

le posicidn bterminal se ha alcanzado también de un nodo exacto,
ya que el relé de tiempo tiene sienmpre el mismo tienpo de carre-
ro. Si ahora el proceso del movimiento, nor ejemplo de la cucha-~
ra de arrastre, se interrunmpe antes de haber slcanzado la nosi-
cidn terminal, el rele de tiempo ya no nuede conectar con exacti-
tud la nosicidn intermedia. Ade :ds un relé de tiempo, que tiene
que egter gometido & un mando es mis cochoso que un contactor de
in%errupcidn mecénico tal como lo tiene un interruptor terminal de
husillo.

Por eso se aconseja también de acuerdo con el invento
ate para el mando de todes las posiclones ge cupleen interrupto-
res de fin de carrera de husillo, a cuyo efecto entre las dos
tuercas ajustables 7 con dentado exterior gue se mueven en forma
no giravle y concctan las posiciones teriaineles, estén previstas
una o varias tuercas ndviles ajustables més con dentado exterior
para la conexidn de las vosiciones intermedias. De este modo se
consigue en todos los casos, igual que el proceso de movimiento
llezue 2 su posicidn terminel como si se desconccta antes, que
la posicién intermedia subslguiente se mantenga exactamente,
porque para esto ya no es decisivo el tiempo, como en un relé de

. . . . 7 . .
tiempo, sino 1= posleion intermedia exactamente conectada por
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medio de una tuerca mévil adicional ajustads wreviamenie en forma
adecuada. Por congiguiente, ¢l empleo de otra tuerca advil, tal
vez tambidén de otras tuerces miviles mds, ern un interruptor de
fin de carrera de husillo, proporciona en comparacidn con el em-
pleo de relés de tiempe especiales, no solamente una meniohra

de conexidn més exacta, sino cue trae consigo también una con-
siderablé simplificacidén y economia. De un modo ventajoso en el
listdn de blogueo para las fuercas néviles se encuentra una es-
cala para el ajuste de todas las posiciones de las tuercas aéviles
Con esto se hace pogible el ajuste de todag lag tuercas zéviles
en forma muy sencilla.

En un dispositivo de dosificacidn para dridos para
una mezeladora se conoce el modo de situar en su puesto de nan-
do un cuadro de mendo central. De acuerdo con el invento, este
cuadro de mando tiene vara cada compartimiento un canpo con una
1ldmpara piloto para indicar la posicidn resvectiva de la pluma.
Debido a esto, el operario que atiende ai nismo tiempo la mezcla—
dora tiene en cada momento un conocimiento completo y correcto
de 1la posicién de la pluma. También conviene que este cuadro de
mando tenga un conmutador seicctor para elegir el compartimiento
respectivo.

Pare voder trabajar tembién en Forms totalmente automd-
4ica en consonancia con determinadas recetas de hormigdn y tipos
de tamiz, puede estar previsto también un mecsnismo de conexion
programade pera la eleccidn completamente auztomdtica de Los com-
partimientos.

Convenientemente estd previsto un relé de sobreinten—
gidad coao guardamotor, que en caso de sobrecarga interrumpe el
proceso de traccidn de la cuchara de arrastre y discara al nicno

tiempo el vroceso de retorno.
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Por notivos de seguridad se pueden colocar en el ex-—
tremo superior Ge la caje de mando y el extremo exterior de la
pluna sendas lémparas piloto que Llucen cuando la corriente de
mando estd concchada. En un dispositivo que trabaja en forma come

5 ple tanente automdtica las lémparas de control son necesarias,
porque un disgpositivo Ge este tipo se pone en funcionamiento de
pronto automdticamente después de una paraeds coria.

Si un dispositivo de acuerdo con el invento tiene com-
partimientos dispuestos en forme de segmentos sin un centro co-

10. min y/o un €je de giro excéntrico del bastidor de viraje de la
pluma, entonces nara esgta yluma puede estar previsto un segundo
mecanigmo de viraje con un brazo giratorio en cuyo extremo exte-
rior estd situado el bastidor de viraje Ze la »luma, con lo cual
el mecanismo de viraje adicional sirve wmara elegir los compartimien

15. tos. Con un segundo mecanismo de viraje adicional de este tipo se
puede realizar el irabajo de arrasire correctanente también en
conpartimientos que estdén situados entre si de un wodo irregular.

En los dibujos estd ilustredo el dispositivo de acuerdo
con el invento & bose de ejemplos de realizacion.

En las Yfiguras 1 a 4 estd representado en forma esque-

20. mtica el desarrollo de los movimientos del cable de traccidn
y del cable cGe retorno en un proceso ¢e arrastre de la cuchara,
gquiere Gecir un procego de traccidn v unwoceso de retorno,

Figura 5 es un plano horizontal correspondlente a lasg
Tigures 1 a 4, también en representacidn esquemébica,

25. Pigura 6 es un plano horizontal del bastidor de viraje,

Figura 7 es una vista frontal del bastidor de viraje,

seccionado en parte verticalmente,
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Figura 8

Tigura 9

Figura 10

¥igura 11

Figura 12

Figura 13
Pigura 14
Yigura 15

Figura 16

Figura 17

Tas Figur
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es una vista lateral correspondiente a.?éﬁfigﬁra 6,
muestra un cuadro de mando visto desde arriba, en re-
presentacidn esquendtica,

es un plano horizontal del bastidor de viraje en otra
forma de realizacidn,

muestra en viste lateral y revresentacidn esquenatics
la disposicion de un dispositivo de dosificacidn, con
los dridos situados a ras de suelo ¥y una vnluma y una
cuchars de arrastre dirigidas en forma automatica,
muestra el tambor del cable para la traccidn en seccidn
vy el motor de impulsidn correspondiente en vista letereal,
muestra un ejemplo de realizacicn en vista lateral,

es un plano horizontal correspondiente a la Figura 13,
es una viste leteral Ce otra forma de realizacidn,
muestra un tercer ejemplo de realizacion en vigta late-
ral,

eés un vlano horizontal corres:.ondiente a la Pizura 16.
as 18 a2 21 muestran un dispositivo pare la fabricacidn
de hormigon a base de dridos almacenados al nivel

Gel suelo en compartimientos dispuestos en sectores, con
un aparato de arrastre con pluma en representacidn es-
quematica, visto desde el lado en cuatro posiciones

sucesives de la cuchara de arrasire.

En las *iguras 1 a 4 se ve que en el bastidor de vira-

je 1 esta fijada la pluma 2, en cuyo extremo exterior se encuen-—

tra un rodillo 3 para el cable. Sohre este rodillo 3 pasa el ca-

ble de retorno 4 fijado tawbién en el bastidor de viraje 1 y

cuyo extremo exterior ataca el dorso de la cuchara de arrastre 5.
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LAdemds el lado delantero de 1z cuchera de arrastre 5 es atacado

, i . .
por un extremo del cable de traccion 6, cuyo otro extremersté

fijado también en el bastidor de viraje 1.

En la Fipgvra 1, la cuchara de arrastre 5, frenada, se
encuentra, en la posicidn de arrastre mds cleveds, en la que '
el caile de traccidn 6 estd completamente arrollado y el cable
de retorno 4 completamente desarrollado.

Por medio del relé de tiempo ajustable, situado en
el cuadro de mando, se nueden intercalar en esta posicion de la
cuchara de arrastre 5 intervalosg de cualquier duracidn deseada
entre un procesc de traccidn y otro de retborno. Con esto me ruede
regular el rendimiento del arrastre, adapténdolo al tamatio de la
instelacidn de preparacidén de hormigon. Si después de haber al-
canzado la cuchera de arrvagre 5 1la posiciodn de acuerdo con la
¥Fiqura 1, se conecte en seguida o después Ge un intérvalo deseado
automdticamente un nuevo proceso de arrasitre,entonces primero
ge tenss el cable de retorno 4 un poco, sin que se desarrolle
el cable de traccion 6. Debido a esgto, la cuchara Ge arrastre
5, que todavia se agiente sobre el material, se alza y se deso-
cupa. A continuacidn, y con el cable de “raccidén 6 desarrolléndo-
se, la cuchare de arrastre es retirada por el cable de retorno
en dircccidn haciz el extreno libre de la »luma, hasta colocarse
en la uosicion de z2cuerdo con la Figura 3. En esta nosicion el
cable de traceidn 6 estd completemente desarrcllzdo mientras el
cable de retorno 4 estd arrollado. La cuchara de arrastre 5 ce
encuentra a uns altura tal sohre el suelo que la misma o se en—
cuentra detrds de un montdn de meterial recién acarreado o bien

se puede asentar sobre dicho montdn, tal como lo muestra también

la Fizura 3.
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Si se quiere gue la cuchara de arrastre 5 no llegue
2 la posicidn de acuerdo con la Figura 3, sino & una posicidn
en la que ella puede ser trasladada con la pluma de un compar-—
timiento a otro compartimiento, entonces la cuchara dc arrasire
5 desde esta vosicidn Ge acuerdo con la Figura 1 se lleva a la
posicidn de acuerdo con la Figura 2. Esta vosicion se alecanza
porque el cable de traccidn 6 se desarrolla solamenie durante un
tiempo yreviemente determinado, mientras el cable de reborio 4
se arrolla por completo. & esta nosicidn se lle

~a irenando los

L=

dos mobtores reductores para el proceso de traceion v de retorno
en el momento previamente determinado. Desde esta vogicion la
pluma 2 con la cuchare de arrastre 5 puede ser trasladado o vi-
rado hacia oitro compartimiento. Una vegz alcanzado el nuevo cou—
partimiento, el proceso de retorro interrumpido de la cuchara de
arrastre 5 se reanuda vor medio de 12 conexidn ewtomdtica del nro-
ceso de desarrollo para el cable de traccion 6, arirolléndose
ahora el cable de traccidn 6 por completo mientras el cable de re-
torno 4 esté frenado, hasta que la cuchara de arrastre 5 ha al-
canzado la nosicidn gue corresponde a la Fi.ura 3.

En algunos dispositivos conocidos, la cuchora de arres—

tre 5 en su recorrido & retorno se lleva hasta muy cerca debajo

3]

del extremo libre de la oluma. Si la cuchara de arrestre 5 des-

de esta posicidn y con el cable de +traccidn 6 frenado al des

sy}

rrollerse el cable ¢e retorno 4 es bajada al suelo, la cuchara
. - s = = .

5 describe un arco de clrculo slrededor del tambor del cable

de traccion, o de un rodillo de cambio de dirececion entenucsto

a dicho tambor, y llega »or lo tanto al suelo o sobre el
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material a granel en la posicidn dibujada en la Figura 3 con
trazos de puntos y rayas. En esta posicidn la cuchsra 5 tiene
wa carrvera de arragire considerable mds corta que en la dis-
posicidn de acuerdo con el invento conforme a lo Mzura 3.

Si degde la posioién de acnerdo con la Fisura 3 en la ¢
que el cable de traccion esté completamente desarrollado y el
cable de retorno completamente arrollado, la cuchara de arrastre
5 ¢s bajada a la wosicion de acuerdo con la Yigura 4, entonces
un relé de tiempo se encarga de que la cuchara sea bajada nrime-
ro mediante motor hasta poco por encimgfiel suelo. Solamente en-
tonces se¢ suelta el freno del motor, con lo cue la cuchera de
arrastre desciende suavemenbe scbre el suelo.

La cuchara de arrastre 5 bajada detrds del material
a granel o sobre el mismo, ha entrado en la vosicion dibujada
en la Figura 4. Desde esta vosicidn se inicia el nuevo proceso
de arrastre o de traccidn. Ahora la cuchara 5 es otraida por el
arrollemiento del cable de traccidn 6 hacia la pared de conten-
cidn o el dispositivo de dosificacidn Ty sobre el cue se apoya
el bastidor giratorio 1. Al efecto, el cable de retorno 4, con
el freno de su motor reductor soltudo, se puede desarrollar en
la forme necesaric, hasta que este cable estd completamente
deserrollado y por el interrupbtor de fin de carrera corresuon-
diente ge conecta el ffeno ¢e su motor reductor. Entonces, sezin
la forma del amontonsmiento del material a sranel, el cable de
traccidn puede seguir arrolldndose hasta que su interruptor de
fin de carrera desconecta su motor reductor exn la nosicidn
terninal de la cuchsora de arrastre 5, de acuerdo con la Fizura l.

Pare poder terminar el nroceso de arrastre o de trac—
cion de la cuckera 5 también de un modo prematuro, st por ejemplo
he. sido acarreado mnucho material & granel que todavia no necesi-
ta ger arraesirado, esid previsto en el ocucdro derando el reld

de fiempo ajustable &l objeto de limitar el broceso de arraghre
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29
en la forma deseada. El relé de sobrecarza que estd nreviclto ade-
més, sirve en caso de sobrecarga iara interrumpir el proceso de
traccidn de la cuchara de orrastre 5 y vara digperar el nroceso
de retorino.

Para explicer ain mwés claramenie estos procesos de wWOVi-
miento, estéd representado en la Figura 5 como la plwre 2 con la cu-
chare 5 domina varios compartimientos dispucstos en Forme de secto-
res pera almecenar los &riGos rara un disvositivo pora la elabora—
cidn de une mezcle de normigdn, estando el bastidor Biratorio 1
apoyado en el dispositivo de dosificacion 7 situado en forma cén-
trica con referencis a los compertimientos y el cual en este pla-
no horizontel no se ve. Los compartimientos estdn separedos entre
si por las paredes 8. En el dibujo de la Figura & la plume 2 se
encuentra precisamente en el centro del compartimiento central. La
cuchara de arrastre 5 ocupa le rosicidn de acuerdo con la Figura 3
4. Si ahora se quiere hacer el trarejo de arrastre en el compsrti-
miento central, los conmutadores de fin de carrera pere el compar—
timiento central estén ajustados de t2l menera gue €l alcance de

arrastre miximo estd limitado por las lineas de punios y rayitas

9. De este modo se impide de un modo sezguro cue la cuchara 5 se acer

que demasiade a lzs paredes de seperecion 8. Bn le micma Torme se
limite el slcance mdximo de arrastre en los demds compzrtimientos.
La posicidn respectiva de la pluma 2 dentro del alcance de srrastre
mdximo entre les lineas 9, sefinledas con 1ineas de puntos y rayitas
en un compartimiento, es indicada tembién por un interruplor de
fin de carrera, y preferentemente también en el cusdro de mando.

El evence lateral de la plume 2, después de cada proceso de arras—

. . s o [ . .
tre, es dirigido por un rele de tiempo, avanzando ls -luma 2 siem-

O~

?
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pre en un drecho a en wna u otre direccidn, hasta que el mismo
alcanza el interruptor de fin de carrera en la linea 9 dibujada
con trazos de puntos y rayitas. Después se invierte el movimiento
de avance lateral.

Si elmeceso de arraghire se ha terminado en un compar-
timiento y debe iniclerse en otro compartimiento, esto se puede
haocerde diferentes manerag. BEn caso de necegidad, si por ejemplo
el compartimiento en el que precisamente se trabaje tiene unas
existenciag activas suficientes u oivro compartimiento tiene o
sefiala unas exigtencias activas insuficientes, vor medio-de un

interruptor acpionado g mano el proceso de arrastre se puede fer-
tiner en una posicion de la cuchars 5, en la que la pluma 2 con
la cuchara de arrasire 5 se puede trasladar a otro compartimien—
to, troténdose aqui de la posicidn de acuerdo con la Figura 2.
Pero el traslado ée la cuckara de arrastre 5 a olro compartimiento
ge puedGe consegrilr tombién por el mismo caminc por medio de un

conmutador selector. Por otra nerte, sl se emplea un mecanismo

.

de conmutacion prosraacda, el traslado de la plume 2 desde un corn-

partimiento a otro pusde realizarse de maners aubondtiva por
medio del conmutador de mrograma. Pero el traglado de la pluma 2
se puede provocar también por medio de un relé a través de un
conmutador que en cada compartimiento estd zccionzdo por el ni-
vel ée carga de las existencias activas y aviga cuando el compar—
timiento estéd vacio. Condicidn previa para csbo es un conmutador
dispuestoc en cada compartimiento, el cual una vez repuestas las
existencias activas efectlia la parada del proceso de arrasire.

Después de heberse explicado con ayuda de las Piguras 1
a 5 los procegos de movimiento de la vlume y de le cuclara de

arrastre, se describird a continvmcidn con ayuda de las Figuras
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6 & 9 la estructura constructiva del dispositivo. En estas Glti-
mas figuras se ve cono el unotor reductor 10 para el cable de
traccion 6 este situado & moca distancia al lado del motor - reduc-
tor 11 para el cable de retorno 4 en forma horizontal gobre el
bagtidor girvatoric 1. Entre los dos umobtores reductores 1C vy 1L
para el cable de traccidn 6 y el cable de reborno 4 respectiva-—
nente estd situado en forma vertical'el motor reductor 12 nara el
proceso de movimiento del bastidor giratorio 1 con la plume 2. Tam-—
bién estd representado en la Figura 6 como estdn dispuestos los dos
interruptores terminales 13 y 14 pera el proceso de traccidn immul-
sado por el mobtor reductor 10 y para €l proceso de reborno impul-
sado por el motor reductor 1ll. Lios dos interrumitores de fin de ca-
rrera 13 y 14 estdn unidos por lzs itransmieiones de cadena 15 y 16
con los ejes de impulsidn de los motores reductores 10 y 11 res-
pectivamente. Los interruptores de fin de carrera 13 y 14 reaccioc-
nen después de un numero de revoluciones determinado de los dos
motores reductores 10 y 1l.

En la Figura 7 se ve el motor reductor 10 pare el cable
de traccidn, en cuyé eje estd situado el tambor de cable 17 para
el cable de iraccidn. Detrds de este motor reductor 10 para el
cable de traccidn se encuentra, no visible en el dibujo, el motor
reductor 11 pare el cable Ge retorno con el tambor pare el calle
de retorno. En la Figura 7 se ve también como el bestidor giraio-
rio 1 se apoya en la corona giratoria de bolas 19. Este por su par-
te se apoya en el dispositivo ce dosificacidn 7. En la Figura 7
se ve también que el tambor de cable 17 y el tambor de.cable 18

situado detrds de é1 y que pertencce al motor reductor 11, estén
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§lojados en una carcasa 21 y que encima de egta carcasa 21 se
encuentra una caja de rendo 22 gue alberga & ltodos log relés de
qonmutacién centrales. Para mejor aclaracidn sirve la Figura 8.
De esta se desprende que log motores reductores 10 y 1l con sus
tambores de cables 17 y 18 respectivamente estan situados uno

gl lado del otro con poca separacién. Entre estos dos molores
reduetores 10 y 11 se encuentra en posicién vertical el motor
reductor 12 para la pluma, el cual sin embargo no se ve en la
Figura 8. En cambio se ve en la Figura & el bastidor giratorio

1 con la corona giratoria de bolas 18 y el bastidor de montaje
2C. De la Figura 9 sge desprende adenés que log tambores de cables
17 v 18 estdn alojados dentro de la carcasa 21. La caja de mando
22 egtéd situada encima de la cercase 21 ¥ se puede abrir virando
alrededor del pivote 23. La pluma 2 esté suspendida en el punto de
fijseidn 24 por medic de pernos. EL cable de sujecidn para la pluma
2 estd fijado en el extremo superior de la caja de mando en 25.
En el extremo superior de la caja de mando 22 estd fijada la 1dm-
para piloto 26. Una lémpars piloto iguel estd previstae en el ex-
tremo delantero de la pluma 2.

El cuadro de mando representado en la ?igura'9 consta
por ejemplo de una plancha metdlica 27, en la que arrite figura
el esquema de los compartimientos 28. En el caso del ejemplo de
realizacidn existen cinco compartimientos dispuestos en forma
de sectores de circulo. Cada compartimiento tiene una lmypara
piloto 29. En el punto de interseccidén de los compartimientos
28 estd situado el commutador selector 30, con el que se puede

elegir cade compartimiento. EL conmutador selector 30 tiene adenas
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una posicion de desconexidn y un mando de programe, este Wlhino
rara el caso de existir o un mecanismo de conmutacidn de progra-
ma, un indicador del nivel de carga o bien un dispositive indi-
cader de que un compartimiento estd vacfo. Debajo Gel conuutedor
selector 30 se encuentra el relé de tiempo 31 que sirve para la
regulacidn del rendimiento del arrastre . A la izquierda al lzdo
del relé de tiemno 31 estd situado un interruptor girvatoric 32
Dara regular a mano el mecanismo de viraje. A la derecha al lado
del relé de tiempo se encuentra el conmutador giratorio 33 con
cuatro posiciones de conexién para una evenitual maniobra manual
de todo €l proceso de traccidn ¥ de retorno.

Abajo en el cuedro de mando 10 ¥y visto desde la iz—
quierda hacia la derecha se encuentra primero la lampars piloto
34 que luce cuando la corriente de mando'esté conectada. Luego
sigue el pulsador de llave 35 para la llave rara conectar_la co-
rriente de mando, después de cuya conexidén se enciende la lémpa—
ra de avigo 26 situada en la caja de conexiones ¥ la lémpera de
aviso que estd prevista en el extremo delantero de la pluma.
Luego siguen dos conmundores basculantes, a saber el conmutador
basculante 36 para las dos posiciones de mando manual o el mando
avtomdtico ¥y el conmutador basculante 37, con el qre exn cas¢ nece-
sario se puede desconectar antes de tiempo el proceso de traccidn.
Al conmutador basculante 37 sigue otro conmulador be.sculante 38,
que sirve para la conexidn y desconexidn del proceso de viraje
dentro de un compertimiento. Por fin se encuenitra abajo 2 li de-
recha un desconectador de emergencia 39 que interruwmpe la corrien-

te de mando.
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En el bastidor giratorio 1 de acuerdo con 1a-Figura 10
estd wrevisto para este un gsegundo mecanismo &¢ viraje 40 con un
brazo giratorio 41, en cuyo extremo exterior egtd situado el bas-
tidor 1 de la pluma 2, sirviendo el mecanismo de viraje adicionsl
rorae elezir los compertizientos. Este mecanismo de viraje adicional
tiene un motor de inpulsidn 40 ¥ una corona giratoris de bolas,
no visible en el dibujo, con un bestidor de mcniaje 42 que estd
situado encima del dispositivo de dosificacidn 7. Por medio de
este necanismo de viraje adicional es posible hacer un trabajo
¢e arrastre completo también en coupartinmientos dispuecstos en forma
de segmentos carentes de un punto central. Esta posibilidad estd
repregentada en forme esquenatica en la Fijura 10. Sin este meca-
nismo giretorio adicional no existiria esta nosibilidad pars Ieles
cagos excencionales.

De la Figura 11 se desprende que en el basgtidor girato-
rio 1 estd fijade la pluma 2, en cuyo extremo exterior se encuen-
tra el rodillo de cable 3. Sobre este rodillo 3 estd conducido el
cable de retorno 4 fijado también en el bastidor giratorio 1 y
que ataca el lado posterior de la cuchara de arrastre 5. En el lado
delantero de la cuchera de arrastre 5 ataca el cable de traccion
6 con uno de sus extremos, mientras el otro extremo del mismo
estd fijado también en el bastidor giratorio 1. El bastidor gira-
torio 1 se apoya en el dispositivo de dosificacidn 7. En la Figura
11 se ve también que la cuchara de arrastre 5 descansa sobre Llog
aridos que se encuentran en un compertimiento para dridos 8. Por
medio éz=1 cable de +traccidn 6 la cuchara de arrvasire 5 es atraida

desde su vosicidn inferior a través del arido hacie el dispositivo
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de dosificzcidn, y arrastra al mismo tiempo el meterial drido
hacia arriba al dispositivo de dosificacidn To Poxr medio del cazble
de retorno 4 la cuchera de arrastre 5 es devuelta a su posicidn
inferior. Con esto la cuchera de arras.re 5 entra primezo en la po-
sicidn 5' sefialada con trazos de puntos y rayitas, debajo cel
rodillo de cable 3. En este proceso Ge retornc Tuede ocurrir que
la cuchara de arrastre 5 6 5' no se desprende con bastante rapi-
dez del material y que queda colgada. Igualmente la cuchars de
arrastre 5 ¢ 5! respectivanente, 8l arrastrer cerca de las waredes
que limitan vn compartimiento, puede entrar en contacto con Gi-
chas paredes y quedar allf aprisionada. Entonces sin embargo el
cable de traccidn sigue desarrollindose, lo cue mede tener cono
consecuencia que el cable no se desarrolla correctamente desde
el tambor, debido a lo cual pueden sobrevenir averias. Si ahora
entre el bambor del cable de traccidn 6 y su motor de impuleion
esta situado un embrague de pifidn libre, el cable de treceidn 6
vuede devenarse de su tambor solamente cuandq por rarte de la cu-
chara 5 se ejerce un efecto de traceidn sobre el cable de trac—-
cion 5, quiere decir que la cuchara de arrastre 5 puede realizar—
gin obstdoulos su movimiento de retorno.

La estiuctura de seuejante acoplamiento de rueda libre
se ve en la Figura 1l2. Sobre el eje 43 del motor de impulsidn 44,
que estd realizado como motor reductor con freno, estd moniado
un acoplarmiento de rueda libre corpleto 43 junto con el ccline—-
te Ge boles 46 para el tembor de cable 47. Laterelumente la circun—
ferencia exterior del tambor de cable 47 me cncuentrs un iveno
de presidn eldstica 48, cuyo werno Ge presidn 49, preferenienuente

ae plésﬁico, aprieta contra la superficie exterior del tatibor de
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48 estd ajustade de tal menera cue la misme impide el BrraEtre
Gel tembor de cable 47 cuando la rueda libre esté suelta.

De acuerdo con las Figure 13 a 17 la plums conslo de
wna perte interior 50 y de una parte exterior 51 que por su pai-
te puede estor subdividida. Los motores reductores 52 ¥ 53 ¥
54 o 52!, 53! y 54! independientes entre si, a saber el motor -
reductor 52 6 52' pera el movimiento de la pluma 50, 51 el motor
53 o 53' para el proceso de traceidn y el motor 54 o 54' para
el proceso de retorno de la cuchara 55, estén situados en la plu_
ma 50, 51. Ia cuchars de arragtre 55 estd guiade por el cable
de traccidn 56 y por el cable de retorno 57. EL motor reductor
52 § 52' con el engranaje para el viraje de la pluma 50, 51
esté apoyado en todos los casos con un érbol de engranaje situa-
do verticelmente en el eje de giro de la pluma 50, 51. La purte
interior 50 de la vluma 50, 51 estd suspendida en forma girable
por medic de una riostra 58 de un elementd estacionario del dis—
positivo. En egta riostra 55 estd fijado el cable de sustenta-
cidn 59 para la garte exterior 5L de la pluma. El cable de sugben
tacidn 59 pucde tener una sujecién confizurada de tal manera
gque la parte exterior 51 de la cluna 50, 51 por ¢jemplo por me-—
dio de un ‘sorno no dibujado, duede ser bajade y vuelto a glevar
alrededorde su punto de articulacidn 60 en la perte interior,
por ejemplo para cfectos del montaje. Alendg en todos los ca-
sos la parte interior 5C de la pluma 50, 51 estd apoyade en
forma verticalaente sirable en el motor reductor 52 o 52' para
el proceso de viraje de la pluma 50, 51, por e jeuplo en la

carcesa del ensranaje ziratorio. Da micma forma adends junto con



5-

10.

15.

20.

- 24 -

los dos motores reductores 53 y 54 o 53' y 54' un elemento esibruc-
tural independiente.

En los dos ejemplos de realigacidn de acucrdo con las
Piguras 13 a 15 los motores reductores 53 y 54 pzrs el proceso
de traccidn y el de retorno estdn situados uno tras otro delante
del motor reductor 52 en la perte interior 50 de la spluma 50, 5l.
La parte 50 de acuerdo con las Figuras 13 y 14 estd fijada en un
dispositivo de sujecion que estd configurado como caballete 62
nontado encima del dispositivo de dosificacidn 61l. Del brazo 63
del ®ballete 62 estd suspendida la riqstra de sujecion 58 con el
cable de sujecidn 59 para la plume 50, 51. Ia parte inferior del
cabellete 62 estd estructurada como bastidor de fijacién 64 para
el @ballete 62 sobre la plataforms del dispositivo de dosificacion
61. En el bvastidor 64 se apoya por su parbte en forme no girable
el arbol de impulsidn del engranaje giratorio del motor reductor
52. EL bastidor de fijacidn 64 puede estar configurade taubién
de tal manerz que se le pueden dar soportes adiclionales, si se
trata de un dispositivd de dosificacidn que se qﬁiere equipar
posteriormente con un dispositivo automdtico.

En el ejemplo de realizacidn de acuerdo con las ¥Firuras
16 y 17 los dos motores reductores 53' y 54' estdn situados encima
del motor reductor 52 uno al lado de otro y varalelamesnte con re-~
ferencia a la pluma 50 y 51 en la perte interior 50 de egta. In
este caso se necesitan para los dos cables 56 y 57 sendoc rodillos
de cambio de direccidn adicionales en la narte interior 50 e la

rluma 50, 51l. Esta disposicién tiene en casog de esgtrechen de

®

w
o}
I

pacio las ventajzs de que los treg msoltores reductores 52!, 53' y

S

54 se pueden montar en la p2rte interior 50 de la plumza 50, 51

&L
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cn un espacio muy reducido, con lo cual el radio de viraje se ha-
ce lo wds vequefio sosible. Ademds se tiene en esta @isvosicidn
la ventaja de una carge menor soibre los cojinetes.

En los ejemplos derealizacidn de acucrdo con las Figu-
ras 15 a 17 se puede suprimir el caballete 62 con el brazo de
soporte 63 y el bastidor de fijzcidn 64, puegto que la parte inte-
rior 50 de la »luma 50, 51 con los motores reductores 52, 53y
54 o 52', 531 y 54% egta apoyada en forme virable encima del dispo-
sitivo‘de distribucidn 61 por medic de los dos brazos de sopor~
te 65 directamente en la via de elevacidn 56 de un dispositivo de
dozificacidn o de mezcla situado detrds del dispositivo de dig-
triducion 61.

La czja de conexiones 67 pera el alojamiento del mando
eléctrico se puede colocar de un 1odo independiente v estd conec-
tada por medio del ceble 68 con los motores reductores,

De acuerdo con lzs Figuras 18 a 21, en el bastidor
giratorio 1 estd fijada la sluma 2, en cuyo extreno exterior se
encuentra el rodillo de cable 3. Sobre el rodillo 3 estd guiado
el cable de retorno 4, fijado también en el bastidor siratorio 1,
¥ que ataca el dorso de la cuchara de arrestre 5. En el lado delan-—
tero de la cuchara de arrastre 5 ataca el cable de traccidn 6 con
uno de sus extremos, el cual con su otro extremo estd fijado
también en el bastidor giratorio 1. El bastidor giratorio 1 estéd
colocado sobre el digpositivo de dosificoceidn 7. Por medio de la cu-
chars de arrastre 5 los dridos situados en los compartimientos
8 son errastrados hacia arriba a2l dispositivo de dosificacidn Te
En cade uma de las cuatro figuras estd rerresentado en forma esque-

matica a la izquierda al lado del dispositivo de dosificacidn 7
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el interruptor de fin de carrera de husillo 60 con las tuerces
méviles 70, 71 y %2 asi como los interruptores de fin de carrera
T3, T4 y 75 para el cable Ge traccidn 6 ¥ a2 la derecha al lado Gel
dispositivo de dosificacidn 7 el interrupbtor de fin de carvera de
husillo 76 con las fuercas méﬁiles 77, T8 ¥y 79 asi como los inte-
rruptores de fin de carrera 80, 8l y 82. En los dos interruptores
de fin de carrera 69 y 76 el liston de bloqueo 83 y 84 respvectiva-
mente con escala para el ajuste exacto de las tuercas mdviles sirve
para el ajuste previo vy para la rectificacidn en forma sencillea.
Aparte de esto en todas las figuras las tuercas méviles que precisa—
mente accionan un interruptor de fin de carrera estdn sombreadas
en color oscuro.

En la posicidn de acuerdo con la Figura 18 la cuchara de
arrastre 5 se encuentra en su posicién inicial mis alta que las va-
redes de los compertimientos. El cable de retorno 4 estd arrollado
por completo ¥ el cable detraccidn 6 deszrrollado en parie. En el
interruptor de fin de carrera de husillo 69 la fuerca mbdbvil 71 ha
accionado al interruptor de fin de carrera T4 y en el inverrup-
tor de fin de carrera de husillo 76 la tuerca =mdévil 79 ha accionado
al interruptor de fin de carrera 82.

En la vosicion de acuerdo con la Figura 19, la cuchara
de arrastre 5, por haber seguido desarrolléndose el cable de irac-
cion 6, mientras el cable de retorno 4 no ha variado su estado
de arrollamiento, ha llegado a la posicidn terminal més baja verti-
calumente debajo del extremo exterior de la pluma 2 encime del comien-
zo exterior del drido 8 acarreado. En el interruotor de fin de ca-~

rrera de husillo 9 la tuerca movil 72 ha accionzdo 21 interrupior
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de fin de currera 75. BL interruptor de fin de carrvera de
husillo 76 ha quedado sin variar.

En la posicidn de acuerdo con la Figura 20 la cucha-—
ra de arrastre 5 estd completemente bajada. EL interruptor de
fin de carrera de husillo 69 estd sin variar, mientras en el
interruptor de fin de carrera de husillo 76 la tuerca névil ha
accionado al interruptor ds fin de carrera 8l.

En la wosicidn de acuerdo con la Fizura 21 la cuchera
de arrestre 5 se encuentrao en la posicién terminal superior, en
la que la micma ha terminado elmroceso de arrastre. EL cable de
traccidn 6 estd completamente arrollado y el cable de retornO' 
4 completamente desarrollado. En el interruptor de fin de carre-
ro, de husillo la tuerca movil 70 ha accionado al interruptor
de fin de carrera 73 y en el interruvtor de fin de carrera de
husillo 76 la tuerca movil 77 ha accionado al interruptor fer-
minal 80.

Después de esto, el proceso de movimiento de la cuchara

de arrastre 5 puede enpezar de nuUevVo.
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3e reivindica como nuevo y de propia invencidn:

l.~- Dispositivo para arrasitrar hacia arviba materia—
les a granel en un dispositivo de contencidn o de admisidn,
caracterizado porque para la regulacidn del movimisnto de avan—
ce lateral de la pluma después de cada proceso de +raceidn v de
retorno de la cuchara de arrastre estdn silbuados en Torms cen—
tralizada un relé de tiempo y para la limitacidn y.el cambio
del oroceso del movimiento de la pluma dentro de Hodo el alecan—
ce de un compartiniento interrupitores de fin de carrera nara cadg
lado de las paredes que limitan los compertinientos.

2.~ Dignositivo, de acuerdo con la reivindicacidn 1,
caracterizado vworque también pars la desconexidn del Drroces
de arrastre después de la terminacidn de un proceso de reforno
con la cuchara de arrasire situada encina de las paretes de log
compartimientios estéd dilswmuesto un interruptor (intérvupﬁor de
Tfin de cavrera o relé de tiempo) en forma centializada.

Je= Digpositivo, de acuerdo con las reivindicaciones
anteriores, caracterizado porque nara selinlar lo nogicidn de la
cuchara de arrastre dentro del alcance de un compartimiento esid
brevisto en forma centralizada un interruptor de fin de carrers,
que acciona un relé con ldmpare viloto.

4.~ Dispositivo, de acuerdo con las reivindicaciones
anteriores, caracterizado norque para el mando del proceco de
traclado de la pluma desde el saleance de un conpartiniento él
alcance de otro compariimiento con la cuchara de arrasire situade

encima de lag paredes de 103 compartimientos, estd previsto en
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forma centralizada un conmutador que ajusta esta posicidn y que
hace posible el proceso de traslado.

5.— Dispositivo, de acuerdo con las veivindicaciones
anteriores, caracterizado porque los conmutadores disvuecsios en
forme centralizade esban reunidos en un cilindro de conexiones con
levas ajuestables.

6.— Dispogitivo de acuerdo con las reivindicaciones snte~
riores, caracterizado morque pzra el proceso de traccidn y el pro-
c¢ego de retorno de la cuchara de arrestre y para el proceso de mo-—
vimiento de la vluma estén nrevistos motores reductores con freno
independientes entre ai.

7+= Disvogitive, de acuerdo con las ieivindicaciones
enteriores, caracterizade norque los motores reductores con freno
para el proceso de traccion y el procesc e retorno tienen cada uno
un tanbor de cable propio fijado en el ¢je del motor.

8.~ Dispositivo de acucrdo con las reivindicaciones an-—
teriores, caracterizado porque entre el motor de impulsion para
el tanbor del cable de traccion y dicho tambor de cable eotd gi-
tuado un acaplamiento de rueda libre en si conocido, que entra
en accidn cuvando la cuchera de arrasire estd perada, y un freno
que impide el avrastre del tambor de cable cuando la rueda libre
estd suelta.

.- Digpogitivo, de acuerdo con lag reivindicaciones
anteriores, caracterizado porque los motores reductores con freno
independientes entre,si, para los diferenies zrocesos de movimien-
to estén fijados sobre un bastidor comun virable o lateralmente
desplazable, en el que estd sitvada también la vlume.

10.~ Dispositivo,,de acuerdo con lag reivindicaciones
antericres, caracierizado porgue los motores reductores con freno

para el procegso de traceidn y el proceso de reborno egtdn situados
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sobre un bostidor comin con un intersticio paralelamente uno tras
otro, y porque en el espacio entre estos dos motores colocado
verticelmente con referencia a ellos estd situado el motor reduc—
tor con freno pare el proceso de movimiento del bastidor comin
con la nluma.

11.- Digpositivo, de acuerdo con las relvindicaclones
anteriores, caracterizado worgue log motores reductores con freno
independientes enire si, esban situados en la pluma.

12.- Disncsitivo, de acuerdo con las reivindicaciones
antzriores, caracterizado worque la oluma estd asoyada en forma vira-
ble en un dispositivo de sujecidn situado en forma no giratoria en-
cima del disvositivo de conbtencidn o de adnisidn o dispositivo de

on.

1~

dogificac
13.~ Dlsp ogitivo, de acuerdo con las reivindicaciones
anteriores, caracterizado worcue el disvositivo de sujecibn m.ra

la slune estd fijado en un elemento de construccidn situads de-

trds del dispositivo de conitencidn o de admisidn o dissositivo

14.~ Digposivivo, de acuerdo con las relvindicaciones

o

anieriores, carvacterizado .orque el dispositivo dz sujecidn nara

l —1

la pluma estéd f£ijado en un caballete gue se pusde cclocar sobre
sitivo de contencidn o de admisidn o digpositivo de dosi-
ficacidn, estvando configurada la carte inferior del dispositivo
de sujecidn al wismo tiempo como medio de Tijacion nora el coballe-
te.

15,~ Digpositivo, de acuerdo con lag reivindlcaciones an—

teriores, caracverizado noreue el wmobtor weductor y de Jrenuio ¢on

el ensranaje para el proceso de viraje de la oluma estd wooyado en

la parte superior o encima del dispositivo de contencidn o de ad—

nisidn o disvosiitivo de dosificacidn con el Arbol del enziuiaje
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situado verticulmenve en ¢l eje de viraje de la sluua.

lo.- Jigpositivo, de acucrdo con las reivindicaciones
anteriores, caraciterizado porque el eje de imvulsidn del engra-
naje giretorio egtd apoyado en forma no girable.

17.~ Jispogitivo, de acuerdo con las reivindicacione
anseriores, capracterizado vnoigue el exbreunc interior de la »nluma’
estd apoyado en el mobtor reductior con Ffreno para el nroceso de
vivage ds la lumo en foruw verticaluente virable, estando la
pluria susnendida.

15¢~- Dizvogitivo, de acuerdo con log reivindicacionse
antoriores, coracterizodo norgue lz porte intericr de la plums
con log notores reductores con Ffreno sara el oroceso de traccidn
v de retorno de la cuchara dz arrastre situados uno tras otro de~

s

tris del motor reductor con freno para le oluma , estd estructura—

da cono elemento de construccidn indevendiente, cuyo extremo ex-—
terior esti suspendido.

19.~ Digpositivo, de acuerdo con las reivindicaciones
anveriores, caracterizado pordue los mobtores reductores con freno
vara la cuchara de arracire cstén situados encima del mobor reduc—
tor con freno mnara lz nluma.

20.~ Digpositivo, de acuerdo con lag rei dlca01oneg
anteriores, caracterizado worque la narte exbterior de la pluma

egta anoyada cn su parte interior en forma verticalmente vira—

21.~ Dispositivo, de acuerdo con las reivindicaciones
anteriores, caracterizado ;orqﬁe vara el vivaje vertvical de la
verte exterior de la nluma, estéd situado un Horno en la narte in-
serdior e la wlsna.
22.~ Zigzmositivo, de acuerdo con las reivindicaclones

anteriores, coracterisado porgne unn caja de nwando nara la dis-
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tribucicn electrica se nuede colocar en formo independiente.
23.- Disnositivo, de zceuerdo con lag reivindicseionos
anteriores, caracterizado vorque para el notor reductor con fre-

no para el cable de traccibn y para el del ceble de retorno eu-

>

. e

can previstos inserruptores de fin de cerrera cue limitan el
mimero de revoluciones ce los tawbores de cable.

24.- Dispositivo, de acuerdo con lag reivindicaciones
anteriores, caracterizado wnorque para comauter todss los wogi-
ciones exisven interrunrtores de £in de carrera de husillo y en-
tre las dos Guercas ajustables y con dentado exterlor que commu-
tan los posiciones terminales y se mueven en Forms reversible so-—

bre el husillo del intervuvior, estén vrevistas una v otras va-

KX 4 . . - 3 - [ n N . . - .
ries tuercas moviles ajuctables con dentado exterior adicionales

L]

vara la commutacidn de log nosiciones intermedias.
25.~ Digpositivo, de acuerdo con las reivindicaciones
réeriores, caracterizado norgue en el listdn de blogueso, Dara lag
tuercas méviles existe uno escala nara el ajuste de todag las
nosiciones de las tuercas mdviles.
26.- Dispnositivo, de acuerdo con las reivindicuciones
anteriores, caracterizado poiyue el tablero de digtribucidn situa-—

do en un digpozitivo de dosiricacidn para los drides pars Una LEZ—

cladoza en el puesto de nando del mismo, tiene nHowa cads oCuAT-—~
2 )

timdento un cawpo con una limpars piloto paro indicir en cada momen—

to la wosicidn de la uluma.

27 e~ JluPO 1itivo, de acuerdo con lag reivindicaciones
anteriores, caracterizado norque el tablerc de distvribucidn siene
un conuutador selector nara elegir un comparitinmiendo.

26.— Dispositivo, de acuerdo con las reivindicacion

s ola 3 o2, o L) : 5 wr

anterliores, caracterisado »oxgue esta previsto un uecanismio de
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commusacidn nrogranada pore la eleceidn commletaunente avtondiica
de log compartimientos.
24,- Dicnozisivo, de acuerdo con las reivindicacionss

e

eriores, caracterizade jorgue un reléd de cobreintensidad esta

I

!

pa

“pevisto como gmardamotor, el cugl en cagso ¢¢ sobrecargs lnterrum-
we ol proceso de yraceidn de la cuchara de arrasire ¥ dignara
¢l wroceso de retorno,

30, ~ Dismogitive, de acuerdo con lag reivindicaciones
anteriores, caracterizado porque en el extremo suverior de la ca-
ja de conexiones y el extreno exterior de la pluma ecetbin situadas
sendas lémwaras »iloto cue lucen cuando la corviente de mando es-—

,

+4 coneciads.

31.- Disnositivo, de acuerdo con los reivindicaciones

anteriores, caracherizado -orque cuando los compartimientos estén

dicpuestos en forma de seguentos sin punto cenﬁral y/o cuzndo el
eje de giro del bastidor sirgborio de la pluma no es ta gituado en
sorna central, estd wrevisto pera ella un sesundo mecanismo de vi-
raje con un brazo giratoric, en cuyo CX ~tremo exterior estd situa-
do ol bastidor giratorio de la »luna, sirviendo el mecanismo de
iraje adicional pare la eleceidn de los compartimientcse.
32, - DISPOSTILVC PARA ARRASIRAR HACTA ARRIBA MATERIALES

4 GRAITET, W7 U DISPOSIZIVE I 7 GONTELCION O D ADNIISICK.

wgl como se describe y reivindica ea la wresente liemo—

ria Descriptiva, que consta de treinta y tres hojas escritas a -

cuina nor una sola cara ¥ de sug correspondientes dibujos.

indrid, 20 de Agosto de 1.968
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