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¥l invento se reficre a una mdguins cogechadora
con un cmisor gue reacciona ente variaciones de la carge
v cue acltia sobre cl dispositivo de regulacidn del acéio—
nanisnto de la mdguina cosecaadora.

Je conoce una segadora~trilladora con una hrang-
misidn continuamente resulable prevista entre el motor de
acciomemiento y las ruedas de marcha, gue c¢g zobernady me-
diante una ingtalaocidn cue mide la carga. Para dsto estd
tsotada la instalacidn que mide la carga de un emisor dé
pares de giro, que estd conectado al drbol de accionéﬁien-
iﬁo de los drganos de recogida previstos en la mesa del me—
‘canismo de corbe. La instalacién para medir los pares de
giro esté ejecutada como transmisidén epicicloidal y se

compone de una rueda solar gobre el drbol de accionamiento

asl como de ruedas planetarias, que estdn alojadas en una

ijaule giratoria. Zn cuanto varis la carga, glra la jaula

en el sentido de lag agujes de un relo] o en el opuesto, ¥

Eejerce un efecto corrector gobre la velocidad de trasla-
i

leidn a travds de una palanca diferencial, una vdlvula, un
i

iérbolo de mando y mediante la transmisidn de variacién de

i

H . ~ ]
wvelocidad., La velocidad de marcha de la segadora-trilla-
i

idora puede ser influenciada por la palanca diferencilal,

;pero la velocidad de marcha prefijada puecde ser rebasada

nodiante la instalocidén de regulacidn conectada al emisor
]

i
ile cosecha sea muy reducido y el emisor de pares de giro

i

ajuste la transmisidn de variacidn de velocidad a la magni

de pares de giro, en especial en el caso de que el paso

tud funeidn del emisor de pares de giro. Un incremento de

}
velocidad tan rdpido y excesivo puede tencr consigo dafios
!

en los Srpganos de recogida y en los dispositivos de accio-
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naniento. Ademds, a couse de sus militiples pilezas unifa-
rias necdnicas se averia muy féeilmente el dispositivo.

Y1 problema a resolver medionte ol objeto del
invento consiste an uno ejecuecidn ¥y dicwosicidn nde venta-
josas del dispositivo conocido. Hegdn ¢l invento ha oido
resuslio el problema nropussto porgue el emisor esté co-
nectado al digpositivo de rermlacidn a travéds de una vhni-
dad de reglaje gue compare la variacidn de carga con por
lo menos otra magsnitud de perturbacidn. De esta ranera

se puede regular a través del dispositivo de ajuste, por

;ejemplo, una transmisidén continuanente regulable pars el
%ccionamiento de marcua, en funcidn del cauwdal de cosgecha,
0 bien de las magnitudes de perturbacidn que se vrescnten
en le ndquina cosechadora, como por ejemplo, la velocidad
de trancporte prefijada de los drganos de recogzida o la
velocidad de marcha prefijada de la gegadora trillacora.
l{o pueden rebasarse las velocidades de las diversas trang-
misiones de este modo prefljodas, de forma ue no hay lusuy

B dafios o perturbacioncs en los drganos de recoida o 1og

iiopositivos de accionamicnto. Para £oto es veniajoso se-

-

ifn el invento que el cnicor, la unidad de resgulacidn y

bl

1 dispogitivo de ajuste estén conectados entre sf a tra-

~&

%és de un circuito de consutaeidn gobernado eléetricuanente.
bon ello ze tiene la seguridad de gue la transnisidn de
lLos impulsos o de lag scuales al dispositivo de gjuste ce
realice en el tiempo nde iLreve, de lomia ue e reduzcan a
in mIinimo las acumulaciones dentro de log brganos de reco-
~ida.,

Segin el invento compara la unidad de regulaclén

la varizeidn de carga con las magnitudes de perturbacidn
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que se pueden derivar de la velocidad de alimentacidn
nrefijada de log drzonos transportadores, de la velocidad
de narcha prefijada y de la velocidad de marcha real,-gﬁ-
ministrdndose a la instalacidn de ajuste el impulso de-
error yue parte de la unided de regulacidn., Segin ovra -
caracteristica del invento es ventajoso guedelante de’ la
unidad de repulacidn cotdé conectada otra unidad que cb@bare

la velocidad de alimentacidn prefijada con la velocidad

de alinentacidn real y gue bransmita un impulso de error

§a la unidad de resulacidn. Lediante este disposiclén re-
sulta posible que todos las magnitudes de perturvacidn
cue se preschten on la ndquina cosechadora sean conpard-
das con las magnitudes de perturbacién previamente deter-
rinadas y con una magnitud determinada, ce Torma que en
cada caso se garentice con la ndxima velocidad de marcaa,
una mdxima velocicad de alimentaciébn del producto de co-

a
1

seche, sin gue hove lusar a una sobrecarga de los disposi-
3 H -1 O ba) A

\
itivos @e accioraaiscnto.
{

De menera scncilla pueden egstar conectados & lia

linstalacidn ée ajustc vara variar la velocidad de mercha

4 P )

iv 2l disspositivo ware resuler la velocidad de alimentacidn
idol producto de coseche, scndos varillajes de manlobra al-
icanzables desde el pussto de conduccidn de la segadora
%trilladora. ssi, la persone meniobradora puede interve-
‘nir en cualquicr i:omento en cl proceso de regulacidn y
vealizar una corrcccidn correspondiente de la velocicad
de marcha o de la velocidad de alimentacidn.

Como posterior desarrollo del invenlo se DPropo=-
ne que el emisor esté cjecutado como una instalacién de

medicién de pares de giro conectada al drbol de acciona-
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miento para los Srzonos de retirada o de corte de 1o 1o~
ga del mecanismo de corie, Adends es ventajoso que 1o ine-
talacidn de medida ce parcs deo siro presente dos elononiog
de embra ue disvuestor conxiales entre of ¥ ajustables con-
tre sl en la dirccoidn toisencial, cue csbdn unicos & 4ro-—
vés de slementos eldoticos de mancra que transuitan ol
accionaniento, prescntandio log elencnios de oo rasue unos

culsores inductivos cue pueden irnfluir sobre la instala—

cibn de rezulacidn del digpositivo de accilonuiionto. fa
10 yue se refiere o 1o gjocucibn del dicco de cibrauc,

éste presenta unas gareos en su guperticie frontal inte-
rior, en las que encujan sin comtacto las perras del otro
dicco de cubrajsuc, cstando unidos por nuwelles lug Jarras
cnfirentadas entre gf. De csta nancre resulta posible un

novimlento relativo reclzroco de los clenentos de enbra—

cue. Preferiblemente nrescnion los elementos de crbrasue

o

cn su periiferia exterior unos Gicntes radiales disnuestos

? distancia entre si, Joegin ¢l invento puoeden eshar dig-
£uo$tos log enisores en la sona de la weriroria oxterior
formada por los dicntes. or los dientes de los clenmontos

de embrajzue gue pagan junto & los emisores, se uroducen,

con un corrimicnto mitvo de los elenmcntos de gEbrasne, ¢

aecir, con una modificacidén de la cargn, unog impulsos aue

oo glonan un reajuste de la transuigidn con ror mulaeidn con-

I
i

tima pora wodificar la velocidad de marcha,
En la degeripeldn iue sigue se explica un ¢jemplo

e realizacidn del objeso del invento ¥y en el divujo se re-

D e

resenta dste. liwectran:

ot .

La figura 1, la vista en planta decde arviba de

.10.1968 -
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fcién de log elemcnios de ombrmgue en la fisura 4;

'_..._.m PR

La figurs 2, un esquema de blogues del dispo-
sitivo de mando y regulacidén de acuerdo con el invento;

Lo figure 3, uno rcpresentacidn en perspecti?é
de un elemento de contrel de pares de gsiro, parcialmente
en seccibn; '
‘ la figure 4, une renresentacidn esquemdtica dal
gelom.en-'co de control de nares de givo, encontrdindose ics
clerentos de cubrasue en coincidencia de Fase;

las figuras 5 y 6, una represenitacidn grafiéé

idel desarrollo de la tensidn en funcidn del tiempo, con

jGesarrollo en fose de las curvas de acuerdo con la posie

0
()

t

la figura 7, une rceprescntacidn grdfica del de-

sarroollo de la tensidn de salida del circuito de conmu-

J$acidén modulado, yue coupara la sefizl eldetrica segin las

Tiguras 5 y 63
la fizura 3, la tensidn de selida de la sefial

Ge velocidad de alimentacién en el filiro segin la figu-

B

g, 7;

le figura 9, que log elementos de ombrague del aj
rato de control del par de giro no se mueven en fase;
Jas fisuras 10 y 11, el corrimicnio de Fase de 1a

o

gistrivucidn de tensiones secgdn la fiqura 9, ¥

'._I
&
0
Fh
}-J
N
[+]
3

as 12 y 13, una representacién similar

lo de lag figuras 7 y 8, y precisamente de la tensidin de
salica del circuito de conmutacidén modulado y del filtro,

cuando no se encuentren cn rfasc los elementos de cmbrague
i

de acuerdo con lo fisura 9.
§ 2n el dibdujo se ha designado con 20 la caja de

una segpdora~trilladore autondvid, que presenta rucdas mo-
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te la figura simbélica 34 en la figura 2.

'vo de separacidn y limpicza a través de una caja 36 con

trices 22 y ruedas traseras 24, Lo @jad dewa seradora~
trilladora ewtd equipada de un depbsito 26 de ~ranc y de
un puesto de conduccidn 20 previcto delante del depdaito
de grano., idemds estd dotada la caja 20 de la segndora~
trilladora de un dispogitivo de acclonamiento, por ¢jon-
plo, un motor de combustidn 30 con una dransmicidn 32 de
regulacidn continua., Lo dronsuisién 32 de regulacidn con-
tInua no represcntada cn lo figura 1 se ha renrescntado
en la figura 2 como sgimbolo cin el esquema de conexién Ge
blogues.

Il motor de combustidn 30 trabaja aproximadament
con un mimero de revoluciones constante e impulsa con una
velocidad constante log Srzanos de frillade urevistos con
la caja 20 de la sezadora-trilladora, pero no reprecenta-—
dog, mientras que la velocidad de marcha de la segadora-
{trilladora puede ser mouificada a través de le trancmi-
sidn 32 de regulacidén continna., Ia velocidad de alimenie-
cidén del producto de cosecha devende de la velocicad de
marcha de la segadora-irilladora, siendo precisanente la
veloeldad de alimentacidn del producto de cosecha al dig-
pogitivo de geparacidn y limpiecza una funcidn de lz velo-
cicad de marcha, con la .ue ge desplaza sobre el campo la

sezadora~trilladora, campo cue se ha caracterizado nedlian-
Bl producto de cosecna se conguce al digpogiti-

transportador inclinado, wuc estd dotada de un transpor-
tador que transfiere ¢l procucto de cosecha al dGlcpositi-
vo de separacidn y li.picsze y sue para mayor claricad no

ha gido representado en ¢l albujo. zn la cora antverior de
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ila caja 36 de transporitador inclinado estd prevista una
resa 38 de meconicnio de corte que se extiende transver—
salmente a la direccidn de marcha, que prescnta un meé@i
nismo de corte 40, un cabrestante 42 dispuesto sobre és—
te, asl como untornillo sin fin 44 de recogida de exten—
sién transversal con pasos de rosca opuestos, quc condducen
ol centro de la mesa 36 de mecanismo de corte, y 1uogq‘hacia
la caja 36 de transporiador inclinado 36, el producko se-

parado medlonte el mccunigmno de corte. Al vransportador

¥
!

inclinado es accionado con velocidad constante a srevés

tde una transmisidn por corrcas 46, yue estd unide activa-

h

! o 1 . £} s —.'
imente al motor de combustidn 30. Bl mecanismo de corie 40,

el cabrestante 30 y el fornillo sin fin 44 de recogida
son accionados por ol Giswositivo de accionemiento previsd
t0 en la mesa 38 de meecanicmo de corte.
! Para ello estd dotada la mesa 38 de mecanisno de
corte de un drbol de accionamicnto 50, uno de cuyos extre-
nos estd alojado en la caja 36 del Hransporitador inclina-
do y estd unido activamente 2 la transmisién por correas.
#1 otro extremo del drvol de accionamiento 50 estd unido
gactivamcnte, a través de una transmisién 52, con el meca-
nismo de corte 40, a través de una transuisidn por cadena
}54, con el tornillo sin fin 44 de recogida y a travéds de
una transmisidén por correas 56, con el cabrestante 42.
Sobre el drbol 50 estd previsto un eparato 58

de control del par de giro, que se ha reflejado en la fi-
gura 2 mediante la figura simbdlica 58, El drbol de accio-
namilcnto 50 se compone de dos vartes de drbol 62 y 64 dis-—
puestas coarziales entre sf, micntras que el aparato 53 de

control del par de jiro conziste en dos discos 66 y 68

(@]
1
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yuxtapuestos, de log que el dicco 66 estd dispuesio so-
bre la parte de drbol 62 y el disco 68, sobre la parte de
4rbol 64. Las caras frontales enfreantadas cntre sl de los
discos 66 y 68 estdn provistas de dientes o espigas 70 ¥
72 que engranan entre sf. Los dienfes diencn algo de .jue~-
go cntre sus flancos, es declr, clerto movimicecnto en va-
cio, de forma gue log discos pueden ser sirvados entre-si.
11 par de giro del drbol 50 se fransmite del disco 66 al
digco 68 a través de numerogos muelles helicoldales 74
due se extienden en la direccibn periférice, cuyo exﬁre;
mo correspondiente estd unido a los dientes 70 y T2 que
nocen contacto. Los muelles 74 pretensan los discos 66
68 en sentido opuesto al de giro del drbol de acclonamicn-
to BO. Bl sentido normal de giro del drbol de accionanicid
to 50 es en da direccién de la flecha 76 seadn la fizura

3. Cada nuelle T4 egtd conectado con ¢l diente TO corres-—
pondiente a través de una parte roscada 78, cue cstd ator
nillada en taladros previstos en los dicntes 70 y que se
extienden en la direccidén periférica, de forma guc pueda
variarse la tensidn previa del muclle T4. Cuendo el par dg

giro rebasa a las fuerzas producldas por la tensibn previg

del muelle T4, se giran entre si loc discos 66 y 68. La
imagnitud del giro angular entre log digcos 66 ¥ 68 denen=~
%de de 1a deflexidn del nuelle T4, cue & su vez depende
[ del par de giro transuivido al uuclle T4, 31 revirvado md-
wino nutuo entre log discos 66 y 68 se detormino pow ¢l
juege existente entrc los dientes 70 y 72,

Tog discos 66 y 68 wpreccnton cn wu periferia
unoe Gientes 80 y 82 dispuestos radialmente, que cotdn

Gdispuestos equidistantes cnire of, Un par de euicores in-

5,10,1968 -9 -
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Guotivos o palpacores 84 y 86 estdn dispucsios uno junio

al otro sobre la trayectoria de circunferencia descrite

-

por los Gientes en cu movimicnto de giro, Cada uno de los

eitizores o zaljadores 84 y 86 vroduce una iensidn cuando

1
los dientes 80 y U2 se muoven a lo largo de los extreﬁos

de los palpadores. =1 impulso cléetrico o la tensibn pro-
ducido por log cmicores 84 y 86 se conduce por un conduc

tor 88 a una ingtalacidn de gobierno 87 wrevista on el

puesto de conduceidn 28. Ia modida del arco o ol dngilo’
entre dog dicntes vecinos 60 y 82 se ha indicado en 1g Fi-

[l

i
1 . -
igura 4 y 9 ncdionte lo letra 4, nientras quo las 56Dara--
ciones en el ticupo eatre log impulsoes que son desencade—

nados por los diocntes aue decfilan a lo largo de los pal-

-

-

padores 84 y 86 se ha indicodo mediante la letra B segin

las Tiguras 5 hagta 8 y 10 hasta 13, Cuando el par de giro
del drbol es menor que la tensidn previa del muelle 74 eg-
tén alineados axinlmunte cntre si los dicntes 80 y 32 de
‘log discos 66 y 68 y cada diente 80 pasa por el palpador

84 cn el instante en que el diente 82 pasa por el palpador

86, El impulso o la tensidn producidos por ¢l palpador
i

;5e han representado cn la figura 5, mientras que el impul-

s0 desencadenado por el eaisor 86 se ha ilustrado median~

N

te la figura 6.

f Los impulsos recogidos por los cmisores 84 y

§86 ge transmiten 2 un circuito de commutacidn modulado
previsto en el dispositivo de gobierno 87, cirucuito gue ¢
144 representado sediante ol sfmbolo 89 en las Tiguras 4 ¥
9. Bl circulto eléetrico de commutacibn 89 produce un im-
Pulso en funcidn del retardo cntre los impulsos correspon-

dicntes de los enisores 84 y 06. La salida del cireuito

5.10,1968 - 10 -




de commutacidn 69 esid comecbuda o wn Liltro, que sogin

&
)

lag fipuras 4 v 9 cotd corccterizade pow ¢l gimbolo 90 7
aue produce une tengidn oo funeidn de lo tensidn de sali-
da del circufto de comsutacidn. Juando los iupulsos de’

5 log emicores 84 y 06 cegin la fijura 7 ticnen luger oi-
multdneanente, ¢l Filtro 90 no cecde tensidn aljuna cii L
salida, es decir, lo dencibn de salide del eircufso de
commutacidn es en este capo insignificante, como lo nues-
tra le representacidn jrdiica de la Tigura 8.

10 Pero cuanco ¢l uor de giro del drbol de accin-
nariento 50 es mayor cue 12 teneibn previa del Luellc T4,

gete, por ejemplo, se owilende y reruite un veajucte muituo

=

3, de Foima _uc los dicntes 62 del Lis-

Ch

cos 06

w

entre los Gig

6]

2 N

i co 63 no qgueden en ol niszmo plano radial gue los alont

cs

15 80 del Gisco 66. Sn la fizura § se ha roprescniécd csgue—
. .

ndticamente ¢l aparato Ge control del par de giro durante

une transmisién de par del tipo deserito. Ul corrinilento

1

angular entre log discos 66 y G0 se ha reprosentado ne-
diante lo letra O en Lo fi ura 9. 1 retardo cnire los im-
20 lpulsos producidos por log emigores 64 ¥ 86 r ¢l corrimicn-

40 de fase o 61 ligado ge hon indicado nedlente la lotro

iD en los Ticuras 10 hasta 13. La figura 10 muestra la re-

%preuontacidn crdiica Gel irpulco descneadenado por cl pal-
°pador 84 y la Ffizura 11, la representacidn grdfica el imppl-
25 oo deoscncadenado por ¢l polpacor 86, Juando se suainistran
estos impulsos al circulio de conjutacibn 09 se procucen sa-
cudidas de tensidn, corrospondidndoge la duracién de los i~
pulsos individuales con los iupulsos U 8 adn lo fioura 12.

1 eirveuito de commutacidn U8 y ol filtro 90 se han reifle-

30 jado nediante el osimbolo 03 ¢u lo fiura 2, 21 filtro SO

5.10,1968 - 11 - PCPOR
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trangforia log lipulsos on une sefial de btensidn, cue per=-
4o el par de giro del £rbol de accionamicnto 50, ILa sgﬁél
de tensidn se ho ilustroado grdficamente en la figura-iB.
Pe cgta minera procuce el filtro 90 en el conductor 92 -
una geial que os proporcional al par de siro del drbol 50
y puesto gue el par de siro del drbol de accionamiento 50
es una funcidn de la magnitud Gel par de siro nccesario
para el accionamientvo del cabrestante 42, de la nesa 40 dd
recanismo de corte y del tornillo sin fin 44 de reoogidé,
cue oscila segin la cantidad del suministro de proéud?é;
!la seiiel de tensidn en ol conductor 92 o la sefial de 1w
velocicad de suministro es una funcidn de 1n velocidad con

la gue el producto de cosecha es tratade sobre la mesa del

mecanismo de corte mediante los drganos 40, 42 y 44.
Bl impulso de la velocidad de alimentacidn se 13

va a un circuito de commwiacién con funcidn de compara-

cibn o une unidad de coaparacidn, que se ha represcntado

en la figura 2, nedionteel simbolo 94, comparando osta und

dad 94 la szeficl de la velocidad de alimentacidn cen ¢l con-

duector 92 con la geial de referencia de la velocidsd de al

irentacibén en el conductor 95. ista seifal de tensidn, 0 me-
 Jor dicho, esive ilmpulso de tensidn del conductor 95 puede

er nodificada o clcecidn por una nersond operadora con

16

!_J

a ayude de daigposliivos correspondicnies cn el puesto de

i
i
!
; EA
H - .

i conduceidn.

. El dispogitivo para modificar la velocidad de

I

|

tolimentacidn provicronte fijada se he ilustrado mediante
|

el simvolo 96. iaturalmente, varfa la velocided éptime de

alimentacidn para uno recogida de cosecha con alto rendi-

5.10.1968 - 12 -
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niento segin la constitucidén del producto y la velocidad
de alimentacidn antes detemiinada se nodifica de mancra tal
gue se garantice una recogldade cosecha con el nd:xino, ren-
Gimiento posible. Cuando la velocidad de alimentacidn real
es mayor que la velocidad de alimentacibn antes ajustada,
se desvia la geiial de la velocicad de alimentacidn de ‘la
sefial de referencia 9% de la velocidad de alimcnﬁaciéé;'
produciendo en este caso el regulador 94 unt seial de errop
correspondiente a la desviacidn on la velocidad de ali@én-
tacibn, que es suminictrada a una conduccidn de mandd!¥QHe
cotd caracterizada mediante ¢l simbolo 100, v

Ta velocidod de marchia real de la segadora-ﬁfi—
1ladora se averigua mediante un veloclmetro en si conoci-
do, que ha gido represcntado mediante ol slrbolo 102, Il
veloelmetro 102 desencadena und sei:al 104 en dependencia

%"y

de la velocidad de marche de la segodora-trilladora. u

veloclmetro 102 estd conectado con la transudsidn 32 de re
gulacidn continua, conirole la velocidad y digpara una se-
fial eldetrica correspondiente. Lo genal eléctrica que de-
,rende de la transmicién 32 de rezgulacidn confinua se su-

ministre a una instalacidn de conbrol y zobierno 100,

: Ta velocidad de marcha dptima de la segadora-tri
(

'l1adora puede ser ajustada a eleccidn por unc persona ope-
i

‘radora desde el pueuto de conduecidn o través de un dicno=-
i

i

isitivo correspondicnte, que ha cido indicado nedl iante el

afmbolo 106. Una seiial eléetrica de velocidad de referen-—
ciz 108 desencadenada de esta forma, depoenae de la distin-
ta veloecidad mdxime de la itrilludora-segadora deseada, ul

dispositivo para regular la velocidad de la segiu Gora=tri-

1ladora pucde realizarse mcdiante uns dlsposieidn en si

6.10.,1968 - 13 -




10

15

20

25

30

conoclida, cue dispare un impulso variable de tensidn o
une geial de fensidn.

La inctalacidn de control y gobierno 100 eciﬁa—
ra le sciiel de velocidad 104, la seilal de velocidad ée re-
ferencia 108 y la gsedtl de error 98. Cuzndo estas tres -se-—
finles no presentan los mismos valores produce la instalaci

ae control y gobiorno una correspondiente gciial de erier

110, que influye sobre una correspondiente ingtalacidn de
|reglaje de la troaswisidn, gue se ha reflejado mediante

tel sfmbolo 112. Lsba instulacidn de reglaje de la tr’nst—

16n 112 ajusta la transmicidn 32 de rejulacidn contima y
Icon cllo, la velocicad de marcha de la scgadora—triliadd—
:ra hagta gque tengan el mismo valor las tres setiales de
éentrada en la instalacibn de control y gobierno 100. La

l

Eln stelacibn de rejlaje de velocidad 112 puede estar ejecu—
ftada como motor eldéctrico o wotor hidrdulico, gque en una
itr%vwl gibn hidrostditica ajusta, por ejemplo, el disco os-
.

%c11ante de la bomba, o en una transmisidn de regulacidn
§cont1nua nodifica el didmetro de la circunferencia de tra-
'bajo eficaz de la +transmisidn por correas. La sefial de
ferror 110 puede influir, por ejemplc, a través de una vdl-
!VUla magnética o similar cn la instalacidn de reglaje de
%velocidad 112,

é Zuando no ge presenta el impulso de error 93, nr
cjemplo cn el caso Ge que la velocidad real de alimentacid
del producto de cosecha sea igual o menor que la velocidad
de alinentacidn antes determinade, la instalacidn de con-
Yroly gobierno 100 compera meramente la velocidad de mar-

che real de la secgadora-trilladora, caracterizada por la

geiial de velocidad 104, y la mdxima velocidad de marcha

6.10.1968 - 14 -
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de la segadora-trilladora antes determinada, caracteriza-
da por la sefial 106 de referencia de velocidad. Cuando la
sefial de velocidad 104 es menor que la setial 108 de nqﬁé—
rencia de velocidad, produce la iné%alacién de contro%-y
gobierno 100 una seiial de.error 110, de modo que se incre-
mente la velocidad de la segpdora-~trilladora, y precisa-
mente durante el tiempo necesaria para que las seiales 104
y 108 alcanden el mismo valor. Supesto que no exista 5oﬁal
de error de velocidad de alimentacidn, desaparcce en%ﬁnées
la sefial de error 110 y la segadora-trilladora circui§,§0n
la velocidad mdxime anterioricnte deterwinada. Cuandé“iq
velocidad real sobrepasa a la velocidad antes deterninada
se produce una seiial de error 110, gue actia sobre la inge-
talacidn de reglaje de velocidad y produce una modificacidn
del mfimero de revoluciones de salide de la transuisidn y
precisanente durante cl tlempo necesario para que la velo-
cidad real se corresponde con li velocidad antes deterii-—
nada.,

Cuando la velocidad de alimentacién del produc-
to de cosecha, caracterizade por la sgeiial de volocidad de
alimentacidn en el conductor 92, rebasa a la sciial de ve-
lécidad de alinmentacidn predetorainada, caractorizada por
la gseiial de referencia 95, se origina uwna scial de crror
de velocidad 98, lo quc produce una setial de crror 110 en
la instalacidn de control y sobierno 100, que a se vez acH
tda sobre la instalacidn 112 de regulacién de velocidad y
trae consigo'una disminueidn de la velocidad de narcha de
la segadora-trilladore y precisauacnte durante el tiempo ng-
cesario pare gue degavarezea lu geiidl de error de veloel-~

dad 110, Asi se produce por cstae instalacidn de goblerno

6.10.1968 - 15 -
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una reqdseidn autondtica de la transmisidn de resulacidn

continua y con ello une variacidén de la velocidad de mar-

PR

cha de la sepadora-trilladora, para lograr asl una vele~
cidad de alimentacidn del producto de cosecha que se“éo—
rresponde con la velocidad de alimentacidn del producto-de
cosecha antes deberninada, micentras que desciende 1a{?§}o-
cidad de alimentacidén antes determinada si se ha alecaiza-
do la velocidad mdxima predeterminada de la segadora-tri-

Iu e ew

lladora. ’ e

€

Toda la instalacibn de regulacidn o de gobierno

I’
- o

se coimpone preferiblenente de gezas individuales elédﬁricas
y por ello puede estor previsﬁé en cualguier lugar dé“ié
segadora-trilladors, transmitiéndose a través de conducto-
res las numerosas scidles o impulsos. Los dispogitivos pa-
ra la transmisidn de la scilal de referencia de velocidad
95 y de la seiial de feferencia de velocidad 108 estdn dis-
puestos, por ejemplo, en el puesto de conduccién, de modo
gue une persons manipuladors pueda influlr sobre la velo-
cidad de alimeniocidn del producto de cosecha y la veloci-
dad néxima sobre ol suclo durante la ubtilizacidn en tra-
bajo. Pero tambidén resulta posible sustituir la instala-
cibn de regulacibn y control descrita por unos servomecanlg-
mos hidradlicos o mecdnicos,
A pesar de ser posible prever el gparato de vigl-—
lencia del par de giro en cualguier lugar para gobernar la
velocidad de alimentacidn del producto de cogecha, se div-~
pone este disposzitivo en especial en el drbol de acciona-
micnto 50 de la mesa del mecanismo de corte 380

La preosente solicitud que corresponde a la pre-

sentada en los isitadoc Unidos de América, con fecha 21 de

6.10.1968 - 16 -
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'y el dispositivo de reglaje estdn comunicados centre sf me-

de agosto de 1867, bajo el n? 662,015, se acoge & los be-

neficios del artfculo 51 del vigente Estatuto sobre Pro-

piedad Industrial, .

¥ 0 T A

Los puntos de invencidn propia y nueva que‘ﬁg:
pregentan para que sean objeto de la presente solicitud de
Patente de Invencidn en Espaiia, por VEINTE afios, son‘lés
siguientes:

1.~ ldquina coscchadora con un emisor que reac-
ciona ante variaciones de carga y actia sobre el disposi-~
tivo de reglaje del accionamiento de la mdgquina cosecha-
dora caracterizada porque ¢l emisor estd conectado al dig
positivo de reglaje a través de una unidad de regulacidn
que compara la modificacidn de carga con por lo menos otrg
magnitud de perturbacidn.

2.- Mdquina cosechadora segin la reivindicacién

1, caracterizada porque el emlsor, la unidad de regulacidn

diante un circulto de conmutacidn controlado eléctrica-
mente.

3.- Mdquina cosechadora segin la rdvindicacidn
1 o 2, caracterizada porque la unidad de regulacién com-
para la modificacidn de la carga con las magnitudes de
perturbacibn derivables de lo velocidad de alimentacidn
predeterminada de los brganos de transporte, la velocidad

de marcha prefijada y la velocidad de marcha real, siendo

7.10.1968 - 17 -
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iinstalacidn de medida de los pares de giro presenta dos

conducido a la instalacidn de reglaje el impulso de érrbr
que nrocede de la unidad de regulacién.

4.~ Edquina cosechadora segin una o varias 46 -
las reivindicaclones precedentes, caracterizada porque’ de-
lante de la unidad de regulacidn estd conectada otra uni-
dad que compara la velocidad de alimentacidn con la vele—
cidad de alimentacidn real y transmite un impulso de éf?or
a la unidaed de regulacidn. '
5.~ ldquine cogechadora segin una o varias‘dgj
las reivindicaciones precedentes, caracterizada porquéigv
la instalacidn Ge reglaje para variar la velocidad 46 -mar-
cha y el dispositivo para reglar la velocldad de alim%ﬁfé—
cién del producto de cosecha estdn conectados sendos va-
rillajes de mando gue pueden ser alcanzados desde el pues—
40 de conducecidn de la segadora-trilladora.

6.~ Mdquina cogechadora segin una o varias de
las reivindicaciones precedentes, caracterizada porque el
enisor estd ejecutado como una instalacidén de medida de pg
res de giro unidas al drbol de accionamiento para los brga-
nos de recozida o de corte de la mesa del mecanismo de cor
te.

7.~ Hdquina cosechadora segdn una o varias de

las reivindicaciones precedentes, caracterizada porque la

elementios de cmbrague Gispuestos coaxlales entre sl y des-
plazables entre sf en la direccién periférica, que estdn
conectados activamente a travéds de unos elementos eldgti-
cOS,

8.~ lidguina cogechadora segin una o varias de

las reivindicaciones precedentes, caracterizada porque los

7.10,1968 -18 -
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elementog de embrague presentan uncs emisores inductivos
que influyen sobre la instalacidén de reglaje del disposi-
tivo de acclonamiento.

9.~ Hdguina cosechadora sezdn una o varias de
las reivindicaciones precedentes, caracterizada porque g;
dlsco de embrague vresenta en su superficie frontal intef
riro unas garras en las gue encajan sin conbacte las éa;
rras del otro disco de cmbrague, esbando unidas entre s
mediante muelles las garras enfrentadas entre si.

10, ~ Mdquina cosechadora segin una o varias;ae\
las reivindicaciones precedentes, caracterizada porqué.ibs
discos de embrague presentan en su periferisa exﬁeriorfﬁﬁos
dientes radiales dispuestos a distancia entre si.

11l.~ Iidguina cosechadora segin una o varias de
las reivindicaciones precedentes, carascteriszada porgue
los emisores estdn dicpuestos en la zona de la periferia
exterior formada por los diecntes.

12.~ lMdquina cosechadora.

Tgl y como se ha descrito en la liemoria gue an-
tecede, representado cn log dibujos que se acompafian y pa-
ra los fines que se han especificado.

La presente lemoria consta de 19 hojas escritas

ra mdquina por una sola cara.

Fadrid,

RM

7.10.1968 -19 -
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