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U1 invento se refiere a una máquina cosechadora 
con un emisor que reacciona ante variaciones de la carga 
y que actúa sobre el dispositivo de regulación del accio­
namiento de la máquina cosecnadora.

de conoce una segadora-trilladora con una trans­
misión continuamente regulable prevista entre el motor de 
accionamiento y las ruedas de marcha, que es gobernada me 
liante una instalación que mide la carga. Para ósto está 
lotada la instalación que mide la carga de un emisor de 
pares de giro, que está conectado al árbol de accionamien­
to de los órganos de recogida previstos en la mesa del me­
canismo de corte. La instalación para medir los pares de 
p.ro esté ejecutada como transmisión epicicloidal y se 
compone de una rueda solar sobre el árbol de accionamiento 
isí como de ruedas planetarias, que están alojadas en una 
jaula giratoria, Un cuanto varía la carga, gira la jaula 
en el sentido de las agujas de un reloj o en el opuesto, y 
ejerce un efecto corrector sobre la velocidad de trasla­
ción a travós de una palanca diferencial, una válvula, un 
émbolo de mando y mediante la transmisión de variación de 
velocidad. La velocidad de marcha de la segadora-trilla- 
lora puede ser influenciada por la palanca diferencial, 
pero la velocidad de marcha prefijada puede ser rebasada 
¡tediante la instalación de regulación conectada al emisor 
le pares de giro, en especial en el caso de que el paso 
le cosecha sea muy reducido y el emisor de pares de giro 
3-juste la transmisión de variación de velocidad a la magni 
tud función del emisor de pares de giro. Un incremento de 
velocidad tan rápido y excesivo puede tener consigo daños 
en los órganos do recogida y en los dispositivos de accio-

-  2 -.10.1968



5

10

15

20

25

30

namiento. Además, a causa de sus múltiples piezas 
rías mecánicas se avería muy fácilmente el dispositivo.

El problema a resolver mediante el objeto del 
invento consiste en una ejecución y disposición más venta­
josas del dispositivo conocido. Según el invento ha sido 
resuelto el problema propuesto porque el emisor estó co­
nectado al dispositivo de regulación a travÓs de una uni­
dad de reglaje que compare la variación de carga con por 
lo menos otra magnitud de perturbación. De esta manera
¡se puede regular a través del dispositivo de ajuste, por }
¡
¡ejemplo, una transmisión continuamente regulable para el 
¡accionamiento de marcha, en función del caudal de cosecha, 
o bien de las magnitudes de perturbación que se presenten 
en la máquina cosechadora, como por ejemplo, la velocidad 
de transporte prefijada de los órganos de recogida o la 
¡velocidad de marcha prefijada de la segadora trilladora.
Lío pueden rebasarse las velocidades de las diversas trans­
misiones de este modo prefijadas, de forma que no hay lugar 
L daños o perturbaciones en los órganos de recogida o los
¡dispositivos de accionamiento. Para ésto es ventajoso se-
j
¡gán el invento que el emisor, la unidad de regulación y
!el disnositivo de ajuste cstón conectados entre si a tra- 
¡vás de un circuito de conmutación gobernado eléctricamente. 
Con ello se tiene la seguridad de auo la transmisión de
¡Los impulsos o de las sedales al dispositivo de ajuste se
¡realice en el tiempo más breve, de forma uc se reduzcan a 
un mínimo las acumulaciones dentro de los órganos de reco­
cida.

Según el invento compara la unidad de regulación j 
La variación de carga con las magnitudes de perturbación
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que se pueden derivar de la velocidad de alimentación 
prefijada de los órganos transportadores, de la velocidad 
de marcha prefijada y de la velocidad de marcha real,-su­
ministrándose a la instalación de ajuste el impulso do 
error que parte de la unidad de regulación. Segdn otra
característica del invento es ventajoso quedelante de* la. 
unidad de regulación ostó conectada otra unidad que comparb 
la velocidad de alimentación prefijada con la velocidad 
de alimentación real y que transmita un impulso de error 
¡a la unidad de regulación, hedíante esta disposición re-
¡sulta posible que todas las magnitudes de perturbación
¡:ue se presenten en la máquina cosechadora sean compara- ¡ "
¡das con las magnitudes de perturbación previamente deter- 
jminadas y con una magnitud determinada, de forma que en 
¡cada caso se garantice con la máxima velocidad de marcha, 
¡una máxima velocidad de alimentación del producto de co-
}aecha, sin que haya lugar a una sobrecarga de los disposi­
tivos de accionamiento.

De manera sencilla pueden estar conectados a la

20

25

¡instalación de ajuste para variar la velocidad de marcha 
¡y al dispositivo para regalar la velocidad de alimentación 
¡del producto de cosecha, sendos varillajes de maniobra al- 
jcanzables desde el puesto de conducción de la. segadora 
¡trilladora. Así, la persona maniobradora puede interve­
nir en cualquier momento en el proceso de regulación y 
realizar una corrección correspondiente de la velocidad

30

de marcha o de la velocidad de alimentación.
Como posterior desarrollo del invento se propo­

ne que el emisor estó ejecutado como una instalación de 
medición de pares de giro conectada al árbol de acciona­
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miento para los órganos de retirada o de corte de la me­
sa del mecanismo de corto. Además es ventajoso que la ins­
talación de medida de paros de giro presento dos elemento 
de eo.bra._ue dispuestos coaxiales entre si y ajuctables en­
tre si en la dirección tangencial, que están unidos a tra- 
vós de elementos elásticos do manera que transmitan el 
accionamiento, presentando los elementos de embrague unos 
emisores inductivos que pueden influir sobro la instala­
ción de regulación del dispositivo de accionamiento. En 
jlo que se refiere a la ejecución del disco do embrague, 
¡óste presenta unas garras en su superficie frontal inte­
rior, en las que encajan sin contacto las garras del otro 
¡liceo de embrague, estando unidos por muelles las garras 
afrentadas entre sí. De esta manera resulta posible un 
movimiento relativo reciproco de los elementos de enbra- 
¡gue. Preferiblemente presentan los elementos de embrague 
en su periferia exterior unos dientes radiales dispuestos 
jü. distancia entre si. Segán el invento pueden estar dis­
puestos los emisores en la sena de la periferia exterior 
formada por los dientes. Por los dientes de los elementos 
jte embrague que pasan junto a los emisores, se producen, 
con un corrimiento mátuo de los elementos de embrague, es 
decir, con una modificación de la carga, unos impulsos oue 
pensionan un reajuste de la transmisión con regulación con- 

25 jínua para modificar la velocidad de marcha.
¡ En la descripción ..ue sigue se explica un ejomploj
(Le realisación del objeto del invento y en el dibujo se re-]
presenta óste. muestran: }

j
I La figura 1, la vista en planta desde arriba de [

20 î na segadora trilladora;
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La figura 2, un esquema de bloques del dispo­
sitivo de mando y regulación de acuerdo con el invento;

La figura 3, una representación en perspectiva
;de un elemento de control de pares de giro, parcialmente
¡ , - jen sección;
I la figura 4, una representación esquemática del
jelemento de control de pares de giro, encontrándose les 
}elementos de embrague en coincidencia de fase;
} las figuras 5 y 6, una representación gráfica
¡del desarrollo de la tensión en función del tiempo, con 
¡desarrollo en fase de las curvas de acuerdo con la pesi- 
-¡ciÓn de los elementos de embrague en la figura 4;
: la figura 7, una representación gráfica del de-
jsarroollo de la tensión de salida del circuito de conmu-
t

jtación modulado, que compara la serial elóctrica según las ¡
.figuras 5 y 6;
¡ la figura 8, la tensión de salida de la serial
de velocidad de alimentación en el filtro según la figu­
ra 7;
' la figura 9, que los elementos de embrague del aya
¡rato de control del par de giro no se mueven en fase; 
i las figuras 10 y 11, el corrimiento de fase de lá
distribución de tensiones según la figura 9) y

las figuras 12 y 1 3, una representación similar 
a la de las figuras 7 y 8; y precisamente de la tensión de 
salida del circuito de conmutación modulado y del filtro, 
cuando no se encuentren en fase los elementos de embrague 
de acuerdo con la figura 9.
¡ En el dibujo se ha designado con 20 la caja de
úna segadora-trilladora automóvil, que presenta ruedas mo-
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trices 22 y ruedas traseras 24. La oja2) detna secadora- 
trilladora ewtá equipada de un depósito 26 de pruno y de 
un puesto de conducción 28 previsto delante del depósito 
de grano. Además está dotada la caja 20 de la segadora- 
trilladora de un dispositivo de accionamiento, por ejem­
plo, un motor de combustión 30 con una transmisión 32. .de 
regulación continua. La transmisión 32 de regulación con­
tinua no representada en la figura 1 se ha representado 
3n la figura 2 como símbolo en el esquema de conexión de 
aloques.

El motor de combustión 30 trabaja aproximadamente 
:on un minero de revoluciones constante e impulsa con una 
relocidad constante los órganos de trillado previstos en 
.a caja 20 de la segadora-trilladora, pero no representa­
dos, mientras que la velocidad de marcha de la segadora- 
;rilladora puede ser modificada a travós de la transmi- 
¡ión 32 de regulación continua. La velocidad de alimenta- 
iión del producto de cosecha depende de la velocidad de 
archa de la segadora-trilladora, siendo precisamente la 
elocidad de alimentación del producto de cosecha al dis- 
ositivo de separación y limpieza una función de la vclo- 
idad de marcha, con la .rué se desplaza sobre el campo la 
egadora-trilladora, campo que se ha caracterizado median- 
e la figura simbólica 34 en la figura 2.

El producto de cosecha ce conduce al uispositi- 
o de separación y limpieza a travós de una caja 36 con 
ransportador inclinado, quo está dotada do un transpor- 
ador que transfiere el producto de cosecha al dispositi- 
o de separación y lh,.pieza y que para mayor claridad no 
a sido representado en el dibujo. En la cara anterior de
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la caja 36 de transportador inclinado está prevista una 
nesa 38 de mecanismo do corte que se extiende transver­
salmente a la dirección de marcha, que presenta un meca­
nismo de corte 40, un cabrestante 42 dispuesto sobre és­
te, así como un tornillo sin fin 44 de recogida de exten­
sión transversal con pasos de rosca opuestos, que conducen 
al centro de la mesa 38 de mecanismo de corte, y luego hac 
la caja 36 de transportador inclinado 36, el producto se­
parado mediante el mecanismo de corte. 21 transportador 
inclinado es accionado con velocidad constante a través 
de una transmisión por correas 46, que está unida activa­
mente al motor de combustión 30. El mecanismo de corté 40, 
el cabrestante 30 y el tornillo sin fin 44 de recogida 
son accionados por el dispositivo de accionamiento previs­
to en la mesa 38 de mecanismo de corte.

Para ello está dotada la mesa 38 de mecanismo di 
corte de un árbol de accionamiento 50, uno de cuyos extre­
nos está alojado en la caja 36 del transportador inclína­
lo y está unido activamente a la transmisión por correas. 
31 otro extremo del árbol de accionamiento 50 está unido 
activamente, a travós de una transmisión 5 2, con el meca­
nismo de corte 4 0, a travós de una transmisión por cadena
4̂,

íam
)ue
:on

con el tornillo sin fin 44 de recogida y a través de 
. transmisión por correas 56, con el cabrestante 42.

Sobre el árbol 50 está previsto un aparato 58 
control del par de giro, que se ha reflejado en la fi- 
a 2 mediante la figura simbólica 58. El árbol de accio- 
iento 50 se compone de dos partes de árbol 62 y 64 dis- 
stas coaxiales entre sí, mientras que el aparato 58 de 
.trol del par de giro consiste en dos discos 66 y 68
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yuxtapuestos, de los que el disco 66 está dispuesto so­
bre la parte de árbol 62 y el disco 68, sobre la parte de 
árbol 64. Las caras frontales enfrentadas entre sí de los 
discos 66 y 68 están provistas de dientes o espigas 70 y 
72 que engranan entre sí. Los dientes tienen algo de.'jue­
go entre sus flancos, es deoir, cierto movimiento en va­
cio, de forma que los discos pueden ser girados entro sí. 
SI par de giro del árbol 50 se transmite del disco 66 al 
disco 68 a travós de numerosos muelles helicoidales 74 
(¡ue se extienden en la dirección perifórica, cuyo extre­
mo correspondiente está unido a los dientes 70 y 72 que 
hacen contacto. Los muelles 74 pretensan los discos 66 y 
68 en sentido opuesto al de giro del árbol de accionamien­
to 50. El sentido normal de giro del árbol de accionamien­
to 50 es en la dirección de la fecha 76 segán la figura
3. Cada muelle 74 está conectado con el diente 70 corres­
pondiente a travós de una parte roscada 78, que cs^á abor 
nillada en taladros previstos en los dientes 70 y que so 
extienden en la dirección perifórica, de forma que pueda 
variarse la tensión previa del muelle 74. euando el par de 
giro rebasa a las fuerzas producidas por la tensión previc 
del muelle 74, se giran entre sí los discos 66 y 68. La 
magnitud del giro angular entre los discos 66 y 68 depen­
de de la deflexión del muelle 74) que a su vez depende
del par de giro transmitido al muelle 74. El revirado má­
ximo mutuo entre los discos 66 y 68 se determina por el
juego existente entre los dientes 70 y 72.

Los discos 66 y 68 pr 
unos dientes 80 y 82 dispuestos 
dispuestos equidistantes entre

asentan en su periferia 
radialmonte, que están 
sí. Un par de emisores in-
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duotivos o palpadores 84 y 86 están dispuestos uno junto 
al otro sobre la trayectoria de circunferencia descrita 
por los dientes en su movimiento de giro. Cada uno do los 
emisores o paleadores 84 y 86 produce una tensión cuando 
los dientes 80 y 82 so mueven a lo largo do los extremos 
de los palpadores. 81 impulso olóctrico o la tensión pro­
ducido por los emisores 84 y 86 se conduce por un conduc­
tor 88 a una instalación do gobierno 87 prevista en el 
puesto de conducción 28. La medida del arco o el ángulo 
entre dos dientes vecinos 80 y 82 se ha indicado en la fi­
gura 4 y 9 mediante la letra A, mientras que las separa­
ciones en el tiempo entro los impulsos que son desencade­
nados por los dientes que desfilan a lo largo de los pal­
padores 84 y 86 se ha indicado mediante la letra E segdn 
las figuras 5 hasta 8 y 10 hasta 1 3. Cuando el par de giro 
del árbol es menor que la tensión previa del muelle 74 es­
tán alineados axialmente entre sí los dientes 80 y 82 de 
los discos 66 y 68 y cada diente 80 pasa por el palpador 
34 en el instante en que el diente 82 pasa por el palpador 
36. El impulso o la tensión producidos por el palpador 
se han representado en la figura 5, mientras que el impul­
so desencadenado por el emisor 86 se ha ilustrado median­
te la figura 6.

Los impulsos recogidos por los emisores 84 y 
56 se transmiten a un circuito de conmutación modulado 
previsto en el dispositivo de gobierno 87, cirucuito que o 
tá representado medíante el símbolo 89 en las figuras 4 y 
5. El circuito eléctrico de conmutación 89 produce un im­
pulso cu función del retardo entre los impulsos correspon­
dientes de los emisores 84 y 86. La salida del ciruuito

5.10.1968 -  10 -
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uis-

de conmutación 39 ostá conectada a un filtro, que segdn 
las fijaras 4 y 9 está caracterizado por el símbolo 90 y 
que produce una tensión cu función de la tensión do sali­
da del circuito de conmutación. Cuando los impulsos de 
los emisores 84 y 36 sogán la fijara 7 tienen lujar si­
multáneamente , el filtro 90 no cedo tensión al,juna en su 
salida, os decir, la tensión de salida del circuito do 
conmutación es en este caso insignificante, como lo mues­
tra la representación gráfica de la figura 8.

Pero cuando ol par d'o giro del árbol do accio­
namiento 50 es mayor que la tensión previa del muelle 74; 
óste, por ejemplo*, se extiendo y pcxitite un reajuste mu'juo 
entre los discos 66 y 60, de forma gao los dientes o2 del 
co 68 no queden en el mismo plano radial que los cientos 
80 del disco 66. Un la figura 9 se ha representado cscuc—
¡mátienmonte el aparato de control del par de giro durante 
¡una transmisión de par del tipo descrito, ni corrimiento 
jangular entre los discos 66 y 68 se ha representado ne-
¡diante la letra 0 en la figura 9. El retardo entre los im- 
!
¡pulsos producidos por los emisores 84 y 86 y el corrimicn- 
jto de fase a ól ligado se han indicado mediante la letra 
rD en las figuras 10 hasta 13. La figura 10 .muestra la re­
dores cntnci ó n gráfica dol impulso desencadenado por el pal— 
pador 84 y la figura 11, la representación gráfica dol impli­
co desencadenado por el palpador 0 6. Juaneo ce suministian 
estos impulsos al circuito do conjutación e9 se ocuoen sa­
cudidas de tensión, correspondióndose la duración de los im­
pulsos individúalos con los impulsos D segán la írgura 12.
U1 circuito de conmutación 89 y el filero 90 se man refle­
jado mediante el símbolo 03 on la figura 2. el filtro 90

5.10.1968 -  11 -
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transforma los impulsos en una señal de tensión, que per­
manece constante curante el tiempo que sea contante duran­
te ol par de giro del árbol de accionamiento 50. La señal 
de tensión se ha ilustrado gráficamente en la figura 1 3. 
De esta manera produce el filtro 90 en el conductor 92/ 
una señal que es proporcional al par de giro del árbol 50 
y puesto quo el par de giro del árbol de accionamiento 50 
es una función de la magnitud del par de giro necesario 
para el accionamiento del cabrestante 42, de la mesa 40 de 
mecanismo de corte y del tornillo sin fin 44 de recogida, 
que oscila segdn la cantidad del suministro de producto, 
la señal de tensión en el conductor 92 o la señal de la' 
velocidad de suministro es una función de la velocidad coi­
la que el producto do cosecha es tratado sobre la mesa del 
mecanismo de corte mediante los órganos 4 0, 42 y 44.

El impulso de la velocidad de alimentación se 13 
va a un circuito de conmutación con función de compara­
ción o una unidad de comparación, que se ha representado 
en la figura 2, medianteel símbolo 94, comparando esta uni 
dad 94 la señal de la velocidad de alimentación en el con­
ductor 92 con la señal de referencia de la velocidad de a3 
mentación en el conductor 95. Esta señal de tensión, o me­
jor dicho, este impulso de tensión del conductor 95 puede 
ser modificada a elección por una persona operadora con 
la ayuda de dispositivos correspondientes en el puesto de 
conducción.

El dispositivo para modificar la velocidad de 
alimentación previamente fijada se ha ilustrando mediante 
el símbolo 96. naturalmente, varía la velocidad óptima de 
alimentación para una recogida de cosecha con alto rendi-

5.10.1968 -  12 -



miento según la constitución del producto y la velocidad 
de alimentación antes determinada se modifica de manera ta 
aue se garantice una recogidade cosecha con el máximo ren­
dimiento posible. Cuando la velocidad de alimentación real 
es mayor que la velocidad de alimentación antes ajustada,

i

se desvía la señal de la velocidad de alimentación de'la
señal de referencia 95 de la velocidad de alimentación, 
produciendo en este caso el regulador 94 una señal de erro ? 
correspondiente a la desviación en la velocidad de alimen­
tación, que es suministrada a una conducción de mando', que 
está caracterizada mediante el símbolo 100.
I La velocidad de marcha real de la segadora-tri-
illadora se averigua mediante un velocímetro en sí conoci­
do, que ha sido representado mediante el símbolo 102. El 
velocímetro 102 desencadena una señal 104 en dependencia 
de la velocidad de marcha de la segadora—trilladora. El 
¡velocímetro 102 está conectado con la transmisión 32 de re- 
¡gulación continua, controla la velocidad y dispara una se- 
líial elúctrica correspondiente. La sedal elóctrica que de-
t¡pende de la transmisión 32 de regulación continua se su- 
¡ministra a una instalación de control y gobierno 100.
! La velocidad de marcha óptima de la
llladora puede ser ajustada a elección por una
¡radora desde el puesto de conducción a travós
!¡sitivo correspondiente, que ha sido indicado i

segadora-tri- 
persona opc- 
de un diepo- 
ndiante el

símbolo 106. Una seííal elóctrica de velocidad de referen­
cia 108 desencadenada de esta forma, depende de la distin­
ta velocidad máxima de la trilladora-segadora deseada, si 
dispositivo para regular la velocidad de la segadora-tri­
lladora puede realizarse mediante una disposición en sí

6.10.1968 -  13 -
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conocida, que dispare un impulso variable de tensión o 
una señal de tensión.
i La instalación de control y gobierno 100 ocupa­
ra la scííal de velocidad 104, la seilal de velocidad de re­
ferencia 108 y la sedal de error 98. Cuando estas tres se­
riales no presentan los misinos valores nroduce la instaíacijó
!
de control y gobierno una correspondiente señal de error 
110, que influye sobre una correspondiente instalación de 
reglaje do la transmisión, que se ha reflejado mediante-

i

¡el símbolo 112. .Lista instalación de reglaje de la transmi- 
iSión 112 ajusta la transmisión 32 de regulación continua y, 
¡con ello, la velocidad de marcha de la scgadora-trillado-

n

ira, hasta que tengan el mismo valor las tres sedales de
¡entrada en la instalación de control y gobierno 100. Laí

15 ¡instalación de reglaje de velocidad 112 puede estar ejecu- 
jtada como motor elóctrico o motor hidráulico, que en una 
¡trasmisión hidrostática ajusta, por ejemplo, el disco os- 
jcilante de la bomba, o en una transmisión de regulación 
¡continua modifica el diámetro de la circunferencia de tra- 

20 ¡bajo eficaz de la transmisión por correas. La señal de
¡error 110 puede influir, por ejemplo, a través de una vál-
j
¡vula magnética o similar en la instalación de reglaje de

25

30

¡velocidad 112.
i Cuando no se presenta.el impulso de error 98, pro
¡ejemplo en el caso de que la velocidad real de alimentación
¡del producto de cosedla sea igual o menor que la velocidad
¡

de alimentación antes determinada, la instalación de cen­
tre! y gobierno 100 compara meramente la velocidad de mar­
ocha real de la segadora-trilladora, caracterizada por la 
¡
seííal de velocidad 104, y la máxima velocidad de marcha
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de la segadora-trilladora antes determinada, caracteriza­
da por la señal 108 de referencia de velocidad. Cuando la
señal de velocidad 104 es menor que la señal 108 de ncfe-

*rencia de velocidad, produce la instalación de control-y 
gobierno 100 una señal de error 110, de modo que se Incre­
mente la velocidad de la segadora-trilladora, y precisa­
mente durante el tiempo necesaria para que las señales 104 
y 108 alcancen el mismo valor. Supesto que no exista señal 
de error de velocidad de alimentación, desaparece entonce 
la señal de error 110 y la segadora-trilladora circula con 
La velocidad máxima anteriormente determinada. Cuando la 
velocidad real sobrepasa a la velocidad antes determinada 
se produce una señal de error 110, que ac'túa sobre la ins­
talación de reglaje de velocidad y produce una modificació}n 
Leí número de revoluciones de salida de la transmisión y 
orecisamente durante el tiempo necesario para que la velo­
cidad real se corresponde con la velocidad antes determi­
nada.

Cuando la velocidad de alimentación del produc­
to de cosecha, caracterizada por la señal de volocidad de 
ilimontación en el conductor 92, rebasa a la señal de ve- 
Ldcidad de alimentación predeterminada, caracterizada por 
La señal de referencia 95, se origina una señal de error 
le velocidad 98, lo que produce una señal de error 110 en 
La instalación de control y gobierno 100, quo a se vez ac- 
:úa sobre la instalación 112 de regulación de velocidad y 
;rae consigo una disminución de la velocidad de marcha de 
La segadora-trilladora y precisamente durante el tiempo no 
:esario para que desaparezca la señal de error de veloci- 
lad 110. Así se produce por esta instalación de gobierno

.10.1968 -  15 -
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una regúiación automática do la transmisión de regulación 
continua y con ello una variación de la velocidad de mar­
cha de la segadora-trilladora, para lograr así una veíol 
ciaad de alimentación del producto de cosecha que se"co­
rresponde con la velocidad de alimentación del producto*'de 
cosecha antes determinada, mientras que desciende la^velo­
cidad de alimentación antes determinada si se ha alcanza­
do la velocidad máxima predeterminada de la segadora-tri­
lladora. _  ̂-

Toda la instalación de regulación o de gobierno 
ce compone preferiblemente de pezas individuales eléctricas 
y por ello puede estar prevista en cualquier lugar de'la 
segadora-trilladora,, transmi ti óndose a través de conducto­
res las numerosas señales o impulsos. Los dispositivos pa­
ra la transmisión de la señal de referencia de velocidad 
j95 y de la señal de referencia de velocidad 108 están dis- 
ipuestos, por ejemplo, en el puesto de conducción, de modo 
que una persona manipuladora pueda influir sobre la velo­
cidad de alimentación del producto de cosecha y la veloci­
dad máxima sobre el suelo durante la utilización en tra­
bajo. Pero también resulta posible sustituir la instala­
ción de regulación y control descrita por unos servomecani s 
Bios hidráulicos o mecánicos.

A posar de ser posible prever eleparato de vigi­
lancia del par de giro en cualquier lugar para gobernar la 
velocidad de alimentación del producto de cosecha, se dis­
pone este dispositivo en especial en el árbol de acciona­
miento 50 de la mesa del mecanismo de corte 380

La presente solicitud que corresponde a la pre­
sentada en los Estados Unidos de América, con fecha 21 de
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de agosto de 1967) bajo el ns 662.015, se acoge a los be­
neficios del articulo 51 del vigente Estatuto sobre Pro­
piedad Industrial.

N O T A
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Los puntos de invención propia y nueva que se 
presentan para que sean objeto de la presente solicitud de 
Patente de Invención en España, por VEINTE años, son -los 
siguientes:

1. - Máquina cosechadora con un emisor que reac­
ciona ante variaciones de carga y acida sobre el disposi­
tivo de reglaje del accionamiento de la máquina cosecha­
dora caracterizada porque el emisor está conectado al dis¡ 
positivo de reglaje a través do una unidad de regulación 
que compara la modificación de carga con por lo menos otra 
magnitud de perturbación.

2. - Máquina cosechadora segán la reivindicación 
1, caracterizada porque el emisor, la unidad de regulación 
y el dispositivo de reglaje están comunicados entre sí me-
!diante un circuito de conmutación controlado eléctrica­
mente.

3. - Máquina cosechadora segdn la rdvindicación 
1 o 2, caracterizada porque la unidad de regulación com­
para la modificación de la carga con las magnitudes de 
perturbación derivables de la velocidad de alimentación 
predeterminada de los órganos de transporte, la velocidad 
de marcha prefijada y la velocidad de marcha real, siendo
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conducido a la instalación de reglaje el impulso de error 
que procede de la unidad de regulación.

4. - Máquina cosechadora segdn una o varias -dé - 
las reivindicaciones precedentes, caracterizada porque^de­
lante de la unidad de regulación está conectada otra uni­
dad que compara la velocidad de alimentación con la velo­
cidad de alimentación real y transmite un impulso de orroi 
a la unidad de regulación.

5. - Máquina cosechadora segdn una o varias de 
las reivindicaciones precedentes, caracterizada porque'a 
la instalación de reglaje para variar la velocidad de-mar- 
cha y el dispositivo para reglar la velocidad de alimenta­
ción del producto de cosecha están conectados sendos va­
rillajes de mando que pueden ser alcanzados desde el pues­
to de conducción de la segadora-trilladora.

6. - Máquina cosechadora segdn una o varias de 
las reivindicaciones precedentes, caracterizada porque el 
emisor está ejecutado como una instalación de medida de pa 
res de giro unida al árbol de accionamiento para los órga­
nos de recogida o de corte de la mesa del mecanismo de cor 
te.

7. - Máquina cosechadora segdn una o varias de 
las reivindicaciones precedentes, caracterizada porque la 
instalación de medida de los pares de giro presenta dos 
elementos de embrague dispuestos coaxiales entre sí y des- 
plazables entre sí en la dirección periférica, que están 
conectados activamente a través de unos elementos elásti­
cos.

8. - Máquina cosechadora segdn una o varias de 
las reivindicaciones precedentes, caracterizada porque los
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elementos de embrague presentan unos emisores inductivos 
que influyen sobre la instalación de reglaje del disposi­
tivo de accionamiento.

9. - Máquina cosechadora según una o varias de 
las reivindicaciones precedentes, caracterizada porque el 
disco de embrague presenta en su superficie frontal inte- 
riro unas garras en las que encajan sin contacto las ga­
rras del otro disco de embrague, estando unidas entre sí 
mediante muelles las garras enfrentadas entre si.

10. - Máquina cosechadora según una o varias de 
las reivindicaciones precedentes, caracterizada porque.los 
discos de embrague presentan en su periferia exterior.unos 
dientes radiales dispuestos a distancia entro sí.

11. - Máquina cosechadora según una o varias de 
las reivindicaciones precedentes, caracterizada porque 
los emisores están dispuestos en la zona de la periferia
exterior formada por los dientes.

12.- Máquina cosechadora.
Tal y como se ha descrito en la Memoria que an­

tecede, representado en los dibujos que se acompañan y pa­
ra los fines que se han especificado.

La presente Memoria consta de 19 hojas escritas
a máquina por una sola cara.

RM
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