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MEMORIA DESCRIPTIVA

[

Ia presente Patente de Invencidn hace referencia, se-
gin se indica en su enunciado, & unos perfeccionamientos
introducidos en los mecanismos de’gobierno de aparatds
0léctricos da maniobra. De manera mas concreta, la inven—
¢idr ge rofiere a 1los necanismos de gobierno de apsratos
eléctricos de maniobra, $al como interruptores, conmuta= -

dores y aparatos anilogos, para corrientes de tipo medio
dondstico o indusirial.




10

15

i
i
4

20

S
inDve Mo

25

30

Los perfeccionamientos qus se precomizan, segin se verd

claramente a continuacidn, afectan de manera esencial a la

forme adopiada por el drgano de maniobra y al tipo de despla— e

zgmientos que realiza el mismo para pesar de una g otra de. .
las posiciones admitidas por ¢l aparato. 4 este efecto, de '
acuerdo con los perfecclonsnientos gue se preconiZan,'la
abertura prevista en la base superior de la carcasa en que
e aloja el aparzto, o en la placa gue cubre superiormento
esta base, adopia una forme circulsr'y presenta sus bordes
dispuestos sobrs wna zons osférics, y el drgano de maniobra

o manecilla de accionmmientso del aperaito adopia esenclal-
mente, al menos en parie, la Fforma de un casquete esférico,
dispuesto pare encajar en la expresada abertura. De manera
esoncial tambidn los centros del casquete esférico consti-
tuido por el drgane de maniobrs y de la zona esférica de~
finida por la abertura, coinciden sxectamente, y los movi-.
misntos del indicado drgano se realizan precisamente por bas-
culacidn sobre un ejo real o ideal que pasa por el expresa-
do centro, De esta forma, el encajs del 6rgano de maniobra
en la correspondiente abertura se produce_sieﬁpre exachtanen—
te, con independencia de la posicidn adoptads por aquél, de
manera que en ouslquier posicidn el aparato queda perfecta~ -
mente protegido contra la penstracidn de polvo u otros ele-
mentos exteriores, Ello aparte, la actuacidén manusl sobre

el drgano de maniobra, que bascula sobre um radio rélativaf
mente muy grande, puede realizarse con esfuerzo minimo, sobre
cualquier punto del mismo ¥y con independencia del sentido

en que deba efectuarse el desplazamisnto,

Por lo demds, la esoncialidad y principeles earacteristicas-

y ventajas de los perfeccionamientos que se preconizan,
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resultardn mas ficilmente comprensibles a la vista de los !

dibujos adjuntos, en 1os que de manora esquemdtica se han |

ropregentado unos ejemplos concretos de ablicacién'préctioa -

de log mismos.En 1o sucesivo, la explicacién se referird, ‘

pues, a estos didbujos, bien sntendido que, como se comprende I

'y es 1égico, deds su finalidad exclusivamente ilustrativa y‘”;
eclaratoria, en ningin caso cabrd conferir a estos dibujos
el menor caracter limitativo.

En estos dibujos:

Lag figures 1 y 2 con sendos cortes convencicnales egque= |

miticos, mostrandole forma y posibilidedes de movimiento de
los elementos esenciales integrantes dél sigtema,

Ia figure 3 s una vista esquemdtica en plante de los
propios elementos representados en las dos figuraé aﬁteriores.
Ia figura 4 es un corte slzado de un aparat6 bipolar
do maniobra, realizade de acuerdo con los perfbccionamientbs

que nos ocupan, ' .

Ie figura 5 es wn corte segtn V-V de la figurae 4,

Ta figura 6 es una vista en planta de un ejemplo de rea= |-

lizacién de la menecilla que constituye elemento fundamental |

del sistema,

v

Las figuras 7 y & son sendos cortes segin VII-VII y
VIII-VIII de la figura 6, respectivanente.

Ia figura 9 es wn corte convencional de wa aparato andlo- |

go al representado en las figuras precedentes, pero en el que '?f

el drgano de manlobra se hallh dividido en dos mitades susg-

ceptibles ds ser actuaedes independienteﬁento, cade una de las

cuales goblerns un mecanismo interruptor o conmutadof.» 7
Ia figure 10 es un corte convencional ﬁe une, variante:

de realizacibn, en la que bdsicemente se ha modificado la -
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estructura de los elementos que gulan los desplazamigntos del, . :

érgano de manigbra. }' ;
Y, finalmente, las figuras 11 y 12 son sendos cortes se— i E
A . gin XI-XI y XII-XIT de le figura 10, rospectivamenta. . ;%’
% Refiriéndose, puss, a estos dibujos y en particular a los :
g ) esquenas representados en las figuraz 1 a 3: - .
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El aparato, cuyos mecanismos de conexidn y desconexidn

Ve

podrdn presentar cualquier esitruciura que se considere con-

PR R

veniente, se aloja, segin es normal, en el interior de una caje -°

T

10 1, normalmente dispuesta pars su instslacidén empotrada, aun=
-; gue puede tambidn perfectamenic proyectarse en vista a su ins-
. ' talaeidn de superficie. Bata caja, también seglin es normal, se
N ’ cubre con una placa aislante 2, que se fija en posicidn por

cualquier sistema que resulte apropiado, o que, en el caso

et

15 de que el aparato se destine a sit instalacidn en la superfi-

(RN G

cle, puede constituir una sola pieza con la caja 1. De manera ) g

A esencial, de acuerdo con los perfeccionamientos que nos ocu- i

'

'
.
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pan, esta placa presenta una, dos o mas aberturas circulares

3
T

3 (segin el mimero de mecanismos independientes que cada caso

20 se alojen en el interior de la cajs 1), a través de las que
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gobresalen al exterior los correspondientes frganos de gobler-

e

- no. Los bordes de estas aberturss quadan situados sobre una

Ly,

o et o A+ i B o e oy '

eafers ideal, cuyo centro ha sido sefinlado con la referencia

0 en la figuras 1 y 2, y cuyo radio se ha sefialado con la -;*f“’{

o mmer e

25 referencia r, definiendo une correspondiente zona esférica.
5 . También de maners esencial, el érgano de manicbra adopta al
menos en parte, es decir, sl menos en ia parite que debe encajar

; ' en la abertura 3, ls forma de un casquete esférico 4, periene-

¥ DG

ciente a una esfera ideal, cuyo centro se halla también situado

.

30 sobre el punto 0 y cuyo radio r'es ligeramente inferior al
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&ienﬁaw a3 sa procoaizen, el ind csdo drgano de maniobra
vuads hSJ vaier de un clerto dingulo & slrededor. de un eje 5,J

reol o idealy que pE3Q precisam ante o0r el centro 0, El én~
guto de oscilaci/z vy laes dimensiones del casqueta se oalculan

ds mansra qua-ésﬁa ¢uads ancajado en la abertura 3, en_cual-

\a

v da las vosi sicres limito aue es susceptible de adoptar
. ¢

&3 sporato, ’ '

Dvidenteuente, con rospecto o la disposicidn esencial

PALA

ous he qusdado deserita, resuliz indiferents que la caja o care- =
; ¥

<

cesn del aparato, la place o base superior de ls misma y los

neesnionog que en tal cajs se slojen, en'vistas a éeal;zar lé
aperiura o cierrs o la conaubacidna o cruce de un circuito, e
presenten una eztructurz u otra, cabiendo reslmente en estO'f'
agpecte vn verdadoro mdéxino ds variaciones y modificacionas.'
¥ resuliz aszinlomo indifercanta qus el eje =sobre el que osci— '
la el Srzanc de maniobre 4 sea un eje real, tal como se ha '

ragprezentado en les Tiguras a que nos venimos refiriendo, -<3iw

viniendo los novimisitos da ”Qh01 determinados y guiados por
wmo o moz brazes rigidos &, 0 sea un oje puramente ideal,
doternindndose log indicados movimientos por un siatena de gﬁial
arquesdey de %4ipo cuslésquiera aproplado, - )
En las figuras 4 a 8 o ha ropresentado un ejemplo de- .
roalizacidn ds log psyfeccionmuienios que se preconizan, oon= "
eretanente aplicados & un apsrato bipolax de maniobra. En e5=

%e cnzo, el aparato cusnta con wna esrcasa-soporte de material

eislante 7, dispussie pavra ser fijade, por ejemplo, por medior;

de log tormillos 8, exn ol interior de la caja empotrable 1,.

nade por la place exterior 2, que comporta
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le absriura 3. Sobxy el fonde de esta caja se encajan y fijan,
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por ejemplo, por medio de tornillos 9, que pusden ademds ser

utilizados para el emborne, unes piezas en U 10, qus son atra=" . .

vessedag blen por un eje comln, bien por dos ejes independienw -
tos alineados 5. Estos ejes atraviesen tambidn por sus extre-
nidades los brazog paralelos 11, de unas plezas dobladas en U,
que por su rame ceniral 13 ss encajan y fijan, por ejemplo,_
por modio de remachez 12 al érgeno de maniobra 4, el cual
esencialuente pi*esen‘ca, segin dicho, la forma de un casq_ue'bé
esférico. De esta manera los brazos 11 constitﬁyen los radios
de giro que gufen y determinasn los movimientos de basculacidn
del drgano de maniobra alrededor del eje 5 que, de manera
esenciel, pasa por el cenmtro de la esfera ideal a que perte-
noce el casquete esférico constitufde por aquél.

Se ha insistido ya en que el meq'anismo accionado por el
indicado érgano de gobierno pueds peftenecer a cuzlguier %ipo
¥ rresentar cualq,ﬁigr eatructurs que se considere convenients.
En el eojemplo de realizacidn a que ncs venimos refiriendo,
cada par de brazos 11, formados por una pieza en U 13, presen=—
tan gendos taladros enfrentados 14; en los que se apoya la
pieze balansin, qus comporta el contacto mévil 16 del sistema
¥ que queda en condiciones de baseuler libremente. Esota pleza
presenta, por ejemplo, una perforacién 17 que se relaciona
con el eje 5 por medio de un muelle ﬁ,elicoida.l 1Y, En estag
condiciones, los movimientos dc besculacidn que se imprimen
a través del drgano de gobiernc 4 a los brazos 11, se ‘ara;
ducirén en novimientos bruscos de basculacidn de signo opues—
to de la pieza balancin 16, que oscilard entre dos pps;I.ciones
limite en las que el contacto movil 15 Se apoyard sobre uno
u otro de los contactos fijos 19~10', F£ijados a correspondien-

tes soportes 20-20', solidarios de la bage y relacionados con
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que comprenden tres mecanismos gemelos independienfes, en\t:l.ssi;asmf"j

tica del conjunto. En estas mismas figuras pueden verse 1los

corraspondilentes elementos d3 emborne 21211, " -
[

U

Evidentemente, cusndo se consxionan todos los eiemsﬁtos;.{
do emborme que comprende el aparato descrito, el niemo fuhcio;f
nard como wa compubadior bipolar. Si se conexionsn ﬁnicamente-»
los comtactos £ijog 13, por ejemplo, y el contacto m6v11'16,'§
a través del elemento de emborne 9, el aparato funcionard como
ﬁn interruptor bipolar, fwncionando en este caso‘los coﬁtac-;-'
tos fijos 19' como simples topes que limitarédn les posiﬁili-
dades de oscilacidn del balanein, Puede también deecdnécta;ée
totalments uno de log dos mecantsmos independlentes que com-
prende el aparatso, con lo cusl el misno funcionard como inte-
rruptor o un commutedor unipoler, Y pueden.también, evidente~
mente, proyectarse aparstos que comprendan un solo mecanismo,

eg decir, aparatos que funcionan siempre como unipolares, o

& su aplicacidn a corrientes tripolares. 2
En las figuras 6 a 8 se ha representado el drgano de go~: _;;
bierno 4, gue constituye elemento fundamental de los perfeccioé
namientos que se preconizan, En este caso concreto puede verse
que el expresado orgeno sdopte le forma de un casquete esfé- -~
rico cortsdo por dos planos 22«22', peralelos entle éi Y Ore
togonsles o ls baso de equél, y paralelos tembidn gl sentido
de besculacidn del expresado drgano, Cabe tambiédmn cortar el.
referido casquete eaférico por otros planos, por ejemplo, por: 
un plano paralelo a la base, doténdolo de una forme de zona ;

esférica, en vistag a reducir su volumen o & mejorer le esté-

alojamientos 23, en que encajan las piezes en U 13, los alo-
Jemientos 24, en los que en la propia operacién de moldeo me

encajan y fijen los remaches 12, y lag regatas leterales -
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arqueadas 25 on que encajsn los bordes laterales de la carca-

sa=-soporte 7, completando el efecto de guia ‘ejercido por los ey

brazos 11 en los movimientos de haoculacion del conjunto.

Ie figurs 9 representa una vuriante de real:.aacion par-bi--
cularmente interesente del apsrato que ha quedado deserito, ' _
de acuerdo con la cual el érgeno de maniobra se halls dividi-

do en dos mitedes idéntices 5a-5b, suscepiibles de desplazarse

» independlenoemente. Cada ma de estas mitades accions uno de

los dos mecanismos que comprends el aparato, de maners que '
éate funciona como dos interruptores o dos conmutadores unipo- -:
lares Independisntes, en lugar de hacerlo como wn interruptor
o un conmutador vipoler. Por lo demds, los mecanismos del apa=
rato funclionan y ge nontan exactamente en 1la misms forme eX-
puesta. Es ésta, evidentemente, wna posibilidad -la de divi-
dir el &rgano de maniobra en dos mitades capaces de moverse
independientemente una de otra—- que se desprende de los per-
feccionamientos que nos ocupan, y que es por conmpleto inde-
pendiénte ‘del mecanismo que en ceda caso se trate de accionar,
eg decir, que puede ser aplicade a aparator que presenien me- "
canismos muy.distintos del que se ba deserifo a titulo de X
e jenplo.

Y, finalmente, en las figuras 10 a 12 se ha représenﬁadov

un ejemplo de realizacidn, que seo diferencia principelmente

del que se ha descrito anteriormente por el hecho de que el _' 

eje sobre el que bascula el drgano de maniobras 4 es ideal ¥y

no real, determindndose los movimientos de basculacién de aquél
sobre dste a través de un adecusdo sictema de gules 'a;;r'queadas
concéntricas con la esfera ideal o que peritenece el expresado
$rgano, BEsta disposicidun, a cosia de wn cierto sumento de com=

plicacidn en el aparato, presentae la ventaja de permitir con;f.’e_—
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rir al expresedo cosgquets wn rodio.sensiblemente mas 5rﬁnde-§héj3
18 disposicion anteriormente estudiade, sin que ello qbligua'a;%
awsentar las dizensicnes del conjunto del apératb; En este caso
ge prevé una base aislantz 26, a la que se hallan fijedas uhazv

piozes 27.(normalmente wns o dog, situades en posioiones para-

lelas), que pueden consiituirse de plencha metdlica y presentan
geccidn en U, E1 drguno de gobierno 4 presenta unos pares de
prolongacionce infericres 28, que enc2jan entre les remas lafe-
reles de lag piexes en U referidss, ¥y se hallen atravesadas

per unos ¢jes glinendog 29, o por un a0lo eje que atraviesa
cada per de asquéllas. Bstes ejos comporten unos rodillos 30,
que encajun en corrsspondientes ramuras 31 previstos en las
rapag laterales de las indicadas piezas 27. Estas ranuras doge
eriben coneretemente zrcos de circulo conedniricos con la es-
fera ideal a que pertenece el casguete constituido por el ére-
geno de: maniobra, de mensre que en definitiva éste dltimo pue—
de basculer guiado por aqudllas, sobre un eje ideal que pasa ' -
por el centro de la esfera ideaml dicha, obtenidndose el mismo |
$ipo de movimiento del drgano de maniobre y las mismas ventaw-
Jes que con el aparabo anteriormente descrito. .

El indicado drgeno de maniobra puede, evidentemente, acclo- :
nor cuelquier mecanismo que se consldere conveniente. En el _
e jemplo concreto a que nos venimos refiriendo, sobre cuys abso~ _
luta falta de valer limitativo no parece ciertamente-necesarid' |
insistir, este mocanismo comprende unos balancines 31, que come

portan los contectos mdvilesg 32!, y que se encajan en correse

vondientes renuras enfrentades 33 previstas en los laterales de
las piezas en U 27 y se relacionan con unos pasadores 34, fie -
Jjos a correspondientes Juegos de orejetas 35, que sobresalen

de la cara infericr del Srgano de maniobra 4, por medio de
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corregpondientes muelles 36, En estas condiciones, los movie .
mientos de basculacién que se impriman al referido drgano, se ' :

traducirdn en movimientos bruscos de basculacién de signo o=

¥
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. puesto.del belancin 31 , con 1o que el contacto mévil 32 se

| 5 apoyard en uwno n otro de un corregponiiente par-de contactos

‘ . - f£ijos 37, golidarios de correspondientes. soportes 38, El con- ,

tacto mévil pusde conmexionarse al circulto, por ejemplo, a tra- -

< - vdégs del propic tornillo 39 mediante el que se fija cada una ' .
de lasg piezas 27 al zdcalo sislante 26, y los contactos fijos

10 37 se conexionsn por medio de correspondientes elementos de

i emborne 40, Tambidn en este caso, segin se efectuen las conexio=

nea el aperato podrd funcionar ccmo interruptor o conmutedor -

bipolar, como interruptor ¢ conmutador umipolar, como interrupe :

tor de cruzamiento,etc.,ect.. ¥ tembién en este caso cabe,

‘ 15 evidentemente, divid;o'.r la manecilla de gobierno en dos mitades

o susceptibles de moverse independientemente, accionando dos

B aperatos gemelos distintoes. '

; Para finelizar, perece coaveniente insistir en que los

e jenplos de aparatos qus han quedado descritos pueden ser

20 pofundamente modificedos en todo cuanto afecte a su estruc~

BT
R L i
o .

 tura, mecenismos, forma de funcionar, conexiones, etc.,o%c.,
- sin que ello signifique apartarse del dmbito de proteccidn

del registro que se solicits, siempre que se conserven las

PN AN

iR caracteristicas esenciales relativas a la forma, estructura

25 ¥y movimientos del Srgano de maniobra. De una manera generel,
cabe ademds' indicer que los perfeccionamientos descriios po=
drén en su realizacidn priactice sar objeto de cuantas adiciones
¥ modificaciones de detalle 2o afecten a lo que constituye la
‘egencialidad del presente registro. =
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"ol centro do la esfara ideal & gue portensce aquél, quedendo
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1 ~ Perfeccionsmiontos en los mecanismos de goblerno dé_:~
eparatos eléciricos de meniobra, de acuerdo con los cuales se’’
dota a eatos apsratos de un orzanc de maniobra de material 5
aiplante, que adopias esencialmente, al menos en parfe,'larf B
forma de un caaguese esférico, ¥y que, también de manera esen;

clel, ruede bascular scbre un eje ideal o real que pasa por

egte Crgeno de paniovra encajsdo en cualquiera de las posi-.'
ciones limite o intermedicy que es sasceptible de adoptar en
el funcionamiento del aparato en una correspondienté eberturs
reviste en la base superior de le carcasa en que se aloja
écte Yltimo o en la place que cubre superiormente eatﬁ éarca-
#a, cuys absriurs pera posibilitar el indicado encaje adopta
une forma c¢ireular y prasenta sus bordes situados sobre une ;
gone, esférica que forma perte ds wna esfera ideal, concéntri-
ca con la esfera ideal a que periensce el Srgano de manio-
brs y dotada de wn radio ligoramente superior al de éata A
tima,

2 - Perfeccionamientos, segun la reivindicacién anterior,

de scuerdo con los cusles log movimientos de basoulaocién del
drgeno de maniobra se hellan guiadog y determinados por unog
brazos rigides fijedos por una extremidad & este drganc y ar-
ticulados por la exbremidad opuesta g wn eje fijo a la carcaaa—ﬂt
soporte del conjunto, cuyo ejo de manere esencial pass por el |
cantro de la egfera ldeal a que pertencce el casquete esféri~
co constituido por el exorssado érzano de maniobra, . .
3 - DPerfeccionamientos, segin la reivindicaclén primera, de °
acuerdo con 1os cualag los novimientos de basculacidn delr6r-]
£zno de manlobre se hallan detsrminados por un gistema de
guizs, arqueadas seain avcos de circulo concéntricos con la

esfere ideal a que pertenece ol cesquete egférico constituido
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1 - . 4 = Parfecclonamientos, segin cualouiera de las reivindi- -+
o : CoLe T
o] ' caclones anteriores, de scuzrde con los cuales el drgamo de - . .° -
S0 . nenlobre se halla dividido en dos mitades igusles dispuestas . - %

5 para basouwlar indspendientomsnts sobite ejes alineados que
pasan por ol centro de la esfera ideal & que perienece el
casquete esférico de'be:rmimdo por ol conjunto de las dos
nitades diches, quedando cada wnz de estas mitades en dispo;
gicidn de aecionar wn mecanizmo independiente.

10 5 - Perfecclonamiontos en los mocanismos de goblerno de apa~
ratos eldctricos de maniobra. '
Consta la mresents Memordia Desorip-
tiva de doce hojas mecanografiadas, es-
critag por una sola cara, numeradas del

1 al 12, con susi iinees nuneredas, & su
voz, de cinco on cinco y de dibujos ane-

' ' %05,
| Barcelora, 91 JUL 1968
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