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La finalidad del invento es la de aportar un conjunto
dosificador de cemento y tramnsportador-alimentador de cemen~
to e inertes cuyo desplazamiento de una obra a otra no re=
guiera operaciones complicadas, largas y dificiles, sino que
pueda ser predispuesto y efectuado con la méxima sencillez
y rapidez por un camidn semi~-remolque o auto-articulado. Otro
objeto del invento es el de obtener que las operaciones que
preceden y siguen al transporte de dicho econjunto, es decir,
las operaciones para hacer pasar el conjunto desde la posi-
cidn de trabajo a la de transporte y viceversa, se realicen
sin btener que recurrir a equipos complementarios fijos o
transportables, de manera independiente y auténoma. Como es
natural, el transporte del conjunto deberh realizarse fnica~
mente por carretera, y otro objeto del invento consiste en
realizar el conjunto mencionado de modo que su circulacidn
pueda efectusrse dentro del mbito de las normas ordinarias
de trifico, como es indispenssble para un equipo destinado
al uso difundido y frecuente en las obras de todo tipo ¥
destino.

Todas estas finelidades, y otras menores que resultarin
evidentes de cuanto sigue, se consiguen mediante el conjunto
dosificador del cemento y transporbtedor alimentador del ce-
mento y de los inertes objeto del invento, el cual comporta,
en las extremidades de una base o bastidor met&lico que lleva

medios de transporte y alimentacidn de los inertes, medios
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de toma, dosificacidn, transporte y alimentacidn del cemento
y una tolva, medios de soporte del conjunto en posicibn de
trabajo y medios de elevacidn de dichas extremidades del con-
Junto mencionado, mediante los cuales se hace posible la car-
ga auténoma del conjunto sobre la plataforma de un vehfculo
de carretera para su transporte por carretera, estando rea-
lizados dichos medios de soporte con partes articuladas y re-
plegables con respecto al ltimo y desmontables prontemente
de forma que permitan al conjunto tramsportado por el vehficu-
lo recuperar el gilibo admisible.

En dicho conjunto, con preferencia, por lo menos los me-
dios de soporte de una extremidad de la base cooperan con me-
dios de elevacibén de la mencionada extremidad para la carga
del conjunto sobre el vehiculo destinado a transportarlo. Pa-
ra la preparacidn del hormigbn en las obras, el conjunto esté
naturalmente destinado a trabajar en unién con una hormigone-
ra 0 una autohormigonera a la cual procede a alimentar, y con
una instalacién, completemente separada y distinta, para la
seleccidn y la dosificacién de los inertes, asi como con un
silo de cemento, para la preparacifén de hormigdn en las obras.
El invento se describe ahora con mayor detalle, a titulo pu~
remente de ejemplo, haclendo referencia a los dibujos adjun-
tos que representan una forma preferida de ejecucibn, en los
cuales:

La figura 1 es la vista lateral del conjunto, segln el
invento, en posicidén de trabajo.

La figura 2 ilustra una primera fase del paso del cone-
junto desde la posicidén de trabajo de la figura 1, a una po-

sicibn de transporte sobre un auto-cemiln articulado.

La figura 3 representa en un detalle los medios de ele~
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vacién de la extremidad anterior del conjunto, segfln el in-
vento, mediante los cuales se opera el paso de una posicidn
a la otra del mencionado comjunto, y muestra ademfs una fase
sucesiva a la de la figura 2 del paso de la posicidn de tra=-
bajo a la de transporte del conjunto segln el invento.

La figura 4 representa los medios de soporte anteriores
del conjunto y una fase ulterior de dicho paso.

La figura 5 muestra el conjunto segflin el invento, spoya-
do todavia por una pequefia parte, pero con el resto ya soste-
nido totalmente por la plataforma del camidn articulado des-
tinado a transportarlo.

La figura 6 muestra los medlos de sustentaciln y de ele-
vacidn posteriores del conjunto.

Y la figura 7 representa al conjunto en posicidn de
transporte, totelmente cargado sobre la plataforme de un cae-
midén articulado, el cual puede imaginarse en movimiento.

El conjunto de dosificacibén del cemento y de transporte
v alimentacibén a hormigonerss y similares del cemento y de
los inertes para la formacién de una masa de hormigén, de ca-
racteristicas prefijadas, comprende, en esencia, sobre una
base metélica de soporte o deslizadera 1, una cinta transpor-
tadora 2 (con bastidor soporte 2° y rodillos 2°’) destinada
para el transporte de los inertes desde el nivel del terreno
donde se encuentran &stos, preparados y dosificados por otro
conjunto, a la tolva 3 para la alimentacifén de una aubo-hormi
gonera o similar, un dosificador de cemento sustentado sobre
un bastidor 5 y alimentado por un par de cdcleas dosificado~
ras 6 que elevan el cemento desde un silo exterior S que no
forma parte del conjunto, una cdclea de transporte y alimen-

tacibn del cemento a la tolva 3 a partir del dosificador 4
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del cemento, un par de patas de sustentacidén anteriores re-

plegables 8 provistas de ruedas con goma 9, un grupo de ele-
vacidn anterior 10 y un grupo de sustentacidén y de elevacién
posterior 11 con gato de mando 12.

Algunos de los elementos arriba relacionados, estrecha-
mente relaclionados con el presente invento, merecen una des-—
cripeifn mis detallada. Las dos cbdcleas dosificadoras 6 no
estin montadas rigideamente fijas a la base 1 o0 a los elemen~
tos a ellas solidarios, sino que estén simplemente encharme-
ladas en 13 al bastidor 5 del dosificador 4 del cemento, de
manera que, ademfs de la posicién de trabajo mostrada con
1{nea continua en la figura 1, pueda asumir tambidn la posi-
c¢ibn horizontal indicada en le misma figura con linea de
trazos.

El montaje a charnela permite tembién una cierta flexi-
bilidad en la posiciln de trabajo de las cbcleas, para adap—
tarse de esta forma a las condiciones del terreno, etc. Las
patas de sustentacidn snteriores 8 consisten en un par de
méstiles 14 con placas de extremidad 15 que llevan charnelas
16 que permiten recoger hacia arriba las ruedas 9, como se
indica en la figura 4. Estén previstos tirantes de detencién
de las patas 8 en la posicibn baja y en la alta. ELl grupo de
elevacidn anterior 10 consta (figura 3) de un par de ménsu-
las robustas 17, sobresalientes de la deslizadera o base 1,
dentro de sgujeros de las cuales pueden correr y ser bloquea-—
dos en posiciones diversas (mediante una serie de agujeros
18 hechos corresponder y pasadores 19 insertados en ellos)
pernos 20 en esencia verticales de una barra transversal 21
en esencla horizontal llevando inferiormente rodillos 22 de

giro libre. Los pernos 20 llevan cada uno una ménsula 23, en-
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tre las cuales y las ménsulas 17 se pueden insertar para la
naniobra gatos 24,

El grupo de sustentaciln y elevacidn posterior 11 lleva
a su vez un par de ménsulas a escuadra 25 montadas giratoria-
mente en el extremo de la base 1 para la insercidn libre de
un perno largo 25° suyo, que emerge laberalmente, dentro de
un tubo cilindrico transversal 26 fijado en el extremo pos-
terior de la base l. En cada una de las ménsulas 25 puede co-
rrer, en el correspondiente asiento 25‘‘ de las mencionadas
ménsulas, uns pata tubular cilindrica 27 con basamento 27’
de apoyo en el terreno, pata gue puede ser hecha solidaria
de la nénsula 25 medisnte pasador 27°° insertade en el ade-
cuado agujero de la pata y del asiento para la misma de la
ménsula, con el fin de proveer al soporte del conjunto., El
grupo 11 estl completado por una segunda ménsula 28 asociada
con pasadores 28’ a la pata tubular 27 inferiormente con res-
pecto a la ménsula 25. El gato 12 se interpone para las ma-
niobres de elevaciln entre las ménsulas 26 y 28.

Finglmente, se debe afladir que tembidn la parte extre-
midad 2°’° de la cinta transportadora 2 puede ser recogida
hacia arriba, en torno a su articulacibén 29 adecuademente
prevista (figuras 1 a 5). En los dibujos estd representado
un camidn a semi-remolque o suto-articulado A de tipo cono-
cido, que sirve para el btransporte del conjunto, y cuya pla-
taforma de carga estd indicada con P.

Con referencia a los dibujos, se ilustraréd breve pero
completamente el funcionamiento del conjunto segin el inven-
to.

En la condicibn de la figura 1, el conjunto es apto para

el trabajo. El mismo se apoya establemente sobre el terreno
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por medio de las ruedas con goma 9 y de los basamentos 27° de
las patas 27. La cinta transportadora 2 efectiia el transporte
de los inertes hacia la tolva 3 a la cual, a su vez, la céclea
7 lleva el cemento elevado por la cbclea 6 y dosificado opor—
tunamente por el dosificador 4.

Cuando el trabajo ha terminado y se desea trasladar el
conjunto a otro lugar (en la misma obra o en otra), se proce-
de como sigue: Ante todo, se hacen oscilar las cbcleas 6 so-
bre charnelas 13, disponiéndolas en esencia horizontales y
ancléndolas a los lados del bastidor 2° del transportador 2.

Se actlia entonces sobre el gato 12 hasta tocar las mén-
sulas 25 y a descargarlas sobre las ménsulas 28, de forma que
se pueda extreer las espigas 25°° que unen las ménsulas 25 a
las patas 27. Continuando accionando el gato, se elevan, con
respecto a dichas patas, las ménsulas 25 y por lo tanto todo
el conjunto en correspondencia con su extremidad posterior.
La operaciln se interrumpe cuando la elevacibén efectuada per—
mite a un cemidn articulado A, destinado al transporte del
conjunto segln el invento, disponer (figura 2) con su plate-
formg P en el interior de la estructura, penetrando alli con
marcha atrés por la parte anterior hacia la parte posterior
del conjunto, el cual lo acoge como una galeria.

Una vez que el conjunto seglin el invento se encuentra
todo encima y sobre los flancos de la plataforma P del camién
articulado A, se actlia sobre los pernos 20 del grupo de ele-
vacibn anterior bajéndolo con respecto a las ménsulas 17 has-
ta llevar los rodillos 22 de la barra 21 en contacto con la
plataforma del camibn. Se insertan después los gatos 24 entre
las ménsulas 17 y 2% y se actiia sobre los mismos, elevando de

este modo la base 1 del conjunbto con respecto a la plataforma
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P. Al mismo tiempo, las ruedas O abandonan el contacto con
el terreno y pueden ser recogidas (figura 8) las patas 8 gue
las sustentan. El conjunto queda shora apoyado sobre el te-
rreno por medio de los basamentos 27’ y sobre la plataforma
P a través de los rodillos 22, Si es necesario, es posible
completar la insercién del camibén articulado bajo el conjun-
to, aprovechando el apoyo desplazable que ofrecen los rodi-
llos 22 sobre la plataforma P.

Despuds de 8sto se accionan los gatos 12 de forma que
se acerquen las ménsulas 25 a las ménsulas 28, El conjunto
se hace bajar de nuevo, por lo tanto, en correspondencia a
su extremidad posterior, hasta que el tubo 26 no se apoya ya
gsobre la plataforma P del camidn articulado. Lias ménsulas 25
se extraen entonces de las extremidades del tubo 26 y con
las patas 27 y las otras partes asociadas se cargan sobre el
camidn articulado. Para poder efectuar el transporte del cone
Jjunto, que se encuentra en este punto totalmente apoyado so-
bre la plataforma P, no queda més que recoger hacia arriba
(figuras 6 y 7) la parte posterior extrema 2°°’ de la cinta
transportadora 2, dejando asi al conjunto dentro del gélibo
néximo de carretera permitido por las normas de tré&fico ¥y
circulacibn.

Operaciones realizadas en sentido inverso, pero simila-
res en todo a las descritas, y fAcilmente intuibles para cual-
quier técnico de experiencis limitada, permiten descargar el
conjunto del camidn articulado al final del transporte y po-
nerlo de nuevo en posicidn de trabajo. Debe quedar entendido
que podrén ser otras las formas pricticas de ejecucidn del

invento, que pueden entrar en el &mbito del presente inven~
to.
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Los puntos de invencidn propia y nueva que se presentan
para que sean objeto de esta Patente de Invencién en Espaiia,
por veinte afos, son los siguientes:

12,- Conjunto dosificador y transportador-alimentador
de cemento e inertes, en especilal para auto-hormigoneras,
transportable por carretera mediante un camién articulado,
caracterizado porgue lleva —en las extremidades de una base
o chasis metélico con medios de transporte y alimentacidn de
los inertes, medios de toma, dosificacién, transporte y ali-
mentacibén del cemento, y una tolva- medios de sustentacidn
del conjunto en posicidn de trabajo y medios de elevacidn de
dichas extremidades del conjunto mediante los cuales se hace
posible la carga autdnoma del conjunto sobre la plataforma
de un vehficulo de carretera para su transporte sobre carre-
tera, estando realizados dichos medios de transporte con par—
te al menos de los mismos articulada o replegable, o desmon-
table prontamente, con el fin de permitir hacer entrar con
extrema facilidad y rapidez al conjunto tramsportado en el
gélibo de carretera admisible para el vehiculo.

20,~ Conjunto dosificador, seghn el punto 12, caracteri-~
zado porque por lo menos los medios de sustentacidén de una
extremidad de la base cooperen con los medios de elevacidn
de la misma para la carga del conjunto sobre el camidn des—
tinado a transportarlo.

32,~ Conjunto dosificador, segln los puntos 12 y 22,
caracterizado porque dichos medios de sustentacidn de una
extremidad de la base son en forma de un par de patas de sus-

tentacibén montado sobre ruedas, que se pueden recoger late-
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ralmente hacia arriba, y los medios correspondientes de ele-
vacifn lleven un chasis sobre rodillos desplazables con res-
pecto a la base con el guxilio de gatos.

42.- Conjunto dosificador, segfn los puntos 12 a 32,
caracterizado porque dichos medios de sustentacidn de la otra
extremidad de la base llevan un par de pabas con basamentos
de extremidad hechos solidarios en forma desmontsble a ménsu-
las montadas de manera giratoria en un tubo transversal de
extremidad de la base y los correspondientes medios de eleva-
cién comprenden segundas ménsulas solidarias en forms desmon-
table a dichas patas y gatos interpuestos entre las primeras
y segundas ménsulas.

52,- Conjunto dosificador segln el punto 42, caracteri-
zado porque las primeras ménsulas estén montadas en dicho tu-
bo por simple insercidn de uno de sus pernos en la cavidad
del tubo.

62.~ Consunto dosificador, segin los puntos 12 a 52,
caracterizado porque las cbcleas dosificadoras estén monta-
das oscilantes entre una posicidn de trabajo y una posicidn
de transporte.

72,~ Conjunto dosificador, seglin los puntos 12 a 62,
caracterizado porgue por lo menos una de las extremidades de
la base o de los medios de transporte y alimentacidn de los
inertes sobresalientes de ella es replegseble hacia arriba
cuando el conjunto asume la posicidn de transporte.

82,- Conjunto dosificador, segfin los puntos 12 a 72,
caracterizado porque dicho drgano estd dispuesto sobre la
base en correspondencia a una estructura asociada a la misma,

sobre la que estén montados también medios de dosificacibn

del cemento.
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92,~ "CONJUNTO DOSIFICADOR Y TRANSPORTADOR-ALIMENTADOR
DE CEMENTO E INERTES, EN ESPECIAL PARA AUTO-HORMIGONERAS,
TRANSPORTABLE POR CARRETERA MEDIANTE UN CAMION ARTICULADO®,
todo btal y conforme se describe en la presente memoria, la
cual consta de 240 lineas, y a titulo de ejemplo se repre-
senta en los adjuntos dibujos.
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