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MEMORIA DESCRIPTIIVA

que se acompafia a la solicitud de regisiro de una Paten
te de Invencidn por veinbe afios, en Espafia, por "APARA-
L0 PARA IL ENPALUE AUTOHMATICO DE HILOS EN MAQUINAS HILA
DORAS CONTINUAS DE ANILLOS Y SIMILARESY, a favor de “IQO

YO BOSBKT KABUSHIKI KAISHA" y "HOWA KOGYO KABUSHIKI KAISHA",

entidades de nacionalidad japonesa, con domicilio en No.
8, Dojima Hamadori 2-chome, Kitaku, Oseka-shi, Osake —-
(Japdén) y No. 1, Shimazaki - cho, Nakemursku Nazoya-shi,
Aichi-len (Japén), respectivamente.

El presente invento se refiere a un aparato
me jorado pars empalmer automdticemente un hilo, cuando
se rompe, con la mecha estirada procedente del cilindro
alimentador.

Los aparstos para empalme de hilos utilizados
hasta la fecha, pueden ser clasificados en dos tipos: -
uno, que se caracteriza por estar provisto de medios pa
rg extraer el exiremo roto de la bobina y de medios pa-
ra empalmar el hilo extraido directamente con la mecha
ectirada gue sele del cilindro productor en la corres—

pondiente unidad de hilado de la maguina hiladora conti-
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nua de anillos; el otro, que se ,aracteriza por estar
dotado de medios para tomar un hilo suplementario de -
una caneta de suministro sustentads por el aparsto --
cuando se percibe la ausencia de uno de los hilos que
se mueven hacla las bobinas sustentadas por los husos
de las unidades de hilado de la méquina hiladora contl
nug de gnillosy de medios para bobinar el hilo suple-
mentario, tomgdo de la caneta de suministro, alrededa
de la bobina cuyo hilo se ha roto; y de medios para -
hacer una parie final del hilo suplementario y empal-
marla con ung mecha estirada tomada de un eilindro --
productor de la unidad de hilado, inmediatsmente des-
pués de enhebrar el hilo suplementario enrollsdo alre
dedor de la bobina & iravés de un cursor montado sobw
un gnillo de la unidad de hilado.

Aungue se han introducido muchas mejoras en
los mencionados aparatos, éstos no son utilizables pa
ra nuestros fines prdcticos en la presente situacidn.

El objeto principal del presente invento ==
lo constituye un aparato auwtomdtico mejorado para em—
palmar hilos, que posee muchas caracteristicas précti
cas, tales como un fdcil funcionamiento desprovisto -
de problemas.

£1 otro objeto del presente invento reside -
en la consecucidén de un practico aparcto de empalmar -
hilo dotado de gran solidez, con 1lo cual puede ser ull
lizado en todo tipo de fabricas de hilados, sin nece-
sidad de reinstalar las méquinas de hilar.

Otros objetos y caracteristicas del invento
se desprenderdn de la descripeidn que a continuacidn -

va a hacerse y Ge los dibujos que la acompefian y se I
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dicardn particularmente en las reivindicaciones.

La Figurs 1 es una vista lateral de la parte
posterior ¢el aparato automdtico para empalmar hilos,-
segin un ejemnlo de realizacién del invento.

Las PFiguras 24 y 2B son, respectivemente, ——
sendas vigtas de los costados izquierdo y derecho del
aparato representado en lg Figura 1.

La figura 3 es una vists en perspectiva de -
la parte frontal del aparato representado en la figura
1.

La figura 4 es un esquema de conjunto en el -
que se muestra el funcionamiento del avisador que seiig
la la ausencia de hilo, segln ol invento.

La figura 5 es un esguema explicativo de la -
relacitn de la funcidn activa de los elementos del avi
sador que e ilustra en la Figura 4.

La Figura 6 es una vista en perspectiva de -
un ejemplo de realizacidn del avisador, de conformidad
con el invento.

La Figura 6B es una vista en planta de un me
canismo para dotar de un movimiento de vaivén al avisa
dor ilustrado en la figurs 5.

Las Figuras 7 y & son, regpectivamentie, unsa -
pergpectiva de un ejemplo de realizscidn del mecanismo
para getener el aparato en su posicidn correcta de tra
bajo, de conformided con el invento, y una vista en al
zada de una parte de dicho mecanismo.

La Figura 9 representa un disefio del armazén
de la parte principal del aparato que se muestra en la

Pigura 1.
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La Pigure 104 es una vista en perspectiva =
de un ejemplo de realizacidn de los mecanismos de frg
no para el control de la velocidad de rotmcién de un -~
huso de la miquina hiladora continuae de anillos segin
el invento.

La Figura 10B es una vista en perspective -
de otro ejemnlo de realizacidn de los mecanismos de -
freno .del aparato segun la invencidn.

La Figura 11 representa una vista lateral -
en seccidn de un ejemplo de realizacidn de la mordaza
del aparato pars empalmar hilos segin la invencida.

Lo Figura 12A represente un disefio del arma
z8y del aparato objeto de la invenecidn, mostrendo ~-
principalmente ¢l mecanismo para guardar el hilo su~-
plementario, en el sentido deberminado por la flecha -
X1A de la Figura 3.

La Figura 128 es un disefio del armazdén del -
mecanismo pars guerdar el hilo de repuesto, sezin ot
ejemplo de realizacidn de la invencidn.

La Figura 13 es una vista en perspectiva de
un ejegplo de realizacidn del mecanisuo de bobinado -
del hilo suplementario alrededor de una bobina que es
sustentada por un huso de la méquina hiladora continwm
de anillos, segin el invento.

La Pigure 14 es una vista en planta del me-
cénismo de bobinado ilustrado en la Figura 13.

Lo Hgura 15 es un dibujo explicativo, par—-
cialmente en seccitén, de una guia del hilo suplements
rio constitutiva de uno de los elementos del mecanis—

mo de bobinado que se nuestra en la Figura 13.
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La Figura 16 es un dibujo explicativo que
muestra la relacidn de correspondencia entre el me-
canismo de bobinado que se representa en la Figura -
13 y un anillo con un cursor de la unidad de hilado.

Las Figuras 174, 178, 17C, 17D, 17E y 17F
son sendos dibujos explicativos del funcionmamiento -~
del mecanismo de bobinado que se¢ muesitra en la figu-
ra 13.

Las Figuras 184 y 18B son sendas vistas la
teral y en planta de un ejemplo de realizacidn del -
mecanizmo para empalmar hilos del invento,

Le “igura 18C es una vista en planta, a ma
yor escala, de una parite del mecanismo de empalmar -
hilo, parcialmente seccionado, qQue se representa en
la Figurs 18B.

Lag Piguras 194, 19B, 19C y 19D son sendos
dibujos explicativos del funcionamiento del mecanig-
mo de empalmar hilo objeto de la invencién.

La Iigura 20 es un esquema de programacién
en el que se muestra la relacidn de corresporidencia
de la funcidn de tiempo con respecto al perfil de -
leva de las levas de programacion para conitrolar el
moviniento de log elementogs del ararato automdtico ~
para empalmar hilc que se ilusira en la Figura 1,

La rigura 21 es un digefio del armazén de -
la parte principal del aparato gque congtituye el obz
jeto de la invencidn, segln otro ejemplo de realiza
¢idn de la misma.

El aparato cegin la invencidn se caracte-
riza por un nuevo medio para empalmar un hilo con -

la mecha estirada proceientc del cilindro productor
?
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cuando ese hilo se rompe y la rotura es detectada. Ll
nuevo medio de empalmar el hilo con la mecha estirade
de conformidad con el invento puede ser aplicado a 1los
dos tipos antes mencionsdos de aparato automaltico pam
empalme de hilo. Es de advertir, ademds, que los me——
dios para enhebrar un hilo a través de un cursor se——
gin la invencidn constituyen un arte nuevo y pueden -
ser considerados en general junto con los aludidog —-
medios de empalme, como ¢l punto clave para consesuir
un prictico apareto de empalmar.

Para hacer el invento ficilmente comprensi-
ble, se irustra con detalle, en la descripcion que si
gue y en los dibujos que acompaflan, ung de las reali-
zaciones tipicas de la miquine automatica de empalmar
hilo perteneciente al segundo de los tipos enunciados.

- Un gparato tipico, de conformidad con el in
vento, se compone de un carro sugceptiile de despla=--
zarse por delante y a 1o largo de los husos de hilar -~
de ung 0 mds migquinas hiladoras continuas de anillos;

de un avisador que, despuds de denunciar la ausencia -

de hilos en las respectivas unidades de hilado, actia

deteniendo el carro y accionando el mecanismo de em——
palme de hilo; de mediog para detener el carro en una
posicidn corrscta de trabajo del aparsto cuando el ~-
avisador denuncis uﬁa rotura de hilo; de medios parsg -
guardar un hilo suslementario sumisistrado desde una -
caneta sostenida por el aparato, mientvras agarran un
extreno anterior del hilo por medio de una mordaza; de
un necanisno bobinador del ailo suplementario roservg
do alrededor de una bobina sostenida por un huso en -

el que ce ha roto un hilo; de medios para enhebrar el
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hnilo suplementario a través de un cursor montado sobre
un anillo del huso; de nedios para empalmar un extre—-
mo de un hilo suplemoniario cortado con una mecha esti
rada procedente de un par de cilindros delanteros de -
la widad de hilado en la que se rompe el hilo, inme—-

diatamente despudés de cortar la poreidn de hilo comprel

dida ocntre la caneta de suministro y la mordaza y despuds

de que ésta agarre la parte sxtrema del hilo guplemen-
tario gunardado; y de un mecanlsmo de leva programador
para regulzr los movimientos del mencionado elemento del
aparaso.

Con referencia s las Figs. 1, 24, 2B y 3, un
ejegplo de realizacidn del aparato automdtico par: ca—
palmaer hilo, de conformidad c¢on el invento, comprende —
un carro 1, provisto de un par de ruedas anteriores 2
¥ de un par de ruedas motrices 3 que 10 impulsan cuan-—
do el aparato es apartado de la posicidn de trabajo de
la méquina hiladora continua de anillos, por ejemplo, -
cuagndo dicho carro 1 as Gesplazado desde una méquina -
hiladora continua de anillos 5 a oitra contizua. Las —-
raedas motrices 3 son propulsadas por un medio adecua-
do, tal como el motor eléctrico 4 y su corresvondiente
mecanis.o de transmisidn. Segin se mugstra en el dibu=-
jo, una rueda motriz 8 y una rueda guia 7 ven en con--
tacto con un rail gufa 6, solidario de la maquina hi--
ladora 5, durante el trabajo del aparato 1, guiando a
dste a 1o largo del rail de huso de dicha maquina hila
dora 5. Para esta finalidad pueden utilizarse otros —-

mecanismos propulsores conodidos, tales como un ciste-

ng de tole.



50"’

10.-

15¢=

200"’

250"

30-"'

E1l carro del gparato 1 es desplazedo g lo .
largo del rail guia 6 de la mdquina hiladora conti-
nua de anillos 5 y, cuando el gvisador 10 -cuya mi-
sibn es la de detectar cualquier irotura del hilo en
le mdquina hiladora 5- denuncia una rotura, ese mig
mo avisador 10 acciona el circuito eléctrico del mo
tor 4 parando a éste, mientras que un circuito de -
entrada 39, dispuesto en el aparato 1, es accionado
por la potencia del avisador 10 de tal forma que ei
freno 57 tome contacto con el rail de freno 59, que
estd dispuesto en la miquine hiladora 5 en sentido
paralelo al rail de guia 6, con lo que el aparato 1
puede desplazarse s6lo por inercia y después pararse.
Inmediatamente después de que el freno 57 ha side epli
cado, unos medios para corregir la posicidn de ira-—
bajo del aparato 1 entran en contacto con una de Las
clavijas de fijacién 11 -sujetas a la mdquina hilado
ra 5 y separedas entre si por la mismg distancia que
separe & los husos de la méguins 5-, con lo que el =
aparato 1 se detiene en la posicidn correcta de tra-
bajo. Le separacidén entre las clavijas 11 no guarda
relacidn con la distancia entre husos o, dicho de —-—
otra manera, la separacidén puede ser elegida como mil
tiplo de la distancia entre husos.Después, une mordaza
23, que agarra wn extremo del hilo guardado por un me
canismo de reserva de hilo de suministro 22 (Fig. 4),
es impulsado hacis abajo, a 1o largo de una guie de -
desplazamiento vertical 21, por un movimiento del me~
canismo de desplagzamiento dotado a tal efecto de unae
cadena 24, mientras que un mecanismo 25 (que de ahora

en adelante se denominard mecanismo de bobinado), para
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conducir y guiar el extremo del hilo de suministro, - 1
es impulsado hacia bajo, g lo largo de un trayecto —-
de guia verticalmenie descendente, por una cadena 27

segin se muesbra en la Figura 3. El mecanismo de bobi
nado 25 detiene su movimiento descendente cuando toma
contacto con un rail anuler 17 de la miquina de hilar
5. ¥ la mordazs 23 tambidn detiene su movimiento des-
cendente cuando se pone en contacto con un tope soli--
tario del mecanismo de bobinado 25. Estas posiciones,

en las gue la mordaze 23 y el mecanismo de bobinado -
25 son detenidos, consbiituyen posiciones que de ahora
en adelante se denominardn posiciones de trabajo, res
pectivamente. Mientras la mordaza 23 ¥y el mecanismo -
de bobinado 25 son llevados hacia abajo, un mecanismo
de freno del huso detiene la rotacidén de éste o dismi
nuye su velocidad de rotacidn por medio de su accidén

de frenado sobre una polea de freno 14 fija bhajo - -
ung nuez 15 del huso en el que se ha roto el hilo. —-
Ia mordaza 23 y el mecanismo de bobinado 25 son siem-
pre impulsados hacia abajo por un muelle o contrape--
30, estando todos sustentados por los respectivos - -
elementos de transporte f£ijados a las cadenas 24 y 27
del mecanismo de desplazamiento correspondlente, limi
tando asi el libre movimiento descendente. Cuando la

mordaza 23 y el mecanismo de bobinado 25 llegan a sus
respectivas posiciones de trabajo y son detenidos por
los métodos antes mencionados, la parte extrems del -
hilo de suministro A es fransferida desde la mordaza

23 a un elemento de soporte del mecanismo de bobing--
do 25 y, a continuacidn, une polea de friccidn 83 - -
del mecanismo de freno de huso 28 del aparato 1 es —-

positivamente arrastrada s unag baja velocidad, para -
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controlar le veloeidad del huso misntras expulsa el
extremo de hilo sostenido por el elemento de soporte
del mecanismo de bobinado 25, por medio de una corrien
te de aire tangencialmente dirigida hacia un anillo -
16 desde una tobera dispueste en el aparato 1, con lo
cnal el exiremo del hilo de suministro es enrollado en
une caneta 12 sustentada por el huso e, inmediatvamente
después del movimiento de bobinado del hilo de sumi—-
nistro A alrededor de la caneta 12, un cursor 18 es -~
deslizado sobre el anillo 16 por la accidén de la co~-
rriente de aire dirigida desde la otra tobera dispues
ta en el aparato 1 y, a continuacidn, es detenido en
ung posicidn determinada de antemano por medio de un
topo situado en el mecanismo de bobinado 25. Tan pron
to como un guighilos del mecanismo de bobinado 25 con
duce al hilo A, proyectado desde la mordaza 23 a la =-
canets 12, en tal forma que dicho hilo entra en con--
tacto con la brida del anillo 16, el cursor 18 se mon
ta sobre el guiahilos por la accidén de la corriente -
de aire, con lo cual el hilo A es enhebrado a través
del espacio existente entre el anillo 16 y el cursor
18. A continuacidn, la mordaza 23 es llevada hacig -~
arriba, a lo largo de la gula vertical 21, permitien-
do mientras el paso libre del hilo A y regresando en~
tonces a su posicidn original. Mientras la mordaza 23
es llevada hacia arriba, la parte exlrema posterior -
del hilo A se sitda en la posicidn de trabajo de un -
necanismo de empslme de hilo 29. A continuagidn, el -
mecanismo de empalme de hilo 29 lleva el extremo pos-

terior del hilo A -. la posicidn de acceso al punto de
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hilado de la méquina hiladoras 5 y, después, la parte =

extrema posterior del hilo A es cortada por un medio

cortador del mecanismo de empslme de hilo 29, de tal
forma que dicha parte extrema posterior del hilo A es -
transferida al mecanismo de empalme de hilo 29 que aga
rra temporalmente la exbtremidad posterior del hilo A.
Poniendo en contacto el extreno anterior del mecanismo
de empalme de hilo 29, la extremidad cortada del hilo
A es empalmada con una mecina cstirada procedente de los
cilindros anteriores. Despuds de esto, el mecanismo de
empalue de hilo 29 se aleja de la posicibn de trabajo
¥ regresa 2 su posicidn original, mientras que el me--~
canisno de bobinado 25 es también llevado hacia arri——
ba y devuelto a su posicidn original. Cuando el hilo -
A entre la mordaze 23 y ¢l mecanismo de empalme de hi-
lo 25 ez cortado, la wrimera agarra firmemente a dicho
hilo A, que es suministrado desde la caneta de suminig
tro a travds del mecanismo de reserva de hilo de sumi-
nistro 22. En consecuencia, cuando se inicia el sigulen
te novimiento de empalme del aparato 1, un exbtremo del
hilo A es proyectudo desde la cara anterior de la mor-
daza 23. A continuscién el huso es liberado de la ac-—
cidn de frenado ejercida por el mecanismo de freno de
huso 28, immediastamente antes de completarse el movi-
miento de empalme de hilo ael aparato 1, cou lo que -
tal movimiento de empalme es realizado de manere savig
factoria. Entonces es gccionadd el avisador 10 que ==
trabaja de nuevo para coniirmar la terminacidn del mo
vimiento de empalme de hilo por el aparato 1. A conti

nuacibn, el aparato 1 es llevado a lo largo del rail -
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de guia 6, hasta que el mecanismo de deteccidn hallsa
un nimero predeterminado de operaciones de empalme -
de hilo no reaglizadas, punto en el cual el aparato 1
es detenido y el inconveniente puesto de manifiegto -
por medio de un dispositivo adecuado, tal como una 2
larma = para llamar la atencidn del operario.

En general, es bien sabido que se pegan un
gren nimero de pelusillas a las piezas de la miquina
hiladora. En consccuencia, en el caso en que la deics
cibn de la luz reflejada por un hilo de la unidad —-
de hilado se utilice para descubir la falta de hilo,-
es absoluiamente posible percibir la luz reflejada -
por uné pelusillap no zdévirtidndoge asi la ausencio -
de hilo.

De conformidad con el presenie ejemplo de -
realizacién del invento, se utiliza un nuevo método —
para percibir la susencia Gel hilo, impidiendo lg --
falta de percepcidn que consiste en la vibracidn del
hilo que pasa a través del conducto desde el punio —
de retencidn de los cilindros de slimentacidn y el -
alambre en espiral de la unidad de hilado, asi como -
un método modificado de deteceibn mediente la percep
¢idn de la luz reflejada en forma de vibracibn, pa--
ra distinguir el hilo normal del hilo anormal.

Con referencia & las Figuras 3, 4, 5, 6A ¥y
6B, el ejemplo de realizacidn del detector 10 del in
vento comprende un proyector 31; un receptor de luz
32 para la luz reflejads por el hilo, etc.; un elemen
t0 de un transductor Ffotoeldctrico (no representado)

que transforma la potencia del receptor 32 en una po
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tencia eléeirica; un filtro y un amplificador
lo detecta la sefial componente de un elemento del trang
ductor fotoeléetrico que tenga wng frecuencia determi-
nada; un conformador 36, pars formacidén de la potencia
del filtro y del amplificador 35; un contador 37 para
contar los impulsos del conformador 36; una cabeza de-
tectora 40 para percibir la pogicidn de los husos co——
rrespondientes; otro conformador 41 para formar ls po-
tencia de la cabeza Gefectora 40 es una sefial con for-
ma de onda cuadrada; un relé temporizador con retardo
42 para hacer la sefial de potencia, que se mantiene -~
durante un periodo de tiempo, deteminado de antemano,
mds largo que la duracién de la potencia de la onda ~-
cuadrada del conformador 41; un memorizador 38 para ==
conservar la sefial de potencia del contador 37 mientras
que se mantiene la sefial de potencia del relé tempori-
zgdor con retardo 42; un circuito de entrada 39 en el
que se introducen la potencia del circuito formador -—-
41 y del memorizador 38 y del relé temvorizador con --
retardo 42; y un reld 43 que es accionado por la po- -
tencia del circuito de entrada 39 y que activa el meca
nismo de empalme del aparato 1. Ademds, comprendo un -
mecanismo oscilante para el vaivén del proyechtor 31 --
junto con el receptor de luz 32. La caracteristica de
trabajo del detector se ilustra en los dibujos de las
Figuras 4 y 5. Cuando la cabeza detectora 40 detec- -
ta la existencia del huso, es dada la sefial de poten-
cia f, y al mismo tiempo el relé temporizador con re-
tardo 42 proporcions la sefial g. Por otra parte, en -
caso de que no haya rotura de hilo, la luz del proyec
tor 31 es reflejada por el hilo en condiciones norma-

les de hilado, y la luz reflejada causada por el hi-—--
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lo en forma de vibracidn es detectado por,el receptor‘-gﬁ
32 de tal forms que la luz reflejada recibide por el
receptor 32 se encuentrs en forme de compuesto con al
gunas luces reflejadas por diversas partes de la mé.--
quina de hilatura continua snular o pelusillas. Enton
ces la lug reflejada recibida por el receptor 32 es =
transformada en una sefial eléctrica por medio del elg
mento del transductor fotoeléetrico. Se considera gue
la sefial de salida a es un compuesto de la sefisl x co
rrespondiente a la luz reflejada desde el hilo y la -
otra seflal y correspondiente a la luz reflejada desde
diversas partes de la mdquing continua de hilar ¢ pe-
lusillas. Por Lo tanto, ss necesario detectar la sefial
x por medio de la accidn del filtro y del amplificador
35. La sefial de potencia b que corresponde a2 la sefial
x puede obtenerse por medio del filtro y amplifiéador
35.0Lg sefial de potencia b es cambiada ademas & la corres
pondiente sefizl de impulso ¢ por medio del conforma--
dor 36 y la sefizl de impulsc ¢ es contada como,una se
fial d por el contador 37. En caso de que la sefial 4 -
adquiera un valor predeterminado, se obtiene uns sefial
de impulso o que es memorizada por el memori,ador 38
mientras dure la sefial g del relé temporizador con re
tardo 42. Como se ha mencionado antes, la perturbacién
producida por el reflejo de algunas pelusillas puede
ser eliminada. Por el contrario, en el caso de que la
sefial de impulso a no:se obtenga, es decir, en el ca-
g0 de gue el hilo esté roto, no se memorizs sefial al-
guna por el memorizador 38. En la figura 6, la absci-
sa de todos los diagramas representa "tiempo", mien--

tras gue las ordenadas representan ls magnitud de las
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gefinles respectivas. En el diagrama de la sefial h del
memorizador 38, una parte designada con P muestra la
sefial h cuando el hilado del hilo funciona sin problg
ma, mientras que una parte sefialada con Q muestra la
5em sefial h cvuando se detecta una roturae de hilo. Como ya
se ha ilustrado, las sefiales £y, g ¥y I se introducen en
el circuito de entrada 39. Y la sefial de potencia ael
circuito de entrada 39 es finalmente detectada por el
egtado de equilibrio entre las seflales g y h, es de--
10, - c¢ir, la sefial de potenciz i del circuito de entrada -
39 no existe en caso de que la sefial h se encuentre -
en la condicidén de P, mientras gue la sefial i existe
en la condicidén de Q de la sefial h. Cuando existe la
sefial 1, se obtiene una sefial de impulso R, es decir,
15.- le seflal de impulso R se obtiene y el relé 43 es exci
tado por la sefial Rsdlo cuando el hilo se rompe.
Incluso si la operacidén de empalme de hilo
del aparato ha sido realizads después de detectar una
rotura de hilo, no existe la seguridad de gue la ope-~
20, - racidn de empelme heys sido realizada completemente y,
en consecuencia, serd preferible requerir la confirmag
cién de la operacidén a un aparato satisfactorio de uso
préctico en la hilanderia. Para ello, se ha afiadido un
medio de confirmacién de la operacidn Ge empalme de hi
25, 1o a este ejemplo de realizacidn del invento. Con refe
rencia a las Figures 6A y 6B, el proyector 31 y el re-
ceptor de luz 32 estédn fijados al mismo soporte 33 con
un adngulo tal que el proyector 31 ilumina 8l hilo entre
el cilindro frontal 2B y el alambre en espiral 20 mien-
30,- tras que el receptor 31 recibe la luz reflejada del - -
hilo. E1 soporte 33 esta asegurado a un eje vertical —--

45 soportado, con posgibilidad de giro, por un bra- -~-
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z0 34 que va fijado al bastidor del aparato de empalme
de hilos 1. Ademds, un brazo horizontal 44 estd asegu-
rado al eje vertical 45, y una extremidad de dicho bra
zo horizontal 44 se encuentra conectada con la extre——
midad anterior de un alambre flexible 46 qgue es accio-
nado por una leva de programacidén (no mostrada), y la
otra extremidad del brazo horizontal 44 estd conectada
con un muelle helicoidal 49 fijo por su exiremo al bag
tidor del aparato de empalme de hilos 1. Un {tubo de —-
guia 48 del alambre flexible 46 esta apoyado en an so-
porte 47 fijo al bastidor del aparato 1. Después de —-
completarse la operacidén de empzlme de hilo, al alambre
flexible 46 es arrastrado hacia la derecha en la Iigu-
ra 6B por la accidn de la leva programadora y, en con-—
secuencia, el brazo horizontal 44 es hecho girar en el
sentido de las agujas del relo) mientras resiste o la
fuerza del muelle 49, con 10 qué el proyector 31 y el
receptor de luz 32 son hechos girar e la posicién mos-
trade en linee de puntos para ponerse de cara & la po-
sicidn de deteccidén de la unidad de hilado en que mca-
ba de ser completada la operacidén de empalme, ¥y asi la
operacidn de deteccidn se realiza de nuevo en la unidad
de hilado para confirmar la terminacidén de la operacidn
de empalme de hilo.

La posicidn del proyector 31 representada en
linea continua muestra su posicién de trabajo normal.

La operacidn de deteccidén antes mencionsda -
se realiza en cada unidad de hilado mientras el apara-
t0 de empslme de hilos,1 se despleza & lo largo de los
frentes de trabajo de la méquina hiladora continua de
anillos 5 y, cuando se detecta la omisidn de une operg

cidn de empalme de hilo por medio de la mencionade con
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firmacidn, tal omisidn es computada. Sin embargo, la

operacién del aparato 1 continiz hasta que el nimero

contado de operaciones omitidas alcanza un valor de-

terminado de antemano, momento en el cual el aparato

1 se detiene de manera automitica por un medio adecug
do ¥ se notifica el provlema a log hiladores por une-
medio adecuado, tal como una alaraa.

Con referencias a las FPiguras 2, 3, 7y 8, =
los medios para getener el carro en la posicidn correg
ta de trabajo del aparato 1 frenan primero el moviaien
to de éste por medio de una seiial procedente del de—-—
tecior 10. Cuando lg rotura del hilo es percibida por
el detector 10, se proyecta un brazo de agarre T0 ha-
cia delante de menera simulténea, con lo cual el apa—
rato 1 es detenido en el area correspondisnte de tra-
bajo, y a continvacidn es accionado un elemento de en
ganche 53 de forma que engancihe con las clavijas de -
fijacibén 11, y el aparato 1 se pare gsi en la posicidn
correcta de bLrabajo.

Seglii se auestra en la Figura 2, el aparato
1 se desplaza a lo largo del rail superior 19 dispues
t0 en el bastidor 5 y un rail de freno 59 situado ba-
jo el rail superior 19, y una pluralidad de elavijas -
de fijacidn 11, para corre;ir la posicidén de detencidn
del aparato 1, se encuentran dispuestas en el rail su
perior 19, a intervalos varias veces mayores que la -
distancia entre husos. Por ejemplo, en el ejemplo de -
realizacién que se muestra en la Figura 8, las clavi-
jas 11 estédn digpuestas en las posiciones que corres-
ponden g husos alternos. Bl rail de freno 59 sustents

adends al aparato 1. Por lo general, el rail superior
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19 puede ser acoplado al rail de huso de la mdquins hi

ladora continua de anillo 5 o sustituido por el rail -

~de guia 6. El miembro de enganche 53 estd provisto de -

una serie de zargantas de engranagje 54 abiertas lpecig -
arriba. El espacio lateral entre las gargantas adyacen
tes 54 coincide con la distancia entre husos de forma -
que cada una de las gargantas 54 engrane con una clavi
ja 11 cuando el elemento de enganche 53 sea desviado -
hacia arriba. Para obtener un engrane. fécil de las gar
gantas 54 con la clavija 11, le parte superior de aqqé
llas es mds encha que su parte inferior. Cuando las -
clavijas 11 estdn dispuestas en el rail superior 19,-
segin se muestra en la Figura 7, el elemento de engan
che debe de estar provisto de dos gargantas 54, y si -
el espacio lateral entre las clavijas adyacentes 11 co
rresponde a una distancia tres veces mayor que la sepa
racidn entre husos, el elemento de enganche 53 debe eg
tar provisto de tres gargantas 54. El elemento de en--
ganche 53 se mantiene en su posicidn mds baja mientras
se desplaza el aparato 1 y sube cuando el aparato 1 -
se detiene, para engranar una garganta 54 con una cla
vija 11 a fin de detener el aparato 1 en la pogicidn -
correcta de trabajo.

En la “igura 7 ilustretiva de un disposidivo
de freno, se ilustran unos medios y un ejenplo de rea-
lizacién de los medios para detener el aparato 1 en —
una posicidén correcta de trabajo. El dispositivo de ——=
freno se compone de un electroimdn 55, ura palanca 56
y un freno 57. El electroimian 55 es accionado por una
potencia del detector 10 cuando éste percibe una rotura

de hilo. Una palanca 56 estd montada, con posibilidad -

de ziro a un eje 58 y un extremo de la misma palanca
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estd conectado gl clzctroimdn por medio de un muelle
helicoidal 60, mientras que el otro extremo forma —-
el freno 57 que monta gobre el reil de freno 59. En -
congecuencia, cuando el electroindn 55 es activado y
el extremo de la palanca 56 es ilampulsado hacia arriba,
1., palanca 56 gira de tal forma que el freno 57 toma
contacto con el rail de freno 59 fuertemente, ejercien
do sobre el aparato una accibén de frenado. Ademds, al
misao tieapo o inmediatamente despuds de la actuacién
del electroiman 55, es accionado otro electroiman 61.
El elactroindn 61 es zeccionado por medio de una sefial
procedente del mencionado movimiento de detencidii, ¥y
hace zirar un eje 67 por medio de una palanca 63 pi-
votada a un eje fijo 62 y bielas de conexidn 64 y 65.
El eje 67 estd sustentado, de foruma que pueda girar,
por wn par de abrazaderas guardacje 68a, 68b, de tal
forma que el eje 67 no se desplace en direccidn late
ral. Para conseguir la caracheristica mencionada, hay
un tope 69 fijo al eje 6%. La porcidn del eje 67 aco
plada con un brazo ge enganche 70 presente la conii=
guracidn de un eje estriado y hay montado un muelle -
de compresidén 71 en uno de sus extremos formando un -
amortiguador de clhiogues. En el extremo del eje 67 wa
montada una arandela 72. Bl brazo de enganche 70 esta
sustentado en su posicidn retroceso en el aparato 1
gurante ¢l movimiento de este dltimo de forma gue se
decengancilg de las clavijas 11, Por el contrario, ~-
cuando el electroimén 61 es acciomado la parte supe-
rior del brazo de enganche 70 e¢s desplazada hacia de

lante hasta enganchar con la clavija 11. EL electroi

ndn 55 también es accionado de manera simultdnea para
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interrumpir el movimiento del aparato por la accidn del
freno 57 con lo cual el aparato 1 co detenido en la po-
sicidn de sngrenaje del brazo de enganche 70 con la cla
vija 11. Sin embargo, la mencionads posicidn de deten—-
cién del aparato 1 no siempre es la posicidn correcta -
de funcionamiento . En el presente ejemplo de realizacidn,
cuando el aparato 1 es detenido segin se ha mencionado - |
antes, los elementos de trabajo de lozs elactroimanes 55
¥ 61 regresan a su fosiciln de espera y, en consecuen—-
cig, el aparato 1 es liberado del engranaje con ol rail
de freno 59. A continuacidn, un dispositivo corrector de
la posicién de detencidén del sparato 1 es activado. Bs -
decir, que en el dispositivo corrector, carscierizado =
principalmente por un engranaje del elemento de enganche
53 con las clavijas 11, se pone en accidn un motor --
T3. Al eje del notor 73 va fija una rueda T4 que engra-
na con una rueda del eje 75. =ste eje T5 cstd sustenta-
do por almzaderas guardaejes Téa, T6b y levas 77, 79 pa
ra gecionar los interruptores limitadores 78 y 80 y los
pifiones 81 y 82 estdn fijon al eje 75. Las levas 77, 79
estdn acopladas con los respectivos interruptores limi-
tadores 78 y 80, a fin de detener al elemento de engan-
che 53 en sus posiciones mdximas superior o inferior. El
motor 73 es accionndo por un interruptor limitador (no
mostrado) despuds de detener el aparato 1, con 1o que -
¢l elemento de enganche 53 se desplaza hacia arribs por
el engranaje de sus zonas dentadas con los pifiones 81, 82
del eje 75. Yon este movimionto ascensional del elemento
de enganche 53, una de las gcanaladuras 54 engrana con
la clavija 11, y asi la poricién de detencién del aparg

to 1 se corrige a 1a posicidn de funcionamicnito correc

ta. Y ¢l acoplamiento del elcmento de enganche 53 con la
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clavija 11 se mantiene en la posicidn correcta de tra-
bajo del aparato 1 hasta que se termina 1 operacién —-
de empalme de hilo. Después de terminar la operacidn -
5y de empalme de hilo, el motor 73 gira en direccidén inver
sa, con lo que el elemento de enganche 53 desciende -~
hasta liberar el acoplamiento del elemento de enganche
53 con la clavija 11 y a continuacién el aparato 1 se
desplaza de nuevo. Segin se ha descrito antes, se ilrs-
10, - tra el movimiento del elemente de enganche 53 por la ro
tacidén del motor 73; sin embargo, los otros medios im-—
pulsores dispuestos en el aparato 1 pueden utilizarsé -
alternativamente para impulsar el elemento de enganche
53.
Con referencia a las Figuras 2, 3, 9 y 104;
19+= el giro del huso puede ser controlado por medio del -~
acoplamiento positivo de una polea de frenado del hu-
so 14, coaxialmente fijada a la parte situada inmedia
tamente por debajo de una nuez de huso 15 de los husos
_ respectivos 13, con una polea de frinceidén 83 de un me
20.- canismo de frenado del huso 28 para controlar la velo-
cidad del huso. En consecuencia, la velocidad de reta_
cidén del huso 13 se puede controlar pars que sea con—-
forme con el movimiento de los elementos del carro del
55, - aparato 1 o, en otras palabras, el huso 13 puede ser -
detenido o hecho girar a la condicidén de frenado pars
ajustarse a los movimientos de los elementos del apara
to 1. Ia polea de friccidn 83 estd fijada al extremo -~
superior de un eje vertical 85 montado giratorismente
30, en la parte extrems superior de una placa 87 acoplada, con

posibilidad de deslizamiento, a una gliia 88 fija a una

placa de base 86 del mecanismo de frenado del huso 28.
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En la extremidad posterior de la placa deslizante 87,
el extremo de fondo de una palanca 95 en forma de I
sustentada con posibilidad de giro por un eje hori--
zontal 93, estd conectado & un brazo 95 conectado a
su vez con la placa deslizante 87 por medio de wna -
horquilla de conexidén83a, une varills de conexidn 91
¥y una horquillas de conexidn 89b. Un rodillo 111, susg -
tentado con posibilidad de giro por un extremo de la
palanca en forma de I 95, estd siempre en contacto -
con una leva de programacidn 110 (Pigure 9) por me--
dio de un muelle 108. Ung rueda catalina 106 (figura
9) va fijada a una parte del eje proyectada hacia -——
abajo a través de la placa deslizante 87; es decirs,
la rueds catalina 106 estd fijada al extremo de fbnﬁ'
do del eje vertical 85. Segin se muestra en el dibu-
jo, un pequefio motor 97 va montado en la placa de ;f
base 86, una placa & sustentacidn horizontal 99 estad
mohtada, con posibilidad de giro, sobre un eje mo-~ -
sor 98, y, ademds, una rueda catalina 101 va montada
al extremo,superior del eje motor 98, Un eje verti--
cal 103 estd dispusstos en un extremo de la placa de
sustentacidén horizontal 99, una rueda cataliza 102 -
estd fija en el extremo superior del eje vertical 103
¥y la otra rueda catalina (no mostrada) estd fijada -
a la extremidad inferior del eje vertical 103 de tal
forma que la placa de sustentacidn horizontal 99 esté
dispuesta en la parte intermedia del eje vertical 103:
entre 1as‘dos mencionadas ruedas catalina. La rueda
catalina 102 es impulsada por la rueda catalina 101
por medio de una cadena de arrastre 100 y la rueda cg

talina 106 es arrastrada por la rueda catalina que S¢
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encuentra bajo la plsca de sustentacidn 99 por medio de

una cadens de arrastre 105.

[5N
N
[

El control de la rotacién del huso se real
de lg siguiente manera. Do extremidad superior de la pa-—
lance en forma de L 95 es hecha girar alrededor del eje
93 por medio de unarrotacién de la leva de programacidn
110 (Figura 9) fijada a un eje de leva de programacidn
109 del mecanismo de programacidn a través del ecilindro
111; es decir, que la palance en forma de L 95 es heché
girar alrededor del eje horizontal 93 en sentido contra
rio al de las agujas del reloj en la Figura 10A. En con
secuencia, por medio de la mencionada conexidn de lus -
elementos, la placa deslizante 87 se desplaza hacia ade
lante mds alld del aparato 1, de forma que ponge e con
tacto la polea de friceidn 83 con la polea de freno 14
del huso 13. Para proporcionar una efectiva accibén de fre
nado de la polea de friceidn 83 con la polea de frenado
del huso 14, se puede utilizar un elemento de conexién elds
tica 92 que comtenga un muelle helicoidal 90 (Figura 9),
para conectar con las horquillas de conexidn 8%a, 89b, =~
y ademds la parte exterior de contacto de la polea de —-—
friceidn 83 estd hechs de un material eldstico tal como
goma blands u otro material de frenado adecuado para el
propésito. Cuando la poiea de friccidén 83 se mantiene -
en estado de detencidn, la nuez de huso 15 resbala a una
cinta de huso 13e que gira a una alta velocidad, con lo
que la polea de frenado de huso 14 queda positivemente -
detenida, mientras que la polea de fricecidn 83 gira en -
contacto con la polea de frenado de huso 14 y el giro —-
de ésta es controlada por la rotacidén de la polea dGe - -
friceidn 13. ELl arrastre positivo de la polea de fric-——

cidn 83 se reajiza de la siguiente forma. El morot 97 =—-
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es impulsado por una sefial elécirica del mecanismo -
de programscibn; el giro del éje motor 98 es fransmi
%1do a la polea ge friceidn 83 a 4ravés de un meca——
nismo de Hransmisidn de fuerza que comprende una rug
da catalina 101, uns cadena de arrastre 100, la rue-
da catalina 102, el eje vertical 103, la rueda cata~-
lina (no mostrada) disvuesta en el extremo del fondo
del eje vertical 103, la cadena de arrastre 105, la~-
rueds cataling 106 (Figura 9) y el eje vertical &5.-
La paicidn de la polea de friccidn 83 cambia por el -
movimiento de deslizamiento hacia delante y hacia —=
atras de la placa deslizente 87; sin embargo, el giw
del eje mobtor 98 es transmitido positivamente a la -
polea de friccidn 83 por medio del mecanismo de trams
nisidén de energla antes mencionado. Para compensar -
cl destensado de la cadena de arrastre 105, causado -
por el movimiento hacia delante y hacla atrés de la -~
placa deslizente 8%, la placa de sustentacidén horizam
tal 99 es siempre impulsada en la direccidn contra--
ria a la de las agujas del reloj en el didbujo, por -
la accidn de un muelle ensor 107, un exbtremo del cual
esta conectado a la placa de base 86 v el otro a la
placa de sustentacidn horizontal 99.

En la Migura 10B, se nuestra otro ejemplo
de realizacidn del mecanismo de control en el gue —-
el mecanismo desligzanie de la placa deslizante 87 =-
ha sido modificado. Segin se muestra en este ejemplo
de realizacibn modificado, se puede utilizar wn sole
noide 96, que es activado por una seiial eléectrica —-
del mecanismo programedor, en lugar de la leva pro=-

gramadors 110 del ejemplo de roalizmaecibn ilustrado -

en la Figura 104. Seg'n se describe anteriormente, -
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el mecanismo de control de la velocidad de rotacidn -
del huso es accionado positivamente con un reglaje —-
correcto y preciso por el mecanimno de programacién -
dispuesto en el apargto.
5e— Con referencia a las Figuras 3, 9, 124 y -~
12B, en el presente ejemplo de realizacidn, se utili-
ze. como hilo de suministro A uno que es similar al de
hilado. El hilo A en forma de copo es mantenido en un
receptacubo 113 que se muestra en la figurs 3. ¥ un -
10.~ extremo del hilo de suministro A es agarrado por la -
mordaza 23 de tal forma que el mismo pase a través de
ung aberturs de un bastidor lateral del aparato 1 y -
del mecanismo de reserva 22. El movimiento hacia arri
be o hacia abajo de la mordaza 23 estd limitado por -
15, - la gufa de cembio 21, El mecanismo de cambio o deévig
cién comprende una cadena 27, que 8s sustentada,por -
una rueda catalina motriz y una rueda catalina impul-
sada, y por el movimisnto hacia abejo de unae pieza —-
proyectada fija a una parte de la cadena 27. La mor--
20.~ daza 23 es cambiada a la direccidén desdendente y una
placa de base del mecanismo de bobinado 25 dificulta
el movimiento descendente de la mordaza 23. Es prefe
rible disponer un elemento proyectado ajustable bajo
la mordaze 23 a fin de mantener una distancia deter-
25,~ minada de antemano entre ella y el mecanismo de bobi
nado 25 cuando ambos, mordaza y mecanismo de bobinado,
estédn situados en su posicidn de trabajo.Ademds, cuando
la cadena 27 es impulsads hacia arriba, la pieza proysc
tada empuja a la mordaza 23 hasta que el arrastre de
30—~ la cadens 27 es detenido. Como se ha mencionado antes.

la cadena 27 es arrastrada en ambas direcciones duran
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¢idn mds elevada de la mordaza 23 es siempre fija, ——
mientras que la posicidn de la mordaza 23 sigue al me
canismo de bobinado 25 duando ambos van en direccidn -
nacia abajo.

Con referencia a la Pigura 11, un ejemplo -
de realizacidn de la mordaze 23 comprende ung envol--
vente externa 115, unz de cuyas extremidades estéd ——-—
abierta y en la otra extremidad hay dispuesta una aver
tura 117. A través de la abertura 117 pasa un alambre
flexible 124, Sobre un eje 120, dispuesto en el inte=-
rior de la envolvente, va montada, con pogibilidad de
giro, una palanca en forma de L, 116 uno de cuyos ex~
tremos estd conectado con el alembre flexible 124, =-—
mientras que el otro extremo adopta la forma de una -
pieza de agarre 119. Un muelle en espiral 121, dispues
t0 on un miembro de soporte 118, presiona al agarre -
de la palancsz en forma de I 116. En la pared interior
de la envolvente 115 hay dispuestos una abertura 123
que permite a2l paso del hilo de suministro, A y otra
ﬁieza proyectada 122 que forma un aBarre. Por lo tan
to, el hilo de suministro A puede ser retenido por la
pieza de retén o agarre 119 de la palanca cn Forua de
L 116 y la pisza proyectada 122 cuando la palanca en
formg de I 116 gira en sentido contrario gl de las =
szujes del reloj (en la *igura 11) y toma contacto ~-
con ls pieza proyectads 122. Segln se ha mencionado -
antes, el movimiento giratorio de la palanca en for--
ma de I 116 es efectuedo por el movimiento hacia de--

lante o hacis atrds del alambre flexivle 124 causado
por el movimiento dc la leva de programacitn (no mog

trada). EL movimiento correspondiente de la movdaza -
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23 y &l alambre eldstico 124 se determina previamente
como sigue; la nordaza 23 agarra el hilo de suminis -~
tro A en tal forma que un extremo del mismo se proyec
ta desde el extremo inferior de la moriaze 23 mientras
que ésta se mueve hacis abajo y el retén o agarre de -
la mimma ost4 cerrado. Por el contrario el agarre de la
mordaze 23 se abre durante cl dovimisnto hagia arriba,
con 1o cunal ¢l hilo de sunicigtro A puede ser pasado a
travéc de la mordaza 23 libremente, y cuando la morda-
ze ¢e detiene en su posicidn nds elevada, el retén o -
azarre se clerra de nuevo. Je pueden ubilizar pars el
aparato otros mecanismos de mordama dotados de la mis-
ma funcidn mencionada.

El mecanisao 22 de reserva de hilo de suminig
tro del ejemplo de realizacidn trabaja como ce ha men-
cionado antes, es decir, el mecanismo 22 guards una cler
va longitud c¢e nilo de suministro A pora suninistrgrlo
al mecanlsilo de bobinado 25 g fin de owtener una orers
cidn de bobinzdo satisfactoria del hilo de suministro
A alrededor de la caneta 12 después que la mordagza 23
es 1llevada a la posicién de suministro que es la mds -
inferior. In gencral, es necesario gplicar un medio de
suministro pzra aplicar el hilo ripidamsnte a la caneta
rotatoria 12 sustentada por el huso 13, o aplicar un -
determinado agente adherente, tal como agua, al hilo de
sumiristro pars que la canetu 12 pueda togar entonces
el hilo. Ademds, es necesario dismiruir la tensibn del
hilo de suministro 4 pare impedir uma rotura cuando -
se ha tomado ap.esuredamente. iin el presente ejemplo de
realizacidn, e anlica un sistema de chorre de aire pa

A

ra el bobinado del hilo de suministro & alrededor de -

la caneta 12, es decir, el chorro de aire suuinistrado
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por el mecanismo de bobinado 25 desarrolla una corrien
te de aire que sopla a lg canilla 12 y, en cousecuen-—
cia, puede comprenderse que, cuando un extremo del hi
lo de suminisiro, A es llevado a la zong de la corrien
te de aire giratoria, la extremidad del hilo es cogi-
da por la caneta giratoria 12 instantdneamente, enro=-
1léndose inmediatamenie alrededor de ella una cierta
longitud de hilo de suministro A. Segin el hilo de su
ministro de reserva A es alimentado a la cansta 12 a
través de la mordaza 23, la tension de hilo se mantig
ne baja durante la operacidén de bobinado. E1l mecanig
mo de reserva de hilo de suministro 22 comprende una
serie de guiaailos en la qus por lo menos uno puede -
ser desplazado por su mecanisno de cambio. Por ejem——
plo, en ¢l caso de aque dos guiahilos puedan ser despla
zados en la direccidn vertical mientras que el otro -
guishilos estd £ijo en su posgicidén, el paso en forma
de W 6 de M del hilo de suministro A puede ser formado
de tal manera que los dos guiahilos se sitien en dos
posiciones correspondientes a los dos vértices exterio
res de la letra M 6 W, mientras que el otro guiahilos
estd fijo en la posicidn correspondiente al vériice me-
dio de las letras M 6 W. Por el contrario, cuando las
dos guias son cambiadas al mismo nivel de la guis fi-
ja, la forma del paso de nilo se hace recta. En los -
casos menciongdos, ademds, se sitda un par de guighi-
los fijos en dos posiciones determinadas de antemano,
correspondientes a las dos exftremidades de la leira M

6 #. En consecusncia, cuando los dos guialfilos cambian
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sus posiciones desde la de paso de hilo recto a paso de
hilo en forma de ¥ § ¥, reservan un exceso de hilo que
corresponde & la diferencia entre la longitud del paco
en forma de M y el paso recto, v cugndo log dos ouia-
hilos son cambiados al paso de hilo recto, el exceso -
de hilo reservado segin se ha descrito puede apoyarse
suelto en el mecanismo paras guardar hilo 22. Con reie—
rencia a las siguras 9, 124, un soporte 126 va fijado
al bastidor del aparato 1 y tres guiahilos 131, 132 y
133 estdn fijados al soporte 126 de tal forme que que
dan alineados en linea recta, segin se mucsira en lg -
figura 12i.~ Un par de guishilos méviles 129 y 130 es-
tén susientados, con posibilidad de deslizaniento en -
sus partes deslizantes, por las gar:antas de zula res—
pectivas 127 y 128, en tal forma que los guiahilos 129
v 130 pueden ser Gesplazados en un:z direccidn vertical
2 Lo largo de las sarcantas de guia 127 y 128 respecti
vamente. Los guig.ilos 129 y 130 estdn montados sobre
un glemento de sustentacibén (no mostrado) que normal-—
mente es impulsado hacia gbajo para mantener las posi-
ciones de los guishilog 129 y 130 sl mismo nivel de las
otras tres guias 131, 132 y 133, por medio de un muelle
(no mostradoj. Una palanca en forma de L 140 ostd vro-
vista de un rodillo 141 que siempre estéd en contacto -
con una leva de programacidén 142 fijada al eje de le~=
va de programacién 109. Una varilla de conexidn 139 eg
t4 conectada, por su parte inferior, a un efremo de --
la palance en forma de L 140, y una polea de guia 138
estd sustentads, con posibilidad de giro, por el extre
mo superior de dicha varilla 139. Un par .e poleas de
gufa 134 v 135 estd montado, con posibilidad de gziro,

en el aparato 1, y un extremo de la cinta 137 estd —
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conectado al elemento de soporte de los guiahilos nd
viles 129 y 130, y el otro extremo de la cinta 137 -
cotd fijado al aparato 1 a través de un vastago de -
soporte 136 fijo al aparato 1 en bLal forma que la —-
cinta 137 pasa sobre las poleas de guia 134, 135 y -
138 segin se muestra en la Figura 12A. La cinta 137 -
se mentiene siempre en tensidén por medio de un muelle.
Cuando la varilla de conexidén 139 es desplazada hacia
arriba por la accidn de la leva prosramaedora 142, la
cinta 137 se afloja. En consecuencia, los gulahilos
mnéviles 129 y 130 son desplazados hacia ,bajo hasta
que se sitdan al mismo nivel de los guiahilos fijos
131, 132, 133. En las posiciones de los guiahilos mosg
tradas en las Figura 124, el paso del hilo de suminisg
tro A tiene forma de linea en zig-zag, por 1o que, -
cuando los gulghilos 129 y 130 son desplazados a las
posiciones nds elevadas mostradas en la Fige 124 deg
de las posiciones més bajas, mientras que el extremo
del hilo de suministro A estd firmemente sujeto por
la mordazg 23, el hilo de suministro A con una longi
tud correspondiente a la linea en zig-zag que se mueg
tra en la Figura 12A es tomado de una caneta de sumi
nistro y guardado por el mecanismo de reserva 22 an—
tes mencionado. Entonces, 10s guianilos méviles 129

vy 130 son desplazados a sus posiciones mas bajas, ¥
el exceso de hilo, correspondiente a la diferencia en
tre la longitud de la linea en zig-zag y la lines --
recta del paso de hilo, se mentiene suelto, pudiendo
ser suministrado al mecanismo ;e bobisado 25 en con-

dicién de libertad. Para este fin pueden utilizarse

olros tipos de mecanismos de reserva, tales como el
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mogtrado en la Figura 12B, es decir, el consistente en
ung gerie de guias fijas 143 formando un elemento, mien
tras que los guishilos méviles 144 estdn conectados a -
la varilla de conexidn 139 directamente, y el soporte -
126 queda suprimido.

Bl mecanismo de bobinado 25 del ejemplo de -
realizacibn comprende un elemento de sujecidn y descar
ga de hilo que recibe el extremo éel hilo de suminig—-~
tro A de la mordaza 23 del mecanismo ge peserva 22 y -
lo conduce a la caneta giratoria 42, ung tobera para cho
rro de aire que ayuda & la sujeciln del extremo del hi
lo de scuminigtro A por la caneta giratoria 12 e impul-
sa el movimiento deslirante de un cursor 16 cn la bri-
da de hilatura continue de anillo 5, un tove parg dete
ner la carrera del cursor 18 en una posicidn determing
da de antemano, un prensador para sujetar el hilo A en
tre la caneta 12 y la mordaza 3 a la parte exterior -
de la bridg del anillo 16 y una tobera de chorro de al
re para desplazar al cursor 18 sobre el hilo A sujeto
a la parte exterior de la brida del anillo 16. Los ele
mentos que se acaban de describir se muestran en los -
dibujos de las Figuras 13, 14, 15, 16, 174, 17B, 17C,
17D, 17E y 17¥. Seg'n se mucstra en los dibujos, una -
place de oase 154 del mecanismo de bobinado 25 va suje
ta 2 un par Ge brazos 146, que estén sustentzdos, con

pogibilidad de deslizamiento, por las respectivas guias
é

ol

e desplazamiento 21 y 26, montadas verticalmente en el
ap.rato 1, ¥y los elementos antes mencionados cetdn mon
tados sobre la placa de base 154. La posicidn de la plg
ca de hase 154 se controla por modio de una picgza en -

procccibn 145 fijada a la cadena 27 (Fig. 3) por aedio
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de un tope dispuesto en el brazo 146, EL método de —=
control de la placa de base 154 pusde congiderarse si
milar al de la mordaza 23. Por lo tanto, cuando la =—=
pie,a proyectada 145 de la cadena 27 se desplazs ha—-
cia abajo, el mecanismo de bobinado 25 es desplazado
hacia abajo, y también la extremidad anterior del me-—
canismo de bobinado 25, cuyo bastidor puede desplezar
se hacia abajo hasta que la extremidad delantera se -
ponga en contacto con el rall de anillo 17. Despdés -
la pieza de proyeccidn 145 es desplazada solmnen?e ha
cia abajo hasta que llega @ su posicidén mds baja aetegi
minade de antemano, y despuds el arrastre de la cade-
na 27 es detenida. Por lo tanto, la placa de base 154
sigue el movimiento ascendente y descendente del rail
de anillo 17 y los elementos antes mencionados del me
cenismo de bobinado 25 pueden mantener las posiciones
de trabajo correctas.

La operacidn de bobinado del mecenismo 25
se describe a continuscibn. Para permitir su fécil -
comprensidn, la operacidén de bobinado del mecanismo
25 se explice conforme al orden de actuacidn de los
elementos. Una tobera de chorro de aire 155 esta conegc
tada 2 un compresor de aire (no mostrado) dispuesto en
el aparato 1, por medio de una valvula magnética y de
un conducto flexible de aire 156.-~La tobera 155 es -
sustentada por un brazo de soporte 157 de tal forma
que la direccibén de soplado de le tobera 155 estd diri
gida tangencialmente a la superficie interior del ani
110 16 en un d4ngulo de 15¢ a 202 frente a la superfi-
cie del mismo. El soplado de la tobera 155 es contro-

1lado por la apertura o el cierre de la vélvula magné-
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tice que es accionada por el mecanismo de programecién
del aparato 1. El chorro de aire soplado desde la to--
bera 155 dobla a lo largo de la superficie interior del
anillo 16 y ce descarga en la parte inferior del mig--
mo. Por la corriente giratoria mencionada y la corrien
te giratoria producida por le rotacidén de la caneta --
12, la extremidad del hilo de suministro A es llevada
a la caneta 12, y asi, la parte extrema del hilo A es
tomada naturalmente por la caneta rotatoria 12, La co-
rriente giratoria mencionada es tan fuerte que el ex--
tremo Gel hilo de suministro A puede ser tomado por la
caneta 12, aln cuando se detenga la rotacidn de la - -
misma. Bl cursor 18 es llevado a lo largo de la brida
del anillo cob la corriente giratoria. Un tope de cur-
sor 150 estd montado, con posibilidad de deslizamien--—
to, a una abrazadera 149 fija a la place de base 154 -
y su giro es impedido por una gargantae 149a, praftica-
da en la abrazadera 149, y una clevija 149b dispuesta
en el tope 150. Un elemento de soporte 153, para sus-
tentar los respectivos alambres flexibles gue accionan
los correspondientes elementos del mecanismo 25, esta
dispuesto en la extremidad posterior de la placa de -
base 154. Una guls conduce a un alambre flexible 152

y estd conectada con el tope de cursor 150. ELl tope 150
es impulsado siempre hacia delante por un muelle heli
coidal 158 y su moviniento de avance es controlado por
la accidén de una leva de programecidn. La extremidad
anterior 151 del tope 150 estd hecha con preferencia

de un material eldstico y su superficie de contacto con

la brida del enillo estd provigta de un rebajo, de ma-
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nera gue coja al cursor 18 cuando la extremidad ante-
rior 151 se deforme por contacto con la brida del ani
1lo 16.

A continuacidn se cexplica la operacidn de -
bobinado del mecanismo 25. Con referencia a la figu—-
ra 15, un agarrador de hilo y un elemento de descarga
gque de ahora en adelante se denominarsd elemen’o asie=
dor 159, estd compuesto por un elemento cilindrico 163,
provisto de una rgnurg 163b dispuesta a 1o largo de -
su eje y de una abertura hacle delante. Una tobera de
chorro se encuentira dispuesta coaxialmente en el lnte
rior del elemento cilindrico 163. La tobera de chorro
164 estd conectada con una fuente de aire a chorro (no
mostrada) por medio de un conducto de conexidn 165, -
un conducto y una vdlvula magnética (no mostrada). En
el lado superior del extremo abierto del elemento ci-
1{gdrico 163 hay dispuesta una boca receptora de hilo
1632, que estd conectads con la ranura 153b por medio
de una ranura curvada 153¢ formando un paso para el -
hilo de suministro A. En consecuencia, después de re-
cibir el hilo de suministro A por medio de la hoca re
ceptora de nilo 163a, el hilo A asido por el elemen--
t0 asidor 159 es liberado del elemento cilindrico 153,
cuando e¢s tomado por la caneva rotatoria 12, o cuando
el elemento cilindrico 163 es hecho zirar para trans—
ferir la ranura 163b g la posicidn hacia arriba, 0 =-
bien el hilo de suministro A es positivamente llevado
a le ranurs 163b, o bien la garganta curvadz 163c es
deformade por un determinado medio. El ejemplo de rea
lizacidn del mecanismo de bobinado 25 que se muestra

en los dibujos corresponde al caso en que el elemento

eilindrico 163 es hecho girar. El elemento oilindrico
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163 estéd rigidemente sustentado por un blogue 161 gue es
t4 sustentado, con pocibilidad de ziro, por un brazo 156
Para limitar el movimiento giratorio del bloque 161 y el
movimiento deslizante en la direccidn axial, un tornillo
de fijacidén 169b fijo al brazo 166, encaja con la por-—-
cidn de garganta del blogue. Una exiremidad posterior 1562
del blogue 161 %ienc la forma de una poreidn proyectada
que es conectada con un extremo de la correa 168 por me
dio de un tornillo de fijacidén 1569a. E1l elemento cilin-
drico 153 es hecho girar por el movimiento de la corrca
168. fn una posicidén intermedia entre el brazo 166 y la
parte extrema 152 hay montado un muelle espiral 167 para
mantener normalmente la boca receptora de hilo 153a en
la posicidn hacia arriba que se muestra en la Figura 15.
La correa 168 estd conectada con un vasiazo deslizante
172 por medio de un par de poleas de guia 171a y 171b,

y el vdstago 172 es soportado, con posibilidad de desli
zamiento, por un elemento gula 173 y es accionada por -
2l movimiento de un alambre flexible 170, En consecuen-
cia, cuando el alambre flexible 170 es desplazado hacia
delante para im.ulcar al véstazo deslizante 172, la co-
rrea 168 se afloja y el elemento cilindrico 163 del ele-
mento asidor 159 es hecho girar por la zccidn del muelle
en espiral 167 de tal forma que la ranura 163b se pone -
en la posicidn hacia arriba. El elemento eiliudrico 163
estd dirigido hacia la direccidn tangencial de la super-
ficie interior del anillo 15 que es similar a la de la
tobera de chorro 155, pare liberar el hilo de suministro
A hacia la caneta rotatoria 12 a fin de obtener una ca-
tigfactoria accidn de toma del hilo de suministro A por

la caneta rotaotoria 12. Cuando el chorro de aire es ex-—

pulmdo de la tobera 164 se forme una corriente de succidn
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en el elemento cilindrico 163 y, por consiguiente, cuan
do la mordazs 23 que estd enfrentada z lg boca recepto-
ra de hilo 163a suelta el extremo del hilo, éste es con
ducido al elemento cilindrico 163 a través de la boca -
receptora 163a y es alimentado hscia la caneta rotato--—
rie 12 desde la abertura anterior del elemento cilindri
co 163. Por medio del mencionado movimiento, ei hilo de
suministro A guardado por el mecanismo de reserva 22 es
llevado rapidamente hacia la casneta 12 y simulténeamen—
te enrollado alrededor de la misma. En el ejemplo de rea
lizacidén mencionado, la tobera 155 impulsa el recorrido
del cursor 18 pero puede ser omitids si el elemento ci-
lindrico 163 estd situado ligersmente mds alto que la -
realizecidén mencionada y dispuesto de tal forme que el
chorro de aire procedente del elemento 163 se dirija ha
cia la superficie interior del anillo 16 para desarro--—
llar una corriente giratoria alrededor de la caneta 12
y accionar la carrera del cursor 18, en lugar de aplicar
dos toberas de chorro de aire 148 y 155 para enrollar -
al hilo de suministro A a2 una posicidn lo mds cercana po
sible a la superficie superior de la brida del anillo -
en la presente realizacidn.

En el momento del mencionado bobinado del hi-
lo de suministro A alrededor de la caneta 12, la rota--
cidn del huso 13 es detenida o frenada por la accidn del
mecanismo de frenado descrito por la Figura 10A para gi
rar a una velocidad muy baja.

Con referencis a las Piguras 14 y 16 wnr. suje
tador 1%4 estd compuesto por un vdstego 175 y una - -
extremidad delantera 176 de forme triangular fijada -

al vistago 175, de tal fomma que el extremo 176 - -
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puede ser desplazado ligeramente hecia el véstago 175.
El extremo delantero 176 estd proviste de una superfi-
cie lateral curvada que puede acoplarse a la superficie
leteral inferior de la brida el anillo 16. E1 véstago
5~ 175 estd sustentado, con posibilided de deslizamiento,
por un soporte deslizante 177 que estd provisto de una
gargante 178 dispuesta de tal manera que forms una gar
ganta girada un cuarto de vuelta, segﬁn se nmuesira en
la Figura 14. Hay una clavija 179, fija al vastago 175,
10.~ que engramna con la gargante 178. En consecuencia, cuan
do el vastago 175 es desplazado hacia delante da un gi
ro de un cuarto de vuelta, y cuando es desplazado ha—-
cia atrds, regrese a su posicidn original. El movimien
to hacia delente o hacia atrds del vistago 175 2s rea-
15, = lizado por medio de un alambre flexible 180 y un muelle
en espiral 181. El alambre flexible 180, estd sustenta
do por una gufa 182 dispuesta en el mecanismo de bobi-
nado 25. La tobera de chorro de aire 148 para mover el
cursor 18 estd sustentada por un elemento de soporte 153 y
20, = conectada con un conducto de la fuente de suminisiro por
medio de una vilvula magnétice (no mostrada). Ie operacidn
del mecanismo de bobinado 25 se explica en detalle a con~
tinuacidn. Con referencia a las Figuras 174, 17B, 17C,
17D, 17B y 17F, el retenedor 150 sujeta al cursor 18 des
25, — pués de expulsar el chorro de aire de la tobera de cho
rro 155 para correr el cursor 18 (figurs 17A). A con--
tinnacidn el hilo de suministro A es eyectado desde el
elemento cilindrico 163 y enrollado sobre la caneta 12
de tal forma gue pasa sobre la brida del anillo 16 (Fi

30.- gura 17B), ¥y cuando el sujetador 174 es desplazado hacig



Se=

10.“

150-

200"'

250—

30.=

- 38 -

delante, el vastago 175 gira un cuarto de vuelta coni T
1o que la superficie curva del sujetador 174 presiona
el hilo de suministro A contra ls superficie inferior
de la brida del anillo 16 segin se muestre en las Fi-
guras 17C y 17D. Es preferible detener la rotacibn --
del huso por medio del mecanismo de freno mencionado,
aunque en caso de que el huso 13 sea accionado a una
velocidad muy baja, la superficies exterior del sujeta
dor 174 puede estar provista de una garganta 178 que
permita el paso del hilo de suministro A. Despuéé:el
tope de cursor 150 retrocede de su posicién de tfabg
jo ¥ la tobera de chorro de aire 148 expulsa el cho~-
rro de aire, con 1o que el cursor 18 es accionadn, -
Como la extremidad superior del sujetador 174 estd do
tada de una forma inclinada y una superficle supefior
lisa, segin se muestra en la Figurs 17F, el cursor 18
puede ser montado con facilidad sobre el sujetador 174.
Cuando el cursor 18 montado sobre el sujetador 174 se
muse, el hilo de suministro A es enhebrado a través -
del cursor 18 y entonces dste es detenido por el hilo
de suministro A segin se muestra en la Figura 17E.

Despuds el sujetador 174 se retira a su posi
cién normal y el elemento cilindrico 163 es hecho gi-
rar para soltar el hilo de suminisiro A sustentado con
lo que la operacidén de bobinado del mecanismo de bobi-
nado 25 queda teraminads.

Una vez terminada ls operacidn de bobinado del
hilo de suministro A alrededor de la caneta 12, el pun
to mds importante es cémo empalmar el extremo del hilo

de suministro A con la mechsa estirada que sale del ci-
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lindro alimentador de la miquing de hilado continuo de
anillo para conseguir el propdsito prineipal del pre--
sente invento.

En general, de conformidad con el presente -
invento, una extremidad del hiio conectado g lg cane--
ta 12 es conducido al cilindro frontal inferior de la -~
unidad de hiler por arrastre con una mordaza ;irovista -
de un cilindiro de mordaza montado, con posibilidad de ~
giro, sobre la extremidad anterior de un véstago de so
porte impulsado hacia delante por un muelle, soltdndolo
luego de la mordaza por un desplazamiento relativo del
cilindro de mordaza de la mordaza cusndo este eilindro
es ilmpuigado hacia el cilindro frontal inferior y he--—
cho girar, con lo que el extremo del nlilo de suministro
A es empalmado con la mecha estirada que sale del ci--
lindro alimentador.

Con referencia a las Figuras 9, 164, 188, —-
18C, 194, 19B, 19C y 19D, un ejewplo de realizacidn —-
del mecanismo de e.palmer hilo del aparato 1 comprende
una palanca de cambio 187 sustentada por un brazo 136
fijo gl aparato 1, una cung 193 sustentada, con posibi
1lided de deslizamiento, por la palanca de cambio 187 -
de tal forma que dicha cuna es siempre impulsada hacis
delante por un muelle helicoidal 192 montado en su par
te posterior, ur cilindro de mordaz: 198 sustentado, -
con posibilidad de giro, por la cuna 193, un vastago -
de mordaza 20u suztentado de foraa deslizavle por el -
brazo 186 en paralelo con la palanca de cambio 187, de
tal forma que el vdctayo de mordaza 20v queda situado -
en posicidn superior conmsgpecto a la palanca de caabio

187, un ginelle 202 montado en la parte posterior woyee

tada 203 del véatago de mordaza 200 proysctada al 1la-
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do posteria del brazo 1866 de forma qué slempre impulse
2l vdstaso 200 hacias atrds, una pieza de mordaza 199 -
concctada con la extremidad anterior del vdctazo de —-
nordaza 200 proyechade desde el lado delantero del drg
7o 156 por medio de una placa curvada 201, de tul fox-
g qus la piezs de mordaz: 199 eots situada on la posi
cibn hrcia delante del paco de cilindro de mordaga 198
con la excepcidn del periodo de la operacién de empal-
me de hilo. Un elamento eldstico 204, con suficiente -
coeficiente de friccidn, estd dispuesto bajo su piesa -
de mordaza 199. La palance de camd.o 187 estd provista
de una sreadallera 188 en la parte inierior y de ung ==
proyeceidn 189 en su extrenidad posterior y hay un tor

e fijacidn de ajuste 205 dispussio en la proyec

o

nillo
cidn 139, sesln se muestra en los dibujos. El despla——
zaaiento hacia delante ¥ hocia atras de la palanca de -
cambio 187 es produciio vor un mecanismo de dezplaza——
niento que comprende un oiiidn 206 engranado con la ore
mallers 188, un pifidn 207 Fijo a un eje del piiidn 206 -
sustentado nor el gparato 1, una rusda cen Lormg de abge—
nico 208 engranada con el »ifidn 206 ¥y sustentada con -
posivilidad de giro, por 2l gparato 1, una bisla de co
nexibdn 209 coneciada cn forma pivotante en su extremo -
superior con la rusda en forma de abanico 203 y su ex-
tremidad inferior con una palanca en forma de I que es
accionada por una leva de programacidén 211. La hisla -
de conexibn 209 estd compuesia de un par de porciones -
de vistazo sélido y un amortiguador de chogque 213, que
contiene un determinado elemento de absorcidn de choquw
tal como un muelle en espiral. Por medio de la aceidn -
del amortiguador de choque 213, el contacto del cilin-=-
aro Jde mordaza 198 con el cilindro inferior alimentador

215a de la unidad de hilar se hace firmemente pars pro-
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porcionay una operacidn de empalmado de hilo satisfuc—
toria y sin problema alzuno. Il cilindro de mordaza =
198 cotd sustentado, con posibllidad de giroe, vor un par
de brazos 154 de la cuna 193 c.. tal forma gue la parte
superior del cilindro de mordaza 198 va mis alld, en -
ana direccidn ascendente de los brazos 194, con excep~-
cibn de una proyeccidn superior 195 de los brazos 194.
Ta superficie superior de la cuna 193, estd provigta -
de una superficlc denowinada aspers . forma un asidor
junto con la pieza de mordaza 199 cuando entra en con-
tonoto con ella. La extrenidad vosterior de lz cuna 193
siene la foraa de un vasiago 196 que estd insertado, -

pilidad de deslizaniento, en una aberiura no—-

i
rigonial de sula de la palanca de cambio 187, y en el
vdstogo 125 va monéado un mnuelle en espiral 192. EZn la

extrenidad posterior del vadstago 196, un tornillo de -
fijacibn 190 e¢std situado de tal manera que cngrana -
con una parte escalonzda interior 197 del véastazo 196
vara limitar la posicidn hacia delante del cilindro -
Ge nordaza 198. Por lo tanto, despuds de tocar el ci-
lindro de mordaza 198 con el cilindro inferior alimen
tador 215a, dicho cilindro de mordaszua 198 pucde ser -
puesto en contacto con el ecilindro alimentador inferior
215a con una cierta fuerza de empuje por la compresidn
del muelle en cspiral 192 causada por el ulterior movi-
micnto hacia delante de la palanca de cambio 187.

La arriba menciongda mordaza 23 lleva el hi-
lo ie sualnistro A, vno de cuyos extrenos ya ha sido -
enrollado al.z2dedor de la cansta 12, a la posicidn enire

el rodillo de mordaze 198 y la pieza de mordaza 199. lLa

pogicidn relativa anbtes mencionade de log elementos —-
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del mecanismo de empalmar hilos se muestra en la Iigu
ra 19A. A continuacidn, por el movimiento de la leva
programadora 211, la Halanca deglizante 187 es despls
zada hacia delante. Durante el movimiento Hacia delan
te de la palenca deslizante 187 el hilo de suministro
A entre en contacto con el cilindro 198 primero, y la
placa curvada 201 es impulsada haeia arriba por 2l --
ulterior movimiento de avence del rodille de mordaze
198, y asi el hilo de suministro A es hecho girar so-
bre el cilindro de mordaze 198, y entonces una parte
del hilo A es ggida firmemente por un asidor compues-—
to por la superficie superior de la cuna 193 ¥y la‘pig
zg, de mordaza 199 de confofmidad con el movimiento ==
de avance del cilindro de mordaza 198. La condicién -
relativa mencionada del hilo de suministro A y j0s ele
mentos se muestra en la Figura 19B. En el momento én
aque el hilo de suministro A es asido, el tornillo de
presifn y ajuste 205 de la palanca de cembio 18% toca
la porcidn expandida 203 del vistago de mordaza 200 ¥
desplaze el vdstago de mordaza 200 hacia delante hasta
el posterior movimiento de avance de la placa de cam~
bio 18%. Por lo tanto, segin se muestra en la Figura
19C la cuna 193 se cierra con el cilindro de alimenta
cibén 215a mientras use al hilo de suministro A. Un fi
lo de cuchilla 191 estd ajustablemente fijado a la pa
lanca de cambio 187 segin se muestra en los dibujos.
En consecusncia, cuando el hilo de suministro A entre
le mordaze 23 y el asidor compuesto por la pleze de -
mordaze 199 ¥y la cuns 193 estd provisto Ge suficiente
tensidn pare ser cortado con la ayude del filo de cu-

chilla 191, el hilo s roto por la tensidn causeda =-

t\ k%"

. ﬁ 5
. IS .
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agidor. E1l extremo roto del hilo de suminigtro A tiene

wa configuracidén diferente a la de la extremidad de un
hilo cortado agudamente por un cuchillo o tijerss, es -
decir, que el exiremo roto del hilo de suministro A se-
meja o la extremidad de un hilo roto por aplicacidn de

tensidn excesiva, por 1o que la operacidén de empalme de
hilo puede ser realizada satisfactoriamente. Después de
que el hilo de suministro A ha sido roto segin se ﬁen—-
ciona arriba, el extremo roto del mismo es llevado ha—
cia delente por el asidor a través del movimiento de —-
avance de la palanca de cambio 187. Y finalmente, el ci
lindro de mordaza 198 toca al cilindro alimentador de -
fondo 2152 y la cuns 193 se retirg relativamente en co-
rrespondencis con la palanca de cembio 18; durante.éi -
ulterior movimiento de avance de la misme. Como el Vis~
tago de mordaza 200 se mantiene en wna posicidén estacio
naria, la pequefla proyeccidn superior 195 empuja a la -
pieza de mordaza 199 en direceién hacia arriba, con lo

que el extremo roto del hilo de suministro A sujetado -
por el asidero es liberado y devuslio positivamente al

cilindro slimentador de fondo 215a por medio de le ro--
tacidn de friceidén del cilindro de mordaza 198, y el --
extremo roto del hllo de suministro A es empalmado con

la mecha estirada procedente de los cilindros alimenta-
dores 215. Antes de la mencionada liberacién del extre-
mo roto del hilo de suministro A, el mecanlismo de fre-
nado de huso 28 abandona la posicién de frenado de for-
ma que el huso 13 gira a su estado normal y de al hilo

de suministro A una torsidn, con lo que la operacién -

de empalme de hilo de la presente realizacidén puede —-
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sible cambiar la longitud de la extremidad rota del hi

lo de suministro cambiando la posicidén de fijacidn del
filo de cuchilla 1971 con 1o cusl el +tamafio de la parte
conectada del hilo puede ser ajustaﬁo 2 un temafio de=-
seado de conformidad con la clase de hilo de que se ==
trate.

Los movimientos relativos antes mencioéadés
de los elementos del aparato 1 estan controlados pb; -
el mecanismo de leva de programacidn, que compren&é-una
leva n? 1 pagra controlar el movimiento del mecanismo -
de desplazamiento del mecanismo de bobinado 25 para con
ducir y guiar la parte extrems del hilo de suministiro
a una posicidn cercana al anillo y & la posicidn de es
pera normsal del mecanigmo de bobinado 25 una vez ter-
minada la operacién de empalme de hilo; una leva nf 2
para el desplazemiento de la mordaza 23 hacia abajo y
haecia arriba; una leva n23 para accionar la palanca --
en forma de L 116 dispueéta dentro de la mordagze 233 -
ung, leva nf 4 pars abrir y cerrar la valvula de control
del petriodo de trabajo de la tobera de chorro 164; una
leva n? 5 para impulsar el alambre flexible 1%0 para -
que haga girar un cuarto de vuelta al elemento cilin--
drico 163; una leva n® 6 para abrir o cerrar una Valvu
la dispuesta en un conducto utilizado para suministrar
aire en chorro a la tobera de chorro de aire 148 a fin
de desplazar el cursor sobre el anillo 16; una leva --
ne ; para impulsar o empujar el alambre flexible 152 -
péra controlar el movimiento hacia delante 0 hacia ---
atras del tope de cursor 150; una leva n? 8 para im~- -

pulsar o empujar el alambre flexible 180 de forma que
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controle al sujetador 174; una leva n? 9 para controlar
el movimiento hacla Gelante o hacila afrés de la »olea -
de friccidn 83 del necanismo de freno de huso; una leva
n2 10 para controlar cl movimiento oscilante del proyec
tor 31 y del receptor 32 del detsctor 10; una leve n® -
11 para controlar el movimiento hacia srriba o hacia --
abajo de log guiahilog 129, 130 del mecanismo de reservaj
v una leva n% 12 para controlar el movimiento hacia de-
lante o haecla atrds del cilindro de mordaz:. 190; ifodac -
sstas levas van montadas rizidemente sobre el mismo 4r
bol de levas. Cuando se denuncia una rotura de itilo por
el detzctor 10, el aparato 1 28 deienido en la posicidn
correcta de irabajo segin se ha ilusirado. A continua-~
cidn el arbol de levas 109 es hecho girar y los elenen-
tos del aparato 1 son accionados por la sceidn de con~
trol de las reszectivas levas para empalnar la extreai
dad del hilo de suninistro 4, que »s suninisirado desde
una, caneta de suministro y bobinado alrededor de la ca
neta 12, con la mecha estirsda de produccidn. Los ssouenas
de la #igura 20 representan la relacidn corresponéiente

de las levas de programacidn dando sus peviiles desarro

|

lados. 1 el esquema de la Figura 20, los nimeros nostra
dos a 1o larzo de la ordenada corresponden a las lavas
antes mencionada: designadas con udmeros, respectivanen-—
te. Kdemds, la letra 4 representa el tie wo on aue ol
mecanismo 25 llega e la posicidn del rail de anillo 17

vy empieza a moverse junto con él; la letra B represen-
ta el tiempo en que el cu.sor 15 ecmpioze a correr sobre
el anillo 16; la letra C representa 2l tiempo en aue el
hilo de suninistro A es succiongdo a la boeca receptors

163a dol elemento cilindrico 163 desde la nadaza 23;
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la letra D representa el tiempo en que la carrera del
cursor 18 ha sido detenida por el retenedor 150; la le
tra B representa el tiempo en que el mecanismo de freno
28 actla para frenar el giro del huso 13 y hacerlo gi-
rar en su condicidén de medioc frenado; la letra F repre
senta el tiempo en que el hilo de suministro 4 es ex—-
pulsado del elemento cilindrico 163 para ser bobinado
alrededor de la caneta 12; la letra G representa ?ll’"
tiempo en que la posicidén de bobinado del hilo de su—-
ministro A alrededor de la caneta 12 es regulada pérh-
el movimiento de bobinado de esta Gltime; la letrs H -
representa el tiempo en gque el hilo de suministro'éﬁ-~
tre la caneta 12 y el elemento cilindrico 163 es enf;
hebrado en el cursor 18; la letra I representa el'tieg
po en que el asidor de la mordaza 23 és abierto aien—
tras que ésta es desplazada hacia arriba; la letre ﬁ‘-
representa el tiempo en que la cunsg 193 del mecanismo
de empalme ae hilo 24 y la pieza & mordaza 199 agarrs
al hilo de suministro A entre la mordaza 23 y el - -
cursor 183 la letra X representa el tiempo en que el
hilo de suministro A entre la mordaza 23 y el asidor
compuesto por la cuna 193 ¥y la pieza de mordaza 199

es roto por el filo de cuchilla 191 dispuesto en lg
palanca de cambio 187; 1la letra L representa el tiempo
en que el hilo de suministro A entre el cilindro de -
mordaza 198 y el cursor 18 es enhebrado en el alambre
en espiral 20; la letra M representa el tiempo en que
se realiza el empalme del extremo del hilo de suminis
tro A con la mecha estirada de los cilindros inferiowres
de alimentacidén 215, por la rotacidn friccional del cilin

dro de mordaza 198 producide por el contacto de Ffricecidn
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con el cilindro inferior de alimentacién 215a; la - - L
letra N representa el periodo de mantenimiento de la rotz
cién del huso 13 en su condicidn de medio frenado que es
controlada por la accidn del mecanismo de freno 28; — ——
5, - le letra O representa el tiempo en que la accién de con-
firmacién del detector 10 es activada para confirmar la
terminacidén de la operacién de empalme de hilo del apara
to 1.
Como puede comprenderse claramente por la -
10, ilustracidn arriba mencionada, puede obtenerse una ope
racidén de empalme de hilo similar al de la operacidn -
humane, por medio del asparato de emfialme de hilo 1 de
conformidad con el presente invento. E1l mencionado me-
canismo de empalme de hilo puede ser aplicado a otros
15.~ tipos de aparatos de empalmgr hilos, es decir, al apa-
rato caracterizado por medios pare extraer el hiloifo~
to de la bobina, y medios para empalmar el hilo extrai
do directamente con una mecha estirada que salga del -
cilindro alimentador de la unidad de hiler correspon—
20, ~ diente de la méquina hiladora continue de anillo. Por
ejemplo, el mecanismo de empalmar hilo ilustrado en el
primer ejemplo de reajizacién del invento puede ser =~
aplicado al invento de Calle Mandri (Patente Briténi--
ca n® 908.507), que puede ser considerado como un gpa~
25, = rato de empalmgr hilo caracterizado por presentar me-—-
dios'para extraer el extremo roto de la caneta, medios
pare empalmar el hilo extraido directamente con ung —-
mecha estirada procedente del cilindro productor de --
le correspondiente unidad de hilar de le maquins hile-
30.- dora continue de anillo.

Con referencia a la Pigura 21, se muestra -—-
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el gparato de Calle Mandri en el que una nuserola es
sugtituida por un mecanismo de empalmar hilo 220 de
acuerdo con el prescente invento. Bl gparzto de la Pl-
gura 21 comprende un carroc 222 adaptado pars desplg—-
zarse por delante y a 1o largo cde los husog de una o
méds miquinas hiladoras continuas de anillo y que inclu
ye wn detector 221 que, al detectar la ausencla de —--
uno de los hilos moviéndose haciag las canetas fijas -
223, para el carro 222 y pone en marcha un mecanismo

de empalme de hilo 220, medios desplazables a lo lar-
go de anillos de gula 224 del cursor y que desplazan
el mismo a una posicidn adecuada para enehbrarlo con el
hilo A, un exbractor 225 pars extrser el extremo roto
de la caneta 223 y medios para enhebrar dicho extremo
a través del cursor, medios para elevar el exbractor
225 junto con el extremo del hilo roto y giedios para
enhebrar el mismo en el alembre en espiral 226, de =
tal forma que el extractor 225 suba 2 lo largo de los
pilares de guia 233. Bl carro 222 estd provisto de un
alojamiento 22%, ruedas acanalkias 228 que montan so-
bre una barra horizontal 229 fija a la miquina hila-
dora continue de anillo 230, y las ruedas acanaladag
228 gon impulsadas por un motor eldctrico 231 dispues
$0 en el alojamiento 227 por medio de un mecanismo -

de trensmisién de fuerza. El mecenismo de empalmar hi
lo 220 es acciohado y controlado en su movimiento por
una leva de programacidn fija a un drbol de leva 232 en
la misma forma que se muéstra en la primera realizacién
del invento. El hilo A extraido de la caneta 223 por
succidn de aire en un tubo de succidn 225a del cxtrac-

tor 225 es llevado hacia arriba de +tzl forma que el -

tubo de succidn 225z es desplazado mds alld del me—-



Ui

10

3V
(@]

25

30

— 49 -

canismo de empalme de hilo 220 y detenido en la posiciéy
correspondiiente a la mordaza 23 que se muestra en la Fi
gura 184. Asi, se puede realizar una operacidn de empal
me de hilo similar e la primera realizacidén Gcl invento.

Aunque el invento ha sido descrito en unidn de
ciertos ejemolos de realizacidn del mismo, dGebe conpren
derse que pucden verificarse diversas modificaciones y
cambios sin apartarse del espiritu y finalidad del mig
mo.

N O T A

Descrito suficientemente el objeto de la pre~
sente Patente de Invencidn, sus distintas partes 7 su -
funcionamiento, se declara que lo que constituye la ecen
cialidad de la misma, que se acoge a 1los beneficios (e
la prioridad de la Patente japonese n? 53061/67, deposi
taGa en la Yficina Japonesa de Patentes el dia 19 de ==
Agosto de 1.967, es 1o que se concrets en las sizuienw—-
tes reivindicaciones:

1.~ Bn un aparato de empalmgr iilo, caracie—
rizado por el desplazamicnto por delante y a 1o leroo de
los husos de -ilar de una 0 mds maquinas hiladoras con—
tinuas de anillo y por empalmar un hilo roto de canets
con una mecha cstirada procedente de un par de cilindros
de entrega de dicha mdquina de hilar, automdticamente,
cuando es detectada la ansencia de hilo en movimiento ha-
cia dicha caneta 7 el mencionado aparato es detenido,
las mejoras que coaprenden: medios de agarre para asir
temporalmente ung parte Jdel hilo relacionade con dicha
caneta sustentads por un huso de la que el hilo de hilar
se ha robvo; un cilindro de mordasza montvado, con posivi-

lidad de giro, en una posicidn exirema de dichos medios
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dec agarre adyacentes a los cilindrog ée alimentacidn;
mediog para conducir la porcidén de hilo a un asidor de
dichos medios de agarre por conduccibn a través de un
espacio entre dichos ciliudros de alimentacidn y dicho
cilindro de mordaza; un mecanismo de Ca,bio para des—-
plazar dichos medios de agarre hacia log cilindros de
alimentacidn y para voner en contacto finslmente el el
lindro de mordaza con un cilindro de fondo de los cilin
dros de alimentacién cn condicidn de giro cuando la ope
racidn de empalme de hilo es re#lizada; medios para cor
tar una porcidén excedente de hilo asido por dicho agi--
dor; medios para liberar un extremo del hilo relaciona-
do con la caneta desde dichos medios de agarre despuds
de cortar la porcién excedente de hilo cuando el cilin
dro de mordaze se pone en contacto con el cilindro de -
alimentacidn del fondo.

28,~ En un aparato de empalmar hilo ,aracteri
zado por su desplazamiento por delante y a lo largo de
los husos de hiler de una o mds méquinas hiladoras con
tinuas de anillo y por empalmar un hilo roto de caneta
con una mecha estirada procedente de un par de cilin--
dros de alimentacibn de dicha mdquina de hilar, automd
bicamente, cuando eg detectada la ausencis de hilo mo-
viéndose hacis dicha caneta y dicho sparato es deteni-
do, las mejoras que comprenden: medios para enhebrar -
ol hilo relgciongdo con dicha caneta sustentada por un
auso cuyo hilo de hilar sé ha roto, a través de un cur
sor montado sobre un anillo de dicha caneta; medios de
agarre para asir tempralmente una parte de dicho hiloj
un rodillo de mordaza montado, con pogibilidad de giro,

sobre un extremo de dichos medios de agarre que son ed
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yacentes a los cilindros de alimentacidn; medios para
cogducir dichs porecidén de hilo a un asidor de diciios
medios de agarre conduciéndolo a través de un espacio
entre dichos cilindros de alimentacidn y cilindro de
mordaza; un macanisaso de cambio'para desplazar los -
medios de azarre hacia los cilindros de alimentacidn
¥ para poner finalmente en contacto al cilindro de mor
daza con un cilindro de fondo de los cilindros de ali
mentacibn en condicién de rotacioén cuando la operacidén
de empalme de hilo se realizaj; medios para coriar una
porecidn exccdente Ge hilo agarrada por dichos medios
de agarre para goltar una extremidad del hilo corres-
pordiente a dicha canets decde los medios de agarre -
despuds de cortar dicho excesc de hilo cuando el nen-
clonado cilindro de mordazs toma contacto con dicho -
cilindro de alimentacidn del fondo..

g,~ Una nejora en el aparato de empalmar -
hilo segin la reivindicacidn 28, exn la que dichog me-
Gios de enehbrar comprenden medios para detener de for
ne temporal dicho cursor en una posicidn determinada
de anbemano sobre Gicho anillo; un sujetador para no-
nér en contacto temvoral al hilo coh una superlicie -
exterior de bridae de dicho anillo; una tobera de chorro
de aire para desplazar al curgor sobre dicho sujetador
por medio del chorro de aire expulsade por dicha tove
ra despuds de liberar los medios de detencibu de dicho
cursor v durante la operacidén de trabajo de dicho su-
jetador; un medioc accionador de los medios de deten—
cibn y del sujetador y la tobera de chorro de aire en
tiempos programados.

48 ,~ En un aparato de empalisar hilo caracie

rivzado por su desplazamiento por delante y a 1o largo
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de 10s husos Ge nilar de una o mas méguinas hiladoras
contiguas de anillo y por el empalme de un hilo roto -~
de caneta con una mecha estirada procedente de un par
de cilindros alimentadores de dicha miquina de hilar,
automdticamente, cuando se denuncia la ausencia de hi
lo desplazdndose hacia dicha caneta y dicho aparato es
detenido, las mejoras que comprende: un detector para
detectar una ausencia de hilo desplazdndose hacia las
canetas sustentadas por los respectivos husos de la -
méquina hiladora continua de anillo; medios de aparre
para asir temporalmente una parte del hilo relaciona-
da con dicha caneta sustentada por un huso cuya ausen
cia de hilo es detectada por el detector; un cilindro
de mordazs montado, con posibilidad de giro, sobre -
una posicidn extrems de dichos medios de agarre adya-
centes a los cilindros de alimentacidn; medios para -
conducir dicha parte de hile a un asidor de los medios
de agarre conduciendo a través de un espacio entre di
chos cilindros de alimentacidn y cilindro de mordazas
un mecanismo de cambio pars desplazar Gichos medlos -
de agarre hacia los cilindros de alimentacidn y pars
poner finglmente en contacto al cilindro de mordaza
con un cilindro de fondo de los cilindros de alimen=—
tacidn en condicidn giratoria cuando se realiza la -
operacifn de empalme; medios para cortar uneceso de
hilo agarrado por dicho asidor; medios pare liberar
un extremo de hilo relacionado con la caneta desde -
dichos medios de agarre después de cortar el exceso —
de hilo cuando el cilindéro de mordaza toma contacto -

con el cilindro del fondo de los de alimentacidn.
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58.- Una mejora en un aparato de empalmar hi
lo segin la reivindicacidn 42, caracterizada ademds -
por medios para confirmar la terminacidn de la operacidn
de empalme de hilo mediante la utilizacidén de dicho de
tector.

62.- Una mejora en un aparato de empalmer hi
lo de conformidad con la reivindicacibn 42, comprendien
do dicho detector un proyector que ilumina un paso de
hilos entre los cilincros Ge alimentacibn y los respec
+tivos glambres en espiral de la mdquins hiladora conti
nua de anillo, un recepbtor de luz para recibir la luz
reflejada desde dicho paso de hilo, un trangductor fo-
toeléclrico gue transforma la potoncia de dicho recep
tor de luz en una potencis eléctrica, un filtro y ampli
ficador que detecta s6l0 la sefial componente de dicho
trensductor fotoeléelrico que tiene una frecuencia Ge
terminada de antemano correspondiente a una frecuencia
de vibracién de @icho hilo de hilar, un circuito for-
nador para formar la potencia de dicho filtro y ampli-
ficador, un contador para conitar el impulso de poten—-
cia de dicho circuito formador, una cabeza detectora -
para detectar la posicidn de los husos corregpondientes,
medios vara convertir la potencia de dicha cabeza de-
tectora en un impulso eléetrico, un medio eléctrico 0a
ra Qilstinguir una susencia de hilo en dicho vaso Ge hi
1o del estado rormal de hilado por las salifas de di-——
chos contador y medios para convertir la potencia de -
dicha cabeza detectora.

75.— Una mejora en un gparato de empalmar ii

1o, de conformidad con la reivindicacidn 62, en la que

dichos medios elirtricos para distinguir la gusencig -
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de hilo de la condicidn normal de hilado comprende un
relé temporizador con retardo para maentener la poten=-
cia de dichos medios para convertir la potencia de di
cha cabeza detectora en un periodo determinzdo de an=
temano, un memorizador pars memorizar la sefinl de im-
pulso de dicho contador durante un periodo correspon-
diente al periddo de trabajo de dicho relé teuporiza-
dor con retardo, un circuito de entrads que recibe la
potencia de dicho memorizador, medios para convertir -
la potencis de dicha cabeza detectora y relé tempori-
zador con retardo para desarrollar ung potencia eléc-
trica cuando dicho memorizador no desarrolla poten-—
cia de salida.

82.- Una mejora‘en un aparato de empslmar -
hilo de conformidad con la reivindicacidn 22, caracie
rizads ademds por un mecanismo de freno automitico que
comprende un elemento para detener un mecanismo de ==
arrastfre de dicho aparato cuando se denuncis la au~-~
sencis de hilo de hilar, un freno encajablemente dis-
puesto en dicho gparato con un rail de freno fijo a =
dicha maquina hiladora continua de anillo en paralelo
con un rail de huso, un medio de accionar el freno pa
ra dicho rail de freno cnando se denuncia la ausencia
de hilo, medios pars corregir la posicidn de deten -=-
¢idn de dicho aparato positivamente y correzir la po=
sicidn de traebajo del mismo..

08,- Ung mejora en un aparato de empalmar -
hilo, de conformided con la reivindicacidén 88, en la -
que dichos medios para corregir la posicidn de deten—
cibén de dicho aparato comprenden un elemento temporal

mente engranavle con por 1o menog uns clavija horizon

talmente proyectada fija a un rgll superior d.spuesto
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horizontslmente en dicha miquina hiladora continue de
anillo en una situacildn paralela con dicho rail de hu
s0, dispuestas dichas clavijas en dicho rail superior
con una cierta disbancia horizontal, un mecanismo de
cambio para desplazar teaporalmente dicho elemento —-—
engrenavle y engranagr el mismo con por lo menos una -
de dichas clavijas.

102.- En un gparato de empalmar hilo, carag
terizado por desplazarse por delante y a lo largo de -
los husos de hilar de una 0 mas miquinas hiladoras con
tinuas de anillo y empelmar un hilo roto de caneta con
una estiradas mecha procedente de un par de cilindros -
de alimentacidn de dicha maquina hiladora continua, —-
autondticamente, cuando se detecta la ausencia de hilo
en movimiento hacia dicha caneta y dicho aparuto es de
tenido, la mejora que comprende: medios para tomar un-
hilo de suminisiro de umna caneta de suministro sustenw—
tada por dicho aparato, un medio para bobinar dicho hi
lo de suminigtro alrededor de una caneta s.:stentada pa
un huso cuyo hilo de hilar se ha roto, despuds de to--
marlo de dicha caneta de suministro; medios de ajarre -
vara asir temporalmente una porcidn de hilo entre la -
caneta de zuministro y la canctia sustentada por el hu-
so, despuds de bobinar el hilo de suministro alrededor
de dicha canetaj; un cilindro de mordasa montado, con -

posibilidad de giro, sobre un extremo ce dichos medios

de azarre adyecentes a dichos cilindros de alimentacidng

medios para conducir dicha porcidn de hilo a un ssidor
de los medios de aszarre conduciendola a través de un -

espacio entre dichog cilindros de alinentacibn y cilin
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dro de nord:sza; un mecanismo de camblo para
Gichos medios de agerre hacia los cilindros de alimen
tacidn y para poner finalmente en contacto al cilin--
dro de mordaz: con un cilindro de fondo de dichos ci-
lindros de alimentacidn en condicidn de ziro cuando se
realiza la operacién de empalme; medios pars coritarn -

una porcidn en exceso Gel hilo sujebado por dicho asi

dor; medios vara soltar una porcidn extrems de hilo -

bobinado alrededor de dicha cancta desde los medios -

de agarre después de cortar dicha parte de exceso de -
hilo cuando el cilindro de mordaza ce pone en contac—

to con el cilindro de alimentacidn de fondo.

118.- Una mejora en un aparatbo de empalmar -
hilo de conformidad con la reivindicacién 102, en la -
gue dichos medios para tomar el hilo suplementario de
una caneta de suministro comprenden una mordaza provisg
ta de un agsidor y una gula de desplazemiocnto fija ver
ticalemte 8 dicho aparato; un mecanismo de cambio para
desplazar diche mordaza a lo largo de la gula de cam~
bio cuando el medio de bobinndo es desplazado, un me-—
dio para conservar cierta lonszitud de hilo de suminig
tro antes de desplazar dicha mordceza en direccidn ha-—
cia abajo, con lo que sismpre se guarda una longitud
de hilo de swlnisitro deberminadsa de antenano antez
de que la operacidn de desplazemiento de dicha morda-
za ¥ la resistencia en exceso para suministrar dicho
hilo de suministro al mocanismo de bobinado pucde ser
eliminada.

128.- Ung mejora en un aparato de empalmar
hilo de conformidad con la reivindicacidn 102, en la
que dicho meecanisno de bobinade comprende un mecznis-
mo de cambio pera desplarar dicho mecanigmo de bobina- .

do hacia una direccidn verticsl hasta la posicidn del
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tomar w axtremo del hilo de suminigtro de dicha -
nordaza cuando ésta y el mecanisno de bobinado es—

. "

t4n desplazados & su pogcicidn de trabajo utilizan-
do aire de succidr, msdios para conducir dicho ex-
tremo de nilo de suministro Yomado a una posicibn-
nuy cercana a la cancts desde Gichos medios para -
tomar un extremo del hilo de suninistro, con 1o gque
se hace que dicho extresno del hilo de suministro o
onrolle alreddor de la canetia.

138,~ Una wmecjora en un aparato de empalmar
hilo, de conformidad con la reivindicacidn 108, ca-
racterizada ademds por un mecanismo de conirol de -
veloei.ad de huso para coatrolar la velocidad de ro

N

tacibn Gel huso de acuerdo con la oporacidn de traba
jo de cada uno de los elemenios de dicho aparato.
148, - Una mejora on un aparcto de eapalnar
hilo de conformidad con la relvindicacién 132, en la
que dicho mecanisno de control de veloeidad de huso
comprende una polca de friceidn que puede sor engra—
nada con una polea de freno de :iwuso £ija en una po-
sicidn inm.diatamente por debajo de una nucz de huso,
un necanis.:0 propulsor para actuar positivamente sO
bre dicha polea de friceibm, un medio accion.dor pa
ra poner en contacto dicha polea de friceidu con di
cha polea de freno de huso, medios de cambio parg -
desplazar dichs polea de friceidn hacia dicha polea
de freno de huso cuanrdo la operacidén de empalme de
hilo @¢ realisza a fin de poner en contacto pogitivo
dicha polea Ge friceidn con dicha polsa de freno ¥y

para hacer retroceder a dicha polea de friceidn de

dicha polea de freno una vez completado @l control



(%]

- 58 =

de la velocidad de giro de dicho huso.

158, Aparato para el empalme autoudtico -
de hilos en mdquinas hiladoras continuas de anillos
y similares.

Todo seglia se describe ¥y reivindica en la
presente Memoria descriptiva, que congta de cinéueg
ta y ocho hojas foliadas y escritas a maquina por -
une sdla de sus caras y se representa en las adjun-

tas hojas de nlanos.

Madrid, § AQn 10R§
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