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La presente invencién se refiere a interrup-

tores de circuito y, en particular, a interruptores de

idesenganche automdtico.
f Algunags construcciones conoecldas de interrup~
gtores de desenganche automdtico se ilustren, por ejemplo,
‘en la petente Estadounidense N2 2.403.121 del 2 de julio
;de 1946, y en la patente Estadounidense N2 2.599.186 del
%3 de junio de 1952. Estas estructuras conocidas utilizean
imedios de engenche desprendibles que adolecen del incon-
ZVeniente que glgunos drganos operativos deben conducir
‘corrientes eldctricas de sustancial intensidad, o son de
étamaﬁo relativamente grande con relacidn 2 la construcciéy
;de ciertas partes del conjunto de la estructura.

: El objetivo de la presente invencién es el de
: proveer una construccién de interceptor de desenganche
automdtico que tiene medios de enganche desprendibles,

sencillos y compactos pero muy eficientes, que disminuyen

el minimo las fuerzas requeridas pare abrir o cerrar menus]

mente el interruptor o para desplazar automdticamente el

portafusible a la posicidén abierta al actuar un medio

' fugible que forma parte de la construccidén propuesta
* del interceptor.
Teniendo en cuenta este objetivo, la presente

invencién se refiere a una construccién de interceptor de

desenganche autondtico que comprende un portafusible alar-

gado que contiene medios fusibles conectados entre termi-
 nales distanciados entre s{ previstos sobre el portafusi~

ble; unos contactos de linea que sostienen dicho portafu-

sible y que estdn adaptados para ser eléctricemente in-

 terconectados por el mismo; estando articuladamente mon-
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tado dicho portafusible en uno de sus terminales sobre
un contacto de linea pare permitir el movimiento de su
otro terminal hacia y desde une posicidén de apoyo contra j
otro contacto de linea, y que se caracteriza por eompren-r
der une palanca de accionamiento, sustancialmente en for-f
ma de L, que estd montada en forma articulada adyacente- |
nente al otro contacto de linea para roter alrededor de A
un eje sustancialmente transversal al eje del portafusi- ;
ble; un primer rodilloc montado sobre diche palanca de accio-

namiento adyacentemente & un extremo de lz misma y apoya-

. do contra el portafusible en posicidn cerrada; un elemen-

. t0 de enganche srticuladsmente montado sobre la palan-

. ca de accionamiento para rotacién limitada alrededor de

: wn eje sustencialmente paralelo al eje de rotacién de 1a'

palanca de accionamiento; un segundo rodillo montado 80—
bre el elemento de enganche y adaptado para trabar el otr§
terminael en vinculacién con el otro contacto de linea; |
un primer elemento eldstico contrastante del extremo de |
la palance de accionamientp que lleva el rodillo, contra
dicho portafusible; un segundo elemento eldstico contras—
tante del elemento de enganche hacia el portafusibles

¥ un elemento axialmente mévil dispuesto en el portafu-

sible, que sobresale axislmente del otro extremo ter-

! minal del portafusible, y que apoya contre dicho elemen=

to de enganche, para desplazar dicho elemento de engan-
che por fusidn del elemento fusible y desenganchar dicho
portafusible, ﬁermitiendo que la palanca de acclonamiento
bajo la influencia del primer medio eldstico desvincule
el portafusible del otrc terminal.

La invencidén sersd descripta ahora en base a un .
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; en log cuales:

ejemplo de realizacidn preferido de la misma, representa-

do a titulo ilustrativo solamente en los dibujos enexos,

La figurs 1 es une vigta en elevacidén lateral,
éparcialmente en seccifn y parcialmente desgajada, de
iuna construceidn de interceptor de desenganche automdti-~ |
;eo pera una linea de fuerza de alto voltaje, que ilustra
élos principios de la presente invencién y que estd repre-
;

;sentada en posicién operatoria normalmente cerrada.

. La figura 2 es wne viasta a mayor escala y en
;planta, por la parte superior del elemento de bisagra
“inferior que forma parte de estructura de interceptor ilug-
trado en la figura 1.

La figura 3 es una vigta por la parte inferior
%del conjunto superior de enganche y contacto, que forma
parte de la estructura de interceptor ilustrada en la fi-
;gura 1.

i Las figuras 4 y 5 son vistas esquemdticas que
%ilustran diferentes posiciones de funcionamiento del inter=
?ceptor de la figura 1, durante su cierre.

; Como e ilustra en la figurse 1; el interceptor
‘de desenganche sutomdtico 10 incluye una base (no ilus-
‘trada) de chepa metdlica y un par de aisladores de sopor—
‘$e 272 y 282 aistanciados entre si y montados sobre dicha
%base, sobresaliendo de la misma. El aislador de soporte
%superior 272 gostiene un copjunto de enganche y contacto
1250, que incluye un contacto de linea estacionario 252.
1E1l aislador de soporte 282 sostiene un conjunto de blsa- l
égra y contacto 260, que sostiene en forme articulada una ;

‘unidad fusible 100 y que incluye un contacto de linea
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egtacionario y bisagra 150. Como se ilustra en las fi-
gurss 1 y 3 la unidad fusible 100 estd destinada a esta=- -
blecer un puente eléetrico entre los contactos de 1linea
252 y 150, de modo que normelmente pasard corriente eléc—
trica entre los mismos. La unidad fusible 100 incluye

un portafusible 32 de forme sustancialmente tubular gque
estd constituido por un material eléctricamente aislante ;
y adecuadamente registente a la intemperie, y un par de

terminales superior e inferior 34 y 36 respectivamente,

. distanciados entre si y conpuestos por material eléctri-

camente conductor, y que pueden ser fijados a los extre-

: mos del portafusible 32 por un cemento y una pluralidad

de espigas (no ilustradas) que pasasn transversalmente
tanto a través de los terminales 34 y 36 y el portafu-
sible 32,

Te unidad fusible 100 también incluye una argolla
274 articulada sobre una parte lateralmente sobresaliente;
34A del terminal superior 34, y que puede ser utilizada
para efectuer los movimientos de apertura y cierre de
la unidad fusible 100 mediante un garfio convencional.
La argolla 274 incluye un brazo de accionamiento 274a
que sobresale hacia el interior y que puede girarse pa~
ra efectuar el desenganche del conjunto de enganche 250,
para iniciar el movimiento de apertura de la unidad fu-

gible 100, como se explicard detalladamente wds abajo.

Bl terminal superior 34 de la unidad fusible 100 tembién
incluye une parte sobresaliente 263 que puede ser inte-
grael con el mismo y que sobresele axialmente hacia arqibs,
como se indica en ls figura 1, para apoyar contra el con~

junto de enganche 250 e¢n la posicidén de cierre de la unidad
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fusible 100, a efectos de mantener la misma en la posi-
cidén cerrada ilustrada en la figurae 1. !

A efectos de desenganchar automdticamente la
unidad fusible 100 gl quemarse el medio fugible dispues-
to dentro del portafusible 32, la unidad fusible 100
incluye un pistén 262 axialmente mévil que sobresale .

a través de una abertura central en el capuchén de ex—
tremo 261, y que estd desprendiblemente fijado al extre=-
mo superior del portafusible 32.

El terminal inferior 36 de la unidad fusible
100 incluye un par de mufiones 44 que se extienden late-
ralmente hacia costados opuestos del terminel 36 y que
pueden ser integreles con el mismo. Los mufiones 44 se
alojan en el conjunto de bisagra y contacto 260 que
sostiene articuladamente la unidad fusible 100, A efec-
tos de permitir el levantemiento de la unidad fusible
100, hacia fuera o hacia dentro con relacién al conjun-
to de bisagra 260, el terminal inferior 36 incluye una
argolla levantadora de bisagra 38 que puede ser ubtiliza-
da conjuntamente con un garfio convencional, pars efecw
tuar la extraccidén de la unidad fusible 100 del conjunto
de bisagra 260 o su insercidén en el mismo. A efectos de
facilitar el paso de corriente entre el terminel infe-
rior 36 y el contacto estacionario 150, el terminal in-
ferior 36 incluye un elemento de contacto 182 de forma
sustancialmente arqueada que puede ser integral con el
terminal inferior 36 y que se extiende lateralmente
en una direccidn sustancialmente transversal al eje

de la unidad fusible 100,

A efectos de guiar el movimiento rotatorio de

-6-
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apertura y clerre de la unidad fusgible 100 y de ayudar
en la retencién de la unidad fugible 100 en disposicién 4
armada con el conjunto de enganche y contacto 250 y el
oconjunto de bisagra y contacto 260, el terminel inferior
36 incluye un per de partes sobresalientes 42 sustan=-
cialmente cilindricas, que pueden ser integrales con di-
cho terminal inferior 36, y que sobresalen lateralmente
en sentidos opuestos a partir del terminal 36, en direc—
cién sustancialmente transversal al eje de la unidad ‘
fusible 100, en un punto axialmente desplazado con rela-
cién a los mufiones 44. Para el mismo propésito el ter-
mingl inferior 36 también incluye un par de parbes 46

en forms de sector, que también pueden ser integrales

con el terminal inferior 36, y que también sobresalen
lateralmente en sentidos opuestos a partir de dicho ter-
minal inferior 36, en direccién sustancislmente trans- .
versel con relacién al eje de la unided fusible 100,

en pogiciones que estén radizlmente desplazadas con re-
lacidn a los mufiones 44. Como se explicard mds abajo, lag
partes sobresalientes 42 y las partes 46 en forma de sec;
tor cooperan con pertes complementarias del conjunto

de blsagra 260 para coayuvar al mentenimiento de la uni-
dad fusible 100 en disposicidén armada en la unidad de '’ 7
bisagra 260, en todas las posiciones de la unided fusi- :
ble 100 excepto cuando la misma estd en posicidn total-
mente desenganchada en que egtd angularmente desplaza-
da con relacién a la posicién de la unidad fusible 100
ilustrada en la figura 1, en un Zngulo de sustanoialment;
1802, 5

A efectos de sostener en forma articulada la

al
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" ras 116 en las paredes laterales 102 y 104 del elemento

unidad fusible 100 y pera transferir corriente eléctricai
al terminal inferior 36 de la unidad fusible 100 desde |
cualquier circuito eldctrico que esté eléctricamente
conectado 2 la oqnstruceidn de interceptor 10, el con-
junto de bigagra y contactoe 260 incluye un elemento de
bisagra 110, que tiene generalmente forme de U como se ;
indica en la figura 2, un contacto de linea estacionarioE
150, y wna pletaforma terminal 162, que estdn desprendi-
blemente fijados al aislador de soporte inferior 282 por
medios adecuados, tales como los bulones 153 como se in-|
dica en la figura 1, Mds especificamente, el elemento
de bisagra en forma de U 110 incluye up par de paredes
laterales 102 lateralmente distanciades entre si y uns
parte posterior consctora o puente 152. Cada una de las
paredes laterales 102 y 104 del elemento de bisagra 110
inecluye una parte frontal gue sobresale en diagonal hecig
erriba, con relacidén a la figura 1, pera former wna su-
perficie 117 & lo largo de la cuel pueden desligsrse

los mufiones 44 de lea unidad flexible 100 durante la in-
gercidn de la misma en el conjunto de bisagra 260, hasta
que estos mufiones 44 dispuestos sobre costados opuestos
del terminal inferior 36 de la unidad fusible 100 lle-
guen a sus posiciones finales, como se indica en la fi-

gura 1, en que los mufiones 44 pasen a través de las ranu-

de bisagra 110. A efectos de coayuvar en la guia del
movimiento de rotacidén de la unidad fusible 100, cade ung
de las paredes laterales 102 y 104 posee una espiga de

freno 112 y 114, respectivamente, que sobresale lateral-

mente de aguellas paredes hacia el interior, une frente

-8 -
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a2 la otra, como ge indica en la figura 2. A efectos de
gular adicionaluente el movimiento de la unidad fusible
100 durante su movimiento de rotacidn y coayuvar en la
retencién de la unidad fusible 100 en disposicién arma-
de. en el conjunto de bisagra 260 durante clertas condi- ;
ciones de servicio, las paredes laterales 102 y 104

del elemento de bisagra 110 incluyen las partes de guia
106 y 108, respectivamente, que se proyectan hacia ade~ -
lante y que en conjunto con las partes inferiores de las
paredes laterales 102 y 104, respectivamente, determinan;
las ranuras 118 indicadas en la figura 1, que cooperan con
las partes sobresalientes 42 previstos en el terminel
inferior 36 de la uwnidad fusible 100. Tambidn cabe ob-—
servar que durante le extraccién o insercidén de la uni-
dad fusible en el elemento de bisagra 260 y el conjun— |
to de enganche 250 de la construccidén de interceptor 10,
las partes sobresalientes 42 del terminal 36 de la unidad
fusible 100 apoyardn contra y correrdn a lo largo de

las superficies inferiores de las partes de guia 106 y
108 de las paredes laterales 102 y 104, respectivamente,f
durante por 1o menos una parte del movimiento rotatorio g
de la unidad fusible 100, mientras que durante otres
partes del movimiento rotatorio de la misma las espigas
112 y 114 quedardn dispuestas entre los mufiones 44 y

las partes 46 en forme de sector sobre el terminal infe-é
rior 36 de 1la unidad fusible 100, para guiar la carrera E
de la unidad fusible 100 y coayuvar en su retencidn

en disposicién armada en el conjunto de bisagra 260 y

en ¢l conjunto de engaenche 250. Un amortiguador 103

de material eldatico, por ejemplo de caucho, puede es=-

-9 -
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| .
;tar montado sobre un resorte laminar metdlico 105, que se |
gextiende hatia abajo a partir del elemento de bisagra 110
fpara limitar el movimiento de desenganche auwtomdtico de
ila unidad fusible 100 a una posicidn angularmente despla-
;zada con relacidn 2 la que se indica en la figura 1, en
%sustaneialmente 1802, Cuando la unidad fusible 100 estd
‘en posicidn desenganchada, la misme puede ser levantade
Ey extraida del elemento de bisagra 110 ya que las pertes
gsobresalientes 42 del terminal inferior 36 estardn des-
?prendidas de las partes de gufa 106 del elemento de bisa~
gra 110 y las espigas de freno 112 y 114 en el elemento
de bisagra 110 estardn desvinculadas en las partes en
‘forma de sector 46 del terminal inferior 36 de la unidad
‘fusible 100.

: A efectos de transferir le corriente eléctrica
:entre el contacto de linea 150 del elemento de Uisagre
;260 vy la parte de contacto 182 en el terminal inferior
?36 de la unidad fusible 100, el contecto 150 estd vincu-
glado a la parte de contacto 182 del terminal inferior 36
ide la unidad fusible 100, en la posicién cerrada de la
‘misma, como se indica en 1la figura 1. EL contacto 150
estd compuesto por un material eldstico eléctricamente
éconductor, tal como berilo-cobre, zirconio=cobre, bronce
:fosgforoso o similar. La pata izquierda, con relacidn a
ila figura 1, del contacto estacionario 150 estd asegurada
;enﬁre el puente 152 del elemento de bisagra 110 y la pla-
%taforma terminal 162, mientras que la pata derecha del
‘contacto estacionario 150 incluye dos partes de contacto !
%separadas entre si, 1504 y 150B, que independiente ¥y

‘eldsticamente apoyan contra le parte de contacto 182. La

, - 10 -
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plataforma terminal 162 que estd montada sobre el aisla—
dor de soporte inferior 282 sobresale lateralmente del
;modo indicado en la figura 2, y comprende una pluralidad

de agujeros de abulonado, a los cuales puede asegurarse

gun conductor eléctrico 172 para conectar eléctricamente
ila construceidén de interceptor 10 con un circuito elée-
Etrico. Cabe notar que el elemento de bisagra 110 no nece-
gsita conducir corriente eldctrica alguna, de modo que
gdicho elemento de bisagra 110 puede estar compuesto por
?un material de resistencia mecdnica relativamente grande.

; Cuendo un filtro de descarga (no ilustrado)

§d91 tipo descripto detalladamente en la patente Estadouni
~dense N2 3.1784537 del 13 de abril de 1965, estd provisto

éen ciertas aplicaciones, este filtro de descarga normal-
Emente estaria montado en el extremo inferior de la unided.
ffusible 100 y se extiende axialmente hacia abajo a partiré
éde la misme. En estas circunstancias puede proveerse una '
Eespiga de tope 158 que se extiende entre las paredes
ilaterales 102 y 104. Cuando el filtro de descarga apoya
%contra el contacto 150, el movimiento de desengenche
‘autondtico de la unidad fusible 100 y del filtro de des—
écarga, es detenido. ELl propdsito de la espiga 158 es

;el de impedir deformaciones del contacto 150 por excesi-
%va flexidn durante egta operacién de desenganche sutomd-
;tico es del orden de 452 en sentido de las sgujas del
;reloj, a partir de le posicién indicade en la figura 1.

; El conjunto de enganche y contacto 250 incluye
%una carcasa 310 formadz por un material eléctricamente
zconductor Y que estd asegurzda al aislador de soporte

ésuperior 272 por medios adecuados tales como los bulones

- 11 -
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i estd constituido por un meterisl eldstico eldctricemente

307, Como se indica en las figuras 1 y 3, la carcase

i

310 incluye un par de paredes laterales 314 y 316 distan-

; ciadas entre si y conectadas por una pared posterior
i 315 y una pared superior 312. A efectos de facilitar
%la entrada del extremo superior de la unidad fusible 100
;durante los movimientos de apertura y cierre de la misma,
;la carcasa circundante 310 tiene una abertura frontal
5319. Como puede apreciarse en la figura 3, la pared late-
.ral 316 de la carcasa 310 tiene une plataforma terminal
isﬁstancialmente plana, a la cual puede conectarse un
_conductor eléetrico 372 de un circuito eléetrico exterior
- mediante un buldn que pasa a través de aberturas alinea-
'das en el conductor eldéetrico 372 y en la plataforma

terminal 313 de la carcasa 310. Las partes inferiores de
Elas paredes laterales 314 y 316, indicadas por las refe-
?rencias 314A y 316A respsctivamente, estén abocinadas
;hacia afuera para faclliter le entrada al extremo supe-
" rior de la unidad fusible 100 durente la operaecidén de cie-
rre del interceptor 10.

A efectos de impedir wn paso eléctricamente

| conductor entre el terminel 34 de la unidad fusible 100
¥ la carcasa eléctricamente conductora 31C, el contacto
' de linea superior 252, que generalmente tiene figura de
. U, estd previsto como psrte del conjunto de enganche
: y contzcto 250 y estd fijado al zislador de soporte supe=-
i rior 272, dentro de la carcasa 310, por medios adecuados
? tales como los bulones 305, ilustrados en las figuras 1

. ¥ 3. E1 contacto de linea superior 252 preferiblemente i

conductor, tal como zirconio=cobre, e incluye un par de
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! _ :
gbrazos de contacto 2524 y 252B lateralmente distenciedos
i

ientre si que estd estructurslmente interconectados por

i

‘un puente 252C (figura 3). Los brazos de contscto elésti-é
%cos 252A y 252B son divergentes en sus exhremos inferio- |
’res, como puede apreciarse en la figwra 3, para facilits

la entrada del terminal superior 34 del fusible 100, y pare
‘hacer conbtacto con cosbados opuestos del ferminal supe- :

rior 34 con un minimo de fuerza de Ffriccidn.

A efectos de producir el movimiento de desen- ;
'ganche automdtico de la unidad fusible 100, una palance
Ede accionamiento bifurcada 320, en forme de L, estd
‘articulada sobre un pivote 332 que se exfiende entre las
;paredes laterales 314 y 316 de la carcasa. Como se indica
fen las figuras 1 y 3, la palanca de accionamiento 320 in-
ieluye un par de paredes leterales 322 y 324 lateralmente '
Edistanciadas entre sf que estdn interconectadas entre si

.
! 1

por un pushte o parte de conexidn 326. lLas partes supe- '

‘riores de las peredes luterales 322 y 324 incluyen ranu-
i

§ras alargadas 333 sustancialmente slineadas entre si, a

gtravés de las cuales se extiende, el pivote 332. A efec-
ftos de contrastar la palancz de accionamiento 320 y ur-
ggirla en sentido de rotacidn con respecto a la figura 1
%contrario al de las agujas del reloj, alrededor de su
?eje de rotacidn definido por el pivote 332, y pars pro-
!ducir el movimiento de desenganche automdtico de la uni-
idad fuszible 100, un par de resortes helicoidales 334 y
2335 estdn dispuestos sobre el pivote 332 entre las respec-;
gtivas paredes laterales 322 y 324, y las paredes latera-

iles adyacentes 314 y 316, respectivemente, de la carcasa
;310, como se indica en la figura 3. Los extremos exterio-

1
[
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res de los resories helicoidales 334 y 335 apoyan contra

las paredes laterales adyacentes 314 y 316, respectivemens

. te, de la carcasa 310, como se indica en 317 para el re~

% gsorte helicoidal 334 en las figuras 4 y 5, mientras gque

- los extremos interiores de los resortes helicoidales 334

¢y 335 apoyan contra un pivote 373 que se extiende entre y
més a1ld de las paredes laterales 322 y324 de la palance

! de accionamiento 320, sezin se indice en las figuras 3

¥ 4. Un rodillo de accionamiento 352 estd rotatorizmente

montado en el extremo inferior de la palanca de acciona—
miento 320 sobre una espiga 353 que se extiende entre

- las paredes laterales 322 y 324 de la palanca de acciona-
miento 320, para apoyer contre el terminal superior 34

- de la unidad fusible 100 cuando ésta estd en la posicién

Ecerrada indicada en la figura 1. Cabe observar que la
fuerza ejercida sobre la palanca ds accionamiento 320

" por los resortes 334 y 335 urge esta palanca de acciona-
;miento en sentido contrario al de las agujas del reloj

. con respecto a la figura 1, alrededor del pivote 332, lo

?que a su vez tiende a urgir el extremo superior de la
unidad fusible 100 en el sentido de las agujas del reloj

_con respecto a la figura 1 alrededor del eje de rotacidn

" definido por log mufiones 44 en el extremo inferior de la

iunidad fusible 100,

{ A efectos de mentener la unidad de fusible 100

éen la posicidén cerrada pero desengancheble indiceda en

‘1a figura 1, un elemento de enganche 330 estd rotatoriag-

imente montado sobre la palanca de accionamiento 320 me-

[

"disnte el pivote 373. El elehento de enganche 330 incluye

!

‘un par de paredes laterzles 331 y 337 distanciadas entre

- 14 -
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gf y conectadas por un puente 339, como se indica en las

figuras 1 y 3. El elemento de enganche 330 sostiene un

irodillo de enganche rotatorio 362 que estéd rotatoriamen~-
gte montado sobre un pivote 363 que se extiende entre las
iparedes laterales 331 y 337 del elemento de engunche

;330, estando el rodillo de enganche 362 dispuesto frente

? a la parte 263 axialmente extendida del terminal superior:
534 de la unidad fusible 100, para impedir la rotacién

g de ésta. El elemento de enganche 330 estd urgido en el
ésentido de las agujas del reloj, con respecto a la figura;
;1, alrededor del pivote 373 hacia el extremo superior de
: la unided fusible 100 por un resorte helicoidal 374 dis- j
: puesto sobre el pivote 372, Un extremo del resorte heli-
%coidal 374 apoya conira la parte guperior de una de las
gparedes laterales 331 del elemento ie enganche 330,

' mientres que el otro extremo del resorte helicoidal
_apoye contra una parte sobresaliente 329 de la palanca
%de accionamiento 320, El extremo exterior 339 del puente
335 del elemento de enganche 330 sobresale hacia arriba

i
i
i .
[para facilitar la entrada del extremo superior de la uni=-'

i
%dad fusible 100 y de la argolla 274, y au parte accionan-%
%te 274A, segin se indica en ls figura 1. ‘
' Haciendo referenciz & la figura 4, se ilustra
la posicidn de las partes operativas del conjunto de |
contacto de enganche 250, antes del movimiento en sentidoé
contrario al de las agujas del reloj de la unidad fusiblei
100 hacia la posicidén cerrada indicada en la figura 1.
iCabe observar que la pared superior 312 de la carcasa
5310 incluye un elemento de tope 318 en su superficie in-

I .
:terior, que puede ser integral con la pared superior 312,:
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para limitar la rotacidén en sentido comtrario al de les

. porcidén sobresaliente 329, que puede ser integral con

. 1= pared lateral 324 de la palanca de accionamiento 320,

t actda como tope para limitar el movimiento en el sentido

E de las agujaes del reloj del elemento de enganche 330

_ @lrededor del pivote 372, con relacidn a la palanca de

i sceionamiento 320,

Se describird eshora la operacidén de cierre

, del interceptor 10. Se supondrd inicialmente que la argo-

+ 1lla leventadora de bisagra 38 en el extremo inferior

. agujas del reloj de le palanca de accionamiento 320, Una !

t
i

 de la unidad fusible 100 es wtilizeda para colocar o :

ranuras 116 en las paredes laterales 102 y 104 del ele-~ |

- mento de bisurra 110, Luego puede inserterse un garfio

100 en sentido contrario al de las agujas del reloj,

. agujas del reloj alrededor del pivote 332. El elemento

. rio al de las agujas del reloj alrededor del pivote

ingertar los mufiones 44 de la unidad fusible 100 en lag

en la argolla 274 para hacer girar la unided fusible

alrededor del conjunto de bisagra inferior 260 hacia la
f

posicién indicada en la figura 4, en que el termingl

superior 34 apoya contra el rodille 352 y hace girar

la palanca de accionamiento 320 en el sentido de las
de enganche 330 serd desplazado luego en sentido contra- !

373 hasta que el elemento de enganche 330 liege a la po-
gicidn representnda en la figura 5. Al seecuir desplazen-
do la unidad fusible 100 en sentido contrario gl de las
agujas del reloj, la parte 263 axialmente sobresaliente
del terminal superior 34 de la unidad fusible 100 apoya-

ré contra las superficies inferiores de las paredes la-
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terales 322 y 324 de la palanca de accionamiento 320,
como se indica en 324A para la pared lateral 324 en la

| figura 4, que actdan como superficies de leva para seguirl
rotando la palanca de accionamiento 320 en sentido con-

trario al de las agujas del reloj con respecto a la figu-

ra 5, y también pera empujar la palanca de accionamiento

%320 en direccidn aécendente, segun lo permite el tamafio

j de las ranuras alargadas previstas en las paredes latera-

| les 322 y 324, seglin se indica en 333 para la pared
ilateral 324, Cabe observar que las raonuras alargadas pre—-
;vistas en las paredes laterzles 322 y 324 permiten varia-
feiones limitadas en la sepsracién entre el conjunto de
ébisagra inferior 260 y el conjunto de enganche superior

;250, en una aplicacidén particular. También cabe observar

i

%que cualquier empuje hacia arriba de la palanca de accio-:
- namiento 320, por el movimiento en sentido contrario al
| de las agujas del reloj de la unidad fusible 100, se rea--

j 1lzard contra la fuersa descendente ejercida sobre la
Epalanca de accionamiento 320 por los resortes helicoida- ;
gles 334 y 335. Cuando se sigue girando la unidad fusible
;100 en sentido contrario al de las agujas del reloj
ghasta la posicidn indicada en la figura 1, la parte

gaxialmente sobresaliente 263 girard pasendo el rodillo

{

%de enganche 362 en el elemento de enganche 330, que

I luego caerd frente a la parte axialmente sobresaliente |
i

,263 como ge indica en la figura 1, para retener desengan—?
|

{ chablemente la unidad fusible 100 en la posicidn cerrada

iilustrada en la figura 1. La fuerza ejercida sobre el

érodillo de enganche 362 por la parte axialmente sobresa-

i llente 263 estd sustanciglmente alineada con el eje de
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¢

rotacidn del rodillo de enganche 362, para eliminar cual-

guier tendencia del elemento de enganche 330 de moverse con

relacién a la unidad fusible 100.

Para limitér la rotacidn en sentido contrario
a las agujas del reloj de la unidad fusible y para con~
trastar adicionalmente la unidad fusible 100 cuando
éste es desenganchada, se dispone en el interior de la
carcasa 310 un elementc de tope eldstico 308 en forma
de U, asegurado al aiglador de soporte superior 272
por medios adecuvados, tales como los bulones 307. Un
elemento de ‘tope 306 estd dispuesto detrds del elemento
eldstico 308 y estd asegurado al aislador de soporte
superior 272 por medios adecuados, tales como bulones
305, para impedir sobrecerrera de le unidad fusible 100.
Cuando actdan los medios fusibles dentro del fusible,
el elemento axialmente mévil 262 serd desplazado hacia ;
arriba con relacidn a la figura 1, desplazando el ele-
mento de enganche 330 en sentido contrario al de las agu-
jas del reldj alrededor del pivote 373 para desengenchar
la parte axialmente sobresaliente 263 en la parte supe~
rior de la wnidad fusible 100, Se desenganchard asi la
palanca de accionamiento 320 y bajo la influencia de los
resortes contrastantes 334 y 335 y el elemento eldstico
308, la unidad de fusible 100 serd expulseda y gira en
gsentido de las agujas del relo]j alrededor del conjunto
de bisagra interior 260, hasta que llega a una posicién
abierta que puede estar desplazeda de la posicidén de la
unidad fusible en la figure 1, en un dngulo de sustan~
cialmente 1802, Lag fuerzas de reaccidn que se producen

durente el funcionamiento de la unidad fusible 100,

- 48 -

ik airzzes AN



10

15

20

25

30

30.7.1968

normalmente tenderdn a desplazar la misma hacia arriba
con relacién a la figura 1. Les partes 42 sobresalientes
del terwinal inferior 36 de la unidad fusible 100 apoya=-
réd entonces contra las pertes de gufe 106 y 108 del ele~
mento de bisagra 110 pare impedir que la unidad fusible
100 caiga accidentalmente de la disposicidn ermada dentro
del conjuntc de bisagra 260, y el conjunto de enganche
250 en el extremo superior de la unidad fusible 100, Lasé

partes en forma de sechor 46 en el terminal inferior 36

‘ de la unided fusible 100 guiardn la misme hasta la posi-

© cién de desengenche, mientras que asegurancue dicha

e e ctam ata o

" unided - fusible 100 permamece armada sobre el conjun-

to de bisagra 260.

A efectos de desenganchar menualmente el con-
Jjunto de enganche 250, puede insertarse un garfio en la

argolla 274, pera hacer rotar esta argolla 274 en el

" pentido de las sgujas del reloj con relacidén a la figura:

1. La parte accionente 2744 de la argolla 274 desplaza-

réd entonces similarmente el elemento de enganche 330

en gentido contrario sl de las agujas del reloj, para

desenganchar la parte 263 axialmente gobresaliente del

extremo guperior de la wunidad fusible 100. :
Quede sobreentendido que en ciertas aplicacio—f

nes pueden omitirge las espigas de freno 112 y 114 ¥y ?
puede agregarse una crucetas 158, como se indica en la i
figura 1, para limiter la rotacién de la unidad de fu-
gible 100 a una posicién en oue estd aproximaedemente .
a 452 por encima de una linea horizontal a través de 1os‘
mufiones 44 de diche unidad fusible 100, »
El aparato arriba descripto, ilustrativo de

la presente invencidn, presenta una serie de ventajas.
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Por ejemplo, la disposicidén de los contactos eldotricos
elimine sustancialmente la necesidad de que las partes
de accionamiento mecdnico tengan que conducir corriente
eldetrica. Ademds, las disposiciones de los contactos
méviles que corresponden a los terminales superior e ine
ferior 34 y 46, respectivemente, en la unidad fusible
100, disminuyen sustancialmente al minimo las fuersas
que son necesarias para los movimientos de apertura
¥y cierre manvales o automdticos de la unidad fusible
100. Adewmds, el conjunto de engenche y de contacto 250.
es mds compacto en su construccidn que los disefios
conocidos provistos para el mismo propodsito. Finalmene
te las fuerzas requeridas pere el accionamiento del
interceptor 10 son reducidas al minimo por la utilize-
cidn del rodillo de enganche 362 en el elemento de en-
genche 330 y por la utilizacidn del rodillo 352 sobre
la palanca de accionamiento 320, como se ha descripto.
Una venteja adicional del interceptor arriba descripto
reside en que los medios provistos en el conjunto de
bisagra inferior 260 aseguran que la unidad fusible en
la construccidén deserita permanecerd en disposicién
armade con relacién al conjunto de bisagra inferior 260
durante los movimientos de apertura y cierre de la uni-
dad fusible 100, fanto durante condiciones de servicio
narmales como durante condiciones de servicio anorma-
lese.

En algunas aplicaciones es deseable que la
construccidén de fusible no sea de desenganche automd-

tico, pero que la unided fusible pueda ser manuelmente
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desplazable a la posicidén de desconexidn mediante la
utilizacién de un garfio. La construceidn de interceptor
10 descripta mds arriba puede ser modificada fdcilmente |
para el funcionamiento sin desenganche automdtico. En
esta construccidn modificada, el conjunto de bisagra

260 seria el mismo que se indica en las figuras 1 y 2.
El conjunto de contacto y enganche de la parte superior
estarian modificados para incluir solamente el contacto;
superior estacionario 252, el elemento de tope 306 y un
sencillo elemento eldstico de enganche que proveeria
pera sujetar el extremo superior de la unidad fusible
100 en posicién trabada.

Egte solicitud que corresponde & la presen-
tada en ILgtados Unidos de América, el dia 24 de Agosto
de 1967, bajo el mimero 663.020, se acoge & los bene-
ficios del articulo 51 del vigente Estatuto sobre Pro~

piedad Industrial.

- N O T A -

Los puntos de invencién propia y nueva gue se
presentan pars que sean objeto de esta solicitud de
Patente de Invencidn en Espafla por veinte eiios son los
siguientes:

1.~ Un dispositivo interceptor de desenganche
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automdtico, del tipo que comprende un portafﬁsible alar-
gado que contiene medios fusibles conectados entre ter=—
minales distanciados entre si provistos en el portafusi-

ble, y contactos de linea que soportan dicho portafusi-

' ble ¥y que estén adaptados para ser eldctricamente inter-

. conectados por el mismo, estando articulademente montado

. dicho portafusible sobre un contacto de linea, en uno

i de sus terminales, para permitir el movimiento del otro

. terminal hacia y desde una posicidn de apoyo contra el

otro contacto de 1linea, CARACTERIZADO por comprender

: una palanca de acclonamiento en forma de L, articulada—

" mente montada adyscentemente al otro contacto de linea

~ para rotacién alrededor de un eje sustancialmente trans-

- versal al eje del portafusible; un primer rodillo mon--

§ tado sobre dicha palance de acclonamiento adyacentemente

a wn extremo de la misma, y que apoya conltra el portafu-

sible en posicidn cerrada; un elemento de enganche ro-

- tatoriamente montado sobre la palance de accionamiento y

capaz de realigzar una rotacidn limitada alrededor de un
eje sustancialmente paralelo al eje de rotacidn de la

palance de accionamiento; y un segundo rodillo montado

- sobre el elemento de enganche y adaptado para trabar

" el otro terminal agpoyado contra el otro contacto de 1li-

{ neaj primeros medios eldsticos contrastantes del rodillo

? y de la palanca de acclonamiento contra dicho portafusi-

f
!

ble; segin dos medios eldsticos contrastantes del elemen-
to de enganche hacia el portafusible; y un elemento axial:
mente mévil dispuesto en el portafusible y sobresaliente
axialmente del otro extremo terminal del portafusible,

gue apoya contra dicho elemento de enganche, siendo ca-
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paz de desplazar dicho elemento de enganche por fusidn
de los medios fusibles, para desenganchar dicho porta-—
fusible y permitir que la palanca de acclonamiento ba=-
Jo la influencia de log primeros medios eldsticos des—
prenda el portafusible del otro terminal.

2.~ Un dispositivo interceptor segin la reivin-
dicacidén 1, CARACTERIZADO porgue el otro contacto de 1i-
nea incluye dos brazos de contacto distanciados entre si
dispuestos en direceidn sustancialmente transversal
al eje de portafusible y adaptados para apoyar contra
dicho otro terminal.

3.= Un dispositivo interceptor segin la rei-~
vindicacibn 2, CARACTERIZADO porque dicho primer rodi-
1llo sobre la palanca de accionamiento estd dispuesto
entre dichos brazos de contacto.

4.~ Un dispositivo interceptor segin las
reivindicaciones 1, 2°4 3, CARACTERIZADO porque dicho
otro terminal incluye una parte enganchable gue sobre-
sele axialmente de dicho terminal y que estd adaptada
para apoyar contra dicho segundo rodillo. .

5.— Un dispositivo interceptor segin cualquie—
ra de las reivindicaciones 1 a 4, CARACTERIZADO porque '
alrededor del otro contacto de linea estd provisto
un capuchdén; la palance de accionamiento estd montada
gsobre un pivote dispuesto dentro de dicho capuchén; y
el primer medio eldstico comprende un par de resortes
helicoidales dispuestos dentro del capuchén sobre dicho;
plvote, sobre lados opuestos de la palance de acciona- |
miento, entre ésta y el capuchén.

6+~ Un dispositivo interceptor segsin cualquie-§
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SAR/

"~ dichas paredes.

ra de las reivindicaciones 1 a 5, CARACTERIZADO, porgue
dicha palanca de accionamiento incluye un par de pare-
des laterales distanciadas dntre si, y el elemento de en-
ganche estd rotatoriamente montado sobre una espiga que
se extiende lateralmente entre las paredes laterales

de dicha pslanca de accionamiento y estd sostenida por

T.- Un dispositivo interceptor segin cualquie-!
ra de las reivindicaciones 1 a 6, CARACTERIZADO por-
que la palanca de accionamiento incluye partes inte-

grales jue empalman entre si formando un dngulo sustan-

clalmente recto, y el elemento de enganche estd rotatorié-

mente montado adyacentemente a un extremo del mismo so-
bre dicha palanca de acclonamiento, adyacentemente al
punto donde empalman las diferentes partes de la palan-
ca de accionamiento.

8.~Un dispositivo interceptor de desenganche au-
tomdtico.

Tal y como ge ha descrito en la memoria que an-
tecede, representado en el dibujo que se acompefia y
para los fines que se han especificado.

La presente memoria consta de veinticuatro ho-

Jas escritas a mdquina por una sola cara.

Madrid, ¥ ABD. 128
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