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Memoria descriptiva

E El objeto de la presente invencién es un aparato de relo-
jeria, y de manera especial pero no limitativa, un reloj.

Una importante caracteristica de esta invencién es que
los elementos marcadores en que pueden hacerse lecturas en el
aparato son tambores giratoirios que se mueven por saltos. Otra
importante caracterfstica de este invencién es que los saltos
de los citados tambores corresponden a las unidades de tiempo
a medir y/o controlar. ‘

Segin otra caracteristica de esta invencién, existe una
clasificacién entre tambores conductores y conducidos, de ma-
nera que el movimiento de los promeros produce el arrastre de
los segundos en determinados momentos para producir los apro-
piados saltos, existiendo en una sucesién geemétrica 1légica
tambores que por un lado son conducidos y por el lado opuesto
conductores.

Segin otra importante caracteristica de esta invencién el
movimiento del conjunto se produce mediante un pequefio motor
eléctrico, de tipo sincrénico, cuya salida al mecaniswo medi-
dor de tiempo se produce por intermedio de un tren reductor, la
salida del cual es un tambor que puede estar graduado en la mi-
nima unidad de tiempo a controlar o medir.

Seglin una peculiaridad posible de la invencién, el citado
tambor acoplado a la salida del tren reductor, y que es el
primer elemento conductor del conjunto de tambores, estd mar-
cado en segundos o mdltiplos de segundos y presenta un pivote

que, cn determinada posicién, engrana temporalmente con un pi-
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fién solidario del tawbor sucegivo,

De acuerdo taubién con la invencibn, el primer tambor
gira constantemente, estando el mecanismo en marcha, y estd
situado en posicifén excéntrica respecto al conjunto de los res-
tantes tambores, de mayor tamafiao.

Estas y otras caracterfstivas y ventajas de la invencién
surgirdn con mayor detalle a lo largo de la descripcidén que
seguidamente se hace de un ejemplo, no limitativo, de realiza-
cibn, ilustrado en forma algo esquemdtica en los dibujos adjun-
tos, en los cuales:

La figura 1, muestra en perspectiva, el aspecto exterior
por su cara frontal, de un reloj concebido de acuexrdo con los
principios de esta invencién.

La figura 2 muestra, también en perspectiva, el conjunto
mecédnico de este aparato, una vez retirada la tapa claraumente
vigible en la figura 1,

La figura 3 muestra, en alzado, un detalle del accionamien-
o eléctrico del reloj asi como de la vinculacidén mecdnica en-
tre su primer tambor y los tambores sucesivos,

La figura 4 es una vista en planta del mismo conjunto de
la figura 3, y con el propbsito mismo que ella.

La figura 5 es una vista en planta, andloga a la de la
figura 4, pero que permite ver, si bién en forma esquemética,
la total vinculacidén mecdnica para movimiento de los tambores.

De acuerdo con todo ello y haciendo primeramente referen-
cia a la figura 2 (pués es en ella donde mayor mimero de deta-

lles se aprecian), se ve que el reloj estd estructura sobre
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un soporte placa -1-, de la que se levanta perpendicularmente
una segunda placa 2.

Un conjunto componente estd constituido por los tambores
-3-4~-, el primero de los cuales encierre un tren reductor, mien-
tras que el segundo constituye el inducido de un pequeiio motor
sincrénico cuyo inductor se representa por ~5- en su parte co-
rrespondiente al hierro y por =b6- en su parte correspondiente al
devanado,

La concepcidn es tan simple que el conjunto =3~4-, puede
ir situado en la parte alta de -2~, mediante elementos de cen=
trado, mientras que la colocacién de =5-6-, contra la cara
aproplada de -2-, con interposicién de adecuados separadosgs,
situa y sujeta firmemente todo el conjunto motor. A través de un
orificio de -2~ pasa el eje de éalida del reductor -3-, sobre
el que se atornilla, en el sentido apropiado, el tambor -7-

(por ejemplo marcado en segundos) dotado por su otra cara de
un pivote =8~-, que, por el montaje excéntrico de -7~ con rela=-
cibn al conjunto de los tambores ~10~11l y 12, va a engranar
periddicamente con el pifién =9~ , solidario del tambor -10-, ha-
ciendo dar a este dltimo un salto por cada vuelta de -7-,

La disposicién de los tambores puede ser tal (en la ver-
sién de reloj) que los =10 y 1l- correspondan respectivamente a -
las unidades y decenas de los minutos, mientras que el tambor
~12~ corresponda las horas.

Esta concepcién de reloj hace aconsejable la agrupacién de
-10 y 11-, con cierto distanciamiento de -12-,>tal como se

aprecia en las figuras 1 y 2, si bien se trata solo de un deta-
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lle prictico y en modo alguno limitativo, La tapa =19~ pre-
senta, en su parte frontal -20- las ventanas transparcntes ~21-
-22 y 23-, correspondiendo la primera de ellas al tambor hora-
rio ~-12~, la segunda de ellas a la pareja de tambores =10~y
-11- y la tercera al tambor ~7-. En esa disposicién y en co~
rrespondencia con el conjunto representado en la figura 2, se
prevén las ranuras -19- para eliminar el calor producido en

la zona del motor eléctrico.

Asi pués, la disposicién de los tambores, particularmente
los 10, 11 y 12, esta relacionada con motivos de tipo ptfactico
y, en cualquier caso, sus mituas vinculaciones mecdnicas serdn
del cardcter de las que se aprecian en las figuras y seguida-
mente se describen, o de caricter anilogo.

Un elemento de soporte -13-, sujeto a -1- es portador de
unas uilas montadas giratoriamente en &l que, mediante nuelle,
se alojan en muescas correspondientes practicadas en los tam=
bores -10-, -11- y 12, con fines de situacién exacta de los mis~-
mos y de movimiento por salto de valor constante.

Un brazo curvado ~l4- es solidario del poporte -2~ v se
situa de manera que constituye un empujador para el botén -15-.
Todas las explicaciones que siguen, en relacidn con el
arrastre de log tambores en el sentido de movimiento pueden

seguirse con mayor facilidad en las figuras -3-4- y ~5-.

Como ya se ha dicho, el giro a velocidad constante del
tambor ~7- determina, que en cada vuelta del mismo, el tambor
-10~ avance un salto. La graduacién del tambor -10- puede ser

tal que, a cada vuelta del mismo, el tambor -11- deba avanzar
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un salto. Con este fin, el botén -15- se deslizar;d, en ¢l mo-
mento oportunmo, bajo el brazo empujador =-14-,

El botén ~15- lleva los adecuados medios eldsticos antago-
nistas o recuperadores, tales como un pequefio muelle alojado en
el tambor y apoyado contra el fondo de su alojamiento.

Mientras el tambor -10- gira con su botén ~15- introducido
por la accién del brazo -l4-, se produce un arrastre en el tam-
bor =11~ porque el otro extremo del botén citado tropieza con
uno de los varios dientes que el tambor -11- presenta con dicho
objeto (esta solucifn es idéntica a la que, por motivos counstruc
tivos ya indicados, es perfectamente visible en relacién con
el tambor (12).

El tambor -11- lleva uno o'més botones andlogos ~16- que
es o son empujados por el botéﬁ -15- cuando este lo ha sido po:f 
el brazo =l4-, por lo cual, en determinadas posiciones, se pro—,ﬁ
duce también el arrastre del tambor -12- mediante los dienteé
=17~

Existen, evidentemente, entre los detalles descritos y re-
presentados muchas posibilidades de variacidén acdoptando soluciox
nes mecdnicas equivalentes, sin salir por ello del marco de la
invencidn.
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2,= Perfeccionamientos introducidos en los aparatos de
relojeria, caracterizados por constar de un conjunto de tambo-
res sobre los que estdn grabadas las oportunas indicaciones,
tambores que firan frente a oportunas ventanillas y que estén

montados de manera que su movimiento se produce por saltos,
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por la accién de ufias, aplicadas por medios eldsticos contra
muescas regularmente repartidas en los citados tambores, pre-

sentando cada uno de dichos tambores, en enfretamiento con el

contfguo que es motor para el, unos dientes regularmente repar-

tidos para que el citado tambor contfguo pueda arrastrarlo en
determinados momentos por la accién de un botén longitudinal-
mente desplazable,

22, Perfeccionamientos introducidos en los aparatos de
relojerfa, segin la reivindicacién 12 caracterizados porque in-
corpora un pequefio motor eléctrico sincrénico con reductor de
velocidad, a la salida de cuyo feductor va montado un pequeiio
tambor, para girar constantemente cuando funciona el aparato,
tambor que lleva, por el otro lado, un pequeiio pivote suscepti-
ble de engranar con un pifién solidario del siguiente tambor, de
manera que, a cada vuelta del tambor que se mueve constantemente
a velocidad uniforme, se produzca el avance de un escalén de
dicho tambor siguiente, para lo cual el tambor que se mueve
constantemente se haya montado excéntricamente con relacién al
conjunto de los restantes tambores que, de preferencia, son del
mismo didmetros, y son coaxiales.

3a8,~ Perfeccionamientos introducidos en los aparatos de
relojerfa, sezin las reivindicaciones 1 y 2, caracterizado
ademds porque en la cara del primer tambor, de la citada serie
coaxial en que se halla el mencionado pifién existe un botéu
desplazable longitudinalmente en el tambor contra la accién
de medios eldsticos, cuyo botdén es realmente introducido duran-

te el giro de su tambor portador en el momento en que el botén
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pasa bajo un brazo empujador de posicidén fija, de manera que el
otro extremo del botdén va a engranar con un diente del tambor
contfguo, produciéndose arrastre, pero solo para dicha posicién
en el giro, existiendo en el siguiente tambor uno ¢ wds botones
andlogos para que se produzca accionamiento en serie en ciertas
posiciones determinadas, con arrastre subsiguiente sobre el tam=
bor inmediato.

42, - PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS BN LOS APARATOS DE
RELOJERIA.

Todo ello tal y como se reivindica en la presente memoria
que consta de OCHO hojas escritas por una sola de sus caras y

planos que la ilustran.
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