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La presente invencién se refiere a un dispositivo para
la seleccién y la presentacidn, en cualquier orden, de uno
o mds hilos de trama diferentes, adaptado para ser aplica-
do en telares de alimentacidén continua de la trama, ya
sean del tipo de insertador de trama guiado o de inserta—
dor de trama lanzado, en los que la trama procedente de
una o varias bobinas estacionarias dispuestas fuera del
tejido es convenientemente seleccionada y presentada al
elemento insertador, Generalmente, los hilos de trama
procedentes de bobinas estacionarias permanecen siempre
unidos al tejido y pasan a través de unos elementos pro-
vistos de ojales, llamados selectores, los cuales, dis-
puestos paralela y horizontalmente por encima del batdn
del telar, en.uno de sus lados, y ortogonalmente con
respecto al eje de dicho batdn, estdn adaptados para
llevar afuera el hilo de trama seleccionado, con el fin
de que éste sea luego bajado por una palanca presentadora.

Actualmente, el trabajo de seleccidén y de presenta-
cidn de la trama es llevado a cabo en dos tiempos y por
dos drganos diferentes. En un primer tiempo, un mecanismo,
gobernado por un programador de cinta a través de agujas
palpadoras (en nidmero igual al de selectores) que son
bajadas o subidas de acuerdo con el programa fijado, selec—~
ciona el hilo de trama y por medio de dichos selectores lo
lleva afuera y lo presenta por delante de una palanca pre-
sentadora; a continuacién otro mecanismo, que actda sobre

dicha palanca presentadora, determina el descenso de esta
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dltima y lleva con ello el hilo de trama frente al inser-
tador.

Un tal sistema de seleccidn y presentacidn requiere
evidentemente un cierto periodo de tiempo de trabajo y,
por tanto, limita la velocidad mdxima de funcionamiento
del telar.

El objetivo de la presente invencidn es la elimina-
cién de dicho inconveniente y la realizacidn de un dispo-
sitive que, reduciendo al minimo el tiempo de seleccidn
y de presentacién del hilo de trama, permita la mds alta
velocidad de funcionamiento del telar,

Bllo se consigue haciendo que los seleclores efectiien
un movimiento descendente y que presenten ellos mismos el
hilo de trama frente al insertador.

Una caracteristica esencial de la invencidn consiste
en el hecho de que dichos selectores estdn dispuestos
verticalmente por encima del batdn del telar, en uno de
los lados de éste, y en el sentido del eje de dicho batdn.

Otra caracteristica esencial de la invencidn comsiste
en que los diferentes selectores estdn gobernados de mane-
ra que efectden sendos desplazamientos descendentes ade-~
cuadamente diferentes entre si, de modo que todos los
selectores mencionados presenten su propio hilo de trama
frente al elemento insertador con el mismo dngulo de incli-
nacidn respecto a la trayectoria de la carrera del elemento
insertador.

En resumen, la invencién se refiere a un mecanismo
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sincronizado con el batdn y con el insertador de trama
que, gobernado por el usual programador de cinta a través
de agujas palpadoras, da lugar al desplazamiento descen-
dente de los selectores en la forma arriba expuesta.

La invencién queda ilustrada detalladamente en los
dibujos adjuntos que representan una forma preferida de
realizacién préctica, dada a titulo de ejemplo no limita~
tivo, por cuanto en la prdctica podrdn realizarse varian-
tes constructivas sin salirse del dmbito de la presente
inveneién,

»

La Pig, 1 ilustra una vista del conjunto del disposi

tivo de seleccidn segdn la invencidn;

la Fig., 2 es una vista frontal de dicho dispositivo,
en la que es bien visible la disposicién vertical de los
selectores y el distinto desplazamiento descendente que
cada selector debe realizar para presentar su propio hilo
de trama con el citado 4ngulo de inclinacién frente al
insertador;

la Fig. 3 muestra el mecanismo de gobiernc de cada
selector, de acuerdo con la invencidn;

la Fig. 4 representa una vista frontal de un detalle
de la varilla hueca vertical de dicho mecanismo;

la Fig., 5 ilustra el sistema de gobierno del puente
levadizo de dicha varilla hueca vertical; y

la Fig. 6 muestra el mecanismo de elevacidn simultd-
nea de todas las agujas palpadoras del dispositivo progra~

mador segin la presente invencidn.
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von referencia a los dibujos, 1 y 2 representan los
hilos de urdimbre, 3 es el tejido ya formado y 4 son los
diversos hilos de irama que, procedentes de respectivas
bobinas, no representadas, pasan a través de los ojales
de los selectores 5 y permanecen unidos al tejido 3. Bl
dispogsitivo objeto de la presente invencién comprende una
caja 6, fijada rigidamente en un lado del telar por encima
del batdn 7, en la que estdn alojados los mecanismos de
gobierno de los selectores 5 y a la que estdn articuladas,
por medio de un pequefio eje 8, las palancas 9.

Cada una de dichas palancas presenta en su extremidad
una ranura horizontal 10, en la cual estd inserto un perno
11 solidario de un selector. Dichos selectores 5 estdn
dispuestos verticalmente a lo largo del eje de rotacién 12
del batén 7 y son guiados, en su desplazamiento descendente
originado por la rotacién de las respectivas palancas 9
alrededor del 4rbol 8, por un elemento de guia 13, consti-
tufdo por un cuerpo hueco en cuyo interior deslizan las
varillas de los selectores 5 y dotado de ranuras vertica-
les 14, abiertas hacia el interior del dispositivo, para
permitir a las palancas 9 que penetren en dicho elemento
de gufa 13 y puedan girar alrededor de su eje 8 guiadas
por las mencionadas ranuras verticales.

Las ranuras horizontales 10 de las palancas 9 son de
una longitud tal que permiten la rotacidén de las palancas
9 por el deslizamiento en ellas de los respectivos pernos

11, rotacidén ésta que, por medio de dichos pernos 11, se
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traduce en un desplazamiento vertical de los selectores 5
para pasar de la posicidén A a la posicién B de modo que
presenten el respectivo hilo de trama 4 frente al inserta-
dor 15 segin la direccién de f4cil enganche 16.

Comorlos distintos selectores estdn dispuestos a lo
largo del eje 12 del batdén 7 y, por tanto, en la direceidn
de la trayectoria del insertador 15, y debiendo presentar
todos ellos el respectivo hilo de trama siempre segin la
direccidn 16, resulta evidente que el desplazamiento verti-
cal A B del selector mds cercano al tejido 3 (véase Fig. 2)
deberd ser mayor que el desplazamiento vertical A' B' del
selector mds alejado de dicho tejido. Ello implica que las
diversas palancas 9 de gobierno de los selectores 5 deben
tener distintas longitudes, es decir, que la palanca corres
pondiente al selector mds cercano al tejido debe ser mds
larga que la correspondiente al selector mds alejado de
dicho tejido.

TFinalmente, los selectores segidn lo invencidén resultan
dispuestos verticalmente por encima del batdn del telar, en
un lado de éste, y segin una linea inclinada ligeramente
respecto al eje 12 de dicho batdn para poder asi presentar
todos los hilos de trama con el mismo dngulo de inclinacidn
frente al elemento insertador 15 (vdase Fig. 1). De esta
manera los distintos hilos de trama quedan espaciados y no
peden interferirse entre si durante su desplazamiento
descendente,

Las diversas palancas 9 son gobernadas cada una por
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un mecanismo de seleccidén alojado en el interior de la

caja 6. Cada uno de dichos mecanismos comprende una varilla
hueca vertical 17 que mediante gufas 18 puede desplazarse
verticalmente, Dicha varilla hueca comprende dos paredes

19 y 20 (véase Fig., 4) unidas por dos elementos distancia=-
dores 21, en el interior de las cuales, por medio de un
perno 22, tiene lugar el acoplamiento con la otra extremidad
de la respectiva palanca 9 de accionamiento del selector, la
cual presenta correspondientemente una ranura de encaje 23.
Montado también en el interior de la varilla hueca 17, por
medio de un perno 24, se encuentra un pequefio gancho 25,

en tanto que sobre el lado de dicha varilla hueca estd prac-
ticada una ranura vertical 26 a través de la cual pasa un
elemento transversal 27, que se denominard de aqui en ade-
lante puente levadizo, el cual estd animado de un movimiento
vertical alternativo, sincronizado con el batdn 7 del telar
y con el insertador de la trama 15.

Dicho puente levadizo, que tiene el cometido de impar-
tir un movimiento vertical a las varillas huecas de los
mecanismos de accionamiento de los selectores, es comin a
todas las varillas huecas y, por tanto, pasa a través de
todas las ranuras verticales 26 de las citadas varillas,
Dichas ranuras estdn dotadas para ello de una longitud tal
que permita realizar la carrera completa del puente 27 en
su interior sin que las varillas huecas participen en dicho
movimiento,

Bl mecanismo que imparte al puente levadizo el menciona-
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do movimiento alternative vertical queda ilustrado en la
Fig, 5.

Dicho mecanismo comprende dos barras verticales 28 y
29 que pueden desplazarse verticalmente en adecuadas guias
30 y con las cuales estd unido el puente 27,

Cada una de las citadas varillas verticales estd provis-
ta en su extremidad inferior de un pequefio rodillo 31 que se
apoya sobre una leva 32 fijada a un drbol de gobierno 33
sincronizado con el batdn del telar y con el elemento inser—
tador de la trama. La forma de la leva 32 determina de este
modo un movimiento de elevacidén y, por medio de dos muelles
antagonistas 34 y 35, de descenso del puente 27,

Dichos muelles antagonistas 34 y 35 estdn colocados
sobre las respectivas varillas verticales 28 y 29 y se apo-
yan, por una parte, en un punto fijo de la caja 6 del dispo-
sitivo y, por otra parte, sobre dicho puente 27,

El pequefio gancho 25 presenta una ranura 36 en la
cual va encajado el vdstago 37 solidario del brazo 38' de
una palanca 38 articulada en el perno 39, cuyo segundo hra-
zo 40 presiona, por la accidén de un muelle 41, sobre la
cabeza 42 de una aguja palpadora 43, gque explora una cinta
de programacién arrollada sobre el tambor 44,

La ranura 36 del pequefio gancho 25 estd conformada de
modo que provoque el desplazamiento sobre el puente 27 de
la nariz 45 del pequeflo gancho 25 cunando el brazo 38' de la
palanca 38 y, por consiguiente, el vdstago 37 se levanta, y

es ademds de una longitud tal que permite, por libre desliza-
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miento del vdstago 37 en dicha ranura, la elevacidén vertical
del gancho 25 y consiguientemente de la varilla hueca verti-
cal 17 por efecto del puente 27.

Las agujas palpadoras 43, cuando no existe agujero en
la cinta programadora, presionan contra &sta con el riesgo
de perforarla y alterar asl el propio programa,

Con el fin de eliminar este inconveniente y por tanto
reducir la presién ejercida por las citadas agujas sobre la
cinta, cada uno de los pequeiios ganchos 25 estd provisto de
una prolongacién posterior 48 que sirve como elemento equi-~
librador del gancho de modo que permita el gobierno del mismo
por parte de la leva 38 sin que ésta deba estar sujeta a par-—
ticulares esfuerzos. Hsta accién equilibradora permite la
utilizacidén de muelles 41 de menor tensién, lo que hace
disminuir la presién de las agujas palpadoras sobre la cinta
programadora.

El funcionamiento es el siguiente.

Las agujas palpadoras 43 exploran la cinta programadora
¥y la presencia de un agujero en el programa establecido de—
termina el descenso, facilitado por el muclle 46, de la
correspondiente aguja. Dicho descenso da lugar, por efecto
del muelle 41, a un correspondiente descenso del brazo 40 y,
por tanto, a una elevacién del brazo 38' de la palanca 38 y,
consiguientemente, del vdstago 37, el cual, moviéndose cn lao
ranurs 36, provoca el desplazamiento sobre el puente 27 de la
nariz 45 del gancho 25, gque normalmente se encuentra en posi-

cién de reposo fuera de la carrera de dicho puente. El puente

-9 -
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27, enganchdndose en su movimiento de elevacidén con dicha
nariz 45, determina el desplazamiento vertical del pequefio
gancho 25 y, por tanto, de la varilla hueca 17, la cual a
su vez, obligando a la palanca 9 a girar alrededor de su
propic eje 8, determina el descenso verticdl del correspon-
diente selector 5.

El dispositivo de cinta programadora de gobierno de los
selectores exige por otra parte, como es sabido, que todas
las agujas palpadoras 43 se eleven cuando la cinta termine
su movimiento de rotacidn para presentar el nuevo disefio del
programa establecido, lo que sucede en cada golpe del batdn
7 del telar,

En la presente invencidn dicha elevacién se consigue
con el mecanismo de leva y empujador ilustrado en la Fig. 6,
que permite elevadas velocidades de funcionamiento.

Una palanca 49, arbticulada en una extremidad sobre el
ye mencionado perno 39, estd proviste en la otra extremidad
de un elemento a modo de puente 50, que presenta tantos
agujeros cuantas sean las agujas selectoras. Dichas agujas,
introducidas en dichos agujeros, vienen asi todas ellas a
ser simultdneamente elevadas, por medio de las cabezas 42 de
dichas agujas, cuando el elemento a modo de puente 50 resulta
a su vez elevado por una rotacidn de la palanca 49. Esta
palanca se halla conectada, a través de una biela 51, con
una palanca 52 en L, articulada por su centro sobre el perno
53 y provista de una ranura 54, en la cual se halla encajado

el véstago 55 de un bloque 56 solidario de una varilla de

- 10 -
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empuje 57, Bsta varilla de empuje puede desplazarse sobre un
soporte fijo y es empujada por una leva 58 fijada al ya
mencionado 4rbol de gobierno 33 sincronizado con el batdn
del telar y con el insertador de la trama., El muelle anta-—
gonista 59 sirve para el retorno de dicha varilla de empuje.

El funcionamiento es el sipuiente.

Cuando el tambor 44 de la cinta programadora, sincroni-
zado a su vez con el batdn del telar y con el insertador de
la trama, completa su movimiento de rotacidn y presenta el nue-
vo disefio del programa prefijado, la leva 58 presiona contra
la varilla de empuje 57 que, venciendo la reaccién del mumelle
antagonista 59, se desplaza provocando una robacién en senti-
do de las agujas del reloj de la palanca 52 en L., Dicha rota-
cién en el sentido de las agujas del reloj es transmitida, a
través de la biela 51, a la leva 49 que de este modo eleva
las agujas palpadoras 43 por medio del eclemento a modo de
puente 50,

N 0 T A

Descrita suficientemente la naturaleza del invento,
as{ como la manera de ponerlo en prdctica, se hace constar
que todo cuanto no altere, cambie o modifique su principio
fundamental, puede quedar sometido a variaciones de detalle,
También se hace constar que esta invencidn corresponde a la
descrita en la solicitud de Patente N2 18910 A/67, deposita~
da en Italia en 28 de Julio de 1967, cuys prioridad se rei=-
vindica de acuerdo con los Convenios Internacionales en vigor,

siendo lo esencial y por lo que se solicita Patente de Inven-

- 11 -
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cidn, por veinte afios, lo que queda resumido en las siguien-
tes reivindicaciones:

12,~ Dispositivo de seleccidn y de presentacién, en
cualquier orden, de diferentes hilos de trama en telares de
alimentacidn éontinua, ya sean del tipo de insertador de t{rama
guiado o de insertador de trama lanzado, en los que los hilos
de trama, que permanecen siempre unidos al tejido, proceden
de bobinas estacionarias instaladas por fuera del tejido,
comprendiendo un 4rgano de gobierno de la cinta programadora,
un sistema de agujas palpadoras de dicho programa, un sistema
de selectores, a través de los ojales de los cuales pasan los
citados hilos de las distintas tramas, mecanismos de acciona-
miento para el desplazamiento descendente de dichos seleclores,
un sistema dé palancas de gobierno de los selectores, que unen
dichos selectores con los mencionados mecanismos de accionamien-
to, ¥ un mecanismo para la elevacidén simultdnea de todas las
citadas agujas palpadoras, caracterizado porque dichos selec~-
tores estdn dispuestos verticalmente por encima del batdn del
telar, lateralmente y en el sentido del eje de dicho batdn, y
estdn gobernados de manera que efectdan desplazamientos descen~-
dentes distintos uno de otro para presentar los hilos de trama
frente al elemento insertador siempre con el mismo 4dngulo de
inclinacién respecto al sentido de la trayectoria de dicho
elemento insertador.

28, =~ Dispositive de seleccidn y.de presentacidén segin la
reivindicacién 1%, caracterizado porque los distintos despla-

zamientos descendentes de los selectores se llevan a cabo

- 12 =
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mediante palancas de gobierno de los selectores que tienen
diferente longitud.

38,~ Dispositivo de seleccién y de presentacidn segin
las reivindicaciones 1% y 2%, caracterizado porque los meca—
nismos de accionamiento para el desplazamiento descendente de
los selectores estdn constitufdos cada uno por una varilla
hueca desplazable verticalmente, la cual presenta una ranura
vertical, en la que va dispuesto un mecanismo elevador, y una
articulacidn para la palanca de gobierno del selector, y por
un pequefio gancho articulado a dicha varilla hueca y provisto
de una ranura en la que se halla encajado el vdstago de una
palanca que con una de sus extremidades presiona, por la accidn
de un muelle, sobre la cabeza de la aguja palpadora.

48,~ Dispositivo de seleccidén y de presentacidn segin
las reivindicaciones 1%, 2% y 3%, caracterizado porque las
mencionadas varillas huecas estdn constituidas por dos paredes
unidas en sus extremos por dos elementos distanciadores.,

58,~ Dispositivo de seleccidn y de presentacidén segin
las reivindicaciones 12 a 4%, caracterizado porque el mecanis-
mo de elevacidén estd constituido por un puente levadizo rigi-
damente unido por sus extremidades con dos barras desplazables
verticalmente y que se apoyan, por medio de pequefios rodillos,
sobre dos levas fijadas a un drbol de gobierno principal sin-
cronizado con el batdn del telar y con el elemento insertador
de la trama.

6%,~ Dispositivo de seleccién y de presentacién segin

las reivindicaciones 12 a 5%, caracterizado porque las ranuras
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de las varillas huecas tienen una longitud mayor que el des=-
plazamiento vertical completo del mecanismo de elevacién,

7&,~ Dispositivo de seleccién y de presentacidn segin
las reivindicaciones 12 a 6%, caraclerizado porque los pegque-
fios ganchos mencionados preseﬁtan una prolongacién equilibra-
dora posterior,

8%,- Dispositiveo de seleccidén y de presenbacidn segin
las reivindicaciones 1% a 7%, caracterizado porque las ranu-
ras de los pequefios ganchos tienen una longitud tal que per-
miten a los respectivos vdstagos deslizarse libremente durante
la elevacién de los propios ganchos mencionados por efecto
del mecanismo elevador.

9¢,~ Dispositivo de seleccidén y de presentacidn segdn
las reivindicaciones 12 a 8%, caracterizado porque el mecanis-
mo para la elevacidn simultdnea de todas las agujas palpadoras
comprende una varilla de empuje aplicada por efecto de un
muelle contra una leva fijada sobre el drbol de gobierno
principal, sincronizado con el batdn del telar y con el ele-
mento insertador de la trama, una palanca en L articulada a
dicha varilla de empuje a través de una ranura y de un bloque
con vdstago, y una palanca unida a dicha palanca en L a través
de una biela y que lleva en la extremidad un elemento a manera
de puente perforado, entre cuyos agujeros vienen insertadas
las agujas palpadoras.

102,~ Dispositivo de seleccidn y de presentacidén segin
las reivindicaciones 1% a 9%, caracterizado porque los selec-

tores van guiados en su desplazamiento descendente por elemen—

- 14 -



10

tos guiadores constituidos por sendos cuerpos huecos en los
cuales se desplazan los selectores y que estdn provistos de
renuras verticales para la introduccidn de las palancas de
gobierno de los selectores mencionados.

112,.- DISPOSITIVO DE SELECCION Y DE PRESENTACION, EN
CUALQUIER ORDEN, DE DIFERENTES HILOS DE TRAMA EN TELARES DE
ALIMENTACION CONTINUA,
tal y como queda descrito y reivindicado en la presente memo-
ria que consta de quince hojas mecanografiadas por una sola
cara y de tres ldminas de dibujos.

BARCELONA, 26 de Julio de 1968,

NUOVO PIGNONE S.p.A.
PC P.

MEZ-ACEBO Y MODET
QR firmoda: W, Sidheli Staner

— —
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