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M E M O R I A  D E  S O R  I P T  I V A  

de una Patente de Invención a nombre 

de: Firma KARLMANN KUTSCHEA, de nació 

nalid ad  alemana, dom iciliada en Roth 

b e i Nürnberg, G artenstrasse 40 (Alema - 

n ia , ¿or: " VEHICULO DE JUGUETE "

'El invento se re fie re  a un vehículo de juguete con im 

pulsión a pedal y d irección , y se c a ra c te riz a  porque el 

vehículo e s tá  configurado cono cargador de p ala , con una 

pala que se puede manejar desde e l  asiento del conductor.

5 ^  acuerdo con e l  invento se crea  por primera vez un vehícu

lo  de juguete que tiene unaimpulsión a pedal y una d irección , 
y que es un cargador de p ala , en e l  que e l  niSo que juega -  

puede re a liz a r  tan to  e l  manejo del vehículo propiamente di­

cho por e l  accionamiento de l a  impulsión a pedal y de l a  -  

3 d irección , como también e l  manejo del elemento de trab ajo  -
quiere d ecir  de la  pala de carga, desde e l  asiento del 
ductor.

con-
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E sto  os especialm ente im portante, porque e s to s  dos procesos 

deben r e a l iz a r s e  con fre c u e n c ia  a un mismo tiem po, en p a r t í  

c u la r  durante e l  tra b a jo  de excavación.

En e l  p o s te r io r  p erfeccion am ien to  d e l in ven to  e s tá  

p r e v is to  paro e l  manejo de l a  p a la  de carga un v a r i l l a j e  de 

p a la n ca s . E sto  t ie n e  l a  v e n ta ja  de l a  s e n c i l le z  e s tr u c tu r a l  

y  d e l f á c i l  manejo. Para aumentar to d a vía  l a  v e n ta ja  mencio 

nada en ú ltim o lu g a r , la s  empuñaduras d e l v a r i l l a j e  de p alan  

cas, que en l a  parre d e la n te ra  d e l cuerpo d e l v e h íc u lo  e s tá  

a r t ic u la d o  en e s te ,  e stá n  s itu a d a s  en l a  vecindad inm ediata 

d e l v o la n te  de d ir e c c ió n . De un modo p re fe re n te  e l  v a r i l l a j e  

de p alan cas se compone de una palanca de tr a c c ió n  y  de un par 

de palan cas de basculam iento.

De un modo con ven ien te, la  palanca de tr a c c ió n , que 

s ir v e  para l a  conducción y  la  re te n c ió n  de l a  p a la  de carga 

en la s  p o s ic io n e s  de tra n sp o rte , de excavación  y  de carga , 

e s tá  acoplada en su extremo d e la n tero  en forma v ir a b le  a l a  

p a la  de carga , y  en su extremo p o s te r io r  a tr a v é s  de un e le ­

mento a modo de eslab ón  de cadena en fomna a r t ic u la d a  a l  cuer 

P6 a e l  v e h íc u lo . 31  extremo d elan tero  de l a  palanca de t r a c ­

ció n  puede e s ta r  apoyado en forma v ir a b le  sobre un e je  que 

tran scu rre  a lo  la rg o  d e l borde su p erio r  d e l lad o  p o s te r io r  

de la  p a la  de ca rg a . E l extremo p o s te r io r  de la  palanca de tr a c  

ció n  e s tá  formado convenientem ente por un brazo tr a n s v e rs a l 

v e r t i c a l ,  cuyo brazo in f e r io r  e s tá  unido en forma v ir a b le  a 

un extremo d e l elemento a modo de eslab ón  de cadena que s ir v e  

para e l  acoplam iento de la  palanca de tr a c c ió n  a l  cuerpo d e l 

v e h íc u lo , m ientras su brazo su p e rio r  e s tá  p r o v is to  de una
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empuñadura. E l o tro  extremo d el elemento a modo de eslabón de 

cadena e s ta  unido en forma v ir a b le  a un vástago  de apoyo de­

la n te  u e l v o la n te , e l  cual vástago  forma p arte  d e l cuerpo d e l 

v e h ícu lo  y  s ir v e  preferentem ente para obtener una l ib e r ta d  de 

v i r a je  s u f ic ie n te  de la  palanca de tr a c c ió n  a d is ta n c ia  d el 

lado su p erio r  d el cuerpo d el v e h íc u lo .

De acuerdo con o tra  c a r a c t e r ís t ic a  d e l in ven to , en 

e l  curso u e l v i r a je  de l a  palanca de tr a c c ió n , por medio de 

la  a r t ic u la c ió n  formada por e l  elemento a modo de eslab ón  de 

cadena es p o s ib le  a ju s ta r  l a  p arte  in f e r io r  d e l brazo tran s­

v e r s a l  en tre  una p o s ic ió n  extrema situ ad a  d elan te  d e l vástago  

de apoyo y  correspond iente a l a  p o s ic ió n  de excavación  y  car­

ga de la  p a la  de carga , y  o tra  p o s ic ió n  extrema situ ad a  d etrás  

d e l vástago  de apoyo y  correspondiente a l a  p o s ic ió n  de tra n s­

p orte  de l a  p a la  de ca rg a .

Se recomienda e s tr u c tu r a r  la s  palancas de b ascu la- 

miento como palancas acodadas c o n stitu id a s  por un brazo de su­

je c ió n  y  un brazo de empuñadura, que en e l  v ó r t ic e  d e l codo 

e.jtán a r tic ú la n o s  en .'.orna v ir a b le  en lo s  lad o s d e l cuerpo d e l 

v e h íc u lo , estando s itu ad a s  de t a l  manera que tambieA en l a  po­

s ic ió n  bajada de excavación  y  carga de l a  p a la  la s  palancas 

de basculam iento no co n stitu ye n  un entorpecim iento para la s  

ruedas d e la n te ra s .

La propia p ala  de 

v ástag o s de apoyo p r e v is to s

carga e s tá  so ste n id a  por medio de 

en sus s u p e r f ic ie s  la t e r a le s  en

forma v ir a b le  en tre  lo s  extremos l i b r e s  de lo s  elem entos de 

s u je c ió n  de la s  palancas de basculam iento. E l a lcan ce  d e l 

vu e lco  de l a  p a la  de carga e s tá  lim itad o  por un sistem a de 

g u ia s  en curva y  con tope que en la s  dos p o sic io n e s  extremas
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se apoya contra e l  borde su p erio r  o in f e r i o r  respectivam en te 

d e l extremo l i b r e  de lo s  elem entos de s u je c ió n .

A l o b je to  de s im p li f ic a r  e l  v e h ícu lo  de ju gu ete  de 

acuerdo con e l  invento también en lo  que se r e f ie r e  a su d i­

re c c ió n , e s tá  p r e v is to  que un segmento dentado situ ad o  en fo r  

ma v ir a b le  en e l  cuerpo d e l v e h ícu lo  engrana en un extremo con 

un dentado en un pifión de d ir e c c ió n  en e l  extremo de una colum­

na de d ir e c c ió n , y  que e l  mismo en su o tro  extremo e s tá  a r t i ­

culado a tr a v é s  de un agu jero  oblongo en una barra de aco p la­

m iento, estando apoyado e l  segmento dentado convenientem ente 

por medio de un manguito de s u je c ió n  sobre una esp ig a  de v i r a ­

je  s itu a d a  v e rtica lm o n te  con r e fe r e n c ia  a l  fondo d e l cuerpo d e l 

v e h íc u lo . En ambos extremos de l a  barra  de acoplam iento e stán  

arím culanas en íorma v ir a b le  sendas p alan cas de d ir e c c ió n , cuyo 

extremo l i b r e  se apoya en forma v ir a b le  en una v ig a  de soporte  

f i ja d a  en e l  cuerpo d e l v e h ícu lo  y  que en su lad o  e x te r io r  t ie n e  

un gorrón que forma e l  e je  para la s  ruedas d e la n te r a s .

En lo s  d ib u jo s  e s tá  i lu s tr a d o  un ejem plo de r e a l i z a ­

ció n  p re fe r id o  d e l v e h ícu lo  de ju gu ete  de acuerdo con e l  in v e n to . 

.Astos d ib u jo s  m uestran lo  s ig u ie n te :

F ig .  1  una v i s t a  l a t e r a l  d e l v e h ícu lo  de ju g u e te , 

encontrándose l a  p a la  en l a  p o s ic ió n  de excavació n  o de carga ,

F ig .  2 una v i s t a  d e l lado in f e r i o r  d e l v e h ícu lo  de 

ju g u e te , con om isión de l a  p a la  de carga,

F ig .  5  una v i s t a  l a t e r a l  de l a  p a rte  d e la n te ra  d e l 

v e h íc u lo  do ju gu ete  con l a  p ala  de carea situ ad a en l a  p o s i-  

ció n  de tra n sp o rte , y

i ' i g .  4  una v i s t a  l a t e r a l  de acuerdo con l a  F ig .  3 , 

con l a  p a la  de carga s itu ad a  en su p o s ic ió n  de v u e lc o .
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En e l  ejem plo de r e a liz a c ió n  dibujado e l  v e h ícu lo  

de ju gu ete  posee un cuerpo 1  en forma de cuerpo hueco de se.c 

c ió n  más Q menos re c ta n g u la r , soplado de p lá s t ic o  y  que es 

más a lto  que ancho y  considerablem ente más la r g o  que a l t o .

La s u p e r f ic ie  e x te r io r  d el cuerpo hueco forma en e l  lado in ­

f e r io r  d e l cuerpo 1  d e l v e h ícu lo  una cavidad 7 que empieza 

cerca de un e je  2 para la s  ruedas p o s te r io r e s  3 y que se ex­

tien d e h a cia  ad elan te  en d ire c c ió n  a un e je  ^ para la s  ruedas 

d e la n te r a s  3 y  que a lb erg a  una cadena de im pulsión 6. En e sta  

cavidad 7 se mueven la  cadena de im pulsión 6 y  sus ruedas de 

engrane cu b ie rta s  h acia  lo s  lad o s y lu c ia  a r r ib a , de modo que 

en la  p o s ic ió n  de marcha d el v e h ícu lo  de ju gu ete  e sto s  elemen 

to s  e stá n  fu era  d e l a lcan ce  de la s  manos cu b ie rto s  de un mo­

do que no pueden dar lu g a r  a que se ensucien  o se d e te r io re n  

prendas de v e s t i r .

Aparte de l a  cavidad 7 que a lb erg a  l a  cadena de im­

p u ls ió n  6, la  s u p e r f ic ie  e x te r io r  d e l cuerpo hueco forma en 

e l  lado in f e r io r  d e l cuerpo d e l v e h ícu lo  1  un fondo plano 8. 

Directam ente d elan te  do l a  tr a n s ic ió n  de la  cavidad 7 en e l  

fondo 8 se extien d e a tra v é s  de l a  cavidad 7 una m anivela de 

pedal 9 con lo s  ped ales 1 0 , La m anivela de ped al 9 l l e v a ,  ig u a l 

que e l  e je  2 para la s  ruedas p o s te r io re s  3 , una rueda dentada 

sobre la  que corre la  cadena de im pulsión 6. La m anivela de 

pedal puede se r  accionada por un niño que e s tá  sentado en un 

a s ie n to  1 1  p re v is to  en e l  cuerpo d e l v e h íc u lo  1 .

Cerca d e l extrem o, apartado d el e je  2 para la s  rué 

das p o s te r io re s  3 , d e l cuerpo 1  d el v e h ícu lo  e s tá  incorporada 

en e s te  una v ig a  de soporte 12 que tran scu rre  transversalm ente



5

10

15

20

25

con r e fe r e n c ia  a l a  e x te n sió n  lo n g itu d in a l d e l mismo. E sta  v ig a  

de soporte 12 , unida en forma r íg id a  con e l  cuerpo 1  d e l veh icu  

lo ,  t ie n e  en sus dos extremos ta la d ro s  que tra n scu rre n  v e r t i c a l  

mente con r e fe r e n c ia  a l  fondo 8, y  en cada uno de lo s  cu a le s  se 

apoya en forma v ir a d le  una palan ca de d ir e c c ió n  1 3 . En l a  p a rte  

d e la n te ra  d e l lado e x te r io r  de cada palanca de* d ir e c c ió n  e stá  

p r e v is to  un gorrón que se extien d e desde e l  cuerpo 1  d e l ve h icu  

lo  h a cia  a fu era  y  que s ir v e  como e je  4 para l a s  ruedas d e la n te ­

ra s  3, formando junto con l a  palanca de d ir e c c ió n  13 una palan­

ca acodada.

E l extremo l i b r e  re s p e c t iv o  d e  la s  dos palan cas de 

d ir e c c ió n  13 en caja  en una escotad ura adecuada en e l  extremo 

de una barra de acoplam iento 14  y  e s tá  unido a e s ta  en forma 

v ir a b le  a lred ed o r de un e je  v e r t i c a l  con r e fe r e n c ia  a l  fondo 

8 . La b arra  de acoplam iento 14  e s tá  acoplada más o menos en su 

p arte  c e n tr a l en forma v ir a b le  a l  extremo p o s te r io r  de un seg­

mento dentado 15 , e l  cu al por medio de un manguito de s u je c ió n  

l6  se apoya en un p iv o te  de v i r a je  17  v e r t i c a l  con r e fe r e n c ia  

a l  fondo 8 d e l cuerpo 1 d e l v e h íc u lo . Los dos brazos de palan  

ca d e l segmenbo dentado 13 t ie n e  una lo n g itu d  aproximadamente 

i g u a l .  E l extremo de e s te  que e s tá  unido a l a  b arra  de a co p la­

miento 14  t ie n e  un agu jero  oblongo a tr a v é s  d e l cu al pen etra  

una e sp ig a  s u je ta  en forma f i j a  en l a  b arra  de acoplam iento 14  

v é rticá lm e n te  con r e fe r e n c ia  a l  fondo 8 d e l cuerpo 1  d e l v e h íc u lo . 

E l otro  extremo d e l segmento dentado 15 t ie n e  e l  dentado 1 8 , en 

e l  que engrana un piñón ae d ir e c c ió n  1$ que forma e l  extremo in ­

f e r i o r  de una columna de d ir e c c ió n  2 0 , E sta  columna de d ir e c c ió n  

20 que se exbien.de en d ir e c c ió n  más o menos v e r t i c a l  por e l  cuer 

po 1  d e l v e h íc u lo , l l e v a  en su extremo su p e rio r  un v o la n te  de



d ir e c c ió n  2 1 .

En la  p arte  d e la n tera  d e l cuerpo 1 d e l veh ícu lo  e s tá  

a r tic u la d o  un v a r i l l a j e  de palancas 22 v i r a b le s .  E ste  v a r i l l a ­

je  22 se conpone de una palanca de tr a c c ió n  23 y  de un par de 

palancas de basculam iento 24.

La palanca de tr a c c ió n  29 tie n e  en su extremo p o ste­

r io r  un brazo tr a n s v e r s a l 2$. m ientras l a  p a rte  su p erio r d e l 

brazo tr a n s v e r s a l 23 o sten ta  una empuñadura 26, l a  p arte  in ­

f e r io r  e s tá  unida en forma v ir a b le  a un extremo de un elemento

a modo de eslabón de cadena 2? .  E l otro  extremo de e ste  elemen

to 27 e s tá  unido también en forma v ir a b le  a un vástago  de apoyo 

28 s itu ad o  d elan te  d e l vo lan te  de d ire c c ió n  21 y  que forma par­

te  d e l cuerpo 1  d el v e h íc u lo , e l  cual v á sta g o , para obtener una 

l ib e r t a d  de v i r a je  s u f ic ie n te  de la ..p a lan ca  de tr a c c ió n  23, es 

tá  d isp u esto  con sep aración  d e l lado su p erio r d e l cuerpo 1 d e l 

v e h ícu lo  y  se extien d e aproximadamente a lo  la rg o  de l a  l in e a  

c e n tra l de e s t e . -  Por e l  vástago  de apoyo 28 f i j o ,  e l  elemento

a modo de eslabón de cadena 27 y  e l  brazo tr a n s v e r s a l 25 queda

fondada una a r t ic u la c ió n  p o s te r io r  para l a  palanca de tr a c c ió n  

2 3 .

Las dos palancas de basculam iento 24 e stá n  f i ja d a s  

cada una en 29 en forma v ir a b le  en lo s  lad o s d e l cuerpo 1  d e l 

v e h íc u lo . Cada palanca de basculam iento 2A e s tá  configurada co­

mo palanca acodada y  consta de un brazo de su je c ió n  30 y  de un 

brazo de empuñadura 31? s i  cual -  por lo  menos en la  p o s ic ió n  

de tran sp o rte  de la  p a la  de carga 32 -  a l  ig u a l que l a  empuña­

dura 26 de l a  palanca de tr a c c ió n  23 e stá  situ ad o  en l a  vecindad 

inm ediata d el v o lan te  de d ire c c ió n  21 y  por eso so puede manejar
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cómodaiaente desde e l  a s ie n to  1 1 .

A l exbremo d elan tero  l i b r e  de l a  palanca de tr a c c ió n  

23 y  de lo s  brazos de s u je c ió n  30 de la s  p alan cas de b ascu la­

miento 24 e s tá  acoplado en forma v ir a b le  a una p a la , de car-" 

ga 3 2 . E sta  p a la  de carga 32  t ie n e  en su v i s t a  l a t e r a l  l a  fo r  

ma de un s e c to r  de c ir c u lo .  K ic n tra s  lo s  b razos de s u je c ió n  30 

de la s  palan cas de basculam iento 24 su je ta n  l a  p a la  de carga 

32 en tre  e l lo s  por medio de v á sta g o s de apoyo 35 p r e v is to s  en 

sus s u p e r f ic ie s  la t e r a le s ,  para lo  cu al una g u ia  en curva 34 

p r e v is ta  en la s  s u p e r f ic ie s  la t e r a le s  de l a  p a la  de carga 32 

puede s e r v ir  como tope para e l  proceso de basculam iento, e l  

extremo a e la n te ro  de l a  palanca de tr a c c ió n  23 se apova en fo r  

ma v ir a b le  en un e je  que tra n sc u rre  a lo  la r g o  d e l borde su­

p e r io r  33  d e l lado p o s te r io r  de l a  p a la  de ca rg a . E l extremo 

a e la n te ro  de l a  palanca de tr a c c ió n  23 rodea e s te  e je  a p ro x i­

madamente en su zona c e n tr a l.

La p o s ic ió n  de l a  p a la  rep resen tad a en l a  F ig .  1 es 

l a  verdadera p o s ic ió n  de excavació n  y  de carga , cu l a  que la  

p a la  de carga 32, a l  avanzar e l  v e h ícu lo  de ju g u e te , despren­

de m a te r ia l y  se l le n a  con e l  mismo. Para co lo c a r  l a  p a la  de 

carga 32  desde l a  p o s ic ió n  de tran sp o rte  rep resen tad a  en l a  

F ig  p en e s ta  p o s ic ió n  más b a ja , se le v a n ta  solam ente por me­

d io  de l a  empuñadura 26 e l  brazo tr a n s v e r s a l 25, con lo  cu al 

l a  p arte  in f e r i o r  de e s te  p ierd e  e l  co n tacto  con l a  p a rte  p oste  

r i o r  d e l vastago  de apoyo 2 8 . S i  entonces l a  palanca de tr a c c ió n  

23, continuando e l  v i r a je  en con tra  d e l sen tid o  de la  f le c h a  

d e l r e lo j  d e l elemento a modo de eslab ón  de cadena 2y, se mueve 

h a cia  a d e la n te , en tra  l a  p a la  de carga 32 en l a  p o s ic ió n  d ibujada 

en l a  F ig .  1 ,
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A l o b je to  de conducir la  p a la  de carga 32  desde l a  

p o s ic ió n  de excavación  y  de carga a la  p o s ic ió n  de vu elco  d i­

bujada en la  l ' i g .  4, se l a  conduce primero por e l  accionam ien 

to  de l a  palanca de tr a c c ió n  23 mediante la  empuñadura 26 a 

l a  p o s ic ió n  de tran sp o rte  d ibujada en l a  F ig .  3 y  se bloquea 

en esua, para lo  cual l a  p arte  in f e r io r  d e l brazo tr a n s v e r s a l 

23 se pone con su lado fr o n ta l  d elan tero  en contacto  con e l  

lado fr o n t a l  p o s te r io r  d el vdstago de apoyo 2 8 .- Después, cuan 

do e l  v e h íc u lo  de juguete se ha traslad ad o  a l  s i t i o  de desear 

ga, se co lo ca  la  p ala  de carga 32 en la  p o s ic ió n  de vu e lco  por 

e l  accionam iento de la s  palancas de basculam iento para lo  

cual se agarran  y  se mueven h acia  a trá s  la s  empuñaduras 31*

S i se quiere desocupar la  p a la  de carga 32 en e l  mis 

mo s i t i o  de la  excavación  y  carga, lógicam ente también es p osi 

^ ls  d e s c o lg a r la  desue l a  p o s ic ió n  de excavación  y  de carga por 

e l  accionam iento de la s  palancas de b ascu la n ien to , con lo  cual 

e l l a  desde luego a lcan za  su p o s ic ió n  de vu e lco  mucho an tes que 

tratán dose de la  p o s ic ió n  de vu e lco  d ibujada en la  F ig .  4.

N O T A

Se r e iv in d ic a n  lo s  térm inos s ig u ie n te s :

1 .  -  V eh ícu lo  de ju g u e te , c a ra cte r iza d o  porque e l  ve­

h íc u lo  e s tá  configurado como cargador de p a la  con una p a la  de 

carga que se puede manejar desde e l  a s ie n to  d e l conductor.

2 .  -  V eh ícu lo , de acuerdo con la  r e iv in d ic a c ió n  1 , 

ca ra c te r iza d o  porque para e l  manejo de la  p a la  de carga e s tá  

p re v is to  un v a r i l l a j e  de p a lan cas,

3 .  -  V eh ícu lo , de acuerdo con la s  r e iv in d ic a c io n e s  

a n te r io r e s , c a ra cte r iza d o  porque la s  empuñaduras d e l v a r i l l a j e



5

10

15

20

25

- 1 0 -

de p a lan cas, a r tic u la d o  en l a  p arte  d e la n te ra  d e l cuerpo d e l 

v e h íc u lo , e stá n  s itu a d a s  en l a  vecin dad  inm ediata d e l v o lan te  

de d ir e c c ió n .

V eh ícu lo  de acuerdo con la s  r e iv in d ic a c io n e s  

a n te r io r e s , ca ra c te r iza d o  porque e l  v a r i l l a j e  de p alan cas e s tá  

c o n stitu id o  por una palanca de tr a c c ió n  y  un par de palan cas 

de basculam iento.

5 .  -  V eh ículo  de acuerdo con la s  r e iv in d ic a c io n e s  

a n te r io r e s , c a ra c te r iz a d o  porque la  palanca de tr a c c ió n  cue s i r  

ve para co lo ca r  y  re te n e r  l a  p a la  de carga en l a  p o s ic ió n  r e s ­

p e c tiv a  de tra n sp o rte , de excavación  y  de ca rg a , e s tá  acoplada 

con su extremo d elan tero  en forma v ir a b le  a l a  p a la  de carga y  

con su extremo p o s te r io r  en forma a r t ic u la d a  a tr a v é s  de un e le  

mentó a modo de eslab ón  de cadena a l  cuerpo 1 d e l v e h íc u lo .

6 .  -  V eh ícu lo  de acuerdo con la s  r e iv in d ic a c io n e s  

a n te r io r e s , c a ra c te r iz a d o  porque e l  extremo d e la n te ro  de l a  pa 
lan ca  de tr a c c ió n  se apoya en forma v ir a b le  sobre un e je  que 

tra n scu rre  a lo  la r g o  d e l borde su p erio r d e l lado p o s te r io r  de 

l a  p a la  de carga <-

- 7 . -  V eh ícu lo  de acuerdo con la s  r e iv in d ic a c io n e s  

a n te r io r e s , c a ra c te r iz a d o  porque e l  extremo p o s te r io r  de l a  pa 

lan ca  de tr a c c ió n  es un brazo tr a n s v e r s a l e r e c to , cuya p arte  

i n f e r io r  e s tá  unida en forma v ir a b le  a un extremo d e l elem ento 

a modo de eslab ón  de cadena que s ir v e  para e l  acoplam iento de 

l a  palanca de tr a c c ió n  a l  cuerpo d e l v e h íc u lo , m ientras su par 

te  su p erio r  e s tá  p r o v is ta  de una empuñadura.

8 .-  V eh ícu lo  de acuerdo con la s  r e iv in d ic a c io n e s

a n te r io r e s , ca ra c te r iza d o  porque e l  o tro  extremo d e l elemento
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a nodo de eslab ón  de cadena e s tá  unido en forma v ir a b ie  a un 

vástago  de apoyo situ ad o  d elan te  d e l vo lan te  de d ire c c ió n  y  que 

forma p arte  d e l cuerpo d e l v e h íc u lo .

9 .  -  V eh ícu lo  de acuerdo con la s  r e iv in d ic a c io n e s  

a n te r io re s  ca ra c te r iza d o  porque e l  vastago  de apoyo, para ob­

ten er una l ib e r t a d  de v i r a je  s u f ic ie n te  de l a  palanca de tr a c  

ció n , e s tá  situ ad o  a d is ta n c ia  d e l lado su p erio r d e l cuerpo

d el v e h íc u lo .

1 0 .  -  V eh ícu lo  de acuerdo con la s  re iv in d ic a c io n e s  

a n te r io re s  ca ra cte r iza d o  porque en e l  curso d e l v i r a je  de l a  

palanca de tr a c c ió n  mediante la  a r t ic u la c ió n  formada por e l  

elemento a modo de eslab ón  de cadena la  p arte  in f e r io r  d e l 

brazo tr a n s v e r s a l puede a ju s ta r s e  en tre  una p o s ic ió n  extrema 

situ ad a  d elan te  d e l vástago  de apoyo y  correspondiente a la  

p o s ic ió n  de excavación  y  de carga de la  p a la  de carga y  o tra  

s itu ad a  d etrás  d e l vástago  de apoyo y  que corresponde a la  

p o s ic ió n  de tran sp o rte  de l a  p a la  de ca rg a .

1 1 .  -  V eh ícu lo  de acuerdo con la s  re iv in d ic a c io n e s  

a n te r io r e s , c a ra cte r iza d o  porque la s  palancas de basculam iento 

e stán  e stru ctu ra d as  como palancas acodadas c o n stitu id a s  por un 

brazo de s u je c ió n  y  un brazo de empuñadura.

1 2 .  -  V eh ícu lo  de acuerdo con la s  r e iv in d ic a c io n e s  

a n te r io r e s , ca ra c te r iza d o  porque la s  palancas ue oasculam iento 

e stá n  a r t ic u la d a s  con e l  v ó r t ic e  de su ángulo en forma g ir a b le  

en lo s  lad o s d e l cuerpo d el v e h íc u lo , siendo su d is p o s ic ió n  de 

t a l  manera que también en l a  p o s ic ió n  bajada de excavación  y  

de carga de l a  p a la  de carga no so produce en torpecim iento a l ­

guno de la s  ruedas d e la n tera s  por la s  palancas de basculam iento.



1^ .-  V eh ícu lo  de acuerdo con la s  r e iv in d ic a c io n e s  

a n te r io r e s , ca ra c te r iza d o  porque l a  p a la  de carga e s tá  s u je ta  

por medio de vástag o s de apoyo p r e v is to s  en sus s u p e r f ic ie s  

la t e r a le s  en forma v ir a b le  en tre  lo s  extremos l i b r e s  de lo s  

brazos de s u je c ió n  de la s  palan cas de b asculam ien to.

1¿}.,- V eh ícu lo  de acuerdo con la s  re iv in d ic a c io n e s  

a n te r io r e s , c a ra cte r iza d o  porque l a  medida d e l vu e lco  de l a  

p a la  de carga e s tá  lim ita d a  por medio de una gu ia  en curva y 

con tope que en la s  dos p o s ic io n e s  extrem as se apoya contra 

e l  borde su p erio r  e i n f e r io r  respectivam en te d e l extremo l i ­

bre de lo s  brazos de s u je c ió n .

1 5 .  -  V eh ículo  de acuerdo con la s  r e iv in d ic a c io n e s  

a n te r io r e s , ca ra c te r iza d o  porque un segmento dentado colocado 

en forma v ir a b le  en e l  cuerpo d e l v e h íc u lo , engrana en un ex­

tremo con su dentado en un piñón de d ir e c c ió n  en e l  extremo 

de una columna de d ir e c c ió n  y  en e l  o tro  extremo e s tá  a r t ic u  

lado a tr a v é s  de uá agu jero  oblongo en una b arra  de acoplam ien 

t o .

1 6 .  -  V eh ícu lo  de acuerdo con la s  r e iv in d ic a c io n e s  

a n te r io re s , c a ra c te r iz a d o  porque e l  segmento dentado por medio 

de un manguito de su je c ió n  se apoya en un p iv o te  de v i r a je  v e r  

t i c a l  con r e fe r e n c ia  a l  fondo del-, cuerpo d e l v e h íc u lo .

1 7 .  -  V eh ícu lo  de acuerdo con la s  r e iv in d ic a c io n e s  

a n te r io re s , ca ra c te r iza d o  porque en cada uno de lo s  extremos 

de l a  barra  de acoplam iento e s tá  a r t ic u la d a  en forma v ir a b le  

una palanca de d ir e c c ió n , cuyo extremo l i b r e  se apoya en forma 

v ir a b le  en una v ig a  de soporte  f i ja d a  en e l  cuerpo d e l v e h íc u lo  

y  que an su lado e x te r io r  t ie n e  un gorrón que forma e l  e je  pa­

ra  la s  ruedas d e la n te ra s .
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1 8 . -  V eh ículo  de ju g u e te .

Todo conforme queda d e s c r ito  en l a  presen te  memoria 

d e s c r ip t iv a  que consta de tr e c e  h o jas m ecanografiadas por una 

so la  ca ra , fo l ia d a s ,  y  de sus corresp on d ien tes d ib u jo s .
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Filme Karlnaim Kutschka. Son cuatro Hojas.
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Escala v a ria b le .

Madrid 2 de^Agosto 1968. 
CMM


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



