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Se refiere el presente invento a un tractor agri-

cola, mids particuldrmente vendimiador, transformable, para

| podsr utilizarlo en sus usos miltiples.

1
|

Los objJetivos principales del invento son:

Constitulr un tractor con una sola rueda motriz,
de débLl rodada, y con dos ruedas de equilibria que pueden
ser colocadas, segin los casos, en linea con el tractor o
entrq dos surcos consecutivos;

' permitlr a la rueda motrlz que se convierta en

directriz -e inversamente;

hacer amovibles las diver§as ruedas y sus sopor-
tes;

hacer autonoma la lnlca rueda motriz con objeto
de acoplarla a porta~herramientas enjambadores y estabili-
.zadores semejantes a los descritosren la solicitud de pa=-
tente francesa del 2 de marzo de 1.963, a nomb£e del mismo
titular, ‘que lleva por t{tulo: "PORTA-HERRAMIENTAS ESTABILL
ZAIOR Y ENJAMBAIOR PARA TRACIOR AGﬁIOOLA SIN ESTABILIDAD
PROPIA"; y

hacer facilmente amovibles las tomas de fuerza
que arrastran a las herramientas rotativas de cultivo. -

Para esto, en wna primera variante, el tractor
comprende un chasls compuesto de dos tubos longitudihales
reunidos por embutlicidn, estando prdvisto el tubo delantero
de una rueda directriz amovible, y el tubo trasero de una
rueda motriz amovible, y comprendiendo el tractor, ademds,
un disposlitivo enjamfador amo¥lble pro#isto de una rueda
lateral de estabilizacisn.

In una segunda variante, el tractor se compone de.

un chasls, una rueda delantéra motriz y directrlz y uno o
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: dos soportes que enjamban lateralmente los surcos de cuiﬁi-
5 vo consecutivos y llevan cada uno una rueda de equilibrio,

; puiiendo ser reemplazados uno de los dos soportes enjamba-

: dores y su xueda por una rueda'trasera montada sobre el fir
. me de la rueda directriz. '
| Aﬁemés, puede poseer separadamente o en divérsaa

combinaciones las caracteristicas sigulentess

Las ruedas directrices ¥ motrices son intercam-

biables;
| las ruedas directrices y motrices son soportadas
F cada una de ellas por una traviesa horlzontal regulable en
posicidn lateral coﬁ relacidn al plano medio del chasis;

el tren deiantero director se compone de una rue-
| da dentada soportada por el eje vertical de rotacion de la
| rueda delantera y un volante que manda la rotacién de una
E segunda rueda dentada, estando reunidas ambas ruedas denta-

das por una cadena sinfin;

! el motor tlene un 4rbol de sallda, perpendicular

-1 +al plano vertical -medio del chasls;

| _ el motor ¥y el mecanlsmo de arrastre de la rueda
motriz van conectados por medio de un cdrter plano, peralelo
al plano medlo vertical del chasls, en el cual se desplaza.
la cadena de arrastre de la rueda motriz; eéta cadena puede
arrastrar, por medio de ruedas dentadas, varios ejes que sir
ven de toma de movimiento para las herramlentas de gue dls-
pone el tractor; . '

como variante, el motor Yy el mecanlsmo de arrastre
de la rueda motriz van reunidos por medio de un cirter plae-
no, paralelo al plano medlo vertical del’chasis'en el cual

va colocada una rueda dentada prinecipal de arrastre de la




10

18

20

25

30

rueda motriz, as! como varias ruedas dentadas de dldicuros
diversos que engranan con la rueda dentada princfpal ante~

dlcha cuyos ejes forman tomas de movimlento pafa las herra

s
{

nmlentas que lleva el tractor;

el tren motr, orlentable o no, puede ser separado
para ser utilizado en la traccién de un porta-herramientas
enjgmbador; .

los soportes enjambadores que soportan las ruedas
laterales establlizadoras son regulables en altura y enr
separacidn con relacidn al tractor; '

los dispositivos de fijacidn y de regulacidn de
las ruedas motrices y directrices, as{ como del soporte-
enjambadér de la rueda lateral, estan constituldos, ca&a
uwno de ellos, por un simple enmangamiento.poligonal con un
tornillo de ajuste; _

cada herramlienta rotativa es soportada por un
carter plano con dos ruedas dentadas, unidas entre s{ por
medio de una cadena sinffn, arrastrando wno de los arboles
de las ruedas dentadas a la herramlenta rotativa, mlientras
que el otro posee un érbol acanalado que penetra en un alo-
Jamlento practicade en wo de los arboles de toma de fuer-.
za;

la fljacion del carter que recibe una herramienta
rotativa y del cdrter que soporta los drboles de toma de
movimiento se hace por medio de dispositivoslde enoastre:a
bayoneta dispuestos alrededor del 4rbol de boma de movimiep
to.

s Los dibﬁjos anexos a la presente patente represen

tan dos formas particulares del invento, a tftulo no limita

tivo.
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Primera varlante:

La figura 1 es una vista lateral del tractor;

la figura 2 es tna vista de la parte delanteras
la figura 3 es una vista en planta;

la figura 4 es una vista de la parté delantera,

. limitada a la rueda directriz delantera y a la conexion al

chasls del tractor;

la figura 5 es una vista farcial de la rueda mo-
triz y de un dispositivo de toma de movimlento para una he-
rramienta rotativa de cultivo.

Segunda variantes

La figura 6 es una vista lateral del tractor;

la figura 7 es una vista posterior del tractor;

la figura‘S es una vista en planta del tractor,

EL tractor de la primera variante representado

i en las figuras de 1 a 5, lleva una rueda motriz 1, una rue-

i

i da directriz 3 y una rueda lateral 2.

El chasls lleva esenclalmente un tubo-delantero

i 4 solidarizado, por ejemplc;. por soldadura, & un tubo mis

=!ancho 5 en el cual se desliza el tubo trasero 6. La flja-

c1én amovible del tubo 6 sobre el tubo 5 se realiza por me-

i dlo del perno 7.

El conjunto motor se compone de'uh motor de explo-
sidn 8 con un dispositivo desmultiplicador gue termina en el
arbol 9, dispuesto perpendicularmenﬁe con respecto al plano
vertical mediq de los tubos-chasis 4/5/6. 7

Comprende asimismo una cadena sinf{n 10, arrastra-
da por una rueda dentada 11, solidaria del arbol 9, que

arrastra al drbol de la rueda motriz 1, por medio de la rue-

da dentada 12,
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La cadena sinff{n estd dispuesta en un cdrter planc

'.muy delgado 13.

Este cérter es solidario al conjuntq motor 8, y
va fijo en su parte superior contra el tubo 6.

La solidarizacidn de la rueda motriz 1 con el chaw

Qésis s¢ realiza por medio de una Jamba vertical 15 que lleva

el eje de la rueda ¥y por medio de la traviesa 16 de seccion
poligonal (en este caso, de seccldn cuadrada) que se 1ntiodg
ce en un alojamlento practicado de la misma forma, soldado
sobre el tubo 6, en el cual queda fljo al apretar la tuerca
17. |

Ta ruedg directriz delantera 3 tlene su eje sopor-
tado por la jamba vertical 18. Una traviesa horizontal 19,
de secgién poligonal (en este caso, cuadrada) se introduce
en un alojamiento practicado en la Jamba 18, siendo inmovill
zado por la accldn de la tuerca 2. Esta traviesa es soll-
daria al drbol vertical 21 que glra en‘un alojamientb 22,
soldado sobre el tubo 4. .

1 mecanismo de orientacidn de la rueda 3 compren-
de una rueda dentada 23, solidaria al érbol 21 y centrada
sobre &1, y una rueda dentada 25, solidaria al eje de rotaw

cidn 26 del volante de maniobra 27, Una cadena sinfin 24 cg

| neecta las dos ruedas dentadas 23 y 25.

Fljo al tubo 5 va un aslento 28 para gl conduotor,-'
que dispone ademds de un apoyo para los ples 46,

La rueda de equilibrio 2 se apoya en‘un soporte
29, enjambador del terreno ocultivado. "Este soporte es anovi-
ble y regulable en posicién graclas al sistema de enmanga;.
miento poligonal 30, inmovilizado por la tuerca 31. Se a=-

poya en el soporte vertlcal 32, el cual es aslmlsmo amovible
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ify regulabe por medlo de un dispositivo semejante sobre el
Eétubo 6.

i? Las herramientas de cultivo no rotativas estan
;jenganchadas por uno de los sistemas conocldos al soporte

i 33, solidario del tubo . |

i Las herramlentas glratorlas de cultivo representa-
| das esquemdticamente en 34 (figura 5) se apoyan en un carter
i g5 qué enclerra una cadena sinffn 36 y dos ruédaé dentadas
37 y 38 por las que pasa dicha cadena sinffn, La rueda 37
va fija sobre el &rbol de rotacidn de la herramienta 34. Ia

i rueda 38 lleva un &rbol acanalado 40 susceptible de ser soll

!
!
| darizado por embuticidn con una de las tomas de fuerza del
§ motor.

i

I
{

5'39 arrastrada por el arbol 9 del motor, una version diferen-

En la figura 5 se ha representado, para la cadena

"te de la de la cadena 10 de la figura 1. La cadena 39, arras
trada por la rueda dentada 11, pasa sobre un clerto nimero

' de ruedas dentadas ¥l a 44, cuyos ejes se apoyan en el car-

ter ‘delgado 13. Los 4rboles que soportan estas ruedas son

huecos y acanalados y pueden reeclbir a otros arboles, tam-

bién acanalados, 40.

EL cirter 35 va fljo, por una rotacidn de algunas
‘decenas de grados por medlo de dispositivos L5 del tipo de
"payoneta", Tl sentido de colocacién de las bayonetas se
fl ja de manera que la rotacidn de los ejes 40, etec., tlenda

a apoyarlos en su alojamlento.

Segin la,méquina rotativa de cultivo utilizada, se
obtiene un cdrter-soporte 35 difererte y una toma de fuerza
41 a 44 adaptada al trabajo que se desea ejecutar.

Las transformaciones posibles que pueden efectuar-

ge en el tractor son las sigulentes:
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Se pueden intercambiar las ruedas 1 y 3, siendo
los mismos sus dlspositivos de conexidn.

Se puede desconectar la rueda motriz y utlilizarla

" sola sobre los porta-herramientas enjambadores de la patente

: del 2 de marzo de 1.963 cltada anteriormente, .

Se puede modificar la altura y la distancia entre
los puntos de apoyo del enjambador 24 que soporta la rueda
de equilibrio .2. .

Se puede regular la posicién de las ruedas 1 y 3

. con relacidn al plano medio del chasis 4/5/6.

La segunda varlante (figuras 6, 7 y.8) se compone
de una rueda mofriz_jo ¥y dos ruedas de equilibrio dispuestas
en'5Ly 52 6 5 y 53.

La rueda motriz soporta, por intermedio del carter
plano 13 en el que se encuentra uno de los mecanisﬁos de
arrastre descritos ya anteiiorménte para la primera variante,
el conjunto motor 8.‘ Esta rueda va f}ja, por medlo del pi-
vote de bolas 54, al chasls 55, constituldo por una primera
traviesa horizontal 56, una traviesa oblicua 56 y una segun-
da traviesa horizontal 57. EL chasis lleva ademds un porta-
herramientas 58 y un asiento 59 par£ el oconductor.

Fl mando de direccidn lleva una rueda dentada 59
solidaria al eje vertical de orientacidn 60 deAlarrueda no-
triz, una rueda dentada 61 que puede girar-bajo la accién
del volante 62, al que-va conectada por una conexidn tipo
cardan, y por una cadena sinfin (no representada) que une a
las dos ruedas dentadas 59 y 61.

Sobre la traviesa oblicua del chasls, 56, van fi-
Jos,- de una manera amovible, dos soportes enjambadores 63

y 64, constituldocs, por ejemplo, por tubos acodados que se

3
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i al terminar Los SUrcoS.

| un soporte especial acoplado a la parte trasera del chasls

. 55,

! de ser desmontada y ser acoplada a un porta-herramlentas

! sentido de marcha de la rueda motriz, Este sistema consiste

| en intercalar en el mecanismo de mando de la rueda un conjun

j ¥ la otra exterior) y un pifion colocado entre las dos ruedas

elevan ante el conductor y se vuelven para enjambar los
surcos de cultivo (flgura 7); inclinéndose_luego haeia atrds
¥ soportando en su extremidad una rueda de equilibrio 51 o
53 (o, en la variante,'Sll 6 531); Esta  forma de soportes
enjambadores permite al conductor desplazar el tractor sin

tocar los cultlvos o sus tutores, incluso al dar las vueltas

Como veriante, una de las dos ruedas de equilibrio
(52) puede, por ejemplo, ser desmontada, as{ como el soporte

enjambador correspondiente (64), y ser colocada en 53 sobre

" Como en la primera variante, la rueda motriz pue-

diferente.
Las dos varlantes del tractor que acabamos de des-

cribir pueden disponer ademds de un sistema de cambio del

to.de dos ruedas dentadas concéntricas solidarias a un mismo

eje, cuyos dientes se encuentran enfrentados (la una exterlor

qentadas, pudiendo engranar, mediante un ligero desplazamien

to, con una u otra de las ruedas concéntricas. Segin que el

piiidn enérane con una u otra de estas ruedas éoncéntricas;

la rotacidn del eje acclonado (del pifidn o de las ruedas con-

centricas, segin el caso) cambla de sentido y permite asl mo-

dificar el de despiazamiento de la rueda mobtriz del tractor.
Por otra parte, la rueda delantera dlrectriz puede

ser reemplazada por un armazdn enjambador orientable provisto
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rdé dos ruedas laterales de estabilizacidn situadas a una y
otra parte dél plano vertical de la rueda trasera motriz.

El enjambador doble puede ser realizado de tal
'manera'que ambas Euedas puedan ser decaladas en altura, pa-
ra mantener, a pesar del declive de los terrenos, la verti-
calldad del tractor,

En este caso, ooﬁ referencla a las figuras 1, 2
¥ 3, la rueda delantera 3 se suprime, y en el alojamlento
22, en lugar del drbol 21, viene a colocarse un &rbol verti
oai que soporta un enjambador ae cultivo semejante al 29,
Este enjambador es preferentemente un enjambador doble y lle
va, por consigulente, dos ruedas laterales de estabilizacidn
tal como la rueda 2. Estas dos ruedas de estabilizacion
clrculan por los surcos laterales de cultivo. 7

Por otra parte, dichas ruedas son directrices por
medlo del volante de maniobra 27, que orienta al eje del
enjambador doble.

Naturalmente, segﬁn_estg realizacién, el enjambae
dor 29 y su soporte 32 son infdtiles y se suprimen., La rue-
da motriz 1 puedq, por otra parte, colocarse eXactamente ba
jo la viga tubular 4, en el plano vertical de &sta, de mane-
ra que se obtenga un montaje simétrico del tipo briciclo.

Por otra parte, el enjambador doble puedé reallzax
se por medios conocldos, de manera que sus dos ruedas puedan
ser Jecaladas en altura,.para compensar el declive ée 1§s
terrenos, y mantener, a pesar de ese declive, la verticali-
dad de la rueda motriz del tractor y la horizontalidad de
la herramienta en el terreno. Este resultado puede ser ob-
tenldo graclas.a un montaje tipo paraleldgramo deformable

del chasis del enJambador doble o hacimdo pivotar el eje so:
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. porte del enjambador alrededor de un eje paralelo al de la

viga tubular %, o también por medio de un montaje telescdpl
co de los husos de las ruedas de} enjambador doble,

El mando del decalajé de las ruedas en altura, en
une, u otra de las reallizaciones citadas anteriormente, puede
se;'manual, mecdnico, hidrdulico o eldotrico. Este fltimo
procedimiento permite en partioular oblener el autqmatismo
de la regulacidn, por ejemplo, por medio de un contacto de
mercurio con bafio de aceite., Tal automatismo tlene adends
la ventaja de permltir obtener la regulaoién de_la verticall
dad delAngenio por medio de un motor de muy poca potencia.

_En resumen, la Patente de Introduccidén que se so=-

lioita deberd recaer sobre las sigulentes:
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- REIVINDICACIONES -

1. Pgrfggcionamiéntos introducldos en tractores
agricolas transformables caracterizados porque comprenden
un chasis compuesto de dos tubos~longitqdinales reunidos
por embuticidn, llevanio el tubo delantero una rueda direc-
triz amovible y el tubo trasero una rueda motriz amovible,
¥y porque comprenden ademés, un dlspositivo enjambador ampva
ble provisto de una rueda lateral de estabilizaci dn.

2. Perfeccionamientos segin la reivindicacidn
l, caracterlzados pof el hecho de que comprenden un chasls,
una rueda delantera motriz y directriz y uno o dos soportes
que enjamban lateralmente los surcos dé cultivo proximos,
llevando cada uno de ellos una rueda de equilibrio y pudien
do éer reemplazados uno de los dos soportes enjambadores y
su'ruéda por una rueda trasera montada en el armazon de la
ruedsa directriz,

3. Perfeccionamlentos segin la reivindicacidn 1
6 la reivindicacidn 2, caracterizados por ;1 hecho de que
las ruedas directrices y motrices son intercambiables.

k. Perfeccionamlentos segin cualquiera de las
reivindioaciones precedentes, caracterizados por el hecho
de que las ruedas directrices ¥y motrices son soportadas ca=
da una de ellas por una traviesa horlzontal regulable en po
sioion lateral con relacién al pléno medio del chasls.

5. Perfecclonamientos segin una cualquiera de
las reivindicéciohes precedentes, caracterizados por el he-
cho de que el tren delantero director lleva una rueda denta-

da soportada por el eje vertical de robacidn de la ‘rueda dew

lantera y wn volante que acclona la rotaclén de una segunda,
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rueda dentada, estando reunidas ambas ruedas dentadas por
una cadena sinfin. '

6. Perfecclonamlentos segin una cualquie:a de
las reivindicadlones precedentes, caracterizados por el he-
cho de que el mobtor tiene un arbol .de salida perpendicular
al pland medio vertical del .chasls.

7. Perfecclonamlentos segﬁn wla cualqulera de
las reivindicéoione§ precedentes, caracterlzados por el he-
cho de que el mobor y el mecanismo de arrastre de la rueda -
motriz son reunidos por wn carter plano paralelo al plano me
dio vertical del chasls y en el cual se degplaza la cadena
de arrastre de la rueda motriz; esta cadena puede arrastrar,
por medio de ruedas dentadas, varios ejes que sirven de toma
de movimlento para las herramientas llevadas por el traotof.

8. Perfecclonamlentos segin las reivindicacio-

i 'nes 1 a 6, caracterizadcspor el hecho de que el motor y el

meoanismo de arrastre de la rueda mobtriz son reunldos por
un carter plano paralelo al plano medio vertical del chasls
en el cual va colocada una rueda dentada principal de -
arrastre de la rueda motriz, asl como ruedas dentadas de
diémetros diversos que engranan con la rueda dentada princi-
pal éitada anteriormente y cuyos ejes forman tomas de movi-
mlento para las herramlentas llevadas por el tractor.

9. Perfecclonamlentos segﬁn wa oualqulera de
las relvindicaclones precedentes, caracterizados. por el he-
cho de que el tren mobtor, orlentable o no, va montadq de
una manera separable para ser utllizado en la traceidn de
un porta-herramientas enjambador.

10. Perfeccionamientos segin una cualquiera de

las reivindicaciones precedentes, caracterizados por el he=

cho de que el soporte enjambador que lleva lda rueda lateral
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i estabilizedora es regulable en altura y en separacién con g

¢ lacidn al tractor.

11, Perfecclonamientos segin una ouglquiera de

. las relvindlcaclones precedentes, caracterizados por el he-.

' cho de que los dispositivos de fijacién y de regulacién de

: las ruedas motrices y directrices asi como del soporte-enjam

bador de la rueda lateral, estén constituldos cada wno por
un simple enmangamlento poligonal ocon un tornillo de suje-
clon.

" 12, Perfecclonamientos segin una cuslquiera de
las relvindlcaciones precedentes, caracterizado“por el He-
cho de que cada porta-herramlientas rotativo es soportado
por un carter plano que enclerra dos ruedas dentadas, conece
tadas entre sf por un tornillo sinfin, arrastrando uno de los
arboles de la rueda dentada la herramienta rotativa, mien-
tras que el otro tiene un arbol acanalado qu'e penetra en un
alojamieﬁto de uno de los arboles de toma de fuerza,

13. Perfeccilonamlentos segﬁg una cualquiera de .
las relvindicaclones precedentes, caracterlizades por el he-
cho de que la fijacidn del cdrter que recibe una herramienta

rotativa y del cdrter que soporta los arboles de toma de mo-

vimlento se hace por medio de dispositivos de bayoneba dis-

puestos alrededor del drbol de toma de movimiento.

14, Perfeccionamientos segln wna cualgulera de

las relvindlcaciones precedentes, caracterlzados por el he-

cho d¢ que un sistema de cambio del sentido de marcha de la

rueda mobtriz del tractor lleva, en el mecanismo de arrastre
de la misma, dos ruedas dentadas concéntricas solldarias a
un mismo eje, con dientes que se enfrentan entfe sf, y un

piﬁén dolocado entre las dos serles de"dientes, que pueden en
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granar, graclas a un llgero deéplazamiento, con una w otra
de dichas ruedas concéntricas. .

15. Perfecclonamientos segin una cualquiera de
las relvindicaciones precedeptes, caracterizados por el he-
cho de que la rueda delantera direqﬁriz es reemplazada por
un enjambador doble orientable provisto de dos ruedas esta-

bilizadoras.

16, Perfecclonamlientos segin la relvindicacidn

15, caracterizados por el hecho de que las dos ruedas del

enjambador doble van montadas de manera que son decalables
en altura para mantener, a pesar del declive de los terre-
nos, la verticalidad del tractor y la horizontalidad del
herramienta en el suelo.

17. Pexrfecclonamlentos segﬁn la reivindicacion
15, caracterizados por el hecho de que se utiliza un monta-
je del tipo paraleldgramo deformable para el chasis del en-
Jambador doble,

18. Perfeccionamientos ‘segin la reivindicacidn
15, caracterizados por un plvoteamlento acclonado del eje-
soporte del enjambador con relacién a la viga del tractor,
preferentemente alrédedor del eje paralelo al de dicha vi-
g3 '

19. Perfeccionamientos segin la reivindicacion .
15, caracterizados,por un montaje telescépido de los husos
de las ruedas del ‘enjambador doble. '

20. Perfecclonamientos segin wna de las reivina
dicaciones 16 a 19, caracterizados por el hecho de que el
mando del decalaje de las ruedas es eléctrico ¥ pordue se
ha previsto un contacto de mercurio para aubomatizar el man

do de esﬁe-decalaje;
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Se reivindica por Ultimo como objeto sobre el que
ha de recaer la Patente de Introdﬁccién que se sollcltas
"P?RFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN TRACTORES AGRICOLAS
TRANSFORMABLES",

Todo conforme queda descrito y reivindicado en la
presente memoria descrlptiva que consta de digéiseis paginas

mecanografliadas y dlbujos que se acompafian.

Madrid, 1 de agosto de 1.968

BERNARIX UNGRIA
PeD.
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