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MEMORTA DESCRIPTIVA

Le presente invencion se refiere a un mecanismo para '
desacoplamiento automdtico de carretillas en instalasciones
transportadoras, siendo su finalidad primordilal el produ-
cir la instanténea separacidn entre el sistema tractor y
una carretille que alcance & otra carretille detenida en
el recorrido, logrando no obstante restablecerse la rela-
cidn con el citado sistema tractor cuando la carretilla

causante de la detencion reemprenda Su mErcha. = = = = = =

Bl citado efecto de seperacidn se preve para las situg
ciones en que una carretille se halle detenlida en un punto
de paro, en el que se efectuan operaciones de carga o de
otra {ndole, y que sisendo seguida por otras carretillas, ;
resulte conveniente inmovilizar estas ultimas, al alcanzar-z

gsg correlativemente. = = = = @ @ - - w .- -—- - - e ===

El presente mecanismo se caracteriza por el hecho de
que la relacion del mismo, montado en la carretilla, con
la cadena trectora en circuito cerrado, se realiza por me- ’
dio de un gatillo basculante articulado en 1la propia cerre-
$illa, el cual gatillo se intercala entre un elemento empu-?
jador solidario a la cadena y el referido mecanismo, reci-

biendo dicho gatillo por un lado la accidn del citado ele-
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mento empujador y por el lado opuesto el apoyo de un extre— !
mo de una palanca del mecanismo como elemento esencial del
mismo, con el fin de retener el gatillo en su posicidn es-

table operativa, en que dicha palanca'oscila libremente por
un eje intermedio, y que su restante extremo constituye el

medio de relacidn con otra carretilla eventualmente llegada
al alcance de la que se alude, de modo que al producirse eo=":
ta ultima circunstancia, la mencionada palanca efectia uns ’
oscilacion y se separa del gatillo articulado, con lo que
este ultimo carece de apoyo y bajo la presidn del elemento
empujador y se situa fuera del alcance del mismo, con lo

que el mecaniemo queda desacoplado respecto a la cadena !

:

tractora, restableciéndose la situacidn operativa de empu- |

Je de esta cadena respecto a la carretilla, cuando al reem-~
prenderse la marcha de la primera carretilla, su palanca os

cilante recupera la posicion inicial para apoyo del gatillo.:

Las carretillas presentan en su parte trasera un tope

apto para entrar en contacto con lamlanca de otras carreti-|

llas, que sobresale por su parte delantera, cuyo tope tiene

mreferentemente un perfil en arco de circunferencig. = - =

La palanca oscilante de una carretilla poses su extre-
mo exterior provisto de una superficle de contacto parz el
tope trasero de otra carretillsa, la cual superficle se pre~
senta en oblicuidad para mejor incidencia de la fuerza de-

terminante de 1la 08cilaciONe = = = = = @ = = = = = = « = =

La palancae oscilante de una carretilla posee su extre-

mo interior provisto de un rodillo de fricecion para contac-

b s e
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La palanca oscilante de una carretilla posee, even-
tuelmente, un brazo para activacidn de un disgpositivo neu~-
matico determinante de una aceidn de desacoplamiento de la

carretilla,. = = « = - - - - - - - - - - - -— - - - - -]

Otros objetos y caracter{sticas de la invencidn se
iren dando a conocer en detalle a lo largo de la descrip—
cién que sigue, haciendo referencia a los dibujoz ilustre~-

tivos que la acompafian. En los dibujogt = = = = = = - - -

Figura 1, representa, en alzado lateral, un mecanismo

de desacoplamiento para separacion autometica entre une ca-;

rretilla y la cadena de arrastre. = « « - =@ «w - - - - - - - f

Pigura 2, corresponde & une seccidn de la figura ante-

rior por una 1fnea II=Il¢ = = = = = = = = = = = = = = = -

Figure 3, corresponde a une seccidn de la figura 1 por .

una 1{nea III-ITI. = = = = = = = = = = = = = = = = = = = =

Figura 4, corresponde a una seccidén de la figura 1 por

una 1{neg IV=IV, = = = = = = = = = 0 = = = = = = -—— - -

El presente mecenismo de desacoplamiento para carreti- i
llas 1 de una instalascion transportadora en circuito cerra-i
do, se constituye esencialmente de una palanca oscilante 2
articulade por medio de un eje 3 a unas orejas 4 solidarios .
a la parte inferior de un soporte 5 que se deriva de la pla—i

taforme 6 de la misme carretilla, y de un gatillo basculan-
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te 7 que se articula por un eje 8 a unas orejas 9 derive-

das asimismo del Soporte 5e¢ = = = = = = = - - U

La palanca 2 se halla situeda en la parte delantera de

la carretilla 1 y, en su extremo exterior presente una su-

perficie de contacto 10 en oblicuidad, que determina la ac=- ?

tivacion de la palanca al relacionarse con un tope semici=-
1{ndrico 11 montadc en un soporte 12 solidario a la parte

El eje 3 atraviesa el cuerpo 13 de la pelance 2 y es-

t2 montado en un cojinete 14. Para retener el propio eje 3,

ety

RN

existe una chapa 15 fijade por un tornillo de presidn 16. -

Por su parte, el eje 8 poses tambien un cojinete 17,

y esta f1jado por una placa 18 retenide por un tornillo de

presifn 19. = = = = = = = = = = = = = = R

El extremo interior de la palanca 2 posee un rodillo

20 retenido a su eje 21 por medio de un tornillo 22, el cual

eje se apoya en un cojinete 23. Dicho rodillo 20 estd des-
tinado a aplicarse contra la cara anterior 24 del gatillo

7, disefiada al efecto segun un perfil curvado: = = = = = -

El gatillo 7 tiene su cara trasers plena y destinada
& aplicarse contra un elemento empujador 25 derivado de la
cadena tractora 26 de la instalacion transportadora. Esta
cadena se compone de brides 27, ruedas 28 y pasadores 29,

deslizando entre unas guias superiores 30 e inferiores 31,

lag cuales forman un conjunto que se apoya en unose travesa—



flos 32 que forman parte de un soporte 33, a través de unos

260310834.—----- ————— “-n em em e G ar G W B o e e

La referide instalacidn traneportadora, consts de una g
Pluralidad de soportes 33 que sostienen las expresadas :
5e guias 30 y 31, y los caminos de rodadufa para las carreti- ;

llas 1. Estos soportes 33 constan de un pie derecho 35, de
una base 36 con cartelas 37, de los travesafios 32 y de unos:

brazos para los expresados caminos de rodadura, = = = = =

Les carretillas 1 constan de la ya mencionada plata-
1C. forma 6 montada sobre unas ruedas deslizantes en los men-
cionados caminos de rodadura. En el presente ejemplo gréfi-i
co, sobre dicha plataforme 6 se halle un plato giratorio
40 apta pera sostener y girar articulos a transportar, la
cual se acopla por un nucleo central 41 gue se introduce
15, en un soporte tubular 42. Para retener el plato 40 en una
posicidn estable, en la plataforms 6 hay un pivote 43 empu-
jado por resorte 44, que‘penetra en una oquedad del propio ’
plato, de modo que el pivote en cuestion esta unido a un

asidor 45 que permite separarlo de su posicién de acople~

20, miento pare liberar el plato 40, = = = = = = = -- - - -e-

Potestativamente,el cuerpo 13 de la palanca 2 posese
un brazo 46 relacionable con un dispositivo neumetico pre-
visto para realizar la meniobra de desacoplamiento de la

carretilla 1 a través de los elementos pertinentes. - - - -

25. El funcionamiento del descrito mecanismo, tiene luger



como sigue. Estendo en circulscidn una cerretills 1, el me~:
canismo se halle en posicidn operative tal que la palsnce
2 sirve de apoyo para el gatillo 7 que recibe la presidn
tractora del empujador 25, con 1o gque la accidn de arras-
5. tre de la carretilla se desarrolla normalmente. Ello ocu-
rre de la forme expresada, hasta que la carretilla en cues- .

tidn alcanza otra carretille detenide dentro o fuera de un

punto de paro. En tal ocasion, la superficie 10 de la ca-
rretilla posterior se aplica contra el tope 13 de la carre-;

10. tilla anterior, lo cual provoca la oscilacidn de la palen— |
ca de la primera carretilla citada, saliendo del drea del |
gatillo 7 que, carente de apoyo, bascula hasts dejar de es—
tar en contacto con el empujador 25, con lo gue la cadena
prosigue su movimiento sin interferir el mecanismo para

15. arrastre y desacoplamiento de le carretilla. En consecuen=-
cia, la carretilla situada en segundo lugaer queda también
retenide detrés de la primera y con neutralizecidn de su
movimiento, lo cual ocurre haste gque la carretilla delan-
tera vuelve & circular, con lo que la palanca 2 de la ca-

20. rretilla segunda recupera su posicién operante y determina

de nuevo el acoplamiento con un empujador 25 que la arras-

tre para su normal desplazamientos = = =« = = = =« =« « « = -

Descritas convenientemente las caracteristicas de la
invencién, se hace constar que en la misma podrén introdu-
25. cirse cuantas veriantes de detalle pueda aconsejar la expe-

riencia, siempre que con ello no se modifique la esenciali-f



dad de la misma que es la que Se resume y concretza en las

reivindicaciones que siguen.: = = = « = = - - - - - - - - - !

N O T A

Se declaran de novedad y propliedad pare Espafia, sus te--i

5e rritorios y plazas de soberania, las siguientes: = = = = = =

g

REIVINDICACTIONES

, 1.= Mecanismo para desacoplamiento automético de ce- §
rretilles en instelaciones transportadoras, caracterizado ‘
por el hecho de gque la relacidn entre el mismo, montado en

10. une carretilla, y le cadena tractora en circuito cerrado deE
la méquina, se reeliza por medio de un gatillo basculante
articulado & la propia carretilla, el cual gatillo se in-
tercala entre un elemento empujaedor unido a la cadena y el
referido mecanismo, recibiendo dicho gatillo por su cara

15, tresera la accion del citado elemento empujador, y por su
care delanters el apoyo del extremo interior de una palancaf

del mecanismo, con el fin de retener el gatillo en su posi-f

cidn estable operativa, en que dicha palanca oscila libre-
mente por un eje intermedio, y que su extremo exterior congé
20. tituye ol medio de relacidn con otra carretilla eventualmen
te llegada al alcance de la primera en estedo de detencidn,
de modo que al producirse esta ultima circunstancie, la meg%
eionada pelanca efectia una oscilacidn y se separa del ga-

tillo articulado, con lo que este carece de apoyo y bascu-
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la bajo le presidn del elemento empujador, situdndose fue-
ra del alcance del mismo, con 10 gue el mecanismo gqueda

desacoplado respecto & la cadena tractora, restableciéndo-
se la situacion operativa de empuje de esta cadena respec—

0o & la carretilla, cuando al reemprenderse le marcha de

i e g i e

la primera carretilla, su palance oscilante recupers ls po-;

sicidn inicisl para apoyo del gatilloe = = = = = = = = = =

2.- Mecanismo pare desacoplamiento automatico de ca=-

rretillas en transportadoras, segun la reivindicaciodn ante-

rior, caracterizado por el hecho de que las carretillas pre-

sentan en su parte trasera un tope apto para entrar en con=

tacto con el extremo exterior de la palanca oscilante de

otra carretille inmediata posterior, la cual palanca reba-

sa su parte delantera, cuyo tope tiene preferentemente un

perfil en arco de circunferencia:s = = = = = = = « = « = = =

3.~ Mecanismo para desacoplamiento automatico de ca-

rretillas en instalaciones transportedoras, segun las rei-

vindicaciones anteriores, caracterizado por el hecho de que

la palanca oscilante de una carretilla posee su exiremo ex- -

terior provisto de une superficlie de contacto con el tope
trasero de otra carretilla, la cual superficie se presenta
en oblicuidad para mejor incidencia de la fuerze determi-

nente de la 08cileciOn.: = = = = = = = = =« = = = - = = = =

4.- Mecanismo pare desacoplemiento sutomidtico de ce-

rretillas en instalesciones transportadoras, segun la rei= ;

vindicacidn primera, caracterizado por el hecho de que la
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palanca oscilante de una carretilla posee su extremo exte-
rior provisto de una superficie de contacto con el tope
trasero de otra carretilla, la cual superficie se presenta
en oblicuidad para mejor incidencia de la fuerza determi-

n-ante de la Oscilacién. ...... e W e e o oE W @ W - an

4.~ Mecanismo para desacoplemiento automético de carre
tillas en instalaciones transportadoras, segun la reivindi-
cacion primera, caracterizado por el hecho de gue la palan-
ca oscllante de una carretilla posee su extremo interior

provisto de un rodillo de friccion para contacto con el ga-

tillo basculante en las acciones de &pPOYy0Oe = = = = = = = =

5.= Mecanismo para desacoplamiento asutomatico de ca-
rretillas en instalaciones transportadoras, segun la rei-
vindicacidn primera, caracterizado por el hecho de que la
pelanca oscilante de una carretilla posee, potestativamen-
te, un brazo para activacidn de un dispositivo neumdtico
determinante de una accidn de desacoplamiento de la carre-

tille respecto a la cadenma tractora. = = = = @ = = @ - « -

6e= "MECANISMO PARA DESACOPLAMIENTO AUTOMATICO DE CA
RRETILLAS BN INSTALACIONES TRANSPORTADORAS", = = = = = = =

Todo ello conforme se describe y reivindica en la pre-

sente memoria que consta de once hojas, foliadas y mecano-
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