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MEHORIA DESCRIPTIIVA

gue se écOmpaﬁa & la solicitud de registro de una Paten
te de Invencildn por veinte afios, en Espafla, por "APARA-
TO PARA ELEVACION Y TRANSPORTE DE TRONCOS DE ARBOLES",-
a favor de "BELOIT CORPORATION", entidad de nacionali-
dad norteamericana, residente en Beloit, Wisconsin --

535 11 (U.S«As), 1, St.Lawrence Avenue.

¥l invento se refiere a un gparato para ele-
var y transportar troncos de 4rbol enteros y, més con-
cretamente, a un aparato que eleve wne pila de troncos
de arbol enteros y, después, transporta a los mismos -
fuera de una regién maderera. Segin se describe en 1la
patente norteamericana n? 3.252.487, drboles de altura
congiderable son desprovistos de las ramas mientras —-
permanecen en pié y después son derribados. Al recono-
cer que dichos troncos pueden tener ung longitud del -
orden de 23 a 26 metws, surge un probleme con respecto
2l manep de los mismos. Es habitual el empleo de una -
rastra para subir los troncos sobre un cemidn o pomol-
que con el fin de que puedan ser sacadog de la regibn -
maderera. Sin embargo, esto hace necesaris una canti-
ded considerable de equipo y exige también un operario

adicional para el equipo de aferramiento.
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Por lo tanto el objeto del presente invento -
consiste en un vehiculo individual que puede ser utili
zado para elevar los troncos y también para sransporig
los e un luger determinado, como, por ejemplo, a donde
=sté situada una serreria o donde los troncos vayan —-
a ser nuevamente cargados para su posterior transporta

Brevemente expuesto, un vehiculo, tal como -
un tractor con cadenas sin fin, lleva montada ung pla=~-
taforme susceptible de un giro de 3602 sobre un eje en
esencie vertical. Los troncos son elevados por medio &
un botaldén y de una horquilla situada en el exiremo —-
libre del botaldn cuando le plataformas se encuentrs en
una primera posicidn o posicién transversal. Despuds -
due los troncos enteros de 4rbol han sido elevados y -
desplazados a una posicidn superpulesta con respecto a -
la plataforma, ésta gira hasta alcanzar a ung segundsg, -
posicién o posicidén longitudinal con respecto a la di-
receidn de marcha del vehiculo. Asi, en razén de la ha
quilla situada en el extremo libre del botaldén, una pi
la de varios troncos puede ser elevada y después mante
nida en su posicidén elevada durante el giro de la pla-
taforma en un dngulo de 902 para alcanzar su segunds, =~
posicién longitudinal, y continfar siendo mantenidg —-
asi pera permitir su transporte a otro lugar para pog-
terlor elaboracién. La plataforma, despuds de ser nue-
vamente girada hasta su posicién primera o transversal,
se orienta de manera que el botaldn pueda ser balgne=e—=
ceado hacia afuera y la horquilla de su extremo libre -
se incline para descargar los troncos en el suelo, en-—

el destino deseado.

Por medio de un asiento girgtorio, el opera-
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rio puede volverse fdcilmente para enfrentarse a una -
ventana que le permite ver la operacién de elevacién,-
y también manipular los controles utilizados durante -
la misma, que estdn situados adyacentes a esta particu
lar ventana. Cuando el asiento es hecho girar 902, de -
manera que el operario egté colocado de frente a la --
ventans dirigida hacia delante, puede dirigir el veli -
culo mientras transporte los troncos hasta un punto --
ventajoso donde hagan de ser descargados.

A continuacién se describird un ejemplo de =
realizacién del invento con relacidén a los dibujos qwe
se acompafian y en los quel

Ia Pigura 1 es una vistae en perspectiva que -
ilustra el aparato cuando empleze a elevar varios tron
cos de Arbol enteros (no mostrados con el fin de permi
tir la representacidn del aparato en une escala mayorn.)

Le Pigurs 2 es una vista en perspectlva del -
aparato después que los troncos (si se hubieren ilustm
do) hubiesen sido elevados y situados sobre la plate--
forma giratoria.

La Figure 3 es otra vista en perspectiva de
la platafoyme después de que ha sido hecha girar desde
la posicién ilustrada en le Figura 2 a una posicidn pa
ralela a la direccién Ge marcha del vehiculo, siendo =
esta la manera en que los troncos serian mantenidos du
rante el transporte de los mismos.

Ta Pigure 4 es una vista en perspectiva del -
aparato en una posicién en la que los troncos serisn -
descargados después de haver llegado a su destino, es-
tando geccionada una porcién de le plataforme para mog
trer el pifién de transmisién y el engranaje de giro.

Ta Yigura 5 es una viste cenltal del inte-—
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rior de la cabina, tomads en‘la direccidén de la linea
5-5 de la Figura 3 con el fin de describir el asiento
en la posicidn que gsume al trausporiar los troncos.

La Figura 6 es una vista frontal en algado -
del asiento que aparece en la Figura 5, tomada en gem
ral en la direccibn de la linea 6-6 de la Figura 5.

Y la PFigura 7 es una vista en alzado corres
pondiente en general o la Figura 6, pero ilustrando -
el asiento después de que ha sido hecho girar 902 pa-
ra permitir al operario ver la operacidén de elevacidn
y manipular los controles relacionados con diche ope-
racibfn. BEsta vista estd tomada en la direccidn de la -
linea 7-7 de la TFigura 1.

Con referencia detallada a las Figuras 1 a
4 de los dibujos, el aparato ejemplificativo del pre-
sente invento comprende un vehiculo 10 con un basti--
dor o chasis 12 (visible por dos sitios en lg Figura =
4). Un par de cadenas sin fin 14 hacen al aparato mé-
vil, actuando el motor hidrdulico 16 (Figuras 2 ¥y 4)-
sobre ellas para propulsar o hacer avanzar al vehicu-
1o 10. Una plataforma 18 lleva sobre si una cabina 20,
acerca del interior de la cual se dird mds posterior-
mente. e plataforma 18 es susceptitle de describir -
un giro de por lo menos 902, generalmonte un circulo -
completo, que se lleva a cabo por un motor eléctrico -
24 que impulsa a un pifién 26 (visible en la porcidn -
de la plataforma 18 seccionada en la Figura 4) stuado
en el lado inferior de la plataforma en engranaje con
un gren pifién de giro 28 montado fijo sobre el chasis
o bastidor 12. Representado de maners esquendtica se

encuentra un cojinete o pasador 30 combitutivo del -

eje vertical de giro de la plataforma 18.
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Para la préctica del invento se utiliza un -
par de botalones 34, idénticos, cada uno de log cuales
incluye una seccidn principal o primera 36 y una sec—-
cidn extrema o segunda 38. Las secciones 36 estdan mon-
tadag, con pogibilidad dc giro sobre el eje 40, sobre -
la plataforma 18. Cada una de las secciones 36 tiene -
un cilindro Bidrdulico 42, cuyo extremo cerrado estd -
sustentado, con posibilidad de giro, en 44 {que se apm
cia mejor en la “igura 4) en un rebajo 43 practicado -
en la plataforma 18. Cada cilindro 42 tiene un véstago
de émbolo 46 cuyo extremo expuesto estd en cada caso -
acoplado, con posibilidad de giro, a su seccidn de bo-
taldén 36 por medio de un pasador de pivote 48. Ios ci-
lindros 42, asi{ como los cilindros adicionales a que -
més adelante se hard referencia, reciben liguido hidrix
lico @ presidn del conjunto mol-borbe 22. En aras de -
la sginplicidad los tubos flexibles que suministran el
1iguido hidrdulico a los diversos cilindros han sido -
omitidos.

Como ya se ha dicho, cada botaldn 34 estéd cam
puesto de dos secciones 36 y 38. La seccidn extrema o -
cegunda 38 estd giratorismente conectada a la seccidn -
36 por medio de un pasador de pivote 50. Un cilindro -
hidrdaulico 52 tiene su extremo cerrado conectado, con -
posibilidad de giro en 54, a la primera seccidn 36. En
cade cilindro 52 estd contenido un vdstago de émbolo -
56 cuyo extremo en proyeccidn lleva un pasador 58 cone
tado a su vez & un extremo de un par de articulaciones
paralelas 60. Fl otro extremo de cstas articulaciones -
60 estd conectado, con posibilidad de giro, a la sec—-

¢ién de botaldn 36 por medio de un pacador 62. Un se--

gundo par de articulaciones paralelas 64 ve tembién —-
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conectado al pasador 58 por un extremo y a un pasador
66 por el ofro extremo, estando el pasador 66 conccta
do también a la segunda seccidén de botaldn 38. De es-
ta forma, los cilindros 52 sirven para elevar y bajar
las secciones de botaldn 38 con respecto a lasg sec———
ciones de botaldn 36, mientras que los cilindros 42 -
sirven g una finalidad similar con relacidn a la ele-
vacibn y descenso de las secciones primeras 36.

En cste momento, se llama la atencidén hacia
une, horquilla curvads 68 compuesta por unas porciones
de pata rectas divergentes 70 que son relativemente -
largas, otras porciones de pata rectas relativemente -
cortas 72 y una parte curva de seno T4 que conecta in
tegralmente las recpectivas patas 70 y 72. La horqui-
1lla curvada 68 estd acoplada, con pogibilidad de ser -
inclinada, en el extremo libre de los botalones 38, -
pudiendo girer alrededor de un passdor 76 situado en -
el extremo libre de la seccidén 38 en cada caso. Pars -
inclingr o balancear la horquillae curvada 68, se uti-
lizg un cilindro 78 que tiene su extremo cerrado co-——
nectado al pasador 66 antes mencionado. Cada cilindro
78 aloja en su interior, con posibilidad de deslizamien
to, un védstago de émbolo 80 cuyo extremo proyectado -
se conecta con un pasador 82 que estéd acoplado a la -
horquilla §8 adyacente a su parte de seno T4.

Un par de brazos angulares 84 s llevado, -
con posibilidad de giro, por la horquilla curvada 68 -
por medio de pesadores pivote 86. Para cada brazo 84 -
se utiliza un cilindro 88 cuyo vdstago de émbolo 90 -~
lleva un pasador 92 gcoplado, con posibilidad de girg

a su respectivo brezo 84.
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Hay un par de mordazas de sujecibén 94, cada
una de las cuales tiene un pasador 96 por medio del -
cugl se montan estas mordazas, con posibilidad de gi-
ro, sobre los brezos 84. Para ,ada mordaza 94 existe -
un cilindro 98 cuyo extremo cerrado se conecta a la —
pata 72 de la horquilla curvada 68 por medio de un pa
sador 100. El véstago de émbolo 102 de cada cilindro -
08 tiene un pasador 104 para concctar la bielg 102 @
la recpectiva mordaza 94 que acciona este ,dstago de
émbolo.

Aungue, por lo tanto, no sea aparente su ne
cesidad, debe seialarse que un travesafio 106, con la -
superficie o canto superior 108 curvada hacia arriba,-
egtéd fijamente montado en cade uno de los extremos de
la plataforma 18.

Antes de proseguir, convendra presentar una
descripeidn del funcionamiento de las partes gescri--
tas hasta ghora. Suponiendo que deben ser elevados va
rios troncos, el vehiculo 10 cs desplazado a la posi-
cibn que se indica en la Pigura 1 de forma que las pa
tas 70 de la horquilla curvada 68 sean impulsadas ba-
jo los troncos a elavar, que no se ilustran. Dicho de
otra manera, el esfuerzo de traceidén desarrollado por
el avance del vehficulo 10 hacia los troncos cuando eg
$6n en el suelo servird para introducir la horquilla -
68 vajo la pila a elevar. En realidad, puede manejar-
se un nifimero parciel de los troncos contenidos en una
pilas de casi cualquier nimero. Se apreciaréd que la plh
taforma giratoria 18 se encuentra en este momento en-
une posicién transversal, siendo ccclongble a dicha 1o
gicién por medio del motor hidrdulico 24.

Con 1la horquilla 68 bajo los troncos, éstog
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que son de la longitud total, de un 4rbol, son forza-
dos scbre el elemento de horgquilla. Una vez hecho esto
con las mordazas 94 levantadas, éstas son sccionadas -
por medio de los cilindros 98 de maners que sujeten a
los troncos, adoptando la posicidn que se muestra en
la Figura 1.

Con los troncos sujetos en la horquilla 68,
las secciones de botaldén 38 pueden ser hechas girar -
hacia arriba desde le posicidn representada en la Fi-
gura 1 g la posicidén mostrada en la Figura 2. Esta ro
tacibn de las secciones de botaldn 38 se logra por me
dio de los cilindiros 52. Tembién debe advertirse que -
durante esta accidn de ascenso, el peso de los tronces
se cembia desde las pates 70 o las partes de seno T4
¥y, en cierto grado, a las partes rectas 72. Si fuera -
necesario, la actitud de la horquilla 68 puede ser mo
dificada, para lo cual bagtarig con introducir liqui-~
do a presibén en los cilindros 78 para cambiar el dngu
1o de la horquilla 68. La rotacidn suficiente de la -
horguilla 68 en la direccidn de las agujas del reloj,
segin se ve en la Figurae 2, hard descender a 1los tron
cos lo suficiente para que los travesafios 106 ayuden -
a mantener o sustentar log troncos desde este punto -
en adelante.

Habiendo alcanzado la fase ilustrada en la -
figura 2, ¢l operario hace girar la plataforma 18, al
radedor del pasador 30 esquemdticamente representedo,
hasta gue alcanza su posicidén longitudinal, que es =--
paralela a la direceidn en que el vehiculo 10 se des-
plaze normalmente. Zsta gegunda posicidn resulta muclo

m&s conveniente para el transporte de los troncos en-

veros de &rbol a otro sitio, pues el vehiculo 10 pue-
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de franquear ahors pasos relativemente estrechos a tra
vés de regiones boscosas. La segunda posicibn se ilus-

trg en la Figura 3. Si le posicidén de la Figura 3 no =
realiza, entonces, debido a la considerable longitud =

de los troncos, el vehiculo no puede moverse de manera

eficaz a través de zonas boscosas. Por lo tanto, se ob

tienen ventajas decigivas, tanto con fespecto al espa-

¢io entre log drboles todavia en pié en regiones made-

reras, como en lo que se refiere a la estabilidad del -
vehiculo, ya que &ste @ltimo, por lo general, serd més

largo que ancho, siendo esto Wltimo importante debido -
e la longitud total de estos troncos, que oscila alrede
dor de los 26 mebtros, segun se ha indicado antes.

En algunos casos, los troncos tienen que ser
transportados a una serrveria donde serdn cortados en -
trozos de 1,8 a 2,5 mctros y, en otras situaciones, —-
csencillemente seran transportados a un punto central -
y almacenados alli o vueltos a cargar para posteriores
desplazamientos. En cuslquier caso, se apreciara clara
mente que se consigue una ventaje considerable utilizen
do un mismo vehiculo para elevar y transportar los tra
cos. Cuando se llega al pu.to de descarga, la platafor
ma 18 vuelve a girar 902 de manera que puede en la mig
ma posicidn transversal que tenia originalmente duran=-
te la elevacidén de los troncos. El retorno a esta po--
sicidén se muestra ch la Figura 4, en la gque se puede -
apreciar que las secciones de botalén 36 y 38 estén en
una relacién general de linea recta. Se han rejresenta
do de esta forma para demostrar zraficamente que los -
troncos pueden ser descarzados sobre una pila Jormada -

que haye alcanzado una altura congiderable. Wo se cree
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necesario representer dicha piia. La condicidn elevada

de la horquills 68 sc obtisne por medio de la ulbiliza-

cibén de cilindros 42 para hacer girar las secciones de

botaldn 36 hacia arriba desde las posiciones horizonta

les en que han aparecido hasta esta fase. Asimismo, —-—

las secciones de botaldn 38 pueden ser hechas girar cam
relacibn a las secciones 36 por medio de los cilindros

52. Todavia més, como es cvidente la horquilla 68 puede
ser inclinada en cualquier grado necesario, para efec-

tuar lu descarge por gravedad de los troncos, por medi
de los cilinaros 78. Los brazos 84 pueden ser cambiados
angularnente por medio de sus cilinuros 88 y las morda

zas 94 mismas pueden ser accionadas en una direccibn -

opuesta , su dirececidn de sujecidn por medio de los ci

lindros 98.

Se observard que la cabina 20 estd provista -
con una primera ventana 112 enfrentada ak direccidn -
del botalén 34 de manera que la operacidn de elevacidn
pucda verse pe:rfectamenie. Una segunda ventans 114 es-
t4 dispuesta en dngulo recto con la ventana 112, siend
utilizada cugndo los troncos estan siendo transportades
Bor consiguiente, la ventana 112 serd utilizada para -
fines de visidn en las PFiguras 1, 2 ¥y 4, nientras que -
1~ ventana 114 serd empleada en la Figura 3.

Habiendo preosentado la informacidn que antece
de, se apreciafa la importancia de una caracteristica -
que se va a describir shora. A esite respecto, se llama
la atencidn sobre un asiento 116 que aparcce en las Fi
guras 5, 6 ¥y 7. El asiento estd montado de manera fija
sobre una base 118 aue gira sobre un eje vertical cons

tituido por un 4rbol 120. Un cojinete de empuje 122 --

formado por un anilloc de rodadurs superior glragorio -



10

15

20

25

30

- 11 -

G
L1l

124 y un anillo de rodadura inferior fijo 126 funciona
para permitir la arribas mencionada rotacidn.

Una abrazadera 130 fija al 4rbol 120 lleve -
un brazo 132 que se proyecta desde ella. Una horguilla
138 tiene un pasador 140 que se extiende a través del -
extremo libre del brazo 132. La horquilla 138 estd aco
plada al extremo proyectado de un vastago de émbholo —-
142 que es llevado, con posibilidad de deslizamiento,-
por un cilindro 144. E1 extremo cerrado de este cilin-
dro 144 estd conectado, con posibilidad de giro, a un-
poste o columne vertical 146. Para hacer que penetre -
1iquido a presidn en el cilindro 144, a fin de que gi-
re el asiento 116, se encuentra una palanca de conirol
de asiento 148.

No se considera importante designar las pa-—-
lancas de control, identificadag de manera colectiva -
por 150, con respecto al papel especifico juzado por -
cada una, ya que dichas palancas pucden ser vuelias a -
disponer para cumplir las particulares condiciones de -
trabajo. Sin embargo, las palancas de control 150, que
estan dispuestas adyacentes a la primera ventang 112, -

son periectamente accesibles cuando el asiento 116 es -

hecho girar en esta particular direccidn. Por consizuien

te, la manipulacidn de las palancas de control 150 di-
rigird 1iquido a presidn a los cilindros apropiados 42,
52, 78, 88 y 98. Bl movimiento derivado de estos cilin
dros se considera obvio de la descripeidn precedente.
Todos log cilindros enumerados ahora contribuyen a la
elevacidn de los troncos desde la posicibn de reposo -

en el suelo a la posicidn en que son mantenidos para -

cl transporte.
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Mientras que las pglances de control 150 -
contribuyen a la elcvacidn de los troncos, un pedal e
de giro 152 introduce liquido bajo hresidn cn el mo--
tor 24 para hacer girar la plataforms 18 desde la ==
primera posicidn en que gparece en la Eigura lyen =
la Figure 2 a la posicién ilustrada en la “igura 3. -
Yambidn usados cuando se transportan 1os troncos g ~-
una nueve posicidn, hay unos pedales de direccidn de-
recho e izquierdo 154 y 156, que son empleados al gi-
rar o dirigir el veihiculo 10. El punto que debe ser =
puesto de manifiesto en este momento, sin embargo, es
que cuando el agiento 116 ha sido girado desce lea po-
sicidn que se muestra en las Figures 5y 6 a la descr
ta en la Figura 7, el operario se enfrenta entonces ~
g la ventans 114 y puede conducir perfectamente el ve-
niculo 10 gl nuevo sitio en que los troncos vayan a -—-
ser descargados segin se muestra en la Figura 4.

Asi, el operario puede accionar la palanca =~
de control 148 para orientarse a si misao adecuadamen—
te para la particular fase de la operacidn a realizam
8i los troncos van a ser elevados, entonces mueve el -
agiento 116 de manera que esté de cara a la ventang —-
112 y, cuando los troncos van a ser transportados a otro
sitio, hace girar el asiento de manera que mire a la =-

;I-en.t 8.1'19. 114' .

N O T A
Descrito suficientemente el objeto de lg ——
presente Patente de Invencibn, sus distintas partes —-
vy su funcionamiento, se declara que 1lo que constituye
la esencia de la misma, que se acoge & log derechog de

prioridad de la Fatente Norteamericans Nimero ==
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Ser. 658,372, depositada en la Oficina nortesmericans
de Patentes el dia 4 de Agosto de 1.967, es 1o que se
concreta en las sigulentes reivindicaciones:

1l8.~ Aparato para elevacibn y trensporte de
troncos de drboles, gue comprende un vehiculo sobre -
el que va pivotablemente montada una plataforma sug—-—
ceptivle de un movimiento de giro entre una primers -
posicidén generalmente transversal e la direccidén de -
marcha del vehiculo y una segunda posicidn generalmen
te paralela g la direccién de marcha del vehiculo, cg
racterizado por gue unos medios de botaldn (34) estan
sustentados, con posibilidad de giro, en un extremo -
de la plateforma (18) de forma que se proyecten desde
dicha plataforma en la direccién de marcha del vehicu
lo cuando la plataiorma se encuenira en su segunda po
gicibn, y por que al extremo libre de los medios de 9
botaldn (34) van acoplados unos medios curvados de —--—
horquilla (68) para tomar una pils de troncos del sue
1o cuando los medios de botaldn son hechos descender -
¥ para sustentar los troncos por encima de la plata—-
forma cuando los medios de botaldn son elevados, con -
1o cual, el movimiento de la plataforma deade su sezm
da a su primers posicidén permitird que el veafculo -—
transporte 1os troncos & una nueva posicidn.

22,- Aparato, de conformidad con la reivin-
dicacidn 12, caracterizado por que los medios de hor-
auilla (68) estén acoplados, con posibilidad de giro,
al extremo libre de los medios de botaldn (34).

2,~ Aparato, de conformidad con la reivin-
dicacidn 12, cara-terizado por que los medlos de hor-

guille llevan unas mordazas, susceptible de giro, pam

sujecidén de los troncos en ellos.
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42,- Aparato, de conformidad con la reivindi
cacién 18, caracterizado por que los medios de botalén
comprenden primeras y segundas secciones (36, 38), es-
tando conectadas las primeras secciones, por uno de ~—
sus extremos y con posibilidad de giro, a la aludida -~
plataforma y estando conectadas las segundas secciones
por uno de sus extremos y también con posibilidad de -
giro, al o%tro extremo de las primeras, mientras que =-
los medios de horquilla (68) van acoplados, con posibi
lidad de giro, al extremo libre de las segundas seccig
nes.

58,~ Aparato, de conformidad con la reivindi
cacién 48, caracterizado por que la primera §ecci6n —
(36) Goscansa sobre la plataforme (13) cuandﬁ estd en
su posicién més baja.

8,~ Aparato, de conformidad con la reivindi
cacibn 42, caracterizado por que unos primeros medios -
de fuerza (52) accionan a las segundas secciones (38) -
o diversas posiciones angulares, incluida una posicidn
hacia arriba que sitis a los medios de horquilla (68) -
vy a los troncos sustentados por ellos por encima de la
plataforma (106).

78,- Aparato, de conformidad con las reivine
dicaciones 38 g 62, caracterizado por que unos segun--—
dos medios motores (42) actian sobre las primeras sec—
ciones (36) permitiéndola adoptar diversas posiciones -
angulares de iorme que eleven de manera apreciable los
medios de horquills (63) cuando los primeros medios mo
tores (52) han efectuado una relacidén recta entre las -
secciones (36, 38), por que unos terceros medios moto-

res (78) inelinan a los medios de horquilla a una po--
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sicidn de inclinascibn hacia abajo, y por que unos cuar

tos medios motores (98) impulsen a los medios de morda

za (94) a une posicién de aperturs de manera que los -

troncos sustentados en los medios de horquills sean deg
cargados por gravedad.

8¢, Aparato, de conformidad con la reivindi
cecién 12, caracterizado por que un elemento de seno -
(106) estd fijamente situads en posicién adyacente a -
cada extremo e la plataforma (18) para ayudar a susten
tar los troncos mientras son transportados.

98,- Aparato, de conformidad con la reivindi
cacién 12, caracterizedo por que sobre la platalorma -
(1) va montado una cabina (20) que tiene una primera -
ventans (112) de cara a los medios & botaldn (34) y una
segunda ventana (114) de cara a una direccidén en dngu--
los rectos a la priasera ventana; y por que un asiento -
)116) de le cabina es susceptible de girar 902 sobre un
eje generalmente vertical (120) de manera que el opera-
dor puede encararse a la primera O a la segunda ventang.

108.- Aparato, de conformidad con las reivin-
dicmciones T8 a 98, caracterizado por que un quinto me-
dio motor (144) hace girar el asienmto (116) y por que -
los controles respechivos (150) para los medios motores
primero, segundo, tercero y cuarto stdn dispuestos en
pogicion adyacente 2 la primere ventana (112), de mane-
ra que la menip:lacién de los mismos es facilitada cuan
do el asiento es hecho girar lo necesario pera que el
operario se encare a la prinere ventana.

118,- Aparato para elevacion y transporte ge

troncos de arboles.

podo sesin se describe y reivindica en la pre



sente Memoria descriptiva, que consta de dieciseis hg
jas foliadas y escritas a mdquina por una =ola de sus

caras y se represents en las adjuntas hojas de planos.

Madrid, 29 de Julio de 1.9685.
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