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Se refiere la presente Memoria a la descrip-
¢idn del objeto sobre el que ha de recaer el privilegio
de explotacidn industriel y comercial exclusivo, en Eg-
pafia, de conformidad con las disposiciones legales vigen
tea, de una Patente de Introduceidn, cuyo objeto recae
gobre: "Perfeccionamientos introducidos en los mecanis-—
mos para mufiecos andadores".

Los avances técnicos de que estamos siendo tes-
tigos en la actualidad no solo se aplican en lg vida de
las personas maduras, sino que, también, tienen un amplio
campo de aplicecidn..en el mundo de los nifios. Puede de-
cirse que, en la actualidad, un juguete que no esta dotag
do de movimiento no tiene campo de venta, ya que los ni-
fios estén acostumbrados a manejar juguetes dotados de mg
vimiento, alguno de log cuales llegan a lag perfeccién de
los aparatos'e instrumentos de las personas mayores al -
estar dotados, incluso, de mando g distencia.®

Una preoccupacidn de la industris juguetera mun-
dial ha sido el conseguir un mecanismo, gparato, disposi-
tivo o motor (ya que en realidad puede recibir este nom-
bre), que sea el impulsor o creador de movimientos y que,
aplicado a los mufiecos andadores, les permita andar de -
tal modo que su movimiento sea lo mas similar posible -al
gue realizse la persona humana.

Muchos mecanismos exisbten y son de sobra cono-
cidos por la industria juguetera, gque permiten el despla-
zamiento de las piernas del mufieco al coger a éste por -
una mano y ayudarle a caminar.

Ias modernas técnicas han logrado dispositivos,

aparatos o mecanismos que accionados por un motor eléctri



co hacen mover alternativamente las piernas del mufisco.
Lo generalidad de estos mecanismos, si son senecillos, no
logran dar la impresidén de realidad, pues producen un mo-
vimiento rigido en el mufieco o que se aplican y da la im-
3:.‘5_ presién de gque el mismo anda de una forma envarada. Otros
mecanismos mas complicados han conseguido que este movi-
"""" miento no se produzca de esta forma rigida, al lograr un
movimiento de balenceo del mufieco simulténeo al de des-
plazamiento de las piernas. Dstos mecanismos a que nos

10. hemos referido en Gltimo término presentan un grave in-
conveniente, son de costo muy elevado y, por tanto, su apli
cacidén s0lo es posible a juguetes de mucho precio no ase-
quibles a todas las economiss.

El registro ashorsg solicitado y a que se refie-

15. re esta invencibén consigue los mismos efectos que 1los me-
canismog de precio elevado a que nos hemos referidé Yy -
por ser muy sencillo, permite su aplicacidn a una gama
de mufiecos a la que antes estaba vedado disponer de es—
tos beneficios. Con su aplicacidn se logra un juguete

20. més asequible a todas las economlas, determinando ello
que el campo de aplicacidn de este objeto carezca de los
limites impuestos por el precio prohibitivo que venia -
determinado por los mecanismos gme antes consegulan los
mismos efectos.

25, Produce, pues, el invento preconizado en esta
solicitud unas indudables mejoras en relacidn con los
gimilares existentes en el mercado y objeto de otras -
Patentes, ya que gl abaratar el precio del producto, -
debido a la simplificacidn del mecanismo, consiente -

30. ung aplicacidn mas generslizada de este dispositivo o
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mecanlsmo que los conoclidos dispositivos gque producen
los mismos efectos y cuyo empleo, debido & su alto pre-
¢io, es prohibitivo en muchos casos.

Merece, pues, este objeto la proteccidn que para
el mismo se solidita, al suponer perfeccionamientos o me-
joras en los objetos similares conocidos.

Log perfeccionamientos que se pretenden recoger
en esta Patente de Introduccién se refieren a un conjunto
oscilante, solidario del cuerpo del mgﬁeco, cuye ogcila~-
¢idn, obtenida mediante la'combinaéiéq de e excéntrica y
guias paralelas, se produce respecto a dos conjuﬁxos los
cuales, ligados entre si mediante palancas, estén unidos
2 las piernas, de manera que se tiene una oseilacidn con-
tinmua a un lado y otro del tronco, respecto de las pier-
nas y éstas, por la combinscidén de los dos conjuntos ci-
tados, adquieren simulténeamente el movimiento angular
tipico del caminar. ILa combinacidén del movimiento del
tronco con el de las piernas hace que ol movimiento del
cuerpo gravite sucesivemente y en el momento oportuno en
una pierna u otra.

Con el fin de facilitar la mejor interpretacion
del objeto del invento, en los dibujos adjuntos, comple~
mentarios de la presente exposicidn, se representa una -
forma practica para su realizacidn industrial que Gnice~
mente se incluye con cargcter meramente informativo y por
consiguiente no limitativo del invento.

lg figurs 12 muestra una vista frontal de un
mecanismo que comprende los perfeccionamientos que se
preconizan.

La figura 22 muestra un detalle del c¢itado me-
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canismo en vista frontal y con las ruedes dentadas y pi-
filones quitados.

La figura 32 muestra una vista en planta del
mismo mecanismo.

La figura 42 muestra un detalle en vista late~-
ral del acoplamiento del eje de articulacidn de las pier-
nas.

La figura 52 muestra un detalle en vista lateral
del acoplamiento de la biela de transmisibn a la respecti-
va pilerna.

La figurs 6% muestra esquematicamente un muiieco
dotado de un mecanismo perfeccionado, segun el invento.

En las citadas figuras, las referencias numéri-
cas corresponden a los siguientes elementos:

(1) Chasis oscilante.

(2) Motor eléctrico.

(3) Pifién del eje del motor (2).

(4) Ranura curvada.

(5) Bastidor intermedio.

(6) Rueds dentada.

(7) Eje que solidarizs el pifidn (8) y la rue-

da dentada (6).

(8) pifidn.

(9) Rueds dentada.

(10) Eje.
(11) Bastidor anterior.

(12) Ranuras.
(13) Palancas.
(14) Muesca de guie del bastidor (11).

(15) Excéntrica.
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(16) Guia del bastidor (5).

(17) Piernas.

(18) Bje de piernas.

(19) Saliente de scoplamiento de las piernas.

(20) Muescas de embrague.

(21) Dedos elasticos de embrague.

(22) Renura para paso del eje (18).

(23) Cesquillo de guia.

(24) Tronco del mufieco.

Como se muestra en law citadas figuras, el me-
canismo se compone de un chasis oscilante (1), en cuya -
perte inferior se encuentra montado el motor eléctrico
(2). En la parte enterior de dicho bestidor estan mon-
tados, erticulados sobre un casquillo coexisl con el eje
(7), los dos bastidores (5 y 11). El eje del motor tras-
pasa el bastidor (5) e través de la ranura curvada (4) y
tiene montado en su extremo un pifidn (3) que engrans con
la rueds dentada (6), solidaria al eje (7), que es tam-
bién el eje de articulacidn de los dos bastidores (5 y 11)
entes citados. EL pifiébn (8), solidario con la rueda (6)
engrana con la rueds (9) que es solidaria con el eje (10).

En dicho eje (10) estéd ademéds montada la exoén-
trica (15), que gira entre la muesca Ge bordes rectos y
paralelos (14) con poca holgura y entre los bordes late-
rales de la ventana-gula (16) del bastidor (5), estando
dichos bordes mas separados gue los de la muesca (14},
con el fin de que, al girar la excénirica ambos bastido-
res, tengan un.movimiento relativo, oscilante del basti-
dor (5) respecto al bastidor (11).

El bastidor (5) estd acoplado por intermedio
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de los casquillos 3) al eje (18), en el que se articu~
lan las piernas (17), cuyo eje pasa a través de las ram
ras (22) del chasis (1), de forma que al moverse el bas-
tidor (5) se mueve con el citado eje (18) y con 81 las -
piernas.

Ies piernas se acoplan al eje (18) a través
de un dispositive eléstico de embrague formado por los
dedos eldsticos (21) y las muescas (20) de la parte ci-
lindrice (19) de dichas piernas. Dicho acoplamiento per
mite situar las piernas en posicidn perpendicular respec
to al tronco (24), parz sentar al mufieco.

Los citados dedos elasticos (21) forman parte
de una pieza (13) que constituye sendas palancas, aco-
pladas por su extremo a la ranura (12) del bgstidor (11).

Estando asl constituido el mecanismo, si el mo-
tor eléctrico gire, transmite su movimiento e traves de
la reduccidén formada por los engranajes al eje (10), en
el que esté situada la excéntrica. Al girar ésta y su-
poniendo el mufieco gpoyado en el suelo con sus piernas,
oscila a un lado y otro el chasis (1), variando su eje
desde la posicidén perpendicular B a las posiciones ex-
tremes A y A', es decir, un éngulo igusl "m", (figuras
28 y 6%).

Dicha oscilacién se consigue porque al estar
la excéntrica guiada por la muesca (14); lo que se mug
ve circulermente es su eje, es decir, el eje (10), que
esta montado entre cojinetes en el chasis oscilante -
(1). |

Dicha oscilacidn ge efectia rapidemente por

lo que sucesivamente el peso del cucerpo se carga mas
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en una pierna que en otra.

Combinado con el movimiento oseilante citado
se produce una oscilacidén, de éngulo sensiblemente menor
que el Angulo "m", en el bastidor (5), por efecto de que
las guias (16) tienen mayor separacién que las gulas (14).

Dicha oscilacidn se transmite a las plernas a
través de su eje de articulacidén (18), soportado por di-
cho bastidor (5).

Por otra parte las plernas estén ligadas e tra-
vés de las palancas (13) al basgtidor (11), que actila en
el mecanismo como elemento fijo, por lo que dicha osci-
lacidn del eje (18) se transforms en un movimiento angu-
lar en las piernas, que estén montadas libremente respec-
to a su ede de articulacidn, con el resultado de que, com—
binados todos los movimientos, el mufieco anda.

Descrita suficientemente la naturaleza del in-
vento, esi como un ejemplo de realizacién practica del
mismo, dolamente cgbe afiadir que en el conjunto y partes
descritas es posible introducir cambios de materias, for-
mas y dlsposicidn de sus elementos, siempre que tales al-
teraciones no supongan variscidén sustencial en el mismo.

NOTA

Lg Patente de Introduccidén, que se solicita
por diez afios, para Espafia, de acuerdo con le Legisla-
cibn, vigente, deberéd recaer sobre: "PERFECCIONAMIENTOS
INTRODUCIDOS EN 1OS MECANISMOS PARA MUNECOS ANDADORES",
citandose como Fuente de Procedencia las Patentes en Ja
pén nes. 18.824, 18.825 y 22.119, segun las caracteris-
ticas esenciples de las siguientes:

REIVINDICACIONES

18 ,~ Perfeccionamientos introducidos en los me
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canlsmo pare mufiecos andasdores, carscterizados por ls
inclusién de un conjunto oscilante, solidario al tron~
co del cuerpo del mufieco, cuya oscilacidn se consigue
mediente la doble accidn de¢ una misme excéntrica sobre
dos juegos de gulas paralelas, una es para la oscilacidn
¥y la otra, para el avance de la pierna, de diferentes se-
paracién o abertura, con la que se consigue producir mo-
vimientos de diferente intensidad en dos conjuntos que,
relacionados entre sl por medio de palancas, estén uni-
dos a la parte superior de las piernas, a las que tras-
miten impulsos intermitentes que determinen una oscila-
cidn continue del tronco con respecto & las piernas ha~
ciendo que el peso del conjunto gravite alternativamen-
te y en el momento oportuno sobre una pierna o la otra
vy, ademis avance.

22.~ Perfeccionamientos introducidos en los me
canismos para mufiecos andadores, segfin la reivindicacidn
12, caracterizados por comprender un chasis oscilante en
cuye parte inferior va fijado un motor eléctrico y en cu
Ya parte delanters ven montados, articulados sobre un --
casquillo coaxigl con un eje intermedio, los dos bastido
res intermedio y anterior, pasando el eje del citad;‘mo—
tor a través de una ranurs curvadas perteneciente al basti
dor intermedio para fijar en su extremo libre el pifién mo
triz que engrane con une rueda dentade que va fijada so-
bre el antes citado eje intermedio y que ve hermanadas con
un pifidn que, & su vez, engrana en otra rueds dentada so-
1idarie del mismo eje que lleva adscrita ls excéntrica, -
constituyendo este conjunto de engranajes una transmisidn

reductors que lleve el movimiento desde el motor inferior
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a la excénirica superior.

38,- Perfeccionamlientos introducidos en los
mecanismos paras muilecos andadores, segin las reivindi-
caciones 18 y 28, caracterizados porque la llanta de la
excénitrica resulta comprendida entre dos muescas 0 esco-
taduras superpuestas, una de ellas pertensciente al bas-
tidor anterior cuyos bordes verticales rectos y parale--—
los mantienen ung holgurs reducida sobre la citada llan-
ta de la excéntrica, mientrass que la otra pertenece al
bastidor intermedio y sus bordes verticales rectos y pa-
ralelos poseen ung holgura muy superior a la anterior so
bre la citada llanta con el fin de que, al girar dicha ex
céntrica, produzce en ambos bastidores un movimiento rela
tivo oscilante de mayor intensidad en el bastidor interme
dio que en el bastidor anterior.

45.- Perfeccionamientos introducidos en los me~
canismos para mufiecos andadores, segin la reivindicacidn
18, caracterizados.porque el bastidor intermedio esta re
lacionado por medio de un par de casquillos con 1los ex—
tremos de un eje transversal del que van suspendidas las
piernas del mufieco, cuyo eje pasa a través de agujeros
ranurados pertenecientes al chagis oscilante, de manera
que, al moverse el citado bastidor intermedio, se mueve
con el citado eje y, con é&l, las piernas.

48.~ Perfeccionamientos introducidos en los —
mecanismos para mufiecos andadores, segin las reivindica-
ciones 1% y 42, caracterizados porque, las piernas van -
adscritas al eje transversal con interposicidn de un dis
positivo eléstico de embrague constituido por las prolon

gaciones o dedos eldaticos que sobresalen de lasg palan—-



10.

15. .

-lle

cas que relaclonan el bastidor anterior con la parte su-~
perior de las piernas, en cuys cara interior va dispues-
ta una parte cilindrica proseecdora de unas muescas en las
que se ajustan las antes citadas prolongaciones o dedos
elisticos para centrar la posicidn apropiada para que el
mufieco ande al mismo tiempo que, potestativamenée, permi-
ten el giro de las citadas piernas para colocarlas en la
posic;6n apropiads pars sentar al mufieco, cuya parte elég
tica, sirve, también para el avance de la pilerna, ya que
produce un cabeceo, avanzéndola cuando se apoya sobre la

otra pierna.
68 .~ "PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDCS EN IOS

MECANISNOS PARA MUNECQS ANDADORES".
Segfin queda sustancislmente deserito en la pre-
sente Memoria, que consta de once hojas, escritas a mééqi

na por una sola cars y acompefiads de dibujos.
Madrid, a 23 de Julio de 1968.

pe M2 LUISA MENENDEZ FERNANDEZ.

P.P.
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