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Se r e f ie r e  la  presente Memoria a la  descrip­

ción  d e l ob jeto  sobre e l  que ha de recaer e l  p r iv i le g io  

de exp lotación  in d u str ia l y  com ercial exc lu s ivo , en Es­

paña, de conformidad con la s  d isposiciones le g a le s  v igen  

te s , de una Patente de Introducción, cuyo ob jeto  recae 

sobre: "Perfeccionam ientos introducidos en los  mecanis­

mos para muñecos andadores".

Los avances técn icos de que estamos siendo te s ­

t ig o s  en la  actualidad no so lo  se aplioan en la  v ida  de 

1 0 . la s  personas maduras, sino que, también, tien en  un amplio 

campo de ap licac ión .en  e l  mundo de lo s  n iños. Puede de­

c irs e  que, en la  actualidad, un juguete que no está  dota 

do de movimiento no tien e  campo de venta, ya que lo s  n i­

ños estén acostumbrados a manejar juguetes dotados de mo 

15 . vim iento, alguno de lo s  cuales lle g a n  a la  p er fecc ión  de 

los  aparatos e instrumentos de la s  personas mayores a l  -  

estar dotados, incluso, de mando a d is ta n c ia . '

Una preocupación de la  indu stria  juguetera mun­

d ia l  ha sido e l  conseguir un mecanismo, aparato, d isp os i- 

20 . t iv o  o motor (ya que en rea lid ad  puede r e c ib ir  este  nom­

b re ),  que sea e l  impulsor o creador de movimientos y que, 

aplicado a los  muñecos andadores, le s  perm ita andar de -  

t a l  modo que su movimiento sea lo  mas s im ila r  p os ib le  .al 

que r e a l iz a  la  persona humana.

25. Muchos mecanismos ex is ten  y son de sobra cono­

cidos por la  industria  juguetera, que permiten e l  despla­

zamiento de la s  piernas d e l muñeco a l  coger a éste  por -  

una mano y ayudarle a caminar.

Las modernas técn icas lian logrado d isp o s it iv o s , 

30. aparatos o mecanismos que accionados por un motor e lé c t r i



co hacen mover alternativam ente las  piernas d e l muñeco.

La generalidad de estos mecanismos, s i  son s en c illo s , no 

logran dar la  impresión de rea lidad , pues producen un mo­

vim iento r íg id o  en e l  muñeco a que se ap lican  y da la  im­

presión  de que e l  mismo anda de una forma envarada. Otros 

mecanismos más complicados han conseguido que este  movi­

miento no se produzca de esta  forma r íg id a , a l  lo g ra r  un 

movimiento de balanceo del muñeco simultáneo a l  de des­

plazamiento de las  p iernas. Estos mecanismos a que nos 

hemos re fe r id o  en últim o término presentan un grave in­

conveniente, son de costo muy elevado y, por tanto, su a p li  

cación só lo  es p os ib le  a juguetes de mucho p rec io  no ase­

qu ib les a todas la s  economías.

E l r e g is tro  ahora s o lic ita d o  y a que se r e f i e ­

re  esta  invención consigue lo s  mismos e fec tos  que lo s  me­

canismos de p rec io  elevado a que nos hemos re fe r id o  y, -  

por ser muy s e n c il lo ,  perm ite su ap licac ión  a una gama 

de muñecos a la  que antes estaba vedado disponer de es­

tos b en e fic io s . Con su ap licac ión  se lo g ra  un juguete 

más asequible a todas las  economías, determinando e l lo  

que e l  campo de ap licac ión  de este ob jeto  carezca de los 

lim ite s  impuestos por e l  p rec io  p roh ib it iv o  que ven ia  -  

determinado por lo s  mecanismos que antes conseguían los 

mismos e fe c to s .

Produce, pues, e l  invento preconizado en esta 

s o lic itu d  unas indudables mejoras en re la c ió n  con lo s  

s im ilares ex isten tes en e l  mercado y  ob jeto  de otras -  

Patentes, ya que a l  abaratar e l  p rec io  d e l producto, -  

debido a la  s im p lifica c ión  d e l mecanismo, consiente -  

una ap licac ión  mas generalizada de este  d isp os it iv o  o



mecanismo que los  conocidos d isp os it ivo s  que producen 

lo s  Mismos e fec tos  y  cuyo empleo, debido a su a lto  pre­

c io , es p ro h ib it iv o  en muchos casos.

Merece, pues, este  ob jeto  la  p rotección  que para 

e l  mismo se s o l ic i t a ,  a l  suponer perfeccionam ientos o me­

joras en los  ob jetos s im ila res  conocidos.

Los perfeccionam ientos que se pretenden recoger 

en esta  Patente de Introducción se r e f ie r e n  a un conjunto 

osc ilan te , s o lid a r io  d e l cuerpo d e l muñeco, cuya o s c ila —  

ción , obtenida mediante la  combinación de una excén trica  y 

guias p a ra le la s , se produce respecto a dos conjuntos lo s  

cuales, ligados entre s í  mediante palancas, están unidos 

a las  p iernas, de manera que se t ien e  una o sc ila c ión  con­

tinua a un lado y  otro  d e l tronco, respecto de la s  p ie r ­

nas y éstas, por la  combinación de lo s  dos conjuntos c i ­

tados, adquieren simultáneamente e l  movimiento angular 

t íp ic o  d e l caminar. La combinación d e l movimiento d e l 

tronco con e l  de la s  piernas hace que e l  movimiento d e l 

cuerpo g ra v ite  sucesivamente y  en e l  momento oportuno en 

una p ierna u o tra .

Con e l  f in  de f a c i l i t a r  la  mejor in terp re tac ión  

d e l ob je to  del invento, en lo s  dibujos adjuntos, comple­

mentarios de la  presente exposición , se representa una -  

forma p rá c tica  para su r e a liz a c ió n  in d u s tr ia l que única­

mente se incluye con carácter meramente in form ativo y  por 

consigu iente no lim ita t iv o  d e l invento.

I*a f igu ra  IB muestra una v is ta  fr o n ta l de un 

mecanismo que comprende lo s  perfeccionam ientos que se 

preconizan.

La figu ra  2& muestra un d e ta lle  d e l c itado  me-
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canismo en v is ta  fro n ta l y con las ruedas dentadas y  p i­

ñones quitados.

La fig u ra  3  ̂ muestra una v is ta  en p lanta de l 

mismo mecanismo.

La figu ra  4& muestra un d e ta lle  en v is ta  la te ­

r a l  de l acoplamiento d e l e je  de a rticu la c ión  de la s  p ie r ­

nas .

La fig u ra  58 muestra un d e ta lle  en v is ta  la t e r a l  

d e l acoplamiento de la  b ie la  de transmisión a la  re sp e c t i-

La figu ra  68 muestra esquemáticamente un muñeco 

dotado de un mecanismo perfeccionado, según e l  invento.

En las  citadas figu ra s , las  re fe ren c ias  numéri­

cas corresponden a los  s igu ien tes  elementos:

( 1 ) Chasis o sc ilan te .

(2 ) Motor e lé c tr ic o .

( 3 ) Piñón de l e je  de l motor (2 ) .

( 4 ) Ranura curvada.

(5 ) Bastidor interm edio.

( 6 ) Rueda dentada.

(7 ) Eje que s o lid a r iz a  e l  piñón ( 8 ) y la  rué 

da dentada ( 6 ) .

(8 ) Piñón.

( 9 ) Rueda dentada.

10 . va p ierna

25

30

(10) E je.

(11) Bastidor a n te r io r .

(12) Ranuras.

(13) Palancas.

(14) Muesca de guia de l bastidor (11)

(15) Excéntrioa.
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10.

15.

20.

25.

30.

(16) Guía d e l bastidor (5 ) .

(17) P iernas.

(18) E je de p iernas.

(19) Sa lien te  de acoplamiento de la s  p iernas.

(20) Muescas de embrague.

(21) Dedos e lá s tic o s  de embrague.

(22) Ranura para paso d e l e je  (1 8 ).

(23) Caequ illo de guia.

(24) Tronco de l muñeco.

Como se muestra en la c  citadas figu ra s , e l  me­

canismo se compone de un chasis o sc ila n te  ( 1 ) ,  en cuya -  

parte in fe r io r  se encuentra montado e l  motor e lé c tr ic o  

(2 ).  En la  parte an terio r de dicho bastidor están mon­

tados, a rticu lados sobre un ca squ illo  coa x ia l con e l  e je  

(7 ) ,  lo s  dos bastidores (5 y  11 ). E l e je  d e l motor tra s ­

pasa e l  bastidor (5 ) a través de la  ranura curvada (4 ) y 

t ien e  montado en su extremo un piñón ( 3) que engrana con 

la  rueda dentada ( 6) ,  s o lid a r ia  a l  e je  (7 ) ,  que es tam­

b ién  e l  e je  de a rt icu la c ión  de lo s  dos bastidores (5 y  11) 

antes c itados . E l piñón ( 8 ) ,  s o lid a r io  con l a  rueda ( 6 ) 

engrana con la  rueda ( 9 ) que es s o lid a r ia  con e l  e je  ( 10 ) .

En dicho e je  (10) está  además montada la  excén­

t r ic a  ( 15 ) ,  que g ira  entre la  muesca de bordes rectos  y 

pa ra le los  (14) con poca holgura y  entre lo s  bordes la t e ­

ra le s  de la  ventana-guia (16) d e l bastidor ( 5 ) ,  estando 

dichos bordes más separados que lo s  de la  muesca (14 ), 

con e l  f in  de que, a l  g ir a r  la  excén trica  ambos bastido­

res , tengan un.¡movimiento r e la t iv o ,  o sc ilan te  d e l b a s ti­

dor ( 5 ) respecto a l  bastidor (11 ) .

E l bastidor (5 ) está  acoplado por intermedio
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de los  oasqu illos  ^ 3 ) a l  e je  (18 ), en e l  que se a rticu ­

lan  las  piernas (17 ), cuyo e je  pasa a través de la s  ranu 

ras ( 22 ) d e l chasis ( 1 ) ,  de forma que a l moverse e l  bas­

t id o r  ( 5 ) se mueve con e l  c itado e je  (18) y con é l  las  -  

5 , p iernas.

Las piernas se acoplan a l  e je  (18) a través 

de un d isp os it iv o  e lá s t ic o  de embrague formado por los 

dedos e lá s tico s  ( 21 ) y las muescas ( 20 ) de la  parte c i ­

l in d r ic a  (19) de dichas p iernas. Dicho acoplamiento per 

10 , m ite s itu a r la s  piernas en pos ic ión  perpendicular respeo

to  a l  tronco (24)* para sentar a l muñeco.

Los citados dedos e lá s t ic o s  (21) forman parte 

de una p ieza  (13) que constituye sendas palancas, aco­

pladas por su extremo a la  ranura ( 12 ) d e l bastidor ( l l ) .

Estando as í constitu ido  e l  mecanismo, s i  e l  mo­

to r  e lé c tr ic o  g ira , transmite su movimiento a través de 

la  reducción formada por lo s  engranajes a l e je  ( 10 ) ,  en 

e l  que está  situada la  excén trica . A l g ira r  ésta  y su­

poniendo e l  muñeco apoyado en e l  suelo con sus piernas, 

20 . o s c ila  a un lado y  otro  e l  chasis (1 ) ,  variando su e je

desde la  pos ic ión  perpendicular B a las  posiciones ex­

tremas A y A ',  es d ec ir, un ángulo igu a l "m", (figu ras  

2a y 6B).

Dicha o s c ila c ión  se consigue porque a l  estar 

25 . la  excén trica  guiada por la  muesca (14 ); lo  que se mué 

ve circularm ente es su e je ,  es d ec ir , e l  e je  ( 10 ) ,  que 

está montado entre co jin e tes  en e l  chasis osc ilan te  -  

(1 ) .

Dicha o sc ila c ión  se efectúa rápidamente por 

30 . lo  que sucesivamente e l  peso d e l cuerpo se carga más



en una p ierna que en o tra .

Combinado con e l  movimiento oso ilan te  c itado 

se produce una o sc ila c ión , de ángulo sensiblemente menor 

que e l  ángulo "m", en e l  bastidor ( 5 ) ,  por e fe c to  de que

la s  guias (16) tienen  mayor separación que la s  guias (1 4 ).

Bicha o s c ila c ión  se transm ite a las  piernas a 

través de su e je  de a rticu la c ión  (18 ), soportado por d i­

cho bastidor (5 ) .

Por o tra  parte la s  piernas están ligadas a tra ­

vés de la s  palancas (13 ) a l  bastidor (11 ) ,  que actúa en

e l  mecanismo como elemento f i j o ,  por lo  que dicha o sc i­

la c ión  d e l e je  (18) se transforma en un movimiento angu­

la r  en la s  p iernas, que están montadas librem ente respec­

to a su age de a rticu la c ión , con e l  resu ltado de que, com­

binados todos lo s  movimientos, e l  muñeco anda.

D escrita  su ficientem ente la  naturaleza d e l in ­

vento, a s i como un ejemplo de re a liz a c ió n  p rá c tica  d e l 

mismo, áolamente cabe añadir que en e l  conjunto y  partes 

descritas es pos ib le  in trodu cir cambios de m aterias, fo r ­

mas y  d ispos ic ión  de sus elementos, siempre que ta le s  a l­

teraciones no supongan va r ia c ión  sustancia l en e l  mismo.

N O T A

La Patente de Introducción, que se s o l ic i t a  

por d iez años, para España, de acuerdo con la  L eg is la ­

ción , v ig en te , deberá recaer sobre: "PERFECCIONAMIENTOS 
INTRODUCIDOS EN LOS MECANISMOS PARA MUÑECOS ANDADORES", 

citándose como Fuente de Procedencia las  Patentes en Ja 

pon nBs. 18.824, 18.825 y  22.119, según la s  ca ra c te r ís ­

t ic a s  esencia les de la s  s igu ien tes :

R E I V I N D I C A C I O N E S
1§ . -  Perfeccionam ientos introducidos en lo s  me
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canismo para muñecos andadores, caracterizados por la  

inclusión  de un conjunto osc ilan te , s o lid a r io  a l  tron­

co d e l cuerpo d e l muñeco, cuya o sc ila c ión  se consigue 

mediante la  doble acción de una misma excén trica  sobre 

5 . dos juegos de guías p a ra le las , una es para la  osc ila c ión  

y  la  o tra , para e l  avance de la  p ierna, de d ife ren te  se­

paración o abertura, con la  que se consigue producir mo­

vim ientos de d ife ren te  intensidad en dos conjuntos que, 

relacionados entre s í  por medio de palancas, están uni- 

10 . dos a la  parte superior de las  p iernas, a las que tras­

miten impulsos in term itentes que determinan una o s c ila ­

ción  continua de l tronco con respecto a la s  piernas ha­

ciendo que e l  peso d e l conjunto g ra v ite  alternativamen­

te  y en e l  momento oportuno sobre una pierna o la  o tra  

15. yy además avance.

23.- Perfeccionam ientos introducidos en los  me 

canismos para muñecos andadores, según la  re iv in d ica c ión  

13, caracterizados por comprender un chasis o sc ilan te  en 

cuya parte in fe r io r  va f i ja d o  un motor e lé c tr ic o  y en cu 

20. ya- parte delantera van montados, articu lados sobre un* —  

casqu illo  coax ia l con un e je  interm edio, lo s  dos bastido 

res  intermedio y  an te r io r , pasando e l  e je  d e l c itado mo­

to r  a través de una ranura curvada pertenecien te a l  b as tí 

dor intermedio para f i j a r  en su extremo l ib r e  e l  piñón rno 

25 . t r i z  que engrana con una rueda dentada que va f i ja d a  so­

bre e l  antes citado e je  intermedio y que va hermanada con 

un piñón que, a su vez, engrana en o tra  rueda dentada so­

l id a r ia  de l mismo e je  que l le v a  adscrita  la  excéntrica, -  

constituyendo este conjunto de engranajes una transniisión 

30. reductora que l le v a  e l  movimiento desde e l  motor in fe r io r



a la  excén trica  superior.

38 . -  Perfeccionam ientos introducidos en los  

mecanismos para muñecos andadores, según las  r e iv in d i­

caciones 18 y 2S, caracterizados porque la  lla n ta  de la  

excén trica  resu lta  comprendida en tre dos muescas o esco­

taduras superpuestas, una de e l la s  pertenecien te a l  bas­

t id o r  an terio r cuyos bordes v e r t ic a le s  rec tos  y para le­

lo s  mantienen una holgura reducida sobre la  c itada  lla n ­

ta  de la  excén trica , mientras que la  o tra  pertenece a l  

bastidor intermedio y  sus bordes v e r t ic a le s  rec tos  y pa­

ra le lo s  poseen una holgura muy superior a la  an ter io r  so 

bre la  c itada  lla n ta  con e l  f in  de que, a l  g ira r  dicha ex 

cén trica , produzca en ambos bastidores un movimiento r e ía  

t iv o  osc ilan te  de mayor in tensidad en e l  bastidor interme 

d io que en e l  bastidor a n te r io r .

48. -  Perfeccionam ientos introducidos en lo s  me­

canismos para muñecos andadores, según la  re iv in d ica c ión  

18, caracterizados porque e l  bastidor intermedio esta  re  

lacionado por medio de un par de ca equ illo s  con lo s  ex—  

tremos de un e je  transversa l d e l que van suspendidas las  

piernas d e l muñeco, cuyo e je  pasa a través de agujeros 

ranurados pertenecien tes a l chasis o sc ila n te , de manera 

que, a l  moverse e l  c itado bastidor interm edio, se mueve 

con e l  c itado e je  y, con é l ,  la s  p iernas.

48 . -  Perfeccionam ientos introducidos en lo s  —  

mecanismos para muñecos andadores, según la s  re iv in d ic a ­

ciones 18 y 48 , caracterizados porque, la s  piernas van -  

adscritas a l  e je  tran sversa l con in te rp os ic ión  de un dis 

p o s it iv o  e lá s t ic o  de embrague constitu ido  por las  proion  

gaciones o dedos e lá s t ic o s  que sobresalen de las  palan—
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10.

15.

<

cas que relacionan e l  bastidor an terio r con la  parte su­

p e r io r  de las  p iernas, en cuya cara in te r io r  va dispues­

ta  una parte c i l in d r ic a  proseedora de unas muescas en las  

que se ajustan las  antes citadas prolongaciones o dedos 

e lá s t ic o s  para centrar la  pos ic ión  apropiada para que e l  

muñeco ande a l  mismo tiempo que, potestativam ente, permi­

ten  e l  g iro  de las  citadas piernas para co locarlas en la  

pos ic ión  apropiada para sentar a l muñeco, cuya parte elás 

t ic a ,  s ir v e , también para e l  avance de la  p ierna, ya que 

produce un cabeceo, avanzándola cuando se apoya sobre la  

o tra  p ierna.

66.- "PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN LOS 

MECANISMOS PARA MUÑECOS ANDADORES".

Según queda sustancialmente d escrito  en la  pre­

sente Memoria, que consta de once hojas, escrita s  a maqui 

na por una so la  cara y acompañada de d ibu jos.

Madrid, a 23 de Ju lio  de 1968.

De MS LUISA MENENDEZ FERNANDEZ.

P .P .
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