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IEMOATA DESCRIPIIVA

Lu presente invencidn se refiere, coniorme se indica en

su enunciado, & un mecanismo parz accionamisnto de los tam-—

[¢]

bores de seleccion de los telares circularves ds género de
punso, concretemente a un mecanismo que permite hacer sfec-
tuar un giro a los tuwbores de selecciotn gue corresponde a
una o dos fracclones de gilro, o partess en que se encuenira
dividido, y que este movimiento tanto pueda ser en un sen—
tido como en otro, sin que ninguno de tales movimientos sea

afectuado madiante P80 tETs ~ = = = = - - - = o -

Un objeto de la invencidn es el le consezuir que los
movimientos »recitados puedan realizarse sin ninguna clage

de limitaciones y tanto en un sentido como en otro de una

en una fraccion de giro, de dos en dos, 0 bien en cualquils
ra de las combinaciones posibles con una y dos fracclones
de giro, y t0do ello de modo que el movimiento o sulio de
dos Tracclones de zivro sea producido »or la sucesion sin
interrupciones de dos movimlientos elementales ds unu Trac—

« 7 .
clon e #ir0e = = = = ¢ = = - w4 - - e e . - .-~

De acuerdo con lus jrecedentes pramisas se ha desarro-
‘llado el mecenismo objeto de la invencidn, el cual esencla).
mente se caracheriza sorque cada tambor de ssleccion, monsa

do en la purte fija dal tvelar, disvone de una rusda denta-
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da de giro, coaxiul con el eje del mismo, la cual engruna
directansnie con un primer pifidn de accilonumiento que le
confiere un sentido de ziro que s8 denominard pogitivo, @
indirectamente, w través de un pifidn inversor, con un se-
sando piﬁén de acclvnainiento gque le conxisre wun senvido de
glro comtrario wl waterior, que se denominurs neRbivo,
giendo movido cadu uno de dichos piflones de acclonamicento
por un elemento deniadod, de ziro gobernaudo en l-uwl senti-
G0 y unidirecelonulmense, de modo que es acclonido cadu uno
de ellos en anw o 403 ISracciones de zlro, o dientses, median
te disposifivos Jds Llevus mdvilss, Jdc ano o de dos Jlientos
resvectvivamente, montado sobre la purte movil del. telar,
cuyos dispositivos ae levus ndviles son activados @ su pa-
80 ante medios de leva de gzoblerno, regulables en posicidn
y moniados en la parte fija del telar, y son desuctivados

-y - « 7 LY -
leve ds anulacion, r£ijos an po-

(o]

por sSu puzso ante wmedios d

sicidn y montados, también, en la nuite ©ija del itelar. - -

Tos pifiones de wceionumionto estun montados couxisl-
mente, wno le ellos en un eje tubuler y 21 otro on un eje

interior ol anterlor. = = = = = = = ~ w = o - .- .- - -

Log elenentos denitados, de gliro govbernado en 1wl
sentido y unidirscelonulnente, gue mueven los corraspon—
dientes pilionss de acclonwalento son solidurios wl eje del
corresoondisnte piidn y estdn constituldos por ruedas ds

Gutrella, = = = = = = = = = mmm e e ==

Cade dlspositivo de leva mdvil se constituye por un
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par de piszas, cada uno Jde cuyos pures actua sobre uno de
los elementos dentados, rssultando que en cada psr una pri-
mera pleza dispone de un diente complementario ds los dien-
tes de los elementos dentados y uns segunda nieza dispone

de dos dientes con i:uales ceracteristicas que la anterior.-

Los conjuntos Jde dispositivos de leva mévil disponsn
de mediog de enclavamiento nurwe manienerlos en la posicidn
oparativa, determinada vor los madios de leva de gobierno,
y de madios de enclevamiento para mantenerlos en la posi-
cidn inoperativa, determinede por inactividad de los medios
de gobisrno o por la actuacion de los medios de leva ds &=

nulacién, si se hallzban enclavados en posicion overativa. =

Los dispositivos de leva de gobisrno estdn constitul-
dos por una ﬁlacu que se interiiere en la trayectoria de
Llos dispositivos de leva mévil, cuya placa es suscepbible
de alcanzar, ademus de una posicidn inoperante, cuatro posi
ciones operantes estables, en funcidn de unos nedios de se—
leccion, correspondisndo cada posicidn a la schuacidn sobre
una de las cuatro piszus que forman el conjunto de disvosi-

$1V0 A6 1eVA MOVile = = = = = = = = = = == = - - - —— -

Sezin otra realizacidn wreferente, los Gispositivos
de leva de gobierno estdn constituldos nor dos placas que
se interfieren en la trayectoria de los dispositivos de le-
va movil, cada unz de cuyas pluces es8 suscentible de alcan-

gar, adenis de una posicidn inoperante, dos posiciones ops-

runtes estables, en funcidn de unos medios de seleccidn, co
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rresponiisondo cada posicion & la actuacidn sobre unws de las

dos piszas Ge qus consta cads dispositivo de leva movil de

los dos que Forman 31 conjUNEOe = = = = = = = = «w = = = =

Tos medios de selaceiln de las cuatro posicionas de la
placa del dispositivo de leva de zobierno, estén constitul
dos por una cadena a8 eslabones cambiables, cuyos eslabones
pueden presentar cinco alturas diferentes, de las cuules
cuatro corresponden a cada una de las posiciones operantes
de la mencionade placa, transmitieéndose las drdenss prees—
tablecidus en la cadena al dispositivo de leva de gobierno
mediante un juego de palancas, cuyo dispositivo esti dotu=
do de medios elusticos que 1o solicitan para adoptur lu po-
sicidn inoperante gue corresponde a los eslabones gque sre-

sentan la quinta alturi. — - = = = = = = = = = = — = =~ -

sndlozamente, pura la realizacidn preferente, 1los me-
dios de seleccidn de lus dos vosiciones gue nuede alcunzar
cada pluce dsl dispositivo de leva de ;obierno, estan cons-
titufdos por dos cudenus de eslubones canbiavles, cuyos es-
labones puceden presenvar tres aliuras diferentes, deo las
cuales dos corresponden a cade una de 18 posiciones oseran
tes de las mencionudas placas, transmitiéndose las drdenes
preestablecidus de la cadena al digsositivo de leve dg :o-
bierno nediante un juego doble e indenendiente de nalulous,
cuyo dispositivo egid dotado de medios elisticos que lo so-
liciten wvura adopiar, independientemente pars cada place,
la posi inoperante que corresionde a losg sslabonas que

vrasensan la fercera allbllie = = w w w o - - - o - .- - -
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Para fucilitar la comprension de las ideas expuestas,
se hace refercncia & los dibujos que acompafian a esta memo~-

ria descriptiva. In Los dibujos: = = = = = = = = = = = o

Figura 1, representa esquemiticamenss la planta de un
tambor de seleceion en la que Se han indicado las fraccio-
nes de ziro o partes en que se ha dividido, con indicaeidn
de un ejemplo de avance en sentido pozitivo y otro en sen—

$1d0 negativoe = = = = = - - - e - - - - - - .-

Figura 2, representa esqueméticamen%e el principio ge-
neral de accionamienio de los ejes de los tambores de se—~

) 14 K 3
leccion en ol caso ds que eoshos avancen una fraccion de gi=-

T0¢ = = m = o e et e o m oar mm e e e e m e e em e e e

N

Pigura 3, represeuntsa, anélOgamente a la figurz ante-
rior, el caso en que el tambor de selaceidn avance dos frac

clones de giro. e e W e e e e e e e e R e e e e = e

Pigura 4, representa, en forme simplificada y en sec—
¢idn parcizl diametral, un tambor de seleccidn montado en
la parte correspondiente del telar circular, comprendiendo
parte del lecho de agujar y los mecanismos pera acciona-

miento y seleccidn de lus fracciones de giro del tambor. =

. , .
Figura 5, representa, analozamente al caso de la figu~
ra anverior, el complemento de la misme en cucnto a 1los

« . N . « !
mecanismos de activacion de los mecanismos de seleccidn y

gobierno, e e am ms e e e e e e e me e ww W e me e e e W

Figura 6, representa en perspectiva, y también en for-
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ma. simplificada, el mecanismo de acclonamiento de un tam-
bor de seleccion y los dispositivos y medios de leva para

dicho ccecionamiontoe = = = = = o ;o . ;. oo oo oo . -

Meuras 7, 8 ¥ 9, representan en planta y parcialmenm—
te seccionado, un dispositivo de leva mdvil, del tipo de
sector dentado, respectivanente en sug posiciones inoperan—
te, operante y de desengatillado, o pase de esta altima po=

sicidn & 12 pri|mora. = = = = = = = = = = - - -— o - - -

Tizurs 19, revresenta en perspectiva el dispositivo

de lova mdvil en lu posicidn correspondiente & la figura T.-

Figuras 11, 12 y 13, representan en planta y parcial-
mente seccionzdo, un dispositivo de leva mdvil, del tipo
de corredera, respectivamente en sus posiciones inoperante,

operante y de desengatillado. = = =« = = = = O

Wimure 14, representa, en seccion y en Fforms simplifi-
cada, un mecanismo basculante para la actuacion sobre los
"jacks" del lecho de agujas del telar, grafiéndose la ac-
tuacidn de dos ftambores de seleceidn sobre sus correspon-
dientes mecanismos citedos, hallandose uno en posicidn ope-

s ot s
rante y el otro zn posicion inoperante. — —= = = = ~ = — =

as ’ o s - o 1 -~
Meura 15, representa, analogunente al caso anferior,
‘ - r] > 4 " . -
un mnecanismo deslizante para la actuacion sobre los "jacks"

grafisndose en posicidn operante e inoperante, = = = = - =

Como 3 obgerva sn la fizura 1, ol tambor de selec—
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cidn 1, representado por un simple eireulo que e ha divi-
dido en ocho partes iguales, correspondientes cada una de
ellas a una fraccidn de giro. Con el mecanismo de la inven—

cion se pretende corseguir qus el tambor de seleccidn 1 e-

factle movimiento giratorios alrededor de su eje 2, on uno

u otro sentido, con uns amplitud de uno o de dos fracciones
de giro. Asi en la Ffigura 1, a titulo de ejemplo, se ha su-
puesto gque en un primer movimiento, o activacidn del tambor
de seleccidn 1, este girae una fraccidn simple de giro A, pa
re seguidamente hacerlo en una doble Ffrececiodn de giro B, amw
bas en un mismo sentido, 21 de las agujes del reloj, que se
denominard positivo, o de avance, y en movimientos sucesi-
vos describir una fraccion Simple de giro C y una fraceidn
doble de giro D, ambzas en sentido contrario al de las agu~-
jas del reloj, que se denominard negetivo, o de retroceso.
g condicidn importante que la suma de fracciones de giro
en sentido positivo 4 + B sea igual a la suma de fracciones

de giro en sentido negativo C + De = = = = = = w0 = = w0 = =

Para conseguir en cada movimiento del +tambor de selec
cidn 1 el mimero indicado de fracciones de giro, una o dos,
se utilizan unos elementos dentados 3, que consisten en rue
das de estrella de dientes 4, cada wuno de cuyos dientes 4
presenta un flanco diametral 5 (alineado diametralmente
con el opuesto) y un Tlanco tangencial 6 (tangente a una
circunferencia a concantrica con la del eje 2). Sobre es=

tos dientes 4 pueden zctuar semin la figura 2, un disposi-
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tivo elemental de leva 7 provisto de un diente 8, qﬁe‘bre-
senta asimismo un flanco 9 normsl a lz direceidn de despla—~
zamiento, represensada por la flecha 19, y un flanco incli-
nado 11, ambos complementarios de log flancos de log disen-
tes 4 de lue ruedas de estrella 3. Bl movimiento de este
dispositivo elemental de leva 7, determina .el movimiento sn
una fracelon de giro del tambor de selaccidn 1, gquedando

la rueda dispuesta para otra activacidn y en idéntica posi-
cidn inicial. Asimismo, ocurre con el caso representado en
la figura 3, en el gue el dispositivo elemental de leva Ta,
digpone de dos dientss Ua y 8b, con sus flancos 9a y 9b nor-
males a lu dirsccisn de desplagamiento, representada por la
flecha 10s, y los flancos inclinados 11a y 11b. &1 movimien
t0 de este dispositivo elemental de leva Ta, determina el
movimiento de dos fracciones de giro del tambor de selec~
cidn 1, una por cade diente 8a y 3b. Lanto en el caso de la
figura 2 como en el de la figura 3, el sentido de ziro de

a rueda estrellads 3 es el indicado nor la flechuo 12. = =

Ia figura 4 representa el -anbor de seleccidn 1, con
su eje 2, montado Jiratoriamente sobre una parte 13 fija
del telar circular, cuyo eje se »prolonga inferiormente ¥y
monta solidariaments, un tambor de freno 14, actuando por
une zapata 15 regulzada por el tornillo 16, y unz ruedu den-

tada de giro 17 = =~ = = =~ e R I R I

fgta rueda dentuds de giro 17 engrana dlirectamente
o " ’ .
con un segundo ©vifidn de sccionamiento 19, a traves de un

pifidn inversor 20. Los pifionss de accionamiento 10 y 19 son
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coaxlales e independientes, monténdose el primero en un

eje macizo 21 y el segundo en un eje tubulsr 22, mientras
gue el pifidn inversor 20 se monta en un eje independisnte
23. Sobre el eje macizo 21 se golidariza el elemento denta-

do 3a y sobre el eje tubular 22 el elemento dentado 3b. -

Pales elementos dentados 3a y 3b son accionados respec—
tivamente'por sus correspondientes dispositivos de leva mo=-
vil 24a y 24b, nontados formando un conjunto 25. Cada uno
de dichos dispositivos esta Formado por una nieza 7 de un
diente 8 y de unz pieza Ta de dos dientes 8a y 8b, tal co=

mo se ha esquematizado en las figuras 2 y 3¢ = = = = = = =

Estos dispositivos de leva movil 24a y 24b estan monta~
dos en una parte mévil 26 del telar y son activados a su
raso ante medliog de leva de gobiermo 27, montados en la par
te fija 13 del telar, que pueden ser simples (véase la figu-w'
ra 6) preferentemente doble, constitufdo por los medios 27a
¥y 27b, como se representa en el resto de las figuras. . Zn el
primer caso, tales mediog 27 disponen de una placa 28, ca-
paz de alcanzar cinco posiciones, unw inoperante y cuatro
en las que selectivzmenie actla, haciendola deslizar, so-
bre una de las piezas 7 (representado en la figura 6) 6 Ta
de los dispositivos 24a y 24b. En el segundo caso, tales
medios 27a y 27b, disponen de dos placas 28a y 28b que son
susceptibles de alcanzar cada una tres posiciones, una ino-
perante representada en la figura 4, por ejemplo, y dog o-

perantes en las que, raespectivomente, actilan sobrs una de
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lus plezas 7 a Ta de los dispositivos 24a y 24b. ﬁsfo; ﬁe-
dios de leva de gobierno 27, 2T7a y 27b disponen de resor-
tes 29a y 29b que anclados por sus extremos en los topes
moviles 30a ¥y 30b en los topes fijog 31 solicitun a dichos
medios perw adoptar la posicidn inoperante. Ta activacion
de los medios de leva de gzobierno 27, 2T7a y 27b se lleva a
cabo por empuje sobre los vdstagos 32 y 32b, cade uno de
ellos de altura diferente y coronado por las placas 23a y
28b, mediante los dedos 33a ¥ 33b de las palancas acodadas
J4a y 34b, de brazos 35a, 35b, 36a y 36b, basculuntes ulrge-
dedor del eje £ijo 37 y articuludas por sus ejes 3da y 36b
a las bielas 39a y 39b, que @ su vez estun articuladas me-
diante log ejes 40a y 40b 2 las palancas acodadas 4z y 41b,
bagculantes alrededor del eje 42 y dotadas de los brazos
43a, 43b, 44g y 44b, cuyos Ultimos brazos finalizan en sen—
dos rodillos 452 y 451 que discurren sobre los eslabones

46 de unas cadenas 47a y 47b, nmontadas sobre unas poleas
43a y 48b, acciopadas simultaneamente por una rueda de bin-
quete 49 ¥y un gutillo 50, cuyo gatillo articulado & un ex=—
tremo de una barra 51, es dotado de un movimiento de vai-
ven, mediante un rodillo 52 gle desliza constuntemente a-
plicado sobre el perfil de una leva 53 montada en la suite

mévildgl’i;g]_ar. —————— e mm we m e o e e 6w e e e

in 21 caso en gue los medios de leva de zoblerno son
dobles, la nmeyor parts de los elementos también lo son y

halldnlose superpuestos en los dibujos se han referanciudo
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con un mismo numero y Jas 1etres 2 ¥ De = = = = = = = = ~ -

Como ejemplos de real izacion de los dispogitivos de
leva mévil 24, cebe aucer noter que, dentro de lu idea gew
neral expuesta en lus Ifizuras 2 y 3, pueden distinsulrse
dos grupos los gue corresnonden &l tipo de sector dentbado
24A y 248, representadas en lus figuras 7, 5, 9y 10, ¥
los de tipo de corredera 24a y 24b, ya revresentados en las
figuras 4, 5 y 6 y mas detallzdos en las Ffiguras 11, 12 ¥

T T

Los primercs de tipo sector dentudo 244 y 243 estan
constituldos por una pieza en forma de sector 54, basculan~
te por un vértice alrsdedor de un gie 55 que rapresanta:
uns ranura pasantve arqueada 56 guiada por un pivote 57, que
hace de tope al estar libre y actuar solo el resorte 503
dos dientes 7a y 8b o un diente 8, que actia como se ha in-
dicado en las figuras 2 y 3, aunque sobre 1los dientes 4 de
unos elementos dentados 3B de mayor mimero de Fracciones de
giro o divisiones; y una entalla 59, un diente 60, y un
rebaje con salida 61, complementarios de un gatillo 62 ¥
de una leva givatoria 63, conceatrica con &1, que es accio~
nada por desplazamiento de una corredera 64 dotada de una
entalla 65 con un flanco de retsncion 66 y un plano de ac-
tuacidn 67; cuya actuacidn sobre la leva giratoria 63 pro-
duce el desengatillado y desplazamiento Ge la corredera 64
gracias a los medios elésticos 68 de que esta dotadz, has-

ta una posicion inoperante retenida por la propia leva gi-
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ratoria 63. Lo correderu 64 ss accionada para el desenzati-
1lado por wnos nedios de leva de anulacion 69, cuyo flaunco
activo 70 la olbigwn a desplagarse venciendo a sus msdiosg
oldsticos 638, lo que obliga & gque lu leva giretoria 63, mer~
ced ul planoc de acbuacidn 67, huga sirer al ztillo 62 sa-
liendo este de la entalla 59 véase la figura 9, superando

al dionte 60 y pusando a apoyarse en el rabaje 61, como ge

obgerve en lu Figura Te = ~ = = = = - - = - - o - - - .

a8l en lu Tigurs 7 se tiens le posicion inopsrente,
en la Figura O la wosicidn opervante, en la Lisura ¢ la fa-
ge de desengatillado, y en la figura 1J la posicidn inope=

rante reproesentada en perspectivas = = = = = w = « - ~ ~ o

In cuanto a los medios de enclaovamiento de los dispo-
sitivos de leva mévil de tipo corredera disponen de oS en-
tallas 71 ¥ 72 cada pieza T y Ta y de una entalla 59 la co~
rredera 64 de desengatillado en correspondencia con un ga-
tillo 62 ¥y una leva giratoria 63 (disvositivo de desenga-
tillado), operada de la misme Formu que en el cuso anie-
rior, Asi en la figura 11 los dispositivos de leva mdvil
Se hallan en »osiciodn inoperante, en la Tizura 12, lo estd
en posicidn operanie la pleza Ta de dog dientes y on lu Ti-

cura 13 o3 representu un detwlle de lu realizacidn sl lss-

ONGAtillados = = = = = = - — = = -

Como se desprende de cuanto se ha exXpussto con vaorgw-

rencia a los medios de enclavawiento, btanto sirven nure man
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tener los dispositivos de leva mdvil en nogicion operante

cOmoO en pOsiciOn inoperante. — = = = = = = = = = = = = = =

La transmisidn a lus agujas 73 de la situscidn u orden
dada al cilindro de selesccion 1, se lleva 2 cabo vor medio
de unos dispositivos transmisores T4, ya sea de nalance basg- -

culunte 75, ya soea de corredera 7. = « = = = = = = = =« =

Los primeros astdn congiitufidos wor una palanca acoda-
da 77, articulade g un eje 78 y solicitada por un resorte
laninar 79, de modo que 8l extremo 30 de su brazo 31 Hiene
tendencia a apoyarse constaniemsnte contra él cilindro de
seleccion 1 o sobre unos nivotes de ordenes 82, cambiantes, -
montados en dicho cilindro de seleccidn, de modo qus cuan—
do el extremo S0 no encuentra pivote 82, véase A de figuré
14, 6l brazo restante 83 emerge y actua sobre el "jack" 34
del lecho de agujus 25 y este sobre la aguja T3 correspon-
diente poniédndola, 0 no, en posicion de trebajo. En cambio,
cuando dicho extremo 80 se apoya directaments sobre el ci-
lindro de selsccidn 1, véase B de 1a figura 14, ol brazo
83 no esmerge ¥y no actia por Hanto sobre los "jacks" corres—v

pondienteS. = = = = = = = = = - - - .- - - - .-

Los segandos, es decir, log dispositivos transmisores
de corredera 76, actian de forma inversa, es decir, a fal-
ta de pivote 82 2l dispositivo resulta inoperante, ya qus
constituido por una pieza deslizante 34, solicitada por ra-

sorte helicoidal 85, en orden a aplicarse contra los pivo-
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tes 82 o contra un tope 66 constituido por la gufa 87 de

la pieza y un escaldn 38 fresado en le propia pisza 34. = =

Habiendo desciito el objeto de la invencidn se hace
constar que en el mismo se poara introduecir cuantus varianw
tes de detulle pueda aconsejar la expseriencia, siempre que

0] . ) I3 . ’
con 9110 no se desvirtle la esencialidad de la invencion. —

¥ o ™ 4

Se declarun de novedad y propledad para Bepafiu, sus teo-

rritorios y plazas de soberaniz, lag siguientes: = = ~ = =

. SEIVINDICACTITONES

o ﬁecénismo para acclionamisento de los bamvores de
seleccidn en los telares circularss de género de punto, cam
racterizado porque cada tambor de seleccidn, montudo en la
parte fija del telar, dispone de une rueda dentada de ziro,
coaxial con el eje del mismo, la cual engrana directamente
con wn primer pifién Ge accionamiento que le coniisre un
sentido de ziro que se denominard positivo, e indirectunen-
te, a través de un piiidn inversor, con un sezundo piildn de
accionemiesnto que le confiere un sentido de giro contrario
al anterior, que se denominard negativo, siendo movido ca-
da uno de dichos pifiones de accilonsmiento por un elemonto
dentado, de giro gobernado en isual sentido y unidirsceio-

nalmente, de modo que 28 accionzdo cada uno de 2llos on una
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0 dos fracciones de giro, o dientes, mediante dispositivos
de levas moviles, de uno o de dos dientes respectivaﬁente,
montado sobre la parte mdovil del telar, cuyos dispositivos
de levas moviles son activaedos e su paso ante medios de le~
va de gobierno, regulables en posicion y montados en la par
te fija del telar, y son desactivados por su paso ante me-
dios de leva de anulucidn, Fijos en posicion y montados,

sambién en la parte Tijua del $61ATe = = = m = = = = = = =

2+= Hecanismo nora acclonamiento de los tambores de
selsceidn en los telares circulares de género de punto, Se=
L4 > » . 2 « 2 . .
gun la anterior reivindicacion, caracterizado porque lLos
pifiones de accionamizanto estan montados coaxialmente, uno

de ellog en un ejs tubular y el otro en un eje inverior al

ANEEYILOT: = o m o = = o e o o m owe e W e e e e o

3+~ Iecanismo pare accionamiento de los tambores de
seleccidn en los telares cireulares de género de punto, se—
gﬁn‘las anteriores reivindicaciones, caracterizados porque
los elementos dentados, de giro gobernado en izual sentido
y uvnidireccionalmente, que mueven los correspondientes pi-
fiones de accionamiento son solidarios al eje del correspon- 

diente pifidn y estan constituidos por ruedas de estrella. -

4,.- lecanismo pars acclonamiento de los tambores de
seleccidn en los telares circulares, segﬁn las anferiores
reivindicaciones, caracterizado porque cada dispositivo de

leva movil se constituye por un par de plezas, cada uno de
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cuyJss pares actia sobre uno de los elementos dentados, re-
sultando gus en cada par und drimera plesza dispone de un

diente complementario dé los dientes de los olementos den=
tados y una sezunda pieza dligpone de dos dientes con izua-

les caracterisiicus que la anterior. = = = = = @ = « = = -

5.= tecanismo savw acclonamiento de los tambores de
seleceidn en los telares circulares, segun la reivindicaw
cidn 4, caracterizudo porque cada pur de dispositivos de
leva mdvil constituyen un conjunto, de cuatro piezas, lgua-
les dos a dos, que selectivamente, por la acoion de los me-

dios de leva de gobierno, actian unitariamente sobre uno u

oliro de los elementos dentados correspondientes. — = = = -

6.~ lgcanismo para accionamiento de los tambores de
seleceidn en los telares circularss, segun les reivindice-
ciones 4 y 5, caracterizado porque los conjuntos de dispo-
gitivos de leva mdvil disponen de medios de enclavamiento
para mantenerlos en la posicion operativa, determinadu por

log medios de Jeva do 20DLLEIN0. = = = = = = - - - - - - .-

Te= Liscanismo Jwra acclonamiento de los tambores de

seleceiodn sn 1los tslares circulares de género de punto, se-

qan lus reivindicaciones 4 a 7, caracterizado porgue los

disvositivos de leva movil disponen de medios de encluva=
miento para muntenerlos en la posicidn inoperativa, deter-
minda por inactividad de los msdios de gobierno o por la
actuacion de los modios de leva de anulaeion si se hallu-

ban encluvados en posilcidn operativa. = = = = = = = « - =
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8.~ iecanismo paru acclonamiento de los tambores de
seleccion en los telares circulures de género de punto, se—
gun las reivindicaciones 4 a 7, caracterizado porqus los

dispositivos de leva mdvil son del $ipo de corredera. = = -

9= Fecanismo parws accionzmiento de log tambores de se-

« ! . ’ ’
leccion en los telares circulares de zenero de munto, segun
las reivindicaclones 4 a 7, caracterizado porque los dispo-

gitivos de leva movil son dal tino ds sector dentado. = — =

10, lecanismo varu accionamiento de log ftambores de
seleccion en los “elarss circulares, segun las reivindica-
eiones 6, 7 y 8, caracterizado porque los medios enclava=
miento de los dispositivos de leva mivil estén constitufdos
por una disposicion de trinquete, para lo que los dispogi-
tivos de leva movil de tipo corredera disponen de dos enba-
llas en correspondencia con un gatillo, cuyo gatillo es ac~
cionado por un dispositivo de desensatillado operado por

. Y .’
los moedios de leva de anulacione = = = = = = = = 0 = o = =

11.~ Mecanismo nara accionamicnto de los tambores de
seleccion en los teleres circulares, sezun las reivindica-
clones 6, 7Ty 9, c&fac#erizado porque los madios de encla-
vamiento de los dispositivos de leva movil estdn consti-
tuidos por una disposicion de trinquets, vara lo que los
dispositivos de lava movil de tipo de sector dentado dis-
ponen de una entalla en correspondencia con un gatillo,

cuyo gatillo es accionado por un dispositivo de desengati-~
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lludo opsrado por los medios de levu ds anulacién, y de un
pivote limitador en colaboracidn con una ramura arqueada pa-

sante y concéntrica con el eje de giro del sedpr. - - ~ -

12~ Hacanismo pzru accionamianto de los tumbores de
geleceidn en los Gelares circulares, sezun las reivindica-
ciones 6 o 11, caracterizado porque cada conjunto de dis-
positivos de leve mdvil disponen de un mismo dispositivo

do desensatllludo. = = = = = = = = = - = .. - e e e s

13.- ilecanismo pare accionamiento de los tambores de

L’ . 4 o o .
seleccion an los telares circulares, segun las reivindlca-

16

cliones 4 & 12, carachteruzadd porque tunto Log disnositivos

. B e

de leva mdvil como el dispositivo de desengatillado, estan
0] ’ 03 » ]
dotados de medios elwusticos que vienden a mantbeunerlos en

posicidon inoperativa. = = = m = = = = - - - - - - - -

14.~ Hecanismo para wccionamiento de los tumbores de
seleccion en log telures circulares, sezun las weivindlca—
ciones 10 & 13, curwcterizado porque el gatillo del disuo-
sitivo de desensatillado, esta dotado de una leva Zirato-
ria de accionamiento del gatillo, concentrica con 81, que
es accionada por Jdesplazawiento, merced a los medios de
leva de anulacidn, de una corredera dotada de una entalla
con perfil de retencion en el gatillo por un lado y con un
plano de actuacion sobre la levs giratoria, cuyw actuacidn
produce ¢l desengatillado y el desplazamiento de l& corre-

dera, grucias a los medios elusticos ds que estd dobuda,
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. 2 . . .
hagta une posiclon inoperunte retenida por la propia leva

glratoria. = = = = = = = o = 0 e m . - e .. .-

15.— Mecanismo »ara accionamiento de los tambores de
seleceion en los telares circulares, segﬁn la reivindica-
5. cion 1, caracterizado porque los dispositivos de leva de
gobilerno estan constituidos por una placa que se interfie-
re en la trayectoria de los dispositivos de leva mdvil,cuys
placa es susceptible de alcanzar, adends de una posicion
inoperente, cuatro posiciones operantss estables, en fun=-
10. cion de unos medios de seleccion, correspondiendo cada po-
eicidn a la actuacidn sobre una ds las cuatro piezas que

forman el conjunto de dispositivo de leva mOVile = = = ~ =

16.~ liecanismo para accionamiento de los tambores de
seleccidn en los telares circuléres, segﬁn'la reivindica=-
15. cion 15, caracterizado porque los medios de seleccidn de
las cuatro posiciones de la placa del dispositivo de leva
de gobierno, estén constituidos por una cadena de eslabones
cambiables, cuyos eslabones pueden presentar cinco alturas
diferentes, de las cuales cuatro corrsesponden a cada una de
20. lag posiciones operantes de la mencionada placa, transmi-
tiéndose las Ordenes preestablecidas en la cadena al dispo=-
sitivo de leva de gobierno mediante un juego de palancas,
cuyo dispositivo estd dotado de medios eldsticos que lo 0~
licitan para adoptar la posicidn inoperante que ooxrespoﬁde

25. a los eslabones que nresenban la quinta alturg, = = = - = =
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17e= ecanismo pare accionamiento de los tambores de
seleccidn en los telares circulares, sezin la reivindica-
cidn 1, caracterizado porque log dizpositivos de leva de go-
bierno astdn constituidos por dos placas que se interiieren
en lu trayectoria de los dispositivos de leva mévil, cada
una de cuyws placas es susceptible de alcanzar, adends de
une posicion inoperunte, dos posiciones operuntes astables,
en funcidn de unos medios de selecoién, corresuondiendo ca-
da posicidn & la actuacidn sobre uni de las dos piezas de
que consta cada dispositivo de leva mdvil de los dos que

Tormen el cOnJUNtO. = m = = @ m m - - - .- - -

10+~ liscanismo parz accionamiento de los tambores de
seleceidn en los telaves cireulares, seszun la reivindico-
cion 17, Curgcterizado porque los medios de meleccicn de las
dos posiciones que puede alcanzar cada placa del dispositivo
de leva de zobierno, estdn constituldos por dos cadenas de
eslabones cambiables, cuyos eslabones pusden presentar tres
alturas diferentes, de luas cuales dos corresponden a cada
une de lus poslciones operantes de las mencionadas placus,
transmitiéndose lus drdencs preestablecidus de la cudena al
dispogitivo de leva de gobiernp madiante un jueno doble e
indevendiente ds »pzlancas, cuyo dispositivo estd. dotado de
nedi os eléstieos,que lo solicitan para adoptar, independien—
temente parae cads plzca, la posicion inoperunte que correse

ponde & 1oz eslabonas que presentan lu tercera altura., = - -
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19.~ Mecanismo parw accionsmisnhto de los tambores de
seleccidn en los telares circulares, segin la reivindica-
cidn 1, caracierizado porque sl accionamiento de las cadenas
se efectia mediante uns leve dissusste en la oorbe mévil del
telar que a cadw paso ante un wrodillo soliderio de juezo de
pulancas, este actla sobre un satillo aue a su vez acciona
una ruede de trinquete que hace avanzar eslabon a eslabdn

lag cadenzs que constituyen los medios de selecciln. = = — -

20.~ "HMECANISMO PARA ACCTONAMIZNTO D¥ LOS TalMBORES DB
SSLECCION EN LOS IELARES CIRCULARES". = = = w = = = we =

Todo ello conforme se describe y reivindica en la pre-

3 3 , » ]
sente memoria cue constz de veintidos hojas, foliadus y me~

canografiadas por unz sole de sus caras, y de ocho ldminas

de dibujos que la ilustran.
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