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El invento se refiere a un dispositivo de im-

presidn de velocidad media preciso y econdmico que puede*

ser usado para imprimir valores seleccionados en un teéiar;

N do o0 transmitides desde un ordenador o un dispositivo agdjs-

’ 5 tancia que tenga capacidad pers transmitir valoresa. z,’: i
Los teclados de entrades numéricas tales comé'.

los corrientemente provistos pars mdquinas aumadoras.x

maquinas calculadores convierten un valor decimel seleééic-

nedo en el teclado en un movimiento mecdnico rotatlva o

10 lineal que es equivalente exacto del valor decimal gélec—

cionado. El mecanismo de convertir comprende usualmen?e
una estruetura costosa y poco manefwPIT Tl COMO UnN C&rro |
con clavijaes de una plurslidad de ordenes, un selector de
actuador o similar,.

15 El presente invento proporcions uh nuevo concepéd
to en la conversidn en serie de valores seleécionados en
un teclado en movimiento mecdnico de una pluralidad de
ruedas dentedas que formen un registro de almacenamiento
o memoria y desde cuyo registro es tomado en paralelo y
20 llevado a un dispositivo de imprimir.

Se ha comprobado que pueden eliminarse las es- ;

tructuras mecénicas de una pluralidad de ordenes y que pue
den disminuirse considerablemente el esfuerzo y el tiempo
usendo un mecanismo sencillo de codificar y descodificar

25 para introducir en serie valores en el registro de alma-

cenamiento. Ademds, como producto secundario del invento,
pueden introducirse en el descodificador exclusivamente
valores decimales codificados en binario procedentes de
fuentes exteriores e imprimirse sin usar el teclado y su

30 codificador asociado,
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Ee por tento un objeto principal del jnvento 1\

) proporcional un mecanismo me jorado pera convertir valoreai
. seleccionados en teclado en (1) velores impresos, O (2) "v.e

para transmitir esos valores a un ordenador. o

Otro objeto del invento es user une parte del’ "

LI

i
’
‘mecanismo me jorado pare descodificar valores expresados

jen un primer sistema de notacién, tal como valores decima
les codificados en pinerio, en valores decimales, © jmpri

* 9 .
L]

[ IR

imir los valores descodificados en paralelo. el

10 ’ Otro objeto es conseguir 108 anteriores °bﬁ?tb3i
1

%con un mecanismo gque derive el teclado<z_ii_23§i£;gg§§ﬁ__i_\__;

tef%aﬁggscodéﬁﬁmaﬁtéﬁfﬂa“Ios valores decimales codi-%
| |
{

‘@&@W~~Q<”““ "Nifiéédos en binario.
Otro objeto es proporcionar un descodificador |
15 electromagnético que sea gensible a sefieles eléctricas co%
| gifiocadas y que permita movimiento de una rueda dentada d%
entrade a ruedas dentadas de almacenamiento respectivas,
| de una en una, de acuerdo con el valor decimal codificado
en binario recibido.

20 Otro objeto de este invento es proporcionar un

1

ielemento productor jde smlida rotativa gque es capaz de per-—

%cibir el desplazamiento de elementos de tope codificados
l-en pinario y producir con ello un movimiento rotativo cor%

i
I 3
| respondiente a un velor decimal. \

25 Todevia otro objeto de este invento es proporcio%
ner un elemento productor de salides rotativa que tiene ung,
pluralidad de medios perceptores desplazables entre una i
poaicién de precibir y une posicién de no percibir. %

Todavia otro objeto de este invento es proporcio?

i ;
30 lnar un elemento productor de galida rotativa que incluye

!

|

i
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bién son capeces de ger desplazados g una pogicidn de bio-.’

queo para efectuar up movimiento rotativo de valor deci .

de los medios productores de sglida con relacidén g un to-

pe fijo. « o

Todavia otro objeto ge éste invento es propor~ |

* e

cionar un aparsto de registro que tiene unos medios recep-

e

tores y unos medios productores de salida, en que los me~ |

H

dios receptores son Capaces de recibir ya sea un val@g*&e1

‘cimal o ya ses un valor decimgl codificado en binarip; Yy

i
{
i
i
|
|
:’
1
4

Todavia otro objeto del invento es proporcionar
un sistems de reld mejorado que €8s capaz de convertir una,
entrada codificads én binariec en velores decimales corres
pondientes de 8alida,

Una caracter{sticg importante de este invento

|
i
|
]
g
Tadica en el hecho de que el aparato es de construceidn }
sencilla y compacta, de fabricacidn eoonémica, y de funciof

namiento relativamente répido. !

Otros objetos del invento se sefialardn en lg desl

i

eripeidn que sigue y en lag reivindicaciones de la Nota f
@djunta y en lag ilustraciones de los dibujos que se acom-—ij
flan, en los cueles ge €Xponen, a maners de ejemplos, los
principios del invento y el mejor modo que se ha prewvigto

de aplicacidn de esog principios.,

En los dibujos:
La figura 1 es un alzado latersgl DParcial, desde
La iunierda, del aparato de registro con ciertas partes

E’
|
!
retiradas y ciertas pgrtes Técortadas parg mayor claridad.!
i
j
-4 - i
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| ve desde la izquierda y tomede a lo largo de las lineas

' en sentido trensversel de la misma y en que se ilustran

Vi

Le figura 2 es una vista en plenta desde arriba
de la figura 1 con otras ciertas partes arrancadas. LR N
La figure 3 es una vista en alzado frontal dels, |.
aparato de registro tal como se ve desde la derecha de }ﬁ

figurs 2, con ciertos elementos efladidos al mismo. . oo

La figura 4 es una vista en corte tal como ge '

AR

4-4 de la figura 3.

s s e

Ie figura 5 es una vista en corte tomada a'le’

largo de las 1{neas 5-5 de la figura 3. L

AL

La figura 6 es un corte parcial sustanciglmente

verticel e escals empliasda a través de la maquina tomedo

la rueda dentada de entrada, les ruedas dentadas de ajus= |

te, y las cremalleras en sus posiciones iniciales o de
partida.

Le figura 7 es una vista similar e la de la figu-
re 6 con el carro en la posicién que ocupa a continuacidn
de la entrada de un primer dfgito.

La figure 8 es otra vista similar a le de la fi
gura 7 con las ruedas dentadas de ajuste engranadas con
las cremalleras.

La figura 9 es un corte vertical parcial de losi
medios de entrada y de almacensmiento, tomado en sentido
longitudinel de la méquina y con las partes en la posicidn
correspondiente a la figura 8.

Le figura 10 es una vista similar a la de la fi
gure 9 con las partes en las posiciones correspondientes

e las figuras 6 y 7.

La figure 11 es una vista en perspectiva frag-

-5 =




menteria a escels empliada desde la parte delantera iz-
f qulerda mostrando el mecanismo de escape y descenso del.,.;"
carro con ciertas partes srrancadas y ciertas partes om%

tidas para mayor claridad. .

Utl

5 La figura 12 es une vista en alzado frontal .de.
la figura 11, e

'0! ;
i
H

La figura 13 es una vista en corte fragmentaria

tomade a lo largo de las l{neas 13-13 de la figura 1?. ) E
La figura 14 es una vists en perspectiva fiégu g
10  mentaria, desde la parte delantera izquierda, del meoanlsi

no de retorno del carro con ciertas partes arrancadad 8.5
ciertas partes omitidas para mayor claridad.

‘ La figura 15 es una vista en alzado de 1lg rueda
de paletas con partes arrencadas para mayor claridad.

15 La figure 16 es una vista en corte tomada a lo
largo de las lineas 16-16 de 1la figurs 15,

La figura 17 es una vista esquemdtica desde arri-

ba de un desarrollo de los medios descodificadores mostraq-
do los elementos de espiga y de tope de la rueda de paletés.
20 La figura 18 es un diagrame de circuito del sis-
tema de teclado de las figuras 19-23 en combinacidn eon
el sistema descodificador de 1a figura 17. !
La figura 19 es una vists en planta desde arri-
ba de un codificador de teclado binario con ciertas parteé
25 arrencedas pars mayor claridad.
La figurs 20 es uns vista eén alzado desde un ex-
tremo de la figurg 19, tal como se ve desde la derechs, !
La figura 21 es une vista en corte fragmentarig
& escale ampliada tomada a lo largo de las 1{noas 21-21 de

30 la figuras 19,

12.9.68 - 6 -
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Lg figura 22 es una vista en alzado de uno de

los véstagos de tecle tal como se ve desde la derecha en’

la figure 21; y .
La figura 23 es una vista en corte similar a~5.
la de la figura 21; mostrando una de las teclas en uné:bp»
sicién bajada. .;:
INDICE :..2
1. Deseripecidn General .L}:
2. Medios de Registro o de Lectura j:"

LI P

3. Almgcenamiento
a. Medios de Escape de Almacenamiento
b, Medios de Descenso de Almacensmiento
c. Medios de Retorno de Almacenamiento

4. Medios de Entrada

5. Medios productores de Selida

6. Medios Receptores y Descodificadores

7. Realizacidn de Entreda Alternativa

8. Realizacidn de Receptor y Descodificador
Alternativa

9. Teclado y Codificador

10. Funcionemiento.

DESCRIPCION GENERAL

Refiriéndonos ghora con mayor detalle & los di-

bujos que se acompafian, el aparato de registro constibuldo
de acuerdo con el presente invento comprende:

a. Unos medios de registro o lectura 10, figu-
ras 1, 2, 16 y 17, para efectuar una impresién sobre pa-
pel de los valores contenidos en unos medios de almacensa-

miento.
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b. Unos medios de almacenamiento 30, figuras

gt

1y 2, destinados a servir como almacenamiento temporal"‘

.

'.
de valores descodificesdos, juntamente con unos medios de *l,
situacidén en posicién de elmacenamiento que incluyen unos

medios de escape de elmacenamiento 35, 47, figuras 11-13,,|

aav

unos medios de descenso de almacenamiento 62-66, figuray

1, 2, 11 ¥y 15, y unos medios de retorno de elmacenamiento

*ve .

T4, figura 14. Lo

¢c. Unos medios productores de entrada 105,.fi'u~

. v .
.

res 3 y 6-10, para entrar valores descodificados en.i.q

°¢

-

T e

medios de almacenamiento.

d. Unos medios productores de salida 150, figu-
ras 3, 4, 15 y 16, para percibir valores establecidos en
los medios descodificadores y efectuar el movimiento co-
rrespondiente de los medios de entradsa.

e. Unos medios receptores y descodificadores
170, figures 3, 4 y 17, para recibir y percibir gefiales
eléctricas codificadas en binario y para convertir dichas
gefiales en valores decimales correspondientes mecanicamen—
tes ¥

f. Unoe medios de teclado, figuras 19-23, para

codificer valores decimales en sefinles eléotricas codificer

das en binario.

H
i

MEDIOS DE REGISTRC Y DE LECTURA DE SALIDA

Refiriéndonos ahoras en particular a las figuras

1y 2, los medios 10 de registro o lectura de salida ineclu

yen un mecanismo de imprimir de diez ordenes decimales. El

mecanismo de imprimir puede ser del mismo tipo general desf‘r
|

crito en la Patente pars los EE.UU. de Wagemann, nimero

3.,057.549 de fecha 9 de octubre de 1.962. El mecanismo de

-8 -
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imprimir incluye una serie ordinal de ruedas 11 de tipos

.

de df{gitos que cada una tiene espaciadas en torno a supe™

. o

riferia una serie de tipos 12 de digitos que varfan en Vo
lor desde el 0 al 9 ineclusive. Cada rueda 11 de tipos e,

arrastrada con una cremsllera actuadora 13 mediante ud ., ’,

t e,

segmento de cremallera 14 y un tren de ruedas dentadag :,

1]

15 y 16. Las cremalleras 13 estan soportadas en el apara-

A I

to de registro mediante varillas de gufa 17 que pasan 2.

través de ranuras 18 en cada una de las cremslleras..lAa

.

pluralided de muelles 19 de tensién anclados por un gktre-

mo a una parte de bastidor (no representada) y sujeﬁésxpoz

su otro extremo a cade una de las cremelleras 13, empujan

a las cremelleras 13 hacia le izquierda, segin se ve en |
las figuras 1 y 2. No obstante, las diez cremalleras 13
estan frenadas contra tal movimiento hacia la izquierda
por una verillas de sutorizacidén 20, La varilla de autori-
zacién estd controlads por uns barra articulada 21 pivota-
da y elementos de leva 22 que son enterizos con el eje 99!
de programa de la méquina. El ciclo del eje 89 de progra-
me serg efectuado mediante una apertura de un embrague de
miquina usual (no representado ) mediante un solenoide 66A
ilustrado en el disgrame de circuito de la figura 18.

Para comprender el invento, es necesario exponer
aguf{ unicamente los medios por los que las cremalleras ac-
tuadoras 13 son controladas en su recorrido hacia atrds en
una operacidn de lectura de salida para hacer rotar o las
ruedas 11 de tipos a posiciones pars imprimir, de acuerdo
con los valores que hey en las ruedas dentadas 37 de alma

cenamiento. Al finalizar el recorrido hacia atrds de las

cremalleras 13, las ruedas 11 de tipos son disparadas para

-9 -
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efectuar una Operacién de impresién llevando los tipos de

-

imprimir contra una cinta de papel 23 que lleva la platina

24. Que gl término de la operacidn de imprimir, las crema-

..

lleras 13 son restitufdas haciendo rotar con ello a las ,

+ .

ruedas 11 de tipos a la posicién normal. Como se ha ilustra-

Y .

do en los dibujos, hay diez cremalleras., Por consiguieﬁyd,

LA ] i

esta previste una lectura de salida del almacenamiento e

orden diez. Se hace referencia a la Patente para los josoRhuli A

antes citada de Wagemann nimero 3.057.549 para la dederip-

LR LI

cién de la operacidn de imprimir, gque no se describe’.gytf

espec{ficamente. o
AIMACENAMIENTO

Refiriéndomos ahors en particular a las figuras
1 y 6-10, los medios de almacenamiento 30 comprenden un
carro 31 que tiene su pared latersl 32 provista de abertu-~

ras (no representadas) que abarcen a varillas 34, de modo

que el carro 31 es deslizable transversalmente en la méaqui
na sobre varillas 34. La parte delantera del carro 31 estd
provista de diez espigms desplazables verticalmente 35 que
cooperan con un escape para permitir que el carro 31 esca~
pe hacia la izquierds, de orden en orden, cComo se ve en la
figura 11, El mecanismo de escape se describird mas deta-
1ladamente en lo que sigue. En las paredes laterales 32 del
carro 31 estd sujeto de modo fijo un eje 36, y sobre el ejé
36 hay montadas lado a lado para rotacidén diez ruedas den-—
tadas de ajuste 37. Cada una de las ruedas dentadas 37 in-!
cluye un diente ancho o parte de tope 38 que representa lai
posicidén "O" § de partida de las ruedas dentadas 37. Montar
do también entre las paredes laterales 32 del carro hay un

elemento de tope 39 similar a un peine que tiene diez dien-

- 10 &
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| tope 25 que sobresalen verticalmente desde cada una ‘d¢' las

|1leras 13 exteriores de orden superior que ge hallan a cero

tes 40, uno de los cuales sobresale junto a cada una de las

ruedas dentadas de ajuste 37 ¥ estd adaptado para COOPEXEr:
con ellas para bloguera la rotacifn de dichas ruedas denta-

das 37 contra rotacidn a derechas (segin se ve en la figp-

‘e

ra 9) cuando hace tope contra elles un elemento de tope ,38

de diente de rueda dentada.

En le parte delantera del carro 31 figuras 1 & 2

hay montado un elemento 70 de supresidn del cero que'ébﬁra

sale laterslmente, el cual coopera con los elementos 'de.’

.0..

T

cremalleras 13, de una menera usual, para sujetar lagyrems

1

contra recorrido hacia atrds.

MEDIOS DE ESCAPE DE ALMACENAMIENTO

Refiriéndonos shora en particular a las figuras
11-13, se ha representado el carro 13 montado para movimien-
to de deslizamiento sobre varillas 34. Un muelle 14 estd
anclado a una parte de¢" bastidor 42 por un exiremo y estd
conectado por el otro extremo a un soporte 43 fijo al carmo
para empujar el carro hacia la izquierda, como se Ve en las
Figuras 11 y 12. EL carro 31 estd blogueado contra movimien-
to hacia la izquierds mediante un tope 44 que hace contac~
to con espigas 35 desplazables verticalmente. Las espigas
35 estan soportadas en la parte delantera del carro 31 para
desplazamiento verticel desde una primera posicidn de blo-
queo 45 (figuras 12) hasta una segunda posicidn de escape
46, con lo qﬁe las espigas 35 paseran bajo los medios de
tope 44. Las espigas 35 estén espaciadas sobre el carro
para corresponder al espaciamiento entre las cremalleras

13 del actuador, y para dicha espiga desde una posicidn

- 11 -
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P N e
, .

de blogueo, permite un sola paso de escape del carro 31.

Un solenoide 47, que tiene una armadura 48, estd apoyadq |

. »

sobre una parte del bastidor (no representada) de tal mér

I *..

nera que la excitacidn del solenoide 47 producird movimien

L I

furs

to de la armadura 48 contra una de las espigas 35 para Qpn
mir diche espigs desde dicha primera posicidn de b10qdé§3‘
45 hasta dicha posicidn de esoape 46. Esde hace notar que
la anchura de la armedure 48 (figuras 12 y 13) es tal"qﬁb
en tento que la armadura 48 sea mantenida bajads, el:hbfda

.Ql‘

derecho de la armadura 48 apoyard contra la espiga siguieﬁ-

DX

te 35 hacia la derecha y no tendrd lugar el escape dgl ca-
rro 30 hacia la izquierda hasta gque el solenoide 47 ses
desexcitado para liberar la armadura 48.

Con referencia en particular a la figura 12, los
medios de tope 44 estan fijros a uneje 49 que estd montado
en una parte de bastidor (no representada)., Los medios de

tope 44 estén montados para movimiento de pivotamiento ded

de una primera posicidén de blogueo 50 hasta una segunds po

sicién de escape 51, como se ha ilustrado en lfneas de tra-
zos en la figura 12, Un par de elementos de tope 52 y 53
estan apoyados en la mdquina pere limitar el grado de mo-
vimiento de pivotamiento de dichos medios de tope 44. Un
muelle 54 estd conectado por un extremo al elemento de to-
re 44 y estd anclado por su otro extremo & una parte de

bastidor (no representada) para empujar a los medios de

T

tope en sentido a derechas, como se ha ilustrado en la fi
gura 12; para situar el tope 44 contra el elemento de tope
52 de modo que el tope 44 estard en una posicién de bloguep
50, !

En un modo de funcionamiento de deseable que es-

- 12 -
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cape el carro 31 hacia la izquierds, orden por orden, ¥y

o B

este modo de funcionamiento se conseguird mediante la exci
tacidén del solenoide 47. En un segundo modo de funcionamigli-

to, es deseable permitir que el carro 31 se desplace del.

L A

todo hacia la izquierda con un sélo movimiento para llevar

['Y 4

el carrc a posicién para lectura de salida mediante crefh-

i
i
i

lleras 13, en vez de efectuar un desplazamiento orden pofé

‘v

v
orden, y este modo de funcionamiento se consigue mediante

excitacidén de un solenoide 55, el cual hard que la armadu-

€
e -,

re. 56 hagae rotar al elemento de tope 44 a izquierdas;véomo

" *ay

se ha ilustrado en la figura 12, pares mover el tope ‘44 .des

de una posicidén de blogueo 50 hasta une posicidn de escape/
i51. E1 control de loe solenoides 47 y 55 se describirs en%
lo que sigue, en una descripeidén del funcionamiento de laé
maquina con referencia a la figura 18.

Como se ha ilustrado en las figuras 11 y 12, un i
elemento de leva 57 ests, soportado sobre una parte de baa-%
tidor 58 debajo del carro 31 y en alineacidn con espigas i
355de tal manera que cuando se hace retornar el carro 31 |
hecia la derecha, a su posicidén de partida, el elemento de

leve 55 hard retornar las espigas 35 desde su segunda posij

cidn de escape 46 & su primera posicidn de blogueo 45,

MEDIOS DE DESCENSO DE ALMACENAMIENTO

Los extremos opuestos de las varillas 34 (figura
2) estdn soportadas a pivotamiento en 59 sobre palancas aco-
dadas 60 que estén pivotadas por un extremo 61 e una parte
de bastidor (no representada) estando interconectados los
brazos 62 que cuelgen de las palancas acodadas 60 por mediés
de varillaje articulado 63. Una de las palancas acodadas,

como se ve & la dereche de las figuras 1, 11y 15, estd pro-

- 13 -
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t

vista de uns prolongacién 64 que ests conectada en 65 a un

solenocide 66, con lo que la excitacidn del solenoide 66:ha-

re oscilar las palancas acodadas 60 & izquierdas (figuréﬁq,

1) alrededor de los pivotes fijos 61 para efectuar el des-

censo del carro 31 y el engrane de las ruedas dentedas. de

ajuste 37 con el segmentio de cremallers 13A. Conectado tam

>

bién a la prodongacidn 64 hay un muelle de tensidn 67 que

(3

empuja a las palancas acodadas a derechas alrededor qéjéi—

=

votes fijos 61 estando controlada la extensidn del mqyigie
to de la palance acodada mediante topes 68, 69. El control
del solenoide 66 se describirg en 1o que sigue en uﬁgié;s-
cripeidn del funcionamiento de la mdquina.

MEDIOS DE RETORNO DE ALMACENANMIENTO

Con referencia ahora en particular a la figura
14, se han representado unos medios para hacer retornar el
carro 31 desde su posicidn de escape de laizquierds a su
posicidn de partida haciae la derecha. Fijo al carro 31 hay
un soporte 71 de tope de carro que se extiende hacia delan+
te y tiene una parte 72 de entalladura. El soporte 71 de
tope controla le posicidn extrema de la izquierda del carro
31. La parte 72 de entalladura estd montada para aplicaciéé
de deslizamiento con una carilla fija 73. Una corredera de
liberacidn 74 estd soportada sobre una verilla fija 75 e
incluye una parte de entalladura 76. La corredera T4 de li+
beracidn estd empujeda hacia la izquierda como se ha ilus-
trado en la figura 14 por un muelle 77 el cual estéd conec-
tado por un extremo s una parte de bastidor (no representa-

o) y estd conectado por el otro extremo a la correders T4

e liberacidn. El soporte 71 de tope del carro y la parte

t
i

72 de entalladura del carro estdn situsdos en la varillae 73

- 14 .
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de tal menera que el movimiento de la corredera 74 de libes
racidn hecia la dereche produciré un movimiento correspon=!;
diente del carro 31. La corredera 74 de liberacidén es movirt’
dg hacie la derecha por medio de una vanda de traccién 78

que estd conectada mediente un elemento de conexidn T9 a8

la corredera T4 de liberacién por un extremo, ¥ que esté
conectade mediante el elemento 80 a una varilla mOV1b1e 81]
por el otro exiremo. Una polea de guia 82 se aplica a 1a

parte intermedia de la benda de traccién 78 para cambiar‘

}a direccidn de movimiento de la banda de traccidn desdé

una direccidn transversal a una direccidn longitudinel, La
polea de guia 82 estéd montede para rotacidn sobre un soporrt
te 83 de apoyo de rodillo, el cual estd conectado & una
parte de bastidor (no representada). La varilla 81 esta
guiade por un elemento de apoyo 84. El movimiento longitu~:

3

dinal de la varilla 81 estd controlado mediante una palan-

ca 85 de liberacidén la cual estd montada a pivotamiento 80

pre eleje 86 mediante un par de wmuelles de tensidn 87, 88,
los cusles estén conectados por un extremo a uns parte de
pastidor (no representada) y por el otro extremo estdn

conectados a elementos 89, 90 de espidrrago de palanca de

1iberacidn. El extremo inferior de la palanca 85 de libera-
oidn estd conmectado & la varilla 81 mediante un gancho 91
y un espérrago 92. El movimiento de la palance 81 de libe-
racidén en sentido & derechas estd blogueado por una leva

93 que se mplica & un rodillo 94., el rodillo 94 estd apo-

yado sobre una palance 95 de rodillo la cual estd montada
la pivotemiento sobre el eje 96 por un extremo ¥y conectada
mediante una barra erticulads 97 & la palanca de liberacidn

85 por el otro extremo. La leva 93 incluye una parte enta~
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llaeda 98 que cooperard con el rodillo 94 pars permitir
J la rotacidn de la pelanca de liberacidn 85 alrededor del..,|.:
| eje 86, el cual tirard a su vez de la varillas 81 hacis
atras produciendo movimiento hacia la derecha de la cor;gf

5 dera de liberacidn 74 sobre la varills 73 para producir ho-

]

vimiento del carro 31 hacia la derechs a su posicidn de par-
tida. La leva 93 estd montada sobre el eje 99 de prOgramai
de la maquina, el cual estd controlado mediante un mecagié-
mo de embrague de maguine usual (no representado) durante
10 el ciclo de la méquina. En un modo de funclonamiento, es
necesario invelidar el mecanismo de retorno de almacena-
miento, y ello se hace mediante la barrs articulada 934,
la cusl estd montada a pivotamiento sobre el eje 99 ¥y con=
trolada por un solenoide 93B. Siempre que es execitado el
15 solenoide 93B, la barra articulada 93A serd hecha rotar
haocia la derecha en torno al eje 99, para hacer con ello
que una parte 93C que sobresale de la barrs articulade se
nueve interponiéndose en ls trayectoria del rodillo 94
para bloguear el movimiento del rodillo 94 a la perte 98
20 de entallsdure de leve. El funcionsmiento del eje 99 y del
control del solenolde 93B se describirdn més detallademen-
te en lo que sigue, en 1lg descripeidn del funcionemiento
de la mequina.

MEDIOS DE ENTRADA

25 Con referencia shora en particular s las figu~

ra8 3 y 6-10, un eje de entrade 101 esté apoyado en par-

tes de bastidor 102-104. El eje 101 estd apoyado paralelaq

mente al eje 36 y a las ruedas dentadas de gjuste 37 y tie-
ne fija al mismo, entre sus extremos, una rueda dentads de

30 entrada 105. El eje 101 y la rueda dentada de entrada 105
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| de almecenamiento 30 estédn en la posicidn més hacia la de-

eatédn montados directamente encims de los medios de almge-

cenamiento 30, con lo que la rueda dentada de entrada 106, 1.0

estard engranada con la rueds dentada de ajuste situada ’,

més a la izquierds 37 de los medios de aslmacenamiento 30.
(como se ve en las figuras 3 y 6) cuando los medios d%.kf
almacenamiento estdn en la posicidén de partida. Montad&';
en el eje de entrada 101 a cada lado de la ruede dentéa;
de entrada 105 hay un fisdor de rueda dentada de ajué%éf
o medios de alineacidn 106, 107, los cuales tienen uﬁ%ff
parte 108, 109 de aplicacion a un diente corteda loﬂéi%%r

dinalmente sobre los mismos, como se ve en las figurad,’

5-8. Cuando les ruedas dentadas de ajuste 37 de los medios

recha o de partida (como se ve en las figuras 2 y 6) las
ruedas dentadas de ajuste 37 estédn empujadas a contacto
con la parte 108 de aplicacidn al diente por el muelle 67
(figura 2), el cual esté conectado al extremo inferior 64
de la palanca acodada 60. La parte 108 de aplicacidn a un
diente (figura 5) mantendrd todas las ruedas dentadas de
ajuste en alineacidn y en su posicién de partide o cero,
y permitird ademids que las ruedas dentadas de ajuste 37
deslicen lateralmente sobre la misma al escapar el carro
31 hacia la izquierda, orden por orden. Al moverse cada
una de las ruedas dentadas de ajuste 37 fuera de la parte
de aplicacién a dientes 108 a una posicién ilustrada en
las figuras 6 y 7 para quedar engrenada con la rueds den-
tads de entrada, elloe permitiré entonces la rotacidn de
la rueds dentada de sjuste 37 mediante la rueda dentada d%
entrada 105 a ung posicidn seleccionada. El posterior es-f

cape del carro hacia la izquierds lleva las ruedas denta-
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des de ajuste 37 a contacto con una parte 109 de aplica-
cidn e diente en el elemento 107 de glinescidn de ruedas
dentadas (figura 7) el cuasl mantiene las ruedas dentaﬁaé
de ajuste en su posicion hasta que el carro es descend:do
mediante el solenoide 66 para llevar las ruedas denta@as
de ajuste 37 a aplicecidén con el segmento 13A de ruegbﬁ
dentada en las cremslleras 13 pars una lectura de aaiida
del almecensmiento. El eje de entrada 101 estd accionado

por ung rueda dentade 110 fija al extremo izquierdo dal eje

é101, como se ve en la figure 3. La fueda dentada 110 gsta
]engranada con une rueda dentade loca 111 la cual es%a apoe

yada para giro sobre un esparrago 112 montado en la' vurte

de bastidor 102. El sccionemiento es proprocionado & la |
rueda dentads loce 111 mediante una rueda dentada 113 apo%
yada para giro sobre el eje 114 ¥y fije a una rueda de pa—l
letas 151, que se describird en lo que sigue.

MEDIOS PRODUCTORES DE SALIDA

Con referencia ahora en particular a las figu-
ras 2, 3, 15 y 16, los medios 150 productores de sallda
incluyen una ruede de peletas 151 que estd fija a la rue-
de dentada 113 y apoyada pare giro sobre el eje 114 accio
nado continusmente, y accionado mediante una correa 115 ¥

una polea 116 por un motor (no representado). Existe una

cantidad predeterminada de rozamiento entre la rueda de pa
letas 151 y el eje 114, de modo que la rueda de paletas 15{1
sera accionada con el mismo cuando no esté blogueada contra
rotacidn. Le rueda de paletas 151 tiene una pluralidad de
espigas 152 que se extienden radialmente montadas en una
garganta radial 153. Cade una de las espigas 152 incluye
una parte de orejeta 154 y una parte flexible 155. Las es-

i
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pigas 152 estén sujetadas en la garganta 153 de la ruede

de paletas mediante una parte 156 de resalto de la rueds

UK

de paletas que hace tope contra las partes 154 de oreje—

ta de las espigas. Las espigas estan adaptadas para sér:

5 movidas a una de entre dos posiciones seleccionadas, .¢emo

se ha ilustraedo en la figura 16, y son mantenidas en Jiha

u otra de las posiciones seleccionadas mediante una guper-
ficie 157 de fiador de rueda de paletas que coopera con

la parte 155 flexible de la espiga. Montado en la pante

10 de bastidor (no representada) adyacente a la rueda da pa—

letas 151 hay un elemento de leva 158 el cual, al rptar la
rueda de paletas, repone las espigas desde una pridéfa.p04
sicidn, como la ilustrada en la perte superior de la rued%
de paletas en la figura 16, a una segunda posicién ilus- ;
15 trada en la parte inferior de la citada rueda de paletas,i
como se ve en la figure 16. La finalidad de esta reposiciﬁn
de las espigas se describire enseguida a continuacidn. |

MEDIOS RECEPTORES Y DESCODIFICADORES

Con referencia ahora en particular o las figu-
20 ras 3, 4 y 17, los medios descodificadores 170 incluyen
une pluralidad de elementos de tope 171, 172, 173, 174 y
175 espaciados redislmente y dispuestos alrededor de la
circunferencia de la rueda de paletas, como se ha ilustra-
do en lg figura 4. Cada uno de los topes 171, 172 ete, es-
35 ta fijo a un eje 181, 182, ete, apoyados respectivamente
para giro en partes de bagstidor 1024, 103. Montado en el
eje 186 adyacente al tope 171 hay un elemento 176 de colo-
cacibén en posicidén de espige usado para controlar la intro-

duceidn de los valores impares, el funcionamiento del cual

30 se desoPibird méds detalladamente en 1o que sigue en la des
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cripecidn de los medios receptores. El tope 171 y el elemenk
to 176 estan provistos de partes de orejeta enterizas 171A
y 176A que tienen conectado entre ellas un muelle de " tex-
gidn 177. Los topes estdn situados con relacién a la.?uédw
de paletas 151 de modo que en una posicidn de diches .é9pi-
gas 152 el plano de rotacidn de dichas espigas ostand’ &s-

paciado en sentido axial de dichoe topes, como se ha indi-

cado mediante la espiga 1524, y en la otra posicién.de di~
ches espigas el plano de rotacidn serd coplanar con, Eléhod
topes, como se ha indicedo mediante le esplga 152B (figura
17). Adyacente al tope 175 hay montado un tope flJO 190 §
Suponiendo que es ejercido constantemente un accloﬁaﬁiéntg
de friceidn sobre la rueda de paletas 151 en el sentido dg
la flecha, puede verse entonces de la anterior descripciéﬁ
que gituando las espigas 152 coplanares con dichos topes |
la rueda de paletas estard bloqueada contra rotacidn. La

anchura del tope 171 se ha determinado de modo que ouandoi
se retira de la trayectoria de dichas espigas la rueds dei
paletas 151 podrd rotar con el eje 114 accionado continus-
mente para trensmitir un movimiento de un diente a la rue-
da dentada de entrada 105. La anchurs de los restantes to-
pes 172, 173, 174, 175 se ha determinado para que cada una
represente un movimiento de dos dientes cuzndo se retiran
desde la trayectoria de dichas espigas. As{, moviendo al-
gunos seleccionados de dichos topes puede ser transmitido
cualquier nimero del cero al nueve ambos inclusive, a la

rueda de paletas y a la rueda dentada de entrade 105.

Con referencia ahora en particular a le figura
17, los medios receptores incluyen la combinacidn binaria

de solenoides 201, 202, 204 y 208 de los némeros 1, 2, 4,
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8 que estén conectados mediante elementos 220 g ejes 186,
184, 183 y 185 reepectivamente, Montado en el bastidor

1024, 103 adyacente al elemento 176 hay un tope 171 dé°°"
"pasa" el cual estd conectado mediante el eje 181 al.ébié-
noide 209, para recibir la sefial de "pasa". Puede ven§e por
tanto que la excitacidn de algunos seleccionados de 1¢d, so

lenoides 202, 204 y 208 por recibir impulsos electricoe en,

un cédigo binario, a través de ejes 184, 183 y 185 resQec-

s e

tivamente, que algunos seleccionados de dichos elementos

. .

de tope 172, 173, 174 y 175 son retirados de lg trayeéto- |

ria de dicha rueda de paletas, ¥ que recibiendo una éeﬁal

v

de "pasa" al solenoide 209 serd retirado el tope 171" ‘&e g
"pasa" para permitir la rotacidn de dicha rueds de paletam
151 con el eje 114 continuamente gsccionado. El tope de

"pasa", estd conectado mediante el muelle 177 al elemento

176 de colocacidén en posicidn de la espiga, y por tanto el

elemento 176 tenderd a ser movido hacia la derecha, junta-5
mente con el tope 171, siempre gue es excitado el eolenoi-g
de 209 de "pasa", El tope 171 es movido hacia la derechs |
siempre qué ha de ser introducido cualquler valor digital,
incluso aunque tal valor ses el cero. Dicho con otras pa-
labras, el tope 171 ests asociado con el mecgnismo de es-
cape 0 con el hecho de que esté giendo introducido un df-
gito en la maquina. E1 movimiento del elemento 176 hacia

la derecha harde tambidn moverse a la espiga 152A hacia la

derecha o en uns posicidn coplanar con los topes 172, 173 |

174 y 175. 51 la espiga 1524 es movida hacia la derecha y |

obre la parte superior del tope 172, serd evidente que el
ovimiento hacia la derecha de los topes 172, 173, 174 y

175 permite, cada uno de ellos, dos escalones adicfongles
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de movimiento correspondientes a los valores 2, 4, 6 ¥ 8
Pare controlar le entrada de un valor impar, es excitado
el solenoide 201 del nimero 1 el cual mantiene sujetb'él
elemento 176 de colocacidn en posicidn de espiga, coﬁ%ré
movimiento hacia la derecha por el muelle 177, ¥ por.?anto
ls espiga 152C pasa a ser la espiga que controla que p%pe
tope con un tope 172-175 pere producir la entrada de:;ﬁ

valor 1, 3, 5, 7 & 9. .

Bn la entrada de valores decimgles del O gl 9,

'ambos inclusive, se describird en 1o que sigue el coptrol |

'de los topes 171, 172, ete, y el comtrol del elementd 176

de colocacién en posicidn de espiga.

Entre el eje 182 y el eje 183 hay conectada una |
primers barra articulada 210 fija al eje 183 mediante un %
elemento enterizo de collarin y espiga 211. El otro extre%
mo de dicha primere barra articulada 210 esté montado pare)
movimiento de deslizamiento libre gobre el eje 182, Fijo
al eje 182 adyacente a ia barra articulade 210 hay un ele;
mento 212 de collarin y espiga, Montada sobre los ejes 183}
184 y 185 hay una segunda barra articulada 213 fije al
eje 185 por um elemento enterizo de collarin y espiga 214.
Dicha segunde barra articulads ests montada para movimien-
to de deslizemiento libre 'sobre los ejes 183, 184. Fijos |
sobre los ejes 183, 184 adyacentes a la barra articulada |

213 hay elementos de collerin y espiga 215, 216, respecti-

vemente. Montade sobre los ejes 182, 183 ¥ 184 hay una ter

cera barra articulada 217 fija al eje 184 por un elemento
enterizo de collarin y espiga 218, estando montada dicha
tercers barra articulada sobre los ejes 182 y 183 para mo-

vimiento de deslizamiento libre. Fijo al eje 182 adyacente
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a la barra articulada 217 estd el elemento de collarin y
espiga 219. Puede verse asi que moviendo uno seleccionado
de los ejes 181, 182, etec.hacia la derecha, como se Y& ®n
la figura 17, varias combinaciones de los elementos éb-éo-
pe seran movidas fuera de la trayectoria de rotacidn .de di-
cha rueda de paletas para permitir que la rueda de paietaq
glre en una rotacidén de megnitud predeterminada para.;ﬁtrar
el numero seleccionado g través de la rueda dentada de en-

»
*s 040

trada 105 en los medios de almacenamiento. Ve

Si el nlmero a introducir es el cero, es rébibl-

do un impulso en el solenoide 209 de "pasa", el cual.Hara
moverse al tope 171 hacia la derecha (figura 17) y ;ﬂumis—
mo tiempo serd movido el elemento 176 de colocacién en po-
sicién de espiga hacia la derecha por el muelle 177. Pues-
to que la espiga 152A estd en la trayectoria del elemento
176, serd movida desde una posieidn no coplanar a una po-
sieidn coplanar con los topes 172, 173, etc., y en esta
posicidnla espiga 152A hara contacto con el tope 172. Puej
de verse por tanto que la rueda de paletas y las espigas
no podrén moverse en la direccidn de la flecha desde 1g
posicidn ilustrada.

Si el nimero a introducir es el uno es recibido
un impulso para excitar el solenoide 201 del nimero 1, el
cual mantendrd sujeto al elemento 176 de colocacidn en po-
gicidn de esplga contra movimiento hacig la derecha por el
muslle 177 cuando es movido el tope 171 hacia la derecha
después de recibir una sefial de "pasa", y por consiguiente
se permitirg que la espiga 152C se muewa en la direccidn
de la flecha contra el tope 172. Con &sto se transmitirg,
un movimiento de un diente a travéds de 1a rueds de paletas

151 a la rueda dentads de entrada 105.
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Si el nlmero a introducir es el dos, se recibe
entonces un impulso para excitar el solenoide 202 del nd~

mero 2, el cual hard moverse al tope 172 mediante 1z ' bhi'rs

articulada 217 hacia la derecha. Cuando.se recibe una BeRgl
de "pasa" para mover el tope 171 hacia la derecha, tamblen

haré moverse a la espiga 152A hacia la derecha mediante

LR

el elemento 176 de colocacidn en posicidn de espiga. Enton-

ces se permitirs que la espiga 152A se mueva en la direc-

‘.-.-

cidn de la flecha hasta que la espiga 152A haga contacto
con el tope 173, y por consiguiente la rueda de paletae

151 transmitird un movimiento de dos dientes g 1g rg?da

dentada de entrada 105. een

Si el nimero a introducir es un tres, entonces,g
ge recibe un impulso para excitar el solenoide 201 del
nimero 1 y el solenoide 202 del niémero 2, paras mover el
tope 172 hacia la derechs y sujetar al mismo tiempo el ele~
mento 176 contra movimiento hacia lsg derecha, y por consi-—
gulente se permitird que la espiga 152C se mueva contre el
tope 173 para transmitir un movimiento de tres dientes a

la rueda dentada de entrads 108,

Si el nlmero a introducir es un cuatro, se rec11
be entonces un impulso para excitar el solenoide 204 del ‘
nimero 4 moviendose asi el tope 173 hacia la derecha y |
moviendo al mismo tiempo, a través de la barra articulada
210, el tope 172 hacia la derecha. Puesto que en el gole-
noide del nimero 1 no se recibid impulso alguno, el ele- |

mento 176 de colocacidn en posicidn de espiga se movers

hacia la derecha con el tope 171 de "pesa" pars mover g 1%
espiga 152A llevandola a dicha posicién coplanar. Entonceq

se permitirg que la espiza 152A se mueva en la direccidn
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de la flecha contra el tope 174 pare transmitir un movimien~-
$o de cuatro dienteas a la rueda dentada de entrada 105.
Si el nimero a introducir es un cinco se réciﬁe

entonces un impulso para excitar al golenolde del niméro;

N

5 4 y al solenoide del nimero 4, moviéndose as{ los topgs 17
y 173 hecia la derecha, y puesto que el solenoide deg;uﬁp
mero 1 estaba excitado para sujetar al elemento 176,t§;
permitira que la espiga 152C se mueva contra el tope 374

Se 80

transmitiendo un movimiento de cinco dientes a la rueda

.t .
LI

10 dentade de entrada 1053.

e e,
. . *

Si el nimero a introducir es un seis, eﬁtqp9§s
se recibe un impulso para excitar al solenoide del %ﬁméro
2 y al solenoide del numero 4, moviéndose asi los topes
172, 173 y 174 hacia la derecha, y puesto que el solenoi-
15 de del nimero 1 no estaba exeitado, el elemento 176 de
colocacidn en posicidén de espiga se movera hacia la dere-
cha con el tope 171 de "pasa" para mover la espiga 152A a
dicha posicién coplanar. Entonces se permitird que la espir
ga 152A ee mueva en la direccidn de la flecha contra el
20 tope 175 para transmitir un movimiento de seis dientes a
la rueda dentada de entrada 105.

8i el ntmero a introducir es un siete, entonces
se recibe unimpulso pare exgitar al solenoide del nimero 1,
gl solenoide del nimero 2 y el solenoide del nimero 4, mo-
25 viéndose asi los topes 172, 173 y 174 hacia la derecha; ¥y
puesto que el solenoide del nimero 1 estaba excitado para
sujetar al elesmento 176, se permitiréd que la espiga 152C
se muevs en la direccidén de la flecha contra el tope 175,
transmitiendo un movimiento de siete dientes a la reuda

30 dentada de entrada 105.
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Si el nimero a introducir es un ocho; se recibe
entonces un impulso para excitar al solenoide del ndmero
8, y para mover asf, por tanto hacia la derecha a los..tabes
172, 173, 174 ¥ 175 a través del varillaje articulado'-zgg

Yy 213; y, puesto que el molenoide del ndmero 41 no estaba

LI

excitado, el elemento 176 de colocaecidn en posicidn de:es—

piga se moverd hacia la derecha con el tope 171 de "pgsa"

T et

pare mover a la espiga 152A llevéndola adicha posiciéd co-

plenar. Entonces se permitirdque la espiga 1524 se mueva

a +®

en la direccidn de la flechs contra el tope fijo 190" para

s v,

transmitir un movimiento de ocho dientes a la rueda ‘denta-

*
e

da de entrada 105. el

Si el nimero a introducir es un nueve, se recibe

gntonces un impulso para excitar al solenoide del nidmero 1
el solenoide del nimero 8, moviéndose as{ los topes 172,
73, 174 y 175 hacia la derecha y puesto que el solenoide
el nlmero 1 estaba excitado para mantener sujeto al ele-
nto 176, se permitiréd que la espige 152C se mueva en la
ireccién de la flecha contra el tope fijo 190 pars trans-
tir un movimiento de nueve dientes a la rueda dentada de
ntrada 105,

Se reclamas de nuevo la atencidn hacia el hecho de
ue las espigas 152 se extienden radialmente desde la ruedas
e paletas 151 apoyadas sobre el eje 114 accionado continua.
ente, habiendo entre ellos una cantidad suficiente de ro-
zamiento pare hacer que le rueds de paletas 151 sea acciona.
da cuando es liberada por lostopes 171, 172, etc. Ademds,
después de haber sido liberados los topes 171, 172, 173,
174, ¥ 175 del movimiento hacia a la derecha para retornar |

g su posicidn de partide (como se ha ilustrado en la figura
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24) cualquier espiga 152 que haya en la trayectoria de di-
chos topes pera movida mediante dichos topes de nuevo &

wne posicidn no coplanar. ree

Serda evidente que puedn ser introducidos valorbs

sucesivamente en las ruedas dentadas de almacenamiento, 37

(figure 3) moviendo el carro 31 hacia la izquierda coy ;re-

lacidn e la rusda dentada de entrada estacionaria 105‘“'

. et

bien pueden ser introducidas fijando el carro 31 y movien-

do le dnica rueds dentada de entrada con relacién a'lhd r

. &

das dentadas 37. Los valores transmitidos desde 1oshdrdenaL

,dores son usuglmente transmitidos desde un registro’, qa al-
;macenamiento o 1{nea de retardo en forma de serie. Puesto

que es transmitide toda la capacidad del registro, inclu-

yendo los ceros de ordem superior no significativos, es in
diferente que la transmisidn se efectie de drdenes mds ba-
jos a Ordenes mds altos, o viceversa.

REALIZACION DE ENTRADA ALTERNATIVA

§
1
H

El funcionamiento de los elementos anteriormente|
descritos tiene lugar en respueste a un cddigo binario en
el cual los solenoides operan directamente sobre los ele-
mentos ajustables para asegurar que una entrada codificada
dard por resultado la salide decimal representativa de ese
cddigo. Serd evidente, sin embargo, que la transicién des-
de un valor de entrada binario a un valor decimal, puede
gser efectuada en el circuito eléctrico asociado con la en-
trada para ajustar con ello directamente los elementos en
forma decimal,

REALIZACION ALTERNATIVA DE RECEPCION Y DESCODIFICACION

Estd previsto que el transductor o elemento de

entrada pueda ser asociado con varios equipos periféricos
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tales como un teclado a distancia, una cinta perforade, o
un almacenamiento de ordenador. En algunos csos podr{e ser

ms expeditivo efectuar la conversidén de un cddigo a .Qirp

en el mecanismo de entrada asociado, en lugar de en Iog':

propios elementos de ajuste. En el caso de una entrads, de-

LI

cimal g distancia, por ejemplo, los solenoides asocigdbs

con el mecanismo de entrada pueden ser hechos funciont¥ di

T

* o #

rectamente mediante un transductor, siendo descodificada

le salida desde un ordensdor de tal manera que se ajuh%b

a &t

directamente el solenoide decimal asociado con la cdmbina-

cién de cbdigo partiocular. S

TECLADO Y CODIFICADOR .

Como anteriormente se ha dicho, los medios recep}
tores y descodifiacdores representados en ambas realizacio;
nes ilustradas en lo que antecede pueden ser hechos funcio+~
nar desde un fuente a distancia con informaecidén codificada
tal como de una cinte perforada,de un ordenador, o posible+
mente de un teclado, ya sea interior o ya sea a distancia
con respecto a aquellos., Tal teclado se ha representado en
las figuras 19-23.

Se ha provisto ung fila de cuatro interruptores
288, 289, 290 y 291 para hacer funcionar los solenoides
201, 202, 204, 208 de la figura 17. Sobre el eje 300 hay
montedes una serie de palancas 292-299, que se extienden
hacie arriba. Todes las palances estdn montadas libremente
sobre el eje 300, excepto la palenca 292 que es enteriza
con el eje y las palancas 293 que estén enchavetadas de
modo suelto al eje (como se ha ilustrado en la figura 21),
de modo que la oscilacidn a izquierdas de cualquiera de las

palancas 293comunicard un movimiento a izquierdas a la pa-
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sentido a derechas mediante un elemento de muelle de 1ldmi-

na 304 que tiene una plurelidad de dedos de muelle 305, .

e vy

uno de los cusles emtd asociado con cada una de las pqlapp

cas sobre el eje 300, Cada uno de los interruptores 28§-§9

LR ]

embos inclusive, es un interruptor normalmente cerradc que

« 0

es abierto por la presidn del muelle de lémina que fkéré
a las palancae 192, 196, 197 y 198 contra el brazo dél’in-
terruptor. La oscilacidn en sentido a izquierdas de*ie'pa-
lanca asociada servird por tanto para cerrar cade uﬁgiée

ne ¥,

dichos interruptores. .«

t

Un gancho 306 es extiende a través de todfad'las

palencas y estd pivotado sobre el eje 300 por medio de 10%
apoyos 307. Un interruptor 308 normalmente abierto, ilus- |
trado en las figuras 19, 21 y 23, estéd situado para que
hage contacto con el mismo el gacho 306 para cerrar el in-
terruptor 308. El cierre del interruptor 308 sirve para
aplicar una sefial de "pasa" pars hacer funcionar con ello
elgunos seleccionados de los solenoides 225, & el solenoi-
de 209, después de haber sido estaeblecida la combinacidn

binarie seleccionade mediante el cierre de los interrupto-

la oscilecidn en sentido a izquierdas de palancas seleccio
nades 292, 296, 297, y 298 servird pars cerrar los interru
tores correspondientes 288 ~ 291 durante la primera parte
del citado movimiento a izquierdas, y esto servirifa pars
establecer el velor binario seléecionado. La continuacidn
de la oscilacién en sentido e izquierdas de las citadas
pelencas servirifa para hacer oscilar el gancho 306 en se

tido a izquierdas y cerrar el interruptor 308, Puede verse

- 29 -

res 288-291, Con reférencia a la figura 23, puede verse que

s




que incluso aunque sera establecido un valor binario me—n
diante una depresidn parcial de una de las teclas para ce-
rrar los interruptores 288-291, no se efectuars trabgjo
alguno haste no haber sido totalmente oprimida una teq{q
5 para hacer que el gancho 306 cierre el interruptor 30@.‘

En les figuras 19, 21 y 23 se han represeqéééo
medios pars hacer oscilar las palancas 292-299, en fb%ﬁh
de cuerdas 309 sujetas en 310 a cada uns de dichas péién—
cas. Hay una cuerda 309A dispuesta debajo de cada fila'ho- .
10 rizontal de teclas 282. Cada una de las cuerdas 309h;é§té

se v

esogiada & una palanca 293, le cual estd enchavetada al

eje 300= por consigueinte, cualquiera de las palandfa_'s::293
que sea hecha oscilaer hacia la izquierda servird para hacdr
oscilar a la palanca 292 hacia la izquierde para sefialar |
15 en uno (1) binario. Las cuerdas 309A son movidas hacig abg~
jo en le primera fila por las teclas de los nimeros 1 y 3,
en la segunda fila por la tecla del nimero 5 y en la terce-
ra fila por las teclas de los nimeros 7 ¥ 9. Las cuerdas
asociadas con cada fils se extienden bajo todas las tecles
20 282 de esa fila, y se tira de ellas selectivamente por me-
dio de entelladuras representadas en la figura 22. La par-
te inferior de cada véstago de tecla 282 se superpone a lds
cuerdass, y cuando ha de ser hecha funcionar una cuerda me-
diante un véstego de tecla hay una entalledura 311 de pocgl
25 profundidad en la parte inferior del vastago de tecla 282,
Y donde no se ha de tirar de una cuerda al oprimir una te-
cla hay una entalladurs més profunda 312 sobre la cuerda
en esa posicidn para permitir el libre movimiento hecis abh-
Jo de la tecla 282 sin afectar a la cuerda. lLas teclas es-

30 tén soportedas sobre las cuerdas y sujetas contra rotacidn

1309068 "'30 -
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PRS- -

mediente las entalladuras 311 ¥ 312, ¥ estén sujetas haci
arribe contra la placa superior 3124, como se he ilustradé
en las figuasse21 ¥ 23 mediente la agcoibén de un muelle, QnJ
repreeentado). Como ge ha ilustrado en lag figures 19 y'?O,

une cuerda 309A estd conectada & le pelanca 294 y es hechs

» e

funcionar por las teclas de los nimeros 2 y 3. El funciona-

miento de la tecla del nimero 3, haré por tento oscilar am-

bas palancas 293 ¥ 294 en sentido a izquierdas para cerrar

el interruptor 289 del nimero 2 y el interrruptor 288 del
nimero 1. La cuerda 309C hace funcionar a la palancé,296

del numero 4 asociada directamente con el interruptox®290

*ner

del niémero 4. Le cuerda 309D hace funcionar & le palanga i
298 del nlmero 8 para controlar directamente el 1nterruptot
291 del numerc 8. La tecla del numero 6, la cugl cerreria |
dos interruptores, el del 4 y el del 2, estd conectade me-
diente una cuerda 209E a una palence 295 que tiene un bra-

zo de prolongacién 295A que se superpone & las teclas de

Nos numeros 4 y 2, respectivamente. £l movimiento de la pe-
hanca 205 servird por tanto para hacer funcionar a los in-

terruptores de los nimeros 2 y 4. La cuerda 309E estd dis-

pueste debajo de la tecla del nimero 6. De un modo similar4
une. palanca 297 estd conecteda mediante una cuerda 309F paf
e ser hecha funcionar por la tecle del nimeroc 7 y tiene l
un brazo de prolongacién 29TA que se superpone & la palanc
P95 para hacer funcionar a los interruptores de los nimerog
t y 2. Los brazos gque se superpone 2954 y 297A se aprecian
pés claremente en la figura 20. Puesto que las palancas 294

P06 de los,nﬁmeros 27y4, geran hechas funcionar por los

hrazos que se superponen 295 y 297A cuando se oprime la te-

hla del nimero 7, la holgure en la cuerds, originada por 1¢

- 31 -
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oscilacidn en sentido a izquierdas de las palancas 294 y
296 serd absorbida por un muelle 313 conectado por medio
de cuentas 314 a las cuerdas 309B y 309C. La cuenta tende-

LI I ¥

ré a serbir como una conexidén fija contre movimiento hgcia

directamente las teclas de los nimeros 2 y 4, pero a?fé:
permitido el movimiento hacia la izquierds de dichas ‘Guer-
das a través de los muelles 313 cuando se hacen funcibﬁar
indirectamente las palancas 294, 296. reas’
Todas las demés cuerdas 309A y 309D-309G eéﬁén

conectadas por la izquierdas & un bastidor fijo en 315§2

le derecha de dichas cuerdas cuando no son hechas func%oﬁar

LA Y ] {

cionar a la cuerds 309G conectada a la palanca montada 1i—§

das de la palanca 299 hard rotar el gancho 306 para cerrar

cape ilustrado en la figura 1, y para hacer funcionar ys
bea al solenoide 226 ilustredo en la figura 26, & ya sea
pl tope 171 de "pasa" ilustrado en la figura 17.

El teclado descrito en lo que antecedeba sido i-
\ustrado esqueméticemente en el diagrama de cirouito de la
Figura 18, y se describird mde detallademente en lo que Bi-
gue en le descripoién del funcionamiento de la mdquina.

FUNCIONAMIENTO

En la figura 18 se ilustra un diagrema de cablea-

fo que incluye el tecladode las figuras 29-34 y el sistema
escodificedor de la figura 1? que tiene solenoides 201-209
ara ser hecho funcionar por los mismos., Como anteriormente
e ha descrito, los interruptores 288, 289, 290 y 291 sir-
¥en para excitar a los solenoides 201, 202, 204 y 208 res-

- 32 -

Se ha provisto una tecla de cero la cual hayd funp-

bremente sobre el eje 300. El movimiento en sentido & izqui

el interruptor 308 pare funcionamiento del mecanismo de es+
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pectizamente, pera proporcionar un funecionamiento correcto

del mecanismo de entrada.También se han ilustrado en la fi-

tores paras los respectivos gsolenieds, as{ como el ganqgo:

LI

mer la sefial de "pasa", la cusl sirve para entrar el valor

en la entrada solamente cuando es totalmenteoprimidazdné

que sirve pare que la méquina efectie el ciclo de :I.x:fp,z"'j,mirg

el valor y pera liberer el mecanismo de almacenamiento de
i

* a

entrede para une nueve entrada. Bn el diagrame de cabl'éado
P

e 5

%e ha ilustredo una fuente positivo 502 con hilos conducto-

res enparslelo a cadauno de los solenoides que representa

un digito binario., Combinaciones de esos df{gitos binarios

per hechas funcionar mediante el circuito ilustrado cerrand

do los interruptores correctos que representan ess gombina-
pidn, oprimiendo para ello una sdéla tecls. Por ejemplo, la
tecla 282 del nimero 2 servird para cerrar el interruptor
289, el cualcomplete un clrcuito desde la fuente de energ{q
pléctrica 502 a través del hilo conductor 589 a la masa 600
bon estos se excita al solenoide 202, el cual efectia la
funcidn que enteriormente se ha descrito.

Una de las caracteristices de esta disposicidn co

iste en que los solenoides individusles son hechog funcio-~
ar antes de la liberacidn del tope de "pasa", el cusl se

ilustrado en esta figure como el solenoide 209 de "pasa®

normelmente contra los diversos interruptores 288 a 291,

- 33 -

gura 18 las teclas 282 que sirven pars cerrar los interrup+

306 que hace funcionar a un interruptor 308 pars propo;cio¢

tecla. Una vez completada la entrade de un valor en la ' uni

dad de entrada, se hace funcionar una tecla de imprimir- 500

pars controlar la entrada del valor decimgl correcto pueden

ste operacidén se efectia como sigue: el gancho 306 sé sit&a

4




ambos inclusive, para mentener abiertos esos interruptores,

A1 ser movido el gancho hacia la izquierda, los interrupto

Shr b

la 1os solencides binarios 201, 202, 204 y 208. Le excifac

5 de esos solencides no afecta a funcidn alguna & menos que

res se cerraran y con esto se haré funcionar inmediatamentl
i

n

se haya oprimido por completo la tecla. El gancho 306'éfec»

.

45 esto haciendo contacto con el interruptor 308, el:.cual
lesté cerrado cuando el gancho alcanza su posicidn méé‘ﬁacié
Na izquierda. En ese momento los solenoides individuale’s
10 lestén todos enposicidn operante y sirven para eontro@éf-lo?
topes para entrar correctamente le cantidad. El cierfé'ﬁel
interruptor 308 proporcionaré una masa para el circ@?fd qu%
incluye la fuente de energfe eléctrica 502, hilo oondé;tor'
509, solencide 209, hilo conductor 509, interruptor 308,
15 hile conductor 508 y solenoide 47; a msa. Ese solenoiede
47 sirve para hacer que escape el carro a la posicién inme-
diata pers efectuar une nueve entrada. Se recordara, sin
pmbargo, que en tanto esté excitado el solenoide 47, el cas
10 no escape 8ino que permanece sustancialmente en la posi-
20 tién que habis aleanzado, y escaperd después de la libera-
bidn del solenocide 47. El solenoide 209 de "pasa" sirve pox
tanto para liberar la rueda de paletas 151 para 1a entrada
correcta, y el solenoide 47 sujetard al carro momentanea- 1
mente mientras es hecha avanzar la rueda de paletas para
25 representar el digito decimal que representa la suma de los
solenoides de los nimeros 1, 2, 4 u 8, como se ha descrito.
busndo se suelta la tecla del digito, por consiguisnte, el
barro serd situado para la sceptacidén de un nuevo digito a
le entrada.

30 Como se ha descrito en relacidn con la tecla del

13.9.68 - 34 _
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cero, la tecla 283 del cero servird solamente para cerrar
el interruptor 308 y hacer funcionar el "pasa". No obstan-
te, 81 no estd ninguno de los sclenoides de ndmero en po-
sicidn operante, no resulters entrada alguna sino que, me-
diante el funcionemiento del solenoide 47 el carro escg%éy
ré hacia la izquierda un orden para entrads del sigu?éﬁte
af{gito. B .
Une vez completado el establecimiento de lod di-
gitos que representan un valor a ser impreso, se oprimé la
tecla 500 de imprimir, habiéndose representado en lédfﬁgura
27 el circuito para efectuer la 0peracién de imprim@%;iEl
accionamiento orpimiendo la tecla 500 de imprimir a@?ﬁb para
abrir el embrague de la miquina y para bajar las ruedas dep-

tades 37 previamente ajustadas a engrane con las cremalleras

13 de imprimir. La operacién de imprimir consiste en un mo
vimiento alternativo de las cremslleras 13, como anres de
gse ha descrito, y durante el recorrido hacia atrés de las
cremalleras 13 estd limitada la extensidn del movimiento
por las ruedas dentadas 37 previamente establecidas las
cusles fueron situadas angularmente por medio del teclado.
Durante ese recorrido hacia atrds de las cremalleras 13,
les ruedas dentadas 37 son mentenidas engranadas con esas
cremalleraeg pero son desengranadas durante el retorno de
las cremalleras a su posicidn de partida.El ciclo normel
de la mdquina servirdpor tanto para situar las cremalleras
13; lusgo de imprimir; luego hacer retornar las cremalleras
13 a la posicidén de partida. Al término del recorrido hacia

atrés de las cremalleras 13, sin embargo, las ruedas denta;

das 37 son situadas en cero envirtud de haber gido acciona-

des contra el tope 40 del cero. El dsengrane en ese punto

- 35 =
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mir, y proporciona un circuito hasta la masa 561. Laulaf)er-5

tura del embrague de la méquina sirve para hacer rotar'a

de las cremalleras 13 dejaré por tanto a las ruedas denta-
das 37 en la posicién cero, y entonces gerd hecho retornar
el carro a su posicién mds hacia la derecha, como se ha des
crito en 1o que antecede en el cielo normal de la méqq%ng.
Como se ha ilustrado en la figura 18, el solenoide 66A’éﬁe
sirve para abrir el embrague de la mdquina, y el sol?ﬁbide
66, que sirve para mantener las ruedas dentadas en engrane

con las cremallerss, son excitados mediante una fuente 550

cuyo circuito es cerrado al oprimir la tecla 500 de impri-

i
!
i

la leva 552, y la rotacidn de esa leva gervird por f@nto
para mantener excitados los solenoides 66 y 66A durén;; la
mited del ciclo de la miquina. Ello se efectia por medio
de un interruptor 560 y a través del brazo operante 558.

Bl brazo 558 estd pivotado en 556 y tiene un rodillo 557

en contacto con la leva 552. Al girar la leva 552 en senti-

do a izquierdas, un muelle hard oscilar a izquierdas a la
palanca 554, debido al contorno de la leva y esa palanca

cerrarrd el interruptor 560. El interruptor 560 es mante-
nido cerrado hasta haber sido completado el recorrido haci
la izquierde de las cremalleras 13, en cuyo momento se abre
el interruptor 560 y se desengranrd la rueda dentada 37 de
1as cremalleras 13, y el elemento de embrague de la méquin
quedaré libre pare ceer y detener el funcionamiento de la

maquina después de solo ciclo. é

En relacidén con las descripciones de los tecla~-

to de manifiesto la utilidad de mecanismo de entrada de rue

da de paletas usado tanto para entrada directa de velores

- 36 -

1t

dos como los ilustrados en las figuras 17 y 19-23 hemos pu¢s-




10

15

20

25

30

13.9.68

B g  E c

decimales para controlar la posicidn de las espigas 152 de

la rueda de paletas 151, como para la utilizacidn de la in
formacidn codificada a través de solenoides 201 208 para.
situar los topes 171-176 de la rueda de paleta para permi-

tir avance angular de la ruedes de paletas 151 a una posii
te que un teclado como el ilustrado en las figuras 19-23,

trado en la figura 18, pueden ser utilizados eficazmente

’ 4 4 . caad
en una sola maqguina que efectue una operacion de imprimir

como resultado de la informacidn entrada menuelmente’ &’ tra;

vés del teclado. e

+

También puede verse en relacidén con el teclédo

que la utilizacidn directa del cierre de los interruptores

para hacer fuclonar a solenoides individuales electivamen;
te desde el punto uno al nueve para situar las espigas 152
para desplazamiento angular de la rueda de paletas 151 da-
rfa por resultado una méquina de imprimir de bajo coste

cuando ge requiers un dispositivo de imprimir sencillo que

- (velocidades relativemente altas. No obstante, es un objeto

sea capaz de aceptar entrads mgnual., La provisién de tal

héquina como una sola unidad y para un solo fin no requeri

rd que la méquina sea capaz de funcionamiento automdtico a

del invento proporcionar una méquine que sea capaz de adap-
tarse tanto a entrads manual como entrada automdtica, a unda

velocidad relativamente alta, y que tal entrada pueda ser
hao a través de un teclado a distancia, con entrada manual,

y que teles midquinas sean capaces también de recibir infor-

4 . . >
macion procedente de una cinta perforade o similar, para

- 37 -
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vy el diagrama de cableado asocimdo con el mismo como gl ilps-

introducida directamente a través de un teclado en la méqui-
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funcionamiento automdtico., Intimamente asociada con lg unis-
dad de imprimir, o a distancis desde la unidad, puede haber
une. unided de cinte perforeda. Ademds, es posible imprimir
en dos méquinas desde una sola fuente, tal como un teéiéao
o una lectora de cinta. La adaptabilidad de Bada mé,qui;l,ai;

a un tipo diferente de operacidn sin cembiar la propla ma-
quina, excepto en que se sefiaden las unidades pars pr0por-

cionar la adeptacidn, es una caracteristice de este inven-
to, Por ejemplo, puede verse que operando directamente los
solenoides de nimeros g posicién, el mecanismo de entrdda

no habria de contener la descodificacién para la enyréda

binaria a menos que fuese deseable recibir informacisn des«
de otra fuente que normalmente viniese en cddigo tal como :
de una cinte perforada. La adquisicidn de tal maquina, sln%
embargo, puede afiadir mds adelante el sistema dedescodifi-
cacién eléetrico sin cambio alguno en la propia mdquina ni
ensus caracteristicas de funcionamiento., Al tipo de mdqui-
na que normalmente podria ser comparads por usuarios para

satisfacer sus necegidades del momento, puede perfectamen-
te exigirsele la posibilidad de un tipo adicional de servi+
cio al variar las necesidades del comprador., Por ejemplo,

los requisitos de entrada manusl son tales que el tipo de

paquina a ser usada seria relativamente lenta parae la acepT
tacidn de tal entrada, mientras que la entrada automdtica %
Aesde wna fuente a distancia harfa variar los requisitos

para una aceptacidén a gren velocidad de la informacidn de |
Pntrada. El modo de funcionamiento de la mdquina por consi:
guiente, deberd ser tal que se satisfagan los requisitos

e velocidad de ambos tipos de entrada., Es tambidn de hacer

hotar que la situacién de la fuente a distancia de la infor-

- 38 -
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macién de entrada ejercer{am influencia en el tipo de funcio-
namiento mas deseable para uns mdquina particular. Por es-
ta razdén mencionamos la completa adeptebilidad de dos ,ti-
pos diferentes de maquines para funcionar juntas en un, 519~
tema., , '
El presente invento proporcions por tanto pﬁiéis-
tema de imprimir, operable desde una unidad producto}éﬂae
cddigo ya sea interior o exterior, o desde una unidaé?ae
entrada decimal directa ya sea interior o exterior.”aﬂémés,
el invento considera un dispositivo descodificador éﬁéfpug-
de ser eléctrico y electromecdnico, operable desde~t;;.;1:3te-i
clado o desde una unided similar., Ademds, el inventd pro-
porciona un teclado y codificador capaz de la aplicacidn
simul tdnes de impulsos codificados para hacer funcionar &

una o méds unidades de imprimir, 0 a un ordenador o similar

Aungue la forma del aparato agquf descrito cons-
tituye una realizacidn preferide del invento debe entender-
se que el invento no queda limitado a esa forma precisa de
aparato, -y que pueden efectuarse en la misme varisciones
8in rebasar el alcance del invento, tal como queda defini-
do en las reivindicaciones de la Nota adjunta.

Esta solicitud que corresponde a la presentada
en los Estados Unidos de América el 21 de julio de 1.967
bajo el nimero 655.116, se acoge a los beneficios del ar- |

t{culo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.
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REIVINDICACIONES

Los puntos de invencidn propie y nueva que 86 pre-

gsentan pare que sean objeto de este solicitud de Patente |

H

i de Invencién en Espeifia, por VEINTE afios, son los siguien-%

tes:

1.- Un aparato de registro de informacién capaz def
recibir en serie un Jjuego de informacién en un primer co—;
digo predeterminado en forma de seiieles eléctricas de en-

trada y de producir lectura en peralelo de dicho jusgo de

informacidn en un segundo cbédigo predeterminado, caracte—

rizado por la mejora gque comprends en combinacidén: unos

medios de conversién de cédigo montados en dicho aparatog

g de registro y que incluyen medios para recibir en serie
é dichas sefiales eléctricas en dicho primer cédigo prede-
g terminado y para convertir dicho primer cédigo predeter—%
% minado en dicho segundo cddigo predeterminado de infor- ’

' macién de salidaj unos medios de almecenamiento montados

en dicho aparato de registro y que incluyen medios para

. recibir en serie dicho segundo cédigo predeterminado de

informaecién de salida; unos medios de entrada montados

en dicho aparato de registro ¥y asociados operativamente
con dichos medios de conversién de cédigo y dichos medios
de almacenamiento para transferir en gerie dicho segundo
c6digo predeterminado de salida desde dichos medios de |
conversidén de cédigo a dichos medios de almacenamientoj

y unos medios de lectura montados en dicho aparato de
registro y asocieados operativamente con dichos medics de

almacenamiento para efectuar una lectura en paralelo de

dicho segundo cédigo predeterminado de informacidén con-
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tenido en dichos medios de almacenamiento.
2.- Un aparato segin la reivindicacién 1, caracte-
rizedo ademds porque dichos medios de conversién de oédi—%
go comprenden: unos primeros medios mecédnicos montados
para moverse en una trayectoria predeterminada; unos se-

gundos medios mecédnicos que incluyen una pluralidad de

‘elementos mecédnicos situmdos en la trayectoria de dichos

| primeros medios mecdnicos para bloquear su movimientos

;

unos medios amccionadores electromagnéticos pars mover se-%
leccionados de dichos elementos mecdnicos fuera de la trg%
yectoria de movimiento de dichos primeros medios meoénicoé
de acuerdo con la informacién de entrada representada en 5
una primera forma de cddigo predeterminada; unos medios
para mover dichos primeros medios mecédnicos en respuesta S
al movimiento de al menos uno de dichos elementos mecéni—i
cosj y unos medios para producir informacién de salida
representada en una segunda forma de ¢ddigo predetermina~
da en respuesta al movimiento de dichos primeros medios
mecédniocos,

3.~ Un aparato segin la reivindicacidén 2, caracte-

- rizado ademds porque dichos primeros medios mecanicos in-

. cluyen una rueda que tiene una serie de elementos de es-

- ra bloguear la rotacidén de dicha rueda.

piga circunferencialmente situados y lateralmente desple~
zabled. ]

4.- Un aparato segin la reivindicacién 3, caracte-

%rizado ademéds porque dichos segundos medios mecdnicos in-:

. cluyen una serie de elementos de tope situados en la tra-:

yectoria de movimiento de dichos elementos de espiga pa-

5.- Un aparato segun la reivindicacidn 4, caracte-
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rizado ademds porque dicha primera forma de cédigo prede-§
terminades es un cédigo binario y dicho segundo cddigo prg§

determinado es un cdédigo decimal, y en el que dichos ele—§

. mentos de tope estén graduados en sus dimensiones de ma-

ners que combinaciones seleccionadas de dichos elementos
de tope permitan un movimiento rotativo predeterminado de’
dicha rueda para producir informacidn de salida represen—f
tada por un valor decimal O a 9 inclusive. |
6.- Un aparato de registro de informacidén capaz de |
recibir en serie un juego de informacidén en un primer cé-g

digo predeterminado en forma de sefiales eléctricas de enpé

' trade y de producir lectura en paralelo de dicho Juego de

informacién en un segundo cédigo predeterminado, caracte{
rizado por la mejora que comprende en combinacidn: unos |
medios receptores montados en dicho aparato de registro

pare recibir en serie dicha informacién de entrada repreJ
sentada por seflales eléctricas en dicha primera forma de

cédigo predeterminada; unos medios descodificadores mon-;

. tados en dicho aparato de registro y asociados operati-

. vamente con dichos medios receptores para convertir di-

cho primer cédigo predeterminado en dicho segundo cddigo
predeterminado; unos medios productores de salida monte-
dos en dicho aparato de registro y asociados operativa-
mente con dichos medios descodificadores para producir
informacidén de salide representada en dicha segunda for-g
ma de cédigo predeterminada en respuesta al funcionamien

to de dichos medios descodificadores; unos medios de al-.

! macenamiento montados en dicho aparato de registro y que:

incluyen medios para recibir en serie dicho juego de in-

formacidén en dicho segundo cédigo predeterminado; unos
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medios de entrada montados en dicho aparato de registro

;
t
i
|

y asociados operativemente con dichos medios de almaeena—a

miento y dichos medios productores de galida para intro-
ducir en serie dicha informacidn de salida en dichos me- |
dios de almacenamientoj y unos medios de lectura montados%
n dicho aparato de registro y asociados operativamente
con dicho registro de almecenamiento para efectuar una
lectura en paralelo de dicho juego de informacidén conte-—
nido en dichos medios de almacenamiento.
7 - Un aparato segun la reivindicacién 6, caracte- |
rizado ademds porque dichos medios productores de galide ?

jncluyen una rueda rotative que tiene una serie de elemen!

tos de espiga ecircunferencialmente situados, montados en i

ellae y movibles lateralmente entre una posicién de blo-

queo en rotacién y una posicién de blogueo sin rotacidn

' de diohos medios productores de salida.

8.- Un aparato segin la reivindicacidn 7, caracte~
rizado ademds porque dichos medios descodificadores in-
cluyen una serie de elementos de tope asociados operati-

vamente con dichos medios productores de salida y situe~

' dos con relacién a dichos elementos de espiga para blo-

quear el movimiento de dichos elementos de espiga dispues
tos en una posicidén de blogueo en rotacidn.

9.~ Un aparato de registro segin la reivindicacidn E

§8, caracterizado ademés porque dichos medios receptores

' incluyen una gerie de accionadores electromagnéticos aso-'

4

ciados operativamente con dichos elementos de tope para

 mover seleccionados de dichos elementos de tope fuera de |

la trayectoria de movimiento de dichas espigas, de acuer—i

do con la informacidn de entrada representativa en dicha
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primera forma de cddigo predeterminada, y medios parépﬁa-~

cer girar dicha rueda en respuesta al movimiento de al mg;

nos uno de dichos elementos de tops.

10.- Un aparato segin la reivindicacidén 9, caracte-!
rizado ademés porque dicha primera forma de cédigo prede-:
terminada es un céddigo binario y dicho segundo cddigo prg%

determinado es un cdédigo decimal, y en el que dichos ele—f

mentos de tope estdn graduaedos en su anchura de modo que

combinaciones seleccionadas de dichos elementos de tope

: permitirdn un movimiento rotativo de dicha rueda rotati-

va productora de sallda suficlente para producir informa-i

cidén de salide representativa de los valores decimales
0 & 9 inclusive.

1l.~ Un aparato de registro de informacidn capaz

- cédigo predeterminado en forma de sefiales eléctricas de

de informacidén en un segundo c6digo predeterminado, ca-

racterizado por le mejora que comprende en combinacidn:

unos medios receptores montados en dicho aparato de re-

 gistro para recibir en serie diche informacidn de entra- .

da representada por sefiales eléctricas en dicha primera

. forma de cédigo predeterminada; unos medios descodifica~

f dores montados en dicho aparato de registro y asociados ‘
operativamente con dichos medios receptores para conver—j

i tir dicho primer cédigo predeterminasdo en dicho segundo

f cbédigo predeterminado; unos medios productores de salida

§ montados en dicho aparato de registro y asociados opera—é

% tivamente con dichos medios descodificadores para produ—é

cir informacién de salida representada en dicha segunda
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forma de cddigo predeterminada en respuesta al funciona~

miento de dichos medios descodificadoresj unos medios de

almacenamiento montados en dicho aparato de registro pare.

movimiento lateral independiente con relacién a dichos

medios productores de salide y que incluyen medios paré

recibir en serie dicho juego de ijnformacién en dicho se- %
;gundo cédigo predetermlnado, unos medios de desplazamien—%
| to de almacenamiento montados en dicho gparato de regis- %

tro y asociados operativamente con dichos medios de alma~

cenamiento para efectuar dicho movimiento lateralj unos

medios de entrada montados en dicho aparato de registro

.y asociados operativamente con dichos medios de almacena—
misnto para introducir en serie diche informacién de sa- |
1ide en dichos medios de almacenamientoj ¥ unos medios d;
! lectura montados en dicho aparato de registro ¥ asociados
E operativamente con dicho registro de almacenamiento pare
efectuar una lectura en paralelo de dicho segundo cédigo?

% predeterminado de informacidn contenido en dichos medios

de almacenamiento.

12.- Un aparato gegun la reivindicacidén 11, carac- -

i terizado ademés porque dichos medios de almacenamiento

incluyen una serie de elementos de almaecenamiento de va-
lores ordinalmente dispuestos.

13.,- Un aparato segun la reivindicacién 12, carao—i
terizado ademéds porgue dichos medios de entrada incluyen5
une rueda dentade de entrada accionada por dichos medios
productores de salida.

14.- Un aparato segin la reivindicacidén 13, carac-?
terizado ademés porque dicha serie de elementos de alma—é

cenamiento de valores ccasiste en una gerie ordinal de
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riedag dentadas de almacenamiento ajustables.

15.- Un aparato de registro de informacidén capaz deé
recibir en serie un juego de informacidén en un primer 6=
digo predeterminado en forma de sefiales eléctricas de en—é
trade y de producir lectura en paralelo de dicho Jjuego dez
informacién en un segundo cédigo predeterminado, caraote-é
rizado por la mejora que comprende en combinacidén: unos }
medios de entrada de teclado montados en dicho aparato
de registro y que incluyen medios pare generar sefiales

eléotricas de informacién representativas de dicha pri-

mera forma de cddigo predeterminadaj unos medios recepto-.

rea montados en dicho aparato de registro para recibir t

informacidén de entrada repregentada por gefiales eléctri- g

cas en dicha primera forma de cédigo predeterminadaj unos

| medios descodificadores montados en dicho aparato de re-

gistro y asociados operativamente con dichos medios recsep.

tores pare convertir dicho primer cddigo predeterminado

‘en dicho segundo cédigo predeterminadoj unos medios pro-
Eductores de salida montados en dicho aparato de registro
%y asociados operativamente con dichos medios descodifica—3
édores para producir informacién de salida representativa
%en dicha segunda forma de cédigo predeterminada en res-
%puesta al funcionamiento de dichos medios descodificado-
éres; unos medios de almacenamiento montados en dicho apa-§
%rato de registro para movimiento lateral independiente coﬁ
irelacién a dichos medios productores de galidaj unos me-
Edios de entrada de almacenamiento montados en dicho apa~
%rato de registro y asociados operativamente con dichos
%medios de almacenamiento para introducir en serie dicha

;informacién de salida en dichos medios de almacenamiento;
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fterizado ademés porque dichos medios receptores incluyen

ﬁuna serie de accionadores electromagnéticos gque pueden

| equipo externo de tratamiento de datos.

y unog medios de lectura montados en dicho aparato de re—%
gistro y asociados operdivamente con dicho registro de @l;

macenamiento para efectuar una lectura en paralelo de di-

: cho segundo cédigo predeterminado de informacién oonteni—;

ido en dichos medios de almacenamiento.

16.~ Un sparato segin la reivindicacién 15, carac-

gser hechos entrar en funcionamiento al recibirse sefiales

eléctricas iniciadas en dicha seccidn de entrada o en un

17.- Un aparato de registro de informacidn cepaz de
recibir en serie un juego de informacién en un primer cé-
digo predeterminado en forma de sefiales eléctricas de en-'

trada y de producir lectura en paralelo de dicho juego dé

' informacidén en un segundo cddigo predeterminado, caracte-

; rizado por la mejora que comprende en combinacidn: unos
5 medios receptores montados en dicho aparato de registro
r para recibir informacidén de entrada representada por se-
. flales eléotricas en dicha primera forma de cédigo prede-

‘ terminadas unos medios descodificadores montados en dicho

aparato de registro y msociados operativamente con dichos

; medios receptores para convertir dicho primer cédigo pre~
§ determinado en dicho segundo cédigo predeterminado; unos |
; medios productores de salida montados en dicho aparato

g de registro y asociados operétivamente con dichos medios
E descodificadores para producir informacidn de salida re- |
? presentada en dicha segunda forma de cdédigo predeterminaJ
; da en respuesta al funcionamiento de dichos medios desco%

 dificadores; unos medios de almacenamiento montados en di
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. tas a médquina por uns sola cara.

diente con relecidén a dichoes medios productores de g8ali- %

daj unos medios de entrada montados en dicho aparato de

. registro y asociados operativamente con dichos medios de !
galmacenamiento para introducir en serie dicha informacién:
gde salida en dichos medios de almacenamiento; y unos me-

Edios impresores montados en dicho aparato de registro y

asociados operativamente con dicho registro de almacena- :
miento para efectuar una impresidn en paralelo de dicho

segundo cédigo predeterminado de informacidn contenido en%

‘diehos medios de almacenamiento.

18,~ Un aparato segin la reivindicacidén 17, carac- i

terizado ademds porque dichos medios impresores incluyen :

. une serie ordinal de elementos impresores y una serie or-

dinal de cremalleras de transferencia aesociadas operati- Z

vemente con dichos elementos impresores y dichos medios

 de almacenamiento para transferir el contenido de dichos

medios de almacenamiento & dichos elementos impresores.
19.- Un aparato de regisiro de informacidn.
Tal y como se ha descrito en la Memoria que anteoe?

de, representado en los dibujos que se acompafien y para

g los fines gue se han especificado.

Este Memoria conste de cuarenta y ocho hojes escrii

4

Madrid, 16 Um'. 1969 °

P. A.

Alberto %z L/
Por Podoesy / 2 .
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