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El invento se refiere a un dispositivo de im­
presión de velocidad media preciso y económico que puede**

♦
ser usado para imprimir valores seleccionados en un tecla­
do o transmitidos desde un ordenador o un dispositivo a.’dj 
tancia que tenga capacidad para transmitir valores.

los teclados de entradas numéricas tales como, 
los corrientemente provistos para máquinas sumadoras y
máquinas calculadoras convierten un valor decimal selaacic• * ,
nado en el teclado en un movimiento mecánico rotativo*.o• • •
lineal que es equivalente exacto del valor decimal gelec-

• • •cionado. El mecanismo de convertir comprende usualméhTe
una estructura costosa y poco manéjame- üai como un carro 
con clavijas de una pluralidad de ordenes, un selector de 
aotuador o similar.

El presente invento proporciona un nuevo eoncepf 
to en la conversión en Berie de valores seleccionados en 
un teclado en movimiento mecánico de una pluralidad de 
ruedas dentadas que forman un registro de almacenamiento 
o memoria y desde cuyo registro es tomado en paralelo y 
llevado a un dispositivo de imprimir.

Se ha oomprobado que pueden eliminarse las es­
tructuras mecánicas de una pluralidad de ordenes y que pue 
den disminuirse considerablemente el esfuerzo y el tiempo 
usando un mecanismo sencillo de codificar y descodificar 
para introducir en serie valores en el registro de alma­
cenamiento. Además, como producto secundario del invento, 
pueden introducirse en el descodificador exclusivamente 
valores decimales codificados en binario procedentes de 
fuentes exteriores e imprimirse sin usar el teclado y su 
codificador asociado.
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E e por tanto on objeto principal del invento 
proporcionar en necanis.no mejorado para convertir valonSB _ 
seleccionados en teclado en (1) valoree inpresos, _ (•
para tranenitir seca valoree a un ordenador. • j

Otro objeto del invento ee usar una parte de..__.|
«■¡orado para deeoodifioar valoree expresado», j 

neoanieno mejorado para tal como valoree deoinaJ
en un prlner eietena de notación, ¿

, . . ar\ valores decimales, e í-mp^xlee oodifloados en binarlo, en valoree
air loe valoree descodiíicados en paralelo. . . .

Otro objeto ee conseguir loa anteriores o ^
I con un neoanieno que derive el teoladoj ^ ^ ° d i ¿ i c f l a ^ - -  
! t .... .......... . -̂ .«-̂ rg*T!j?"v«Toresdeolnales oodx-

!floados en binario. i
Otro objeto as proporcionar un deaoodifioad j

electromagnético que sea sensible a señales eléctricas
difloadae y que permita movimiento de una rueda den a a ^
entrada a ruedas dentadas de almacenamiento respeoti ,
de una en una, de acuerdo con el valor decimal codificad ^

en binario recibido. j
Otro objeto de este invento ee proporcionar un |

elemento productor de salida rotativa que es capas de per,
1 cibir el desplazamiento de elementos de tope codificados .

. pon « n o  un movimiento rotativo cor jen binario y producir con ei±o un .
respondiente a un valor decimal. j

Todavía otro objeto de este invento ee proporci j-
p s p m  elemento productor de salida rotativa que tiene unaj 
pluralidad de medios perceptores desplasables entre una j 
posición da precibir y una posición de no percibir. j

Todavía otro objeto de asta invento ee proporcio^
un elemento productor de salida rotativa que incluya j

12.9.68 - 3 -
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“  Pluralidaa de desplaza bles 9u ^
bien son capaces de ser desplanados a una posición de b w -
4uec para efectuar un novélente rotativo de valor deolü :

de los medios productores de salida con relación a un toJ' 
pe fijo. •; • !

Todavía otro objeto de este invento es p r o p o ^ !
cionar un aparato de ree-iatrn +• *•« ¡registro que tiene unos medios rec'epJ
ores y unos medios productores de salida, en 9ue ios"¿¿- i

dios receptores son capaces de recibir ya sea un valír'dej
. o mal o ya sea un valor decimal codificado en binarle-'V ¡ 
¡son capaces de efectuar una rn+BM / n *''*•ua una rotación correspondiente-de 
loe medios productores de salida.

un si t IOaaTÍ\ ° tr° °b3et0 del *“ " » * >  «  Proporcionar 
i eterna de role mejorado 9ue es capaz de convertir una

entrada codificada en binario en valores decimales corres 
pondientes de salida.

üna característica importante de este invento 
radica en el bocho de que el aparato es de construcción
sencilla y compacta, de fabricación económica, y de funcio­
namiento relativamente rápido.

Otros objetos del invento se =,a«d i ', xuven-co se señalaran en la de si

i r r 4 u e  t  y  e n  i a s  — a — -  *  - t a-Junta y en las ilustraciones de los dibujos se acom-

V  9n 0UaleS "  eZP0n6n' * “  ae ejemplos, los 
Pr ncipios del invento y el mejor modo 9ue se ha previsto 

aplicación de esos principios.
En los dibujos:

ta iz i ^  1 63 “  alZaa° lateral parolal> ^ede
Íetirldas6 81 “ “ *  P~t«retiradas y ciertas partes recortadas para mayor claridad.

- 4 -
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La figura 2 es una vista en planta desde arriba

de la figura 1 con otras ciertas partes arrancadas.
La figura 3 es una vista en alzado frontal del*.t

aparato de registro tal como se ve desde la derecha de la«
figura 2, con ciertos elementos añadidos al mismo. : ' I

* • • * iLa figura 4 es una vista en corte tal como se. ;* • * j
ve desde la izquierda y tomada a lo largo de las líneas

* * • •
4-4 de la figura 3. ...• •

La figura 5 es una vista en corte tomada a ‘lo’♦ i •
largo de las líneas 5—5 de la figura 3» i° **•**?

La figura 6 es un corte parcial sustancialmealte j 
vertical a escala ampliada a través de la maquina tomado J 
en sentido transversal de la misma y en que se ilustran jl
la rueda dentada de entrada, las ruedas dentadas de ajus- ; 
te, y las cremalleras en sus posiciones iniciales o de 
partida.

La figura 7 es una vista similar a la de la fig4“ 
ra 6 con el carro en la posición que ocupa a continuación ! 
de la entrada de un primer dígito.

La figura 8 es otra vista similar a la de la fi 
gura 7 con las ruedas dentadas de ajuste engranadas con 
las cremalleras.

|

La figura 9 es un corte vertical parcial de los j 
medios de entrada y de almacenamiento, tomado en sentido ¡
longitudinal de la máquina y con las partes en la posiciónj

!
correspondiente a la figura 8.

La figura 10 es una vista similar a la de la fi
i

gura 9 con las partes en las posiciones correspondientes j
i

a las figuras 6 y 7. jI
La figura 11 es una vista en perspectiva frag- |

J

12.9.68 - 5 -
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mentarla a escala ampliada desde la parte delantera iz­
quierda mostrando el mecanismo de escape y descenso del-,.,.; 
carro con ciertas partes arrancadas y ciertas partes omi­
tidas para mayor claridad. *

la figura 12 es una vista en alzado frontal .de. j 
| la figura 1 1 . *• i

la figura 13 es una vista en corte fragmentaría! 
tomada a lo largo de las líneas 1 3 -1 3  de la figura 1 2 . " ' ' í 

La figura 14 es una vista en perspectiva frág- j 
mentaría, desde la parte delantera izquierda, del me-oáriisl 
mo de retorno del carro con ciertas partes arrancadas*, .y- j 
ciertas partes omitidas para mayor claridad. !I

La figura 15 es una vista en alzado de la rueda! 
de paletas con partes arrancadas para mayor claridad. |í

La figura 16 es una vista en corte tomada a lo | 
largo de las líneas 16 -16 de la figura 15 . i

La figura 17 es una vista esquemática desde arri­
ba de un desarrollo de los medios descodificadores mostran­
do los elementos de espiga y de tope de la rueda de paleas

La figura 18 es un diagrama de circuito del sis-f 
tema de teclado de las figuras 19 -23 en combinación con j 
el sistema descodifioador de la figura 17. j

La figura 19 es una vista en planta desde arri-| 
ba de m  codificador de teclado binario con ciertas partee 
arrancadas para mayor claridad. J

La figura 20 es una vista en alzado desde un ex­
tremo de la figura 19, tal como se ve desde la derecha.

La figura 21 es una vista en corte fragmentaria¡ 
a escala ampliada tomada a lo largo de las líneas 2 1 -2 1 dJ 
la figura 19. i

12.9.68 - 6 -
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La figura 22 es una vista en alzado de uno de 
los vastagos de tecla tal como se ve desde la derecha e n ’ 
la figura 21j y

La figura 23 es una vista en corte similar a - ’, 
la de la figura 21, mostrando una de las teclas en uná.pb-- 
sicion bajada.

I N D I C E  ...
1. Descripción General ..*.*,*

•  * *

2. Medios de Registro o de Lectura
i* * «

3« Almacenamiento ” ** |
a. Medios de Escape ,de Almacenamiento |

Ib. Medios de Descenso de Almacenamiento j
j

c. Medios de Retorno de Almacenamiento
4. Medios de Entrada
5. Medios productores de Salida
6. Medios Receptores y Descodificadores
7. Realización de Entrada Alternativa j
8. Realización de Receptor y Descodificador

Alternativa
9. Sedado y Codificador 

10. Funcionamiento.

DESCRIPCION GENERAL
Refiriéndonos ahora con mayor detalle a los di­

bujos que se acompañan, el aparato de registro construido 
de acuerdo con el presente invento comprende:

a. Unos medios de registro o lectura 10, figu­
ras 1, 2, 16 y 17, para efectuar una impresión sobre pa­
pel de los valores contenidos en unos medios de almacena­
miento.

12.9.68 - 7 -
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 ̂ »
1 y 2, destinados a servir como almacenamiento temporal * * * »•

de valores des codificados, juntamente con unos medios de**.*
situación en posición de almacenamiento que incluyen unas,
medios de escape de almacenamiento 35» 47, figuras 11-.13», |
unos medios de descenso de almacenamiento 62-66, figuran, i

* !
1, 2, 11 y 15, y unos medios de retorno de almacenamiento |
74, figura 14. :,**,!

o. Unos medios productores de entrada 105,* « • I
ras 3 y 6-10, para entrar valores descodificados en tlpsi • * •

i • • • «Imedios de almacenamiento.
j d. Unos medios productores de salida 150, figu-
jras 3, 4, 15 y 16, para percibir valores establecidos en 
los medios descodificadores y efectuar el movimiento co- j 
rrespondiente de los medios de entrada. j

e. Unos medios receptores y descodificadores j 
170, figuras 3, 4 y 17, para recibir y percibir señales ¡i
eléctricas codificadas en binario y para convertir dichas j 
señales en valores decimales correspondientes mecánicamen­

b. Unos medios de almacenamiento 30, figuras

te? y
f. Unos medios de teclado, figuras 19-23, para 

codificar valores decimales en señales eléctricas codifica 
das en binario.

MnmTns BE REGISTRO Y EE LECTURA BE SABILA !
i ■ — ■ — ' " ........ . " ■ i ■ i ........... ' "  ■ j

Refiriéndonos ahora en particular a las figuras II
1 y 2, los medios 10 de registro o lectura de salida incluf

i

yen un mecanismo de imprimir de diez ordenes decimales* Elj
I

mecanismo de imprimir puede ser del mismo tipo general desj- 
crito en la Patente para los EE.TJU. de Wagemann, número 
3.057.549 de fecha 9 de octubre de 1.962. El mecanismo de
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imprimir incluye una serie ordinal de ruedas 11 de tipos
de dígitos que cada una tiene espaciadas en torno a supe-p» •
riferia una serie de tipos 12 de dígitos que varían en vá-;
lor desde el 0 al 9 inclusive. Cada rueda 11 de tipos a á ,*
arrastrada con una cremallera actuadora 13 mediante u4 /
segmento de cremallera 14 y un tren de ruedas dentadaq*,>
15 y 16. Las cremalleras 13 están soportadas en el apara-** • 4 *
to de registro mediante varillas de guía 17 que pasan a.
través de ranuras 18 en cada una de las cremalleras. .Óija* ■ #
pluralidad de muelles 19 de tensión anclados por unpktre-

• • • J
mo a una parte de bastidor (no representada) y sujefóS'po» 
su otro extremo a cada una de las cremalleras 13» empujanj
a las cremalleras 13 hacia la izquierda, según se ve en j
las figuras 1 y 2. No obstante, las diez cremalleras 13 j 
están frenadas contra tal movimiento hacia la izquierda 
por una varillas de autorización 20. La varilla de autori­
zación está controlada por una barra articulada 21 pivota-

i
da y elementos de leva 22 que son enterizos con el eje 99
de programa de la máquina. El ciclo del eje 99 de progra­
ma será efectuado mediante una apertura de un embrague de 
máquina usual (no representado ) mediante un solenoide 66A

j
ilustrado en el diagrama de circuito de la figura 18. j 

Para comprender el invento, es necesario exponerji
aquí únicamente los medios por los que las cremalleras ac-j

|

tuadoras 13 son controladas en su recorrido hacia atrás enj 
una operación de lectura de salida para hacer rotar a las j 
ruedas 11 de tipos a posiciones para imprimir, de acuerdo 
con los valores que hay en las ruedas dentadas 37 de alma 
cenamiento. Al finalizar el recorrido hacia atrás de las 
cremalleras 13, las ruedas 11 de tipos son disparadas para

12,9.68



5

10

15

20

25

30

• * a* • # •

efectuar una operación de impresión llevando los tipos de
.mprimir contra una cinta de papel 23 que lleva la platica
>4. Que al término de la operación de imprimir, las crema-
.leras 13 son restituidas haciendo rotar con ello a las .
ruedas 11 de tipos a la posición normal. Como se ha ilustra,-* » *
Lo en los dibujos, hay diez cremalleras. Por consiguiente’,

» « <
jstá prevista una lectura de salida del almacenamiento de
>rden diez. Se hace referencia a la Patente para los feE.’TJU» .. •
antes citada de Wagemann número 3.057.549 pana la descrié— 
3ión de la operación de imprimir, que no se describe .aÍL^ 
a spe oíf i camente.

ALMACENAMIENTO'* »' 1 ■'TT'“I 1 i
Refiriéndonos ahora en particular a las figuras \i

I y 6-10, los medios de almacenamiento 30 comprenden un 
jarro 31 que tiene su pared lateral 32 provista de abertu­
ras (no representadas) que abarcan a varillas 34, de modo j 
1ue el carro 31 es deslizable transversalmente en la máquij- 
ía sobre varillas 34. La parte delantera del carro 31 esta 
provista de diez espigas desplazables verticalmente 35 que 
cooperan con un escape para permitir que el carro 31 esca­
pe hacia la izquierda, de orden en orden, como se ve en la 
figura 11. El mecanismo de escape se describirá más deta­
lladamente en lo que sigue. En las paredes laterales 32 de|. 
carro 31 está sujeto de modo fijo un eje 36, y sobre el ej^ 
36 hay montadas lado a lado para rotación diez ruedas den-j
tadas de ajuste 37. Cada una de las ruedas dentadas 37 in-i

jcluye un diente ancho o parte de tope 38 que representa laj 
posición "0" ó de partida de las ruedas dentadas 37. Montaf 
do también entre las paredes laterales 32 del carro hay un 
elemento de tope 39 similar a un peine que tiene diez dien
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•tes 40, uno de los cuales sobresale junto a cada una de las 
ruedas dentadas de ajuste 37 y está adaptado para cooperar 
con ellas para bloquera la rotación de dichas ruedas dehia^ 
das 37 contra rotación a derechas (según se ve en la figl1" 
ra 9) cuando hace tope contra ellas un elemento de top,e ,}8

• • • * ide diente de rueda dentada.
En la parte delantera del carro 31 figuras 1 y 2,, I

hay montado un elemento 70 de supresión del cero que sóbte- 
sale lateralmente, el cual coopera con los elementos dq.** *í
tope 25 que sobresalen verticalmente desde cada una d? las 
cremalleras 13, de una manera usual, para sujetar la^crema­
lleras 13 exteriores de orden superior que se hallan a cero

J ij contra recorrido hacia atras. j
Minios DE ESCAPE DE ALMACENAMIENTO 

Refiriéndonos ahora en particular a las figuras 
ge ha representado el carro 13 montado para movimien­

to de deslizamiento sobre varillas 34. Un muelle 14 esta 
anclado a una parte de* bastidor 42 por un extremo y está 
ooneotado por el otro extremo a un soporte 43 fijo al carr 
para empujar al carro hacia la izquierda, como se ve en la 
Figuras 11 y 12. El carro 31 está bloqueado contra movimien­
to hacia la izquierda mediante un tope 44 que hace contac­
to con espigas 35 desplazables verticalmente. las espigas 
35 están soportadas en la parte delantera del carro 31 par 
desplazamiento vertical desde una primera posición de blo­
queo 45 (figuras 12) hasta una segunda posición de escape 
46, con lo que las espigas 35 pasarán bajo los medios de 
tope 44. Las espigas 35 están espaciadas sobre el carro 
para corresponder al espaciamiento entre las cremalleras 
13 del aotuador, y para dicha espiga desde una posición

-  11 -
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de bloqueo, permite un sola paso de escape del carro 31.
Un solenoide 47, que tiene una armadura 48, está apoyado 
sobre una parte del bastidor (no representada) de tal ma*-, 
ñera que la excitación del solenoide 47 producirá movimigEj-i * »
to de la armadura 48 contra una de las espigas 35 para, qp,ri

, * » •mir dicha espiga desde dicha primera posición de bloqultr* j
9 ' * C i45 hasta dicha posición de escape 46. Esde hace notar que ¡

la anchura de la armadura 48 (figuras 12 y 13) es tal’*qub j
en tanto que la armadura 48 sea mantenida bajada, el "borde!

** * * l
derecho de la armadura 48 apoyará contra la espiga slgüienU

# •****! te 35 hacia la derecha y no tendrá lugar el escape dftt,ca-j
jrro 30 hacia la izquierda hasta que el solenoide 47 sea !
¡desexoitado para liberar la armadura 48.

Con referencia en particular a la figura 12, los 
medios de tope 44 están fijos a un eje 49 que está montado 
en una parte de bastidor (no representada), los medios de 
tope 44 están montados para movimiento de pivotamiento desj- 
de una primera posición de bloqueo 50 hasta una segunda poj- 
sición de escape 51, como se ha ilustrado en líneas de tra­
zos en la figura 12. Un par de elementos de tope 52 y 53 
están apoyados en la máquina para limitar el grado de mo­
vimiento de pivotamiento de dichos medios de tope 44. Un 
muelle 54 está conectado por un extremo al elemento de to-

i

pe 44 y está anclado por su otro extremo a una parte de !íi
bastidor (no representada) para empujar a los medios de j 
tope en sentido a derechas, como se ha ilustrado en la fij- 
gura 12, para situar el tope 44 contra el elemento de tope 
52 de modo que el tope 44 estará en una posición de bloqueo 
5°.

En un modo de funcionamiento de deseable que es-j
j

- 12 - !
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cape el carro 31 hacia la izquierda, orden por orden, y
este modo de funcionamiento se conseguirá mediante la excir,
taoión del solenoide 47• En un segundo modo de f uncionamiei-*
to, es deseable permitir que el carro 31 se desplace del,v * * |
todo hacia la izquierda con un sólo movimiento para llevar

* * *
el carro a posición para lectura de salida mediante creóla-

' * ■ !
lleras 13» en vez de efectuar un desplazamiento orden por !

iorden, y este modo de funcionamiento se consigue mediante i
, , * * , ¡excitación de un solenoide 55* el cual hara que la artoadu-j♦» i

ra 56 haga rotar al elemento de tope 44 a izquierdas) «comoi
***** |

se ha ilustrado en la figura 12, para mover el tope ‘44 .desf 
de una posición de bloqueo 50 hasta una posición de esoapej 
51* El control de los solenoides 47 y 55 se describirá en \ 

lo que sigue, en una descripción del funcionamiento de la j 
máquina con referencia a la figura 18. ;

Como se ha ilustrado en las figuras 11 y 12, un ¡j
elemento de leva 57 está soportado sobre una parte de bas-i 
tidor 58 debajo del carro 31 y en alineación con espigas ¡ 
35»de tal manera que ouando se hace retornar el carro 31 j
hacia la derecha, a su posición de partida, el elemento de!

I
leva 55 hará retornar las espigas 35 desde su segunda posij- 
ción de escape 46 a su primera posición de bloqueo 45. !

MEDIOS DE DESCENSO DE ALMACENAMIENTO ¡
jj

Los extremos opuestos de las varillas 34 (figuraj 
2) están soportadas a pivotamiento en 59 sobre palanoas acó-

i

dadas 60 que están pivotadas por un extremo 61 a »nq partej 
de bastidor (no representada) estando interconectados los j

ibrazos 62 que cuelgan de las palancas acodadas 60 por mediós 
de varillaje articulado 63. Una de las palancas acodadas, 
oomo se ve a la derecha de las figuras 1, 11 y 15, está prp-

- 13 -
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vista de una prolongación 64 que está conectada en 65 a un 
solenoide 66, con lo que la excitación del solenoide 66«ha­
rá oscilar las palancas acodadas 60 a izquierdas (figuráv, 
1) alrededor de los pivotes fijos 61 para efectuar el des­
censo del carro 31 y el engrane de las ruedas dentadas de 
ajuste 37 con el segmento de cremallera 13A. Conectado íám- 
bien a la prolongación 64 hay un muelle de tensión 67 que j 
empuja a las palancas acodadas a derechas alrededor de pi-i 
votes fijos 61 estando controlada la extensión del moVliniep'

•* • * i» « \to de la palanca acodada mediante topes 68, 69. El control!* -* * « |
del solenoide 66 se describirá en lo que sigue en una'des-i 
jcripción del funcionamiento de la máquina. !
i MEDIOS DE RETORNO DE ALMACENAMIENTO i

Con referencia ahora en particular a la figura j
14» se han representado unos medios para hacer retornar elj

, Icarro 31 desde su posición de escape de la izquierda a su
posición de partida hacia la derecha. Fijo al carro 31 hayj
un soporte 71 de tope de carro que se extiende hacia delanj-]
te y tiene una parte 72 de entalladura. El soporte 71 de 
tope controla la posición extrema de la izquierda del carro 
31» La parte 72 de entalladura está montada para aplicación 
de deslizamiento con una carilla fija 73. Una corredera de 
liberación 74 está soportada sobre una varilla fija 75 e 
incluye una parte de entalladura 76. La corredera 74 de liT 
beracion está empujada hacia la izquierda como se ha ilus­
trado en la figura 14 por un muelle 77 el cual está conec­
tado por un extremo a una parte de bastidor (no represénta­
lo) y está conectado por el otro extremo a la corredera 74 
le liberación. El soporte 71 de tope del carro y la parte I

j

72 de entalladura del carro están situados en la varilla l i i

12.9.68 - 14 -
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de tal manera que el movimiento de la corredera 74 de libe­
ración hacia la derecha producirá un movimiento correspon- .■ 
diente del carro 31. la corredera 74 de liberación es movi|: 
da hacia la derecha por medio de una banda de tracción 78 
que está conectada mediante un elemento de conexión 79 a 
la corredera 74 de liberación por un extremo, y que está' j 
conectada mediante el elemento 80 a una varilla movible 81 

por el otro extremo. Una polea de guía 82 se aplica a^lá 
parte intermedia de la banda de tracción 78 para cambiar 
la dirección de movimiento de la banda de tracción desde 
una dirección transversal a una direooión longitudinal, ha 
polea de guía 82 está montada para rotación sobre un sopor­
te 83 de apoyo de rodillo, el cual está conectado a una | 
parte de bastidor (no representada). La varilla 81 esta j 
guiada por un elemento de apoyo 84. El movimiento lon¿itu-| 
dinal de la varilla 81 está controlado mediante una palan-j 
ca 85 de liberación la cual está montada a pivotamiento so| 
bre eleje 86 mediante un par de muelles de tensión 87, 88^ 
los cuales están conectados por un extremo a una parte de 
bastidor (no representada) y por el otro extremo están 
conectados a elementos 89, 90 de espárrago de palanca de 
liberación. El extremo inferior de la palanca 85 de libera­
ción está conectado a la varilla 81 mediante un gancho 91 j 
jy un espárrago 92. El movimiento de la palanca 81 de libe­
ración en sentido a derechas está bloqueado por una leva 
93 que se aplica a un rodillo 94., el rodillo 94 está apo­
yado sobre una palanca 95 de rodillo la cual está montada 
a pivotamiento sobre el eje 96 por un extremo y conectada 
mediante una barra articulada 97 a la palanca de liberación 
85 por el otro extremo. La leva 93 incluye una parte enta-

12.9.68
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liada 98 que cooperará con el rodillo 94 para permitir 
la rotación de la palanca de liberación 85 alrededor del,, 
eje 86, el cual tirará a su vez de la varilla 81 hacia 
atrae produciendo movimiento hacia la derecha de la corre-* 
dera de liberación 74 sobre la varilla 73 para producir /mo­
vimiento del carro 31 hacia la derecha a su posición de 'pár- 
tida. la leva 93 está montada sobre el eje 99 de prográmaj 
de la máquina, el cual está controlado mediante un mecáhid-* i .•
mo de embrague de máquina usual (no representado) durante 
el ciclo de la maquina. En un modo de funcionamientó, es 
necesario invalidar el mecanismo de retorno de almaCelja- 

J miento, y ello se haee mediante la barra articulada 93A, 
la cual esta montada a pivotamiento sobre el eje 99 y con-i 
trolada por un solenoide 93B. Siempre que es excitado el 
solenoide 93B, la barra articulada 93A será hecha rotar 
haoia la derecha en torno al eje 99, para hacer con ello 
que una parte 93C que sobresale de la barra articulada se 
mueva interponiéndose en la trayectoria del rodillo 94 

para bloquear el movimiento del rodillo 94 a la parte 98 

de entalladura de leva. El funcionamiento del eje 99 y del 
control del solenoide 93B se describirán más detalladamen­
te en lo que sigue, en la descripción del funcionamiento 
de la máquina.

MEDIOS EE ENTRADA
Con referencia ahora en particular a las figu­

ras 3 y 6- 10, un eje de entrada 101 está apoyado en par­
tes de bastidor 102-104. El eje 101 está apoyado paralela-i 
mente al eje 36 y a las ruedas dentadas de ajuste 37 y tid- 
ne fija al mismo, entre sus extremos, una rueda dentada de 
entrada 105. E1 eje 101 y la rueda dentada de entrada 105
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están montados directamente encima de los medios de alma­
cenamiento 30, con lo que la rueda dentada de entrada 105» 
estará engranada con la rueda dentada de ajuste situada j 

más a la izquierda 37 de los medios de almacenamiento 30» 
(como se ve en las figuras 3 y 6) cuando los medios de,

1 . , • *
almacenamiento están en la posición de partida. Montado, i' I
en el eje de entrada 101 a cada lado de la rueda dentada

? , -
de entrada 105 hay un fiador de rueda dentada de ajuste

A i

o medios de alineación 106, 107, los cuales tienen una»* 
parte 108, 109 de aplicación a un diente cortada longi'tu- 

j dinalmente sobre los mismos, como se ve en las figuTaá,'
| 5-8. Cuando las ruedas dentadas de ajuste 37 de los medios 
de almacenamiento 30 están en la posición más hacia la de-j 
recha o de partida (como se ve en las figuras 2 y 6) las i 
ruedas dentadas de ajuste 37 están empujadas a contacto 
con la parte 108 de aplicación al diente por el muelle 67 
(figura 2), el oual está conectado al extremo inferior 64 
de la palanca acodada 60. La parte 108 de aplicación a un j 
diente (figura 5) mantendrá todas las ruedas dentadas de 
ajuste en alineación y en su posición de partida o cero, 
y permitirá además que las ruedas dentadas de ajuste 37 
deslicen lateralmente sobre la misma al escapar el carro

j31 hacia la izquierda, orden por orden. Al moverse cada ¡
!

una de las ruedas dentadas de ajuste 37 fuera de la parte j
de aplicación a dientes 108 a una posioión ilustrada en j

j
las figuras 6 y 7 para quedar engranada con la rueda den- j
tada de entrada, ello permitirá entonces la rotación de jI
la rueda dentada de ajuste 37 mediante la rueda dentada dej 
entrada 105 a una posición seleccionada. El posterior es- j

j

cape del carro hacia la izquierda lleva las ruedas denta- |

13.9.68
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das de ajuste 37 a contacto con una parte 109 de aplica­
ción a diente en el elemento 107 de alineación de ruedas 
dentada, (figura 7) el oual mantiene lae rueda, dentáfcá 
de ajuste en su posición hasta que el carro es descendido 
mediante el solenoide 66 para llevar las ruedas dentadas 
de ajuste 37 a aplicación con el segmento 13A de ru«3dá\ 
dentada en las cremalleras 13 para una lectura de sâ Lî da 
del almacenamiento. El eje de entrada 101 está accionario 
?or una rueda dentada 110 fija al extremo izquierdo fial ©je 
101, como se ve en la figura 3* La fueda dentada 11Q. S.sta 
¡engranada con una rueda dentada loca 111 la oual estaápo- 
yada para giro sobre un espárrago 112 montado en la V^rte j 

|de bastidor 102. El accionamiento es proprocionado a la j 

rueda dentada loca 111 mediante una rueda dentada 113 apo-j 
yada para giro sobre el eje 114 y fija a una rueda de pa- j 
letas 151, que se describirá en lo que sigue. j

MEDIOS PRODUCTORES DE SALIDA |
iCon referencia ahora en particular a las figu- j 

ras 2, 3, 15 y 16, los medios 150 productores de salida J 

incluyen una rueda de paletas 151 que esta fija a la rué— j 

da dentada 113 y apoyada para giro sobre el eje 114 accio j 

nado continuamente, y accionado mediante una correa 115 y | 
una polea 116 por un motor (no representado). Existe una j 

cantidad predeterminada de rozamiento entre la rueda de pa­
letas 151 y el eje 114, de modo que la rueda de paletas 151
será accionada con el mismo cuando no este bloqueada contra
rotación. La rueda de paletas 151 tiene una pluralidad de

!
espigas 152 que se extienden radialmente montadas en una j

garganta radial 153. Cada una de las espigas 152 incluye i!
una parte de orejeta 154 y una parte flexible 155. Las es-j

13.9.68 - 18 - i
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pigas 152 están sujetadas en la garganta 153 de la rueda
de paletas mediante una parte 156 de resalto de la rueda

•

de paletas que hace tope contra las partes 154 de oré'je-
ta de las espigas. las espigas están adaptadas para se*r.’
movidas a una de entre dos posiciones seleccionadas, .¿©mo
se ha ilustrado en la figura 16, y son mantenidas efl .úna• . • •
u otra de las posiciones seleccionadas mediante una, pj^per-
ficie 157 de fiador de rueda de paletas que coopera con• • « • «
la parte 155 flexible de la espiga. Montado en la paute• * •
de bastidor (no representada) adyacente a la rueda da.pa- 
letas 151 hay un elemento de leva 158 el cual, al rptar la 
i rueda de paletas, repone las espigas desde una primfeVd po­
sición, como la ilustrada en la parte superior de la ruedaj 
de paletas en la figura 16, a una segunda posición ilus­
trada en la parte inferior de la citada rueda de paletas, 
como se ve en la figura 16. la finalidad de esta reposición 
de las espigas se describirá enseguida a continuación.

MEDIOS RECEPTORES Y DESCODIFICADORES 
Con referencia ahora en particular a las figu­

ras 3, 4 y 17» los medios descodificadores 170 incluyen 
una pluralidad de elementos de tope 171, 172, 173, 174 y 
175 espaciados radialmente y dispuestos alrededor de la 
circunferencia de la rueda de paletas, como se ha ilustra­
do en la figura 4. Cada uno de los topes 171, 172 etc, es­
ta fijo a un eje 181, 182, etc, apoyados respectivamente 
para giro en partes de bastidor 102A, 103. Montado en el 
eje 186 adyacente al tope 171 hay un elemento 176 de colo­
cación en posición de espiga usado para controlar la intror 
ducción de los valores impares, el funcionamiento del cual 
se desofcibirá más detalladamente en lo que sigue en la desh

- 19 -
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cripoión de los medios receptores. El tope 171 y el elemen
to 176 están provistos de partes de orejeta enterizas 171AÍ

•

y 176A que tienen conectado entre ellas un muelle de'tfett- 
slón 177. Los topes están situados con relación a la r'Ue'da 
de paletas 151 de modo que en una posición de dichas .éspi-é
gas 152 el plano de rotación de dichas espigas estará.*éj3-
paciado en sentido axial de dichos topes, como se ha, indi­
cado mediante la espiga 152A, y en la otra posición de4 di-* • « • «
chas espigas el plano de rotación será coplanar con, dichos« ■ •
topes, como se ha indicado mediante la espiga 152B (figurai• • • ;
17). Adyacente al tope 175 hay montado un tope fijo]19&. j Í ' *** !

j •  •  •  j[Suponiendo que es ejercido constantemente un accion&híiento;|
de fricción sobre la rueda de paletas 151 en el sentido dej 
la flecha, puede verse entonces de la anterior descripción; 
que situando las espigas 152 coplanares con dichos topes j 
la rueda de paletas estará bloqueada contra rotación. La I 
anchura del tope 171 se ha determinado de modo que cuando [ 
se retira de la trayectoria de dichas espigas la rueda de j

I
paletas 151 podrá rotar con el eje 114 accionado continua­
mente para transmitir un movimiento de un diente a la rue­
da dentada de entrada 105. La anchura de los restantes to­
pes 172, 173, 174, 175 se ha determinado para que cada una!

i
represente un movimiento de dos dientes cuando se retiran l

i
desde la trayectoria de dichas espigas. Así, moviendo al- jl
gunos seleccionados de dichos topes puede ser transmitido !

I
cualquier número del cero al nueve ambos inclusive, a la !|
rueda de paletas y a la rueda dentada de entrada 105.

i
Con referencia ahora en particular a la figura j

i
17, los medios receptores incluyen la combinación binaria j 
de solenoides 201, 202, 204 y 208 de los números 1, 2, 4, |
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8 que están conectados mediante elementos 220 a ejes 186, 
184, 183 y 185 respectivamente, Montado en el bastidor 
102A, 103 adyacente al elemento 176 hay un tope 171 dé’’* 
'•pasa" el cual está conectado mediante el eje 181 al sMLjb- 
noide 209, para recibir la señal de "pasa". Puede verse, pop 
tanto que la excitación de algunos seleccionados de íL{5d. soi- 
lenoides 202, 204 y 208 por recibir impulsos eléctricos eh» • • j
un código binario, a través de ejes 184, 183 y 185 res^ec-j
tivamente, que algunos seleccionados de dichos elementos j
de tope 172, 173, 174 y 175 son retirados de la trayecto- j
ria de dicha rueda de paletas, y que recibiendo una‘defíal !

***** |de "pasa" al solenoide 209 será retirado el tope 17*1* 36 

"pasa" para permitir la rotación de dicha rueda de paletas! 
151 con el eje 114 continuamente accionado. El tope de ! 
"pasa", está conectado mediante el muelle 177 al elemento | 
176 de colocación en posición de la espiga, y por tanto elj 
elemento 176 tenderá a ser movido hacia la derecha, junta-l 
mente con el tope 171, siempre que es excitado el solenoi-l 
de 209 de "pasa". El tope 171 es movido hacia la derecha 
siempre que ha de ser introducido cualquier valor digital, 
incluso aunque tal valor sea el cero. Dicho con otras pa- | 
labras, el tope 171 está asociado con el mecanismo de es- ! 
cape o con el hecho de que esté siendo introducido un di- i

j

gito en la maquina. El movimiento del elemento 176 hacia j 
la derecha hará también moverse a la espiga 152A hacia la j 
derecha o en una posición coplanar con los topes 172, 173 I
174 y 175. Si la espiga 152A es movida hacia la derecha y i 
sobre la parte superior del tope 172, será evidente que el ! 
movimiento hacia la derecha de los topes 172, 173, 174 y
175 permite, cada uno de ellos, dos escalones adicionales I

13.9.68 21 -
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de movimiento correspondientes a los valores 2, 4, 6 y 8 
Para controlar la entrada de un valor impar, es excitado 
el solenoide 201 del número 1 el cual mantiene sujetb* ¿L 
elemento 176 de colocación en posición de espiga, contrd j 
movimiento hacia la derecha por el muelle 177, y por .tantoj 
la espiga 1520 pasa a ser la espiga que controla que.Jtó.ce j 
tope con un tope 172-175 para producir la entrada de. ¡m 
valor 1, 3, 5, 7 ó 9.

En la entrada de valores decimales del 0 pl. 9, 
ambos inclusive, se describirá en lo que sigue el cqftfcrol j 
de los topes 171, 172, etc, y el control del elementóJ76 |
de colocación en posición de espiga. |

Entre el eje 182 y el eje 183 ^ay conectada una j
primera barra articulada 210 fija al eje 183 mediante un i 
elemento enterizo de collarín y espiga 211. El otro extre-j 
mo de dicha primera barra articulada 210 está montado paraj 
¡movimiento de deslizamiento libre sobre el eje 182, Fijo j 
jal eje 182 adyacente a la barra articulada 210 hay un ele-j 
mentó 212 de collarín y espiga, Montada sobre los ejes 183,
184 y 185 hay segunda barra articulada 213 fija al 
eje 185 por un elemento enterizo de collarín y espiga 214.
Dicha segunda barra articulada esta montada para movimien-jj
to de deslizamiento libre sobre los ejes 183, 184. Fijos ¡
I sobre los ejes 183, 184 adyacentes a la barra articulada 
213 hay elementos de collarín y espiga 215, 216, respecti­
vamente. Montada sobre los ejes 182, 183 y 184 hay una ter­
cera barra articulada 217 fija al eje 184 por un elemento 
enterizo de collarín y espiga 218, estando montada dicha j 
tercera barra articulada sobre los ejes 182 y 183 para mo-¡ 
vimiento de deslizamiento libre. Fijo al eje 182 adyacentej

í
- 22 - !
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a la barra articulada 217 esta el elemento de collarín y 
espiga 219. Puede verse así que moviendo uno seleccionado
de los ejes 181, 182, etc.hacia la derecha, como se Vfe* an 
la figura 17» varias combinaciones de los elementos dé*•■¡Jo­
pe serán movidas fuera de la trayectoria de rotación.de di 
cha rueda de paletas para permitir que la rueda de galétasj
gire en una rotación de magnitud predeterminada para entrar» • •
el numero seleccionado a través de la rueda dentada de en- 
trada 105 en los medios de almacenamiento. • • •

Si el número a introducir es el cero, es ré.b'ibi- 
do un impulso en el solenoide 209 de "pasa", el cual*hárá
moverse al tope 171 hacia la derecha (figura 17) y 'afL^mis- 
mo tiempo será movido el elemento 176 de colocación en po­
sición de espiga hacia la derecha por el muelle 177. Pues­
to que la espiga 152A esta en la trayectoria del elemento 
176, será movida desde una posición no coplanar a una po­
sición coplanar con los topes 172, 173, etc., y en esta 
posicionla espiga 152A hará contacto con el tope 172. Pue­
de verse por tanto que la rueda de paletas y las espigas 
no podrán moverse en la dirección de la flecha desde la 
posición ilustrada.

Si el numero a introducir es el uno es recibido 
un impulso para excitar el solenoide 201 del número 1, el 
cual mantendrá sujeto al elemento 176 de colocación en po­
sición de espiga contra movimiento hacia la derecha por el 
muelle 177 cuando es movido el tope 171 hacia la derecha 
después de recibir una señal de "pasa", y por consiguiente 
se permitirá que la espiga 1520 se mueva en la dirección 
de la flecha contra el tope 172. Con ésto se transmitirá 
un movimiento de un diente a través de la rueda de paletas 
151 a la rueda dentada de entrada 105.

13.9.68
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Si el número a introducir es el dos, se redibe 
entonces un impulso para excitar el solenoide 202 del nú­
mero 2, el cual hará moverse al tope 172 mediante la'barra 
articulada 217 hacia la derecha. Cuando.-se recibe una’ieefaal 
de •'pasa” para mover el tope 171 hacia la derecha, tartbiéi: 
hara moverse a la espiga 152A hacia la derecha medi^n.té, 
el elemento 176 de colocación en posición de espiga. Enton­
ces se permitirá que la espiga 152A se mueva en la direc- 
cion de la flecha hasta que la espiga 152A haga contta.c.to 
con el tope 173, y por consiguiente la rueda de paleas 
151 transmitirá un movimiento de dos dientes a la r'úé'dá 
dentada de entrada 105.

Si el numero a introducir es un tres, entonces, 
se recibe un impulso para excitar el solenoide 201 del 
numero 1 y el solenoide 202 del numero 2, para mover el

i
tope 172 hacia la derecha y sujetar al mismo tiempo el elej. 
mentó 176 contra movimiento hacia la derecha, y por consiJ 
guiente se permitirá que la espiga 152C se mueva contra el 
tope 173 para transmitir un movimiento de tres dientes a 
la rueda dentada de entrada 105.

Si el número a introducir es un cuatro, se reci­
be entonces un impulso para excitar el solenoide 204 del 
número 4 moviéndose así el tope 173 hacia la derecha y 
moviendo al mismo tiempo, a través de la barra articulada 
210, el tope 172 hacia la derecha. Puesto que en el sole­
noide del numero 1 no se recibió impulso alguno, el ele­
mento 176 de colocación en posición de espiga se moverá 
hacia la derecha con el tope 171 de "pasa" para mover a la 
espiga 152A llevándola a dicha posición coplanar. Entonces] 
se permitirá que la espiga 152A se mueva en la dirección

- 24 -
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de la flecha contra el tope 174 para transmitir un movimien­
to de cuatro dientes a la rueda dentada de entrada 105» %

Si el número a introducir es un cinco se ráóibe* •
entonces un impulso para excitar al solenoide del número;
1 y al solenoide del número 4, moviéndose así los top.eCs 17
y 173 hacia la derecha, y puesto que el solenoide dei/hu-
mero 1 estaba excitado para sujetar al elemento 176, se
permitirá que la espiga 152C se mueva contra el tope 174
transmitiendo un movimiento de cinco dientes a la ruejla

» * ** « ••dentada de entrada 105• .♦*.« • *
Si el número a introducir es un seis, entórteos 

se recibe un impulso para excitar al solenoide del numero i
2 y al solenoide del número 4, moviéndose así los topes i 
172, 173 y 174 hacia la derecha, y puesto que el solenoi­
de del número 1 no estaba excitado, el elemento 176 de 
colocación en posición de espiga se moverá hacia la dere­
cha con el tope 171 de "pasa" para mover la espiga 152A a 
dicha posición coplanar. Entonces se permitirá que la espi­
ga 152A se mueva en la dirección de la flecha contra el 
tope 175 para transmitir un movimiento de seis dientes a 
la rueda dentada de entrada 105.

Si el número a introducir es un siete, entonces
, |

se recibe unimpulso para exbitar al solenoide del numero 1 j, 
al solenoide del número 2 y al solenoide del número 4, mo­
viéndose así los topes 172, 173 y 174 hacia la derecha; y 
puesto que el solenoide del número 1 estaba excitado para 
sujetar al elemento 176, se permitirá que la espiga 152C 
se mueva en la dirección de la flecha contra el tope 175» 
transmitiendo un movimiento de siete dientes a la reuda 
dentada de entrada 105.

- 25 -
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Si el número a introducir es un ocho, se recibe
entonces un impulso para excitar al solenoide del número
8, y para mover así, por tanto hacia la derecha a los.vtafceu
172, 173, 174 y 175 a través del varillaje articulado* <2 jO•
y 213; y, puesto que el solenoide del número 1 no estaba

*  ► *

excitado, el elemento 176 de colocación en posición $e. es- 
piga se moverá hacia la derecha con el tope 171 de Mp*4áá" 
para mover a la espiga 152A llevándola adicha posiclóií co—
planar. Entonces se permitiráque la espiga 152A se muéva

,  • * *

en la dirección de la flecha contra el tope fijo 190‘*para
transmitir un movimiento de ocho dientes a la rueda ‘de'¿ta-
ia de entrada 105. ‘ *•**.* • • •

Si el numero a introducir es un nueve, se recibe 
entonces un impulso para excitar al solenoide del número 1 

¡r al solenoide del número 8, moviéndose así los topes 172,
I73* 174 y 175 hacia la derecha y puesto que el solenoide 
del numero 1 estaba excitado para mantener sujeto al ele­
mento 176, se permitirá que la espiga 152C se mueva en la 
dirección de la flecha contra el tope fijo 190 para trans­
mitir un movimiento de nueve dientes a la rueda dentada de 
entrada 105.

Se reclama de nuevo la atención hacia el hecho de 
que las espigas 152 se extienden radialmente desde la rueda 
ce paletas 151 apoyadas sobre el eje 114 accionado continua­
mente, habiendo entre ellos una cantidad suficiente de ro­
damiento para hacer que la rueda de paletas 151 sea acciona­
da cuando es liberada por lostopes 171, 172, etc. Además, 
después de haber sido liberados los topes 171, 172, 173,
174, y 175 del movimiento hacia a la derecha para retornar i 
e su posición de partida (como se ha ilustrado en la figura

13.9.68 - 26 -
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24) cualquier espiga 152 que haya en la trayectoria de di­
chos topes será movida mediante dichos topes de nuevo a 
una posición no coplanar.

Será evidente que puedn ser introducidos valores* •
sucesivamente en las ruedas dentadas de almacenamiento. 37t » «
(figura 3) moviendo el carro 31 hacia la izquierda coq.re-

• • «
lación a la rueda dentada de entrada estacionaria 105»*’ó* « >
bien pueden ser introducidas fijando el carro 31 y movien­
do la única rueda dentada de entrada con relación a ‘l&3 ruit * *
das dentadas 37. Los valores transmitidos desde los‘.ordena'

*  *  *  " •  idores son usualmente transmitidos desde un registro’.4®*al-j 
macenamiento o línea de retardo en forma de serie. «Puesto j

i

que es transmitida toda la capacidad del registro, inclu- j 

yendo los ceros de orden superior no significativos, es inj 
diferente que la transmisión se efectúe de órdenes más ba­
jos a órdenes más altos, o viceversa.

REALIZACION H E ENTRADA ALTERNATIVA 
El funcionamiento de los elementos anteriormente 

descritos tiene lugar en respuesta a un código binario en 
el cual los solenoides operan directamente sobre los ele­
mentos ajustables para asegurar que una entrada codificada 
dará por resultado la salida decimal representativa de ese 
código. Será evidente, sin embargo, que la transición des-j 
de un valor de entrada binario a un valor decimal, puede 
ser efectuada en el cirouito eléctrico asociado con la en­
trada para ajustar con ello directamente los elementos en

j
forma decimal. !
REALIZACION ALTERNATIVA DE RECEPCION Y DESCODIFICACION |

Está previsto que el transductor o elemento de j 

entrada pueda ser asociado con varios equipos periféricos
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»♦ • ,
• .  * * * *
• * * • •• • * * • • •

tales como un teclado a distancia, una cinta perforada, o
un almacenamiento de ordenador. En algunos esos podría ser
más expeditivo efectuar la conversión de un código a .QtlTP
en el mecanismo de entrada asociado, en lugar de en l*eŝ  *

•

propios elementos de ajuste. En el caso de una entrada de­
cimal a distancia, por ejemplo, los solenoides asociaos j# * f
con el mecanismo de entrada pueden ser hechos funcioné.!? di

»  *  <

rectamente mediante un transductor, siendo descodificada 
la salida desde un ordenador de tal manera que se ajtó'tíei « ♦
directamente el solenoide decimal asociado con la combina­
ción de código particular.

TECLADO Y CODIFICADOR 
Como anteriormente se ha dicho, los medios recepi-

i

toree y descodifiacdores representados en ambas realización- 
nes ilustradas en lo que antecede pueden ser heohos funcioj- 
nar desde un fuente a distancia con información codificada 
tal como de una cinta perforada, de un ordenador, o posiblef 
mente de un teclado, ya sea interior o ya sea a distancia 
con respecto a aquellos. Tal teclado se ha representado en 
las figuras 19-23*

Se ha provisto una fila de cuatro interruptores 
288, 289, 290 y 291 para hacer funcionar los solenoides 
201, 202, 204, 208 de la figura 17. Sobre el eje 300 hay 
montadas una serie de palancas 292-299, que se extienden 
hacia arriba. Todas las palancas están montadas libremente 
sobre el eje 300, excepto la palanca 292 que es enteriza
con el eje y las palancas 293 que están enchavetadas de |

i
modo suelto al eje (como se ha ilustrado en la figura 2 1 ), j 
de modo que la oscilación a izquierdas de cualquiera de laé 
palancas 293comunicará un movimiento a izquierdas a la pa-
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i '

lanca 292. Todas las palancas están cargadas por muelle en 
sentido a derechas mediante un elemento de muelle de lámi­
na 304 que tiene una pluralidad de dedos de muelle 305» .*****
uno de los cuales ewtá asociado con cada una de las pqlan-• ••

cas sobre el eje 300. Cada uno de los interruptores 288-*29jl,
ambos inclusive, es un interruptor normalmente cerrado* que;

•  *  *

es abierto por la presión del muelle de lámina que fuérá j• j
a las palancas 192, 196, 197 y 198 contra el brazo dél'in-i

r \terruptor. la oscilación en sentido a izquierdas de*l&‘pa-¡
lanoa asociada servirá por tanto para cerrar cada ui\q* de i

* * !
dichos interruptores. j

* i
Un gancho 306 es extiende a través de tod£.á‘las j

|  *  •  *  •  j

|palancas y está pivotado sobre el eje 300 por medio de los;
I

apoyos 307. Un interruptor 308 normalmente abierto, ilus­
trado en las figuras 19, 21 y 23, está situado para que 
haga contacto con el mismo el gacho 306 para cerrar el in­
terruptor 308. El cierre del interruptor 308 sirve para 
aplicar una señal de "pasa" para hacer funcionar con ello i 
algunos seleccionados de los adenoides 225, ó el solenoi-j 
de 209» después de haber sido establecida la combinación 
binaria seleccionada mediante el cierre de los interrupto­
res 288-29T. Con referencia a la figura 23, puede verse quj 
la oscilación en sentido a izquierdas de palancas seleccio­
nadas 292, 296, 297* y 298 servirá para cerrar los interrup­
tores correspondientes 288 - 291 durante la primera parte 
del citado movimiento a izquierdas, y esto serviriía para 
establecer el valor binario seleccionado, la continuación 
de la oscilación en sentido a izquierdas de las citadas 
palancas serviriía para hacer oscilar el gancho 306 en sen­
tido a izquierdas y cerrar el interruptor 308. Puede verse
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que incluso aunque será establecido un valor binario me­
diante una depresión parcial de una de las teclas para ce­
rrar los interruptores 288-291, no se efectuará trabajo,* 
alguno hasta no haber sido totalmente oprimida una tecla

* 9

para hacer que el gancho 306 cierre el interruptor 308.
9 * 9

En las figuras 19, 21 y 23 se han representádo
*  8 *

medios para hacer oscilar las palancas 292-299, en forma 
de cuerdas 309 sujetas en 310 a cada una de dichas palan­
cas. Hay una cuerda 309A dispuesta debajo de cada fila'ho-, * *
rizontal de teclas 282. Cada una de las cuerdas 309A,*e,stá

/ •* * »asoSiada a una palanca 293, la cual esta enchavetad^al 
eje 300= por consigueinte, cualquiera de las palancas' ‘293* 9 9 9 ¡
que sea hecha oscilar hacia la izquierda servirá para hacer 
oscilar a la palanca 292 hacia la izquierda para señalar 
en uno (1) binario. Las cuerdas 309A son movidas hacia abs­
jo en la primera fila por las teclas de los números 1 y 3, 
en la segunda fila por la tecla del número 5 y en la terce­
ra fila por las teclas de los números 7 y 9» las cuerdas 
asociadas con cada fila se extienden bajo todas las teclas 
282 de esa fila, y se tira de ellas selectivamente por me­
dio de entalladuras representadas en la figura 22. la par­
te inferior de cada vástago de t e d a  282 se superpone a las 
cuerdas, y cuando ha de ser hecha funcionar una cuerda me­
diante un vástago de tecla hay una entalladura 311 de poca 
profundidad en la parte inferior del vástago de t e d a  282, 
y donde no se ha de tirar de una cuerda al oprimir una te­
d a  hay una entalladura más profunda 312 sobre la cuerda 
en esa posición para permitir el libre movimiento hacia aba­
jo de la t e d a  282 sin afectar a la cuerda. Las teclas es-|

,  i
tan soportadas sobre las cuerdas y sujetas contra rotación!
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mediante las entalladuras 311 y 312, y están sujetas hacia 
arriba contra la placa superior 3121. como se ha ilustrado 
en las figuas.21 y 23, mediante la acción de un 
representado). Como se ha ilustrado en las figuras 1 9 .^ ?0|, 
una cuerda 309A está conectada a la palanca 294 y es h^cha 
funcionar por las teclas de los námeros 2 y 3. El fullona- 
miento de la tecla del número 3, hará por tanto oscila* am­
bas palancas 293 y 294 en sentido a izquierdas para cárrar' 
el interruptor 289 del número 2 y el interruptor 288* del 
inúmero 1. La cuerda 3090 hace funcionar a la palanctí, £96 
del número 4 asociada directamente con el interruptor/290 
del número 4. La cuerda 309L hace funcionar a la palanca 
¡298 del número 8 para controlar directamente el interruptoj* 
291 del número 8. La tecla del número 6, la cual cerraría 
dos interruptores, el del 4 y el del 2, está conectada me- 
diante una cuerda 209E a una palanca 295 que tiene un bra-¡ 
zo de prolongación 295A que se superpone a las teclas de | 
los números 4 y 2, respectivamente. El movimiento de la paj 
ianca 295 servirá por tanto para hacer funcionar a los in-! 
terruptores de los números 2 y 4. La cuerda 309E esta dis­
puesta debajo de la tecla del número 6. Le un modo similar, 
una palanca 297 está conectada mediante una cuerda 309E pa-̂  

ra ser hecha funcionar por la tecla del número 7 y tiene 
un brazo de prolongación 297A que se superpone a la palanca 
295 para hacer funcionar a los interruptores de los números 
* y 2. Los brazos que se superpone 295A y 297A se aprecian 
oás claramente en la figura 20. Puesto que las palancas 294 
;>96 de los números 2 y  4, serán hechas funcionar por los 
arazos que se superponen 295 y 297A cuando se oprime la te-| 
jla del número 7, la holgura en la cuerda, originada por laj

13.9.68 - 31 -



5

10

15

20

25

30

>scilación en sentido a izquierdas de las palancas 294 y
>96 será absorbida por un muelle 313 conectado por medio
Le cuentas 314 a las cuerdas 309B y 3090» 3ia cuenta tende-
•á a serbir como una conexión fija contra movimiento hacia•• •
,a derecha de dichas cuerdas cuando no son hechas funcionar 
lirectamente las t e das de los números 2 y 4, pero sera 
jermitido el movimiento hacia la izquierda de dichas <íuer-[ 
Las a través de los muelles 313 cuando se hacen funcionar 
Indirectamente las palancas 294, 296*

Todas las demás cuerdas 309A y 309B-309G están 
íonectadas por la izquierda a un bastidor fijo en 31$»\

Se ha provisto una tecla de cero la cual y¡kVá, fun
*♦ M  f

iionar a la cuerda 309G conectada a la palanca montada ü -  j 
jremente sobre el eje 300. El movimiento en sentido a izqu4 
Las de la palanca 299 hará rotar el gancho 306 para cerrar 
si interruptor 308 para funcionamiento del mecanismo de es4 
sape ilustrado en la figura 1, y para hacer funcionar ya 
3ea al solenoide 226 ilustrado en la figura 26, ó ya sea 
si tope 171 de "pasa" ilustrado en la figura 17.

El tedado descrito en lo que antecedeha sido i- 
Lustrado esquemáticamente en el diagrama de circuito de la 
figura 18, y se describirá más detalladamente en lo que si- 
jue en la descripción del funcionamiento de la máquina.

FUNCIONAMIENTO 
En la figura 18 se ilustra un diagrama de cabléa­

lo que incluye el tedadode las figuras 29-34 y el sistema 
lemcodificador de la figura 17 que tiene solenoides 201-209 
>ara ser hecho funcionar por los mismos* Como anteriormente 
se ha descrito, los interruptores 288, 289, 290 y 291 sir- 
ren para excitar a los solenoides 201, 202, 204 y 208 res-
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peóticamente, para proporcionar un funcionamiento correcto 
fiel mecanismo de entrada.También se han ilustrado en la fi­
gura 18 las teclas 282 que sirven para oerrar los interrup-* ♦ » ti
tores para los respectivos solenieds, así como el gancho 
306 que hace funcionar a un interruptor 308 para proporcio­
nar la señal de "pasa", la cual sirve para entrar el valort * *
en la entrada solamente cuando es totalmenteoprimida nina
teda. Una vez completada la entrada de un valor en lá'uni-
dad de entrada, se hace funcionar una t e d a  de imprimir- 500
aue sirve para que la máquina efectúe el c i d  o de inpr{mir
jel valor y para liberar el mecanismo de almacenamiento í;de I i » »  ’  j
sntrada para una nueva entrada. En el diagrama de cü’bl'áado i« • .. |
se ha ilustrado una fuente positivo 502 con hilos conducto-f 
res enparalelo a cadauno de los adenoides que representa i 
un dígito binario. Combinaciones de esos dígitos binarios ! 
para controlar la entrada del valor decimal correcto puedeij 
3er hechas funcionar mediante el circuito ilustrado cerran-j 
io los interruptores correctos que representan esa combina4 
3ián, oprimiendo para ello una sola tecla. Por ejemplo, la 
tecla 282 del numero 2 servirá para cerrar el interruptor 
289, el cualcompleta un circuito desde la fuente de energía 
déctrica 502 a través del hilo conductor 589 a la masa 60C 
ion estos se excita al adenoide 202, el cual efectúa la 
función que anteriormente se ha descrito. I

Una de las características de esta disposición con 
Jiste en que los solenoides individuales son hechos funcio­
nar antes de la liberación del tope de "pasa", el cual se i 
na ilustrado en esta figura como el solenoide 209 de "pasapj.
sta operación se efectúa oomo sigue: el gancho 306 se sitóla 

normalmente contra los diversos interruptores 288 a 29 1,
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ambos inclusive, para mantener abiertos esos interruptores 
Al ser movido el gancho hacia la izquierda, los interruptO' 
res se cerrarán y con esto se hará funcionar i mediatamente 
a los solenoides binarios 201, 202, 204 y 208. La exci.taeion 
de esos solenoides no afecta a función alguna a menos qué

i  * »

se haya oprimido por completo la tecla. El gancho 306 efec-f 
túa esto haciendo contacto con el interruptor 308, eí lcual 
está cerrado cuando el gancho alcanza su posición mas hacia 
la izquierda. En ese momento los solenoides indi vi dual e's 
están todos enposicián operante y sirven para controlar- lô i 
topes para entrar correctamente la cantidad. El cierre delj 
interruptor 308 proporcionará una masa para el circya’M  qué 
incluye la fuente de energía eléctrica 502, hilo conductorj 
509, solenoide 209, hilo conductor 509» interruptor 308, j
hilo conductor 508 y solenoide 47, a msa. Ese solenoiede I 
4-7 sirve para hacer que escape el carro a la posición inme4

i

iiata para efectuar una nueva entrada. Se recordara, sin j 
smbargo, que en tanto esté excitado el solenoide 47, el ca­
tiro no escapa sino que permanece sustancialmente en la posi­
ción que habia alcanzado, y escapará después de la libera­
ción del solenoide 47. El solenoide 209 de "pasa" sirve poi 
tanto para liberar la rueda de paletas 151 para la entrada 
correcta, y el solenoide 47 sujetará al carro momentánea- ;

I
aente mientras es hecha avanzar la rueda de paletas para j 
representar el dígito decimal que representa la suma de los 
solenoides de los números 1, 2, 4 u 8, como se ha descrito. 
Juando se suelta la tecla del dígito, por consiguiente, el j
carro será situado para la aceptación de un nuevo dígito a j

í
i . a entrada.

Como se ha descrito en relación con la tecla del
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cero, la tecla 283 del cero servirá solamente para cerrar 
el interruptor 308 y hacer funcionar el "pasa". No obstar­
te, si no está ninguno de los solenoides de numero en par­
alción operante, no resultará entrada alguna sino que.* me*
diante el funcionamiento del solenoide 47 el oarro escapa-

s , »
rá hacia la izquierda un orden para entrada del siguientet »
dígito.

Una vez completado el establecimiento de los dí­
gitos que representan un valor a ser impreso, se oprámé la( i S
tecla 500 de imprimir, habiéndose representado en la íigurb 
27 el circuito para efectuar la operación de imprimir,,E1 j 
accionamiento orpimiendo la t e d a  500 de imprimir papa
abrir el embrague de la máquina y para bajar las ruedas den­
tadas 37 previamente ajustadas a engrane con las cremalleras 
13 de imprimir. La operación de imprimir consiste en un moj- 
vimiento alternativo de las cremalleras 13» como anres de 
se ha desorito, y durante el recorrido hacia atrás de las 
cremalleras 13 está limitada la extensión del movimiento j 
por las ruedas dentadas 37 previamente establecidas las 
cuales fueron situadas angularmente por medio del teclado. 
Durante ese recorrido hacia atrás de las cremalleras 13, 
las ruedas dentadas 37 son mantenidas engranadas con esas 
cremalleras pero son desengranadas durante el retorno de 
¡las cremalleras a su posición de partida.El ciclo normal 
de la máquina servirápor tanto para situar las cremalleras 
13, luego de imprimir, luego hacer retornar las cremalleras 
13 a la posición de partida. Al término del recorrido hacia 
atrás de las cremalleras 13, sin embargo, las ruedas denta­
das 37 son situadas en cero envirtud de haber sido acciona^- 
das contra el tope 40 del cero. El dsengrane en ese punto
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U  i

de las cremalleras 13 dejará por tanto a las ruedas denta­
das 37 en la posición cero, y entonces será hecho retornar 
el carro a su posición más hacia la derecha, como se ha dei3' 
crito en lo que antecede en el cielo normal de la maquina.

i
Como se ha ilustrado en la figura 18, el solenoide 66A que. i
sirve para abrir el embrague de la máquina, y el solenoide
66, que sirve para mantener las ruedas dentadas en engrane
con las cremalleras, son excitados mediante una fuenté 550
cuyo circuito es cerrado al oprimir la tecla 500 de imjári-

•

mir, y proporciona un circuito hasta la masa 561. La aper-i 
■ * * l
jtura del embrague de la máquina sirve para hacer rotar ai !
ila leva 552, y la rotación de esa leva servirá por tájito ¡ 
ipara mantener excitados los solenoides 66 y 66A durante laj 
mitad del ciclo de la máquina. Ello se efectúa ppr medio 
de un interruptor 560 y a través del brazo operante 558.
El brazo 558 está pivotado en 556 y tiene un rodillo 557 ji
en contacto con la leva 552. Al girar la leva 552 en sentif 
do a izquierdas, un muelle hará oscilar a izquierdas a la j 
palanca 554, debido al contorno de la leva y esa palanca 
cerrarrá el interruptor 560. El interruptor 560 es mante­
nido cerrado hasta haber sido completado el recorrido hacia 
la izquierda de las cremalleras 13» en cuyo momento se abr^ 
el interruptor 560 y se desengranrá la rueda dentada 37 dej 
las cremalleras 13, y el elemento de embrague de la máquina 
quedará libre para caer y detener el funcionamiento de la
máquina después de solo ciclo* í

I
En relación con las descripciones de los tecla- j

dos como los ilustrados en las figuras 17 y 19-23 hemos pu^s-
!

to de manifiesto la utilidad de mecanismo de entrada de ruf- 
da de paletas usado tanto para entrada directa de valores
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decimales para controlar la posición de las espigas 152 de
la rueda de paletas 151» como para la utilización de la inf
formación codificada a través de solenoides 201 208 para
situar los topes 171-176 de la rueda de paleta para permi-» *
tir avance angular de la rueda de paletas 151 a una posi­
ción representativa de un dígito décimal entrado. Es ¿viden­
te que un teclado como el ilustrado en las figuras 1942-3, 
y el diagrama de cableado asociado con el mismo como el ilus­
trado en la figura 18, pueden ser utilizados eficazmente 
en una sola máquina que efectúe una operación de imprimir 
como resultado de la información entrada manualmente' a" trafí
ves del teclado. ’’ ¡

También puede verse en relación con el teclado j 
que la utilización directa del cierre de los interruptores 
para hacer fuaioionar a solenoides individuales electivamen­
te desde el punto uno al nueve para situar las espigas 152 
para desplazamiento angular de la rueda de paletas 151 da­
ría por resultado una máquina de imprimir de bajo coste 
cuando se requiera un dispositivo de imprimir sencillo que 
sea capaz de aceptar entrada manual. La provisión de tal 
máquina como una sola unidad y para un solo fin no requeri-j- 
rá que la máquina sea capaz de funcionamiento automático a 
velocidades relativamente altas. No obstante, es un objeto 
del invento proporcionar una máquina que sea capaz de adap­
tarse tanto a entrada manual como entrada automática, a uns, 
velocidad relativamente alta, y que tal entrada pueda ser 
Introducida directamente a través de un teclado en la máqui- 
lao a través de un teclado a distancia, con entrada manual, 
y que tales máquinas sean capaces también de recibir infor­
mación procedente de una cinta perforada o similar, para
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f  uncionamiento automático# Intimamente asociada con la uni-- 
dad de imprimir, o a distancia desde la unidad, puede habe:? 
una unidad de cinta perforada# Además, es posible imprimir
en dos máquinas desde una sola fuente, tal como un teclado

1
o una lectora de cinta# la adaptabilidad de fiada máquina * 
a un tipo diferente de operaoión sin cambiar la propia.má­
quina, excepto en que se añaden las unidades para propor— i 

oionar la adaptación, es una caraeteristica de este inven­
to, Por ejemplo, puede verse que operando directamente los 
solenoides de números a posición, el mecanismo de entrada 
no habría de contener la descodificación para la entrada j 
binaria a menos que fuese deseable recibir información des! 
de otra fuente que normalmente viniese en código tal como i 
de una cinta perforada# la adquisición de tal máquina, sin 
embargo, puede añadir más adelante el sistema dedescodifi- 
cacion eléctrico sin cambio alguno en la propia máquina ni 
ensus caraeteristicas de funcionamiento. Al tipo de máqui-j 
na que normalmente podría ser comparada por usuarios para ¡ 
satisfacer sus necesidades del momento, puede perfectamen­
te exigirsele la posibilidad de un tipo adicional de servi­
cio al variar las necesidades del comprador. Por ejemplo, 
los requisitos de entrada manual son tales que el tipo de 
maquina a ser usada sería relativamente lenta para la acep-i 
tacion de tal entrada, mientras que la entrada automática i 
iesde una fuente a distancia haría variar los requisitos i 
para una aceptación a gran velocidad de la información de | 
sntrada. El modo de funcionamiento de la máquina por consi-í 
juiente, deberá ser tal que se satisfagan los requisitos ! 
le velocidad de ambos tipos de entrada. Es también de hacer 
lotar que la situación de la fuente a distancia de la infozj-
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maeión de entrada ejercería influencia en el tipo de fundo 
namiento más deseable para una máquina particular. Por es­
ta razón mencionamos la completa adaptabilidad de do^/£v- 
pos diferentes de máquinas para funcionar juntas en un^sifi 
tema. %i ?

El presente invento proporciona por tanto uiĵ síe

tema de imprimir, operable desde una unidad productora* *de<
código ya sea interior o exterior, o desde una unidad'de 
entrada decimal directa ya sea interior o exterior.'Además

s 4 ]
el invento considera un dispositivo des codificador 44ejpuej-
de ser eléctrico y electromecánico, operable desde n¿n' te- I
j ciado o desde una unidad similar. Además, el invento pro— !
| ■:
| porciona un teclado y codificador capaz de la aplicación I 
1 ^
simultanea de impulsos codificados para hacer funcionar a 
una o más unidades de imprimir, o a un ordenador o similar^.

Aunque la forma del aparato aquí descrito cons­
tituye una realización preferida del invento debe entender­
se que el invento no queda limitado a esa forma precisa dej 
aparato,* y que pueden efectuarse en la misma variaciones 
Bin rebasar el alcance del invento, tal como queda defini­
do en las reivindicaciones de la Nota adjunta.

Esta solicitud que corresponde a la presentada 
en los Estados Unidos de América el 21 de julio de 1.967 
bajo el numero 655.116, se acoge a los beneficios del ar­
tículo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.
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i reivindicaciones
• • - i
• í
/ Eos puntos de invención propia y nueva que se pre-

i sentan para que sean objeto de esta solicitud de Patente j 
¡de Invención en España, por VEINTE años, son los siguien-:

¡ tes:
. i<#, ! i,- Un aparato de registro de información capaz de s

. . | recibir en serie un ¿usgo de información en un primer có-
i ¿Ligo predeterminado en forma de señales eléctricas de en-

*"** | trada y de p r o d u c i r  lectura en p a r a l e l o  d e  d i c h o  j u e g o  d e ;
**i_0 | información en un s e g u n d o  c ó d i g o  p r e d e t e r m i n a d o ,  c a r a c t e -

¡ rizado por l a  mejora q u e  c o m p r e n d e  e n  c o m b i n a c i ó n :  unos 
I medios d e  conversión de código m o n t a d o s  en dicho a p a r a t o  ¡
| de r e g i s t r o  y q u e  i n c l u y e n  m e d i o s  para recibir en serie * 
i dichas señales eléctricas en dicho primer código prede- . 

15  j terminado y para convertir dicho primer código predeter- ;
¡ minado en dicho segundo código predeterminado de infor- :
5 mación de salida} unos medios de almacenamiento montados 
I en dicho aparato de registro y que incluyen medios para 
i recibir en serie dicho segundo código predeterminado de 
información de salida; unos medios de entrada montados 
en dicho aparato de registro y asociados operativamente 
con dichos medios de conversión de código y dichos medios 
de almacenamiento para transferir en serie dicho segundo 
código predeterminado de salida desde dichos medios de 
conversión de código a dichos medios de almacenamiento; 
y unos medios de lectura montados en dicho aparato de 
registro y asociados operativamente con dichos medios de 
almacenamiento para efectuar una lectura en paralelo de j 
dicho segundo código predeterminado de información con-

25
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i ,un iP
I tenido en dichos medios de almacenamiento.

2.- Un aparato según la reivindicación 1, caracte- ;
| rizado además porque dichos medios de conversión de oódi— 
i go comprenden: unos primeros medios meoánicos montados 
i para moverse en una trayectoria predeterminada; unos se- 
I gundos medios mecánicos que incluyen una pluralidad de 
¡ elementos mecánicos situados en la trayectoria de dichos
¡ primeros medios mecánicos para bloquear su movimiento; 
í unos medios accionadores electromagnéticos para mover se— í 
¡ leccionados de dichos elementos mecánicos fuera de la tra
5 :

í yectoria de movimiento de dichos primeros medios mecánico^ 
¡ de acuerdo con la información de entrada representada en ií i
juna primera forma de código predeterminada; unos medios ¡ 
í para mover dichos primeros medios mecánicos en respuesta ; 
i al movimiento de al menos uno de dichos elementos mecáni- 
! eos; y unos medios para producir información de salida 
j representada en una segunda forma de codigo predetermina—
¡ da en respuesta al movimiento de dichos primeros medios 
i mecánicos.
; 3.- Un aparato según la reivindicación 2, caracte-
; rizado además porque dichos primeros medios mecánicos in- 
• oluyen una rueda que tiene una serie de elementos de es—
| piga circunferencialmente situados y lateralmente desplar- 
| zables.
¡ 4.- Un aparato según la reivindicación 3» caracte- ;
\ rizado además porque dichos segundos medios mecánicos in— 
i cluyen una serie de elementos de tope situados en la tra—
Í yectoria de movimiento de dichos elementos de espiga par- s
i l
í ra bloquear la rotación de dicha rueda.
[ 5.- Un aparato según la reivindicación 4» caracte- '
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i rizado además porque dicha primera forma de código prede-j 
i terminada es un código binario y dicho segundo codigo pre¡ 
! determinado es un código decimal, y en el que dichos ele-; 
i mentos de tope están graduados en sus dimensiones de ma—
¡ ñera que combinaciones seleccionadas de dichos elementos : 
de tope permitan un movimiento rotativo predeterminado de, 

i dicha rueda para producir información de salida represen- 
j tada por un valor decimal 0 a 9 inclusive, 
j 6.- Un aparato de registro de información capaz de ¡
j recibir en serie un juego de información en un primer có-: 
! digo predeterminado en forma de señales eléctricas de enr-; 
i trada y de producir lectura en paralelo de dicho juego de 
i información en un segundo código predeterminado, caracte- 
i rizado por la mejora que oomprende en combinación: unos 
i medios receptores montados en dicho aparato de registro 
r para recibir en serie dicha información de entrada repre­
sentada por señales eléctricas en dicha primera forma de 
código predeterminada; unos medios descodificadores mon- 

: tados en dicho aparato de registro y asociados operati­
vamente con dichos medios receptores para convertir di— 

i cho primer código predeterminado en dicho segundo código 
predeterminado} unos medios productores de salida monta—

; dos en dicho aparato de registro y asociados operativa­
mente con dichos medios descodificadores para producir 
información de salida representada en dicha segunda for­
ma de código predeterminada en respuesta al funcionamien 
to de dichos medios descodificadores} unos medios de al— 

j macenamiento montados en dicho aparato de registro y que :
! incluyen medios para recibir en serie dicho juego de in- ; 
i formación en dicho segundo código predeterminado} unos
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medios de entrada montados en dicho aparato de registro 
y asociados operativamente con dichos medios de almacenaj 
miento y dichos medios productores de salida para intro- j 
duoir en serie dicha información de salida en dichos me- j 
dios de almacenamiento? y unos medios de lectura montadosj 
: en dicho aparato de registro y asociados operativamente j 
con dicho registro de almacenamiento para efectuar una j 
lectura en paralelo de dicho juego de información conte- j

j
jnido en dichos medios de almacenamiento. j

7.- Un aparato según la reivindicación 6, caracte- j 
rizado además porgue dichos medios productores de salida j 

incluyen una rueda rotativa que tiene una serie de elemen 
tos de espiga circunferencialmente situados, montados en 
ella y movibles lateralmente entre una posición de blo- j 
dueo en rotación y una posición de bloqueo sin rotación |
de dichos medios productores de salida.

! 8.- Un aparato según la reivindicación 7, caracte- ,
¡ rizado además porque dichos medios desoodificadores in- : 
j cluyen una serie de elementos de tope asociados operati- ; 
jvamente con dichos medios productores de salida y situar 
1 dos con relación a dichos elementos de espiga para blo- ; 
quear el movimiento de dichos elementos de espiga dispues 
tos en una posición de bloqueo en rotación.

9.- Un aparato de registro según la reivindicación ; 
¡8, caracterizado además porque dichos medios receptores 
I incluyen una serie de accionadores electromagnéticos aso- 
¡ ciados operativamente con dichos elementos de tope para 
I mover seleccionados de dichos elementos de tope fuera de 
! ia trayectoria de movimiento de dichas espigas, de acuer- 
¡ do con la información de entrada representativa en dicha

1

ií
i

i
*
i¡j
\j
!

\

\
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primera forma de código predeterminada, y medios para ha-j 
cer girar dicha rueda en respuesta al movimiento de al mej 
nos uno de dichos elementos de tope.

10.- ün aparato según la reivindicación 9, caracte-; 
rizado además porque dicha primera forma de código prede-; 

j  terminada es un código binario y dicho segundo código pre< 
í determinado es un código decimal, y en el que dichos ele-! 
i mentos de tope están graduados en su anchura de modo que !

i

combinaciones seleccionadas de dichos elementos de tope i 
i permitirán un movimiento rotativo de dicha rueda rotati- j 

va productora de salida suficiente para producir informa-¡ 
ción de salida representativa de los valores decimales ¡

¡ 0 a 9 inclusive. i
| 11.- Un aparato de registro de información capaz j

, de recibir en serie un juego de información en un primer 
i código predeterminado en forma de señales eléctricas de 
I entrada y de producir lectura en paralelo de dicho juego j 
¡ de información en un segundo código predeterminado, ca-
| racterizado por la mejora que comprende en combinación:I
| unos medios receptores montados en dicho aparato de re- 
¡ gistro para, recibir en serie dicha información de entra- ;
¡ da representada por señales eléctricas en dicha primera 
{ forma de código predeterminada; unos medios descodifica- 
j dores montados en dicho aparato de registro y asociados 
i operativamente con dichos medios receptores para conver- :
¡ tir dicho primer código predeterminado en dicho segundo 
| código predeterminado; unos medios productores de salida 
j montados en dicho aparato de registro y asociados opera- 
¡ tivamente con dichos medios descodificadores para produ- 
i cir información de salida representada en dicha segunda

í

\

¡

|í
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forma de código predeterminada en respuesta al funciona. ¡ 
miento de dichos medios descodificadores, unos medios de ; 
almacenamiento montados en dicho aparato de registro par 
movimiento lateral independiente con relación a dichos 
medios productores de salida y que incluyen medios para , 
recibir en serie dicho Juego de información en dicho se- : 
gundo código predeterminado, unos medios de desplazaren. | 
to de almacenamiento montados en dicho aparato de regis- | 
tro y asociados operativamente con dichos medios de alma.| 
cenamiento para efectuar dicho movimiento lateral, unos ;

| medios de entrada montados en dicho aparato de registre |
1 y asociados operativamente con dichos medios de almacena-^
I miento para introducir en serie dicha información de sa- ,
! lida en dichos medios de almacenamiento, y unos medios de 
j peotura mentados en dicho aparato de registro y asociados 
! operativamente con dicho registro de almacenamiento para 
i efectuar una lectura en paralelo de dicho segundo código 
I predeterminado de información contenido en dichos medios

; de almacenamiento#
12. - TJn aparato segün la reivindicación 11, carac- 

! teriaado además porque dichos medios de almacenamiento
I incluyen una serie de elementos de almacenamiento de va-
I lores ordinalmente dispuestos.

13. - ün aparato según la reivindicación 12, carao-
í terizado además porgue dichos medios de entrada incluyen 
i una rueda dentada de entrada accionada por dichos medios
productores de salida.

14. - ün aparato según la reivindicación 13, carao- 
terizado además porque dicha serte de elementos de alma­
cenamiento de valeres consiste en una eerie ordinal de

14- 10-69
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¡ruedas dentadas de almacenamiento ajustables.
15.- Un aparato de regiatro de información capaz de¡ 

i recibir en serie un juego de información en un primer có- : 
digo predeterminado en forma de sedales eléctricas de «m-; 
trada y de producir lectura en paralelo de dicho juego d e ; 
[información en mi segundo código predeterminado, caracte-; 
I rizado por la mejora que comprende en combinación: unos | 
¡medios de entrada de teclado montados en dicho aparato | 
de registro y que incluyen medios para generar sedales j 
eléctricas de información representativas de dicha pri­
mera forma de código predeterminada; unos medios recepto­
res montados en dicho aparato de registro para recibir 

j información de entrada representada por sedales eléotri- 
¡ cas en dicha primera forma de código predeterminada; unos
I medios descodificadores montados en dicho aparato de re- ;
I gistro y asociados operativamente con dichos medios rece£
¡ tores para convertir dicho primer código predeterminado 
i en dicho segundo código predeterminado; unos medios pro- ; 
i ductores de salida montados en dicho aparato de registro 
y asociados operativamente con dichos medios descodifica- 
! dores para producir información de salida representativa j 
! en dicha segunda forma de código predeterminada en res- 
j puesta al funcionamiento de dichos medios desoodificado- ; 
i res; unos medios de almacenamiento montados en dicho aps^:
! rato de registro para movimiento lateral independiente con 
! relación a dichos medios productores de salida; unos me- 
i dios de entrada de almacenamiento montados en dicho apar- ¡
! rato de registro y asociados operativamente con dichos 
I medios de almacenamiento para introducir en serie dicha j 
| información de salida en dichos medios de almacenamiento};

\

i

í

I

\

1
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y unos medios de lectura montados en dicho aparato de re-|
j gistro y asociados operáivamente con dicho registro de a l ¡

Imacenamiento para efectuar una lectura en paralelo de di-
Icho segundo código predeterminado de información conteni-
¡ do en dichos medios de almacenamiento.
¡ [

16.- Un aparato segdn la reivindicación 15, carac- i
¡ terizado además porque dichos medios receptores incluyen j
| una serie de accionadores electromagnéticos que pueden [
ser hechos entrar en funcionamiento al recibirse señales i

eléctricas iniciadas en dicha sección de entrada o en un ¡
equipo externo de tratamiento de datos. ;

j 17.- Un aparato de registro de información capaz dei {
recibir en serie un juego de información en un primer có-; 
digo predeterminado en forma de señales eléctricas de en-' 

i trada y de producir lectura en paralelo de dicho juego de1 
[ información en un segundo código predeterminado, caracte-

! rizado por la mejora que comprende en combinación: unos 
I medios receptores montados en dicho aparato de registro 
| para recibir información de entrada representada por se- 
i ñales eléctricas en dicha primera forma de código prede- 
i terminada; unos medios descodificadores montados en dioho 
i aparato de registro y asociados operativamente con diohos 
: medios receptores para convertir dicho primer código pre- 
! determinado en dicho segundo código predeterminado; linos 
j medios productores de salida montados en dicho aparato 
i de registro y asociados operativamente con dichos medios 
' descodificadores para producir información de salida re- i 
' presentada en dicha segunda forma de código predetermina-?
: da en respuesta al funcionamiento de dichos medios deseo— 
dificadores; unos medios de almacenamiento montados en di
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! oho aparato de registro para movimiento lateral indepen- ; 
! diente oon relación a dichos medios productores de a al i- j 

jj da} unos medios de entrada montados en dicho aparato de 
* registro y asociados operativamente con dichos medios de 
\ almacenamiento para introducir en serie dicha información 
| de salida en dichos medios de almacenamiento} y unos me­
dios impresores montados en dicho aparato de registro y 
asociados operativamente con dicho registro de almacena- 

í miento para efectuar una impresión en paralelo de dicho 
i segundo código predeterminado de información contenido en; 
! dichos medios de almacenamiento.
! 18.- Un aparato según la reivindicación 17, carao-
i terizado además porque dichos medios impresores incluyen 
i una serie ordinal de elementos impresores y una serie or—
I dinal de cremalleras de transferencia asociadas operati- : 
¡ vamente con dichos elementos impresores y dichos medios 
I de almacenamiento para transferir el contenido de dichos 
{ medios de almacenamiento a dichos elementos impresores.
I 19.- Un aparato de registro de información,
í Tal y como se ha descrito en la Memoria que antece-
| de, representado en los dibujos que se acompañan y para 
‘ los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de cuarenta y ocho hojas escri 
; tas a máquina por una sola cara.
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