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MEMORIA DESCRIPTIVA
UNA PATENTE DE INVENCION, POR VEINTE ANOS, EN ESPARA
A FAVOR DE COMPAGNIE DE SAINT~GOBAIN, DE NACIONALIDAD
FRANCESA, RESIDENTE EN NEUILLY-SUR-SEINE (FRANCIA)
BOULEVARD VICTOR HUGO, nf 62,
sobrey
"PERFECCIONAMIENTOS EN FROTADORES ISOSTATICOS PARA EL

PULIMENTQ DEL VIDRIO",



10

15

20

25

30

La presente invenciln se refiere a un perfeccionamiento
aportade a los aparatos de desbastar y pulir hojas o bandas contf
nuas de vidrio y, de una manera mfs especffica, a los dispositivos
que efectuan estas operaciopes por me@iaciﬁn de frotadores gujetoa
por un qonjunto de dos manivelas giratorias o cua}quier otro siste
ma equivalente a un movimiento de trpslacifn uniforme siguiendo una
trayectoria cirgular prees#ablecida.

En estos aparatos, los frqtadores estin esencialmente cong '
tituidos por placas metﬁlicasrde forma.rectangu;ar, llamados patines,
que llevan, sobre la superficie de frotamiento, varios fieltros que
actfian sobre toda la anchura de dichas hojas o bandes y que efectﬁgn
el desbaste 5 el pulido mediante pastas o "poteas" (rojo de pulir),
bien cohocidas'de la especialidad,

El movimiento de los patines estf, por regla general, pro-
ducido pof dps &rboles verticales colocades de una y otra parte, a
un lado y a otro de la banda de vidrio; sobtg cada #rbol, una mani-
vela o elemento anflogo aociona por su perno, real o tefrico, un
brazo o prolongamiento del patfn, deaviado con relacifn a un borde
del patfn perpendicular al eje de desplazamiento de la banda de vi-
drio, para fgcilitaf el montaje, la reparacifn, la sustitucidn de
los fieltros, gtc..‘

El movimiento idéntico de las manivelas hace que el patfn
se desplaca con un movimiento de traslacifn uniforme segén una tra
yectoria circular cuyo radio correspon@e al del circplo descrito por
los ejes de log pernos de lag dos mahivllas motrices, recorriendo
todos sus puntos cfrculos siempre iggales entre sf,

Aunque la realizaciﬁn prictica de esta solucifn haya permi-
tido apreciar'éus numerosas ventajas, se han observado sin embargo,
ciertos inconvenientes t8cnicos o econfmicos debidos esencialmente

al carficter hiperestftico de la estructura asf obtenida,
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Agf por ejemplo, las deformaciones t&rmicas, o de otra
naturaleza, del patin o del bastidor que soporta los 6rganos de
arrastre, traen consigo la imposibilidad .de obtener el movimienw
to uniforme y engendran por consiguiente esfuerios secuqdarios que
dan lugar'a veces a una tat@ga perjudicial del material, con riég,
go de provocar, entre otros, el agarrotamiento de los ejes, vibraw
ciones o roturag.r

Ademﬁg, la quuipa exige una mecanizacidn extremadamente
cuidadosa que no dispensa, para realizar perfectamente y sin h?l*_
gura 1g unién del patfn a los pernos de las manivelas respectivas,
de proceder a la regula@iﬁn de los rodamiehtos "in situ" a costa
Qe pﬁrﬂidas de tiempo importapﬁes; estorentraﬁa dificultades para
construir estos patines em serievy hacerlos intercambiables incluso
sobre uno solo y en el mismo tren de trabajo.

 Entre las soluciones examinadas para paliar estos inconvee
nientes, se ha propuesto acoplar el patfn a una de las manivelas por
intermedio de una biela que hace el oficio de junta de dilatacifn,
pero esta solgeiﬁn destruye radicalmente la simetrfa de los esfuerw
zos motores ejercides sobre el patin de manera que es muy diffcil
evitar las vibraciones,

También se ha tratade de dividir el patfn en dos semi-pa-
tines reugidos pdr una junta intermedia.rEsta solucifn, que presen

ta la ventaja de restablecer la simetrfa, evita totalmente los es—

fuerzos secundarios nefastos provocados por las deformaciones, exige,

bara conservar una rigidez satisfactoria de los frotadores, una

]

construceiln muy esmerada y éostq:a.

La invencifn tiene por objeto un frotador cuya fransmisifn -
elimina estas dificultadea conservando una simetrfa de estructura l
suficiente para asegurar en condiciones aceptables la igualdad de

‘

los esfuerzos transmitidos por los pernos de arrastre,
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Para.alcggzar estg rgsulﬁado, el patfn que soparta los
fieltros gs#&,xsegﬁn la invgnciﬁn,_agoplgdo_g los Srganos que le
imp?imgn el mpvipiento por una tra#sqisiGn constitpida por dos pig
zas, por ejemylo%‘dps bielas, articuladasrcada una, por una parte
gobre d;cho paffn,_directamente o por mediacidn dg brazos solidarios
de ég?e, por 9trg parte sobrerunp dehdiohbs 6rgagpa que imprimen
el movimienfp, uni@og entre sf por un acoplamiento articulado, de
forma_que constiﬁuyan_un sistepa_isqstﬁtic? sobre las artigulaciones

con los ecitados Srganbs que imprimen_el movimiento. Este acoplamienw
to serd por ejemplo una barra de unidn o balancfn,
En una realizacidn particularmentg interesante, el frotador

seglin 1a invencién, y su transmisifn, estin ademfs caracterizados

porque su estructura articulada dqfo;mablg posee un eje de simetrfa

ve:ticgl que pasa por el medio del segmento que une los ejes de ar—

ticulacifn sobre los pernos de arrastre,

En esta.versidn el frotador segfin la invencifn, ofrece no
solgmentg ven#ajas importantgs talgg como lg.adaptabilidad que per-
nite la fabficaciGn en serie,_glr?ntercambio, ete.,e 8ino gue a&gmﬁs
posee enteramente la carggtgrfsticg mis jmportante segfin la cual,
du;ante gl_funciongmiento, las reacciones a las;fuerzas de arrasire
que Qjercen 1og pernos est&n p:ﬁqtiqamentg siempre representadas por
dpg vectores iguales, de m6du¥9 constante, que se aplican cada uno
sobre el eje_dgl perno correspondiente.r

.La invepci&n se pomprgnder& mejor con la lectura de la desw
cripqiﬂn siguiéntery del examen @e los_Qibujos anejos que muestrgn
a t{tulo de ejemplos no limitativos aléunos modos de realizacifn, y
en los cuales ¢

- pﬁs figurag‘l,_2, 3y 4 :ep;esgntap, de forma completumente
esqnfmitica, cuatro soluciones constructivag conforme a la invenw

cidn,
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= La figura & muestra, segfin un modo preferentg, una rea<

lizacidn prictica del esquema de la figura 4,

e La<£igura 6 muestra wna variante que asegura la gimetrfa -
completa de los esfuerzos,

5 Si sé-hace referencia a las figuras 1 y 2, en las que
aparece la soluciﬂg de principios, las mismas referencias designap
elementos anflogos; 1 representa la hoja o handa de vidrio que avan
za en el sentido_de la flecha F y que estﬁ sometida, para el desbas-
te y/g el pulido, al frotamiento del patfn 2, Este patfn estd pro~

10 visto, biep dirgctamente (tig, 1), bien por intermedio del brazo
4 -4 (tig. 2), de articulaciones § - 5' para las bielas 6 - (A
también articujadas, en i - 11, gobre_los pernqs de las dos manive
las 8 - 8' solidarios de los ejes motores 9 - 9!, Una barra dg_ﬁgi&h
10 estf articulada sobre dichas bielas § - 8' en el emplazamiento

15 de la articulacién 7 y en un punto de la otra biela (fig, 1) o en
uno de los puntos intermedios de cada una de las bielas (2ig. 2), a
condicifn de que d;cha barra 10 respete suficientemente la simetrfa
pero no constituya, con la 1fnea de unidn de los centros de lag arw
ticglacioneg 5 = 5% una figura préxima a un paralelogramo que con-

20 duzca a un mistema deformable,

Sobre las figuras 3 y 4, estén representadas esquem{ticamen
te, dog variantes de otro medo de ejecucidn para las cuales las migw
mas referencias que las.de las figuras 1 y 2 designan elementos anfw
logos, Segfin estas dos varigntes, el mismo paffn 2 es solidario de

25 la barra 3 que se articula, por sus extremos, sobre un primer brazo
de las Piezas 6 = 6%, las cunles estdn a su vez articuladas sobre
los pernos 9 - 9% . La barra 10 estd ahora articulada sobre los bra
zos 11 = 11' gue corresponden a lgs piezas 6§ - éf y estén fijadas
rfgidamgnte sobre el primer prazo, bien en un punto intermedio de

30 la longitud de 8ste (fig, 3), bien a las articulaciones T = 1% (fig.4),

N .
~
;.

"
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Este esquema se presta mejor a una realizacién préctica
porgque separa los ladés de los patines; permite aumentar las re-—
luqiones de los brazos de palanca entre las articulaciones del baw
lanefn y las del paﬁin Yy se aproxima mfs a la simetrfa deseable,

En los modog de ejecucidn rgpresentgdgs gsqueméticamente
en las figuras 1 a 4, el sistema es isostédtico, no susceptible de
deformaciones reales =i se impone a los puntos de las articulacio-
nes 7 = 7' una separacién dada.

Por consiguiente, confiriendo una longitud igual a las dos
manivelas 8 « 8% e imprimiegdora lpa'ejes 9 - 9%, que estén unidos
a ellas de forma invariable, dos movimientos rotatorios iguales del
mismo sentido, de la misma velocidad, y de igual fase,_cada pﬁnto
de los sistemgs que realizan el objeto.de la invencifn, en particum
lar cada punto del patin 2, eiectﬁa nece;ariamente un movimiento
de trgslaciGg sobre una trayectoria circular de radio igual al de
las dos manivelas 8 - §';

Se obse;varﬁ que los @ispositivos enunciados seglin la in-
vencifn se adaptan sin emﬁargo, a las escasas separaciones de distan
cia entre pernos que las condiciongs de fabricacifn o de trabajo
pueden provocar en el curso del movimientos de ello resulta sola-
mente wna ligera oscilacidn de los patines,

La figura 5 representa una realizacifn prictica de la solu-
¢ifn esquematizada por la Tigura 4, Se encuentral, bajo las mismag
referencias, los elementos ya descritos en particular el patin 2
solidario de la barra 3 que tiene una estructura, esencialmente en
forma de "C" que se articula en 5 - 5' sobre las palancas 6 - 6!
que estén a su vez articuladas sobre las excdntricas 12 « 12% soli-
darias de 195 ejes 9 - 9%, dichas excdntricas juegan aquf el papel
de las manivelas 8§ — 8t de la figura 4, Los brazos 11 = 11% de las

dos palancas 6 — 6% estfn articulados en 13 = 13* sobre el balanefn 10
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que las une entre sf,

0tro modo de realizacifn estd representado en planta sobre
la figura 6: las piezas 6 y 6' estdn también constituidas por paw
lancas acodadas, sobre las cuales el patfn 2 estd articulado en
5 =~ B! por intermedio de los dos brazos 4 — 4'., El acoplamiento
entre las piezas § y 6' no impone ya una distancia fija a las arti
culaciones 13 ~ 13! sino que obliga a los brazos homélogos 11 ~ 11!
de las palancas 8 — 6' a permanecer paralelas es decir simétricas
con relacibén al puntof); este paralelismo estd asegurado por un juego
balancines 14 — 14! articulados sobre una palanca de transmisidn 15
de eje 16, colocada en el centro de simet:iall. Este patfn realiza
una simetrfa completa, Su desmontaje se efectda quitando los pasadgo
res de los tres ejes 5 = 5' y 16, Se harf{ notar que el entre~eje
de los tres ejes § ~ 5' y 16 es indiferente con tal que su alineacién
sea correcta.

En todas las soluciones antes descritas a propbsito de di-
chas figuras, se observar{ que el patin constituye, directa o indi-
rectamente por mediacién de la barra 3 o de los brazes 4 ~ 4', una
de las barras constitutivas del sistema ilustrado de suerte que la
eliminacifn de esta barra de dicho éistema hace evidentemente defox
mable la parte restante de éste, lo que permite adaptar esta parte,
en todos los casos de sustituciln, a cualguier otro patfn, incluso
si la posicién de los érganos de fijacidn de este €liimo no corres—
ponden rigurosamente a la del patfn que le reemplaza,

El dispositivo evita los esfuerzos seoundarios ligados al
hiperestatismo,

Por otra parte por la eleccidn de un trazado conveniente y
especialmente por el empleo de la solucidn correspondiente a la figu

ra 6, gracias a la rotacién uniforme e idéntica de las dos manivelas

5 y 5' que afrastran el frotador en una traslacifn circular uni-
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fqrmet }a;lfue?gas_gne actﬁan_sob?e‘los-pe;nqs de'esﬁas manivelas
son prﬁfticamente constantes y estdn representadas por dos vectores
iguales, '
 Otra ventaja de la invencién es que el conjunto de los Br=
ganos de ar:agtre“esté francamente Qesviado_lateralmen#e'con rela-
¢iln al patfn,. que a su vez queda bien despejado y fhcilmente acce=
sible, 7
Bien entendido, la invenciln no est{ limitada a los modes
de realizagiﬁg_desc;itos Y rep:eseg#ados que han sido dados a tftu-
lo de ejemplos, se pueden aportar numerosas modificaciones accesim
bles al operario de la especialidad, sin salirse de su cuadro.
NOTA
En resumen esta patente de invencidn se contrae a las
siguientes reivigdiqacionesrz
l8,= “Periecpionamientgs_en frotadores igogt&ticos para el pulie
7mento @ey vidrio", caracterizado porque estd comstituido por
un patin dé frotamiento acoplado a sus frganocs de a?rastre por una
transmisi6n7¢onstituida por_dos piezas articuladas cada uwna, por
una partersobrerdiqho patfn, por .otra parte sobre uno de los citados
Srganosfde arrastre, y unidos entre si por wn acoplamiento articula~
do;'el conjunto del fr&ta@o;<constituye un sistema isostftico som
bre sus artiqu}gciones con los citados Gpganos de arrastre,
2%,~ “Perfecciopamientos_en frotadores isost{ticos para el pulie-
mento del vidrio", seglin reivindicaciﬁn 12 carscterizadoe por-
que las piezgs articuladas de la transmisifn son palancas aeodadas;

38 g "Perfeccionamientos en frotadores isost8ticos para el puli-

mento del vidrio", seglin reivindicacifn 22 caracterizado por=

que sus palancas presentan dos brazos desiguales Y que su acoplamien

‘

to estd artiqulado enAla extremidadrdel mayor de estos dos brazos,

‘

42,~ '"Perfeccionamientos en frotadores isostfticos para el pulim



mento del vidrio", segfin reivindicacidn 3% caracterizado pore

que el acoplamiento es una barra de unidén de dimensiones muy infew

1

riores a la longitud del brazo mayor de las palancas.

584 "Perfecciogamientqs en frogadores isostﬁticos para el puliw
mento del vidrio", segfin una de las reivindicaciones 1% a

3%, caracterizado porque constituye con su transmisifn una estructu

ra articulada deformable que posee un gje de Qimetr!a vertical que

pasa por el centro del segmento alcanzmlo los ejes de articulacidn

.

en los pernos de arrastre,

#

684 "Perfeccionamientqs en frota@ores isosi&t%cos para el puliw
mento del vidrio", segln reivindicacifn 52 caracterizado porw

que el acop;amiento articulado est! constituido por dos bielas are

ticuladas en las extremidades opuestas de una palanc; de transmisifn

.

montada sobre un eje desmontable que pasa por el centro del patfn,
T2em “PERFECCIONAMIENTQS EN FROTADORES ISOSTATICOS PARA EL PULI~
MENTO DEL VIDRIO", segfn queda descrito y reivindicado en la.

presente memoria y nota reivindicatoria que constan de 9 plginas me

canografiadas y dibujos adjuntos,

Madrid, 19 JuL 1968
GOMPAGNIE DE SAE{?GOBAIN.
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