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PATENTE DE INVENCION

por VEINTE afios

cuyo privilegio se solicitea para Espaiia,
sus territorios y plazas de soberania, a

favor de:

P.11li BONETTI di Alberto, Dario, Ferrante
BONEITT

entidad italiana, domiciliada en Rudiano

(Brescia), Italia, relativa a:

"MAQUINA PARA EL ACABADO DE BOTIONES CON
REVESTIMIENTO"
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Inventor: Dario Bonetti
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MEMORIA DESCRIPTIVA

Constituye el objeto de la invencién una mégquina para el
acabado de botones con revestimiento, particulermente para bo-
tones formados por dos pertes encastradas entre si, de las cua=
les la superior estd provista de un revestimiento. Hoy die se
conocen ya otros tipos de mAquinas pera el acebado de botones
revestidos. Generalmente estas méquinas constan de un pistén que
trebaje en sincronismo con una plataforma que tiene un movimien-
to longitudingl elternativo y que contiene dos huellas o vacie-
dos para cada una de las pertes que se encastren entre si, Du~-
rante su carreras el pistén encastra entre s{ a presién el fondo
¥ la arandelsa provisia de revestimiento, = = = = = = = «w = = =

Teles méquinas, sin embargo, no estén libres de inconve-
nientes, entre los cuales los més evidentes son una fabricacibn
que, ademds de lenta, es también ruidosa por los esfuerzos dis-
continuos a que estd sometido tanto el motor eléetrico alimenta-
dor como los mecanismos que mandan el movimiento glternativo
deo la plataformg, = = = = = = = = = «w = - - - ---——-- .-

El propésito principsl de la presente invencidn es el crear
ung miquina que permita una produccidén més répidae al tiempo
que un mejor sincronismo entre el pistén y la plataforme y un
sistema més simple de centrado en el momento de la unién entre
el fondo y la arandela provista de revestimiento, = = = = = =

Otro propbsito de la invencidn es hacer que la fabricacién

sea més silenciosa permitiendo la utilizacién de tel mé&guina,
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sl se desea, incluso en viviendas y no sblo en las fébricas.
No es el Gltimo propbésito de la invencién el de automatizar
la recogida del producto acabado, = = = = « m m - - - - - - =
Estos y otros propbsitos se alcangan por medioc de la
méquing segin la invencién la cual comprende un dispositivo
formado por un sistema de "cruz de Malta" acoplado al mismo
tiempo a un sistema de manivelas que acaba en un elemento de
pistén y a une plataforma giratoria que tiene asientos pars
los fondos y asientos para lasg arandelas con revestimiento,
egtando dicho dispositivo acoplado a medios motores de mando
por medio de medios de trensmisién del movimiento, = = = - =
Otras caracteristicas y ventajas de la invencién resul-
tarén mis clarss de la descripcién de una forma de ejecucidén
preferida, pero no exclusiva de la invencién, ilustrada a
t1tulo indicativo y no limitativo en los planos anexos, en
log cuslesS: = m = = @ = = =" - wow =~ = - - e - - -
La figura 1 represente una seccidén transversal a través
del cuerpo principal de la méquina segfin la invencibn; - - -
ILa Tigurs 2 representa un detalle de la seccibn del pi-
vote de la palance que manda la carrera del pistén de la mé-

quina; ------- e M e oy mn We Gw Gn W NS em M Gm Ee SN AT e W e

La figure 3 represents la vista en planta de la méqui-
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La figura 4 representa la vista en planta de la mAqui-
na segin el plano de seccibn IV-IV de la figura 13 = =~ = = -
La figura 5 representa una vista en perspectiva de la

méquina herramienta segfn la invencién, montada sobre un bas-

£1A0Ts = = = m m mmm m o mm - m— - m———-—— - -



5.

10.

15,

20.

25.

Con referencie a la figura 1; la miquina segfn la inven=-
cién estd constitufda por el cuerpo de una bancada 1 provista
de una tapa 2 y de cuatro patas 3. Ia mAquina segin la inven-
cién comprende una cruz de Malta 4 soportada debajo del plano

de trebajo 5 mediante el soporte 6 que presenta los aslentos
7 y 8 para los cojinetes de bolas 9 y 10 separados entre si
por ol distanciador 11 = = = = = = w = = = =« = = = = = ==

Diche cruz de Melta 4 estd provista de seis brezos y esté
blogueada sobre el eje poritaplateforma 12 mediante los dos re-
tenes de blogueo 13, estando solidarizado dicho eje 12 porte~
plataforma con el cuerpo 14, que soporta las partes inferiores
de las matrices, de la plataforma 15 por medio del prisionero
16 y estando bloqﬁeado con la plataforma 15 por medio del tor—
NIl10 17 = = = = = = =~ =~ = m - = m—--——-—---

La plataforma 15 consta del cuerpo 14 que soporte las
partes inferiores de las matrices, presentando seis asienfos
18 para las partes inferiores de las matrices en los cuales
pueden alojarse las partes inferiores 19 de las matrices que
se solidarizan alternativemente con tres expulsores 20 para
matrices portafondo y con tres extrusores 21 para matrices
portaarandela con revestimiento por medio de los tornillos
de anclaje 22. los expulsores 20 y 21 estén contenidos res-
pectivamente dentro de los asientos centrales de las matri-
ces 23 portafondo y de las matrices 24 portaarandela con re-
vestimiento, las cuales pueden moverse axislmente a lo largo
del eje longitudinal de los expulsores contra la accidn de los
resortes 25 y 26 que ‘tienen sus asientos de apoyo en los cuer-

pos de las partes inferiores 19 de las matrices y en los cuer-
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pos de las matrices 23 y 24. Las cebezas de les maetrices 23 y
24 egtén alojadas en ssientos 27 adecuados practicados, sobre
une circunferencia, en la tapa 28 de la plataforma 15, - - -
Dicha tepa 28 estd solidarizada con el cuerpo 14 que
soporta las partes inferiores de las matrices por medio de
los tornillos 29 y 30. Sobre la pequeila esfera 5a del soporte
5b dispuesto en el plano de trabajo 5 se apoya la plataforma

La cruz de Malta 4 se acopla con el rodillo 31 del pe-
quefio eje 32 dispuesto en la polea 33 la cual tiene otro pe-
quefio eje 34 asiento del cojinete 35 de bolas contenido en
el extremo 36 de la biela 37 que, por el otro extremo 38,
contiene el cojinete oscilante 39 de bolas montado sobre el
eje 40 de la palancg 41, = = = =« = = - = m————-- -

Diche palanca 41 que pivota en 42 con una excéntrica
43 ajustable por medio del volante menual 44 (véase el detalle
de la figura 2) tiene la cabeza libre 45, que actfia en el
asiento 46 del pistén 47 = = w = = = = = = = = - - -

El pistén 47 lleva, en su parte inferior, una matriz
superior 48 la cual se puede mover axiaslmente g lo largo del
eje del 4rbol 49 en un recorrido delimitado por el vaciado 50
dentro del cusl actia el tornillo 51. Sobre el Arbol 49 hay
montado un elemento de blogqueo 52 para la matriz superior 48,
Seglin la figura 3 el elemento de blogqueo 52 pivota sobre un
pasador 53 y actia sobre el pequefio pasador 54 de guils del
elemento de bloqueo y que estd fijado a la pequeiia palanca 55,
la cual es solidaria del 4rbol 56 que a su vez es solidario de
una pequeila palance 57 soportada por la placa de soporte 58
fijade al banco de trabajo 5 por medio de los tornillos 59 y

cuyo extremo es accionado por tres blogues o resaltes 60 g0
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lidarios del cuerpo 14 que soporta las partes inferiores de
les matrices. Segin la figura 1, la polea 33 tiene su asiento
calado sobre el Arbol 61 del reductor 62 que tiene montada

la polea escalonada 63 en su &rbol de entrada 64. La polea
escalonada 65 solidaria del Arbol 66 del motor 67, de tipo
autofrenado, actlia sobre la polea escalonada 63 del reductor

62 por medio de la correa 68. Segfin la figura 5 el motor eléc-
trico 67 se pone en movimiento y se para por medio de la cade~
na 69 fijada al pedal 70. Un compresor 71 con aspiracién en

72 almacena por medio del conducto 73 los botones acabados en
el almacén Tde = = = = =@ e = = w = - - - —----- - -

El funcionamiento es el siguiente: = = = = = = « = - - -

Actuando sobre el pedal 70 se pone en movimiento el mo-
tor 67 que tranemite el movimiento al reductor 62 el cuel
nmueve la polea 33 con un movimiento rotativo unifoxrme conti-
nuo. A través de sus ejes 34 y 32 la polea 33 actida tanto
gobre el plstén 47 por medio de las palancaes 37 y 41 con movi-
miento alternativo continuo como sobre la cruz de lMalta 4,
¥ por lo tanto sobre la platalforma 15 con movimiento giratorio
intermitente con desplazemientos de 602 por vuelta, Se produce
por lo tanto un sincronismo entre los movimientos del pistén
47 y de la plataforma 15 segln el cual el pistén 47 golpea
la plataforma en uno de los puntos de una circunferencia que
distan entre s{ 602, En correspondencia con estos seis puntos
se colocan alternativemente las tres matrices 24 portaarande-
la con revestimiento y las tres matrices 23 portafondo. En
cuanto el pistén 47 golpea una matriz 24 portaarendela con
revestimiento, la matriz superior 48 golpea la matriz 24

axielmente a lo largo del eje del expulsor 21 el cusl empujars
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le arendela y el revestimienito en el asiento de la matriz

. superior 48, siendo accionado el elemento de blogueo 52 por

la palanca 57 movida por 1los resaltes en voladizo 60 como
consecuencia de le rotacidén del cuerpo 14 que soporta las
partes inferiores de las matrices de la plataforma 15, = = =«
Al subir el pistén 47, lleva en el asiento de su matriz
superior 48 la arandels con ol revestimiento y al mismo tiem-
po se libera el elemento de bloqueo 52, = = = = = = = = = =
Al Qescender de nuevo el pistén 47 encuentra entonces
el elemento de blogqueo 52 libre por lo que cuando la matriz
superior 48 empujae la matriz 23 a lo largo del eje del expul=~
gor 20 el fondo contenido en éste entra en contacto con la
arandela y su revestimiento y el eje 49 los encastra entre
si. E1 botén asi acabado es llevado a la superficie de la
matriz 23 por el expulsor durante le fltima perte de la ca~-
rrera del pistén. Mientras el pistén sube de nuevo la plata-
forma 15 se desplaza llevaendo lg malriz con el boién, en
correspondencia con la boca del conducto 73 el cual absorbe
el botén Airigziéndolo al almacén T4, = = = = = = = ™ w = = =
La invencién asl ideada es susceptible de numerosas
modificaciones y variantes que entran todas en el &mbito del
concepto inventivo., Asi por ejemplo, la cruz de Malta puede
‘tener un nfmero de brazos mayor o menor de seis, y el motor

elécirico puede ser de cualquier tipOe = = = = = = = = = = =
N o T a

Se declaren de novedad y propiedad para Espalia, sus

territorios y plazas de soberania, las sigulentes: = = - « -
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REIVINDICACIONES

1.~ Méquina para el acabado de botones con revestimienfo,
particularmente para armsr botones formados por dos parteé
gue se encastran entre si, de las cuales la superior esté.
provista de revestimiento, caracterizada por comprender uﬁ
dispositivo formado por un sistema de cruz de Malta a00pl§do
al mismo tiempo & un sistema de manivelas que acaba en un.
elemento de pistén y 2 una plataforma giratoria que tiene
aslentos para los fondos y asientos para les arandelas con
revestimiento, estando dicho dispositivo acoplado a medios
motores de mendo por medlio de medios de transmisidén del movi-
miento, = = = = = = = w . " .- .- - ——- . -—-—- - - -
2.~ Méquina segln la reivindicacibn 1, caracterizada por=
que dicho elemento de pistén esté montado mévil con movimien-
to alternativo en sincronismo con el movimiento giratorio dig"
continuo de dicha plataformag. = = = = = « = = = = = = - -
3. = Méquina segin las reivindicaciones 1 y 2, caracterizadas
por presentar un motor eléctrico autofrenado., = = = = = = - ~
4+= MAquina segin las reivindicaciones 1, 2 y 3, caracteri-
zada porque dicho elemento de pistbn estd asociado & une pa=-
lancea oscilante que pivota sobre la estructura de soporte de
la mdquina, estando acoplada dicha palamca con un extremo de
una biela que tiene el otro extremo acoplado con el Srgano
de mando de dicho sistema de cruz de Halta, = = = = = = = « =
5.~ Mdquina segiin la reivindicacién 4, caracterizada por-
que dicha palanca pivota por medio de un dispositivo de ex-~
céntrica ajustable para la regulacibén de la carrera de dicho

elemento de pistbn, = = = = ~ = w o o c 0 " C - - - .- wa
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6.~ lifquine gegln una o varias de las reivindicaciones
1l a2 5, caracterizada porque dicho sistema de cruz de Maltae
es preferentemente de seis brazos, estando provista dicha
plataforma de seis asientos alternativemente para las aran-
5., delas con revestimiento y para los fondosg, = = = = = = = «
Te= "MAQUINA PARA EL ACABADO DE BOTONES CON REVESTIMIENTO®
Todo ello conforme se describe y reivindica en le presen=-
te memoris que consta de nueve hojas, foliadas y mecanogra-
fiadas por une sola de sus cerasyde dos léminas de dibujos

10. que la ilustran, Bt |

BARCELONA, -8 JUL 1968
P A M cURELL suRoL
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