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PATENTE DE INVENCION"

Que por v e in te  años se s o l ic i t a  a  fa vo r de INDUSTRIE A* ZANUSSI 

S-p-A*, de nacionalidad ita lian a ,, dom iciliada en V ia Montareale 

na U, PORDENONE ( I t a l i a  ) y  que ha da recaer schret DISPOSITIVO 

DE REGULACION DE LA VELOCIDAD DE CAIDA DE UN TRINQUETE PARA EL 

AVANCE DE UNA RUEDA DENTADA, USADO PREEEBENTEIHENTE PARA I3MP0RI- 

ZADORES Y  APARATOS SIMILARES " .

Memoria D escrip tiva

E l re g is tro  de l a  Patente da Invención que se s o l ic i t a

t ien e  por ob je ta  garan tizar l a  exp lo tac ión  exc lu s iva  en todo e l  

t e r r i t o r io  nacional y sus posesiones de un d isp o s it iv o  de regu­

la c ió n  de l a  ve loc idad  de ca ida de un tr in qu ete  para e l  avance de 

una rueda dentada, usado preferentem ente para temporizadores y
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aparatos s im ila res  * conforme se describe a continuación y  sa 

representa gráficam ente en e l  adjunto d ibu jo , a  t i t u lo  de ejem­

p lo *

l a  presente in tención  se r e f ie r e  a  un d isp o s it iv o  de r e ­

gu lación  de la  velocidad  de ca ída de un tr in qu ete  para e l  avance 

de una rueda dentada, usado p re f erentamarte para temporizadores 

y  aparatos s im ila res*

E l problema de fren ar e l  impulso de un brazo de trinque­

t e  sobre lo s  d ien tes de l a  corona dentada sobre la  cual e l  misma 

va  ap licado , en e l  caso p a rticu la r  d e l avance a disparo ráp id o , 

se p lan tea  cuando no. se  pueda o. no se qu iera poner freno a l  avan 

ce d e l d isco que l l e v a  l a  propia- corona, esto as, en e l  caso en 

que, por a l  choque demasiado v io len to , d e l tr in qu ete , l a  corona 

pueda continuar avanzando aparte d e l avance propio d e l trinquete. 

Este suceda cuando e l  d isp o s it iv o  está p re v is te  también para asan 

ce manual de l a  rueda dentada, además d e l obtenido por medio d e l 

tr in qu ete  que está  gobernado por un reductor de movimiento me­

d iante una le v a  y  de un sistema de palanca de m uelle* Los movi­

mientos d e l  tr inqu ete  bajo l a  colona dentada están guiados por - 

una le v a  de p e r f i l  adecuado que provée una grada* La ro ta c ió n  de 

l a  le v a , que t ie n e  lugar con la  presentación  de un g a t i l l o  que 

se introduce sobre e l l a  en e l  sector de rad io  c rec ien te , causa - 

una ro ta c ión  d e l braza d e l tr in qu ete  que retrocede  resbalando* 

sobre lo s  d ien tes de la  rueda; cuando,por tan to , l a  le v a  presen­

t a  l a  grada, e l  g a t i l l o ,  que es mantenido en contacta con l a  leva  

por un m uelle, se desplatza de go lpe  y  este  go lp e , mediante un

sistema da palanca, como se ha d ich o , se transm ite a l  trinquete ,, 

e l  cu a l, mantenido, a  su v ea  en contacto con l a  rueda dentada por

un m u ellec ito  y  debido a l  p a rticu la r  p e r f i l  de lo s  d ien tes de l a  

misma, s a lta  también é l  mismo, haciendo avanzar a l a  rueda deuta
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da* Si. l a  ruada dentada está l ib r a  para avanzar puede suceder 

que e l  impulso con ferido por e l  tr inqu ete  sea t a l  que la  haga 

avanzar, no obstante, eventuales sistemas de f r ic c ió n  y ,  no 

obstante también, l a  f r ic c ió n  d e l tr in qu ete  que, habiendo agota­

da su prop io  cursa de avance,, t ien d e , entonces,- a  re troceder en 

r e la c ió n  a  l a  rueda dentada* Deseando obviar este  inconveniente, 

es d e c ir , deseando mantener lo s  avances de l a  rueda dentada a  lo  

determinada en l a  proyección, de la  le v a  y d e l tr in qu ete  y ,  no pu 

diendo adm itir tiempos de avance mas b ien  la rg o s , esto es, no 

pudiendo animar l a  le v a  con variac ion es  mas suaves y  no en esca­

lón,. puesto que la s  exigencias p á rticu la res  d e l traba jo  inponen 

un paso, ca s i inatanténac de una condición a  l a  o tra , se pensó 

ante tod o , en reducir l a  a ltu ra  de l a  p rop ia  grada; pero este  

sistema im p lica , evidentemente, una va r ia c ió n  menor d e l rad io de 

la  le v a  y ,  por ta n to , para perm itir  un re troceso  igual, d e l t r in ­

quete sobre, l a  corona dentada, un sistema de palanca para la  

transm isión del movimiento que comporte un aumento de lo s  esfuer 

zos sobre la  le v a , usualmente de p lá s t ic o  o m ateria les sim ilares,, 

que pudieran resu lta r  excesivos, particularm ente después de mu­

chas horas de funcionamiento* Otro recurso es e l  de. graduar ade­

cuadamente e l  m uelle que mantiene aplicado e l  brazo d e l trinque­

t e  a  l a  corona dentada, Sin embargo, l a  to le ra n c ia  de graduación 

es demasiado estredha, además de que impone una p rec is ión  constmc 

t i v a  costosa , y también lia de ind icarse  que, para funcionamientos 

prolongados, la  e la s tic id ad  d e l m uelle cambia, variando la  gradúa, 

c ión  d e l mismo*.

EL ob jeto de la  invención  es, en su lugar^ un d isp os it ivo  

de regu lac ión  de l a  ve loc idad  de ca ída de un tr inqu ete  para e l  

avance de una rueda dentada, usado preferentem ente para tam peri- 

zadores y aparatas s im ila res , cuya tr in qu ete  está  gobernado por
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una le v a ,  caracterizado por e l  hecho de que se han p re v is to  me­

d ios para l a  transm isión d e l movimiento d e l tr in qu ete  a  un cuer­

po g ir a to r io  que presenta una cavidad dentro de la  cual v a  a p l i­

cado un g a t i l l o  s o lid a r io  de una masa g ir a to r ia  a lrededor de un. 

e le*, siendo el. p e r f i l  de dicha cavidad t a l  que provoque l a  ro ta ­

c ión  de dicha masa alrededor de dicho, e je  .alternativam ente en 

un sentido o en e l  sentido opuesto..

En. una. forma p a rticu la r  de rea liza c ión ,, e l  tr inqu ete  

está  articu lado  sobre una palanca que presenta un g a t i l l o  a p l i ­

cado a l a  le v a *  estando dicha le v a  p ro v is ta  de una crem allera 

con la  cu a l es tá  engranado un piñón cuyo e je  es so lid a rio , d e l 

e le  de dicho cuerpo g ira to r io ..

T a l p a rticu la r  forma da r e a liz a c ió n  d e l d is p o s it iv o  se­

gún l a  invención* se d esc r ib irá  ahora* a  t i t u lo  de ejemplo no 

l im ita t iv o *  haciendo, re fe ren c ia  a los- d ibu jos adjuntos, en lo s  

cualess

— l a  f ig u ra  1 muestra* en perspectiva.* e l  d ispos itivo , según la. 

invención^

— la  figu ra  2. es un g rá fic o  que i lu s t r a  la  marcha, en el. tiempo- 

de l a  ca ída  d e l g a t i l l o  sobra la. le v a -

Como, se v e  en l a  f ig u ra  1* e l  movimiento de una rueda 

dentada 6. es tá  impulsado por un tr in qu ete  5 a rticu lado  en IT  so­

bre una palanca 15 apoyada en 16 sobre un perno. f i j . o -  Una ex tre ­

midad de l a  palanca 15 está  p rovista , de un g a t i l l o  1* in trodu ci­

do en una le v a  1 g ir a to r ia  en e l  sentido indicado por l a  f le c h a  

A y  que presenta una graáa 2- E l g a t i l l o  3 está  mantenido en con­

ta c to  con l a  la va  1 por un resorte . 4-* a s i como* e l  tr in qu ete  5 se 

mantiene ap l i cado en tra  lo s  d ien tes  de l a  rueda dentada 6 p-n 

t e  un m uelle I -  .
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La palanca 15 está  p rov is ta  de una crem allera 8 con l a  

cual es tá  engranado un piñón 9 p ro v is to  de un e le  18 s o lid a r io  

de un cuerpo g ir a to r io  ¡O- Este cuerpo, g ir a to r io  presenta una 

cavidad 11, en forma, de e s tre lla ,, dentro de l a  cual es tá  in tro ­

ducida. un dedo 12 so lidario , de una masa g ir a to r ia  13 p ro v is ta  de 

un perno 14.„

Durante e l  funcionamiento..,. l a  le v a  1 g ir a  en e l  sentido 

indicado por l a  f le c h a  A. provocando e l  desplazamiento d e l g a t i l lo  

3 Y* por ta n to , de l a  palanca 15 en. 3a d irecc ión  de l a  fla ch a  B*. 

En p a r t ic u la r , partiendo de la  p os ic ión  de 3a f ig u ra  i ,  l a  le v a  

g ir a  provocando, e l  desplazamiento hacia ab§jo de l a  palanca i5 Y , 

consiguientemente, e l  desplazamiento- hacia  abajo, d e l tr in qu ete  5 

que abandona un d ien ta  da l a  rueda b a l  a p lica rse  a l d ien te  sub­

yacente^ Cuando e l  ga ti31o 3 v ien e  a  corresponder con l a  grada 2, 

e l  g a t i l l o  3 da un s a lt o ,  provocando e l  brusco desplazamiento, 

hacia  lo  a lto  de l a  palanca 15 y  d e l tr in qu ete  5* e l  cual choca 

contra e l  d iente a l  que queda enfrentado, provocando la  ro tac ión  

de l a  rueda dentada 6 en e l  sentido indicado por l a  f le c h a  C*

Loa desplazamientos de la  palanca 15 resu ltan  transmi­

t id o s  por l a  crem allera  8 a l  piñón 9 y  por ésta  a l  cuerpo girato^ 

r i o  1Q, que gira- a lternativam ente en lo s  dos sen tidos indicados 

con 3a. flacha. D* Esta ro tac ión  se transmitía a l  cuerpo 13 median­

t e  e l  dedo ¡2 introducido en la  cavidad l l *  EL. cuerpo )3 gira, 

alternativam ente,, o mej.or dicho,, o s c ila  en lo s  dos sencidos in d i­

cados por la  f le c h a  E* Por ta n to , e l  movimiento a lte rn a tivo  del 

g a t i l lo  3 se traduce en una s e r ie  de rotaciones rápidas y breves 

d e l cuerpo. i3 en los: dos sentidos indicados.. Gomo e l  cuerpo t3 

es de m a te r ia l m etálico y de un c ierto , p eso , é s te  tiende a asumir 

una. p rop ia  frecuencia, de o s c ila c ió n , constante en e l  "ciempo, en 

función  de su nasa.. Esta constancda de la s  osc ilac iones se t r a —
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duce en una. constancia de ro tac ión  d e l cuerpo g ira to r io . jO y d e l 

piííón 9. y ,  p er tanto,, en. una constancia de caída d e l g a t i l l o  3- 

E l movimiento de caída d e l tr in qu ete  sobre lo a  d ientes de l a  rue_ 

da dencada, resu lta ,,,por tanto,, a ve loc idad  constante y,, por otra 

parte,, dicha velocidad  puede ser escogida adecuadamente* aunque 

sea en un campo relativam ente res tr in g id o ,, por una oportuna eleto 

c ión  de la  constante e lá s t ic a  d e l reso rte  4 y  de la  frecu en c ia  

p rop ia  de o s c ila c ión  d e l cuerpo i3 -

Todc lo  dicho, arriba, resu lta  ap licado a- la  f ig u ra  2., don_ 
se

dq/ven confrontadas con e l  tiempo la  caída d e l  g a t i l l o  sobre l a  

le v a  tanto en e l  oaso s in  amortiguamiento como, en e l  caso con 

gmortiguamiento - E l espacio de ca ída s in  regu lación  está  expre­

sado en traeos, interrumpidos^ puede verse  cómo se t r a t a  d e l  c la ­

s ic a  diagrama espacio-tiempo, de' un. movimiento, acelerador, m ientras 

que en trazo, continuo tenemos- lo s  espacios de ca ída  para e l  caso 

en que haya regu lac ión - Siendo para  es te  último e l  movimiento da 

caída a- ve loc idad  constante, lo s  espacios resu ltan  ser l in e a le s  

con e l  tiempa- y lo s  tiempos-, por -canto, re la tivam ente mucho, mas 

la rgos  -  (. Hay* que tener presente para una ju sta  iu cerp retac ión  

d e l diagrama, que la  escala  de la s  .abscisas es muy grande 2--

Es c a ra c te r ís t ic a  de la  presente invención un sistema- de 

regu lac ión  de l a  ve loc idad  de ca ída de un tr in qu ete  sobre una 

rueda dentada de avance, consisten te en la  in troducción  de una 

masa que „  por l a  p rop ia  ca íd a , es tá  ob ligada  a  entrar en o s c ila ­

c ión - Estando, l a  frecu en c ia  de o s c ila c ión  lig a d a  a  la  ve loc idad  

de d ispara , por una parte., y  por la  o tra  a  la  frecu en c ia  p rop ia

de l a  masa, re su lta  c la ro  cómo.- es ta  últim a pueda, oportunamente, 

condicionar l a  prim era-

Los m ateria les , form a, tamaño y  d isp os ic ión  de lo s  e le ­

mentos serán susceptib les de v a r ia c ió n , siempre que e l lo  no su—



5

ID;

15

20

25

ponga una a lte ra c ió n  de la  eaencialidad del invento*

Eos términos en que se ha redactado esta  memoria deberán 

ser tomados siempre en sentido amplio* no lim ita tivo .*

NOTA DE REIVINDICACIONES

Se re iv in d ic a  como, de p rop ia  y nueva invención a  favor 

<Ra INDUSTRIE A* ZANUSSI S*p*A*„ con dom ic ilio  en V ia  Hontereale 

na. S„ BOBDENONE. ( I t a l i a  ) * lo. espec ificado en la s  sigu ien tes 

re iv ind icac iones^

PRIMERA*— D ispos itivo  da regu lac ión  de l a  ve loc idad  de ca ída de 

un tr in q u e te  pare e l  avance de una ruada dentada* usado p re fe ren  

temante para temporizadores y  aparatos s im ila res* siendo dicha 

tr in qu e te  gobernado por una le v a *  caracterizado en que se han 

p rev is to  medios para l a  transm isión d e l movimiento, d e l trinquete  

a  un cuerpo, g ir a to r io  que presenta una cavidad dentro de la  cual 

se h a lla  aplicado un g a t i l lo  s o lid a r io  de una masa g ir a to r ia  a l­

rededor de un. e je *  siendo e l  p e r f i l  de dicha cavidad t a l  que pro­

voque l a  ro ta c ión  da dicha masa a lrededor de dicho a je *  a ltern a ­

tivamente* en un sen tido  y en e l  sentido opuesto*

SEGUNDA-— D ispositivo, según l a  re iv in d ica c ió n  primera* ca ra c te r i­

zado en que dicho, tr in qu ete  está  articu lado sobre una palanca que 

presenta un g a t i l lo  acoplado a  l a  le va *  estando dicha palanca pro 

v is t a  de una crem allera en la  cual engrana un piñón cuyo e je  es 

s o lid a r io  d e l ej.e de dicho cuerpo, g ir a to r io *

TERCERA*-"' DISPOSITIVO DE REGULACION. DE LA VELOCIDAD DE CAIDA DE 

UN. TRINQUETE PARA- EL AVANCE. DE UNA. RUEDA, DE7TADA; USADO PREFEREN­

TEMENTE PARA TEMPORIZADO RE& Y APARATOS SIMILARES " *

T a l y  como se d e ja  d escrito  en la  memoria p rece-



denta qua consta, de. ocho, hojas fo lia d a s  y mecanografiadas gor 

una, so la  da sus caras y  una hoja  de planos,*

Madrid* U , de Julio, de 1*96&

F^A*. de INDUSTRIE A^ ZANUSSI S*g,*A<*

*
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