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Bl invento se refiere g un dispositivo de cam -
bio del hilo para mdquinas tricotosas circulares, con vo~
rios dedos de insercidén del hilo para hilos diversos, que
pueden ser alimentados a eleccidn a un lugar de formecidn
de punto, y un Srgano selector del hilo gobernado por un '
dispositivo de muestreado o de formacidn de dibujo.

Se conocen ya diversas construcciones para dis-
positivos de cambio del hile, los denominados aparatos da
formacidén de dibujos por franjas, que hacen posible traba-
jar en un lugar de formacidn del punto, alternativamente.;
con hilos diferentes. ITos dispositivos de cambio del hi-’
lo estdn dispuestos entonces estacionarios con respecto a
las partes de cerradura de la miquina. En el caso presea-
te interesan, en primer lugar, dispositivos de cambio del
hilo para tricotosas circulares con norta-hilos giratorios.
A cada hilo del dispositivo de cambio del hilo le estd su~
bordinado un dispositivo de sujecidén y un dispositivo de
corte propios, pudiendo combinarse estos dos diSpositivos:
para formar uno comin,

El invento se propone crear un dispositivo de
cartbio del hilo que posea estructura compacta y que pueda
ser mandado y accionado de manera simple. ZIEste problema '
se resuelve, de acuerdo con el invento, porque el 6rganc
selector del hilo estd dispuesto entre un érgano de accio-
namiento comin a todos los dedos de insercidn de hilo ¥y
los dedos de insercién de hilo, y porque estd hecho como
balancin, apoyado de manera basculable y alineable sobre
cualquiera de los dedos de insercidén de hilo que se desee,
y poraue ceda dedo de insercidn de hilo acciona directa =

mente un dispositivo de sujecidén del hilo y un dispositivo
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de corte del mismo subordinados. E1l drgano de accionamien-
to comin puede ser maniobrado por medio de una leve escalo-
nada unida con la parte rotativa de la iricotosa circular,
leva que puede llevar a un dedo de insercidn de hilo seiec-
cionado, por medio del drgano selector, sucesivamente a Gous
posiciones de trabajo diferentes., Cada dedo de insercion
del hilo tiene al menos dos levas para el accionamiento di-
recto del dispositivo de sujecidén y del de corte del hilo
subordinados,

De acuerdo con el invento, el dispositivo de su-
jecidn y el de corte para cada hilo estan dispuestos uno
junto al otro y tienen en cada caso una parte mévil apoya-
da de modo basculable y una parte fija, siendo todas las
partes coaxiales entre si. Cada dedo selector de hilo actia
entonces con su leva sobre la parte mévil del dispositivo

de sujecidn de hilo correspondiente el cual, por su parte,
estéd acoplado en accionamiento por medio de una espiga de
arrastre con la parite mdvil del dispositivo corta~hilos &
é1 subordinade. Otra caracteristica del invento consiste
en que las partes méviles y fijas de los dispositivos de
sujecidén y de corte para todos los hilos del dispositivo
estdn enfiladas en serie sobre ejes comunegde basculacién
y de retencién y son mantenidas en aplicacién mutua por me~
dio de un dispositivo de muelles comin,

Otras caracteristicas del invento resaltarén de
la siguient¢lescrpcidén, lefda conjuntamenie con el dibujo,
en el cual se ha representado un ejemplo de realizacidn de
un dispositivo de cambio del hilo realizado de acuerdo con
el invento, habiéndose hecho la representacidén de modo més

0 menos esquemdtico en diversas vistas,
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En detalle muestrans .

la fig. 1, un corte radial a iravés de una mdqui-
na tricotosa circular en la zona de un dispositivo de can~
bio del hilo realizado de acuerdo con el invento, con ung
vista lateral de un dedo de imsercidn del hilo en posicién
de reposo;

Ia fig. 2 una vista correspondiente a la fig., 1,
con el dedo de insercién del hilo en posicidén de funciona-
miento;

La fig. 3, una vista en planta sobre un dispositi-
vo de cembio del hile hecho de acuerdo con el invento;

la fig. 4, un dedo individual de insercidén del

hilo de acuerdo con el invento en posicidn de trabajo, jua-
to con una representacidn en despiece ordenado del disposi~
tivo de sujecidn y del dispositivo de corte del hilo a é1
subordinados;

la fig. 5, una representacidn correspondiente a
ls fig. 4, con el dedo de insercidn del hilo en la posicidn
de reposo;

la fig. 6, una representacidn ¢n despiece ordena-
do de lz parte mévil de un dispositivo de sujecidén del
hilo.

El dispositivo de cambio del hilo representado en
el dibujo estd disefiado para la menipulacién de seis hilos
diferentes y, por tanto, tiene seis dedos 1 de insercidn del
hilo realizados por estampacidn, los cuales estén dispues-—
tos wno junto a otro sobre un eje de basculacién comin 2
(véase la fig. 3)s E1 dispositivo de cambio del hilo per-
mite en cada ceso que se teja el punto sélo con uno de los

hilos. ZEL correspondiente dedo 1 de insercidn del hilo es
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influenciado por medio de una palanca de seleccidén bascula-
ble en torno de un eje horizonial 3, que estd fijada a wn
soporte 6 que puede bascular en torno de un eje vertical

5. El movimiento de regulacidn delportador 6 en torno del
eje 5 es provocado por medio de un cable de Bowden que ats-
ca en un brazo de ajuste 7 y que no ha sido representado,
que puede ser accionado por un dispositive de formacidn de
dibujo de la mdquins tricotosa cireular.. Ia palanca de
seleccidn 4 es influenciada con independencia de su posicidn
de seleccidn, por un drgano de accionamiento 8 a modo de
puente, que se extiende en toda la enchura del dispositive
de cambio del hilo, érgano 8 que estd unido con un empuja-
dor vertical 9 y que es movible hacia abajo, desde la posgi-
cidn de reposo mostrada en la fig. 1, a una posicidén de tra
bajo mostrade en la figura 2, en contre de la accidén de un
muelle recuperador 10, E1 Desplazamiento del empujador 9
¥, con é1, del érgano de amccilonamiento 8, se realiza por
medio de una curva de leva ll que gira con las partes movi~
das de la midquina tricotosa circular,

Cada dedo de insercidn del hilo estd provisto de
un ojo gufa~hilo 12 a través del cusl es conducide el hilo
correspondiente desde un ojo de guia fijo 13 del dispositi-
vo, siguiendo luego a la zona de un dispositivo sujetador
del hilo y un dispositivo cor%ador del hilo, que estén dis-
puestos en la zona designade con la referencia 14 en las
figs. 1 a 3. Estos dispositivos de describirdn con mds de-
talle en lo que sigue a base de las figs. 4 a 6.

Correspondiente & la posicidén de la palance seleg
tore 4 visible en la fig. 3, el dispositivo de cambio del

hilo representado en las figs. 1 a 3 estd regulado para el
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accionamiento del dedo 1 de insercion de hilo mds exterior
-mds bajo en la fig. 3-. Mientras no influye la via de le-
va 11 sobre el empujador 9 del drganc 8 de accionamiento,
el dedo exterior 1 de insercidén del hilo se encuentra en
la posicidn de reposo superior visible en la fig. 1, en la
cual es mantenido por un muelle., Tan pronto como la via

de leva 11 mueve al empujador 9 y al érganc de accionemisne
to hacia abajo a la posicidn visible en la fig. 2, es bascu-
lada hacia ebajo la palanca selectora 4 en torno al eje 3

¥y oprime al dedo 1 de insercidn del hilo en torno del eje
2, en dos pasos, @ su posicidén de trabajo visible en la
fig. 2, en la cual el hilo llevado por 8l es colocado en la
zona de un gancho cogedor 15.

En la representacién en despiece ordenado de la
fig. 4, el dedo 1 de insercidén del hilo ha sido mostrado en
su posicidn de trabajo correspondiente a la fig. 2. En es-
ta posicidn, oprime con su leva superior 10l sobre la par -
te mévil 16 de un dispositivo sujetador subordinado y que
coopera con una parte fija 17. Ia parte mévil 16 del dispo-
sitivo sujetador estd apoyada basculable sobre un eje de
basculacién 18 que, junto con un eje de retencidn 19, que
corre paralelo a é1, forman también soporte comin para un
dispositivo corta-hilos dispuesto junto al dispositive suje-
tador del hilo, dispositivo de corte que consiste también en
una parte mévil 20 apoyada a basculacidn sobre el eje 18 y

una parte estacionaria 21 apoyada sobre los ejes 18 y 19,
Ia parte mévil 20 del dispositivo corta-hilos estd acopla-
da para accionamiento con la parie mévil 16 del dispositi-
vo sujetador del hilo por medio de una espiza de srrastre

24, cuya .espiga penetra en una abertura 25 de la parte
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névil 20 del dispositivo corta-hilos.

Como puede verse por la fig, 3, todos los dispo-
sitivos sujetadores y cortadores del dispositivo de cambic
del hilo de acuerdo con el invento estdn enfilados en lirea
sobre log dos ejes 18 y 19 y son mantenidos alli por medio
de un muelle tensor comin 22 en aplicacidén mutua. En las
figs. 1 a 3 se ha designado con la cifrs de referencia 14
la disposicidn de conjunto de los dispositivos de sujecidn
v corte en generel.,

En la posicién de funcionamiento, visible en la
fig. 4, del dedo 1 de insercidén del hilo, tanto los dispo=-
gitivos de corte 20/21 como también los de sujecidn 16/17
estén inactivos y el hilo 23 es conducido libremente al lu-
gar de formacidn de punto no representado de la mdgquina. Ia
via de leva 11 de la mdguina estd hecha en dos escalones de
una menera que no se ha representado en detalle, de modo

que el dedo 1 de insercién del hilo seleccionado sea bas -
culado primero a una posicién en la cual el hilo llevado
por é1 es cogido por el gancho 15 y puede ser conducido al
Jugar de formacidn de punto, donde ya es tejido. Sin em -
bargo, le leva 101 del dedo 1 de insercidn del hilo no abre
todavia la parte mévil 16 del dispositivo sujetador del
hilo, de modo que el cabo de hilo gqueda sujeto alli Guran-
te la formacidn de las primeras mallas con el hilo recién
introducido, Graciac al segundc escaldn de la via de leva
11, la palance de seleccién 4 y, con ella, el dedo 1 de in-
sercién del hilo, es basculade todavia mds hacia abajo en
sentido dextrdgiro, de modo que su leva 10l bascula la par-
te mévil 16 del dispositivo sujetador del hilo en sentido

levdgiro y deﬁa libre el cabo de hilo.
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En la fig. 5 se ha representado el dedo 1 de in-
sercién del hilo en su camino en direccidn a su posicidén de
reposo. En esta posicidn, el dedo se mueve sutomdticamente
cuando ha sido elegido por la palanca seleciora 4 otro de-
do de insercidén del hilo, ye que el nuevo dedo de insercidén
stielta un trinquete de encastre 26 ( fig., 1 y 2) subordina-
do & cada dedo de insercidn del hilo, por medio de une pa-
lanca comin de liberacidén 28 de modo que el dede 1 de inser—
cidn del hilo, bajo la accidén de un muelle 27 de reposicidu
tensado, es devuelto a su posicidn de reposo superior. la
palanca de liberacidn 28 visible en las figs. 1 a 3, es
accionada en cada caso por una leva trasera 29 de disparsy

del dedo 1 de insercidén del hilo en su recorrido a su po-
sicién de trabajo. Ios dedos de insercidn del hilo estén
hechos constructivamente a este respecto de modo que, al
basculer un dedo de insercidén del hilo desde su escaldn
primero de trabajo al segundo, sea disparada primero la pa-
lanca de liberacidén 28, con lo cual el dedo de insercidn

de hilo activo hasta entonces pasa rdpidamente & su posicidn
de reposo y, a continuacién se abre el dispositivo sujeta-
dor para el hilo recién insertado. En el movimiento de re-
posicidén incide con su leva inferior 102 sobre la parte mé-
vil 16 del dispositivo sujetador y hace bascular a ésta en
sentido dextrdgiro sobre el eje de basculacidén 18. Duran-
te el movimiento de revcsicidn, el hilo 23 conducido por é1
es llevado a la zona del dispositivo sujetador y del corte
del hilo, de modo que adopta la posicién visible en la fig,
5, La leva inferior 102 del dedo 1 de insercidén del hilo
mueve la parte mévil 16 del dispositivo sujetador del hi-

lo en sentido dexirdgiro hacia arriba, con lo cual el hilo
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23 es sujetado entre la parte mévil 16 y la estacionaria
17 del dispositivo sujetador. Por medio de la espiga de
arrastre 24 es basculada tembién la parte mévil 20 del dis-
positivo cortador en el sentido dextrdégiro y, de este mo-
do, el hilo 23 es seccionado entre la parte mévil 20 y la
estacionaria 21 del dispositivo coriador.

Con el fin de lograr con seguridad y amplia inde-~
penderncia de las tolerancias de fabricacidén una accidn de
sujecidn entre la parte mévil 1€ y la estacionaria 17 de3l ~
dispositivo sujetador del hilo, la parte mévil 16, segin
la fig. 6, estd hecha a partir de un cuerpo bédsico 160
que tiene una escortadura 16l. En esta escotadura 161 es-
t4 insertada una pieza eldstica y flexible 162 de caucho es
ponjoso, A continuacidén se coloca sobre el cuerpo bésico
160 una chapa de sujecidén 163 de acero eldstico remachada
con la espiga de arrastre 24 en el cuerpo bdsico 160 pero
que por lo demés, se aplica eldsticamente sobre el cuerpo
bdsico 160 por medio de le insercidén 162 de caucho esponjo-
s0. Entre esta chapa de sujecién 163 eldsticemente monta-—
de de la parte mévil 16 del dispositivo sujetador, y la pa-
red lateral opuesta de le parte estacionaria 17 del digvo-
sitivo sujetador, es mantenido y sujeto el hilo 23 de un mo
do seguro,

El disnositivo de cambio del hilo de acuerdo con
el invento, en comparacidn con los dispositivos de cambio
conocidos, consta de relativanente pocas piezas para for -
mar una unidad compacta y trabaja de un modo extraording -
rio seguro,

La presente solicitud que corresponde a la presen

tada en Repiblica Federal iAlemana, con Techa 31 de Agosto
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de 1967 bajo el N2 M 75,374 VIIa/25a se acoge a los bene-
ficios del articulo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad

Industrial.

Los puntos de invencién propia y nueva, que se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Pzten-
te de Invencidn en Espafia por VEINTE afios son los siguien~
tes:

1l.- Un dispositivo de cambio del hilo paras mdqui-
nas tricotosas circulares, con varios dedos Ge insercidn
del hilo para diferentes hilos alimentables a eleccién a
un lugar de formacidn de punto y un drgano de seleccidn
del hilo gobernade por un dispositive de formacidn del di-
bujo, caracterizado porque el 6rgano de seleccién del hilo
estd dispuesto entre un drgeno de accionamiento comin a to=
dos los dedos de insercién del hileo y los dedos de inser -
cién y estd hecho como palenca oscilante que estd montada a
basculacidén y alineable sobre un dedo de insercidén de hilo
deseado, y porque cada dedo de insercidén del hilo acciona
directamente un dispositive de sujecidn y uno de corte del
hilo que le estdn subordinados,

2.~ Un dispositivo segin la reivindicacidn 1%,

caracterizado porque el Organo de accionamiento comin pue-
de ser accionado por una leva escalonada unida con la par-

te giratoria de la mdquina, leva que lleva a un dedo seleg
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cionado de insercién del hilo, por medio del drgano de
geleccidén, sucesivamente, a Gos posiciones de trabajo di-
ferentes,

3.- Un dispositivo seglin las reivindicaciones
18 y/o 28, caracterizado porque cada dedo de insercién del
hilo tiene al menos dos levas para el accionamiento de los
dispogitivos subordinados de sujecidn y corte del hilo.

4.~ TUn dispositive segun cualquiera de las rei-
vindicaciones 12 a 38, caracterigado porgue el dispositi-
vo sujetador y el de corte para cada hilo estdn yuxtapues-
tos y, en cada caso, tienen una parte mdvil apoyada de ma-
nera basculable y una parite estacionaria dispuestas entre
si coaxialmente todas ellas.

5.~ Un dispositivo segin le reivindicacién 4,
caracterizado porgue cada dedo de insercidén del hilo actia
con su leva sobre la parte mévil del dispositivo sujetador
de hilo subordinado el cual, con una espiga de arrastre,
estd acoplado para accionsmiento con la parte mévil del dis-
positivo de corte de hilo subordinado.

6.~ Un dispositivo segin las reivindicaciones
48 y 52, caracterizado porque las partes méviles y las es-
tacionarias de los dispositivos de sujecidn y de corte pa-
re todos los hilos del dispositivo estdn enfiladas yuxta -
puestas sobre ejes comunes de basculacidn y de retencidn y
son mantenidas en aplicacidén mutua por medio de un disposi-
tivo de muelle comin.

Te- Un dispositivo segin cualquiers de las rei-
vindicaciones 12 g 62, caracterizado porque cada dedo de in-
sercién de hilo coopera en su segunda posicidén de trabajo,

de manera conocide, con un trinquete de encastre y tiene una
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leva que, al llevar el dedo de insercidén del hilo a la se-
gunda posicidén de trabgjo acciona una palanca de liveracién
comin a todos los dedos de insercién del hilo.

8.~ Un dispositivo de cambio del hilo para md-
quinas tricotosas circulares.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante-
cede representado en los dibujos que se acompafian y con los
fines que se han especificado,

Esta Memoria consta de doce hojas escritas az mé-
guina por una sola cara, ? g JIL 168
Madrid,

P.A,

VHM,
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