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ILa presents invencidn se refisre a un aparato
cargador parza cimaraz de farmentacidén o a2lmac=naniento
de pizzas ds m2sa panificabls z-licabls tanto a piezas
moldezdas J= m282 Is pan, 0 bien a otras ma2sas panifi-
5: cables lzs cualss 23%4n en un zomento de su procsso, tal
que n=zcegivan perman=csr un JI:terzinado tismco almacz=na-
des para su fsrmentacidn.
' 21 presente ararato csrzador, pormife variar
a voluniad los tiemros de f-roentacidén de cada produc-
1C, to para zdecusrlos a las realss n=2cszidades de cada uno



Je

10.

15.

20,

25,

de ellos, al tiempo que proporciona ademds una total
automatizacibén en la seleccidén de tiempos de fermen-
tacién ¥ de carga; obteniéndose resultados précticos
altamente satisfactorios y eficientes.

A tenor de las caracteristicas precedentes,
el cargador en cuestién estd constituido por un sis-
tema de cangilonss sujetos por sus extremos mediante
dos cadenas transporitadoras sinfin y susceptibles de
oscilar libremente,

Las trayectorias de las cadenas en cuestién,

comprenden dos tramos verticales y paralelos, asi co-
3

mo varios tramos horizontales alineados sucesivemente,
De los citados tramos.horizontales, el inferior acce-
‘de hasta la correspondiente mAquina inmediatamente an-
terior a la presente =n el proceso total de elaboracidn.
Las masas panificables, se van vertiendo sobre los can-
gilones del cargador, los cuales sé llenan de manera
eficiente gracias a la sincronizacién existente, tras
lo cuval la cadena del cargador recorre un tramo verti-
cal elevindosa hasta alcanzar la altura de la cémara

de fermentacién propismente dicha.

A continuvacidén los cangilones adoptan movi-
miento horizontal pasando por encima del tramo ssinis-
mo horizontal correspondiente de la cadena de la céma—
ra de fermentacidn; cruzindose las cadenas de ambos
aparatos, s=glin sentidos mﬁ%uamente perpendicuales,
siendo factible si se desea, hacer descargar los cangi-

‘lones llenos, cuando éstos cubren totalmente la anchurz



10,

15,

20,

25'

-tiempo de fermentacibdn deseado.

correspondiente de los elgmentos receptores, 1o cual
tiene lugar haciendo actvar automfticamente unos to-
pes dispuestos al efecto, los cuales tropiezan en unas
varillas asociadas a los cangilones.

Con el fin de acortar los periodos de fer-
nentacién y adaptarlos a las n=cesidades de cada caso
particular, se utiliza la disposicién particular de la
cdmara de fermentacién la cual comprende varios tramos
horizontales de manera que los correspondientes tramos
horizontales del cargador, se entrecruzan con los an-
teriormente referidos dé las trayectorias en el inte-
rior de la camara de fermentacién;'pudiéndose.cargar
la cémara en el tramo conveniente, de acu-rdo con el

Ia oportuna transferencia se realiza en cada
caso de manera automitica, haciendo actuar los topes
del tramo elegido mediante un seleccionador de tipo
convencional,

Se comprende, cus segin que los elementos de
la cimara de fermentacién se carguen en cotas mis ele-
vadas, disminuye el tiempo de fermentacibn a causa de
ser m&s cortas las tray-ctorias recorridas en el inte~
rior de la cémara, y por ende el tiempo de permanencia
de las piszas en el interior de la misma.

Ia cadenz del cargador despuds de llegar al
treno horizontal mis =alto, vuelve a adoptar un tramo

verticaYen descenso que empalma con el tramo horizontal

‘de carga en donde se llenan de nuevo los cangilones de
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piezas de masa procedentes de la maquina anterior del
proceso de panificaciédn.

La recogida de los productos que han expe-
rimentado la pertinente fermentacién, tiene lugar en
un tramo horizontal de cota minima y se lleva a efec-
t0 de manera convencional,

Los dibujos adjuntos muestran, a titulo de
ejemplo no limitativo del alcance de la presente inven-
cibén, una forma preferida de llevarla a la préctica en
representaciones esquemdticas.,

En dichos dibujos: La figura 1 representa

"un alzadd longitudihal de ld cémara de fermentacién,

incluyéndose en la representacibn, una seccién del

“cargador con su correspondiente alzado frontal; la fi-

gura 2 se refiere a una seccidn transversal, en aizado
de la cémara de fermentacibn, practicads segun el cor-
te II-II de la figura-anterior.

La representacidén ilustrada consta de la cé-
mara -1- de fermentacién automética para panaderia,
la cual dispone en su interior de la serie de pares
de poleas -2-, =3-, =4~, =H~, —b6-, ~T-, -8-, -10-, -11-,
y -12-, dispuestas de mansera adjunta 2 las parzdes in-
ternas de la cédmara en cuestidn, 4 las poleas citadas,
se conactan dos cadenas sinfin -13-, que llevan vincu-
ladas en la dicposicidén oscilante los extremos ~14- de
una pluralidad de marcos -15- qu- disponen respectiva-

mente de saries de alojamientos -16-, en donde deben

“ubicarse las piezas panificables,
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Fl movimiento de las cadenas sinfin de la
cénara de fernmentacibn, sigue el curso de la flecha
-17-, descargandose las piezas en cuestién en el tra-
mo inferior -18- mientras que la carga tiene lugar en
los tranos horizontales, ya en el inferior, 0 si se
desea es optativo quz se efectla en los -20-, -21-,
-22- 0 -23-, acoritiniose por congiguiente, y que en
cada caso, 1los tiempos de parmenencia a medida que se
adopte para tramo de carga 10S que posean cota supe-
rior,
| El cargador en cusstién conesta de una sub-
cémara -24-, adaptada a la cémsra de fermentacién, y

comporta en su interior, una nueva ssrie de pares de

"poleas -25-, -26-, -27-, -28-, -29-, -30-, -31l- y -32-

asimismo dispuestas lateralmente y adyacentes a las
paredes internas de la subcamara.

Les poleas estdn conectadas mediante dos
cadenas sinfin -33- las cuales lleven vinculadas eﬁ
disposicién ozcilante por sus extremos, una plurali-
dad de cangilones -34-, dispuestos convenientenente
para alojar en su interior piezas panificables. El
movimisnto de las cedenas sinfin -33-, sigue el cur-
so de la flecha -35-, efectudndose la carga de los
cangilones -34— en el tramo horizontal inferior -36-,
procedizndo las piezas pasnificables correspondientés
de la miquina -37- anterior en el proceso total de pa-
nificacién.

La pieza de carga -38-, efectta sgu cometido
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y seguidamente la cadena rscorre un tramo vertical
hasta slcanzar la cota correspondicnte al tramo ini-
cial -39- en que el movimiento s= torna horizontal.

Bl citado tramo horizontal inicial -38-, cruza supe-
riormente al tramo asi.ismo horizontal -19- de la ca-
dena -13- de la-cémara de prefermentacitn -l- y segui-
damente se van atravesando consecutivemente los tramos
horizontales —4-, -4l-, —-42-, y -43- los cuales res-
pectivamente cruzan superiormente sobre los tremos ho-
rizontales -20-, —-21-, -22- y -23- de la mencionada
cémara de fermentacién,

Tal disposicién p-rmite, como se ha dicho,
que la carga de piezas panificables pueda realizarse
en cualquiera de los tramos horizontales de la citada
cémara, escogido de antemano mediante un s=leccionador
de cualguier tipo convencional. Ia transferencia de
piezas del cargador -24~ a la cémara -1~ de fermentg—
cibn, se consigue haciendo actuar en el tramo sesleccio-
nado de los citados, al correspondiente grupo de tope
~44- emparejado al mencionado tramo de transferencia,
el cual automiticamsnte, en el momento de contener tan-
tos cangilones llenoz como alojamientos contenga el
parco que se cruza por su part: inferior, determina
que el grupo de top s ~44- pase de su posicién -45- a
la -46-, es decir, que se produzca un giro de 180° in-
teraccionziose los brazos —47- del cengilén -34- con
dichos topes, haciendo volcar el cangilén y produciin-

dose la tranferencia deseada,
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Seguidamente, los topes -44- retornan a su
posicién prinitiva, pormansciendo inactivos hasta que
no han pasado por cada uno de ellos, tantés cangilones
como alojemientos contenga el marco -15- gue se cruza
por su parte inferior y vuszlve a actuar autométicamente
el mismo grupo de topes, siempre que de antemano no se
haya seleccionado otro. Seguidamente 1os cangillones
vacios, tomen un tramo vertical de descenso para vol-

ver al tramo horizontal inferior -36- en donde son de

nuevo llenados de piezas panificables para irse repl-

tiendo sucesivermente el mismo ciclo,

A mayor abundamiento se procede 2 continuacién
a detallar lz trayectoria de una masa panificable indi-
vidualizada. Ia mosa en cuestién procedente de la mé-
quina -37- se desplaza hasta el elemento -38- que.la
carga en 1o0s dangilon@s -34~ desde los cuales segin la
direceidn de la flecha -35- pasa en trayectoria inicial-
mente horizontal, hasta alcanzar un movimiento vertical
y llegar hasta la cota correspondiente a la polea -27-,

Esta Gltima determina la constitucién del pri-
mer tramo horizontal desde el cuszl va recorriendo suce-
sivomente los tramos horizontales supzrpuestos hasta
alcanzar aquél en que se verifique el volteo de 1os
cangilones. Tsta operacibén tisne lugar como se ha dicho,
por actuacién de loz topes -44- que producen el vuelco

de cangilones, con 1o qu  la masa panificabls pasa a

Ko

alojami-ntos -16-~ habilitados

[0

ocupar el interior de lo

en la plurclidad de marcos -15-.
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Tl movimiento de la masa en cuestibn, con-
tinta horizontzl ein emﬁargo su trayectoria es normal
al movimiento tembién horizontal que posefa cuando es-
taba ubicada en los cangilonss del cargador.

De es+ta manera se selecciona el tiempo de
permanencia en la cémzra de prefermentacidén por cuanto
que se acota el nimero de tramos horizontales recorri-
dos por la masa, la cual una vez recorridos todos ellos,
pasa & ocupar el tramo vertical descendente, desde el
cual y finalmente, en el tramo horizontal -13- de cota
minima, es extraids de manera convencional,

Serdn .indopeniientes del alcance de la pre-
sente invencibn, los Gstalles constructivos y demés
.cardcteristicas que no alterzn su esencialidad, uti-
lizados en su puesta en préctica, por quedar todg¢ello
comprendido dentro del espiritu de ias siguienteé rei-

vindicaciones,

NOTA"

Se reivindica como objeto de la presente
patente de invencidn:

1. Aparato cargédor para cénmaras de fermen-
tacibn 0 elmacenzmiento de plezas de masa panificable,
caracterizado por su adaptacibén en posicidn no precexn-

tiva, con relacién a una cémara de fermentacibn, incor-
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poréndose al conjunto asi comstitufdo distintos me-
dios determinativos de unz acotacibén optativa de los
tieﬁpos de fermentacién de cada pico de producto para
aconmodarlos g las necesidades particulares; cuya aco-
tacidn tiene luger variando los recorridos de las ma-
sas panificableé, realizéndose las oportunas operacio-
nes de mancra avtomdtica,

2. Aparato cargador vsra cémaras de fermen-—
tacién o almacensmiento de piezas de masa panificable,

segin la reivindicacibn anterior, caracterizado porque

. el aparato cargador propiamente dicho estd constituido

por una serie de.pares de ppiéas, eﬁ léé.cuales:sé dis-
ponen sendas cadenas sin fin formando un sistema mecédni-
;o dispuesto adyacentemente a paredes opu~stas de_la
precénara que conti=ne al mencionado aparato cargador;
de t2l manera que en puntos correspondientes de las ca-
denas, se fijan una multiplicidad de cangiloncs distri-
buidos uniférmemente y susceptibles de basculacibn, pro-
vistos ademis de brazos de voltzo.

3. Aparato cargador para cémaras de fermenta-
.cibn o almacenamisnto de piezac de masa panificable, se-
gin las reivindicaciones anteriores, caracterizado esen-
cialmente porque la cémara de fermentacibén propiamente
dicha dispone de un sistema mévil formzdo por sendas
cadenas sinfin asociadas a sistemas correspondientes
de poleas ubicadas adjuntamente a las parades de la cé-

mara, entre cuyas cadenas se dizponen sistemas méviles

de marcos contenedores de recepticulos para las masas
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panificabies, existiendo una serie de tramos horizon-
tales, ubicados en correspondencisa ccn'los {tramos asi-
mismo horizontales del aparato cargador, y precisamen-—
te disponiéndose cade tramo de la cam=ra debajo de un
tramo del cargador con sus respectivas tray-ctorias
ortogonzles, encontréndose un sistema de brazos de to-
pe, asociﬁdo a cada tramo de transferencis de masas
panificables.

4. Aparato cargador para cémaras de fermenta-
cién o almacenamiento de piezas de masa panificable, se-
gin las reivindicaciones anteriores, caracterizado por-
qﬁe la operacién de transferencia de masas desde los
cangilones del cargador haste los receptaculos de los
marcos de la cAmara de fermentacidén, puede realizarse
optativamente en cada cota en donde exista confronta-
c¢ién de tramos horizontales de uno y ofro sistema, te-
niendo lugar de manera que los topeé asociados a los
tramos de 1la cAmara de fermentacién, efectien movimien-
tos de giro de tal marra qu~ actiien sobre los brazos
de volteo de loz cangilones determinando las oportunas
transferencias, actuando el sistema descrito de manera
automitica y sisndo susceptible de la adecuvada acotacidén d-
control para hacer corresponder las masas existentes en
los cangilones y en los receptéculos de los marcos,
efectudindose finalmente la carga del dispositivo en
cuastibn, en un tramo inieial horizontal al que accede
w elemento derivado del apzrato anterior en el sistena

total de operatividad, al tiempo de la extraccién de
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las masas panificables de la cémsra de ferm=ntacidbn
tiene lugary desde un tramo horizontal ubicado asimismo
en posicién inferior, teniendo lugar la extraccién de
manera convencional,

5. Aparato cargador para cémaras de fermen-
tacién o almacenamiento de piezas de masa panificables.

La prezente memoria consta de once hojas fo-
liadas escritas a m&quina por una sola cara,

Barcelona, 27 de junio de 1968
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