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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A  
que corresponde a una PATENTE DE INTRODUCCION, por 
diez años, por: "UNA PLATAFORMA ELEVADORA OLEODINR- 
MICA PARA ALIMENTACION DE PLANCHAS A LAS MAQUINAS 
TRANSFORMADORAS", que se s o lic ita  a favor de Don Pe­
dro GONZALO GARCIA, de nacionalidad española, r e s i­

dente en MADRID, ca lle  Leganés, 23.
-------0O0 --------

Tiene por objeto esta  so lic itud  de Patente 

de Introducción amparar la  novedad y propiedad en Es­
paña de una nueva máquina au x ilia r para la s  máquinas



transformadoras que tra ta n  planchas de grandes dimensM 
nes, y por lo  tan to , pesadas, y que consiste esencial­
mente en una plataforma elevadora oleodinámica para 
alimentación de la s  planchas a dichas máquinas.

Como es evidente, l a  mayor parte de la s  
máquinas destinadas a l trabajo  de chapas m etálicas, 
precisan disponer junto a e lla s  de un aparato auxi­
l i a r  destinado a soportar una p ila  de chapas, para 
que ex is ta  siempre, junto a la  máquina, una reserva 
de chapas que pasarán directamente a la  máquina, con 

e l f in  de no originar en ésta  tiempos muertos.
Resulta evidente que l a  a ltu ra  del plano 

superior del aparato de soporte de la  p i la  de chapas 
debe ser lo  más igual posible a l  plano de repepción 
de la s  chapas en la  má uina elaboradora. Todo lo  más, 
dicho plano del aparato de soporte de chapas debe es­
ta r  un poco más a lto  que e l plano de la  máquina ela­
boradora, con objeto de que la  chapa superior de la  
p ila  del aparato pueda ser trasladada a la  maquina 

con e l  menor esfuerzo posible.



-  3 -

25. -

30.-

35 .-

40. -

Ahora bien, hay que tener en cuenta que, 
s i  a l colocar un montón de chapas en e l aparato de 
soporte, se ajustan los planos de la  chapa superior 
de l a  p i la  y de la  máquina elaboradora para que esten 
coincidentes, esta coincidencia desaparecerá rápida­
mente, en cuanto se re tire n  unas cuantas chapas de 
l a  p i la , lo  que hace necesario rea ju sta r la  a ltu ra  
prim itiva con e l consumo y la  frecuente adición de 
chapas, operación que, indudablemente, s ig n ifica  pér­

dida de tiempo.
Pot tan to , el empleo de caballetes f i jo s  co­

mo aparatos para e l soporte de la s  chapas, re su lta  su­
mamente desventajoso y se ría  deseable encentrar un 
aparato en e l cual la  a ltu ra  o nivel del plano supe­
r io r  de soporte de la  p i la  de chapas pudiera someter­
se a ajustes tan  frecuentes como sea necesario y ello  

de nnn manera senc illa .
El objeto de esta so lic itu d , es precisamente, 

l a  protección de un aparato de este tipo  que cumple la  
finalidad mencionada y que, además, presenta otras



ventajas importantes qae se irá n  desprendiendo de l a

descripción que sigu.ee
Consiste esencialmente en un robusto b a s ti­

dor, hecho de p e rf ile s  m etálicos, sobre e l que van 
dispuestos dos juegos de b ie las  articu ladas en forma 
de t i j e r a ,  para producir la  elevación y descenso de 
un bastidor superior que es l a  plataforma de carga.
Esta plataforma tiene su superfic ie  cubierta por dos 
se ries  de ro d illo s  paralelos de disposición transver­
sa l , montados sobre cojinetes a bolas, en lo s  cuales 
pueden deslizarse los paquetes de planchas. Entre la s  
dos series  de ro d illo s  está  situado un impulsor oleo- 
dinámico reversib le  para efectuar el empuje de los 

paquetes de chapas en ambos sentidos.
Para f a c i l i ta r  esta descripción haremos re ­

ferencia en lo  que sigue a l dibujo adjunto, dado a 
t í tu lo  de ejemplo i lu s tra tiv o , en e l que esquemática­
mente se ha representado e l aparato objeto de esta so­

l ic i tu d , siendo:
La figura  1& un alzado la te ra l  del aparato,y
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La figura 2* una v is ta  desde a rriba .
Con referencia a l dibujo se verá que el 

aparato en cuestión se compone de dos partes principa­
le s : e l bastidor de base - 1-  y la  plataforma eleva- 
ble - 2- ,  siendo accesorios los aparatos de mando y con­
tro l  - 3-  y -4 -.

El bastidor de base -1 -  está  provisto en 
sus esquinas de husillo s de apoyo - 5-  para e s ta b il i­
zar e l aparato sobre e l p iso, as í como cuatro asas 
- 6-  para e l levantamiento y transporte mediante s is ­
tema elevador.

La plataforma elevable -2 - es un plano mó­
v i l ,  también con robusto bastido r, en e l cual van 
montadas sobre cojinetes de bolas dos series de ro­
d illo s  locos - 7-  y - 8- ,  dispuestos paralelos entre s i 
y en posición transversal con respecto a la  forma de 
l a  plataforma -1 -. También llev a  unos topes en forma 
de escuadra - 9-  en los dos te s te ro s  como elementos de 
retención de la  carga.

Entre la s  dos series de ro d illo s  -7 - y -8-
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se h a lla  dispuesto un impulsor oleodinámico - 10-  de 
funcionamiento reversib le para actuar en lo s  dos 
sentidos, deslizándose entre guias de acero - 11- .

Ambas partes, base -1 - y plataforma e le - 
vable - 2- ,  están reunidas entre s í por pares: de ba­
rra s  articu ladas en forma de t i j e r a  que actúan a mo­
do de paralelogramo articulado y que son lo s  brazos 
elevadores equilibradores - 12-  y - 13- ,  uno de cuyos 
extremos se mueve mediante ro d illo  en sendas corre­
deras -14-. Estando reunidos los centros de la  a r t i ­
culación por medio de b ie las  -15-.

La elevación es conseguida oleodinámicamente 
mediante cuatro c ilin d ros, en dos grupos de dos, que 
actúan sobre los brazos elevadores - 12-  y -13-, es­
tando alimentados estos c ilindros por una bomba de en­
granajes de a l ta  presión accionada por motor eléc­
tr ic o .

Tenemos pues dos partes susceptibles de 
desplazarse relativamente entre s í ,  pero conservando 
siempre e l carácter plano para le lo , gracias a l parale-
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1 ogramo articulado que la s  reúne.
Solo es necesario ya disponer los mandos 

de elevación, de descenso y de parada y e l mando de 
avance retroceso y parada del impulsor, los cuales 
se ha previsto disponer en unos soportes -3 - y -4 - se­

parados de la  máquina.
De esta manera y mediante un simple mando

por pulsadores o bien automáticamente por medio de 
un palpador e léc trico , re su lta  posible a ju s ta r la  
a ltu ra  de la  chapa superior de la  p ila  a l plano de 
trabajo  de la  maquina elaboradora.

La plataforma -2- es tá  prev ista  para re c ib ir  

sobre sus ro d illo s  - 7- ,  - 8-  dos paquetes de chapas, 
con un peso to ta l  aproximado de 18.000 Kgs., quedan­
do uno de estos paquetes en e l centro y otro en uno 
de los lados, dejando el otro lado vacio. EL paquete 
que se encuentra en posición centra l corresponde a l 
alimentador y es mantenido en posición de trabajo por 

e l palpador e léc trico . Una vez que todas la s  planchas 
que componen e l primer paquete han sido alimentadas a
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l a  prensa, e l impulsor - 11- ,  alojado entre la s  dos 
series de ro d illo s , hace avanzar e l segundo paquete 
deslizándose sobre los ro d illo s  y lo  lle v a  a la  po­
sición de trab a jo , mientras que e l tope de la  parte 
vacia avanza a la  posición de nueva carga.

Puede apreciarse que esta  so lic itud  compren­

de un aparato de alimentación de chapas de construc­
ción fuerte  y sen c illa , de manejo simple y de extraor­
dinaria e ficac ia , que cumple perfectamente la s  fina­
lidades mencionadas a l comienzo de esta memoria.

En e l  objeto descrito  caben todavía modifi­
caciones de forma, dimensiones, proporciones y mate­
r ia s  sin  apartarse de su esencialidad, por lo  que se 
hace constar que ta le s  modificaciones se entenderán 
incluidas en esta  so lic itu d  sean cualesquiera la s  c ir ­

cunstancias que concurran.
N O T A

Descrito suficientemente e l objeto de esta 
so lic itu d  se declaran de novedad en España, la s  s i­

guientes:
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16.- Una plataforma elevadora oleodinámica 
para la  alimentación de planchas a la s  máquinas trans­
formadoras, que se caracteriza por comprender una pla­
taforma elevable que tiene su superficie cubierta por 
dos series de ro d illo s  locos, montados sobre cojine­
te s  de bolas y dispuestos transversalmente a l eje 
mayor de dicha superfic ie , estando previsto que entre 
ambas series de ro d illo s  actúe un dispositivo impul­
sor h idráulico , reversib le en ambos sentidos, el cual 
está  provisto de topes que empujaran a aproximarán 
la s  p ila s  de chapas a la  posición de alimentación a 
la  máquina transformadora.

26.9- Una plataforma elevadora oleodinamica 
para la  alimentación de planchas a la s  máquina trans­
formadoras, según la  reivindicación an te rio r, que se 
caracteriza porque la  plataforma elevable se re lac io ­
na con e l bastidor de soporte por medio de brazos a r­
ticulados que forman un paralelogramo articulado en 
cada lado, estando mandado e l sistema hidráulico de
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elevación de dicha plataforma por medio de órganos
de control de accionamiento manual, o automático por 

$medio de palpador e léc tr ic o , para sincronizar la  e le­
vación de la  plataforma con e l consumo de planchas, 
a f in  de acomodar la  posición de l a  plancha superior 
de la  p ila  a l  plano de trabajo  de la  máquina tran s­

formadora.
33. -  Una plataforma elevadora oleodinápica 

para la  alimentación de planchas a la s  maquinas tran s­
formadoras, según la s  reivindicaciones an te rio res , 
que se carac teriza por haberse previsto  en los ex tre­
mos de la  superficie de ro d illo s  unos topes de l í ­
mite de deslizamiento de la s  p ila s  de planchas.

48 .- UNA PLATAFORMA ELEVADORA OLEODINAHICA 
PARA LA ALIMENTACION DE PLANCHAS A LAS MAQUINAS TRANS­

FORMADORAS.
Todo conforme se describe y re iv indica en 

l a  presente Memoria Descriptiva que consta de once 
hojas y se i lu s t r a  con lo s  dibujos que la  acompañan.

Madrid, a veintiuno de Ju-
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nio de mil novecientos sesenta y ocho. 
Pedro GONZALO GARCIA
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