MEMORIA DESCRIPTIVA

que corresponde a una PATENTE DE INTRODUCCION, por
diez afios, por: "UNA PLATAFORMA ELEVADORA OLEODINA~
MICA PARA ALIMENTACION DE PLANCHAS A LAS MAQUINAS
TRANSFORMADORAS", que se solicita a favor de Don Pe-
dro GONZALO GARCIA, de nacionalidad espafiola, resi-
dente en MATRID, calle Leganés, 23.
- = =000 = ~« -

Tiene por objeto esta solicitud de Patente

de Introduccién mmparar la novedaed ¥ propiedad en Es-

pafia de una nueva micuine auxiliar para las méquinas!
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transformedoras que tratan planchas de grandes dimensio
nes, y por lo tanto, pesadas, ¥ gque congiste esencial-
mente en una plataforma elevadora oleodindmica para
glimentacién de las planchas & dichas méquinas.

Como es evidente, la mayor parte de las
mdquines destinadas al trabajo de chapas metélicas,
precisan disponer junto a ellas de un aperato auxi-
liar destinado a soportar una pila de chapas, para
que oxista siempre, junto a la méquine, ung reserva
de chapas que pasarén directamente a la méquina, con
el fin de no originar en éste tiempos muertos.

Resulta evidente que la sltura del plano
superior del aparato de soporte de la pila de chapas
debe ser lo mis iguel posible al plano de repepcidn
de las chapas en la mé uina elaboradore. Todo lo mas,
dicho plano del aparato de soporte de chapas debe es-
tar un poco més elto que el plano de la méquina ele-
boradora, con objeto de que la chepa superior de la
pila del eparato pueda ser tragladadae a la miguina

con el menor esfuerzo posible.
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Ahora bien, hay que tener en cuenta que,
gi 21 colocar un montdén de chapas en el aparato de
soporte, se ajustan los planos de la chapa superior
de la pila y de la méquina elaboradora para que esten
coincidentes, esta coincidencia desaparecerd rapida-
mente, en cuanbto se retiren unas cuantas chapas de
la pila, 1o que hace necesario reajustar la alture
primitive con el consumo y la frecuente adicién de
chapas, operacién que, indudablemente, significa pér-
dide de tiempo.

Pot tanto, el empleo de caballetes fijos co-
mo sparatos para el soporte de las chapas, resulta su-
memente desventajoso y seria deseable encontrar un
aparato en el cual la altura o nivel del plano supe=-
rior de soporte de la pila de chapas pudiera someter-
se a ajustes tan frecuentes como sea necesario y ello
de una manera sencilla.

El objeto de esta solicitud, es precigamente,
1a proteccidn de un aparato de este tipo que cumple la

finslidad mencionada y que, ademds, presenta otras
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ventajas importentes que se iyan desprendiendo de la
descripeidén que sigue.

Consiste esencialmente en un robugto basti-
dor, hecho de perfiles metdlicos, sobre el que van
dispuestos dos juegos de bielas articuladas en forma
de tijera, pare producir la elevacién y descenso de
un bastidor superior que es la plataforma de carga.
Bgta plataforma tiene su superficie cubierta por dos
geries de rodillos paralelos de disposicién transver-
sel, montados sobre cojinetes a bolas, en los cuales
pueden deslizarse los paquetes de planchas. Entre las
dos series de rodillos estd situado un impulsor oleo-
dindmico reveesible pare efectuar el empuje de los
paquetes de chapas en ambos sentidos.

Para faciliter esta descripeidn haremos re-—
ferencia en lo que sigue al dibujo adjunto, dado a
t{tulo de ejemplo ilustrativo, en el que esquemétice-
mente se ha representado el aparato objeto de esta so~
1iecitud, siendo:

Ta figura 18 un alzado lateral del aparato,y
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La figura 28 une vista desde arriba.

Con referencia al dibujo se verd que el
aparato en cuestidn se compone de dos partes principa-
les: el bastidor de base -1- y la plataforme eleva-
ble =2-, siendo accesorios los aparatos de mando y con-
Trol <3~ y ~4-,

El baptidor de base ~1- estd provisto en
sus esquinas de husillos de apoyo -~5- para estabili-
gar el aparato sobre el pimso, asi como cuatro asas
-6~ para el levantamiento y transporte mediante sis-
tema elevador.

La plataforma elevable -2- es un plano mé-
vil, también con robusto bastidor, en el cual van
montadas scbre cojinetes de bolas dos series de ro-
dillos locos -~7- y ~8-, dispuestos paraelelos entre si
y on posicidn transversal con respecto a la forma de
la plataforma -1-. También lleva unos topes en forms
de escuadra -9- en los dos testeros como elementos de
retencibén de la carga.

Entre las dos series de rodillog ~7- y -8~-
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se halla dispuesto un impulsor oleodindémico -10- de
funcionamiento reversible para actuar en los dos
sentidos, deslizandose entre gufas de acero -11-,

Ambas partes, base -1~ y plataforma ele-
vable -2-, estén reunidas entre si por pares. de ba-
rrag articuladas en forma de tijera que actian a mo-
do de paralelogramo articulado y que son los brazos
elevadores equilibradores =12- y =13=, uno de cuyos
extremos se mueve mediante rodillo en sendas corre-
derag =-14-, Estando reunidos los centros de la arti-
culacién por medio de bielasg -15-.

La elevacidn es conseguide oleodinémicamente
mediante cuatro cilindros, en dos grupos de dos, que
actan sobre los brazos elevadores -12- y -13-, es-
tando alimentados estos cilindros por una bomba de en-
granajes de alta presién accionada por motor eléc-
trico.

Tenemos pues dos partes susceptibles de
desplazarse relativamente entre si, pero conservando

siempre el caracter plano paralelo, gracias al parale-
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logramo articulado que las reune.

Solo es necesario ya disponer los mandos
de elevacién, de descenso y de parada y el mando de
avance retroceso y parade del impulsor, los cuales
se ha previsto disponer en unos soportes -3- y —4- se~
parados de le mdquina.

De esta maners y mediante un simple mando
por pulsadores o bien automdticamente por medio de
un palpador elécirico, resulta posible ajustar la
altura de la chapa superior de la pila al plano de
trabajo de la miquine elaboradora.

Ia plataforma -2- estd prevista para recibir
sobre sus rodillos -7-, -8- dos paguetes de chapas,
con un peso total aproximado de 18.000 Kgs., quedan~
do uno de estos paguetes en el cemtro y otro en uno
de los lados, dejando el otro lado vacio. Bl paquete
que se encuentra en posicidn central corresponde al
alimentador y es mantenido en posicidén de trabajo por
el palpador eléetrico. Una vez gue todes las planchas

gue componen el primer paquete han sido alimentadas a
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la prensa, el impulsor -11-, alojado entrs las dos

series de rodillos, hace avanzar el segundo paguete
deslizandose sobre los rodillos y lo lleva a la po-
gicién de trabajo, mientras que el tope de la parie
vacia avanza 2 la posicidn de nueva carga.

Puecde apreciarse que esta golicitud compren-
de un gparato de alimentaecibén de chapas de construc-
cién fuerte y sencilla, de manejo gimple y de extraor-
dinaria eficacia, que cumple perfectamente las fina-~
1idades mencionadas al comienzo de esta memorisa.

En el objeto descrito caben todavia modifi-
caciones de forma, dimensiones, proporeiones y mate-
riag sin apartarse de su esencialidad, por lo que se
hace conster que tales modificaciones se entenderan
incluidas en esta solicitud sean cualesquiera las cir-
cunstancias que concurrarn.

NOTA

Descrito suficientemente el objeto de esta

golicitud se declaran de novedad en Espafia, las gi-

guientes:
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REIVINDICACIONES

18.- Una plataforma elevadora oleodindmica
para le alimentacidn de planchas a las méguinas trans-
formadoras, que se caracteriza por comprender une pla-
taforma elevable que tiene su superficie cubierta por
dos series de rodilles locos, montados sobre cojine-
tes de bolas y dispuestos transversalmente al eje
mayor de dicha superficie, estando previsto que entre
ambas series de rodillos actile un dispositivo impul-
sor hidréulico, reversible en ambos gentidos, el cual
estéd provisto de topes que empujaran a aproximarén
les pilas de chapas & la posicién de alimentacién a
la méjuina transformadora.

28.9 Una plataforma elevadora oleodinamica
para la alimentacién de planchas & las méquina trans-
formadoras, segin la reivindicacién anterior, que se
caracteriza porque la plataformg elevable se relacio-
na con el bastidor de soporte por medio de brazos ar-
ticulados que forman un paraslelogramo articulado en

céﬁa lado, estando mandado el sistema hidraulico de
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elevacidén de dicha plataforma por medio de 6rganos

de control de accionamiento manusl, o automidtico por
s

medio de palpador eléctrico, para sincronizar la ele-

vacién de la plataforma con el consumo de planchas,

a fin de acomodar la posicién de la plancha superior

de la pila al plano de trabajo de la mdguina trans-

formadora.

348,- Une plataforme elevadora oleodindmica
para lsa alimentacién de pianches a las miquinas trans-
formadoras, segln las reivindicaciones enteriores,
que ge caracteriza por haberse previsto en los extre-
mnos de la superficie de rodillos unos topes de 1i-
mite de deslizemiento de las pilas de planchas.

48.~ UNA PLATAFORMA ELEVADORA OLEODINAMICA
PARA TA ALIMENTACION DE PLANCHAS A LAS MAQUINAS TRANS~-
FORMADORAS.

Todo conforme se describe y reivindica en
la presente Memoria Descriptiva que consta de once

hojas y se ilustra con los dibujos que la acompaiian.

Madrid, a veintiuno de Ju-
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nio de mil novecientos sesenta y ocho.

Pedro GONZALO GARCIA
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