
P i !  B H T E 

D E

I N T E N C I O N

por "DISPOSITIVO DE CONTROL DE LA TRAMA DE UN TELAR SIN 

LANZADERA", a favor de la  firma francesa PATEE Soeiéte 

Anonyme, residente en LYON (Rhdne) Francia» 5 * Rué de 

1 ' H uailité.

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invención se refiere a los paratrsmas 

de los telares sin lanzadera y tiene por objeto un dis­

positivo de control de la  trama <iue permite parar automá­

ticamente e l  te la r en e l caso en donde e l h ilo  se rompa» 

y asimismo en e l caso en e l que se arrastre un hilo in­

deseable, precisando que por la  expresión "hilo indesea­

b le ", se indica un h ilo  que, por una razón cualquiera 

(hilo f lo jo , h ilo  formando bucle, etc.) ha sido tomado 

en e l momento en que e l  selector no ha descendido la  h ile -



ra correspondiente a este hilo

' v  ■
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El dispositivo de control de la  trama para te la r  

sin lanzadera» objeto de la  presente invención, se carac­

te riza  en que consiste, para cada hilo de trama, en una 

palanca basculante cuya posición está determinada por el  

avance del h ilo  de trama correspondiente en e l momento 

de su inserción, comportando una de las extremidades de 

esta palanca, para este efecto, un tensor de h ilo  y en 

su otra extremidad, un imán permanente respecto a l cual 

se sitúan, para las dos posiciones extremas de la  citada 

palanca, dos interruptores magnéticos de láminas, enlazados 

respectivamente a lo s contactos, trabajo y reposo, de un 

selector de h ilo s de trama y qLue cooperan con un interrup­

tor cuyas aberturas y  cierres sucesivos están en sincro­

nismo eon e l  movimiento del telar»

Según otro objeto de la  invención, e l control 

de cada palanca basculante está asegurado por un excéntrico 

cuyo p e r fil  circular de una parte de su circunferencia 

asegura la  liberación en la  segunda parte del tir a je  del 

h ilo  de suerte que, en esta segunda parte, esta palanea 

es lib re de bascular s i  es arrastrada por su h ilo , d ir i­

giendo e l resalto de este  excéntrico la  citada palanca a 

su posición in ic ia l de control para e l ciclo  siguiente 

desde e l  eual e l  interruptor que fund ona en sincronismo 

con e l movimiento del te la r , está de nuevo abierto.



Según otro objeto de la  invención! e l interruptor 

cujas aberturas j  cierres sucesivos están en sincronismo 

con e l  movimiento del te la r, está mandado por un contacto 

magnético influenciado por una p a s tilla  magnética, que 

gira solidariamente con los excéntricos.

A sí, cuando una de las palancas bascula en e l sen-* 

tido del tir a je  del h ilo  j  en tanto que éste no se rompe, 

e l imán permanente de la  citada palanca cierra e l circuito  

de uno de los dos interruptores magnéticos enlazado a los 

contactos de reposo del selector y la  p a s tilla  magnética 

que gira solidariamente con e l excéntrico de mando de la  

palanca correspondiente lle g a  a su contacto j  la  cierra, 

pero como e l primer interruptor no está influenciado por 

e l imán de la  palanca, este interruptor queda abierto y 

la  corriente e léctrica  del motor de arrastre del te la r  no 

se corta.

Por e l contrario, s i e l h ilo  se rompe, la  palanca 

no bascula a l fin a l del recorrido de la  pasada de trama 

y e l primer interruptor magnético queda cerrado de suerte 

que en e l momento en que la  p a s tilla  magnética se lleva  

a su contacto, éste corta la  corriente.

Lo mismo ocurre en el caso en que un h ilo  inde­

seable cercano es arrastrado por error con el hilo que in­

teresa una trama. En efecto, en este caso, la  palanca co-
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rrespondiente bascula y ©1 primer interruptor magnético se j
\

alare pero e l segundo se cierra y como se encuentra en j

circuito  por e l arrastre erróneo del h ilo , e l contacto, 

asegurado por la  p a s tilla  magnética giratoria, para e l  

motor de arrastre del te la r .

En «na variante, cada palanca basculante esta  

bajo la  dependencia de un electroimán, que no es alimen- !

tado en la  segunda parte del tir a je  del h ilo , de suerte ¡

que, en esta segunda parte, esta palanca es lib re  de bas- [
I

calar si es arrastrada por su h ilo , teniendo e l e le c tr o i- |

■mán Tina, nueva alimentación tras e l fin a l d el tir a je  de la  j

trama para devolrer esta palanca a su posición in ic ia l de 

control para e l ciclo  siguiente, desde e l cual e l interrup- j 

tor que funciona en sincronismo con e l  movimiento del te­

la r  está  de nuevo abierto*

Igualmente en tina, variante, e l interruptor cuyas 

aberturas y  cierres están en sincronismo con el movimiento 

del te la r , está constituido por dos láminas en donde una 

es mandada positivamente por una excéntrica.

E l funcionamiento de este último sistema de mando 

por electroimán, es idéntico a l precedentemente expuesto 

para e l sistema de mando magnético por excéntrico.

Se describirá con más d etalle, haciendo referencia  

a l dibujo anexo, las diferentes formas de ejecución p reci-

/* i
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tadas:
|

La figura 1 representa en elevación» lateral» la  j

solución de mando mecánico por excéntrico en la  posición [

correspondiente a la  segunda parte del tir a je  de la  trama, 

lo que corresponde igualmente a la  posición en caso de un 

M ío indeseable*
j

La figura 2 es una v is ta  análoga a la  precedente j. 
pero en la  posición de la  palanca durante la  primera par­

te del t ir a je  de la  trama, posición que corresponde igualmen-? 

te  a aquella que se produce en e l  caso de la  trama rota.

La figura 3 es una v is ta  en elevación de un con- \

junto equipado para un te la r  que funciona con tramas múlti­

ples.

Las figura 4 y 5 son v ista s  respectivamente análo­

gas a la s  de la s  figuras 1 y 2, pero en planta por encima
f  \

y en e l caso de la  solución de mando electromagnético.

0 i
La figura 6 es una v is ta  la te r a l en elevación de 

la  solución de la  figura 5 .

la  figura 7, 9, 11  y  13 son esquemas que muestran 

e l funcionamiento general de la  solución electromagnética, 

respectivamente en lo s cuatro casos que se pueden producid. J

Las figuras 8, 1 0 , 12 y 14 son v ista s respectiva-



mente análogas a las cuatro precedentes en e l caso de la  

solución mecánica por excéntricas.

Según la  solución mecánica de las figuras 1 a 3, 

en una caja 1  se montan» a basculamiento lib re en tomo 

5# de un árbol horizontal 2 tantas palancas 3 como h ilos de

trama 4 a controlar y a insertar selectivamente en e l  

te jid o  comporte e l te la r . El posicionado de estas palan­

cas sobre su árbol 2 se asegura por medio de a n illo s de 

tope 5*

q Cada una de estas palancas 3 lle v a  en su parte su­

perior un tensor constituido» de forma conocida, por un 

juego de p la t illo s  6 solicitados en apoyo» e l uno contra 

e l otro, mediante un resorte 7 de tensión regulable, y  

entre lo s cuales, desliza e l hilo que, antes y después 

5' de este tensor, pasa bajo guías 8.

Cada una de la s  palancas 3 está equipada de un 

dedo 9 que desliza sobre un excéntrico 10 y  e l conjunto 

de todos estos excéntricos está calado sobre un árbol 12 

cuya rotación está mandada en sincronisno, con e l movimien- 

0( to del te la r , mediante un reenvío de ángulo 13 desde una

transmisión de cardán 1 4 .

En su extremidad inferior, cada una de las pa­

lancas precipitadas 3 está provista de un i mán 15 que se 

viene a situar para las dos posiciones extremas de la  c ita -

‘-58



da palanca enfrente de interruptoras magnéticos de láminas 

16 y 17 conectados a un selector como se precisará a conti­

nuación. Estas dos posiciones extremas están limitadas, en 

un sentido, por e l pequeño diámetro del excéntrico 10 y» 

en e l  otro sentido» por un tope 11.

Además» sobre e l  árbol 12 de lo s excéntricos» es­

tá  calado (figura 3) un brazo en materia aislante 18 por­

tador de una p a s tilla  magnética 19 que pasa» en e l momento 

de su rotación» delante de un contasto magnético 20 in­

tercalado sobre e l  circuito de los interruptores magné­

tic o s  precitados de láminas 16 y 1 7 . Ea función de los ex­

céntricos 10 es ta l  que durante la  primera parte del tir a je  

del hilo  4 » e l resalto de los excéntricos 10 asegura impe­

rativamente e l basculado de las palancas para mantenerlas 

en la  posición representada en la  figura 2» estando lo s in­

terruptores 16 cerrados en relación de la  presencia del imán 

permanente 15 que se sitúa enfrentado a los citados inte­

rruptores magnéticos 16? por e l contrario, en la  última 

parte del tir a je  del hilo 4 » el resalto  de los excéntricos 

10 se eclip sa y  lib era las palancas 3 que quedan solamente 

sometidas a la  acción que pueden recibir de su hilo en e l  

momento del tir a je  de este último y de su deslizamiento en­

tre lo s p la tillo s  6, caso en e l cual es e l interruptor mag­

nético 17 que se cierra.

En la  solución magnética, figuras 4 a 6, se encuen-



tra  loa miamos órganos, con la  diferencia sin embargo, de 

que la s  palancas 3 están situadas en un plano horizontal, 

siendo v e rtic a l e l  árbol 2 en torno del cual basculan. Ade­

mas, e l  mando de estas palancas no está asegurado mecánica­

mente por excéntrica, sino para cada una de e lla s , por un 

electroimán 22 que es alimentado en corriente solamente 

durante la  primera parte del tir a je  del h ilo  4.

Por otra parte, cada palanca 3 comporta una- pequeña 

escuadra 23 que puede o no estar enclavada por la  aleta 24 

de su electroimán precitado 22, aleta  que está  sometida a 

la  acción de un resorte 25 . Además, el interruptor magné­

tic o  19, 20, figuras 1 a 3» es reemplazado por un interrup­

tor mecánico mandado en sincronismo con e l movimiento del 

te la r . Este interruptor está constituido por dos laminas 26 

en donde la  una es accionada mecánicamente por una escén— 

tr ic a  27 (figura 7).

En lo  que concierne a esta solución electromagné­

t ic a  de las figuras 4 a 6, cada uno de los electroimanes 

22 solo es a l imentado como se indica en lo que precede, 

durante la  primera parte del tir a je  del h ilo  4 . En esta 

primera parte del t ir a je  del h ilo , la  a le ta  24 de estos 

electroimanes 22 está soldada y  aprisionada entre é l y su 

electroimán, la  escuadra 23 fija d a  sobre la  palanca corres­

pondiente 3 . El i mán 15 de estas palancas se encuentra en-



toncos frente de los contactos magnéticos a laminas 16 y 

asegura e l cierre. Por e l  contrario, en la  última parte 

del tir a je  del h ilo , una excéntrica 31 abre un interruptor 

30 y  los electroimanes 22, no son más alimentados. Las 

aletas 24 llamadas por su resorte 25 liberan pues la s  pa­

lancas 3 permitiendo a éstas bascular bajo la  acción que 

pueden recib ir  de su h ilo , «n e l momento del tir a je  de es­

te  última y de su deslizamiento entre los p la t illo s  6 caso 

en e l cual se cierra e l  interruptor magnético de láminas co­

rrespondientes 1 7 .

Para e l  caso de la  solución electromagnética ( f i ­

guras 7, 9, 1 1 , 1 3 ), la  alimentación de lo s electroimanes 

22 se asegura desde la  salida de un transformador 29 a 

corriente alterna. Esta alimentación se controla, como se 

indica anteriormente, mediante Un interruptor 30 mandado por 

un excéntrico 3 1 , que gira en sincronismo con e l movimien­

to del te la r .

Sobre e l circuito se intercala un rectificador 32 

que tiene por función simplemente permitir la  u tilizació n  

para los electroimanes 22, de bobinas de pequeña dimensión 

y de disminuir e l desgaste de la s  aletas 24 mediante su­

presión de vibraciones.

Por último tanto s i ae tra ta  de una o de la  otra 

de la s  dos soluciones precitadas (figuras 1 , 2, 3 , 8, 10,

12, 14) o (4 , 5*6 , 7 , 9 , 1 1 , 1 3 )» el aparato comprende, además
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del paratramas propiamente dicho representado simbólicamen­

te en 34-» un selector 35 que comporta tantas hileras 36 

como h ilo s 4 a controlar, estando equipada oada una de 

estas h ileras de un imán permanente 37 que se sitúa, se- 

5. gún que la  h ilera  este descendida o elevada mediante su 

palanca de mando 38 delante de un contacto magnético 39 

o 4 0 , El cierre del circuito a la  masa 41 se establece me­

diante un punto común 42 situado entre estos dos últimos 

contactos.

El funcionamiento general de este paratramas 

es e l  siguiente para lo s cuatro casos que se pueden producir 

precisándose que todas las explicaciones que se refieren 1

conciernen a la  posición del conjunto de los órganos en |

la  última parte del t ir a je  del h ilo  de trama que lle g a  al j 

15. controlador 34 bajo una ligera  tensión resultante de la i
acción de un sistema cualquiera de frenado (no representa­

do) .

1®»*“ Caso de la  marcha normal, estando a»» ftnnys- 

nientemente arrastrado y no estando roto e l h ilo  de tr*«n«

20 . (figuras 7 y  8)

f
En e l caso de la  solución mediante electroimán

|
(figura 7 ), e l electroimán 22 no está más alimentado, i
teniendo la  excéntrica 31 abierto e l interruptor 30. la  

presión ejercida por los p la tillo s  6 sobre e l h ilo  4 que



se desplaza en e l  sentido de la  flecha hace que la  palea 

oa 3 sea arrastrada y bascule de suerte que se imán 15 

se enfrenta a l interruptor magnésico 17 y lo  cierra» mien­

tras que e l interruptor magnético 16 esta abierto. Por 

otra parte» estando descendida la  h ilera 36» su imán 

37 Be encuentra en frente del contacto 39 y  1 °  oierra, 

estando abierto e l contacto 4 0 . Por otra parte, tenien­

do la  excéntrica 27 cerrado e l  contacto 26 , la  corriente 

que lle g a  al punto común 43 pasa por e l interruptor magné­

tico  17 y se dirige sobre e l selector 35 donde lle g a  al 

contacto 40  que, estando abierto, interrumpe e l  paso. No 

existe pues ninguna información y  e l te la r  continua su 

marcha. i

En e l caso de la  solución mecánica (figura 8) 

e l funcionamiento es e l mismo, teniendo e l  imán 15 cerra­

do e l interruptor magnético 17 y la  p a s tilla  imantada 19 

teniendo cerrado e l contacto 20.

2a.-Paso en que e l hilo de trama está en espera 

sin ser ni estirado ni roto ( f ig uras 9 y 1 0 )«
|

En e l caso de la  solución electromagnética ( f i -  I
¡

gura 9), la  palanca 3 que ha sido precedentemente atraida 

por e l  electroimán 22 y  que es liberada en la  segunda par- j 

te  del tir a je  del h ilo , por e l hecho de la  ausencia de la  

alimentación de este electroimán, es liberada pero queda 

en posición ya que no es estirada por e l h ilo . El imán 15



queda pues enfrente del Interruptor magnético 16 y lo  

cierra. Del punto común 43 la  corriente pasa por este  j

interruptor 16 y lle g a  hasta e l contacto 39 del s e le c - j

tor, para la  h ilera 36 no es descendida. Su imán 37 no 

Be encuentra pues enfrente del contacto 39 de suerte 

que éste se abre y no permite e l paso de corriente. Co­

mo en e l caso precedente (1») no e x * t e  información y 

e l te la r  continúa su marcha, no habiendo sido seleccio­

nado e l h ilo  de trama en espera.

En e l caso de la  solución mecánica (figura 10) 

e l funcionamiento es e l  miamo. En efecto, tetando la  pa- j 

lanca 3 parada en poeioién, e l interruptor magnético 16 |

ee cierra mediante e l  imán 15 y e l  contacto 20 ee ce- j

rrado por la  p a s tilla  imantada 19*

3« .-  n . -  «n el cual e l  hilo  «rama cae ha eldo 

■ seccionado, ee rompe y  aet  no ee eetlrado (figura. 11_Z_ j 

12).

En e l  caso de la  solución electromagnética (flg u - j 

ra 1 1 ) , la  palanca 3 había sido atraída por el elec- j 
troimán 22 es liberada después que este electroimán no i

es alimentado, e l corte de e ste circuito asegurándose j

en la  segunda parte del tir a je  del h ilo  mediante la  ex- j
céntrica 31. Da palanca 3 está pues lib re y siendo dado 

que no está más sometida a una tracción del hilo  ya que
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este se ha roto, la  citada palanca queda inmóvil, su -imán 

15 queda enfrente del interruptor magnético 16 que se cié— 

rra. Del punto común 4 3 , la  corriente pasa pues por este 

interruptor 16 y lle g a  a l contacto 39 del selecto r 35» Es-

5 . tando cerrado esta contacto por la  presencia del 37

de la  h ilera 36 que está "bajada, la  corriente pasa y llega  

a l punto común 42 y, de a l l í ,  a la  masa 4 1 . Existe enton­

ces información y e l te la r  se para.

El funcionamiento se establece de la  misma forma 

10. en e l  caso del mando mecánico por excéntrica (figura 12).

En efecto, la  palanca 3 , no siendo llamada y quedando en 

la  posición que le  ha dado e l resalto del excéntrico 10, 

e l imán 15 de esta palanca cierra el interruptor magné­

tic o , 16.

15. 4 ®.- Oaso de un h ilo  indeseable (figuras 13 y 1 4 )

En e l caso de la  solución electromagnética (figura  

3 ), la  palanca 3 que ha sido liberada por el electroimán 

22 bascula en eSL momento en que el h ilo  indeseable avan­

za por lo  que es estirada y e l imán permanente 15 de la  c l-  

20. "bada palanca viene a cerrar e l interruptor magnético 17 .

Del punto común 4 3 , la  corriente pasa pues por es­

te  interruptor 17 y lle g a  a l selector 35 hasta la  entrada- 

del contaoto 4 0 . No estando descendida la  h ilera 36, este



contacto está cerrado por e l  imán 37 7  la  corriente pasa 

pues para lle g a r hasta el punto común 42 y, de a llí»  a la  

masa 4 1 . Existe pues información y e l motor se para.

En e l  caso de la  solución mecánica (figura 1 4 ) 

se establece a l funcionamiento de la  misma forma» pa­

sando la  corriente por e l contacto 20» e l interruptor 17 

y e l contacto 40  <̂ ue están cerrados.
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Descrito e l objeto del presente invento, se decla­

ran nuevas y  de propia invención la s  siguientes reivindica­

ciones con prioridad solicitu d  de patente francesa n®

P.V. Seine 112.685  del 30 de Junio de 1967.

5# 1# dispositivo de control de la  trama de un telar

sin lanzadera, caracterizado ai que consiste, para cada 

trama, en una palanca basculante(3) cuya posición est á 

determinada por el«avance de la  trama 4 en e l momento de 

su inserción, comportando una de las extremidades de esta 

10. palanca, para este efecto, un tensor de h ilo  (6)y, en su

otra extremidad, un imán permanente 15 enfrente del cual 

se sitúan, para las dos posiciones extremas de la s  citada  

palanca, interruptores magnéticos de láminas (16 y  17) en­

lazados respectivamente a los contactos de trabajo y  de re-  

15 . Poso (39- 40) de un selector (35) de loa h ilo s de trama y

que cooperan con un interruptor (L9- 2 0 ) o (26- 2 7 ) cuyas 

aberturas y  cierres sucesivos están en sincronismo con el  

movimiento del te la r.

2. Dispositivo de control de la  trama, según -la 

reivindicación 1 , caracterizado en que cada palanca bas­

culante (3) está bajo la  dependencia de una excéntrica (10)

20.



cuyo p e r fil  circular de una parte de su circunferencia aseguri 

la  liberación en la  segunda parte del tir a je  de cada h ilo

4 ) de suerte que, en esta segunda parte, esta palanca (3) ?
|

es lib re de bascular s i es arrastrada por su h ilo  (4), r e s ta -5 

5. bleciendo e l  re sa lto  de esta excéntrica a la  eitada palanca
}

en ai posición in ic ia l de control para el ciclo  siguiente 

desde e l que e l interruptor (19-20) está de nuevo abierto. í

i
3 . Dispositivo de control de la  trama, según la  j 

reivindicación 1 , caracterizado en que cada palanca bascar

10, lante (3 ) y bajo la  dependencia de un electroimán (22), que | 

no es alimentado en la  segunda parte del tir a je  del h ilo  j
de suerte que, en esta segunda parte, esta palanca (3) es

í
arrastrada por su hilo (4 ), estando el electroimán (22) a l i -  í

!
mentado de nuevo tras e l fin a l del movimiento de tir a je  del 

15. citado hilo para restablecer a e sta  palanca a su posición

in ic ia l de control para e l ciclo  siguiente después que el 

interruptor (26-27) es nuevamente abierto.

4 . Dispositivo de control de la  trama según las  

reivindicaciones 1 y 2, caracterizado en que e l interruptor

20. cuyas aberturas y  cierres sucesivos están en sincronismo con

e l movimiento del te la r  está constituido por un contacto 

magnético 20 influenciado por una p a s tilla  magnética (19)

que gira  solidariamente con las excéntricas de mando de
_  ¡
las palancas. [

25. 5 . Dispositivo de control de la  trama según las



/
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reivindicaciones 1 y 3, caracterizado en que e l interruptor 

cuyas aberturas y cierres están en sincronismo con e l movi- 

miento del te la r  está constituido por dos láminas (26) en 

donde una es mandada positivamente por una excéntrica (27)

5. que provoca su abertura.

6. Dispositivo de control de la  trama según una

de la s  reivindicaciones precedentes» caracterizado en que ¡

e l selector (35)» que conforta tantas M ieras (36) como i

h ilos (4 ) a controlar» está equipada» para cada tina de estas 

10, hileras» de un imán permanente (37) que asegura e l cierre

de uno o del otro de lo s dos contactos de trabajo y de repo- |
j

so (39- 4 0 ).

7 . Dispositivo de control de la  trama de un te la r  j  
sin lanzadera.

15 . Según se describe y  reivindica en la  presente memo­

r ia  descriptiva» que consta de 17 páginas foliadas y escri­

tas a máquina por una sola cara y  acou^añadas de los dibujos 

reglamentarios.
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