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PATENTE DE INVENCION
por VEINTE ANOS

a favor de la compaiifa mercantil suiza " AREPF, S,
A, ", domiciliada en Friburgo (Suiza), Grand'Places,
nimero 1, por :

"PERFECCIONAMIENTOS EN TELARES SIN LANZADERAY

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidn estd relacionada con perfec-
cionamlentos en telares sin lanzadera, en los que el hilo
de trama estd colocado en un lugar fijo lateralmente al
telar, y es introducido en la calada por un drgano rigi-
do insertador, en el que su movimiento alternativo inin-
terrumpido se obtiene a partir de un dispositivo de biela-
maﬁivala, como estd descrito, por ejemplo, en la Patente
Francesa n? 1,086,243, del 5-11-53.,

Los perfecclonamientos objeto de la presente Inven-
cién, estdn relacionados con una mejora sustancial del sis-
tema mencionado en la cltads Patente Francesa, para la
reduccién de esfuerzos, supresidn de vibraciones, mayor

egtabilidad de la marche de la mdquina y especialmente
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un aumento considerable de la velooidad del telar, permi-
tiendo utilizarse telares de mayor anchura.

Dichos perfeccionamientos consisten en incorporar al
dispositivo de biela-manivela, un brezo-soporte oscilante
de configuracién a modo de escuadra, articulado por su
lado cateto mds corto a un eje vertical sustentado en un
punto de apoyo situado en la mitad de la trayectoria del
érgano rigido insertador fuera del telar, en tanto que el
extremo opuesto al lado cateto mds corto del brzo-soporte,
estd unido en giro al brazo portador del drgano rigido
ingertador, em el mismo punto de articulacidn de este
brazo con el dispositivo de biela-manivela.

El punto de apoyo del brazo-goporte situado en la
mitad de la trayectoria del érgano rigido insertador fuera
del telar, estd constituido por un soporte vertical apo-
yado y fijado por su extremidad inferior en el suelo y por
su extremidad superior estd fijado por debajo de las guias
del érgeno rigido insertador, soporitando el brazo-soporte
oscilante, con configuracidn a modo de escusdra, el cual
86 apoya y gira en oscilacidn en el soporte vertical por
la extremidad constituids por el lado-cateto mds corto,
egtando la otra extremidad o sea la opuesta & este lado-
cateto, unido por artioculacidén al punto de arrastre del
brezo portador del drgano rigido insertador,

Para la mejor comprensidén de la invencién se descri-
be a pontinuacidn, con relacién a los dibujos adjuntos,
un ejemplo no limitativo de realizacidn.

Ia figura 1 es una viste esquemdtica en planta dei
telar, al que estd aplicado el soporte y brazo-soporte

objetos de la presente invencidn.

Ia figura 2 es una vista esquemdtica en rerspectiva
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segin la flecha A de la figura 1, del soporte y brazo—so—
porte objetos de la presente invencidn, representdndose
complementariemente parte de las gufas del drgano rigido
ingertador y parte del brazo portador de dicho drgano.

En la figure 1 se representa un telar constituido por
un bastidor 2, que lleva lateralmente un motor eldetrico 5
que por una correa 6 mueve & una polea 7 calada sobre un
eje 8 colocado verticalmente en el plano de simetrfa del
cuerpo del telar,

Este eje vertical 8 lleva en su extremo superior una
menivela 10 articulada a la extremidad 15% de una biela 15,
cuya extremidad 15" estd articulads en 16 a un brazo 17.
Este brazo 17 estd asimismo articulado por uno de sus ex~
tremos 17' a otro brazo 18 que gira en un eje vertical 19
colocado en el bastidor 2. La otra extremidad 17" del bra-
z0 17 estd unide con wna articulacidén al cursor 21 por una
corredera 21', en cuyo cursor 21, que se desliza por las
gufas 22, estd montado el drgano r{gido insertador 23.

Sobre todo este conjunto mencionado y conocido, a par—
tir del punto 16 se aplice la extremidad 1' del brazo-sopor-
te 1 oscilante, con configuracién a modo de escuadra, cuya
otra extremidad 1" que forma el lado-~cateto 3 menor de la
escuadra, figura 2, estd apoyado en un soporte vertical 4
por un eje también vertical 9 y cojinetes 11 y 11", Este
soporte vertical 4 estd situado a la mitad de la trayecto-
ria del drgano rigido imsertador 23, va apoyado y fijado
sélidemente al suelo por su extremidad inferior 4' y tiene
fijada su extremidad superior 4" por debajo de las gufas 22,

El drgeno rigido insertador 23, figura 1, estd animaw

do por un movimientovcontinuo de vaivén por medio del eje
rotativo vertical 8, de la manivela 10, de la biela 15, de
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. ad
la palanca 17, del brazo 18, del cursor 21, descansando to-
do este conjunto no solamente por el cursor 21 sobre las
gufas 22 y canales 24 y 25, sino que el punto mévil 16 del
brazo 17 estd sustentado en oscilacidén por la extremidad
1% del brazo-soporte 1 cuya otra extremidad 1", se apoya
en el soporte 4, eliminando los esfuerzos ¥y vibraciones
que antes de aplicar este brazo-soporte 1 se producifan, ya
que el soporte 4 estd fijado sdlidamente al suelo, consi-
guiéndose mayor estabilidad de la marcha de la mdquina y
egpeciclmente un aumento considerables de la velocidad del
telar,

Serdn independientes del objeto de la presente inven-
cidn, los detalles y caracterfsticas constructivas emplea-
das en su puesta en préctica, por quedar todo ello inclul-

do dentro del espiritu de las siguientes reivindicaciones.

N O T A

SE REIVINDICA:

1 = Perfeccionamientos en telares sin lanzadera, del
tipo en que el hilo de trama estd colocado en un lugar fi-
jo lateralmente al telar, y es introducido en la calada
por un drgano rigido insertador, en el que su movimiento
alternativo ininterrumpido se obtiene a partir de un disg~
positivo de biela-manivela que acciona a un brazo portador
del drgano rigido insertador, caracterizado por disponerse
un bragzo-soporte oscilante de configuracidn a modo de es=
cuadra, articulado por su lado cateto mds corto a un eje
vertical sustentado por un soporte también vertical, en .
tanto que el extremo opuesto al lado cateto mds corto de
este brago-soporte, estd unido en giro al brazo portador

del drgano rigido insertador, en el mismo punto de articu~
lacidn de este brazo con el dispositivo biela-manivela,



2 - Perfeccionamientos en telares sin lanzadera, segin
la reivindicacidn primera, caracterizado porque el soporte
vertical sustentador del brazo-goporie, estd situado en la
mitad de la trayectoria del érgano rigido insertador fuera
del telar, estando dicho soporte vertical apoyado y fijado
sélidamente al suelo por su extremidad inferior y estando
su extremidad superior fijada por debajo de las gufas del
drgano rigido insertador.

3 =~ Perfeccionamientos en telares sin lanzadera,

Consta la presente Memoria Descrip-
tiva de cinco hojas mecanografiadas,es-
critags por una sola cara, numeradas del
1 al 5, con sus lineas numeradas, a su
vez, de cineco en cinco y de dibujos ane-
xo08.,

Barcelona, 30 mayo 1968

P.A,
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