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MEMORIA DESCRIPTIVA

he. ¡:>rresanta invención se refiero a los aparatos ae re
/

mistro en o a partir ele una Dunda aimuconana en un alma.cen

(''Cassette").

la invención se refiere rías especialuisnto a j.os apara­
tos de este tipo que aseyuran seise ti vamente o sucesivo-men 

î

te la reproducción de bandas sonoras contenidas en una serie i 

de almacenes almacenados a este fin. —

los dispositivos cambiadores de almacenes conocidos has • 
ta nov son o bien (le un mecanismo complicado o cien de una t 
carra de almacenes poco cómoda. - - -  - -  - -  - -  - - - - -  - ?

Esto es debido al hecho de que colocación operativa

de un almacén implica la cooperación precisa as varios da 
sus elementos con unos medios de posicionarniento, ae arras­
tra, de re  mis tro o de lectura cuya aproximación o. eco efec­

tuarse en planos distintos. - - - - - - - - - - - - - - -

i
i
I

la  complicación del mecanismo

funcionamiento delicado, un precxO

3ntrafia siempre sino un 
ie coste muy elevado. -

la complejidad 
de almacenes en el 
jas que ol usuario

de las maniobras nocosarias a l  camoio

aparato disminuye ¿ranciamente las venia' 
alcunsa do dispositivos automáticos de

i

este tipo
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15.

20.

21 objeto principal de la presente invención es pre­

sentar un d ispos it ivo  que asegure selectivamente o sucesi­

vamente la  reproducción os bandas sonoras, contenidas en u— 

na ser ie  de almacenes situados en é l ,  que sea de un mecanis 

rio muy simple de iuncionamiento seguro y de un precio de 

coste que permita una amplia difusión. - - - - - - - - - -

¡

un segundo objeto de la  invención es presentar un dis­

pos it ivo  cambiador de almacenes cuya carga de almacenes no

necesita más que e l  depósito de éstos en unos alojamientos J 

fácilmente accesibles en cualquier momento. -------- - -    j

Un tercer  objeto de la  invención es presentar un dispo |

s i t iv o  que l le v e  e l  almacén de su posición de almacenaje a
,  ̂- isu posición operativa y viceversa, por medios que actúen so- '

/ . f $bre este almacén con suavidad y progresión. ----  - - -    ¡
i
{

Un cuarto objeto de la  invención es presentar un dispo J
‘s

s i t iv o  que cuando a l almacén ha sido mal colocado en e l  de— ;

pósito, ev ita  cualquier deterioro del almacén o del mecanis- i

mo y orienta e l c ic lo  de este u.l iiuo hacia e l  retorno inme— |
l

diato de dicho almacén a su alojamiento. — — — — — — — — — —
|
I

Un quinto objeto de la  invención es e l  ue presentar un > 

d ispos it ivo  que, cuando e l  deposito no esta mas orne parcia l— •

mente provisto de almacenes, provoca e l  desplazamiento de 

este ae'oósito hasta que un almacén o una i  ni orinad on de pa­

ro general es llevada a la  posición operativa. - - - - - -

Un sexto objeto de la  invención es e l  de presentar un 

d ispos itivo  que, en todo momento, permita mandar sn paro a l

i
ií

í



15.

20.

'•final de l c ic lo  que lle v a  a la  posición ue almacenaj © ctJ- <̂'1— 

macen que se halla en posición operativa. — — —— — — — — —

Un séptimo octeto de la  invención es e l  de presentar 

un d ispos itivo  cuyo c ic lo ,  re la t ivo  a la  reproducción de uno 

de los almacenes almacenados en e l mismo, termina con e l  des 

plazaniiento del depósito a la  posición en que e l almacén s i 

pul ente es llevado a la posición de empleo, de xoriaa que si 

la  marcha del aparato es interrumpida entre dos c ic lo s , e l  

depósito presenta en posición de empleo e l  almacén que sera 

colocado en posición operativa cuando tenga lugar xa llueva 

puesta en marcha del aparato. - - -  - - - - - - - - - -

25.

[Jn octavo objeto de la  invención es presentar un dis­

p os itivo  que cuando e l  almacén situado en e l  último compar­

timiento del depósito es llevado a la posición de empleo, 

provoca automáticamente la  colocación en posición ae uaro 

del mando que asegura la  interrupción de toda maniobra al 

f in a l  del c ic lo  s i m i e n t e . ----------------------------------------------

Un noveno objeto da la  invención es e l  de presentar 

un d ispos itivo  que pueda fácilmente ser adaptado a la u ti­

l izac ión  de depósitos que contengan almacenes d iferentes o 

incluso de formas d ifo ran tes . ------- -------  -

b l  décimo objeto de la  invención es e l  ae presentar un 

d ispos itivo  cambiador de almacén en e l que están previstos 

unos medios para interrumpir inmediatamente la  audición del 

almacén que se ha lla  en posición operativa y , o bien proce­

der a la  reproducción de l almacén siguiente, o cien parar
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e l  conjunto.

un onceavo objeto de la  invención os e l  de prever un 

d ispos itivo  cambiador de almacén cuyo depósito puede ser des

plazado libremente a mano cuando e l  mecanismo de mando esta 

5 . en paro, en e l  que están previstos unos medios para que a l

f in a l  de cada uno J.e sus desplazamientos , e l  deposito sea pc> 

siclonado de manera que coloque con precisión uno de sus com 

partimientos ¡ie a X na cenes en e l  plano en e l  cual e l  aimacen 

debe ser situado para ser colocaao en posición operativa y

10. en donde están previstos unos medios para e v ita r  cualquier 

desplazamiento intempestivo u sí deposito cuando un almacén 

está en curso de manípulacion o de repro exucción. — — — — — —

Un doceavo objeto de 3.a invención os e l  c.e ev ita r  cual­

quier in ter ferenc ia  per jud ic ia l a consecuencia de la coloca—

15. ción, por inadvertencia, de un almacén en e l coimpar t i  mi erre o 

cus lia sido vaciado del almacén en curso uo r-producción. ~

Con v is tas  a re a liza r  estos objoros, este aparato esta 

caracterizado en orden principa l porque comprende, por una 

parte, un depósito c la s if icador , sin fondo, desplazable no- 

20. r i  zontalmente, en cada uno os ios comearoimieni.os yu.¡ctapues—

tos del cual puede ser depositado un almacén por uno de sus 

cantos y , por otra parte, sepan una orientación v e r t ic a l  y 

bajo este depósito, un d ispos itivo  de lectura en o a partir 

de una banda a.Imace nana en un almacén, y porque pan. el. ues— 

2 5 . censo del almacén hacia su posición opera ¿iva de «uaica.on

en e l  d isp os itivo  de lectu ra , están previstas unas muías ver

cuales ruede ser llevado cadat ica le s  en prolonmacion '.be mas



uno de los alojaralonios del deposito por a e s píazamienr o ho­

r izon ta l del mismo y 'porque e l  movimiento d.s descenso del 

almacén, cuando es liberado por los elementos cao lo r e t ie ­

nen en e l  deoosito, se efectúa an principio bajo ].a sola ac­

ción ele la  ¡pravedad y a continuación bajo xa 0.9 elementos 

oue resultan orogresivaniento activos en e l  curso del descan- 

co ofectuado bajo la  sola acción de la  pravedad para coope­

rar con e l la  de manera que finalmente anecie retenido en po­

sic ión  operativa. - - - - - - - - - - - - - -  - - - - - - -

ii. f in  de hacer comprender mejor la invención se descri­

birá a continuación un ejemplo de : 

a loa planos anexos en los cuales:

sacien con erencía

La figura  1 es una v is ta  en sección, longitud inal del a- f
i

parato. |

La iimura 1a es una sección horizon ta l del mecanismo I
I, 1

de ren is tro  o de reproducción. - - - - - - - - - - - - - - -  |
i

La figu ra  2 es una sección longitudinal aex aeposiuo. -  f

La figu ra  3 es una v is ta  en planta dei aparato. -  -  -  -  ii
i

La figu ra  4 es una v is ta  marcial en planta ciei aparato.-

La figu ra  5 es una v is ta  en sección transversal por la

línea V-V de la  figu ra  1, estando e l  aparato en posición de 

reposo y un almacan on posición ae espera. - - - - - - - -

P:̂  ii-mra 6 es una v is  a  en sección ¿ro.nsve 1. sal -arc-1-a l
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que nuestra e l  depósito en reposo sofro loe c a rr i le s .

la  finura 7 es una vis ta en s ecci on transv ersal por la

l ín e a V I I -V i l  de . ,Ct l ipa ii. u. I ^ (ti Qtundo ’' 1 mocani simo en la mi£

ma posic ión  que ae j u i  j_pura x * -  -  - - -  -  - _ _ _ _ _ _ _

jjo .i. i ' - ur a nU* eo uno. "v i  & ia cairela! Ĉl mayor 0 0 C U J.ct de la

1 i  C,ura 7 - -------

las finura O 71 J 70 re on vis tu 0 Í1 s ue'callo . -  -  - _ -  -

la  finura u es una secci
fon parda 1 por la n flu isa v ita -

Y I I I de la fina ra n 1 *

2u.

na aip-ura

i cí f  i ; ' mru 1 ; es ana v is  m 

;jes de mando. -  - -  - - - - - - - -

u6 ü©taire. — — — — — —

esquemática de los engrana-

muestra e l  QTcpaño de sos-

y e l  al;
rlacen ■.in recoso so_

la  finura 11 es una sección por la  línea  XE-ai de

la  finura I d  es una v is ta  de d e ta l le .  - - - - - -

la  finura 12 as una v is ta  que muestre 

tenimisnto del almacén escarnoteac

La finura 13 es una v is ta  del mecanismo estando ei. aJ 

nacen en posición ae a ia io ion . -  -  ~

La ilyu ra  13ü oo una v i  ata parcial, a mayor escala ele

J.a A. 1; -_U.-L a "1 _J •

la  figu ra  131 es una v is ta  que muestra e l d ispositivo f



10.

ae remendón xel almo con en posición. ■ J i  o .

j ¡a 1 - r o o Lilia v is ta  que nusstre* gj. mecanisno cuan-!i
do e l  d ispos it ivo  ha l i e gado 1 l.L x 1 le -L ! I 0 .a üanda •

I
"  [

ha figura  14n es una v is ta  que iaU.G gg r a gI  di g
1

. , . k3GC1X1VO 1£
de retenida del almacén en posición :idesbl oquoadct1*

É
i
i

1
Las figuras 15~Ida- 15'£~ 16-1 6íí y 1 6'D uugg tvan

1
el mecania

no de avance del alnacén respectiva;.-! CdT} ’U Uj ;-jB pOfíici enes !,avan |
ce" y nretrocoso11.

Las f i p. 17-1 V y 11 muestran

auto nú uico ■py. f~'. f -1 i  no almacén cu.

posición  !ir OpOSOi¡ y ‘'ai ia ic iónP. -  -  •

LaS f i puras 1-j.i y 1 l a  son v is ta ;

cala do las f ip u r as 13 7 1 9 . --------------------

LaS f í • .q'JVÍU c< 1 o n y 20 son v is ta s

i impositivo de paro

a , c :-o uv !j o ■ ;S i - en

:arcj

a e i 3 ¿ai.LG ,

es-

15. La figu ra  21 es un diagrama que muestra las d iferen tes I

fases de un c ic lo  coupleto. |

f  i poras 22 a 29 *üon esquenas e léc tr icos  oue ¡■lúe! 0 —

co loe aci aneo ha;J ° y W.G _L <1v G. ‘.l) . /
tensión sucesiv:x 0 CUG

en Gil •''d curso ■:> Id -¡,.,g aliare;ni os :;nses lo  un ci cío
r> m-¡ •¡•>1 4- -■^  ■. I. y... ...! o .0 •

Jjd -( p -,-i-o.

.i p o s ic a  )i 

upar un incidente,

.-Lili-». V -L i-i u ct <• (f m a y o r  o s e a

. ")
J i O O a n i S  ó iQ ( s e s u r i d a d

31 una varianuo. siendo o l



13.

de oosito sorna c ircu lar.

•*j l  añórate, o o joto  do la  :rn ención, os;,ó horario por un ■ 

chasis h or izon ta l 1, bajo o l  cu;,! está montado un h ispes !t i-  ¡ 

so ¿ a o xeouara as onda can a .mineen en e l  cual esta ultima i

C;,J COaOCaUu val COSÍO! 0:1 Oaa'a'Jlv! por d O 3 l i  'A ar i  O U t  O 031 SU

plano p r in c ip a l , d isp os it iv o  orientado se t a l  manera- cuo en- 

33. , . ^ . jü uo . .n i  ..s c in ii y 9 v o r is c a la o n t3 as arriba, a

abalo. _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _

■.'.i crasis iior_LOOü oai. ], os compone 1 s una placa rectan­

gular 4 rodeada por un narco o. las caras vert ica les  in­

ter iores  do los lados mayoros dol narco P ( l iga ra s  1. p y S) 

se oxtionden hori2ontali iente unas ranuras p quo non la ayuda 

de .¡.engueras 7—7̂  guian e l  oesliaauianro horizontal de un de­

pósito o que o o'.aprende unos tabiques ve r t ica le s  ¡9 que detor- 

ninan coanrtínentos 9 yuxtapuestos que pueden re c ib ir  cada 

uno un almacén 10, con e l canto activo (que eroono la banda) 

d ir ig ido  hacia a b a jo . ------- -  -  - ------ ---------------------------------

a> 3 te  deposito 6 no tiene tordo, los di i  ora ni os almace­

nes situados en ol. nisno reposan normalmente sobro dos cam i­

nes paralelos 11 soportados por la placa 4 ( l isu ras  1 y 6) 

que eslían interrumpidos amr oziniadanento on su Darle uedia 

(a i  pura s 1, o y 4) en un emplazamiento donde una hendidura 

transversal 12 esta practicada en dicha placa 4 para permi­

t i r  ©1 paso de un almacén a través de dicha placa. la jo  el 

deposito 5, a lo  largo do uno de sus costados y paral oíame ri­

so a los carrales 11 so extiendo horizontalmonts un vaataro



13 ( figura 2 ) cuyos extra nos están doblados hacia arriba a

902 .de man.or,. auc formen ■Uii..:.s r îA .̂3 1 p- s i  uuaaas en e l  exté­

r i  or del di0 p 0s ito  y cuyos extremos están dobl;rnelos una voz

mas a y02 en 10 de ñañara ene se introduzcan paralelamente 

a l  vastago 1J sn unos caequillos 15 previstos an onda una 

de j.as caras de i  deposito , per penal culares a los ca rr i le s  11

i o .

L'l vastago 15 ©jorco la función de órgano de sosteni­

miento en posición y coloca en los ca r r i le s  11 aquél da los 

aliacanes 1 que se halla por encima da la  hendidura trans­

versal 12 (f igu ras  5 y 7 ) . ------------------- -----------------------------

15.

Guando bajo la  acción de elementos que serán descritos 

a continuación, cota vastago 13 es soparado hacia e l  exte­

r io r  del depósito 6 por pivotanionto de los dobleces 15 en

gravedad

positivo

■era-

 ̂ 1 í

C-v 1 ánacOlí 0U9 f.4 0 halla  por encima de la

. 12 lJ u libera do y pue d 3 id o sC 3 vid 0X* 'O Ql'*

i-¿i 110X1didura \;r.i Ci. 3 V 8 j? S Lv i 12 en e l di&-

ajo el chasis 1 t r\ *l p en ny» c. 1). — — — — —

liste d ispos itivo  es del. t ipo  que se describe en la pa­

tente belga n2 571.749, que corresponde a Xa Patente españo- 

20. la  333.4-11 r i la t iv a  a "Perfeccionamientos en los acaratos

de grabación y de reproducción de sonidos", del 3 noviembre 

1965 que comprende ( figu ras 1 y la ) un chasis f i j o  101 que 

se extiende verticalmente bajo e l  chasis 1 y que lle v a  unas 

guías 170 en las cuales e l almacén cebe des lizar , con e l  can 

25. to activo hacia abajo, para ser colocado on posición opera-

_a.»iji. V
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í̂iíí íj3. posición operativ’a a e l almacén 1o ( f i rmura 13) re— í 

sa lta  no solamente te j.a pacota an contacto apropiada de la f 

oanda expuesca por s i  carro activo  del almacén con los  e le— ; 

cientos de lectura o de arrastre situados on e l  chasis l i j o  ; 

1°1 011 e]- Plano de deslizamiento del almacén (cabezal de lee ;

calina de presión 133 - f isu ras  5 

• én de xa introducción en e l in te r io r  del a l í

tura 18o - f i yuras 1 y 1 3 ,

y 13), sino i.j a _ o._ o 11 o la

nacen, a tra ves de una de

tos montados sobra una p l

123 y 194 de arrastre ci  Q .

...........................  . . , .........., 1 |
üos jnoii ¡judos 80 d/*9 uncí pi.cien jiiovil 102 (. CciOqz&I 112 9 qjqs ¡

10. 123 y 194 de arrastre de las bobinas -finura 1a) cae se des- |

plazan paralelamente en armonía con e l  almacén, sufre simul- I

taneamente a este desplazamiento, cono consecuencia de la  ac— j
ción ce una unión de paraleloyraino deformadle (b ie la s  12o) ?

con e l chasis f i j o ,  un movimiento de aproximación del plano *

15* de desplazamiento del almacén, lo  que t iene por resultado d e i

hacer actuar progresivamente sobre o penetrar a través de la |

o jc a* P̂~ 3. i ■. c n» -i .i x -j. (—v 1. i j ivix cén estos elementos soportados por •

esta placa móvil 102. - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Guando por e l desplazamiento descrito  anteriormente del 

20. depósito 6, un almacén 10 es llevado encima de 3.a hendidura 

12, esta queda a continuación de 3.a interrupción de los ca­

r r i l e s  11 en e l  punto de esta abertura, reposa de un lado 

por su canto in fe r io r  sobre e l vástalo 13 (f ig u ra  5) y e je­

cuta un limero movimiento de bascu ladón ta l  que su canto 
2 125. v e r t ic a l  10 , opuesto a l  lado 10 , se encaja contra xa cara 

v e r t ic a l  adyacente de l depósito (f iyu ras  5 y 7) lo  que t i e ­

ne por resultado mantener e l almacén a un nivel, superior a l 

de la  placa 4. 331 almacén 13; permanece on esta posición
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5

10

15

20

25

hasta que bajo la  acción de l mecanismo 

descrito a continuación, e l  vastago 13 

te e l descenso del almacén a través de 

las guías 170 del chasis l i j o  101; en

da nanao, cus será 

es separado y permi- 

la  hendidura 12 en 

e l  curso de su descen­

so e l almacén encuentra en princip io  una pata 17 ( f igu ra  12)

soportada por una corredera o co lisa  v e r t ic a l  16 animada de

un movimiento de descenso por e l  mismo mecanismo de mando.

11 almacén que reposa sobre osta pata 17 ( f igu ra  12) sigue ¡

por gravedad e l movimiento de descenso de esta co lisa  1o las |

ta que encuentra dos tubuladuras 170 atravesadas por unos |

vastamos 177 so lidarios  de la placa móvil 102 (finura 1). f|
La co lisa  v e r t ic a l  1b prosigue su carrera, e l  almacén repo- f

sa ahora sobre las dos tubuladuras 17o y las sigue por gra- ;
|

vedad en su movimiento de descenso que resu lta  del movimien- \ 

to de descenso permitido o impuesto a la  placa móvil 102 p o r í
l

e l mecanismo de mando descrito a continuación. - - - - - -  jft
r íA marte del movimiento de las b ie las 12o, simultánea- ik

mente a su descenso parale lo a l plano de descenso del alma- | 

can, la  placa móvil 102 sufre un movimiento de aproximación í

a l plano en e l  cual e l  almacén .se desplaza. ---------  ¡
|

1 I
Por este movimiento, no solamente e l cabezal 112 y f

/ ^
los ejes de mando 123 y 194 se introducen a través de la  ca f

ra principal del almacén 10 en e l  in te r io r  do éste, raspee- } 

tivamente detrás de la  banda y en los núcleos de a rro l la — j 

miento y de desarrollamionto de 1.a banda sino que igualmen- ¡
l-

te e l  pico 106 de la  hoja 104 (f igu ra  1), destinado a man- ‘ 

tener e l  almacén contra las tubuladuras 17o, se introduce



progresivamente detras del reborde 107 previsto en cada una

de las caras principales del almacén; elastic idad de la

hoja 10̂ - permite provocar .lü acción a el pico 1ü6 sobre e l r e ­

borde 107, t a l  que este pico arrastra e l  almacén en contra 

de c iertos  medios e lásticos  destinados particularmente a pro­

vocar e l contacto apropiado de la  banda, en e l  curso de la 

ultima parte de la carroña del almacén hacia su posición ope­

rativa . -------------- - - - - - - - - - - - - - - - - - - ------

10.

jíI  mando de ios dif©rento3 movimientos se rea liza  de' la  

manera sigu iente: - - - - - - -  —  _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _

15.

bn e l  árbol 19 de un motor e lé c tr ic o  20, montado sobre 

una placa 21 (f igu ras  1 y 10) f i ja d a  paralelamente a l chasis 

101, está calado un piñón dentado 22 que arrastra una rueda 

dentada 23 de la  que es so lidario  un piñón 24 que engrana 

con una rueda dentada 25 que engrana a su vez con una rueda 

dentada 26 de igual diámetro (f igu ras  10 y 22 a 29). -  -  -  -

la  rueda 26 l le va  dos levas 27-28 ( f igu ra  7) de las que

una, la  27, está formada por una garganta en la  cual está in- i

troducido un r o d i l lo  29 situado sobre un eje 30 previsto en 

e l extremo de una palanca 31 que puede pivotar alrededor de 

un e je  f i j o  32 y del que es so lida r io  un sector 3o. -  ---- -

Por su borde superior ( f igu ras  7 y 6) e l  sector 33 es- 

ta doblado (re ferenc ia  33 ) ( f igu ra  U) y en este dobles es- | 

tán practicadas unas aberturas para e l  paso de las dos ramas f
I

25. 34 de un resorte en forma de horquilla arrollado alrededor \
k|

de un eje 35 so lidario  del sector 3 3 . -----------  -  - ---------------t

s
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2 0 .

la  leva 27, e l conjurar

cia e l ex te r io r úsl de;

1 2 en la q ae no radien»

25.

üntre los extremos l lo r e s  ae las remas 34 y e l  exterior |
S

asi doblez 33*' del sector 33 se extiende un e je  36 soportado í 

por una palanca 37» que puede pivoxar a .¡.rededor uel ê ¡e 32, |
I

y cuyo extremo l ib re  33 en lorma de horquilla  f i j a  e l  t iran­

te

Hn estas condiciones, cuando tiene lugar la  rotación de |

31-33 a 33 separa e l  t iran te  13 na- 

ósito o en la posición ae xa xigura 

ya e l  almacén; por e l lo ,  por gravedad 

el almacén desciende sobre la  pata 17. -  -

La co lisa  v e r t ic a l  13 (figu ras  1-3 y 12) guiuua urans- 

versalmente por sus alas 181 y 16  ̂ ( f ig u ra  1n) se desplaza 

en una hendidura 39 practicada en una pared 4-, paralela a l 

chasis 101 bajo la  acción que e je rce  sobre e l  tetón 41 que 

l le v a ,  la  horquilla  42 de una palanca 43 que pivota alrede­

dor de un eje 44 y como consecuencia de la  acción ejercida 

ñor la  leva 2o sobre una rubina 45 que l le va  diana paxanca

4 3 . ---------------- . ---------------------------------------------------

Guando tiene lugar una rotación complexa da la  rueda 

?6, de la  as es so lidaria  la  leva 28 ( f igu ra  21) la  co lisa  

13 ejecuta un movimiento de subida y de descenso en un c ic lo  

que será desarrollado a continuación. - - - - - - - - - -

Dq 'i.a rueda 25 es so lidaria  una leva 46 ( f igu ra  7) cons 

t itu ída  por una garganta en la  cual está introducido un rod i­

l l o  47 soportado por un pivote 43 so lidario  de una palanca
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- 149 sometida a la acción de un resorte  49 y que puede pivo­

tar alrededor de un e.le f i j o  50. - - - - - - - - - - - - - -

Un su extremo l ib re ,  esta palanca 49 l le v a  una espiga
1 -4 r-, f - p* 4 ,ipj!51 que puede deS p .-Lo. ó. i

£7 ras 7 y 7a ) f  ov nada <

los vas tapo s 177 del

te in fe r io r un pivot'

palanaa 55 que lleva

abartur a 57 pr evi sta

10. te estrecha en su pa:

por la presenei a de i

una de sus paredes v;

3o ore e l  pivote

una de las dos ramas

15* otr a sobre i ,alanC'

56 apoyadu sabr 3

de la  anertura 57. -

La palanca 5o í

res a lte 60 *0 O <! i s to  ■

•oCM espiga 62 1a cu.al se

sn una palanca 64 so

que, QV<mina, libiCití cl.C

explica.da n
f,ct s a.delan

Go•ntra, una. de 1

25. un pulsiador• 67 so l id

? 1su parte superior 57 oue se ensancha en 57

re car; Laño en er espira

r O palanca 64, se apoya 

a 66 de forma sensi­

blemente triangular que puede p ivotar alrededor de un epe i -



jo 69 soportado por la pared 49.

la  palanca 63 (f igu ras  7a, 11, 15¿ y 30) l le va  en su 

parto superior un doblez horizontal ¡0 y esou a uratosada por

una espiga 71 soportada por la parte superior de una palanca 

72 en la nartc baja ¿e la cual esta practicada una aoeruura 

alargada 73 atravesada por un e je  74 soportado por una palan­

ca 75 cu o puede pivotar alrededor ua un e je  l i j o  ?g soporta­

do por e l  tabique 40 y so noticio a la  acción do un resorte 77

la  palanca 72 l le va  además una espiga 73 (auguras 11- f

1U) que ouede actuar sobre la  parte superior de una co lisa  J
I

70 ] a cual l le va  so-vún su eje longitudinal dos aberturas a- ¡
¡ j ,  -i- -  —  i

largadas 30 y 01 nao permitan e l  desplazamiento longitudinal 

de la co lisa  79 sobre e l  e je  74 y sobre otro ojo 32 soporta­

do por la palanca 75 y alrededor o e l  cual esta arrollado un 

resorte de erosión 32  ̂ que mantiene elásticamente esta c o l i ­

sa contra e l  tabique 4o.

Un resorte 33 (f igu ras  7  ̂ 7 11) enganchado en una pro­

tuberancia Ü4 ao la  palanca 75 y a una protuberancia 35 de le 

co lisa  79 t i  enlea mantener esta co lisa  79 en posición arta. -

ha co lisa  79 (f igu ras  1a y 11) esta 

ra superior de un dobles horizonte, uo qu< 

pa 37 (f igu ras  70). -

Para e l  avance y e l  posicionamiento cu

>a 3) una de 1 as 7 d

de un árbol vertic í

ovista en su ca-

' e ^ T D . i i o . en una ram

r
; i  c e p o s ito  ( f i  u-

u s a  ere nallora 33

¡11 l a  P arte supe-

s--,r. *1 lu:) Io.Ol -L J c i a  abajo
r io r
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(f igu ras 7<>, 73 y 11). *

jjii OcoTU, -Lli.L W.ior  do la pie:za trian; pilar 91 están pr

v is tos  tres tetones ve:r t ica la s  92 c / - i *)VL0 OS i.'ciü ’áGS úí.V.caO.os a coo-

5. perar con una cara üG** del pliegue horizontal b-6 de la  c o l i -

sa 79 (figu ra s  7a , 73, 7C y 11).

En cada v é r t ic e  de la  pieza triangu lar 91 (figu ra  7B) 

está previsto  un r o d il lo  93; estos ro d il lo s  cooperan con una

hoja resorte 94 f i ja d a  por unos to rn i l lo s  95 sobro un pliegue [
1 . }

10. 40 de la  pared 40 (f igu ras  5, 7^, 73 y 1 1 ) . ---------------------- J-

.el árbol v e r t ic a l  90 (f igu ra  5) g ira  iibreraente en unos

mandrilnuos practicados, por una parta, sn e l  chasis 1 y en
1

una 'pata. horizontal del dobles 40 del tabique v e r t ic a l  4b,
"l . . . . . .

a una distancia de este doblez 40 ta l  que un indo de la  pn 

za triangular 91 esté sensiblemente en la  prolongación de d: 

cbo dobles 40"* o bien paralelo a éste ( f igu ra  73). -  -  -  -  -

El pifión dentado 09 <y la  pie za tr.

lad os en los dos extremos ue un árbol 9

guiar ta l  que uno de los cotapar t i  mantos

■clona con precisión o l a l nacén 10, opac

d e la hendidura 12 en e l ni ano de docce

91 esta

an-

;o del alnacen, de­

do.

•J. r-, nr,- 0 pJ X  i.ÜIlc O q '■'i .■ C! r.Luo -y*! ..L s 170 ■io l chasis v e r t ic a l  101 i, G U.CviiO. 0

uno de los lacios >.,.e es ¿a g.s ía triangular 91 es ar a le lo  a l

dolí .07, 4C1 del . tabiq ue ¿ffJ ♦ *™

i !C¿ llOjCA. resort G. C/r oda verilcálmente en 99 a l do-



til
1d

bles 40̂ asi o a -.jioue 4t acida por su Cía ur ;:fmo i i  nrc S •' 31 o ios i

rod i  11 os X X di *¡ ados en los dr ¡pilo o de '] r.tu ĵ-le .3 Cl t r i anpUXcO-l* 91

de manena qu0 11even si ea ero a os '■'a ' una pesi C X Oii en ano uno |

de sus 1X(a 0 .3 0 3 /¡ara e l o a ó. xcha Poja r! o py bor -4-0 C4 vr -j a l do- í

ble / -3z 4 a del i..su a. inue 40 y para conple o... .., ri Oci-t hio 03ta rranora cual- ¡

quier ro ucíCl on d9 0 3ü td. px 3 a a r J- am uiar 91 que l i e va uno
r

de

r<- *) c r los /mas a l lá de1 punao muorto r u G r C3BUI ta d e jm al i -  i

neación de 1 i /nca A 8 fuerza del. res 0.3 o 0 9 4*i a el
/
aripulo

1
de \i

la 1 3 _L 3 7i c:i 91 y del ej o de rota oion 90. -  - “ -  - _ _ -  -
s

*" íl

25.

1; os li l i  a de este d ispos it ivo  oue en ausencia cié cual­

quier acción ex te r io r , e l  depósito 6 se ra l la ra  siempre en 

una posición en la  que uno de sus compurtimennoB posiciona 

correctamente e l  almacén que contiene encima de la liendr aura 

12 y, por otra parte, que toda rotación ds mas de 602 impues­

ta a l árbol 90 a pa rtir  de una do sus eres posiciones de equi­

l ib r io  (estando un lado ue la  pieza trianqjular p1 paralelo a l 

doblez 40**) provoca automaticamen ¡<e una .¡ro oítciOii uocal de 

1202 ¿q este árbol 90, lo  que desplaza con previsión el. cepo- 

s ito  6 un paso correspondiente a distancia enere e jes que se­

para sus compartimentos 9 - ------ -----------------

Sobre e l doblez 40̂  c¡.el 'cacique 4o (-¡-i,puras 11 y 2.j ) 

puede des liza r  una pieza plana 97 verticalmente puiada por su 

espiqas 99 que se introducen en una hendidura 93 practicada 

en dicho doblez 401. 31 pico horizontal 61 de la  parte 60 de 

la  palanca 53 puede, actuando sobre e l  resa lte  96 de la pie­

za 97 (tipiaras 7a y 11)? levantar a asma en contra ds na ac-
1 -iexon enereida ror e l  p 8bo r i3 97 que oxoíicLg a manuanca xa su
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\J H. 1. ae loza tnanni-

<_i O "*

una posición Paja o, erre amo ¡ 

la r  91, inpide la  re lación  de ésta

nn su parte In fe r io r  (f igu ras 17, 1o y 16xi, 19 y 19a ) 

y en un lado del deposito G l le va  una. rampa 200 que puede 

iuar so ore la Sc¿,rt3 su perior 2 b no un vastado vertical. 2 -.2 

( f igu ra  17) f i ja d o  a una hoja de rosarte 203 que se extiende 

a lo  lar,no ae la placa 4 en la  cual esta hoja esta f i ja d a  I 

por su extremo por unos remaches 204. |
i
i

Por su parte in fe r io r  205 (f igu ras  10a y 19a), e l vas- f 

taro 202 puede actuar sobre s i  doblez 70 de la  palanca trian- |

guiar 66.

TJn las figuras 22 a 29 que se re f ie ren  a l esquema eléc­

t r ic o ,  se ha representado en 2J6, 2n7 los h ilos  de traída de 

corriente uno rie los cuales, 207, conoc m a,j. m o ..nr de ¡liando

20; sobre el h ilo  206 esté provisto e l  interruptor 20b manda-
1do por dos botones pulsadores 209-210 cuyos vastagos 209 y

2101 (fig u ra  20) están unidos por una palanca 211 que puede

bascular alrededor de un e je  212 de ta l manera que cuando uno

de los pulsadores es hundido, e l  otro es automáticamente le -  j

vantado; un resorte 213 mantiene los dos do o oríes puloadore^ t
I[>

en una u otra de las posiciones e leg ióos. - - - - - - - - -  j
l

f ]  vastamo 2101 (f igu ras  194, 22 a 29) actúa sobre la  |
. . .  -

lámina 214 del in terruptor 20o, ae manera que manuein-®. *  es- j¡
f t

te ultimo gii posición as &pe:rtu:r& cuando e l  boton 21J ©sua

25« hundido♦

$■
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Un te rce r  'botón pulsador 215 ( figu ra  20) actúa por su

vasta-1-o 2151 sobro un interruptor 216 en conexión eléc úrica 
 ̂ 1 

con un electroimán 155 (finuras 131 y H B ); e l  vastago 215

está provisto e un pico 2152 a l cual está f i ja d o  un resorte

217 que tiene tendencia a mantener el. conjunto 21; en po^i-

cion ultc,. — — —

Sobre e l h ilo  206 está conectada una derivación 21o que 

termina en e l  contacto 2191 de un :Lnterru;ptor 219 oue puede 

ser puesto en posición de apertura por un vastago 220 sopor­

tado por la  rueda 25; e l otro contacto 2 1 esta conectado 

por un h ilo  221 a l contacto 20b2 del interruptor 208. -------

Sobra e l h ilo  221 están conectados, por una parte, una

derivación 222 que va a un interruptor 223 que puede ser 

puesto en posición de apertura por un eje 224 soportado por 

la  rueda 26 y por otra parte una derivación 225 que va a un 

interruptor 226 que puede ser puesto en posición de apertu­

ra por la palanca 49. --------------------------------------------------------

2
Un conducto e lé c tr ic o  227 conecta e l  contacto 226 e 

interruptor 226 a l contacto 2232 del interruptor 223.

Otro conductor e léc tr ico  22b conecta e l  conductor 227 

a otro borne del motor de mando 2j . - - - - - - -

El funcionamiento del conjunto de este aparato es e l 

siguiente: -

Estando e l  aparato parado, estando e l deposito provis­

to de almacenes y situado, como se ilu s tra  en la figu ra  1, 

manera oara colocar e l  primer almacén encima de la  hen-
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21

didura 12 (f igu ras  1, 7 y 22): s i  entonces ee oprime e l  bo­

tón 209 (botón de puesta en marcha) ( f igu ra  23) el interrup­

tor 20Ü se c ierra  y e l motor 20 (motor de mando) es puesto 

bajo tensión de manera que las ruedas 2b y 26 se ponen en ro 

taoión por medio de los piñonos y engranajes 22, 23, 24» -  -

'fase ii ( f igu ra  21) liberac ión  de un almacén del deposito.

Inmediatamente después de la  puesta en marcha, e l in te­

rruptor 219 se c ierra  debido a la  rotación ae la  rueda 25, 

e l estado del c ircu ito  e lé c tr ic o  que manda e l  motor de mando 

10. 20 está representado en la figura  24. -  ---- -  ----  -------------

Bajo la  acción de la  leva  27 ( figu ra  12) e l  r o d i l lo  29 

que sigue e l  p e r f i l  ce esta leva imprime a l conjunto 31 —3o 

un movimiento de bascuiacion alrededor ae l e je  32 de manera 

que e l  t iran te  13 arrastrado por la horquilla  3ü es llevado 

. a una posición ( f igu ra  12) en la  que e l  almacén 10 que se 

halla encima de 1.a abertura 12 no está ya soportado y des­

ciende por gravedad para reposar sobre la  cara superior 17 

d é l a  co lisa  13.

t

pase B y 3 ( f igu ra  21) descenso o.el. ascensor con y sin 5-_g~ <

20. macen.

Por otra parte, hacia e l f in a l  del movimiento de escamo

teo del tiran te  13 ( f igu ra  12) la  co lisa  1b (ascensor) empie-|
. . . .  - ¡aa a descender bajo la  acción de la  palanca 4b lioerada pro- i

1 ^
rresivamente de la  acción de l resorte 4b por la leva 2o y |



arrastra en su movimiento de descenso e l  almacén que por gra­

vedad reposa sobre la  parte 17 cíe esta co lisa  1o hasta que 

viene a reposar sobro las tubuladuras 17oj la co lisa  1o con­

tinúa entonces su movimiento de descenso en vacio . -  -  -  -  -

en ro­gase O ( f igu ra  21) descenso del almacén y colocación 

sicion operativa ae este, bloqueo del deposito.

liin e l  curso de esta fase de función amiento tiene lugar 

la  colocación en posición operativa del almacén y la  in tro ­

ducción progresiva del pico 106 que debe, finalmente, arras­

tra r lo  y retenerlo  en esta posición operativa. - - - - - - -

pata colocación en posición operativa resu lta  del des­

censo de la placa móvil 102 (f igu ras  7 y 7á) bajo la  acción 

de la  leva 4-o ous se e jerce  so oro uno a<c¡ los a m s  cradoi es 

177 por medio de un r o d i l lo  47, de la  palanca 49, de la  pa­

lanca 55 y de la  palanca 53 atravesada por este arrastrador

177.

n i princip io  de esta fase la  leva 46 arrastra la palan­

ca 49 en un movimiento de descenso, bata palanca 49 que, por 

su espiga 51 reten ía  im palanca 53, y e l l o  por intermedio 

del arrastrador 177, la  placa móvil 1o2 en posición a lta  ( f i -  

aura 7 ¿ ) , permite a esta placa móvil, sometida a la  acción 

del peso, acompañar la palanca 43 en su movimiento de des­

censo, la  marte superior de la  abertura alargada 52 practi­

cada en la  palanca 53 que reposa sobre la espiga 51 de la pa­

lanca 49; por su eje 54, la  palanca 53 arrastra en su movi­

miento de descenso la  palanca 55 cuya espiga oo cajo i »  ac—
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ción del resorte 53, 59 sigue el p e r f i l  de la  pared 57 y 57 |
(

del corte 57 mr-acticado en e l  tabicue v e r t ic a l  4u. — — — — — t
Ii

La ramea 57  ̂ de esta pared permite a xa parte superior f 

551 de la  palanca 55 introducirse 'bajo la  espiga 51 de la  pa- j 

Tanca 49 y mor e l lo  someter las palancas 55 y 53 y la  placa •
w ' '' , - |

móvil 102 a la  acción ele descenso e jerc ida  por la leva 46 

pirras 13 y 13ñ). -

Cuando e l almacén descendido en las punís 70 reposa so— jí
í

bre las tubuladuras 17o atravesadas por los arrastradorss 17/,| 

los pasos practicados en sus caras principales para perm itir 

la  introducción de los elementos soportados por .la piuca no- | 

•vil 102 que aeben e je rcer  su acción en posición o pera oiva «a l j 
que e l  cabezal 1121 de los e jes 123, 194 están enfrente de d i - i 

Olios elementos, y por e l lo  ningún impedimento ©miste al. moví- i 

miento de aproximación del plano ue despxazaniento o e l  al^a- | 

cén que sufre la placa móvil 102 simultáneamente a su novi- ji
, I

miento de descenso, bato movimiento de descenso se efectúa j 

an princip io  únicamente por pravenad, reposando e l  j.oxno •-.e 

la  abertura a],arpada 52 de la palanca 5d so ore xa espiga 51 

de la  palanca 49: seguidamente sajo xa acción posixiVu. ne des 

censo ejercida por la es oiga 51 da esta paxanca 4o so ore la 

marte superior 55*1 de la palanca 55, como se iia explicado an­

teriormente, la  palanca 55 será colocada por xa acción nel r e ­

sorte 53-59 bajo esta espina 51* ------- -  -------

131 almacén, nue reposa sobro las tubuladuras 17© atra-
/

vesadas por los arrastradoras 177 so lida rios  as xa pxaca mó­

v i l  102, sigue armoniosamente por fg’ avedad e i  novimionoo ue



descenso de esta ultima; del movimiento de descenso de la  |

placa móvil 102 resu lta  si multáneamente un movimiento da a- í

proh ijación de os va última del plano de deslizamiento del a l  ; 

macen, gracias a que los elementos soportados por la placa 

móvil 1C2, que deion e je rcer  su acción en e l  in te r io r  del a l - 1 

macón o sobre la cara principal he éste, son llevados progne-i 

sivamente, por un movimiento perpendicular a], plano de la ca- ¡ 

ra principal del almacén, a su posición operativa. -  ---------  !

es particularmente e l  caso bel pico 106 ue la  hola 104 

que en e l  curso ue este descenso se coloca detrás del. rebor­

de 107 previsto en la cara principal as i almacén, lo  que tie-

e l  curso de la ultima mase ue su descenso en posición oparí 

t iv a , tase que se efectúa en contra de la  acción de c iertos 

medios e lásticos  destinados a provocar en posición operativa 

e l  contacto apropiado ue la  banda con los elementos de arras-

permitir1 e l  arrast:

ú l t i  na mase ue su

t r e , ue ep;is tro 0 US 1ic turhv # “ *” *“ * *■* *■* Km mm

uil disp osi t i VO b0 rqcpn r-\... m j.. p-Xde ol 1)1OqUOO .7 e1 I 0—

ter ioro del mecani orno r>uanao en r;-1 o 30 o. e ba 'orí ¡m parts

de osta f as 9 de U Gse en30 dsl a 3.macón > los V„so o pro ct ic ados

011 J-0, G pi 9 zas pri r Cipa n-Les de Ó 3Pe no coin ci j. 611 con los e l 3-

moni os soportudoU por 1 pía ca móvil 1J2 qll0 deben peno t r

en e-1 " t-_L J-ci■1 oslo puecle r ■;sul Par nú-oticu Lappq cint o de riña c*l a l TtcL™

con est /0 inc orre ct amor 'ü0 orí ont aüO , por o■ ■ p,TRlo coi: e l ca 1 to

-  -U -*ai G oJ.vo haeia cf u i.il: r\ r>  ̂! Cl conse cuencia G un- ais trace i  on cu

do i' D" 3 luga■V* C' Kjii col 00acI  ón en o X c. ■?, -pó s i to ° } o nue un obs-

rulo cualaoda seguir armoniosamente por grave-
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dad e l  movimiento do descenso de la  placa móvil 102. - - - - - -

La no concordancia de osóos pacajes del alancen provoca ‘ 

e l  paro a el movimiento no anroriniucí6n de la  placa móvil 112 

del plano de descenso del almacén óan pronto cono uno de osos 

elementos que debo penetrar en e l  iuúorior do], alancen topa 

sobre la  cara principa l de ésto, es decir muy rápidamente. -

tetando lip a  do e l  movimiento de aproninncicn a la placa 

n óv il 102 de una manera revers ib le  a l movimiento de descenso 

de dicta, placa nóvil, e l  paro riel uno provoca e l pac” o bol o- 

tro . - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Geno ce ha descrito , esta primera parta del movimiento 

de descenso que ca efectúa ñor pravedad, resulta de su i r t o -  

.m oción  crio la  r;;-Jnocs 5i  cosa muy rapndan.en.ie ce reposar 

sobre la curto superior do su abortara alarpada 52 cobro una 

espina 51 ae la palanca da y as acompañar a acta en cu movi­

miento d o descenso: la palian o a P2 que no olaccni ex movx ni en­

te de descenso necesario para j.a introducción se cu parto su­

perior 551 oalo la espina 51 de la palanca 49 (f iyu ra  34), es­

ta Gcnipu 51 continúa libremente su carrera on la  acertara 

a parpada 52 de 1.a palanca 53 sin operes r acción a ayuna cobre 

dicha palanca o sobro la  placa móvil 102; esto permute ai me­

canismo proseyuir libremente su c ic lo  sin interrupción y o- 

r i  ontarlo hacna e l renomo irnouiaio ¡mi almacén — Cu n -  a el 

no :P unci onaniento- a l  i oposito C. - - - - - - - - - - - - -

Desde e l  princip io Peí movimiento de descenso de J.a pa­

lanca 53 (f igu ras 7a-11j en pico horiBontal 61 que revenía la
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pieza plana 37 por cu resa lte  3G en posición a lta , libera
, , 1

a esta a la  acción ae i resorte 97 que la  empuja hacia su

posición baria, nue alcanza desdo e l  encuentro de su espiga

in fe r io r  99 con e l  fondo 5 
1

e l doblez 40 , posición be 

te in fe r io r  de esta nieza

de cualquier rotación de esta última y por o lio  cualquier 

desplazamiento del depósito 6. -  - ----- --------------------------

G la hendidura 9ó practica.da en

■0 ̂ ( f igura 13n) en la  que la  par-

pl ana 97 está i ntroducida a lo

cío la  pieza t r i ampliar 91 e impi-

algunos milímetros solamente sonaran la  posición a lta  

de esta pieza plana 97, la  la erial en la  que impide la  ro­

tación de la  pieza triangular 91, e l  descenso limitado de la  

palanca 53 -en e l  caso en nue un obstáculo, como se ha des 

c r ito ,  impida a la  placa móvil descender normalmente ( f igu

ra pu)— es su fic ien te  para 

posición ae bloqueo do 3.a. pióse, t i 

as i depósito 6. -  - -  - -  - -  - -

evar la pieza plana 97 a la 

nqular 91 y oor e l lo

liste blonueo sera manir

f in a l  de la  fase 0, la  malí
/

97 en e l  curso ele 3.a ultimo

va de nuevo a la  nosicion a lta .

do hasta e l  ¡¡aonento en que, a l  |

a 3 o urr.a£'ur¡Jira ña pxe za nlana 1í|
¡arto de SU CLmor ora que la  l i e -  |

25.

Usté d ispos itivo  de sepuridad in terv iene también cuan­

do uno o varios alojamientos del deposito están desprovis­

tos de almacenos, ha este caso e l mecanismo efectúa c ic los  

en vacío do manera orne ur ovo crie o i  ciospluzanii ento del. depo­

s ito  basta eme un almacén sea llevado a na posición opera­

t iva .



fase D (f igu ra  21) .(encaballara!ento a l  f in a l  de la  fase C ):

Tueva colocación del t iran te  13»

Poco antes del final, del rao v i  mi ento de descenso de la

placa móvil 102 en e l  almacén 10, e l  conjunto 31-33 recibe 

bajo la  acción de la lava 27 un movimiento cíe basculación

ta l  que e l  t iran te  . 13, arrastrado por la esnina 33 es l l e ­

vado a la  posición (finura  13) de retenida, de forma que e- 

v i t e  la  introducción intempestiva de otro almacén en las 

unías 170.

fase ü (finura  21). l iberac ión  de l  chasis  móv i l  y repro- 

ducción de la  banda.

ün poco untos de que la  placa móvil 102 llegu e a su po­

s ic ión  más baja, pero en la  que ya la  asnina 140 (f igu ra  

133) so lidaria  de esta placa se ha introducido detrás del 

g a t i l l o  de retenida 132 soportado por e l  chasis 1u1 y so­

metido a la  acción del resorte 1322, la  palanca 49 abre e l 

interruptor 226 ( f igu ra  25) y un poco desvaes, e l  vastago 

224 so lid a rio  de la  rueda 26 abre e l  interruptor 223 ( f ig u ­

ra 26) y por e l lo ,  e l  motor 2-.- del mecanismo de mando no 

está ya alimentado, lo  que para cualquier movimiento de es­

te mecanismo en una posición en la míe la  palanca 49 des­

pués de ser ligeramente remontada bajo j.a acción de un re ­

sorte 229 fi ja d o  a l chasis 101 y que tiende a imprimir a 

la  placa móvil 102 un movimiento aseensi onal, y del resor- 

ta 49 que s o l ic ita  la  palanca 49 en e l  mismo sentido, es­

ta es retenida en posición baja en contra de la  acción del



resorte 49 y no por la  leva  46 cuyo p e r f i l  ha l i  Too ráelo e l 

r o d i l lo  47, pero sí por e l  g a t i l lo  132 , la  espiga 140, la  

placa móvil 102, e l  arrnstrador 177, la  palanca 53, e l  fon­

do snoerior le  la  hendidura p2 y la  espira 51 so lidaria  de

la palanca 49

31 almacén 10 se halla ahora como e l  conjunto áol meca­

nismo reproductor en posición operativa, escancio alimenucido 

su motor no representado, que as erara e l  arras uro úo la ban­

da, por un c ircu ito  ano alimenta simultáneamente ios órga­

nos electrónicos de reproducción ta les como e l  preamplifica- 

Qor, e l  amplificador, etc . y pus ss cerrado por un in corrup­

to r  no representado, cuanao se abro e¿ inuerruocor 226; e l
f

mecanismo cus asegura e l pase no ia  canda pemaiieceru. en 

fuñe i  o nami en t  o hasta agüe e l  f in a l  de la  baña a se alcance. -

¡’ase . llueva -cuesta en marcha de l mecanismo de mana o..pa­

ra e je cutar  la  segundo, parte el e l  c i c l o .

Cuando e l  f in a l  de la banda contenida en s i almacén 10 

se alcanza, e l  núcleo devanador en la  cual es^a f i ja d a  no 

es ya arrastrado y para cualquier rotación, lo  que intarram 

pe e l arrastre del e je  94 so lidario  de la rotación ue este 

núcleo en posición operativa y cuya rotación esta v ig ilada  

por un 'd isposit ivo  de v e r if ica c ión  ue rotación  prsfarenuG- 

monte del tip o  descrito por la  patente n** 672.ool uel 16 de 

noviembre 1965, que corresponde a xa mámente española 

341.c8u re la t iv a  a ‘'mejoras en los aparatos de reg is tro  y/o 

reproducción ue información y s im ilares", que provoca al



c ierra  de un c ircu ito  e lé c tr ic o  desde que la  rotación de l 

e je  194 se interrumpe. - - - - - - - - - - - - - - - - - -

lin e l  ejemplo, este d ispos itivo  c ierra  a l c ircu ito  de 

la  alimentación del electroimán 155 ( f igu ra  1413) que, es­

tando alimentado, atrae este núcleo 156 arrastrando e l  ga- 
1 ,t i l l o  139 en posición cíe lia erac ión  de la espiga. 14-0 s o l i­

daria de la  placa móvil 102. asta, so lic itada  por e l  re ­

sorte 229 remonta rápidamente a una posición en la  que e l 

r o d il lo  47 de la  palanca 49 que la placa móvil arrastra en 

su movimiento ascensional encuentra de nuevo e l fondo de 

la  ranura da la  leva 46 ( f igu ra  14). - - - - - -  - - - - -

la te  l ig e ro  movimiento asconsional do la  palanca 49 

provoca e l  c ie rre  del interruptor 226 (figu ras  14 y 27) lo  

que provoca la  alimentación ¿e l  motor 2a y una nueva pues­

ta en movimiento del me cañista o ds mando. - - - - - - - - -

üs de destacar que este d ispos it ivo  e je rce  inmediata­

mente la  misma acción de nueva puesta en marcha del mecanis 

mo de mando para ejecución de la  segunda parte del c ic lo ,  

cuando u.1 tener lugar la  primera parte de este ultimo ufa­

ses k ¡i C D J) ningún almacén ha sido descendido a l meca­

nismo de reproducción, por ejemplo porque e l  compartimento 

del depósito 6 lí.evado encina de la  hendidura 12 no estafa 

provisto o, cuando en el. curso ae esta primera parte ael 

c ic lo , un almacén que ha llegado a l  minan de la  huiría na

sido descendido.

De e l lo  resu lta  que, cono os deseable en eolios dos ca­

sos, e l  mecanismo no se retrasa en una posición sin ohjeto



y pasa incidíatañiente a j.as operad  saos s iru ie n te s . —

liase "7 ( finura 21). Liberación del t iran te as redención do 

los aíra  cernes er, o], ¿opós ito .

La nueva puesta on nevirciento del mecanismo entrarla, en 

5 . pr inc ip io , una acción de la  leva 27 i ñipara 14 j cae ni.ce

bascular e l con "junto p1 —j l  do tan manera que e.c oirairce 13 

do retención cíe los almacenes on s i depósito £ sea llevado 

por la  horquilla  ¿6 a l  ex ter io r  del depósito (finura 1 2 ) en 

una posición en la  me no puede privar c i  dos pía sama ont o ver 

10. t i  cal del a lm acén.------------- - - ------------------------------------;-----

?ase (i (f ig u ra  21) ( superposición parcia l de la  fase a ) .  L i­

beración y resienta del almacén»

k consecuencia de la  rotación  de la  rueda 26 jr por e l lo  

de la leva  46 a 3.a que sipuo e l  r o d i l lo  47, soportado por 

15. la  Palanca 45 so lic itad a  por su resorte 49  ̂, esta pivota a l­

rededor de su e.ie 50 y arrastra, por su espina 51, la  palan 

ca 53 en un movimiento ascencional; la palanca 53 por medio 

del arrastraren 177 arrastra la  placa n ov il 102 nacia a r r i­

ba, lo  que provoca simultáneamente e l alejamiento de 3.a pía 

2 0 . ca móvil de l plano do desplacará o uto do 3. almacén como conse­

cuencia 3e 3.a salida proprooiva nuera us c o o o s r a CiOu con e l  

alnacon do 3.os elementos que esta p.-..aca cío vi a 1^2 ij.eva a 

excepción do los arrastraderos 177 sobro loo cuales e l  a l­

macén reposa l ib r  órnente. — —— — — — — — — — — — „ -  — ~ —



su rico  61 encuentra e l resa lte  66 de la t iesa  plana 37 y

levanta a ésta en contra de la acción e jercida  oor el

0 7 1uO j  I olí una ;posición en la  qile su parto in fe r io r no

5 • do ,v ira r  a la  ■pieza triangular 37. - - - - - - - - - . _

( finura 2 1 ) (superposición parcial  ds i J

Remonte del almacén a l deposito.

o l  curso da la  fase procedente, la  co lisa  16 (ascer

sor ) e fr qu mu.' ) ; j o a*i ci y bajo la  acci
r

on cié Ir- p:.l -i. 0- ■ u cm. ■ .*anca 63 sonotida

10. ■oor* ol ro:; i 110 .A f7f  í a .i... •. acción de 1a 1ova 26 . De o l io  r esul-

_u,-.Ocx QUO la  cct 'Ó1a ;t ■-> - •i. ■ 'orior •* <— r _1 i ae 0Sta col is a , en tra en ce nt ac­

to con 0di i 1to in fe r io r  ¿ e l  ;al na c
/en coco d t

0 0 0 6 1 0 3 do q'né la

P ía ca r ' • -100 v i l 10? ha Fr’ do lleva 'da a posici 6n a l ta a l f in a l

¿e la fase G or O pír[ Pt p-' '[3 fi • *•“ ** - - -  _ -  -  - -  _ -  -  - -  -  -

15. EiOVi mi i " ■ ;to aseens i  on 0. ..i. i tnpu.est 0 a la c o l i sa 1 6 p ro -

re i -i

20.

A C 1
- * 1 * * 1 ' O  W •w'-'.i 1. * > ¿ ^  V .* -  .... —- — --- ------------------------- - -------  -  •

ore los arrastraderos 177, lo  l id era  ae iue muías 17'J y lo

ramonta a través de la  hendidura 12 hacia e l  deposito 6 a 

un n ive l Uveramente superior a l .que actúa o l tiran te  1 o 

cuando está en posición de retención. -  ---- -  -  -  ------- “  *

fase a. Áte’jeucion de l almacén en e l  deposito .

Comenzada poco antes del f: 

la  acción de la  leva 27 l le va  do nuov 

posición de retención bajo o l c

1_i pj ü> .a fase precedente,

nuevo o l t i r -n te  13 a j.a

¡osito C9 —



del

FxS •

10.

'lase J. .Descenso del ascensor “bajo o l  nivel, in fe r io r  del 

depósito.

¿mora, que o l t iran te  13 está en posición de retención

de los almacenes en o l depósito, e l

que l ib era  de nueV 0 J_Ci palanca 43 a oj 
! -!

143 la  co lisa  1., cuja parte suporto-p

en e l  curso de la c| íp 'O"'0CGdĜ  I;© 0,1 i

6, es ahora descendida de nuevo a l  n ive l ligeramente in fe ­

r io r  a l cus ocuna un almacén 1ó cuando tiene lugar la re­

tención por e l  t iran te  13 por oncina de la  hendidura 12 ( f i ­

guras p y 7 ).

15.

Pase h ( f igu ra  21). Desplazamiento del  depósito .

la  rueda 25 ( figu ras 15, 16, 15B, 16B), prosiguiendo 

su rotación , actúa ahora por su r o d i l lo  (301) sobre e l  can­

to 751 de la  palanca 75 que hace p ivotar alrededor del eje 

76 contra la  acción de l reso rte  77 que tiende a mantener es 

ta palanca contra e l  tope 302 remachado sobre o l  tabique 40.

711 nivotamiento de la  palanca 73 entraña, por sus e^es

74 y 8.2, e l  desplazamiento la te ra l  de la  co lisa  73 que e l
1resorte 63 muntiano en posición a lta  y que o l resorte 62 

presiona contra o l  tabique 40 en una posición en la que e l 

doblez horizontal 36 (f igu ras  15, 15B) encuentra ae nuevo 

las espigas 92 de la pieza triangular 91 so lidaria  de], ár­

bol v e r t ic a l  90 ciue manda e l  desplazamiento de l deposito. -

í



Siendo arrastrada esta pieza triangular 91 por la ac-
1 ' ^ción elercida ñor e l  canto 06 d e l  ¿ocles ho.rxzonual do, o.s 

la  co lisa  79, sobre la  esotra 92 ono ocupa una posición de 

cooperación, pivota con e l  árbol 90 en contra de la acción 

ejercida cor J.a hoya recorre 94* que uno no los r o s i l lo s  99 

s i tu a d o s  en cada uno de l o  3  cUóu puloo as esta pieza triangu­

la r  pono bajo tensión (f igu ras 15 y 15A) en e l  curso de la 

primera parte de este pivotarrae n to, desde cus el eje de l ro­

d i l l o  93 sobrepasa la  alineación de la línea  de fuerza del 

resorte y de l árbol S¿ (punto muerto) xa. acción n e xa lio ja  

resorte 94 va progres ivam ente  a favorecer e l  pivotamiento  

de la pieza triangular 91 y va a prolongar ésta hasta alcan­

zar 1202 a p a rt ir  de su  p o s i c ió n  de partida, l o  que corres­

ponde exactamente a un a espía zarra en i o creí cxasixicador ue 

la  distancia que se p a ra  cada uno de sus comearoimenuos. — —

Sn e l  curso ele este d©aplazamiento de l depósito e l alma­

cén que ha de ser remontado, avanza con e l  depósito y d es li­

za sobre los chaflanes 111 previstos en los ca rr i le s  11 y 

se introduce ñor encima ele estos ca rr i le s  (xigurc* 1 )• — — —

fase h ( f igu ra  21). Puesta en 

nisrao de mando del desplazara!

posición ae reposo del meca- 

>n.to riel o.enosito*

¿I r o d i l lo  301 de la  ruó cía 2o Ixega entre lian uo a l  i  i  nal ¡ 

del recorrido sobro e l  canto la tera  i  /5 da na .palanca 7o f 

sobre la  cual actuaba y , encontrando la  rampa 15” practica— I 

da en la  parto superior de osta palanca 75, libera  rápida- f



-  j4

10.

15.

20.

mente esta última d
. /

e iu acción de

va de nuevo contra p-í.i. uO tp yO¿»

di. retorno a la posición de r<

está j;privada por la es oirá 92 que

taciór1 do 3.a pieza triangular 93,

ción lo cooperación con e l  doblez

7 7 nue 11

palanca 75 no

'Zcj. 79» en e foc io , la  rampa 57 pon la 1 ouc.1 oslo ü.oolez lio 

r iz o n ia l  06 termina, encontrando de nuevo er ex curso de 

este movimiento dicha espina 92 ( f igu ra  163), desplazara 

progresivamente la  co lisa  79 sobre los 9,jes (k- y o¿ que la  

atraviesan en contra ele la  acción e jerc ida  por e l  resorte 

8 2 1 que tiende a mantener la  co lisa  sobre e l  tabicue 4-0 y 

que le  liara tomar de nuevo esta posición can ¡.ronco iu es­

piga 92 sea sobrepasada. - - - - - - - - - - - -  ----  --------

25.

la  es pica 220 de la rueda 25 actúa, ahora, soleré e l in­

terruptor 219 situado en e l  c ircu ito  de axiraenoncion ciel 

motor 20 (f igu ras  22 y 23) y abre este último, lo  que pro­

vocará el paro general de l mecanismo si la  tec la  21o, que 

manda el. paro del mecanismo cuando este ultimo alcanza su 

posición ¿e reposo a l f in a l  as i c i c l o , esLavieoa en este 

momento hundida y su interruptor 203 abierto (f igu ra  22). -

la  apertura del interruptor 219 por la  espiga 22o ue |
íi

la  rueda 25 permanecerá, no obstante, sin consecuencias s i | 

dicha tec la  210 no estuviera hundida ( f igu ra  23) en e l  mo- | 

mentó de la  apertura del interruptor 219. por e l  ¡mecanismo f



estando situado e l  interruptor 208, que la tec la  210 manda, 

en. paralelo con este interruptor 219; en este último caso

e l  mecanismo emprenda sin abandonar la  lase  ¿i para e l alma­

cén que ha da ser llevado encima de la  hendidura 12. -  -  -  -

5. Paro automático después de la  colocación ¿e l ultimo almacén.

Cono se ha ¿escr ito , e l  mecanismo de mando interrumpe

;ecla 210 de paro, se ha

lo. alimentación de su motor 20,

e l interruptor 200, mandado por

11a a b ie r to . -  -  -

15 ■

Sera su fic ien te , pues, poner este interruptor 2oo en 

esta posición de apertura antes no que e l  interruptor 219 

sea abierto al — «í- i X d*. del c ic lo  volviendo e l  ultimo almacén 

a l depósito, para provocar e l  paro automático en ¡teneral del 

conjunto cuando e l  último almacén habra sido devuelto a l de­

pósito. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

la  pulsación automática de la  te c la  210, y por e l lo  la 

acertara del interruptor 200, se r ea l iza  de la forma s i-

¡miente: la  ra rapa 200 (figu ras  5, 17, 10, 19) de la  que es-

tá provista la parte in fe r io r  de uno as los lado s del depó-

s ito  6 actúa sO br G J.8. parto super io r 27)1 del vastago varti-

cal 202 l i ja d o a una hoja de ros orto 2t3 que se ;extienda a

lo  largo de la placa 4, a la caá1 esi;á ¿‘i.jada en el mornen-

25-

to en que e l  deposito es desplazado o bien manualmente o 

bien en e l curso do la  fase 7: descrita  anteriormente mira 

l le v a r  encima de la hendidura 12 e i  almacén que se halla



CjU

10 .

15.

2 0 .

en e l  último compartimento 9 cíe! depósito 6 en e l sentido 

del desplazamiento de este ultimo; de e l l e  resulta que, en 

e l curso de desplazamiento del deposito , la  parte in fe r io r  

205 (finura  13) de este vastago v e r t ic a l  actúa sobre s i do­

b lez 70 de la  palanca triangular 6o, hace pivotar a asta a l­

rededor de su ojo 69 lo  rus tiene, por una parte, poro resul­

tado separar por e l  pulsador 67 la  palanca 64 ue ta l  ¡panera 

que e l  doblez horizontal 65 que l le va  en su parte superior 

se introduzca, en contra de ia  acción o o l resorte 66, por 

encima de un dobles horizontal 210 so lida r io  del t iran te 

2101 de la  tec la  210; por otra parte , se da a la palanca 

72 un movimiento ¿e descenso a consecuencia de j.a acción 

ejercida ‘por esta palanca 6o sobre la  espiga 71 soportada 

por dicha palanca 72. - - -  -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -

be rea l iza  pues, a s í ,  un d ispos it ivo  que cuando e l  a l ­

macén situado en su último compartimento es llevado a na 

posición de empleo, provoca automáticamente la  colocación 

en rosic ión che paro de 1 mando cus asegura la  interrupción 

de cualquier maniobra al f in a l  de]- c ic lo  s ig u ie n t e . ---------- ,

31 descenso de esta palanca 72 (finuras 11 j  13) se e- |
I

factúa sin estorbo .gracias a 3.a abertura alargada 7o nue j 

la  permito descender sobre e l  e je  74 que atraviesa osta a- i 

bertura alargada,. -  - -  -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  -  |
I
| .

•gp e l  curso de este movimiento ue descenso ae la  galan— » 

ca 72 ( f igu ra  1), su espiga 73, que reposa sobre o l doblez i



15.

20.

2p.

horizontal 06 da la co lisa  7 9 , l le v a  a esta de la  posición 

a lta  ilustrada en esta figura  1 1 a la  de las fisuras 13 y 

18A, os decir, a una posición en l a  que e l pliegue horizon­

ta l  66 do la  co lisa  79 se lla lla a un n ive l in fe r io r  a aqué

en que puede cooperar con los tetones 92 de la pieza trian- |
I

guiar 91•

Resulta de este d ispos itivo  que, cuando tiene lugar la f

fase G del ciclo nue 1J.svará al último -xmacen deJ. d

to a J.a posición opera'ti va (figuréis 1 9'o 19j'0 , la es;

10. 6 2 solidaria de J.a parto horizontal d e J-o. palanca 53

trará  el fondo dG J.. ci.- cXoertura alargae a 63 practicada
palanca 64 cupo doblez horizontal superior 65 arrastrara

,1entonces, por su dobles horizon ta l 210" lirantc 210

de la te c la  210 de mando'de paro a una posición en 1.a que 

e l  balancín 211, que une, cono se ha indicado en la  figura
«i

20, los tiran tes  2CS y 2101 en un movimiento de balanceo,

habrá arrastrado el resorte  de horquilla  21.3 que mantiene

estos dos tiran tes  en la una o en

Des, más a l lá  del punto muerte, 1 c
i . . ,

poner ©1 dircuido 210 on posición 

pende a j.a apertura ñor in . .■ rr.i; ■ u-

e l c ic lo .  - -  -

,1

otra rjo o 1" o pos ic io -

uo t i ene por re saltado

! Ll j 0osic ión que corrs3

200 de nand o da paro

nsneraj. a.i J. J. _ !w. -

Por otra p". r* i-Cj, .1. 0íti ry--< "i... , J/-J_ &cci o .n, oí q sc r ita an 0 0r ior uonte

de J.a jUlanca no¡ C— sobre la co ] á 3 b 7Q- 1 -y y
/
0 3 u St os i ar 1 inoperan-

te en oJ. curso QG la fase Jj del c ic lo do nand0 pr cv L 'o bci pcl“* |

ra GJ. i-1 GCj lu.íu : r i oni o d el. c 0 0/OSl i  o c ua .ido es to ¡ i Itio i o 0o ha- j

Un.rá -ra a l f i V“ de J.a ce .!.? jTara , hall. ándese C1 .i'i.tj. no con-



p¡3 claro nue, tan pronto cono e l  depósito habrá aido |
f

desplazado a ana posición, en Ix. qo.s 1.a rampa 2b- no actué \
i

sobro e l  vasta,so 212, bajo 3.a acción a e l resorte o .n que 

5. tiende a hacer tomar a la  co lisa  7b cu posición a lta , ol oo , 

bles horizontal Ó6 de la  co lisa  7b actuará sobre la palanca i 

72 y por medio del tetón. 73 enero xa palanca trxamqunar 6o
f

para hacerla pivotar alrededor de su e je  5p en su posición : 

1 i. O ,C . .L_LÍ. 1 ilustrada en la dipura 1.1».. -  - -  - -  - -  - -  - -  -  |

10. Bajo la  acción oe su muerto 66, la palanca Ge toma de ;

nuevo su posición normal ilustrada luna a m-nt e en xa misma ‘
__ 4 / j,

i  i  pura y pop e l lo  su dobles horizontal op no c-yerocra ac­

c i ó n ;  sobro e l  dobles Jiorisontal 210r~ so lidario  uo.. tirante
»

210  ̂ en ol. curco de loe c ic los  que so adsctuari, coco se ha ■ 

17. descrito antorio-mann hn, ara almacénos e ne ce nal. .un en

cualquier otro compartí'mito que no sea ou ultimo ee i aepó- , 

s i t o - 6. -

Las di'ñeras 31 y ¿2 se rodioren a ana variando on da ,

cual e l  depósito 6̂  es do doma eircujm:1 y m na constitu í— ,
.1 , , -20. do por compartí man uoo ra lm io s  3' yiromapum ao-;. -  ~ ~ "

P,..ra e l  resto do los d ispos itivos .anémicos y n loctr i-  >
:

coc permanecen los mismos calvo que -.di. t im n to  -o eclipsa- ;
.. 1 '■

do 13 está reemplazado por una pieza aeaixsanto 1i . -  -  -

Se declaran de novedad y propiedad para España, sus te -  '



r r i t o r io s  y p la z a s  so soberanía, l a s  t r ipu lantes :

i  'i i  y  i  it d i  c a  a i  o i  i  i

aS y .....]. va o; natas en ova. serio

reno cyi: á ) á'.Jiií-: 0 « .Ó'O.O Ulla V'LÁ o’ u'd

» sin fondo, ; espía sa lle  herí

’u O, 'a 0 un. í . L.. C j U * 1 a y : . iaC . uno . e s '.is can-

a ó? ~C (' S e. pin una 0 r,l o ; , ¡JaCi Oí 2 VT .1 i*t i c u l  y ba je

O l a p o s i t i v o  ve l e c t u r a  en i.) Li p a r t i r uc

1 . -  Aparato  pa'-'U l a  rsqproducción l o  in formac ión  c o r t e -  

r i l a  or u ra  banda, y en p a r t i c u l a r  perra leí r  o oroducoión su­

c e s iv a  o s e l e c t i v a  •■a* ¡ a a  nua l l e v a n  ir: ' ; 'erra o i  ores er 

p a r t i c u l a r  sonoras  y ,J.;:ee r u r s  cu. ron. s e r i o  sao a í r a o s n o s , 

ca ra c t  o r í  sacio

’ o}> a i  a lo ra

on. c:.:.da uno l e  los compartimentos y u lu ip u rv o e s  ( 3 J l e í  cua l

p’ X "l- G uJ teí' áe 11 >

tos  y por ote 

este 1 oposite

una l a u t a  almacenada en un a lnucón,  porque p - ru  a i  aescenso  

d e l  a i r a c ó n  h a c ia  su p o s ic ió n  opera ráva  do aud ic ión  or s i  

d i s p o s i t i v o  i s  l e c t u r a  están p ro v i s t a s  unas y i íu s  v e r t i c a ­

l e s  (170 )  en l a  p r o i o n ' a c i ó n  ve L -o  cua le s  cava uno de l o s  

a lo ja m ie n to s  do]. d epós i to  puedo s e r  i i e v a v o  por al. a os p l a ­

za1 tí cuto h o r i z o n t a l  u o l  d epos i to  y porque o l  ív ;v v :i í  ente do 

descenso d e l  almacén erando es l i d e r a d o  por ,:.os e JW' ortos  

que lo  r e t i e n e n  on c..t J.oposito, ,u  . I ócSíSí  en p r i n c ip i o  na­

jo  l a  s o l a  acc ión  te l a  ;; ; .w  ocia a y a contanuaciosi di..;jO l a  

Qc lo s  o l e u  c neos oue r e s u l t a n  propprusvvaaenve uo alvos sn. oj­

ea r se  de], descenso  e fectuado  sa jo  l a  sol... a cc ión  ae j.a Pra­

vedad para  coopera r  con e l  pa ra  r e t e n e r l o  tunal;.:cata en no— 

si cien o o e r  a u i  v a • _  — — —



caracterizado2.- aparato supán la r o l  v i  ni loan i  6n 1,

porque las muías ver t i  calos ( 1 '7 a) on las cuales o l alna con 

(10) dolo a o c l is a r  v e r t í  calumnio coa soportabas por un cha­

sis l i j o  (101) que so entiende vortioa lronto  y porque la  pc¡ 

sición operativa a l .  a l;mcón resulta no solamente da iu pue£ 

1;a en. contacto del almacén con ¡anos eloncnnos de lectura y 

de roqj.stro situados on o l chasis f i j o  oír o l plano de des­

l i o  a miento dol almacén (oe.basal de l e c ia ra : 1bo y rulina de 

presión 1Ó3) sino iarioisr: do la  introducción on a l in te r io r  

del alaacen a través de sus caras principales ae olonontoe 

.montados sobre una placa móvil j1a2j í. canrestanto o cabesal 

112^; oles 123-194 de arrastro .;.e '..a bobinas) que, despla­

nándose paralelamente on armonía con ol .̂lpacon sufro si mui 

táneanerte con este dosplasamiente, babinualn.oir:;3 a conse­

cuencia da la acción be una unión on paralelo rearo neforma- 

blB (b ie la s  120) con e l  chasis f i j o  (1 ,1 ) , un movimiento da 

aproximación a l plano ro dGsp]psa;mian.to ol. alnacón, no nao 

tiene por resultado nacer actuar propm-sivpmer ir so ore o 

penstrar a trav-és de la cara principal del a l  racen., -asóos 

elementos soportados por oota placa rev il j1 l2 j .  - - - - - -

3>— Aparato re,pin la  re iv ind icac ión  1, o ame i  ora nado 

morque comprende unos podios do mando nao intervienen para 

producir e l  eclipsado do un elemento (13) provisto para re­

tener o l almacén ñor encima re las qniias ve rt íos las  Í.170J 

as descenso del almacén y porque, cuan,,;o osra no 3adra remo- 

nido, e l  almacén desciende por pravedad para jasar a repo­

sar sobre una colima o ascensor v e r t ic a l  (1o)  cuyo descenso



tiene lugar en princip io con e l  el Inaoén y no guiaamonte sin 

os le . -

4. -  Aparato según la  reiv indicación  1, caracterizado 

porque en e l  depósito (6 ) ,  loa diferentes alúaoenes reposan 

so ore dos ca rr i le s  paralelos f i j o s  (11) que están intorrum— 

Pidos sn un oitnlazamisnic an s i  que una hendidura transver­

sal (12) está practicada en una placa c.s soporte (4 ) para 

permitir e l  paso de un almacen y porouo bajo s i  a la c s i i ,  a 

lo  largo do uno de sus Izaos y paralelamente c tangencial— 

nente a los carril-es (11 ), se oí " t i  and o noriorontalnente un 

vastago e c l ip sa ! le  (13) que ejerce xa función, en lugar da 

los c a r r i l e s , de órgano fe  sos tciiin i ento .para aquel de los 

almacenes que se halla  encina do la hendidura transversal

( -I2) - -  -  -------------------------------------------- ------------------------------

5. -  Aparato según la  reiv indicación  4, caracterizado 

porque cuando un almacén oo llevano encina a o mu henoidura 

transversal (12) e l  almacén reposa por un laño na sn canto 

in fe r io r  sobro e l  vástago eclipsad lo (13) y ejecuta un l i ­

gero movimiento de bascu ladon ta l  que un canto v e r t ic a l

( 10H) de este almacén se encaja contra la ;urad v e r t ic a l  

del depósito opuesta a la adyacente a l  vústa.po o c l ip  sabio 

( 1 3 ) y  situada a una distancia ta l  de esto último que el 

almacén es mantenido a un n ive l superior a l  .e .u. placa ce 

soporte ( i )  y  porque e l  almacén (1ü} permanece en esta po­

sic ión hasta que, bajo la accmon ene me uros ale ciando, es ua 

vastago ( 1 p j es a o acare.a.o paira pxeridj. uir el a 3s c vi a a - ata a.L— 

macen on las guías l ipas  pipo). — — — — —



10 ,

15.

20«

6 .- Aparato serán la  re iv ind icac ión  3, caracterizado 

pomas la  co lisa  v e r t ic a l  ( id )  l le v a  una pava i 17) que e l 

almacén encuentra en e l curso cíe su macaneo, porque e l  a l-  j 

macen sipas por gravedad e l movimiento neceens O d S 1:

unos elementos (17'co lisa  ( 1ü) hasta que esta encuentra 

173) soportados por la  placa móvil ( 102) .y porque prosi-

í priendo su carrera 3.a co lisa  v e r t í  cal í. io ) , e j. almacén :m— 

gue a estos elementos (177-173) por gravedad en su moviaion 

to ge descenso que resulta dol movimiento de descenso per­

mitido o impuesto a la  placa móvil d 1d2) por unos ¡¿calos

de íllciiiCi 0 M.i. entr as quo rpi ;aul téneamente CÁ

lo a l plano drj¡ {dése ene!0 ;’j. el almacén, Xci

manera conocida un ií!'../visdentó ds a or ¡

Olí e l  cual e l aiImac
rgi vi se d C¡solaza. - — '

*7 • 0 di~rt r-,■ ,L Cado £ ̂  rrun i - J-Cv re■ivindicaci ón

) óvl. a a r \

sufre Í
plano !■

.

morque nana e l  doble movimiento de na placa móvil (102), un 

Pico (106) o un elemento análogo generalmente sometido a la  

acción ds un organo e lá s tico  kloe) se coloca proiisioíia.!— 

mente detrás de un reborde (107) o sn una aoertura previs­

ta en e l  almacén para mantener este ultimo contra los zopes 

(177-178) para imponerle, en e l  momento do 3.a uixima parte 

de su desplazamiento hacia su posición oneraxiva, un movi­

miento ue descenso en contra de ios meatos alas oicos pre­

v is tos  para mantener en posición operativa 3.a banda sonora 

en contacto con los órganos ds arrastre y ae lectura. -------

ü.- aparato según a s  j 

zado ñor un d ispos itivo  ue

reivindicaciones 1-7, caracteri— |
*

mando, en general, por le vas ,que J



1 Ü í

15.

2 0.

en s 1 curso da 1 c ic lo in terv iene: A) por uní. pri me

de óiy:;anos mecánicos pura producir durante la  nri.

te p U]U .J. c ic lo  e l  e c l i osado del vastago ( 1o) de r o l

almacén en posición de empleo en o l depósito y provocar e l

descenso de la  col-isa i, 1 ó ) y en la  según ..a

i—t03-P c ic lo  f

provocar e l remonto d3 la co lisa  ( 1 : ; )  con e .!_ Lul-jilái 0 0 ii ,7 s i  iI
retorno sel- v u s t a ^ o  gclipsahle en posición (.i o r  3 '0 0 G 0 l l )  poi

una segunda serie ae órganos mecánicos gara controlar , y en I

consecuencia mandar, en e l  curso de La primara parte del 

c ic lo  e l  descenso de la  placa mevil i 1^2) después de que

al almacén haya sido depositado so ore los elen eniios de to— |
fe­

pe (177-178) soporta dos por la placa móvil y, en lá s e 'Tun— I
1

da parto del c ic lo , e l remonte de la  placa móvil con e l a l-  1

macen y la  lia erac ión  progresiva uo este ultimo. - - - - -  j
i
l

y . -  Aparato según la  re iv ind icac ión  d, caracterizado |

poroue e l  d isp os itivo  mencionado en .¡3) comprende una rova |
I.

(46) o un órgano equivalente que actúa sobre una palanca | 

pivotante (49) que coopera con una palanca ( 5 i) suspendida r 

de un e,ie (177) so lida r io  ae la  p.oaca móvil >,112). -  ~ -  j
k

10.- Aparato según las reiv ind icaciones 1-1, cara o t e n -  >

zudo ñor que s i se comOGra el, npumeo en u r o , estd-ndo e l  |
i

depósito provisto de almacenes colocado «e ¡-.lanera que pon- |
i-

fíg un almacén encima de la  hendidura transversal (12) ío r -  |
%

mando interrupción en los ca rr i le s  v11) do soporte ae ios j 

almacenes, la primera lase del c ic lo  del d ispos itivo  ae | 

mando (fAse n) manda la  liberac ión  del almacén de l cepo s i-  f



‘ r' r

10.

15-

i

to por eclipsado del tiran te  de reten ida (1 3 ), descendien­
do entonces e l almacén que se ha lla  encima de 3.a hendidura 

(12) por gravedad para reposar so ore la  cara superior (17) 

de la  co lisa  (13) y la  segunda fase ( f  

censo de la co lisa  (13) con el almacén

se B„) sin éste oue entretanto ha encontrado y reposa so 
1

ore los  elementos (173) soportados por la  placa móvil

'ase b) man!da el des-

y seguidasmente (fa-

11. - aparato según la reivindicación 10, caracterizado 
porque la tercera  fase (tase 0) manda: a - el descenso del 

almacén y la colocación en posición operativa de éste; y

b - el cloqueo del depósito. - - - - - - - - - - - - - - -

12. -  Aparato según la  re iv in d icac ión  11, caracterizado 

porque comprende un dispositivo de seguridad oue impide el 

bloqueo y e l deterioro  del almacén o del. mecanismo impi­

diendo la acción del mecanismo de mando sobre los elementos 
que aseguran e l  descenso del almacén en posición operativa 

cuando en el curso de la  primera parte de 3.a fase G de des­

censo de la placa móvil (102) con el almacén, los pasos 

practicados en las paredes de este no coinciden con los  e le ­

mentos soportados por la  placa móvil (102) que deben pene­

tra r  en la misma, y ello, por ejemplo, a consecuencia de

la colocación incorrecta de este almacén en el deposito. —

13. - aparato según la re iv ind icac ión  12, caracterizado 
porque el dispositivo as seguridad está ideado de val mane­
ra que igualmente orienta la prosecución del ciclo ael me­

canismo de mando hacia el r oriento inmediato, en el deposi-

25



-  9 o

;o, del almacén causa del no funcionamiento.

10.

14-.- .aparato serán la reivindicación 11, caracterizado 
porque, para el bloqueo del desplazamiento del depósito, una 
palanca (53) que está suspendida de un eje (1 7 7 ) solidario 
de la placa móvil (102) y qua acompaña ¿r sequidamente origi­
na el movimiento cíe descenso de esta última lleva un pico 
(6 1 ) que en el curso del movimiento de descenso de esta pa­
lanca (53) libera una pieza plana (97) a la que retenía en 

posición alta a la acción da un resorte ( 9 7  ) que la atrae 
hacia una posición ba;ia, en la cual su parte inferior está 

introducida & lo lar yo o e uno ue los lasos cíe una pieza 

triangular (9 1 ) e impide por silo la rotación de esta pieza 
calada sobra un árbol vertical (9o) que lleva un piñón den-

ra permitir su arrastre y su posiciona:mxeni;o.- j.

I
sivindicación 10, caracterizado r

tado (o9 ) oue am¿rana con

1 5 . el depósi to para per mitir

1 5 .- Aparato se.qún la

porque la CL/IíJ.1. vjCv rase (la

nal de la fase C ) nanda 1:

de retenida (13) del almacén en el deposito a fin de evitar 
en este momento del ciclo la introducción inmenpestiva cíe 

un almacén en las yuras (170) de descenso o.el almacén en po­

sición operativa. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

eterizado I
I

f -Co _ í

16.- aparato ssaun la reivindicación 1o, car 

porque la quinta fase del ciclo del mecanismo de mando 
se 2), por punto del perfil úe la leva (4-6) que interrumpe 

su acción sobro el rodillo (4 7 i ae la ; anca (4 9 ), libera



esta última y la  placa móvil (102) eme había alcanzado su 

posición más baja a l  f in a l  de la  fase G y -q la que una es­

pida (140) había ligeramente sobrepasado un órgano o un ga­

t i l l o  de re ten ida .(1321) soportado por e l  chasis f i j o  (101) 

y sometido a la  aooi (n - 3  un resorte C132 ) de muñora que 

se halla  raI;anida pee -.ste órgano (132 ) contra la  acción 

de un resorte (229) mía atonde a hacer remontar esta placa 

móvil a una posición ene corresponde a 1-U posición operati­

va del almacén on .la orno e l  motor que asegura e l  paso de la 

banda contenida en e l  almacén es puesto bajo tensión y en 

la  que la palanca (49) no c ie rra  de nuevo e l  interruptor 

(226) cus provoca e l paro ó.el mecanismo que arrastra e l  me­

canismo de mando, interruptor que hubín sido abierto cuando 

esta palanca (49) había arrastrado al f in a l  de la fase 0 la 

placa móvil (102) a su posición más baja. - - - - - - -  ----

17.- nparato según las reiv indicaciones 1 a 16, carac­

terizado porque comprende un d ispos it ivo  us ve r if ica c ión  ae 

naso de la  banda que- c ierra  un c ircu ito  e lé c tr ico  en caso 

de paro de este p a s o . ------------- ------------------------------------------

1 6 aparato según la re iv ind icación  17, caracterizado 

porque e l  d ispos it ivo  o o v e r i f ic a c ión  de qaso de na banda es 

del t i r o  ene provoca el c ierro  de un c ircu ito  e lé c tr ico  dos- 

de quo la x'otación del ojo (19U so lidaria  3 ra rovacron 

del núcleo de arrollar:!onto o de desarro llar!en to re ra can­

da so interrumpe. -

1'---.— ¿imúrate común las r e l  vxn<o.cacronos 1 / y 1o, carac gg 

rizado ¡ronque la  fase siguiente ( fa se  !-] ) mina a la  nueva



47

14.

puesta en marcha ta l  mecanismo de mando para la  03acucien 

de la s 3,'panda narto me su c ic lo  cono consecuencia de la pues 

ta bajo tensión pon e l  d ispos it ivo  ¿0 v e r i f ica c ión  0.el paso 

de la  banda, cuando se alcanza e l  f in a l  de la  banda conte­

nida en e l  almacén, de un electroimán (155) que actúa sobre 

e l  g a t i l l o  de retención ( 1 32 ) de forma que l ib e re  la  asni­

na (14-C) so lidaria  de la  placa móvil (102) de t a l  manera 

oue ésta so lic itada  por gX resorte (229) remonta a una po­

sicior. en la. -que e l  ron i  l i e  ( 47) de la  pala nca de mando

(<■ 9) a la  r;ue ĵ -LclOc-. móvil "̂.nps m O Jj -it;. -|g rj ; q moví, m:ionto ase

Si. Qilcil •, ciicue:otra de nu£ 0 G _L peíf : i l  de la leva  ( 96), en u

na roeic ión en nue la  palanca (99) provoca de nuevo o l c ie ­

rro del interruptor (226) colocado en o l c ircu ito  de alimen 

tacicn del motor del. mecanismo de mando. - ----------------------

2ü.- aparato según la  re iv ind icación  15, caracterizado

porque el r:s canasm 0 d e mando es puesto de nuevo

l-'ícX Civ .j- Có» ti/ , j ncuelen de 1;a secunda marte <1 el ciclo

el momento :. 0 .-.e. -ri ‘iv r - '"¡ú; T’T''"' f! r¿ (■'. S'u3 ciclo, .14

0311 iic. ¡Jj. ClO deseendi do s i  nscariisraa cío roproduc

0 c o liso cus n01a aej ci. e: 0.3 1 c ircu ido de alimo

electroimán (155) por 'un d io p o s it iv o  dG YOfific

2ion del f I

so de la  banda.

¿ "> «

21.- -.oaratc según la re iv ind icac ión  1?, caracterizado

y- /'vy r*uc3 a-c.3 ■f’q oqq„Cik-iOkJ siguientes cie l  funcionan!.ento son: a -  i,'da-

se 1 5 liberac ión del tirante de retención (13) de los alma-

cene on el demosi t o ,  siendo GIjüS 1 _¡. U1.O 0 0 l leva ido a una po-

I
I

l



a l c i ó n  cr l a  m e  no nao ríe imrnclir e l  o emplazamiento v e r t i ­

c a l  ¿ s i  almacén; b — ( l a s e  G-) remonte cíe j.n ruaca  móvil  

(102 )  con o l  almacén y l i b e r a c i ó n  p r o y r s s i v a  y s imultánea  

de e s t e  ú l t im o  y l i b e r a c i ó n  d e l  ó o p o s i t o ;  £  -  ( l a s e  r )  r e ­

ventó d e l  almacén en o l  d e p ó s i to  por l a  c o l i s a  ( i d )  a un n i  

v o l  l i v s i -anonte  s u p e r i o r  a l  ene actúa e l  r in an to  de r o t e n — 

c ión  ( 1 3 ) ;  d -  (.Paso I )  puesta  de nueve on p o s i c ió n  de r e ­

ten c ión  d e l  t i r a n t e  ( 1 3 ) b a l o  o l  d e p ó s i to  ( ó ) ;  e -  ( l a s e  J )  

descenso d e l  a s ce n so r  b a l o  e l  n i v e l  de l a  p l a c a  h o r i z o n t a l  

( 4 )  y r e t e n c i ó n  o. e l  a l an c en  por e l  t i r a n t e  v i d ) .  — — — — —

22.  -  a p a ra to  soqún l a  r e i v i n d i c a c i ó n  21, c a r a c t e r i z a d o  

pornue l a s  f a s e s  s i  r u l a n t e s  clel mecanismo de mando provocan  

—a e l  1 e s p ía  s a r i  o ni o d e l  d epós i to  ( f a s e  n )  de norma que ss  

l l e v e  e l  comrar i imentó  si, -ol iente al. p lano de descenso d e l  

almacén en p o s i c ió n  o p e r a t i v a ; - b  l a  co lo c a c ió n  en po s ic ión  

de reposo  d e l  mecanismo de mando d e l  desp lazam iento  d e l  de ­

p ó s i t o  ( f a s e  l ) .  - - - - - - - - - - - -  - - - - - - - - -

2 3 .  -  Aparato  seyún l a s  r e i v i n d i c a c i o n e s  1-22, c a r a c t e ­

r i z a d o  por cu e o l  mecanismo cío manco cama insano ue m-m. ma­

nera  o lis l a  a l im e n tac ión  d e l  motor ( 2v j  es in te r rum pida  

cuando a l  f i n a l  de l  c i c l o  un i n t e r r u p t o r  ( 2Gb) mandado por  

una tecle, de paro  (210 )  se h a l l a  a b i e r t o  xa uui manera que 

e l  paro au tom át ico■y e n e r a l  d e l  con jun to ,  cuando o l  u lt imo  

almacén ha s id o  v u e l t o  a i  d e p ó s i t o ,  puedo s e r  provocado s i  

sote  i n t e r r u p t o r  (2 0 8 )  e s tá  en p o s i c ió n  ae ap e r tu ra  antes  

de que un i n t e r r u p t o r  ( 2 1 9 ) mandado por l a  r o t a c i ó n  do una



ru;

va

da del macan:ismo sea Lx '02.0 i1 "o 0 ex, L í ‘i:

La. j. d ep ós ito , es tando e l  alma'con en

10.

24«- aparato se-qun la  re iv ind icac ión  23, caracterizado | 

porque la  tec la  de paro (210) puede ser puesta automática- | 

¡cents en posición de apertura del interruptor (203) en e l  

curso da], c ic lo  oue desciende en posición operativa el &1-

macan que se lla lla  G¡¡. e l  último compartímient 0 por la i  n-

tervención de una rara;. ■ a (2 - j  j  ) a e .i.c. q w j í  eS ta provi O "f" c,t . j uCt 1 r J.W

parte in te r io r  de uno de los lad os del aepósi to y r UQ etie r -

ce su aocí ón sobre em­ mecanismo se ¡nido en s1 moment 0 del

desplazar,li ento manual 0 mecánico del depósito  ̂jf LiS G ín) que

l le va  sobre la  hendidura (12) que domina las fruías (170), 

e l  almacén que se halla en este último compartimento del dj 

pósito . - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

25 ato seqún la  re iv ind icac ión  23, cara cterizado

porque e l  c ic lo  corresponaioiite a 1.a reproducción de uno 

de los almacenes almacenados en e l  aparato termina por e l 

desplazamiento de l depósito en la  posición en la  que e l al-

raac
/011 Di. • Ot -L PI i te 6 3 1leva do la  posici ón ds empleo ' i mane- [

2 0 . ■yirP que, si la 0ar cha a ci­ a parato es in terrunmida enfcre dos
l

c ic lo s , e l  de
/

JOsito prés en ta en posici ón d3 empleo 0l a l na­ l
|

cén que
/3 0 ¥3. puasto en posi c i 5n operat iva Sil ol mornSilto de íi

la nueva pues ; - 0 ct en marel: ¡a l e í LX Jct.Cci. ü 0 * -  _ - -  -  - - -  - 11t

26, — Jipo.~nc¿.10 se rún la T1 3iv ina icac ion a a , carac t 0rizado 1

pornue cuando o l almacén colocado en e l úntame eonpmrtiren- | 

to del depósito es llevad'; a su posi 

ta en posición activa  del mando rué

on de G Opiso, la  ]pu e s ■

3 mira e l par 0 del ct pS



-  0 -J  -

ato a l  f in a l  l e í  c ic lo  siguiente es provocada automática- |ra

mente

5.

10.

15.

20.

27.- Aparato se/pin la  re iv ind icación  11, caracterizado 

porque e l  electroimán (155) que actúa sobre e l g a t i l lo  de 

retención le  la  placa móvil en posición operativa puede ser 

puesto bajo tensión en cualquier momento por la  interven­

ción de un botón pulsador (215) que c ie rra  un interruptor 

(216) de manera que provoque la  nueva puesta en marcha del 

mecanismo ao mando, el. remonte del a l macón en curso ue au­

dición  y la prosecución del funcionamiento ae l  aparato. — —

21.- Aparato según la  re iv ind icac ión  1, caracterizado 

porque e l  depósito (6 1) es de forma circu lar y está cons- 

t itu ído  por c o m p a r t í montos rad iales yuxtapuestos (9 ) ,  per­

maneciendo iguales los d ispos itivos  mecánicos y e léc tr icos  

que en e l  caso de un depósito de desplazamiento re c t ilín e o  

con excepción de que e l  pirante de re cencion no los alma­

cenes mor encima de la  hendidura (12) osoa dispuesto sooie
/

e l  chasis del mecanismo en lugar de estarlo  sobre e l  aopo­

s ito .

29.- "APARATO PARa LA ibdPRlbüOCIGi'' LA IHPQdilaClON COi'T-

Podo e l lo  conforme se describe y re iv ind ica  en la pre-
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sente memoria que consta cié cincuenta

y mecanografiadas por una sola de sus caras, y de catorce j
I

láminas de dibuj os que la  ilustran . f
i i

BARCEbON \ . 22 MAtO 1968.

P. A. M. CUtóU SUÑOL
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