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Memoria descriptiva

para solicitar PATENTE DE  INVENCION por 2 afios
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La presente invencidn se refiere a mejoras en
el transporte de articulos unitarios, tales como bolsas
o sacos llenos, cajas de cartdn, cajas ordinarias, cajonesd,
toneles y otros recipientes portdtiles.

Los articulos unitarios se transportan general-

v

mente por medio de transportadores, btales como transportéf
dores de correa, transportadores de rodilos, transportado;'
res de bandejas, pistas de gravedad y deslizaderes ¥y siﬁi-
lares., La presente invencidn se refiere a un sistems céﬁﬁg
de transferir articulos unitarios desde un transportador"
de este tipo (denominsdo en lo que sigue transportador gg'
alimentacidén) hasta otro transportador (denominado a con~
tinuacidén el transportador de recogida) en el cual las

direcciones de movimiento comunicado por los dos transpor-
tadores forman dngulo entre si{ o estdn en linea recta.

De modo correspondiente, la presente invencidn
se refiere a un sistema transporitador que comprende un
transportador de alimentacidn y un transportador de reco-
gida, dispuestos generalmente extremo con extremo, estando
situada en y entre estos extremos de los transportadores
una plataforma capaz de ser hecha bascular, por lo cual
cualquier erticulo uniterio entregado a la plataforma por
el transportador de alimentacidn se desliza sobre el trans-
portador de recogida por basculamiento de la plataformsg.

Preferiblemente, la plataforma estéd articulada
en el extremo de la plataforma adyacente’al transportedor
de recogida o se hace pivotar de otro modo, de manera que
la plataforma puede hacerse bascular alrededor de la ar- .
ticulacidn o del pivote. En este caso, los transportadores

estdn al mismo nivel., Si la plataforme bascula alrededor
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de un pivote que no estd situado de este modo, los trans-
portadores estdn situados, naturalmente, a diferentes nive-

les.

De acuerdo con une realizacidn preferida de la

5 invenoién, la plataforma estd provista de una abertura,
situada preferiblemente en el centro de la plataforma,
a través de la cual puede levantarse y bajarse una mesa 1

giratoria que, al ser levantada antes de ser levantada

la plateforma, estd destinada a hacer girar cualquier ar-
10 ticulo que esté sobre la plataforma en cualquier dngulo

deseado.

Ia presente invencidén se refiere también a un

dispositivo capaz de alinear un artfculo antes de hacerlo

——— e A

avanzer hasta un transportador de recogids y hacer avanzar
¥

15 luego el articulo hasta el transportador de recogida, que
comprende une plataforme provista de un pivote,que tiene
en elle une abertura, unos medios para levantar y bajar

la plataforma alrededor del pivote, une mesa giratoris y

unos medios parae levantar y bajar la mesa glratoria a tra-

20 vés de la abertura en la plataforma pivotada.
De modo apropiado, estén previstos medios para -
situar el articulo sobre la plataforma; estos medios situan

de modo deseable el articulo sobre ls abertura en la pla—i
taforma. ;
25 La aberture en la plataforme es, de modo deseabl;,
de un temafio tal que los articulos que estén siendo trans—f

portados estdn todavia soportados por la plataforma cuando’

'

‘abarcen la abertura. Preferiblemente, la mesa giratoria,
estd situada en la abertura ligeramente por debajo del nivel

30 'de la superficie de la plataforma cuando la mesa giratoria:
i ;
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v le plataforma estdn en la posicidn baja.
Preferiblemente, la direccidm del movimiento co-
municado por el transportador de alimentacidn al articulo
unitario estd sustancialmente en dngulo recto con la direct
5 cidn de movimiento comunicado por el transportador de recos
gida. A
La plataforma estd provista, de modo deseable,
de une superficie de baja friceidn, tal como, por ejemplo;v
una superficie de politetrafluoroetileno. , '
10 Ia presente invencidén se ilustra en los dibujos'I
adjuntos, en los cuales:

lg figurs 1 es una vista en plants del sistemd.‘

y dispositivo de acuerdo con la presente invencidn;

la figura II es une vista en alzado de la figura
15 I, como se ve desde la flecha A.
| Ia figura III es una vists en alzado de la figure
|
I, como se ve desde la flecha B,
La figura IV es una vista aumentada del disposi-
tivo de elevacién de la mesa giratoria, como se ve en la
20 figura II y,

la figura V es una seccidn transversal del ex-

=)

remo superior del drbol 12 mostrado en la figura IV,
Con referencia a las figuras I a III se muestra

une plataforms articulads 1 que tiene una abertura central

25 2, a través de la cual puede levantarse y bajarse une mesa
5
giratoria 3. La posicidn elevada de la plataforms 1 se mues=

tra en la figura III en lineas de trazos, estando identifi-

cada la plataforms en esta posicidn como 1t vy la abertura

como 21. La posicidn elevada de la mesa giratoria 3 se mues=
30 tfa en las figuras II, III y IV, estando identificade la mesa
14.6.1968 -
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giratoria en esta posicidn como 3+,
La plataforma 1 eatd provista de articulaciones
4 y 5. Un cilindro motor 6 estd conectado al extremo libre
de la plataforma 1 y estd destinado a levantar y bajar la
plataforma 1 alrededor de articulaciones 4 y 5.

La mesa giratoria 3 se encuentra dentroc de la

sbertura 2 de la plataforma 1. La superficie de la mesa
giratoria 3 en la posicidn descendide se dispone para en-

contarse justamente por debajo de la superficie de la pla

SR SO

taforma 1 cuando ambas estdn en la posicidn descendida.

H

Conectado a la mesa giratorie 3 estéd un collarin

8, cuya construccidn detallada se muestra en la figura IYé
!

Con referencia a la figura IV se ve que el collarin 8 conﬁ

i

giste en un par de placas circulares 9 y 10 unidas por un
alojemiento 11 interiormente estriado. Ias estrias del §
i

alojemiento 11 casan con las estrias del extremo superior:

4
del 4rbol 12, una seccidn transversal del cual se muesira|

en la figura V. El collerin 8 estd dispuesto para deslizar
i

libremente sobre el drbol 12, El 4rbol 12 es movido en ro-
tacidn por un motor que no se muestra en los dibujos. f

Mostrado descansando gobre la placa 10 del colla-
rin 8, estd un par de ruedas libremente giratorias 13,

que estén unidaes por un par de palancas 14 a un cilindro

motor 15. Las palancas 14 giran alrededor de loz fuleros
16, Un miembro 7, gue actia como tope, estd unido a la
palanca 14 y se extiende & travéds de una ranura para So- {
breselir por encima de la superficie de la plataforma 1 5
cuando la plataforme 1 y la mesa giratoria 3 estdn en la ;
posicidn descendida.

-

Junto a la plataforms 1 estén previstos un tranb-

’

. =D=
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portador de alimentacidn 20 y un transportador de recogida
21, |
En funcionamiento, la mesa giratoria 3 se hace

zirar de modo continuwo. Ie mesa giratoria 3 es movida por |
la conexidn estriade entre el drbol 12 y el collarin 8, siéi—
do movido el mismo 4rbol 12 por el motor. '

Los articulos unitarios, por ejemplo sacos, son |

blimentados por el transportador 20 sobre la plataforma 1,
donde el tope 7 evita que sean llevados demasiado lejos, |
girviendo fambién dicho tope para situar el saco sobre la ]
%bertura 2. Un relé de tiempo, que es accionado cuando pa— '
sa el saco por un dispositivo detector en el transportador

0, pone en marcha una serie de operaciones. En primer lu=
gar, si ha de alterarse la alineascidn del saco, la mesa gi-
ratorla 3 es levantada hasta la posicidn 3 , apoyéndose agi

!
sobre el lado inferior del saco y levanténdolo libre de lg

élataforma 1. Conforme se levanta el saco libre de la pla-
%aforma 1 se hace girar y durante esta rotacién tiene lugay
la segunde. operacién. La segundae operacidén consiste en le-
ygntar la plataforma 1 por encima del nivel elevado de la
ﬁesa giratoria 3 hasta la posicidn 11, gacando asi el saco
ae le mesa giratorie, estando regulado esto en tiempo para
Producirse cuando el saco hays sido alineado por la mesa

éiratoria en la direccidn requerida. El saco se desliza en-
%onces sobre el transportador 21. Para ilustrar esto con

?n ejemplo especifico, puede hacerse avanzar un seco desde
él trangportador 20 sobre la plataforme 1, estando el saco
élineado en una posicidén N-S. Si este saco hubiera de vol-
gerse a alinear en la posicidén E-W, la plataforma 1l se le-

vantar{a dentro de este intervelo de tiempo después de la

; G
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elevacidn de le mesa girgtoria 3, lo que permitiria gque

el saco se girara en 902, En estas circunstancias, la pla-

taforms, 1 se leventard para sacar el saco de la mesa-gira,-i

T

toria 3. Después de la descarga del saco sobre el transpor
tador 21, la plataforms 1 y la mesa giratoria 3 vuelven a
sus posiciones originales. '

Naturalmente, si no se desea volver a alinear

el saco antes de ser transferido sl transportador 21, la !
i

operacién puede realizarse sin elevar ni bajar la mesa
giratoria 3. En este caso, sin embargo, con objeto de manw?
tener constante la separzcidn de los sacos sobre el trans~é
portador 21, es deseable retardar la elevacidn de la pla-é
taforme 1 durante el tiempo necesario para volver a alinea%
el saco, ain cuando no se realice la operacién de nueva -
alineacidn: |
Ia elevacién y descenso de la mesa giratoria 3
se controlan por el cilindro motor 15, que a su vez es
accionado por un dispositivo regulador de tiempo, controw f
lado por una célula fotoeléetrica, Cuando el cilindro mo- }
tor 15 es accionado, lleva hacig abajo las palancas 14 quei
girando alrededor del fulcro 16, levantan las ruedas 13, g
De este modo, las ruedas 13 que inicialmente habdin estadog
con giro loco por la rdacidn de la placa circular 10, se E
llevan a apoyo sobre la superficile inferior de la placa |
circular 9, Esto tiene el efecto de levantar la mese gira—f
toria 3, cuyo accionamiento tomado del motor correspondien;
te es retenido en todo momento debido a la interaccidn de |
las estrias del alojamiento 1l del collarin 8 y a las es- :
trias del drbol 12 que permiten, sin embargo, la separacié#

!

por deslizamiento del drbol 12 y del collarin 8. Conforme

.
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gira la palanca 14 alrededor del fulero 16, se produce
también el descenso del tope 7, evitando asi la obstruccid

del movimiento del saco por el tope 7.

de tiempo iniciada por el dispositivo regulador de tiempo’

que controla el eilindro motor 15.

jo el N2 25062/67, se acoge a los beneficios del Articulo
51 del vigente Estatuto de la Propiedad Industrial.

Los puntos de invencidn propia y nueva que se
presentan para que sean objeto de la presente solicitud
de Patente de Invencidn en Espaiia, por VEINTE afios, son

los siguientes:

: l.- Un dispositivo transportador, que comprende
I
‘un transportador de alimentacidn y un transportador de re-

?cogida, dispuestos generalmente extremo con extremo, estan-

do situada en y entre estos extremos de los traneportedo-
res ung plateforme cepaz de ser hecha bascular, por lo
{cual cualquier artfoulo unitario entregado & la plataforms

por el transportador de alimentacidn se desliza scbre el

, transportador de recogida por basculamiento de la plate-
zfomao
; 2.~ Un dispositivo transportador seglin la rei-

.

Lo elevacidn de la plataforme 1 se consigue por |
accionamiento del cilindro motor 6, que hace girar la plal.
taforma 1 alrededor de articulaciones 4 y 5. El cilindrO"'

motor 6 es también accionado por la secuencia de regulacidn

La presente solicitud que corresponde a la pree'~

sentada en Gran Bretafia con fecha 31 de Mayo de 1.967, ba-

1
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vindicacidn 1, en el cuel la plataforme estd articulada en
lel extremo de la plataforma adyacente al transportador de

recogida o estd pivotada de otra manera de modo que la plad

taforma~puede hacerse pivotar alrededor de la articulacidni

o pivote,
3.~ Un dispositivo transportador segin las rei- ;
vindicaciones 1 6 2, en el cual la plataforma estd provisté
de una abertura, a iravés de la cual puede elevarse y baja%-
se ung mesa giratoria que, al ser levantada antes de la él$~
vacién de la plataforma, estd destinada a hacer girar cu314

i

gngulo deseado. ;

quier articulo que esté sobre la plataforma en cualquier !
4.,- Un dispositivo transportador segin cualquiera

de las reivindicaciones 1 a 3, en el cual estédn previstos j
medios para situar el articulo sobre la plataforma. %
5.~ Un dispositivo transportador segin las rei- :
vindicaciones 3 § 4, en el cual la abertura es de un tam&ﬁé
tal que los erticulos que abarcan la abertura estén sopor—}
tados por la plataforma, i
6.~ Un dispositivo transportador segin cualquieré

de las reivindicaciones 3 a 5, en el cual la mesa giratoria

¥

estd situade en la abertura ligeramente por debajo del ni-i
vel de la superficie de la plataforms, cuando ambas estén .
en la posicién descendida.

7.~ Un dispositivo transportador segin cualquiera

de las reivindicaciones precedentes, en el cual la direc-
¢idn de movimiento comunicada por el transportador de ali- .
mentacidn al articulo unitario estd sustancialmente en én~ .

gulo recto a 1l& direccién de movimiento comunicade por el
! ;

?ransportador de recogida. :
: . :
! « i
| =9~ : :
i
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8.-~ Un dispositivo transportador de acuerdo -
con cuglquiera de las reivindicaciones precedentes, en
el cual la plateforma estd proviste de una superficie -
de baja fricecidn,

9.~ Un dispositivo transportador.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que =~
antecede, representado en los dibujos que se acompefian
¥ para los fines que se han especificado.

Este Memoria consta de diez hojas escritas a

nédquina por una sola de sus caras.

16 JUN 1953
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