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PATENTE
DE
INVENCION

por "PERPECOIONAMIENTOS EN MAQUINAS DE COSER", & favor de
la firme sulza MEFINA, S.A., resldente en 5, ‘route de Beau

mont, BRIBOURG (Suiza).

MEMORIA DESCRIP TIVA

Bete invento tiene por objeto wna méiguina de
coser gue comprende un bastidor de soporte de un mecenis-
mo de arrastre de una ufia transportadora de les plezas
que ge han de coser, de una barra de aguja y de un tira
hilo, con la barra de aguja deslizéndose en una cuna ca-

5
paz de oscilar par accién de une leva de mando de zlig-zag,
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cuyo eje puede ser desplazado para Tregular el descentra -

miento de la gguja, mientras una biela, que transmite log
wovimlentos de osoilacién de la deslizadera a la cuna, se
apoya de menera regulable conira la deslizadera para per-
nitir la graduacién de la emplitud del zigzag y wna leva de
mand o principal permite la graduacién del sentido y de la
auplitud de los movimientos de la ufla transportadora.

Esta mdquina de coser se caracteriza por com -
prender una leva de regulacidn del punto de apoyo de la
biela sobre la deslizaders y una leva de regulacién de la
posicién del eje de oscilecidén de la deslizadera; smbas
levas estén montadas gsegin el mismo eje comin, de uanera
Que un mismo botén de mendo, fijado scbre este eje confm,
pernite efectuar estas dos of;eraciones de regulacién,

EL dibujo adjunto representa, esquendticamente
¥ a titulo de ejemplo, une mOdelidad de Tealizacién de la
mdquina de coser segin el mi"'rento.

Te figurs 1 es una vista en elevacidn, en cor-
‘te, del brazo superior de esta méquine de coserv.

La figura 2 es une vista en pleunta, con corte
pafeial, de egle brazo superior.

La figura 3 es una vista de un detalle del me-
canismo de mando del zig-zag, 0 sea de la anchura de pun
to.

Ia figura 4 ea una vigta de detalle del meca-

nismo de mando del descentramlento de ls aguja.
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La figura 5 es wma vista de detalle del mecanig-
mo regulador de la amplitud del zigzag.

La figura 6 es una vigte de frente de un botén
de mando de esta mdquina de coser.

gon referencia al dibujo, esta méquina de coser
comprende un bastidor 1 de soporte del conjunto del me -
cenismo de arrastre de los diversos Srganos de la méqui-
na de coger, o sea (e la ufia transportadora 2, de la ba -
rra de aguje 3 portadora de la aguja (no representada) y
del tiraehilo 4. Bste mecanismo de arrasire camprende, dis
puesto horizontelmente en €l brazo superior 5 de la méqui
na de coser, un 4rbol 6 gulado en un palier 7 por su ex -
tremo izquierdo y en uwn palier semejante por su extremo
derecho (no representado). Bgte 4rbol 6 lleva un contra -
peso 8 gobre el que estl fijado wm gorrdn 9 al que se ar-
ticula wa biela 10 de errastre, en movimlento axil, de
1a barra de aguje 3. En efecto, esta biela 10 esté arti-
oulada sobre wn gorrdn 11 articuledo a su vez en 12 so -
bre una brida 13 fljada a la barra de sguja 3. Hsta barra
de aguja 3 se desliza en wna owma l4 montade de manera
osoilante segin w eje 15 f£ijado el bastidor 1 ds la mé-
quina de coser. £l gorrén 9 lleva ademds una manivela 16
de arrastre de la pata 17 del tlrehilo 4, erticuleda por
su parte intermedia 18 a une biela 19 erticulada en 20
respecto al bastidor 1.

Los desplazamlentos itrensversales de la barra

de aguja 3 para el mendo de la costurs en zlgzag se reg-
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pera girar libreunente sobre un eje 22. Este eje 22 estd
gostenido por el bastidor 1 y su extremo anterior lleva &
su vez ua boton de mendo 23, Bsta leva {rianguler 21 es
gsolidaria de un pifidn 7L que engrana con un tornillo tan~
gente 24 fijado el 4rbol horizontal 6 por un tornillo de
blogueo 25,

Un segundo eje 26 .esté sostenido paralelamente
sl eje 22 en el bastidor 1 de la méguina de coser. Sobre
este eje 26 estén articuladas dos palancas 27 y 28. La
palanca 27 lleva en su extremo 29 un gorrén encajado en
una ehertura slargéda 30, practicada en una bilela 31 ar-
¥iculada en 32 sobre la owme oscilante 14. Cabe seilalar
que esta cwma esté sometida‘a la accibén de un regorte de
coupresidn 33 que tiende a iacer glrar la cuwa 14 en el
gentido de las agujas de re"ioj. ElL extremo 34, en forma
de dedo, de la biela 3L es't:é destinado a segulr una des-
lizadera 35 practicada sobf;é wm brezo 36 srtleulado en
37 &l extremo de la pelanca 28 (véase la figura 3). Este
brazo 36 presenta una protuberancla 38 destinada a seguir
la leva trisungular 21. En efecto, por accibn del resorte
33, la biela 31 es empujada por su ext:cémo 34 contra la
deslizadera 35, 1o que mantiene la protuberancia 38 en
contacto con la leva trisngular 21.. Ia posicibn del dedo
34 a 1o largo de la deslizadera 35 estd determinada por
la posicidén del gorrdn de guia 29 de la bisla 31, posi -
Eifén que depende de la posicidén enguler de la palanca 27,
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Como muestra la figura 5, egta palanca 27 presentas wa de-
do 39 destinado a wantenerse en contacto con el perfil de
una leva 40 celada sobre el eje 22, Esta leva 40 esté des
tinada a regir la anchura de punto, o sea la amplitud de
la costura en zigzag. De pslanca 27 esté socmetlde a la ec-
cién de un resorte (no representado) que tilende a hécerla
girar en el sentido de las agujes de reloj alrededor del
ele 26, para asegurar el mentenimiento del dedo 39 en cm
tacto con la leva 40, '
La palanca 28 que 1leva el sje de articulacidn
37 de la deslizadera 35 lleva agimismo un dedo palpador
41, fijado sobre &l de manera regulsble por medio de un
tornillo 42 y waa tuerca 43 (vémse la figwa 4). Lgte
dedo palpador 41 se mantlene en contecto (gracias al re-
gorte, no repregsentedo, que actus sobre la palenca 28
para hacerla plvotar en el sentido de las agujas de re-
1lo}) con el perfil de una leva 44; calada agsimismo s0 -
bre el eje 22, que tiene por misidén regir el descentra-
nlento de la aguja. .
Para permitir el ajuste de la posicibn de la
biela 31, o respectivemente de su dedo 34, respecto a
la deslizadera 35, el eje de articulacién 32 de la bie-
la 3. sobre la cuna 14 esth sostenlido por una excéntri-
ca 45, encajada en un alojemiento de la cuna 14 y que
puede ser blogueada en posicién por un tornillo 46.
Esta méquine de coser oamprende, como es Ldgi-

00, wn mecenismo de arrastre de la ufia 2 trangportadora



de las piezas para coser, 6l cual no se ha repre;eﬁfaﬁo en
el dibujo més que de menera muy parcial. En efecto, sdlo
se ha represgentado wma pa:d_ze del dispositivo de regiula =
cibn de este mecanisuo de évance de las piezas psra cO -
5 ger, Bgte digpositivo de regulacibu comprende una leva
47, sostenida por un eje 48 en cuyo extremo estéd fijado
un botén de mando 49 yye sparece en la cara anterior de
la wéquina de coser. Ista leva 47 se vuelve solidaria
angulermente del eje 48 por medio de ws chaveta 50 en -
10. cajada en una muesta longltudinal 51 de un cubo 52 soli-
derio de la leva 47. Un resorte 53 mantiene este ocubo 52
encajado sobre la chaveta 50, al mlswo tiewpo gque permi-
te un desplezemiento axil de la leva 47 contra la aceidn
del resorte 53, Le leva 4.7festé destinada a actuar por
15. su perfil sobre un dedo seéuidor 54 sostenido por un bra
z0 55 £ijado en el exi;remo;superior 56 de un Arbol de
maend.o de los movimientos del trensportador de la méguina
de coser, Este dedo 54 estéd fijado de menera regulsble,
por medio de un tornillo 57 y una tuerca 58, sobre el
20, brazo 55.
EL eje 22 1lleva, ademds de lss levas de mando
40 y 44, una tercera leva de mando 55. Sobre el bastidor
1 estd articulada en 61 wne palenca 60. Un extremo 62 de
esta palanca 60 se mantiene en contacto con el perfil de
25, forma de caupena de la leva 59. EL otro extremo 63 de di
cha palance 60 esté destinado a actusr contra una cara

plena 64 prevista en el dorso de le leva 47.
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Se comprende sin mds que, al hac;er actuar wma
parte 65 en forma de rampa de la leva 59 sobre la palen
ca 60, se puede causar un desplazamiento axil de la leva
47 y, de este modo, uua regulaciédn determinada del dlspo
sitivo de mendo del trangp ortador de la méquina de coser,
Esta leva 59 estd ocorbada muy psrtioularuente para per -
nitir el gobierno cdmodo de la costura de botoneras, y
ello de manera semleutondtloa, sobre esta mdquina de co-
ser.

E) calado de les diferentes levas de mando 40,
44 y 59 esté previsto de tal modo gue su accibn se super
ponga 20bre una parte de su desplazamlento angulsr, pre-
cloamente para perudtir la costura de botmmeras de mane-
ra gseulautondtica por manicbra del botdn de wendo 23, En
la figura 6 se han representado los diferentes sectores
de regulacién de este botdn de mendo 23, que son :

- entre las letras A y B, la zonas de regula -
cibn del botén 23 se utiliza pate el mando de la anchu-
ra del punto, o gea de la amplitud del zigzeg;

-~ en la zona couprendlids entre las letras C y
D, €l botdn rige el descentramiento de la a guja.

Para la confeocidén de una botonera, el botén
de mando 23 se meniobra de la manera sigulente

- gl leblo lzquierdo de la botmera se pica en
marcha hecia delante de la miquina de coser, mientras
que el botén presenta su posieibén E frente a ls sefial
fija prevista sobre el bastidor de la miquina de coser.
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Cuando ¢l lebio izquierdo ha sido picado en toda su lon~
gitud, se 1leva el botdén 23 a la posicibén P, para pilcar
los puntos de clerra o de unién de los dos lebios en el
extremo correspondiente de la botonera. Luego se lleva
el botdn 23 a la posicidn G, para realizar le costura
del labio derecho de la botonera en marcha atrés,

Al fingl de la cogtura de este labio derecho,
ge vuelve el botdn 23 a la posicidn F para la costura de
los puntos de unidn o de cierre del segwmdo extremo de
la botonera. La detencibén de la costura de la botcmera
ge efectua volviend el botén 23 & la pogicién D,

EL botbn 23 se mantiene en posicidn esteble en
sus diversas zomss de trebajo gracias a un émbolo buzo
66 que se desliza en un alojaumlento 67 practlcado en el
bastidor 1, alojemiento en el que estd dispuesto un re;-
sorte 68 yue tiende a wantener el émbolo 66 en contacto
con la perifexia 69 del botbn 23. Esta periferia 69 pre-
genta weas nuescas de posicionamiento 70 que aseguran la
egtabilidad del botdn 23 en sus diversas posiciones an -
gulares,

1 funcionamiento de la méquina de coser que
se ha deserito aqui es como sigue: oon el motor de la mé
quina de coser en marcha, el Arbol 6 es arrastrado en mo
viniento, 1o gue causa los movimiento de vaivén axiles de
la barra de aguja 3 y, eh congecuencia, de la aguja. Todo
el tiempo que el bobdn 23 presenta =u sefial A frente a la

gefial fija estebleoida en el bastidor de la méquina de



coger, el dedo 34 se halla enfrentado al punto d e articula-
¢idn de la deslizadera 35, y eventuslmente incluso més alld
de este punto de articulacidén, por lo que no se transmite
ninglin movimiento a le biela 31 y por lo tanto la cuna 14
5. peruenece inudvil, En cusuto se hace.girar el botédn 23 en
el sentido de las asgujas de reloj, se cauga, por accidu
de la leva 40 sobre la palanca 27, un desplazamlento ha -
cia abajo del gorrén 29 que arrastra le biela 31 iguelmen
te hacia abajo y lleva su dedo 34 a wa zona de la desli-
10. zafera 35 provocando w moviuwiento slternativo de oscilaw-
oién de la cwna 14, moviaiento cuya emplitud se acrecenta
hasta la posicién B del botén 23. Uuando el botdn 23 se
meniobre en la zona comprendida entre las letras C y D,
la leva 44 de descentramiento actlia sobre la palenoca 28,
15, causando un desplazemiento del eje de articulacidén 37 de
la deslizadera 35 y, por lo tanto, el descentramlento de
la aguje, esto tembién por mediacidn de la biela 31 y la
cwa 14, En oada uwno de los puntos B, Fy G, el botbn 23
gob ierna por medlo de la leva 59 el diépositivo de regu~
20. lacién del trensportador; la posicidén E corresponde a wm
wovimieato de avence en puntos de costura apretedos,
mientras que las posiciones F y G corresponden a un movi
miento de retroceso, tembién en puntos spretados de la
misma emplitud que los puntos spretados del movimiento
25. de avence. Las levas ;1,0 y 59 estén superpuestas en una
parte de su accidn psra que en lag posiciones B y G la

amplitud de la anchura de punto corresponda a la anchura
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de wn labio de botonera, mientras que en posicidn P la
auplitud de la anchura de punto corresponde a la anchura
completa de la botonera, o gea al picado del punto de
widn de los dos labios de &sta. Asimismo, la leva de
descentramiento 44 estd calada teambién en sobreposicidn
de lag dos otres levas 40 y Sé, para causar el descen -
tremiento de la aguja cuando se pasa de la costura del
primer labio a la costura del segundo labio de la boto-
nera,

Como se comprende, ocuando la méquina de coser
se utiliza mientras su botdn de mando 23 se halla en la
zona comprendida entre les letras A y B, la mAquina puede
efectuar cuslquier costura nomal o en zigzag, con regula
cién independiente de la longitud de puuto por meniobra
del botén de mando 49.

_Cabria imeginer numerosas varientes de Tealiza—
cibén de la méquina de coser que agui se ha descrito, Asf,
la cume 14 que lleva la barra de aguja 3, en lugar de pi-
votar geglm un eje horizontal 15 estar montada oscilando
alrededc;r de w eje vertical sltuado psralelamente a la
barra de asguja 3.

En el caso de una miquina de coser més senoci -
1la, la leva de mando 59 y la pelanca 60 podriesn supri -
mirse: la costura de botonera se reslizarfa entonces ma-

niobraudo, adembs del botdén 23 para el cambio de ampli -
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tud del zigzeg y el descentramiento de la aguja, el botbén
49 que fija el avance del trang ortador para costurs en
pwtos aspretados, HlL seguado lsbio de la botonera podria
realizarse haciendo pivobar en L80% alrededor de la aguja
las plezas para coser, después de 1a costura del primer
labio,
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Descrito el objeto del presente invento, se
declaren nuevas y de propia invencidn las siguientes rei
vindicaciones con prioridad de la solicitud de patente
suiza nfm. 7479/67 del 26 de mayo de 1967.

5. .L.- Perfeccionemientos en méquinas de coser
que couprenden wn bastidor.(l) de soporte de un mecanis-
mo de arrastre de una wia 62) transportadora de les pie-
zas para coser, de una barra de sguja (3) y de un tira -
hilo (4), con la barra de hjguja (3) deslizéndose en una

10. cuna (14) capaz de oscilarf'ipor accidn de una leva (21)
de mando de zlgzeg en contacto con la cud ge halla una
deslizadera oscilente (35) cuyo eje (37) es capaz de ser
desplazado para regulax" ol descentramiento de la aguja,
mientras wa blela (31) que transmite 1los movimiento de

15. oscilacidn de la deslizadera (35) & la ouna (L4) se apoya
de menera reguleble contra la deslizadera (35) para per-
nitir la Tegulacién de la amplitud del zigzag y une leva
de mendo.principel (47) permite la regulacién del senti-
do y la amplitud de los movimientos de la ufia transporta
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dora (2), caracterizadas por comprender una leva (40} de
regulacién del punto de apoyo de la biela (31) gobre la
deslizadera (35), ademfs de una Leva (44) de regulact én
de la posicibn del eje de oseilacibn (37) de la desli -
zadera (35), y estas dos levas (40, 44) estén montedas
segin el mismo eje coudn (22), de maners que wn mlsmo
botdn de mando (23), fijado sobre este eje comfm (22),

pernite efectuar las dos operaciones de regulacién.

2.~ Perfecclonemientos segin la reivindica -
cidn 1, ceracterizados en gue dicho eje canln (22) cons-
tituye esimismo el ele de soporte de la leva (21) de men
do del zigzag y esta leva (21) es solidaria de un pifién
(71) arrastrado a partir del 4rbol horizontal (6) del me
canismo de arrastre de la barra de aguja (3) y del tire-

hilo (4).

3.~ Perfeccionamientos segln las reivindica-
ciones 1 y 2, en las que el eje de oscilacidn (37) de la
deslizadera (35) estd sostenido por una primera'palanca
(28) provista de un dedo seguidor (41) de la leva (44)
de mando del descentremlento, y una segwnda palanca (27)
cuyo extremo (29} actua transversaluente sobre la biela
(31) presenta un dedo seguidor (39) de la leva (40) de
regulacién de la auplitud del zigzeg, ocaracterizadas en
que estas dos palencas (27 y 28) estén articuladas segln
el mismo eje (26) sostenido por el bastidor (1) parale;

lamente al eje (22) comfn a las dos levas de wando (40

y 4‘4‘)‘ '
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4.~ Perfeccionanientos segfn la reivindicaoién

-14 - 13

1, ceracterizadas en que dlcho eje comfm (22) lleva una
tercera leva (59) de regulacidén del sentido y la amplitud
de los movimientos de la ufis (2), dentro de Los Limites

necesarios para la costura de botoneras,

5. Perfeccionauientos seglin las reivindica -
ciones 1 y 4, caracterizadas en que 1los tres levas de men
do (40, 44 y 59) ‘estén celedas unas respecito a otras pa-'
ra que su sceidn se superponge sobre una parte de su des-
plazZamiento angular, dermanera gue se permlie la costura
de botoneras de manera semleutomdtica por menicbra del

botbdn de mendo (23).

o= Perfeocior@mientos segin les reivindioca-
ciones 1 a 5, en las que ]fa leva de mando prinecipel (47)
del sentido y la auwpkitud Qe los movimientos de la ufa
trangportadora (2) esté moi:rbgda gobre uwn eje horizombal
(43) dispuesto Lransverselmente respecto al bastidor (1)
¥ que 1lleva w boténdde menicbra (49}, ceracterizadas
en que dicha leva de mendo prinéiéal del transporte (47)
es oapaz de deslizarse axilmente sobre su eje (48) con-
tra la accibén de un resorte (53), mientras una palenca
(60) que pivota sdbre el bastidor (1) presente un extre
no (62) que constituye un 6rgano seguidor de la terdera
leva (59} de regulacidn del sentido y la amplitud de
los movimientos de la ufia (2), dentro des los limites

necesarios para la costura de botoneras, en tanto que
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el otro extremo (63) de esta palanca (60) actlia wontra
dieha leva de mendo principsl (47) pera trensaitir por
sumediacién a 1la uia (2) les drdenes recibidas de dicha

tercera leva de regulacidn (59).

T.- Perfeccionamientos en mdquinas de 60991'.

Segln se describe y reivindlea en la presente
wemoria descriptiva que consta de 15 hojas foliadas y
escritas a mdgquina por wa sola cara, ascoumpefinfas de los

dibujos reglementarios,

Madrid, @ 13 MAY, 1968

Pe8e
JAIME JSERM
| 3 -
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Famudas
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