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Este invenbo se refiere a palas cargadoras de lo

clase que tienen una cuchara movible para recibir y elevar mnteria= .-
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les o granel y, mas particularmente, & expulsores de la carge para
descargar forzadamente el contenide de la cuchara.
Las pales mecdx{ie.n.fz del tipo que tienen uma cucha-

ra soporbada sobre ux.x velifculo accionado por mobor medionte brazos
elevadores pivotantes, se ubtilizan extensamente para elevar materio-
les & grenel al interior de la carrocerfa do un camidn u otro ro-
ceptdculo elevado., I una forma comdn de operacidn, lo ocuchara es
clavo.da' en el material mediante un movimiento de avence del vehi-
culo y despues le cuchara ea' osciladn bacie abrds y elevade hasta
una posicién de transporie mediamte la operacién del brazo eleve=
dor. Bl '(ehit:ulo es entonces operado para p_oéicionu.r la cuchara e-
lovadn sobre le carrocerfs del comién. La 'descnrgo. de la cargo al
interior del _caﬁlidn se realiza en cualquiers de dos formas depenw
diendo del"oipo de la cuchara que se emplee.

A Una téenica para volcar la corga utiliza el control
de vuelc,o'.. de la cucharas para bascular la cuchara hacia delonte de
forme queA la curgay coe a través de la cara delanbera abierta de la

pela. Este método de vuelco tiene varias desventnjas eperacionales.

'(a;um;da es la pai‘te posterior de la cuchara la que estd pivotada o

los brazos elevadores, ol movimiento de basculamiento desciende el
borde delantere de la cucho_.'ra.. Esto, de hecho, reduce el mfximo al-
cance verbical de la pala.' 6nrgndoi‘o. ¥y puede hacer necesarias ope= -
raciones coumplicedns mediante el basculamiento de la cuchora ho-

cia atrds a fin de extraer la pala carpadora del camién despues

del vuelco, Adends, el descenso de la cuchere sumento la posibili-
dad de causar dafios a la corrocorfa del comién o o lo mismn cucha-

ra, Tombien, & fin de asegurar la completa descarga de todo el o=

terial contenido em la cuchara, es wma prdctica comdn facilitor us
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nos topcs o amortiguadores contra los que golpee la cuchara al tér- ‘

miino del movimiento de basculamiento. El impacto de sacudidas ayu-. o

da o desalojor el mabtorial que tiende a pegarse en el interior de
la cuchara. Sin embargo, los impactos repetides aceleran el despgas=- |
te y el dafio y pueden ser incémodos parn el operario del equipo.
Para evitar éstos problemas, se han ideado varias
formas de expulsadores mecdnuicos en los que un elemento eyector
forma una pared trasera de la cuchera y que se mueve forzadauente
hacio delante para expulsar la cerge desde le mismi. Un primer bti-—
po conocido de eyector estd'pivotndo o la parte superior de lo cu—

ohara y se facilitan unos medios accionados parc oscilar bacia ade=

lento el miembro. Como el borde inferior de un tal eyector se mue~

ne necesariomente .en un arco debe faciliter un fondo curvado en la

. cuchara, Esto es indeseable porque reduce lan capacidad de la cu-

chere y engruesa o.prociableﬁenta la construceién del fondo hacien—
do mds dificil el clavar la cuchara en el material gue ha de sor
cargndo. '

Une segunda clase conocida de eyector mecdnico eli=

mina la necesidad de un fondo curvado utilizando una doble suspen—

. 8ién unida en la parte superior del eyector y pemitiendo'que el

borde inferior del mismo rastrille sobre el fondoe sogtn se mueve ha
cia adelante. In ésta construccidn, el contacto deslizante estd
sometido o un rfpide desgaste y es una fuente de vibraciones inde=-
seubles, El contacto entre el borde del’ eyector y el piso de la :
cuchara y la necesidad de wbilizar un piso curvado quodan elimi-
nados mediante otro tercer tipo conocido de “eyector mecdnico, en

el que se utilizan varios sistemas de superficies de leva y rodillos

~para faciliter un movimiento lineal del borde inferior del- eyector,

Estos meconiswos han tendido & ser algo complicades y requioren.

partes de una construccién pesade a couse de las elevadas fuerzas L
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y esfuerzos concentrados en determinados puntos de la estruciura.

En consecuencia, existe una necesidad de un mecanis— °-

mo eyector mecdnico compu.tibie con un piso plano, pero ¢ue no hago
contacto con el piso ni requiera complejos componentes inclinados

do desgaste para eviter tel contacto, El presente invento proporcio—
ne tal mecanismo mediante lo unién de un miembro eyector o la cu=
chara o través de un simple sisbtema de articulaciones de pivote que
of:liqueu al borde inferior del miombro a moverse en una foxuwa lineal,.
Aunque pusden ubilizarse cilindres mecdnicos, cables o similares
pars actuar al eyector, el mecanisuo o8 porticulermente adapboble
pora su interconexién con el mecanismo basculador de la cuchora, de
forma que el eyeclor sea omz:ado autometicamente mediante un bascu-
lamiento relativamente pequeiio de le cu_cho:r'a. en su posicién eleva-
de. pero que no es achbucdo cuando la cuchara es basculada mientras

se encuentra en su pbsicién inferior o de cuorgn.

!I:h 'consecuenciu., un objeto de éste invento os propbr-
cionar wn eyector mecénico simplificadoe paro una cuchara cargadora
en que lo parte del eyector adyacente a la base de la cuchara se mue=
ve en una forma lineal,

Otro objeto del invento es facilitar un eyec'tor para

.uno. cuchara cargadors en que el tipo del movimiento del eyector es

fijado wediante wna ‘articulacién que suspende al eyector.

Otro objeto del invento es proporcionar wn eyector
mecdnico para cuckera corgadora que esté. 'libre de componentes com--
plicé.dos ¥ pesados, pero que es adecuado para ubilizar en’una cu=
chara de piso p1u.n6. ‘

Ctro objoto mis de éste. invento es facilitar un me-
canismo eyector pare una pala mecdnice compatible con una cuchara

de piso plano y que sea adaptabl'e‘purn. su operacién autondtica mo=-

diante interconexién con el mecanismo de besculamiento de la cucha= -

b
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El invento, junto con otros objobos y ventajas dal
mismo, se comprenderd mejor mediante referencie a lo sigdien'be ne-
moria descriptive tomnde en conjunto con los adjuntos dibujos, de
los ques ' ]

La Pigura 1 es wna vista en alzado lateral do la par-
te dolantera de une pnla mecénica que incorpora el invento, con e-
lementos de la cuchara y del eyector mosbrandose en seccidn y con
1o cuchara en la posicidn de carga.

‘Lo Figure 2 es una vista en plante de la cuchara,
el eyector y la corrcspondiente articulacién de la Figura: l.

‘ La Figura 3 'es una visto en alzado loteral de la cu-
chara y de ‘la articulacién operadora della pela cargadora do las Fiw
gures 1 y 2, con la cuchara replegade haciét atrds mientres estd en
su posicifn inferior, .

La Pigura 4 es un alzado lateral de la cuchera, eyec=—
tor y articulacién de las Figuras % o 3, con la cuchara en la pogi-
cién olew_xda'de transporte de-la carge,

| Ia Figura 8 os una viste en alzado lateral de la cu-
chara y articulz_;cidn de las Piguras 1 o 4 con la cuchars elevada Y
con el éyector'notuado paro: descargar el contenido de la misma,

Lo Figure 6'es une viste en alzado lateral de une
segunda realizacién del invento, mostrande una cuchara corgadora
Yy un eyector con una articulacién operudd;u modificuda, estando la
cuchara en la posicién de carpa. ‘:'“ .

Lo Figura 7 es ﬁnn'vista en alzado laﬁernl de la reo~-
lizacién de la Figura 6 con lao cuchara elevade y el eyector actuado.

Lo FMigure 8 es una vista en alzado lateral de una
tercora realizacién del inventocon una cuchara cargadora y un eyec—

tor en el que la expulsién de la corga estd controlada por un oilin—
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dre acciobado por un fluido y que es independiente del mecanismo

de basculamiento de la cuchara.

Con referencio ahora al dibujo y mes parbticularmen=
te o las Figuras 1 y 2 en conjunto, se muestra lo parte delentera
de un vehfcule tfpico (11) accionado por motor del bipo wtilizado
en conjunto con una cucharae our;g,adoro. (12) frontalmente abierta.
La cuchara (12), en éste cuso, e8 soportade en el extremo delante=—
ro del vehfculo (11) sobre un por de brazos elevadoros (138) pivo~
tables y paralelos.

In ung formn comin de operacién de la pala cargado-.
ro, la cuchara (12) es cargada conducicndo el tractor (11) hacie

el material a ser manipulado con la cuchera (12) en su posicién

descendida segfin se ilustra en la Figura 1, ‘Lo cuchara (12) es oen=

tonces replegnda hocia atrds hasta leo posiéi6n que se muestra en
lo Figura 3 y subsiguientemente es elovada hasto la posicidén ele= A
vada de transporte que se muesira en la Figura 4. Para facilitar
los movimientos verticales implicados en tnles operaciones, con re—
foroncia de nuevo a las Figuras 1 y 2, los brezos elevadores (13)
son acoplados el vehfculo (11) mediante uwnos pivobes (14) y wn par
de patos hidrdulicos (16) o similares son acoplados enbre los bra=-
zc':s“y la carrocerfe del velifculo, Pora proporcionar el repliogue
hocia atrds, o basculamiento, de la cuchara (12) en relucién con
los brazos (13), la conexitﬁ entre los mismos es formade mediante
unos pivotes adicionales (17) en la parte inferior de la espalda
de la cucharae .

Bl control del basculemiento de-la cuchara (12) al-
rededor del pivote (17) 'se efectfn a través.del mecanismo de bascu=
lamiento (20) que incluye un primer par de palencas (18) acopladas

a los brozos (13) mediante pivotes (19) situados en una posicién

intermedia entre los extremos de cade palancao, Los exiremos infe- .

.
P SR
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riores de un segundo par de palancas (21) esten acoplados o los bra-
zos elevadores (13) mediante pivotes (22) situados entre las prime- -
ras palancas (18) y la cuchara (12), Una de un por de primeras arti-
culaciones (23) estd pivotadn al extremo inferior (24) do cada pri-
mera palanca (18) y estd pivotablemente acoplada o la carrocerfa del
vehfculo (11) en una posicién (26) espaciade de la conexién de pivo-
to (14) del correspondiente brazo elevador (13). Un segundo par de
articulaciones (27) se extiende entre los pivotes (28) en el extre-
mo superior de cade segunda palanca (21) y los pivotes (29) en la
espalda de la cuchara (12) pbr encima de los pivetes 17, Ll mecanis-
mo de basculamiento osid completo por un par de gatos hidrdulicos

(31) de doble accién, coda une de los cuales estd conectado entre

. wn pivote '(32) en el extremo superior de una de las primeras palan—

cas (18) y un pivote (33) sobre la correspondiente sezunda palan-
ca (21) en wna posicidén intermedia sobre le misma.

_Asf, lo oxtonsifn de los gatos (81), & través del
mecenisuwo de basculamiento (20) anteriormente descrito, actda para
pivotar-hacia delante la cuchara (12) alrededor del pivote 17 y la

retracoién de los gatos repliepe la cuchara en una direccién inver—

sa, Aunque se facilite el basculamiento selectivo de la cuchara (12)

mediante la oporacién de los patos (81), ¢l mecanismo (20) tiene ol
adicional efocto de mantener automaticamente wna orientacién ongu=
lar bastante constante de lo cuchara en relacién con el terreno
mientras la mismn es elevade a la posici&n de transporte de la car—
go mediante los brazos clevadores (13). Listo resulta de lu separa-
cién entre los pivotes 14 y 26, In lo operacidn de palas cargadoras
on las que falta un eyector, el vuelco de "la cuchare (12) se reali-
zo operondo los controles de la articulacién de basculamiento, to-
les vomo los gatos (81), para pivotar la cuchara hecia delante so-

bre el extremo de los brazos elovadores (13). Ista téenica tiene -
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los varios inoonvenientes anteriormente expuestos y en oonsecuen—
cia el presente invento utiliza un eyeotor (34) como un component;
del conjunto de la ocuchara (12).

El fondo (36) de la ouchara (12) est4 formado per una
plancha de piso plano (37) con un filo cortante (38) dispuesto a
lo lergo del extremo delantero de la misma., Para facilitar una ma-
yor res:lstenbia, una plancha de subpiso (39) se extiende desde el
filo cortante (38) por debajo de la planche de piso (37) en un pe-

quefio dngulo con la misma y se ocurvae hacia arriba en k parte pos—

_ terior del borde trasero de la plancha de piso (37). Las paredes

de extremo (41) en cada cara de la cuchara (12) conectan el fondo
(36) con un travesafio (42) en la parte superior de la cuchara, Pa-
ra fortalecer la estruotura de le ouchars ¥ para recibir las conexio
nes do pivote (17 y 29) anteriormente descritas un par de repisas
de soporte angdladas (43) espaciadas entre sI se extienden entre
el fondo (3.6) ¥ el travesafio (42) en la parte posterior del cone
Junto, )

E La pared trasera del conjunto do cuchara (12) estd de-
ﬁnifia por el miembro eyector movible (34). Para definir wna’ zona
de soporte de oaiga més oerfada, ol oysotor (34) tiene una coqfi-
guracién angulada y paravma&or resistenola estd fabricado de plan
chag paralelas espaciadas (46 Yy 47) oon miembros transversales -
(48) entre las mismas.

La expulsién de una carga desde la ouchara (12)’ se Tea~

liza movien‘do forzadamente al eyector (34) baola delante y es «. .
necesario que el borde inferior (49) del eyector se muevsa de -una
forma lineal, paralelo al piso (37). De acuerdo con el invento, el
eyeotdr (34) o5 obligado & moverse de tal forma mediente unas ar=
ticulaciones superior e inferior (50 y 51 respectivamente), las ot
les aooplan el eyector a los ot"r‘o-a componentes de la ouchara, Un

par do articulaciones superiores (50) se extienden entre los Pivo=
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' tes (52) on el extremo superior del eyector (34) y los pivotos (53)
en los repisas (64) que se proyectan desde el travesafio (42). Los
pivotes 53 estan as{ por encima de los pivotes 62 y quedan situados
nés alld de la cara abierta de lo cuchara. Un par de articulﬁciones
inferiores (51), que son de mayor longitud que las articulaciones
superiores (50), conectan los pivotes (56) en la parte central an—
gulada del eyector (34) con los pivotes (17) q?o acoplen la cucha~
ra (12) con los brazos elevadores (13).

Al moverse hacia el frente de la cuchara (12), el

- eyector (34) pivota sobre las largas articulaciones inferiores (51)

alrededor de la conexidén de pivote (17) en el extromo inferior de
las articulaciones, Si né es modificaéo, éste movimiento tiende a
ocasionar que el borde inferior (49) del exOQtor describa wn arce
y hage impacto contra el piso (57) de la éﬁchur&. Sin embargo, las
cortas articulacionos superiores (50) forman una conexién de pivo-
te flotente que concurrentemente ocasiona que el eyector (34) gire
alrededor da'loé pivotés 66 en un sentido rotacional opuesto. Lste
movimientp alrededor de los pivotes 56 por si mismo debe tender a
mover el borde (40) del eyector separado del piso (37) y as{ puede
xs_xerﬁr pare enular el componente descendente del movimiento del
‘borde quo tiende n produoifse dol pivotado sobre las articulaciones
inferiores (51). Siempre qiie las articulaciones superiores esten
apropiadamente proporcionades y posicionadas, ol resultado real ne-
to es un movimiento lineal del borde (49) del eyector, en parale-
lismo con el piso (37), desde la posicién ilustrada en la 4igura 1
hasta la Que se muestra en la Figura 5. :

Ll movimiento lineal del borde (49) del eyector es
fijodo por lo articulucién de soporte (50 y 51) y no es determina~
do por los medios particulares utilizados para accionar al eyector

bacia delante, Asf, pura operar al eyector pueden utilizarae'variqn
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mecanisimos, de los que despues se describiran ejemplos. Sin embar-
go, lo estructura del eyector es particularmente adnétable para

sor operada uutomqticnmente nediante una coaccién con el mecanismo
de basculamiento &o lo cuchara. Mediente la conexién de los extre-
mos superiores de los palancas (21) de articulacién del bascula- A
miento con los exbremos superiores de las articulaciones inferiores
(51) de soporte del eyector, o través de un por adicional (57 y 58)
de articulaciones, el oyector (84) puede ser operado mediante un
ligero basculamiento hacia delante de la cuchara (12) efectuado me=
dionte el uso de los gatos dé control (31)‘de1 mecanismo de bascu-
lomiento, Uno propiedad muy ventajosa de éste sistemn es .que la li:.
miteda centidad de basculamiento hacia delante de la cuchara (12)‘“
opera al eyector solamente cuando la cucharg se encuentra en su po=
sicidn elevadn. El eyector (34) no es operhdo por diclhio bnsculamien;
to hacia delante do la cuchara (12) cuando la mismn se encuenbtra en-
la posicién descendida o de carsa.

Cada una de las articulaciones (57) actundoras del
eyector,. estd acoplada por w_extremo & los pivotes (28) en la par= -
be superiér de las palances (21) del mecanismo de basculamiento, y
por el otro extremo estd acoplada o la articulacién relativamente
‘corta (58) mediante wn pivote (59).Izs artioslaciones cortas (58) conoc=
ton las proyecciones (61) en el extremo superior de las articulacio~
nes de soporte (1) del eyector por medio de unos pivotes (62). Le
conexién entre ol mecaniswo de basculomiento (20) y el eyector (34),
formade por lus erbiculaciones 57 y 58, es articulada de tal forma
a fin de introducir una limitada cantided de movimicnto perdido en
le comexidén cumndo la cuchara (12) estd en su posickn mée lja segtn se
jlustra en lo Figura 1. Isto evite el movimiento forzado del eyeotor
(34) on relacifn oon la cuchare (12) cuando la ouchara descendida

es replegads hacia atrds seglin se ilustra en la Figura 8 o bascu~ .
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lade hacia delante en una direccidén inversa.

Para limitar el movimiento pérdido y foacilitor la
operacibn del eyector (84) a la posicién de tranaporte de la cucha~
ra, un tope (63) estd formado sobre la articulacién corta‘(BS) en
posicién para haéer contacto contra la articulecién (51) cuande la

cuchera (12) ha sido elevada segdn se muestra enm la Figura 4. Una

" vez que el tope (63) se he asentado de tal forma, la operacidén del

mecanismo de basculamiento (20) para bascular la cuchars (12) hacia
delante ocasiona tambien que las articulaciones 567 y 68 accionen al
oyector (34) hacia delante hasta lo posicion eyectora que so muos—

tre en la Figura 5. Un tope adicional (60) sobre la articulacién 58
hace contacto con la articulacién 57 para limitar el recorrido de .
exceso de la grticulﬁcidn 58 en ésta posiciﬁn. Debido al efecto de

las articulaciones (50 y 61) de soporte del eyectﬁr segln antes se

ha descrito, el borde inferior (49) del eyector (34) se mueve en u-
no forme lineal durante éste movimiento en peralelismo con el piso

(87) de la cuchara.

e Pueden utilizarse otros mecaniswos parn actuar auto-
maticamente al eyector (34) mediante operacién del mecenismo de bas=
culamiento (20), mostrandose un ejemplo en las Figuras 6 y 7. In es=
ta ﬁfodificncwn"dol invento, como en el caso 'antorior, lo ouchara
(12%) estd acoplade o los brozos elevadores (13) em pivotes (17)
situados cerca del borde inferior do les repisas (43) de soporte de
la cuchera, Para controlar el basculamiento de la cuchara, un mienr
bro de articulacién de basculamiento (27) estd acoplado a las repi-
sas de soporte (43) mediante pivotes (29) situados por encima de
los pivotes 17. Los mecanisuos de operacién.para los brazos eleva—
dores (13) y el miewbro (27) de articulacién del basculamiento, pue-
den ser similares a los anteriormente descritos.

La parcd trasera de la cuchara (12’) estd definida .
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por un miembro eyector (34) soportado por articulaciones superio=
res e inferiores (50 ¥ 51 respectivamente), csencinlmente simila=
res o los anteriormente descritas, de foima que &1 borde inferior

(49) del eyector es obligndo a moverse en une direccién paralela

'al piso (37) de la cuchara, Para faciliter el acoplamiento do los

medios actuadores al eyector (34), las repisas (64) en la parte

posterior de la seccién central del eyector, a las gue son pivoba-
das los exbremos superiores de laus arbticulaciones de soporte (51),
se extienden mfs atrds que en el caso anberior y estan traspusadas
por unos pesadores (66) espaciados hacia atrds desde el pivote 50
que acoplan las articulaciones de soporte (561) a las repisas, Una
arbiculacién (67) de operacién del eyector estd conectuda onbre

cada pasador (66) y un pivote (65) sobre log brazos eclevadores (13)

estd o wno pequeiia distoncia hacie atrds desde los, pivotes (17)

que acoplan la cuchara (12°) con los mismos, Para impedir el mo=.
vimiento del eyector (34) ouando la cuchara (12’) es replegada mien—
tras se encuentra en su posicidén desceﬁdida o de llene que se ilus=
%ra en la Figura 6, el ncoplamicnto enbre la articulaocidn (67) de

operacibn del eyoctor ¥ el pusador (66) estd dispuesto para foci=

Lliter une limiteda cantidad de movimiento perdidoe. Un medio pare

focilitar éste resultado es facilitar wna corta ronura longitudi-
nal (68) en el extremo supérior de la articulacién (67) para reci=-
bir el pasador G6. .

in operacién, la cuchara (12‘) puede ser cargada en
la formn corriente y puede ser replegade alrededor del pivote 17
mediente la retraccién del miembro (27) do articulacién de bascu-
lamiento, Siempre gue la cuchara se encuentre en su posicién des—
cendids, el eyector (84) permanece inactivo durante el movimiento
de repliegue en tnnt§ qhe el pasador 66 puede moverse libreuente

en relacibn con lo articulacién operadora (67) en el interior de
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la ronura (68) de la misma. Ll libre recorrido del pasador (66) den—

tro de la ranure (68) de la articulacién operadora (67) impide taw- -

bien el movimiento forzado del eyector (34) cusndo la cuchara (12)
es subide e su posicidén elevada por los brazos elevadores (13).

Con referencia ahora a la Iipura 7 en particular,
una pequeile cantidad de basculamiento hacia delante de la cuchara
(127) cusndo la misme estd en lo posicién elevade de tronaporte,
por medio del miembro (27) de articulacién de basculamiento, ocasio-
na que la articulacién de operacién (G7) accione al eyecfor (34) ha-
cia delante para volecar la carge. Cusndo la cuchara (12°) bascula
hacia delante alrededor del pivote 17, la articulacién operadora
(67) ejercé wne treccidn generalmente descendente sobre el pasador
(66) en lg ranura (G8) que fuerza ol movimiento hacia delante del
eyector (84) en la cucharn. ) .

In ambas de las realizaci;nes anteriormente descri-~

tos. del invento, el eyector es opercdo mecanicamente mediante una

- interconexién con los controles de busculamiento de la cuchara y

ésto es una forma preferida de operaciém para muchos tipos de polas
caréadoraé. Sin embargo, el eyector pucde tombien ser operado por
oﬁrgs medios que sean Independientes del mwecanismo de béscuiamion-
to de la cuchara. Con refefonciu alore o la Figura 8, se muestra
wa forma de comtiol'indoperidiente pira el eyector,.en.el-'que unos
gatos hidrdul%cos (69) operan al mecenismo. En lo realizacién de

la Figura 8, la cuchera (12/*) puede ser iumbien similaer a la pre—r
viamente desc}itn e incluye un piso plane (37), paredes de’ extremo
(41) que se extienden ascendentemente hasta el travesaiio (42), y
repisas de soporte (43) entre el piso (37) ¥ el travesaiio (42) en
la parte posterior de la cuchara, La cuchara (12’7) estd tambien
soportada sobre los extremos de los brazos elevadores (13) medion=

to uno conexién de pivote (17) y es seloctivamente basculable al- ©
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rededor de la misma o través de un miembro (27) de articulacién de
basculamiento pivotablemente acoplado o los repisas‘dc soporte (43)..
Como en las realizaciones del invento anteriormente descritas, la '
pored trasera de la cuchara (12°’) estd formnda por un eyector so—
portado mediante articulaciones superiores de pivote (50) y arti~
culaciones inforiores de pivote (51) que obligan al borde inferior
(49) del eyector a un tipo de movimiento lineal. Los gatos (69) que
occionan ol eyector (34) hacia delante dentro de la cuchara (12°°)
pucden estar acoplados entre el eyector y la cuchara en cualquiera

de une varieded de medios.

In ésta realizacién del invento, cada gato (69) Y
acoplado por un extremo al pivote 17, que conecta la cuchara (12°¢)
con el brazo elevador (13) y el otro extremo del gato es conectado
o una repise (71) en la parte posterior del eyector o un pivebe (72)
situndo & wuna pequefia distinciu hacia abrds desde el pivote BG en

el extremo superior de la articulacién de soporte (51)e Asf, lo con—

. trncéi&n de los gotos (69) actda sobre la repisa (71) para forzer

o w avonce pivobente del eyectér (34) 7y a la consiguiente descar-
iy ﬁel contenido de la cuchara (127?), Similarmente, ln extensién
de los gotos (60) ejerce une fuersa inversa sobre el eyector (84)queag
dma d gyector bacia Ja prte psterior de 1a cuchara segﬁn g indica mediante la 1f
neo & trazos (34‘). Como los gatos (69) eston ocoplodos solamente
o elementos de la cuchera y al conjunto eyector, la operacidén del
eyector es inaependicnte de la operacidn de los brazos clevadores
(18) o de la articulacién de basculmmiento (27) y el eyector puede
ser operado con la cuchara (12‘¢) a cualquiervelevacién y en cual-
quier posicidn de basculamiento,

Son posibles muchas otras modificaciones dentro del
alcance del invento, per lo que no se pretende limiter el invento.

excepto segdn se define por las adjuntas Reivindicaciones. -
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In resfmen, la Patente de Invencién que se solicita
deberd recaer sobre los siguientess
- IBIVIZNUIUACIONYS —

1, Un mecanismo eyector paru une cuchars de pola
cargodora con un piso y une cara con una abertura para recibir y .
descargar una carge, comprendiendo un miembro eyector movible dis-
puesto transversalmente en diche cuchara y con un borde adyacente
o dicho piso de la misma, una articulacidn inferior que se extien—
de entre la mencionnda cuchare y dicho miembro eyector, una prime=-
ro_conexidén de pivote que acobla dicho art.imﬂacitSn inferior con la
cuchara, una segunda conexién de pivote que acopla dicha articula-
cién inferior con el mencionado eyector en un punto sobre el mismo
espaciado del referido borde del mismo, medios pare forzer a dicho
miembro eyector hacin la mencionada care de dicha cuchara mediante
el pivotado del citado miembro eyector y de dicha articulacién in-

fei'ior alrededor de la mencionada primers conexifn de pivote, una

- articulacién superior que se extiende entre dicha cuchara y dicho

miembro eyector, una tercera conexiéu de pivote que acople a dicha
articulacién superior con la referide cuchara, y una euarta cone~
xién de pivote que acoplo la mencionada articulacién auperio'r con
dioho miembro eyector on un pux_lto dol mismo que estd espaciado dol
indicado borde en una distancia mayor que el espaciamiento de la

referide segunde conexidén de pivote desde el mismo, con lo que el

mencionado miembro eyector os obligade a pivotar en relacidén con

dicha articulacidén inferior alrededor de dicha segunda conéxidén de
pivote durante el indicado movimiento hacia la”referida cara con
lo que se ocasiona que dicho borde se mueva’en una forma lineal.
2. Un mecenismo eyector para wne cuchara de pala
cargadora segfn la Reivindicacidén 1, en el quo el referido piso de-

la mencionada cuchara tiene una superficie interior plana y en que.

(4
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" el cibado borde de dichio miembro cycctoxr es lineal ¥ paralelo al
mismo y estd espanciado en una pequéﬁa disvoancio del mismo,

3. Un meconismo eyector para una cuchara de pala
cargadora segin la Reivindicacién 1, en que la mencionadoe primera
conexién do pivote estd situada mds cerce del indicedo piso de la
cuchara que la segunde conexidn.de pivote y estd espacicda de la
mencionnds cars de lon cuchera una mayor distancin que el espacia~
miento del indicando borde de la misno.

4, Un mecqnisnm eyector para una cuchara de pala -
cargndora segdn la ileivindicdcidn 1, en que la mencionada tercera

. c;ne:i6n de pivote estd espaciada de dicho piso y de dicha cara de
la cuchara en una mayor disbanecia que oi espacigmiento de la refo~
vide cuartn conexidn de pivoté de lo misma...

5. Un meconismo eyector paru una cuchara de pale
cargadorn segfn lo Reivindicacién 1, en que dicha primera conexién
de pivote estd situade en el extremo de dicho piso que estd aiejap
do de la citade cara de la cuchara, ¥y en que lo mencionada cuarta
conexi&n‘ge pivote estd situndd en la parte superior del indicado
nienbro e&ector elejada del referido borde de lo misme, estondo es= -
paciada la tercera concxién de pivote del indicado piso y lo citaw
da garo. de la c_ﬁcham en wna mpyor distancia que el espaciamiento
de la mencionadn cuarta congxidn de pivota.

6+ Un mecanismo eyector para una cuchara de pala
cargodore seg@n la Reivindicacidén 1, en qﬁe 1o mencionado articu—
lacién inferior es de mayor longitud que la expresada.articulacién
superior., ’

' 7+ Un mecanismo eyecbor parno una cuchara de pala
cargedora segﬁnmia Reivindicacién ‘1, on que dicha cuchara estd pi-
votada & los brazos eclevadores de unalpdlu cargadors &-en que él
eje de.pivote de dicha ﬁfiﬁeraucoﬁexiﬁnlde.pivota 4s coincidente

¢



10

15

20

25

30

—17=

con el eje de pivete de la mencionada cuchara,

8. Un mecanismo oyoctor pura una cuchara de pela - *.
corsadora segdn la Reivindicacién 1, en que dicha cuchara estd pi-
votublemente.unidn & un brazo elevader de wna pela cargadora mecde-
nice de la clase gue tiene uno erticulacidn de basculomiento para
pivotar dicha cuchara en relacidn con el indicado brazo, en que
los mencionados medios pare forzar a dicho miembro eyector hacia
le reforida cara de la cuchara comprenden una articulacién actus-
dora acoplada a dicho miembro eyector y operativa para forzar a
dicho miembro hacia la mencionada cara al pivotamiento de la cu=-
charg por‘la indicada articulacién de basculemiento, ‘

9+ Un meconismo eyector para una cuchara de pale
corgadora-segn la Reivindicacién 8, en que-le mencionade articula=
cidn de basculamiento tiene un elemento selectivemente movible a-~
coplado & dicha cuchara pare bascular éste en relacidn con el ci=

tado brazo, y en que dicha articulacifén actuadora comprende una ar-

. ticulacién accionadora del eyector pivotablemente acoplada al in-

dicado miembro mpvible ‘de la articulacién de basculamiento, una or-
ticulacién més corta acoplade o dicho miembro eyector, y una quinta
conexifn de pivote que ncople diche articulacidn de accionamiento
.y la referidan articulacidn‘cortu, y medios de tope que limitan el
pivotamiento de la indicada articulacién corta en relacién con la
referida articulacién de accionamiento alrededor de la expresada
quinta conexibn’do‘pivote.

10 Un meconismo eyector para una cuchoara de uno
pola cargadora segdn la Deivindicacién B, en due la mencionada ar—
ticulacidén actuadora comprende una articulacién operadora del eyec=
tor con un primer extremo pivotablemente acoplado al referido bra-
zo elevador de la paln cargadora en un punto espaciado de lo unién

de pivote de dicha cuchara con el mismo y con un segundo extremo = -
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pivotablemente acoplade a dicho miembro eyoclor, siendo dicho aco-
plumiento entre la citedn articulacién operadora y dicio micmbro
eyector de la clase que facilito una limitade contidad de movimien—

o perdido entre los mismos,

1ll. Un mecanismo eyector para wna cuchara de pela
cargadora segdn le Reivindicacidn 1, en que los mencionados medios
para forzar a diclo miembro eyector hacia la indic#dn cera de la
cucharaAcomprendon un goabo accionado por fluido acoplado entre el

referido eyector y la mencionada cuchuara.

12, Se reivindica por d¢liimo oomo objeto mobre el
que ha de recaer la Patente de Invencién que sg policitat "UN ME-
CANISMO EYECTOR PARA UNA QUCHARA DEELA CARGADORA™,

A Todo tal y conforme se descflbe ¥y reivindioca en la
presente Memoria desoriptiva que oonsta de dieciocho pdginas meca-
nografiadas y dibujos adjuntos,

Madrid, 11 de Mayo de 1,968

. . .. DERNARDO UNGRIA
. ' PePe
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