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MEHORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidén se refiere a unos perfeccionamientos'
en las vdlvulas para servodirecciones hidréulicas, con la fi-
nalidad de que los esfuerzos a ejercer sobre las ruedas sean
de igual magnitud pare ambos sentidos de giro, 1o cual no
ocurre ordinarismente debido al diferente valor de las super—
ficies afectadas por la presién del fldido activador en uno y
otro de dichos sentidos, = = = = = = = = iR

0tro objeto de la invencién consiste en dotar a la servo-
direccién de un sistema gue neutralice el dispositivo hidréu-
lico, en caso de quedar fuera de servicio, con el fin de que d
mendo manuval de las ruedas se ejerjya cin resistencias debidas
g los circuitos hidréulicog, = = = = = - e - o

Atn otra finalidad estriba en dotar a la servodireccién
de un sistema limitador para descarga, en la eventualidad de
producirse sobrepresiones que pudieran comprometer el mecanis-

mo'—--—-—-u—num-——n.——--mmnnum-nm--

Los perfeccionamientos de referencia se caracterizan por
el hecho de que las presiones hidréulicas que actidan contra
las superficies activas del émbolo y del husillo de direceién
para accionamiento de las ruedas a derecha y a izquierda, son
objeto de compensacibn para equilibrar los esfuerzos a ejercer
sobre las ruedas, por el mobtivo de que tales presiones son de
distinto valor por existir en cada caso una diferente magnitud
de superficie activa debida & variaciones en el dlémetro del

&4rbol de direccibn, a cuyo efecto se delbermina une penetracién
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adicional de fléido que determins un esfuerzo suplementario

que actfia en el sentido de producir el correspondiente equi-
librio, de manera que, preferentemente, tal funcién se con-
sigue mediante un dispositivo compuesto de una chmars anuler
en comunicacibén con la boce de entrada del fldido al meca-
nismo de servodireccién, provista de resortes para su apli-
cacibén axial contra un cojinete axial del &rbol de direccidn,
de modo que para el accionamiento de la dirececibn en el sen=~
tido poseedor de mayor superficie activa sujeta a presién
el fldido adicional ejerce dentro de la citada cémara un esw
fuerzo opuesto al que actha en el gentido que presenta meyor
superficie activa de presionado, en orden a equilibrar este
dltimo con el que actlia en sentido inversoc y presenta menor
superficie activa de presionado, habiendo un tope que impide
la irreversibilidad del citado efectos = = = = = = = = = = =
Es también caracterfstico el hecho de gue en el meca-
nismo de servodireccidn se incluye un dispositivo limitador
de presibén constitufdo por una vélvule unidireccional come
puesta de un cuerpo interior deslizante que se inberpone en-~
tre dos comunicaciones con el gisteme distribuidor de fldido,
¥y posee un orificio interior pasante provisgto de obturador,
de manere que en la eventualidad de producirse una sobre-—
presidén en el circuito hidréulico, el empuje contra el citado
cuerpo hace desplazar el mismo venciendo el esfuerzo de un
resorte, hasta determinar un escape de fldido hacia la des-
carga del circuito, mientras que cuando se precise la puesta
fuera de servicio de la servodireccibn, el fldido procade
en sentido contrario, activado por el movimiento menual de

los brganos de direccibn, y determina el corvimiento del ob=
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turador hasta establecer unibn directa entre las citadas

comunicaciones, por lo gue el fldéido entra en descarga
por retorno y deja de oirecer resistencias, = = = = = - =
Otros objetos y caracteristicas de la invencién se

irén dando a conocer gl detalle a lo largo de la descripcidn

Qe sigue, haciendo referencia a los dibujos ilustrativos

que la acompaiian, En 1os dibujos: =« = = = = = = w = = = = -
Pigurs 1, representa, en seccibén longitudinal, el meca-
nismo de servodireccién hidrdulics segln la invencidén, pro-
visto del dispositivo compensador Ge presiones, = = = = = =
Figura 2, corresponde a una seccidén transversel del
mecanismo de la figura anterior, por una linea III-IIT, en
la que se muestrea el dispositivo limitedor y de retorno., =
Pigura 3, es un detalle de la figura primera, relativo
2l dispositivo compensgdor. = = = = = @ « - - - - - " - - -
La presente invencién atafie a un mecanismo de servodi-
reccién hidréulica que consta esencialmente de una carcasa
1 que aloje la parte inferior del Arbol de direccién 2, al
husillo 3 unido a dicho 4rbol, a un menguito corredizo 4
para distribucibn de los flfiidos, y.a un émbolo 5 con den-
tado 6 que engrana con los dientes 7 de un sector 8 montado

en el eje de direccidén 9, a1 que se acopla un brazo, = = -

El émbolo 5 separa dos cémaras 10 y 1l en las que el
£1hido se comprime pare causar los desplazemientos del pro=
pio émbolo provisto de dientes 12 que engranan con el hu-
8illo 3. Una junta t6rica 13 hermetiza exteriormente el ém=
DOLo Do = = = = e - - - - - -

81 circuito hidrédulico posee unas bocas de entrada 14

¥ de salida 15, la primera de las cuales se relaciona con
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un conducto 16 que comunica con la zone en que opera el
manguito 4, el cual posee dos rebajes circulares 17 y 18
que egtablecen alternativa coincidencia con sendos conductos
19 y 20, comunicedos respectivamente con las citadas céma=-
ras 10 y 11, A su vez, la boca de salida 15 tiene relacibn
con unos conductos 21 igualmente en comunicacién con la men=
clonada zona operativa del manguito fo = = e - - -
La carcasa 1 se compone de unos cuerpos 22, 23 y 24,
en correletivo acoplamiento, conteniendo el &rbol 2 que estf
montado en unos cojinetes de asnjas 25, presentendo ademés
unag jJjuntas 26 y tuercas tope 27. Otras juntas téricas 28
hermetizan la carcasa le = = = = = = = = =™ = = = = ~ - -
La cémara 1l quede cerrada por un plato 30 solidario
a le carcasa 1 y etravesado por el érbol 2, cuyo plato 30
posee sendas juntas interior 31 y exterior 32, = =~ = = = = =
El disnositivo compensador de presiones consiste en
una cénara anular 34 que aloja un casquillo cireular acanala-
do 35 portador de una serie de resortes axiasles 36, y comuni-
cada mediante orificio 37 del casquillo, con un conducto 38
que se une a la boca de entrada 14, Los resortes 36 se apli-

can contra un cojinete anular 39 con juntas téricas 40, - -

En el presente mecanismo, cuando el fléido penetre por
la boca 14 y, a través de los pasos del manguito 4 siga por
el conducto 19 hasta alcanzar la cémara 10, se produce una
presibén contrs el émbolo 5 y en el gentido de sujaproxima-
cién haclia el &rbol 2, causando el degplazamiento del fldido

de la cémara 11 por los conductos 20 y 21 hacia la boca de

salidals. -------- = e M A em ar e e ww = wm o w W e W
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Inversamente, cuando la penetracibén de L£liido se eiectia
por la boca 15, la circulacidén tiene lugar en el sentido
anteriormente descrito, de modo que ahorza se produciri un
presionado en la cduaras 11, por lo que el émbolo 5 se despla-
zaré en el sentldo opuesto al anteriormente citadoe = = = = =

Como se observard, en el anterior proceso circulatorio se
producen unas desigualdades en lag gecciones de presionado
contra el émbolo 5, debidas a la diferente maegnitud de las
superficies operativas que intervienen para wo y otro de los
sentidos de desplazamiento expresados, #llo se debe a las ca-
racteristicas dimensionales de las diversas superficies acti-
vas afectadas por los esfuerzos hidriulicos, y a la diferencic
entre los difmetros D y & que el husillo 5 presenta en Gos
de sus gecciones, de modo que la diferencia D-d es la corres~
pondiente a la superficie anuler 1, lo cual se traduce en un
menor esfuerzo s desarrollar para le meniobra de las ruedas
en un cierto sentido, comparativamente al necesario para la
maniobra en el sentido contrarico. = = = = = = = =« «w «w w e - -

La enterior anomalis se resuelve por wedio del citedo dise
positivo compensgdor incorporado en el mecanismo, el cual
sé comporta Ge la siguiente meners. Cuando el fldido penetra
por la boca 14 para dirigirse hacia la cémara 10, segfin ha
quedado explicado, se produce también una entrada del mismo
por el conducto 38 del dispositivo, alcanzado la cémera 34,
de modo gue presionsa contra el cojinete 25 para oponerse a la
presibn ejercida desde la citada cémara 10, hasta haller el
tope 40, por lo que el espacio 41 recorrido por el Arbol 2 no

puede dilatarse, En cambio, en le meniobra contraria no se
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consigue tal efecto debido a que la cémara 34 queda al mar—
gen de la accidn hidréulicl. = = = = = 0 - - = = - == = -
Asl pues, para el giro en el primer sentido supuesto,
al penetrar el 1lfquido en la cémara 10, el esfuerzo ejercidc
por el fliido se desarrolla sobre las superficies A y B,
nientras que para el sentido contrario, o sea al introducir-
gse el lfiguido en la cfmara 11, el esfuerzo se ejerce contra
la superficie C menor el que se produce contra la zona au-~
lar £, cuyo valor es inferior al anterior, Para que ambos
valores se equilibren, se asreza el esfuerzo desarrollado
por el dispositivo compensador, en la superficie F que es
antagbénico al primero y, por lo tanto, se resta del mismo,
de modo que siendo igual este esfuerzo de modo que los es-
fuerzos totales en uno y otro sentido alcanzen el mismo va=
lor, resultando que la maniobra de la direccién hacia uno
u otro lado precisa igual esfuerzo, = = m = = = = w = = »
De lo anteriormente dicho.se deduce que, por un lado,
intervienen los esfusrzos sobre las superficies A~B-C, ¥
por el otro intervienen C-E, siendo igusles sus valores
rogsultantes. = = = = @ = e e - - - - - — . - - - - —--
Otro dispositivo aportado al mecanismo de servodi-
reccién consiste en una vélvula unidireccional limitadora
de presiones, compuesta de un cuerpo interior deslizante
50 con conducto 51 ocluible por un obturador esférico 52,
alojado en un cajeado 53 y centrado por un resorte 54, El
cuerpo 50 se mueve en una cdiara 55 accesible por un torni-
llo de cierre 56 y en comunicacibn, mediante sendas bocas
57 ¥ 58, con la zona operativa del menguito mévil 4, del

mecanismo. Unos resorites de arandelas cdnicas 59 debidaw



Se

10.

15.

20,

25,

nente calibradas, retienen el cuerpo 50 dentro de los mirge-
nes de desplaza miento convenientes, = = = = « = = = = = <
Bl funcionemiento del anterior mecanismo para puesta
fuera de servicio de la servodireccién, mediante mando mo-
nual de los correspondientes Srganos de direccidn, es como
sigue. El flhido penetra presibén por la boca 57 y actia ha-
cia el elemento obburador 52, llegendo a separar el mismo
debido a que el valor de dicha presién supera al que preva-
lece en la parte correspondiente a la boca 58, con lo que
dicho f1l¥ido pasa a la situacibn de descarga. Con ello se
eliminan las resistencias en el circuito hidrfulico y es
factible la meniobra de la direccién directamente desde el
volante hacia las ruedasS, = = = = = @ = = - = = " = == - =
Bl funcionamiento del mismo mecanismo como anulador
de gobrepresiones fortuitas, se produce como se indica a
continuacidén. n la presente circunstancia opera en la zona
de la boca 58 una presién superior que produce empuje contra
el cuerpo deslizante 50, venciendo la oposiecidn regulada
del resorte 59, por lo que dicho cuerpo es obligado a reeli=-
zar un retroceso hasta que la cdmara 55 halla directa comu-
nicacién con la hoca 57; asi, queda anulada la presibén den=-
tro del sistema circulatorio de fléidos, al quedar en cir-
cuito cerrado, = = = = = = = = @ - - - - --- - - .- -
Como se comprende, los medios aportados a la servodi-
reccidn por esta invencidén permiten logrer ventajas de ver-
dadero interés para el normal y regular funcionamiento de
la direccién en todas circunstanciasS, = - = = @ = « = = « =

Descritas convenientenente las ceracteristicas de la
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invencidn, se hace constar que en la misma podrén introducir-

i
!

se cuantas variantes de detalle pueda aconsejar la experien-
cia, siempre que con ello no se desvirtle su esencislidad,

que es la que se resume y concreta en las reivindicaciones

qUEe SlEUels = = = = = ™ = = = = @ @ C - .- - .- -- -
N 0 T A

Se declaran de novedad y propiedad pare Espaiia, sus

territorios y plazas de soberania, las siguientes: = « = = =

REIVIEDICACIONES

1.~ Perfeccionamientos en las vélvulas para servodi-
recciones hidriulicas, caracterizados por el hecho de que
las presiones hidréulicas que operan contra las superficies
activas del émbolo y del husillo de direccidn, para accio-

nemiento de las ruedas a derecha y a izquierda, son objeto

-de compensacién para equilibrar los esfuerzos a ejercer so-

bre las ruedas, por el motivo de que tales presiones eon de
valor distinto por existir en cada ceso una diferente nmagni-
tud de superficie activa debida & variaciones en el didume-
tro del 4rbol de direceibn, a cuyo efecto se determina una
penetracibén adicional de flfido que determina un esfuerszo
suplenentario que actda en el sentido de producir el corress
pondiente equilibrio, de manera que, preferentemente, tal
funcidn se consigue mediante un dispositivo compuesto de
una cémare snular que circunda el manguito del Arbol de di-
reccidn y se halla en comunicacién con la boca de entrada
de fltildo a2l mecenismo de servodireccién, cuyz cémara estd

provistg de resortes para su eplicacién axial conbra un co=
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jinete axial del citado &rbol, de modo que para el acciona-
niento de la direccibn en el sentido poseedor de mayor su-~
perficie activa sujeta a presién, el Iltido adicional ejer-
ce dentro de la cémara anular un esfuerzo que se opone al
gue actla en el sentido que presenta mayor superficie acti-
va 8o presionado, en orden a equilibrar este dltiwo con el
que actds en sentido inverso ¥ presenta menor superiicie
activa de presionad, = = = = = w = = = = = = - - - - - -
2.~ Perfeccionamientos en las védlvulas para servodi~
recciones hidrdulicas, caracterizados por el hecho de que
en el mecanismo de servodireccibn se incluye un dispositivo
limitador de presién constituido por una vélvula unidireccic
nal compuesta de un cuerpo interior deslizante que se inter-
pone entre dos comunicaciones con el sistema distribuidor
de flfiidos, y posee un orificio pasante provisto de obtura-
dor, de manera que en la eventualidad de producirse una
sobrepresién en el circuito hidrdulico, el empuje contra
el citado cuerpo hace desplazar el mismo, venciendo el eg-
fuerzo de un resorte, hasta determinar un escape de f£ldido
hacig la descarga del circuito, mientras que cuando se pre-
cisa la puesta fuera de servicio de la servodireccién, sl
fldido procede en sentido contrario, activado por ¢l mando
manual de los 6rganos de direccidn, y determina el corri-
niento del obturador haste establecer unién directa entre
las citadas comunicaciones de la vAlvula, por lo que el
f1lGido entra en descarga por retorno, dejando de ofrecer

registencias, ~ = = = mwm w = - - - “ rm o hr wm ee e o am e =
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3+~ "PERFECCIONANMIMNTOS BN LAS VALVULAS PARA SERVODI-
RECCIOHES HIDRAULICAGM: = = = = = = w o e n w o a0 e n
Todo ello tal como se describe y reivindica en la pre-
sente memoria que consta de once hojas, foliadas y mecano-

grafiadas por una sola de sus caras, y de dos liminas de

dibujos que la ilustran,
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