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( soplador a dicho valor preseleccionado,

Esta invencién g¢ refiere a sistemas de en~-
friamiento, por ejemplo, sistemas de refrigeracidn, y -
disposicioneg para descongelar tales sistemas. .

Es sabido que se puede proporcionar un sistema
' de enfriamiento, por ejemplo, un sistema de refrlgeranlon,
:que comprende un serpentin de enfrlamlento o evaporador,
un soplador accionado por motor (20,28) que funciona'parai
desplazar aire a través del serpentin de enfriamiento, uni
dispositivo de descongelacion para descongslar el sefpen-;
tin de enfriamiento y medios de control para controlar elz
dispositivo de descongelacidn. - f

Tos medios de control propuestos hasta ahora -
para controlar el dispositivo de descongelacion no han - |
poseido la confiabilidad necesaria y/o han implicado cir-i
cuitos complejos. %

Segin la presente invencidn, los medios de con—:

" trol estdn conectados al soplador y al dispositivo de deg?

congelacidn y responden & un cambio en la velocidad del -i
gsoplador & un valor preseleccionado, originado por ohs—- 5
truccidn del flujo de aire debido a la acumulacidn de hig-
lo en el serpentin de enfriamiento, para accionar el dis—?
pos;t;vohéi descongelacidn y, con ello, iniciar un ciclo
de descongelacidn., ;
En particular, el soplador estd dispuesto para '
impulsar aire a través del serpentin de enfriamiento de —E

manera que la cargd en el mobor del soplador sea reduci--:

da por dicha obstruceidn del flujo de aire, y los medios

i de control responden a un incremento de la velocidad del

Segun caracteristicas adicionales de la inven-—
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cibn, los medios de control consisten en un dispositivo (i

de interruptor centrifugo que incluye un interruptor de--
%palanca acodada para excitar un calentador de descongela-
ccion, y el sistema comprende, ademds, un interruptor sen—
;sible a2 la temperatura para desexcitar el calentado:'ag -
gdescongelacién para terminar un ciclo de descongelacidn,
éun dispositivo de reposicidn para reponer el interruptor
gde palanca acodada para recomenzar un ciclo de enfriamien
Eto y un dispositivo retardador para gggionﬁy‘g} dispoéi—-
?tivo de reposicion con un tiempo predeterminado de yefraso
édespués de la terminacion del ciclo de descongelaciéﬁ..

! Una realizacidén de la invencidn serd ahora par-
Etieularmente descrita, a modo de ejemplo, con referencia
?a los dibujos que se acompafian, en los cuales:

i 1 Ia figura 1 es una ilustracidn esquemdtica par-
fcialmente de un sistema de refrigeracion y un control que
?esponde a la velocidad del motor del solplador, que in--
.cluye un circuito de control del dispositivo de interrup-
;tor de respuesta a la velocidad;

; La figura 2 es una vista del dispositivo de in-

ﬁerrwptor de respuesta a la velocidad de la figura 1, pero

en su posicién de descongelacidn;
5 Ia figura 3 es una vista parcial en planta de -

i

la porcidn de interruptor del dispositivo de interruptor;
v

: Ta figura 4 es una vista de un peso centrifugo -
del dispositivo de interruptor.

| la disposicién de control de esta invencidén pue-
ae ser utilizada con un sistema de refrigeracidn convencio

hal y estd ilustrada en relacidn con un sistema que inclu-
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ye compresor 10, condensador 12, receptor 14, evaporador
16 y vdlvula 18 para controlar el flujo de refrigerante
al serpentin_evaporador. En este punto debers ser notaco

que la disposicidn de control de esta invencidn es aplica .

1 ble a sistemas de refrigeracidn en general, pero, por sop
%veniencia, serd discutida como incorporado en un siétéma
2que suministra aire frio a un enfriador accesible o-éimi—‘
ler. En tal aplicacidn, es enfriado 2ire por paso a tra--
vés del serpentin evaporador y es suministrado al enfyia-g
dor, .
En la disposicidén ilustrada, el soplador éoiés-g
+4 dispuesto dentro de un alojamiento en espiral 22, el -%

cual estd, a su vez, conectado al alojamiento 24 que en-~ §

cierra el serpentin evaporador 16, El aire es impulsado -~

a ‘través del alojamiento del evaporador 24 sobre el Serpeé
gtin 16 y en el alojamiento de espiral 22. El aire es en- :
éfriado a medida que pasa sobre el serpentin evaporador y
ies después descargado a través de la salida del alojamiegf
t0 en espiral 26 para suministrar al &rea de enfriamientoi
a través de conductos apropiados. El enfriador, o drea de!
enfriamiento, y los conductos para suministrar aire frio
a-la.misma,.no formen parte de esta invencidn y, por tan-
ito, no han sido mostrados y no serdn descritos.

El motor 28, estd conectado y acciona al sopla-
dor 20 por medi§ del eje 30. EL motor es de un tipo tal =
que su velocidad varia con la carga del par en el motor,
preferiblemente, el motor es un motor del tipo de indue-
cion y puede ser un motor de devanado en cortocircuito o

; de condensador partido permanente. De este modo, el motor

es sensible & las variaciones en la carga del par en su -

-4 -
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|
éeje de salida, y en relacion con esto es también b fevi i
%ble que el soplador 22 gea de tipo radial que tenga pale;' -
%tas curvadas hacia adelante. Esta disposicion del sopiér
j;dor es deseable pbrque permite una mayor sensibilidadaé -
1as variaciones en carga del par, |

Al avanzar el ciclo de refrigeracién, la conaen'
saclon se recoge y enfrla en el serpentin evaporador. ﬁl
-serpentln se hiela y, a medida que el aire pasa a traves i
ide el, es obstruido, con lo cual se restringe la can?;dadf
zde aire que puede fluir a través del serpentin, En rels-
.eidn con esto, es generalmente utilizado un serpentif{l
'evaporador de aletas para proporcionar una transferencla
‘de calor Optima entre el flujo de aire y el serpentin, y
étal conjunto de serpentin es ilustrado en la figura 1. Ia
icongelacién ¥y la obstruccion resultante del flujo de aire,

ies mds significativa en relacién con el serpentin evapo-

;rador de aletas, pero serd apreciado que, incluso sin las
;aletas, el estado de congelacidn y 1a reduccidn del flujo
%de aire, pueden producirse., Al decrecer la cantidad de —-
éflujo de aire a través del serpentin y en el alojamiento

%de espiral 22, la carga dél par en el soplador 20 decrece
éy la velocidad del motor 28 experimenta un aumento correg
;pondiente. En este punto debe ser también notado que, al

Eformarse hielo sobre el serpentin y aletas, el hielo tien—i
§ae a retardar la transferencia de calor entre el serpen-- :
%tin y el aire, de modo que, a medida que se acumula hielo,é
?el efecto de enfriamiento sobre el aire que pasa a través g

idel serpentin, es reducido y el aire que es impulsado en |

el alojamiento de espiral, estd a una temperatura progre-

sivamente mds-alta. Esto hace que la densidad del aire —-

-5 -
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desplazado por el soplador se wvuelva progresivameﬁhé}ﬁg7
nor, 1o cual es también un factor en la reduccidn de la
carga del par. Por lo tanto, en un sentido, la dispdéi;§
cldn de control de esta invenciodn no sdlo percibe la re-
duccién en el volumen de flujo de aire debido al hiel?Af
acumuladd, sino que es también, en un sentido, sensiie
a la temperatura, con lo cual da una indicacidn adiciél—
nal, o mis exacta, del estado de congelacibén del serpea--
tin.

Esta invencidn concierne a la percepcién Gel -
cambio en la velocidad del motor debida al estado de con=-
gelacidn y que inicia un ciclo de descongelacidn en un —-
punto de control en el ciclo de refrigeracidn que indica
que una cantided excesiva de hielo ha sido acumulada en -
el serpentin evaporador. Esto es realizado por acoplamien
to de un mecanismo de respuesta & la velocidad al motor -
¥y, en la realizacidn ilustrada, excitando el calentador -

de descongelacidn 32 en el punto de control designado. Aun

cualquiera de varias formas, es preferible un montaje de
interruptor centrifugo 34, el cual, en forma que serd deg
crite mds completemente a continuacidn, es conectado a la
e¥Xtensidon 8¢ eje 36 del motor 28.

El calentador 32 esta posicionado adyacente al

serpentin evaporador 16 y, cuando es excitado, calentard

conectado a la fuente 38 a través del interruptor 35 del
montaje de respuesta a la velocidad 34 y a un interruptor
sensible a la temperatura 40, Durante el ciclo de refrige-

racidn normel, los interruptores 35 y 40 estén en las po-

-6 =

que el mecanismo de respuesta a la velocidad puede adoptar

el serpentin péra eliminar el hislo..ElL calentador estd - k
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el contacto fijo 44, y la hoja del interruptor mévil 46
del interruptor 40, en acoplamiento con el contacto frio,
(fijo 48, Con esta disposicién, el circuito eléctriéqfél
calentador 32 egtd abierto, de forma que el calentador no
es excitado durante el ciclo de refrigeracion. Siguiéndo

el circuito eléctrico desde Ly, @ través de las uniones -

50, 52, calentador 32, contacto 48, hoja de interruptor -
|46 y conductor 54 al contacto £ijo 56 del interruptor 35,
gse verd que el circuito a L1 estd abierto en el intérrup-
%tor 35 y, por lo tanto, el calentador 32 estd desexcita-

%do. Sin embargo, los circuitos apropiados son completados
ipara la realizacidn del ciclo de refrigeracidn. Mds espe~
écificamente, estéd cerrado un circuito desde L1 a través -
%del conductor 56, conjunto terminal 58 a la hoja de inte

irruptor movible 42 y, desde la hoja del interruptor movi-
ible, a trates del contacto fijo 44, conductor 60, termos-

i

{tato 62, unién 64, conjunto de relé de arranque 66 y con-
gductor 68 al compresor 10 y Lpe Un circuito en paralelo -
?es también completado a itravés del motor del soplador 28,

gparticularmente desde la unidn 64, a través de. conducto--
%res 70 y 72 al interruptor de puerta T4 y, a través del -
gconductor 76, a L,. Cuando la puerté del enfriador estd -
gcerrada, la hoja de interruptor 78_se acopla al contacto

?80, que completa el circuito en paralelo gque se acaba de

:describir, Cuando la puerta estd ablerta, la hoja del in-
terruptor 78, es empujada en acoplamiento con el contacto

182, con lo cual se interrumpe el suministro de aire frio

por el soplador y, automiticamente, se encienden luces 84

- -

rruptor mdvil 42 del interruptor 35, en aeoplamientqrcpn'“

LA AR
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circuitos eléctricos necesarios & los varios elementos -

funcionales para realizar el ciclo de refrigeracidn.

Al avanzar el ciclo de refrigeracién, el hielo

se acumula sobre el serpentin evaporador. Como resultado
de la acumulacién de hielo, la cantided de aire que puede

ser impulsada a través del serpentin evaporador, es redu-

cida, con lo cual se reduce la carga del par en el sopla-
dor 20. Como se ha mencionado previamente, la acumulakién
de hielo tiende también a aislar el flujo de aire desde -

los miembros de enfriamiento primarios, particularmente el

serpentin y aletas, de manera que la temperatura del airei
que entra en el alojamiento de espiral 22, es relativamen
te mis alta a medida que avanza la acumulacidén de hielo.

El volumen reducido de aire y, en una menor exitensidn, la
temperatura aumentada del mismo, reduce la carga del par

en el soplador 22 y produce un aumento corresyondiénte en
la velocidad del motor 28. En un punto de control prese-—-
leccionado en el eiclo de refrigeracidn, que indica una -
excesiva cantidad de acumulacidén de hielo en el serpentin
evaporador, es accionado el conjunto de interruptor cen-- !
trifugo 34, de forma que serd descrita mds completamente -
an;6£¥inuézzén, para desviar la hoja movible 42 y contaoto
41 desde el contacto 44 al contacto 56. Esta accidn de deg
viacidn desexcita el motor del soplador y compresor, con -
lo cual termina el ciclo de refrigeracidn y, simultdneamen
te, excita el calentador de descongelacidén 32 para iniciar
el ciclo de descongslacidn. Mds especificamente y con re~

ferencia & los circuitos descritos anteriormente, se verd

que el desplazamlento de 1z hoja del interruptor 42 fuera

-8 ~
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|

§60 tanto al motor 28 como al compresor 10 y, simultdnea-
’mente, el desplazamiento en acoplamiento con el contacto
56, completa el circuito a través del conjunto de inte--
rruptor 40 al calentador descongelador 32.

Fl ciclo de descongelacidn évanza con el ééign-
tador 32 que funde el hielo acumulado sobre el serpentin
evaporador. Puede ser utilizada cualquier disposiciéﬁlé&g
vencional apropiada con el serpentin evaporador paréiié;
cozer el liquido y para retirar la h;;édaéufé;;ltanté;dél
hielo fundido. o

Puede ser utilizada cualquiera de varias dispo-
siciones para establecer la terminacidn del ciclo de des~-
congelacidn. Seghn se ilustra, es utilizado un conjunto -

de interruptor de descongelacidén 40 sensible a la tempera

tura y es expuesto a la temperatura ambiente del serpentin
gevaporador 16, de manera que vigile el ciclo de desconge-
ilacién. Cuando es alcanzado un punto de control preselec-
:cionado en el ciclo de descongelacidn, que indica la can~

%tidad deseada de fundido de hielo del serpentin evapora--
%dor, le hoja movible 46, que puede ser un miembro bimetd«
glico, del conjunto de interruptor 40, sekmueve desde el -

lcontacto frio 48 al contacto caliente 84, siendo esta ac-

gcién de desviacidn una respuesta a la temperatura ambiente
%del serpentin evaporador, e interrumpiendo el circuito al ;
Ecalentador 32 para iniciar la terminacidén del ciclo de =~
fdescongelacién Y disponer un circuito para restablecer el
ciclo de refrigeracién. En un aspecto mds especifico de

esta invencidn, es propuesto proporcionar un retraso en-

tre la terminzeidn del ciclo de descongelacidn y el resta

-9 -
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blecimiento del diclo de refrigeracidén. En la realizaciéfgf
ilustrada, este retrago es efectuado utilizando un meca--!
nismo de reposicion 86 asociado con un conjunto de inte--i
rruptor centrifugo 34. Mis especificamente, el mecanismo

de reposicidén 86 incluye un miembro bimetdlico 88 coneeta

do a la varilla 90. El bimetal 88 estd en relacidn de -~

transferencia de calor con el calentador de reposicidn —

92, estando conectado el calentador de reposicidn en cir- ;
cuito con y controlado por el conjunto de interruptor de

descongelacidn 40. Con referencia al conjunto de interrup

tor 40, serd notado que, cuando la hoja movible 46 estd

en acoplamiento con el contacto frio 48, con lo cual se -

establece el circuito calentador de descongelacidm, el =

circuito al calentador de reposicidén 92, estd ierto, -

Cuando la hoja movible 46 es desviada al contacto calien;
te 84 para iniciar la terminacidn del ciclo de descongelg :
cion, el circuito al calentador de reposicidn 92 es com—-

pletado, con lo cual se excita el calentador 92 para ende

rezar el bimetal 98 y, a través de la varilla 90, llevar !
§
la hoja movible de interruptor 42 del contacto 56 al con- §

tacto 44 y restablecer el ciclo de refrigeracidon. Esta ag
cidn de desviacidn para'restablecer el ciclo de refrigera-
égéﬁ:-és'EEéiizada de este modo con un tiempo de retraso _2
suficiente para asegurar que se complete el ciclo de des-
congelacidn, ;
Ia estructura del conjunto de interruptor cen-—— |
trifugo ilustrado, serd explicada a continuacién, Ia hoja
movible 42 forma parte de una disposicidn de interruptor -
descentrado o de palanca acodade que puede ser de cualguieyr

construceidn convencional. Segiun se ilustra, la hoja movi-

- 10 -




T ble 42 incluye un par de carriles laterales 93 y 94, esé"
tando conectados estos carriles lateraleg a montantes f{-<zv
jos 96 y 98 que proporcionan un pivote alrededor del cual
es movible 1a hojae 42. Los carriles laterales estdn tam-
5 :bién conectados & un miembro rigido 100 y, a través de es
te miembro, a una punta 102 colocada centralmente. Un mue
lle descentrado o acodado 104 se extiende entre la punta

102 y la poreién anterior o de soporte de contacto de la

hoja 43. De una forma convencional, el muelle acodado -
10 §104 sujeta el contacto mévil en acoplamiento Son los qog‘
gtactos 44 6 56, segun se ilustra en las figuras 1 y 2;‘;
y cooperard en 1a realizacidn de 1a accién de desviacidn
del contacto movible cuando el punto de acoplamiento enér

: tre la lenglieta 102 y el muelle 104 ha sido desplazado-e.-

15 hasta méds alld del centro descentrado con:respecto a los -

i carriles 93 y 94. El actuador centrifugo para el interrup
L tor de palanca acodada que se acaba de describir, incluye

un disco 106 que estd conectado al eje 36 del motor del -

goplador 28. El disco 106 gira con el eje. Estd dispuesto

20 un peso 108 en la periferia de la rueda 106. E1 peso 108

ineluye un par de brazos espaciados 110 y 112 due abrazan

la rueda 106 y son conectados por el nervio 1l4. Cada bra

%0 110 y 112 estd provisto de una ranura abierta 116 en-

ganchada sobre un vdstago 118 fijo a la rueda 106. Un —=
25 ‘muelle de tensidn 120 tiene un extremo 122 del mismo en-

ganchado en el nervio 114 y su extremo opuesto 124 engan-

chado en el vastago 126 fijo a la rueda 106, El muelle -
de tensidn carga al peso 108 en una dirscecidn siniestré-

gira, segin se vé en log dibujos. El enganche entre el —

30 nervio 114 y la periferia de la rueda 106 limita el movi-

10-5-68 S -1l




. : 1
miento siniestrogiro del peso, La esquina 128 del peso

108 sobresale radialmente hacia el -exterior de la rueda -
106 y el saliente es tal que estd separado del extremo —-

curvado 130 del miembro rigido 100 del conjunto de inte—-

5 rruptor, durante tanto tiempo como el motor del soplador ;
28 estd por debajo de una velocidad preseleccionada. Al -
aumentar la velocidad del motor del soplador, la rusda - j
106 girard a una correspondiente velocidad mayor. Ila rotgé

cidén de la rueda 106 produce una fuerze centrifuga que ac-

10 tua gobre el peso 108, tendiendo a hacer que pivoie el;pe%

so contra la carga del muelle 120 en una direccidn dextrd
gira. El muelle 120 vence esta fuerza centrifuga mientras
la velocidad del motor del soplador 28 estd por debajo de
un valor preseleccionado. En el puhto de control en el ci
15 clo de refrigeracidn que indice que es requerido un ciclo
de descongelacidn, la velocidad del motor 28 habrdi aumen—
tado de tal forma que la fuerza centrifuga ejercida sobre

el peso 108 vence la tensidn del muelle 120 suficientemen

st mAvioo B 5 Pt e e P e s or 1A T S e o ke

te como para desplazar angularmente el peso y sitvar la -

20 esquina 123 del mismo, de tal manera que tocard el extre-

mo curvado 130 y desplazard el miembro rigido 100 hacia -
arriba, segun se muesira en los dibujos. Este desplzamien
to del miembro 100 hacia arriba produce el correspondien—
te desplazamiento hacia abvajo de la varilla 102 que des--
25 plaza el muelle 104 descentrado con respecto & los carri-
les laterales 93 y 94 y la hoja movible 42 desvia el con-
tacto 41 del contacto 42 al contacto 56. Segin se ha des-
crito anteriormente, esto inicia el ciclo de descongela-—
cién y desexcita también el motor del soplador, con lo —-

30 cual se para la rueda 106 y se permite al muelle 120 hacer

10-5-68 -12 -
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De este modo, el conjunto de interruptor es repuesto, se-

gun se ha descrito anteriormente, al final del ciclo de -
gdescongelacién y el interruptor centrifugo ha sido hecho

fI'egresar a su posicidén de descanso de manera que el ciclo

de refrigeracidén avanzard hasta que el punto de control -

sea de nuevo alcanzado, indicando que es necesaria la des.
|congelacidn.

i

'

E1l termostato 62 es simplemente un termostato -‘
ide control auxiliar que puede ser expuesto a 1a temperatﬁi
‘re, del drea a enfriar y el relé 66 estd dispuesto simpiee
mente para asegurar el arranque del compresor 10. -

Ia presente solicitud que corresponde a la pro-

,Abril de 1.967, bajo el nimero 632.788, se acoge & los be-

nef1C1os del Articulo 51 del vigente Estatuto sobre Pro_';

;pled&d Industrial.

~-NOTA-

Los puntos de invencién, propia y nueva, que se

jpresentan para que sean objeto de esta solicitud de Patep—

tegs

-13 -

volver al peso 108 a la posicidn ilustrada en la figura et

;sentada en Estados Unidos de América con fecha 21 dg —w - -

ite de Invencidn en Espafia por VEINTE aiios, son los siguien
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. (‘E 7 ;r‘sb{‘k.‘
- . « 7 e . » i 2N
12,~ Una disposicion de enfriamiento, por ejem|

plo, una disposicion de refrigeracidn, que comprende un -

i
H

serpentin de enfriamiento o de evaporacidn, un soplador -i
accionado por motor gue puede actuar para mover el aire —§
a través del serpentin de enfriamiento, un dispositivo = E
de descongelacidn para descongelar el serpentin de enfrig%
miento y medios de control para controlar el dispositiyq_:
de descongelacion, caracterizade porque 10s medios de ——
control estdn conectados al soplador y al dispositivo dgl
descongelacidn y responden a un cambio de velocidad ciual.'-‘-.-'i

soplador a un valor preseleccionado, causado por obstruc—3

cién del flujo de aire debido a 1a acumuladién de hielo -

en el serpentin de enfriamiento, para accionar el disposi

tivo de descongslacidn e iniciar con ello un ciclo de deg

congelacidn.
20,- Una disposicion de enfriamiento, segin 1= -

reivindicacidn 1,  caracterizada porque el soplador estd -

dispuesto para aspirar aire a través del serpentin de en-:
friamiento de manera que la carga en el motor del sopladoﬁ
es reducida por dicha obsirucecidn de flujo de aire, y losé
medios de control responden & un aumento de la velocidad ;
dg}.§gplador a dicho wvalor preseleccionado,

. e

32,~ Una disposicion de enfriamiento, sesin las |
reivindicaciones 1 6 2, caracterizada por un dispositivo
de reposicidn que actla para terminar el ciclo de descon-
gelacidon y restablecer un ciclo de enfriamiento.

42,- Una disposicidn de enfriamiento segin cual
quiera de las reivindicacionss precedentes, caracterizada
porque el dispositivo de descongelacidn es un calentador

eléctrico dispuesto para ser excitado en respuesta a la -

- 14 -
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velocidad del soplador al alcanzar dicho valor preselec-,'

cionado,

,~ Una disposicién de enfriamiento segin cual

quiera de las reivindicaciones precedentes, caracterizada
porque dichos medios de control comprenden un dispositivo
de interruptor centrifugo,

62.- Una disposicidn de enfriamiento segin 1a -
reivindicacidn 5, caracterizada porque dicho diSpositlvn
5interruptor tiene dog juegos de contactos que se abren y
|

“ wou

cierran alternativamente, estando un’Juego de dontactos -

fen circuito con el dispositivo de descongelacién y dis-—
uesto para cerrarse en respuesta al alcance por el sopla

' D
dor de dicha velocidad preseleccionada, y estando el otro

Juego de contactos en circuito con medios para controlar

gun ciclo de enfriamiento y con dicho motor.

,
I 79.- Une disposicién de enfriamiento segfn 1&°
freivindicacién 6, caracterizada por un interruptor sensi-
éble a la temperatura en circuito con dicho dispositivo ds
idescongelacién vy dispuesto para abrirge para terminar el
clelo de deshielo después de que haya sido alcanzada una
étemperatura ambiente preseleccionada,

| 82,~ Una disposicidn de enfriamiento segin la
reivindicacidn 7, caracterizada por un miembro-de reposi-
cién accionado por calor, mévil para reponer el disposi--
ftivo interruptor por apertura de dicho primer juego de =
contactos, y un calentador que es excitado en respuesta -

‘a la apertura de dicho interruptor sensible a la tempera-

tura @& la terminacidén de un ciclo de descongelacién estan
'do destinado el calentador a calentar ¥y con ello & mover

dicho miembro de reposicién.
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quiera de las reivindicaciones 6 a 8, caracterizada por--
que el dispositivo interruptor comprende un interruptor
de palanca acodada que tiene un miembro mévil que lleva -
un contacto de cada uno de dichos juegos, un miembro rota
torio montado para ser girado por el motor del soplador y
que lleva un peso que puede ser movido centrifugamente -—
contra la fuerza de un muelle de retorno, siendo el miéﬁ:‘
bro mévil porta-contacto movible hacia el exterior en -—"
respuesta al alcance por el motor de dicha velocicad pre-
geleccionada para disparar el interruptor de palanca acoé:
dada y cerrar con ello dicho primer juego de contactos.
10.~ Una disposicion de enfriamiento.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que an=
tecede, representado en los dibujos que se acompafian y -
para los fines que se han especificado.

Ia presente Memoria consta de dieciseis hojas -

escritas a mdquina por una sola de sus caras.

W T KA, repn
Madrid, '11 "

Allbsy
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