
P A T E N T E  D E  I N T R O D U C C I Ó N  

por diez años,

para todo e l  te r r ito r io  español, por "PERFECCIONAREN 

TOS EN LAS MAQUINAS PARA EXTRAER LOS RESTOS DE HILOS 

DE LAS CANILLAS", cuyo p r iv ile g io  se s o l ic i t a  a favor 

de la  entidad raciona!, PROMOTORA TECNICA Y COMERCIAL 

DE MAQUINARIA, Sociedad Anónima -  (PROTECO), residente 

en Roda de Ter, c /  Diseminados, s/n.

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

La presente Patente tien e por objeto, como su nom­

bre in d ica , unos perfeccionamientos introducidos en la s  

máquinas para extraer lo s  restos de h ilo s  de la s  cani­

l l a s ,  en v is ta s  incrementar e l  rendimiento in d u str ia l 

5 g lobal de dichas máquinas.

El objeto de esta  Patente es conocido, aplicado y 

fabricado en e l  extranjero pero no está  divulgado, ni 

ha sido puesto en ejecución en España hasta la  presente 

fecha, por todo lo  cual la  entidad s o lic ita n te  recaba,



5

10

15

20

25

19 A8R1968
mediante esta  demanda, la  explotación  exclu siva  a su 

favor d e l mismo, acogiéndose para e l lo  a lo s  b en efi­

c io s  que proporciona l a  vigen te L eg islació n  española 

sobre Propiedad Industrial.

Pata f a c i l i t a r  la  comprensión de l a  presente Paten 

te  y  para que quede perfectamente aclarado e l  verdade 

ro alcance de la  misma, se acompaña, a t i t u lo  i lu s t r a  

t lv o  y  s in  ca rá cter r e s tr ic t iv o ,  un plano que muestra 

en d iferen tes fig u ra s esquemáticas en que consisten  

lo s  perfeccionamientos preconizados de acuerdo con 

uno de sus mádos preferentes de ejecución.

Según puede apreciarse en la s  mentadas fig u ra s , 1<B 

perfeccionam ientos en cuestión  están caracterizad os 

por dotar a l  convencional e je  p istó n  10 de movimiento 

a lte rn a tiv o , de una p le tin a  plana 11 dispuesta tran s­

v e r s a l, superiormente y  según un plano h o rizon ta l para, 

le lo  a l  que contiene a l  antedicho e je  p istón  10, l a  ciaL 

p le tin a  11 comporta inferiorm ente tre s  rodamientos 12,

13 y  14 situados dos de e llo s  12 y  13 espaciados en 

uno de lo s  extremos 15 de t a l  p le tin a  11 y  e l  tercero  

,14  en_el extremo opuesto 16, ouyos rodamientos 12, 13 

y  14 están operativamente dispuestos para e sta b le cer 

permanentemente contacto lo s  dos primeros 12 y  13, 

con lo s  costados opuestos 17 y  18 de sendas palancas 

o sc ila n te s  19 y  20 montadas, l ib r e s , sobre un e je  co­

mún 21 estacion ario  con respecto a l  e je  p istó n  10, y 

e l  tercero  14 con e l  costado externo 22 de o tra  palan 

ca o sc ila n te  23 asimismo montada, l ib r e ,  sobre un e je
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24 de posición  estacion aría  p arale lo  con e l  an terior 

21, cuyas dos 19 y  20 y  una 23 palancas están situadas 

flanqueando a l  antedicho eje  p istón  10, con la , p a rti / 

cularidad de que aquella  ultim a palanca 23 y  una de 

la s  dos primeras 19 comportan, en uno de sus extre­

mos 24  ̂ lo s  convencionales sendos conjuntos 25-26 y  

27-28 de garras extractoras de lo s  resto s de h ilo s , 

mientras que l a  palanca restan te 20 presenta incorpo­

rada en e l  extremo homólogo 29, una plataforma 30 con 

l a  funcionalidad e sp e c ífic a  de sostener inferíorm ente 

a la  c a n illa  a tr a ta r  31, aquellas dos palancas 19 y 

23 emplazadas en costados opuestos y  esta  últim a 20, 

están por su otro extremo 32, que está  curvado exte- 

riormente e l  de aquellas dos 19 y  23 e interiorm ente 

e l  de esta  otra  20, sometidas a l a  acción de medios 

e lá s tic o s  33 que tienden a hacerlas g ir a r  en e l  seu %  

do correspondiente a la  posición  operativa de lo s  con 

juntos de garras 25-26 y  27-28 y  a la  posición inope­

rante de la  plataforma de sostén 30 respectivamente, 

todo e llo  de t a l  modo, que a l  avance d el e je  p istón  

10 le  corresponde l a  adopción de l a  posición operativa 

por parte de lo s  mentados conjuntos 25-26 y 27-28 y de 

l a  inoperante por parte de la  plataforma 30, mientras 

que a l  retroceso del e je  p istón  10 le  corresponde en 

cambio a l  c ic lo  inverso en lo  que respecta a la s  pos¿ 

ciones de aquellos conjuntos 25-26 y 27-28 y plataforma 

30, en v irtu d  de la s  so lic itu d e s , que en aquellas fa ­

ses ejercen  sobre la s  palancas o scilan tes 19, 20 y  23 

lo s  respectivos rodamientos 12, 13 y  14, aseguradas
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la s  de l a  primera fa se  por lo s  re fe rid o s  medios e lá s ­

t ic o s  33, la s  cuales son antagónicas con la s  homolo­

gas de la  segunda fa s e .

E l funcionamiento es e l  s igu ien te: dispuesto e l  

e je  p istón  10 en su posición  de máximo retroceso , f i ­

gura i ,  de l a  guia provlniente del rec ip ien te  suminis 

trador de c a n illa s  a lim piar, cae sobre la  plataforma 

30 que está  en dicho in stan te en su p osición  op erati­

va, una de aquellas c a n illa s , seguidamente avanza e l  

e je  p istón  10 para empujar a la  c a n il la  31 con lo  que 

lo s  rodamientos 1 2 y 1 4 y e l 13 determinan e l  b ascu la- 

miento de la s  palancas 19 y  23 y  20 en e l  sentido in ­

dicado por la s  fle ch as 34 y 35 respectivam ente y  por 

ende, que la s  garras 25r26 y  27-28 abracen a l a  cani­

l l a  31 a l  mismo tiempo que la  plataform a 10 se a le je  

de t a l  c a n illa , después de haberse alcanzado por parte 

del e je  p istón  10 e l  f in a l  de su carrera  de avance, 

in ic ia  la  de retroceso , durante la  cual lo s  rodamien­

tos 12-14 y  13 definen e l  progresivo oscilam iento de 

la s  palancas 19-23 y  20 en e l  sentido indicado por 

j _ l a s . f l e c h a s  36 y  37 respectivam ente y en consecuencia 

la  adoptS±6iir"*de la  p osición  inoperante por parte de 

la s  garras 25-26 y  27-28 y de la  operativa por la  p ía  

taforma 30 para r e c ib ir  e l  asentamiento de una nueva 

c a n illa  a tr a ta r , fig u ra  1,

Además de todos lo s  elementos ya d e scrito s  son de 

v e r: la  p ieza en media caüa 38 para e l  guiado d el eje  

p istó n  10 y lo s  resortes 39 para compensar la  d is t in ­

ta  numeración de lo s  h ilo s .
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Una vez d escrito  en que consisten  lo s  presentes 

perfeccionam ientos en correspondencia con e l  plano es­

quemático que se acompaña, se comprende que podrán in ­

troducirse en lo s  mismos cualesquiera m odificaciones 

de d e ta lle  se estimen convenientes siempre que no se 

a lté r e  su esen cialid ad, a cuyo f in  se declaran no d i­

vulgadas, practicadas, n i puestas en ejecución en Es­

paña la s  sigu ien tes reivin d icacion es que constituyen la

N O T A  R E I V I N D I C A T O R I A

16 -  PERFECCIONAMIENTOS EN LAS MAQUINAS PARA EX­

TRAER LOS RESTOS DE HILOS DE LAS CANILLAS", ca rá cte r! 

zados por dotar a l  couvencianal eje  p istón de movlmien 

to a lte rn a tiv o , de una p le tin a  plana d ispuesta-trans­

v e rs a l, superiormente y  según un plano h orizon tal para 

le lo  a l  que contiene a l  antedicho e je  pistón, la  cu al pie 

t in a  comporta interiorm ente tre s  rodamientos situados 

dos de e llo s  espaciados en uno de lo s  extremos de t a l  

p le tin a  y  e l  tercero  en e l  extremo opuesto, cuyos roda­

mientos están operativamente dispuestos para estab le­

cer permanentemente contacto lo s  dos primeros, con lo s  

costados opuestos de sendas palancas o scilan te  monta­

das, l ib r e s , sobre un e je  común estacionario  con res­

pecto a l  e je  pistón, y  e l  tercero  con e l  costado externo 

de otra palanca o scila n te  asimismo montada, l ib r e , so­

bre un eje de posición  estacion aria  paralelo  con e l  

an terio r, cuyas dos y  una palanca están situadas f la n ­

queando a l  antedicho eje p istón , con la  p articu larid ad
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de que aqu ella  últim a palanca y una de la s  dos prime­

ras comportan, en uno de sus extremos, lo s  convencio­

nales sendos conjuntos de garras extraotoras de lo s  

resto s de h ilo s , mientras que l a  palanca restan te  pre­

senta incorporada en e l  extremo homólogo, una p la ta fo r  

ma con l a  funcionalidad e sp e c ífic a  de sostener in fe r io r -  

mente a la  c a n illa  a tra ta r ;  aquellas dos palancas em­

plazadas 'en costados opuestos y esta  últim a, están por 

su otro extremo, que e stá  curvado exteriormente e l  de 

aquellas dos e interiorm ente e l  de esta  o tra , someti­

das a la  acción de medios e lá s tic o s  que tienden a ha­

c e rla s  g ir a r  en e l  sentido correspondiente a l a  posi­

ción  operativa de lo s  conjuntos de garras y  a la  p osi­

ción  inoperante de la  plataforma de sostén resp ectiva­

mente, todo e llo  de t a l  modo, que a l  avance d el e je  

p istón  le  corresponde la  adopoión de l a  p osición  opera 

t iv a  por parte de lo s  mentados conjuntos y  de l a  ino­

perante por parte de l a  plataforma, mientras que a l  

retroceso d el e je  p istón  le  corresponde en cambio e l  

c ic lo  inverso en lo  que respecta a la s  posiciones de 

^aquellos conjuntos y plataform a, en í i r t u d  de la s  so­

l ic itu d e s , antagónicas entre s í ,  que en aquellas fa ­

ses ejercen  la s  palancas o sc ila n tes  lo s  respectivos 

rodamientos, asegurada la s  de l a  primera fase  por lo s  

referid o s medios e lá s t ic o s ,

2S -  "PERFECCIONAMIENTOS EN LAS MAQUINAS PARA EX­

TRAER LOS RESTOS DE HILOS DE LAS CANILLAS"

Todo t a l  y  conforme queda d escrito  y  reivindicado



7

19

en la  memoria d e scrip tiv a  que antecede y que consta 

de s ie te  hojas e s c r ita s  a máquina por una so la  de sus 

caras y un plano que la  i lu s t r a .

MADRID, 19 de A b ril 1,% 8

PROMOTORA TECNICA Y COMERCIAL DE 
MAQUINARIA, Sociedad Anónima 
(PROTECO)

P. A.-
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