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Zsta invencibn se refiere a un aparato para"ﬁespiﬁ-
mar aves de corral, y, mis particularmerntes, a un aparato
tal en el cual las aves a desplumar son continuemente
arrastradas a través de la miquina nor medio de un.trans-
portador superior. Asi, esta invencidn se refiers =l tipo

de aparato de desplumar aves particulzrmente adaptado ba-

EP N

ra. técnicas de preparacidén de cadenas de produccidn.

© G

Los dispositivos mecdnicos de desplumado de sves

< e

pueden'ser divididos generalmente en dos clasificaqi&nea
distintas. Estas son, aguellas en las cuales el avé’?é.
transporbada a través de la miquina por medio de un‘%}ang
nortader superior y aquellas en las cuales el ave eté
completamente libre de sujecidn o retbsncidn externéféufag
te su paso a través ds la miquina. Los sistenmas de:ﬁéire—
tencidn en los cuales no exists transportador superidr
tienen la ventajsa distinta de permitir a lag aves. dar
vueltas libremente denbro del aparaton eh respussta a la
aplicacidn de los dedos de desplumzr, sn forma de limpia-
dores o frotadores contra. las mismas. Zsta libertad de darx
vueltas y, asi moverse fuera del contacto con los dedos
sobre un soporte partlcular, evita el dsspellejamiento,
desgarramiento y mutilaciones semejanvses del ave, que ra—
sultan de la excesiva presidn ejercida sobre lg misma por
los dedos flexibles. Iste tipo de miquing tlene la distin
ta ventaja, sin embargo, de requerir que las aves sean re
tirades del sistema de trangportador superior dentro de
la plantsa. de tratamiento i rblcular para paso a través del
aparato de desplumar, una operacidn funcional qus debe sex
realizada ordinariamente & mano. A conbinuacidn dedl paso

de las aves. a través de la.méquina, dsben ser reaseguradad
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a las argollas para el posterior tratamiento.

Sgta clase de miguina, en las cuales las aves son
retenidas por un transportador durante el paso a su tra-—
vés, evita la nscesidad y gasﬁorde disnoner de manb de
obra para retirar individualmente las aves del transpor=-
tador superior, situarlas en la miquina de desplum&?pqre—
tirarlas de la misma y después volver a colgaflas dg;;;s
argollas. Con este tipo de miguina, sin embargo, las -aves
no han estado libres, hasta ahbora, para dar vuelﬁasné,mo—

verse de otra mamsra dentro del aparato y, por lo ééﬁﬁo,
han egtado frscusntemente comprimidas entre los soyé%c:bes
de desplumar y hian estado sometldas a fuerzas de fréték
miento vrocedentes de los dedos flsxibles, de fuerza 8uU-
ficienbte como para despellejar o mubllar de otra fdﬁma-a
las aves, haciéndolas asi inadecuadas para un mercaﬁdrde
calidad.

“n un intento de svitar los problemas de trabajo
previzmente asnotados, lw mayoria de los realizadores han
vuelto al ¥ino de micuina en el cual las aves perianecen
en lag argollas durants &l xso0 a través de la misma, a
pesar del hscho d2 gue lo:z resulbados no son, dezde lue-
£0, tan busncs como log obtsnidos en el tipo de naguina
de no retencibn. La nscesidad de esta elsccidn es obvia
cusnco loz costes ds trabojo, consscucldn, y el mercado
altumente compatitivo, son counslderados. iste factor es
el gue ha obligado ol realizador a correr el riesgo de mu
4iler un clsrto porcentaje de wves tratadas y, quizds,
embalar alpunag sves gus son definitivimente de condicio-
nes subnornmaleg, atibuibles dircctamenie a lus ruerzas

de choque de los dedos de arrangue de plumas.
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s un objeto de esta invencidn, por lo tanio, pro—
porcionar un aparato de desplumar aves que combine las.
- ventajas de los tivos de retencidn y de no retencidn de
los conjuntos de desplumzr anbes bosquejados, sin incor—
5 porar las desventajas individuales de los mismos.
li4s particularmente, es un objedo ds esta invencidn,
proporcionar una miquina de desplumado particularmgéégj
adaptada para uwtilizacidn en unidn de un transportador

superior de btivo continuo, del cual son suspendidas las

10 aves y, no obstanie, en 2l cuzl las aves estin libréézpa—
ra: dar vuslitas y ser desviadas cuando chocan con de&éé
limpiadores individuzlss, spara evidar la accibn de Taer—
zas excesivas conbra las mismas, que producen la rétﬁra
del ala, despellejomiento u otros tinos de mutilaci;ﬁés
15 del avs. '

#s un objeto de esbta invencidn proporcionar una mi-
quine del tipo descrito, en la cual la trayectoria de las
aves es Toriuosa para asegurar un arrangue completo de las
plumas del ave y, sin embarzo, en la cual en ningin momen-
20 $0 durante su recorrido a través del aparato, es el ave
restringida. en un drea. confinada. v golpeada repebtidamente
en la misma posicidn contra los dedos limpiadores flexi-
) bles.

Asi, es un objeto de esta invencidn proporcionar un
25 aparato del tipo descrito éapaz de un rapido y eficlents
desplumado de las aves, al pasar estas a través del mismo
gin someter &rsas localizadas de lag aves a fuerzas repe-
tidaé que produzcan probablemente el despellejamiento w

obre. forma de mutilacidn en las mismas.

30 #s un objeto adicional de esta invencidn, proporcio-

18-5-68 -4 -
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nar un dispos itivo del tipo descrito gue incorpora nusvos
medios mara 1 rebsncibn de soporteg de dedos dentro del

aparato, permitisndo los medlos el fdcil y rdpido desmon~—
taje de los nismos para reemplazar los dedos, limpieza ¥y

g8imilareg,

Zstos, asi como otros objetos de esta invencién,;sg
rén fécilmente comprendidos con refsrencia a la descXio-
c¢idn sigulente y a las fisuras que se acompafian, en.las
cuales: oo

La fienra 1 o8 una vista en perspectiva Lragmenta-
ria. del nuevo aparato que nuestra el ave sn el extraﬁq de
entrada; o

Ia ficura 2 8 una vista fragmentaria en per“;ectl-
va del aparato que ilustra el ave en el extremo de sall-
da; SR

La fizura 3 eg una. viata esquemdtica. en planta que
ilw tra el =2sguena. de pogiclonamiento de los soportes da
dedos;

La fisura 4 93 una vista en alzado lateral, suuem¢

tica, que ilusirs el esquems de poslclonzmlento del sopor

ts de dedos;

La fiqura 5 es una vista en alzado temminal, esque-

Lo fi~uva 6 o8 una vista en perepsciiva, frasmenta-

¢
3
b
{
H
H

ria, dsspiszada de un soporte tipico, cabeza y eje;

Ta fizura 7 e una vista sn alzado Iaderal, parcialé
nentse en seccibn tiansverszal, de la cabeza dal soporie de‘
dedosy ¥

Ta. fisgura G 25 una vista en alzado axtremo de la Ca—

-5 -
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beza de soporte de dedos.

Brevemante, esta. invencidn comprends un aparato de
desplumer aves que tiene un transper tador superior dsl
cual las aves estin destinadas a ger guspendidas, defi-
niendo el movimisnto del sranspartador un camino de reco-

rrido de las aves a través del aparabo. Hetdn posic;io-r;ﬁa‘—

dos una pluralidad de soportes de dedos a cada ludo de la

trayectoria, estando los soportes montados de maners girm

toria. alrededor Ge ejss orlentados generslmente hacia. la

; trayectoria. Dedos de degplumayr flexibles estén i’ijaﬂds

“

2 los soportss para sirar con sllos y, al menos, algunos
de los dedos en cada = porte, intersecan la. 'tra.:,rec‘dbi'iié;
para. tocar las aves gque Se musven a 1o larso de la. wmisma,
Tos soportes estéan desplazados uno con respecto al ";)fﬂro
de ‘tal maners. que existe un drea. libre en ol lado oiai;.es‘to
de la trayscioria: de cada soporte, con lo cual porciones
de aves estdn libres para oscilar fuera del contacto con
los dedos después de haber sido limpiadas poxr ellos.

Refiridndonos ahora a las figurss, serd descrita
con detalle unz realizacidn nraferida de esta invencidn.
Refiridndonos inicialments a las ficuras' 1 a 5, el apara-—
B0, conprande un trsnshoritador superiorn 10 spropladsments
suspendidao del teche o gimilar ¥y acclonado de tal manarz
que los acoplamientos flsxibles 1l y argollas 12, conscia
dos. el mismo, .aeb mueven a través de la. instvalacibn de tra
tamiento en una. direccidn gemerslmente indicads por la
flechz 14. EL ave 13 es suspendida de la argolla: 12 por
las patas en la realizacidn preferida. de esta invenecidn
coma es bien conccido en la. técnica.

31 recinto de desplumar, indicado generalmente com

-6 -
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P Terencia 3Ca ¥

-los conjuntos de soporte Gentro del aps

i lado de la niquina serdn de

f?;;q ot

- lat cmleu

la referancia mumérica 75, comprende paredes

16, varedas exiremas pazrcisles 17, un suszlo 18 T oung. eSe

tructure. superior 1. Ia extructura superior 19, incluye

vreferiblenents, un par de pantallas inclinadss convergen!

tea 26, cuya funcidr es Gisminnir la cantldad de plunas

lanzadas. dzads la ndguina nor los desvlunadores SLTEGO -

Para fines de claridad,

log conjuntoz de zovnortean de
4 P

cuatro

G}

grupos. Log conjunitos de

rencla. r log conjuntes de soportes ﬁu@ariorasven_el

. -

lado cpuzsto de la méguinm

de refewrancia ECh. De nanera almilexr, los conjunﬁosj&e’qgf
nortes inferiores serdn desiznados por los ndnercs dz re-.

wrato es tal que,

1]

|4

geclin ge ve nejor en las fisuras 3 45, el Arvea lad

o

través de cada uno de los sovortes eutd sustancislmente

‘1librz g, wel, un ave o gorcionss de la risme
‘lar para llenar ssbe dreoa dzsvuds d2 yus haya slde coliea

“da nor los

lar. Asi, sazfn s vé

Gzdos limplzcorss en cualguisr soworite arsticu

en las o4
del interioxr

20b astdn laterclmcwic caculonados a través

de la miguing de tal manera qus un ave qua vasa a través
Ge la wmisma (vor sjemylo, de izguierds a dsvscha como

ge ve en la Jigura 4), 28 tocada inicialments por los de-—
dos en uno Ge los soportaes 2Cb, dserués nor los dados on
uno de los soporbes 20z, dz nuovo nor los dedos en uno ds
los =monorte ZCh, etc. Los conjuntoa do sopories infsrice~

-7 =

sogortes superiores en wn§

sovivanenta. 11 posicionamiento de

—}

an la. siguiente explicacidn,
E H

desplunar serd:n divididfa eni

»
;

irmades con el atimero du rﬁfe

serén desizmadoes con el nflijero ;

i

aral a:

pueden ¢sci-
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.q

res. 30 estdn posicionados de +tal msnera que el a\.ve, que
se mueve de lzquierda: a derscha segin se ve en la fisura
4, toca‘inicialmente los dedos en uno de los soportes 30a
después. los dedos en el soporte 30b, de nuevo Los dedos
en un soporte 30a, ebc. Adiclionalmente, los conjuubsos de

goportes superiores e inferioress estdn desplazados, *pra-

a L
v 4

feriblemente, uno con respescio a otro de tal manera que
en cada. par alinsado lonsitudinzlimense, uno de los géé&n—
tes estd apoyado en el lado de la miquina. opuesto aijéﬁro
de los szoportes y un sovworbe adopta una posicidn sdﬁéfior
y el otro una posicidn inferior. Asi, soportes 20b éé%én
poglciorados en lados de la mdquina opuestos a 103"301_5'01'—
ves 302, verticalments espaciados de ellos ¥y soporéqéiﬁ@s.
(en el mismo lado de la mdquina gue los soporbes 3’_(3';;.) , a8
“ifén posgicionados en lados ds la miauina opusatos a. los: SQ=
portes 30h y verticalmente empaclados de ellos.

Indicado ds una mansra difersznte, los soportes 20
estin i)o.sicionados a cada Iado de la miquina en formaz de
zig-zag a 1o lorzo ds la longitud de la trayecioria y,
gimilarmente, los soportes 30 estin situados a cada. lado
de Iz nidquina en forma de zig-zag a lo largo de la Iongi-
tud de. la trayectoria. Ademis, las disposicionss de zig-
zag superior e inferior son opuestas, con lo cual sl es—
pacio en lados de la trayectorla opuestos a cada soporte
oatd sustancizlmente vacio.

En la realizacidn preferida, los sopories son gira~
dos por medioc de una serie de cuatro ejes longitudinales,
2la, 21b, 3la y 31b. Tos ejes eatdn conectados para girer
a sus conjuntos de soportes respectivos por medic de accid

namientos convencionszles en dngulo recto 22z, 22h, 32 y
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32h, respectivamente. Tos ejes 21 y 31 pueden sar accio-—
nados en la direccibn prescrita de rotacidn por nedio de
motorss convencionales tal come el indicado en 24 en la
figura 3. Por consxidn apropiadd, wuede ser u“cilizé.do un
motor Ynico para acclonar todos los ajes 0, alternativa-
mente, pueden ser utilizados cuatro motores separados,
estando cada uno de los mobtores giliraboriamente acoplduo
a cada uno de los ejss.

Segin se ilustra en la Tigura 4, las direcciqnés
praferidas de roiacibn, indicadss seneralmente por§1é5
flechas 24, de los varios soportsg, son tales que, zlj
gsoportes adyacentes en la misma fila (desiznadas 1&g £i-
las vor los nlmsros de refersncia 20z, 20b, 30a y 3&5)

giran en direcclonss opuseitas; (2) los nares de sopoxﬁgs

alineados lonsitudinalmente (vor ejemplo, el pa r’3ogfy
Z20b, el par 20a y 30b) giran en diracciones idénticaé;
¥, (3) cada -rupo de custro soporbtes que se mueva, pOr
ejemplo, de izmquierda a derecha. en la fisura 4 (por ejem—

plo, soportes 20b, 2Ca, 30a y 30h) glran en lo misma di-

la préxima ssriz sicuiente de cuatro soporibes designados

-

que la ndguina eobd siendo vieta desde un lado y no dis-

crimina ¢l lado pardicular de la miguina en el cual el so

porse esté posicionado.

i Refiriindonos anora adiclonmalnente a la figura 6,
Ccada uwno de loe sopories 20a, 20k, 3C0a y 30b, comprende
un alojanisnio de soporte en forma de bala husca 41 que

tiene una serie de aberiuras 42 recsploras de los dedos

reccibn, la cuzl es opuesta a la Gireccldén de rotacidn de

|

por mimeros de rafsrencle gsmejantes. La veferencia diveg !

ciomal, segin se ha utilizado en dsta Jdescripeidn, sunone !
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i 45 son mds larsos 7 més flexibles en naturaleze v fermi—
[ o (%4

anteriores y una. serie de aberturas 43 receptoras de los
dedos. posteriores, formadss en los mismos por téenicas

apropiadszs ds taladrar o punzonar. Posicicnados dentro de
las aberturas 42 recentoras de los dsdos anteriores de
forma: convencional, estén uns »nluralidad de dedos anbe-
riores de desplumar 44, Los dedog anteriores de desglggar'

44, cubren el taldn del alojamiento de soporte en formz

L s

de bala, asi comc, la porcidn anterior de la envolburs

cilindrica. “osiclomadcs dendre de las absrburas 43_?@9@3

torag de los dedos wnostasriorss, estdn unz pluralidad da

dedos postsriorss de deswlumar 45 qus, preferiblenente,

se extienden radialmente con rasvacto al sje de roitacidn
de los soportes. Los dedos anbteriores de desplumar 44,

aon del tino de limpiador suecssivamente entallado, segin

1.

son bien conocldos en la técnica. Los dedos posteriores

nan en exbtremos huecos de forms cilindzica que tienen en—

talladuras limwizdoras vnosicionadas en los mismos. Jsts

I

tivo de dedo es tambidn bien conocido en la téenica. Ia
diferente construccién del dedo es parcialmente abtribuible
al deseo de compensacidén de la velocidad tangencial incre
mentada, producida zl moverse desde la seccldn anterior:
del alojemiento 41 hacia la seccidbén posterior del mismo y,
en parte, un resultado del deseo de formar una pared de
movimiento flexible adyacente a las paredes inberiores la.
terales 16 de la maquina, como serid discutido con mis de-
talle a continuacibn.

Da forma suavenents curvada. de los tolones de los
alojanientos de soporte en forma de bala 41, no presenta

esquines agudas o bordes gue puedan causar despellejamien

- 10 -
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tos, rotura dzl sla y sinilares. Adiclionalments, la suave
curvatura facilita lo limpieza de la. mdguina, no existlen
ag cuales pusdan ser

do an ella ~rietasz o rendija

w
[
]

C

alojadas las »nlumas.

Refirisndonos ahors, adliclonalmante, a las fipuras,

]

7 v &, los alojamisntos de soporte 41 estén LleQOS 1&;
!

]

nera. dsomonbtable a susg resnschtivos ejes 56 por medio”aé !

un conjunto ds cube, indicado generalmente por el nuiaro
de referencia 5C. ¥l conjunto de cubo 50 es ancladg &l

aje 56 ds= me convencional, £l cubo comprende uns, sec-

cibn 51 da aplicacibn al alojamisnto de soporis cilindri

co, que tisne una poreidn de resalbo 52, contra la. cuul ;
- !
el borde vosterior dsl alojauisnto de soporte 41 esaex é deg.

—

.

tinado a apoyarse cuando estd an posicidn de trahajo,,
1 conjumto de cubo 50 wiene incorporado al mismo

ndicado general—f

s

I

el conjunto de allojamiento y retencién

mente por el nlusro ds relersncia. 53. 2l conjunto de aflo:

jamiento y relencibn 53 comusrends una abertura radial 54

teloarada snosl lado 4ol capuchln en 3l cual 2968 yosioigf

cnado ds munsra asslizables ua vastazoe 55. wl vastaso 55 tis

Cne wna goreidn de wotda o _srilla 97 destiasds a penetiar

L pow encima de la  supswyilcis we la. poreldn 51 ds aconla-

: ) 1 . - . e R .. - » .. ) X R S £y — . iy e g aledt
Cadento ol Bouorve, y ot poreldn cilindwica nuseca B Gouti
Crela e corver dentro 4 la absyiura 54. Wl vastago 59 se-
b4 cargado raciwlmsote Lacii el sxbexdior Lo medlo de un
i
‘muslle de compiesidn convenclonal 5S.
st vistage 95 es retopldo dantro de  la aberbtura ra
dial 54 21 su LAz exberior sosieidbn de zecoplaaisnto al alo

janiznto de solorbs, o .stio ds une ronura 01 taladrada

4

o de obra forma realizada, a btravds del didmetro del V*”ia

-11 -
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£0 ¥y un pasador 62 que nasa a través del ﬁotai conjunto
de cubo. De este modo, como serd fdciluente apreciado wor
aquellos impuesﬁos en la ‘técnica, cuando el botbn 57 es
deprinido radialmente haclia el interior, el muelle 59 se
comarinme wermitizndo z la bass 57 retroceder hacis el in-
terior de la aberbura 54 que sresanta una superficlie o~
lativanente ragante alrededor dz la compleba perifefia‘
la seccidén 51 de aplicacibn al sopoxrte de cilindro..Lar
libertad para este movimiento radlial hacia el interior es
proporcionada por la cooperacidn de la ranura 61 oonfei
véstago 62. Cuando, por otra parte, ez aflojada la bfési&"
hacia el intexrior, el muelle 5Y ss =zipansiona empujandd
al completo vastazo 55 ¥, de szte modo, =l bobbdn 57 ﬁé-
Gialmente llacia 2l exterior hasta el limits yermitido.por
el acoplamiento del pasador 62 con la ranura 0l. En'esﬁa
pogicidn desde luezo, la poreida de botbn 57 del visgitasgo
55 sobresale por encima ds la superficie por lo demds ci-
lindrica des la sszccidn 51 de aplicacildn al sovorte.

Una aberture de retencidn apropiads 46 esta previs
ta en el alojamiento de soports de forma de pola hueca
41, a Gravés de la cual la porecidn de botdn 57 del vésta-
20 5% estd destinada a. sobresalir cuando el cubo ¥ el
alojemiento sstédn unidos. Zs declr, gue las dimensiones
cilindricas interiores de la. poreldén nosterior del aloja—
miento 41 reciben Ge mansra deslizable, pero apretada, la
seceibn 51 de aplicacidn al soporse de cilindro dsl cubo
50 y, cuando &l bords posterior dsl alojamiento 41 llega a
unirse con la porcldn de rssalto 52 del cubo 50, la peri-
1la o botbn 57 se expansiona racdialmente hacla el exte~

rioxr bajo la influencia del nuelle 5% para. sobresalir a

- 12 -
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(81 ose pezelan satre ol para rormar parsdss slratorias den

{tro ds las Jorclonze dzl reciuto onusstas a un zlojaunisn-

4sGos G2 desnlumar sostsrloras son e tal lonzitud jus cz

“

través dz la aberibura 46 v, de esbe acdo, evitar la ENRI
da de la ciscara de sonortz 41 hasbz quas el botbn 57 es !
de nuevo deprimido a nano o por obros medios apropiados.
La facllidad con que los alojamientos de soporite de
dedos individualss 41 pusden ssr desmontzdios de la ndqui-
na, serd zpreciada cuando s consideren los problem&;_én—-

4

contrados an un aedlo de brabajo del +ipo que se discute.

Las resulaciones oficiales exigen que las mdguinas sean
limpiadas & Lfondo a intervil os bastants cortos. AQiéiongl
mnente, es cosbunbre exuminar los dedos de desplumar dla-—
riaments ¥y resmnlazar cualiuiera yue »udiera. estar gﬁ&ta—
do o »oto,., Con el sigtema actual, pueden ser previsﬁoé.una
compnlata colsceidn de slojamientos de soporte adicionales
41 con las piguinas. Durante el periodo de limpieza, los
alojamlentos de soporte que nan estado en uso, puedén ser
desnontados de la méquina, limpiado el interdior de la mée-
quina 7 colocuada la o%ra colecelén Ge zlojamientos Ge so-
sorte en la waquina, Ul funcionumiento pueds entonces ser

rseomenzado imediatomcnts. Los alojamisntos de soporte

41, que nan esbado en uso, pusden ser llesvadox al taller

w obtra inctalacidn rara renovarlos, de 2l mansra gue 83—,

e

tardn dizpusstos are wbilizarlos ol comisnze ds la prdéxl |

ma jornada.

Vel sxowen 43 las figuwas 3 a 5, se uobard gus los

!

-

to de sopori: aawo. ue sEbe modo los Gedos pogtariorss

'45 en cads uno dz los zoporbss 20b forman una pared nor

| eneima de cada uno oo los soportes 30b y o través de cada
i H
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ten los sojorves 202 foman una narsed girastoria por sncima

[PV

s e 1 S —

‘de cada uno de los soportes de dedos, ¥ el ave estd libre

AN
R

YOy i st

uno de los soportes 20a y, de mansra similar, los dedos
45 en cada uno de los eoportes 30b Forman uns pared por
debajo de cads uno de los smoporites 2C0b y a través de cada
uno de los soportes 3Va. De mansra similar, los dados 45

de cada uno de los =o:orbtes 3Ua, y los dedos 45, en-cada

uno de los sonortes 30a, forman una vared -lratoria por

L3 Q .. = 2 s i
debajo de cada uno de los soportes Zla. N :

4w

1308 anteriores:

i)

Suando un ave lless a tocar Llom 3
44, en uno de los soportes 20z, norcionss de aquella:ﬁag
derdn a ser lansadas hacia la sarved opuesta fuera dglloogé
tacto con loa dsdos. AL aprozimarse a la obra pared, sin

d
ambargo, serd solpeada or los dedos posh

@

i
riozes alaféa--%
dos 45 en los sonorbes 20b, hacisndo qus ssa voltsada f
hacla. atrds en dirsceidn a. la poréién central ds lé~%§é— ;
yectoria a través de la mdguina. Dzte proceso sard repeti?
do entre los divserscs soportes durante el paso coumpleto a.
través de la niguina.

Cuando el ave estableca contacto con dos soporbes
alineados lonzitudinslmants, nero desplazados verticalmen
te, tal como leos sonoiies 20b y 30z, la poreidn de cabeza.
inferior del ave es lanzada a través de la mdquina por con
tacto con los dedos en el sopoxrite 30a, v las purciones su
?eriores de las patas y sl cuerpo del ave son lanzadas
hacia el lado opussto de la miquina por contacto con los
dedos en el soporte 20b. Esta +Horsibdn es relativaments no
regtringida a. causa ds la. libsriad laterel del espacio
opuesto a los extramos anteriorss ds unidn de trayschoria

vara. dar vuslias hasta el momsnto en que sza bocuda poxr

- 14 e
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Ccioneg siguisntes, a m2nos gue estas reivindicaclones,

‘rar como incluidos cantro del aleance de las reivindica—

el b A

of%ro dsdo de dasulunar dlvisido e nmunera wue 12 oblisue
a. rstroceder nacia sl censro ds la $rayecivoris.

De este rodo, se verd que estae invencidn L progor—
clonado un aparato en el que 1as aves que s& estan desglu;
ma:ado "gon libres de dar vuelitas u oscilar bajo la 1ﬂiluuﬁ‘
cia de limitacidn ds una argolla sueerior ubilizada no i
golo nara trensportarlas a través ds la ndquina sino tum~?
bién adiclonalmawte, a la Hréxima estacidn de traiamleniog
Ta trayactoria Sortuoss pronorcicnada por los soporteside:
desplumar lateral y verticalmembe desplazados, unido'a laj
accidn de loaz dsdos alarsados 4%, adyacentes a lag pare-

des del recinto, asegura que el ave no sesa atragada.en

un drea restringida ni siquiera momentansamente y, duran—ﬁ
te tal tlempo, golpeada o frotada con tal fuerza por los
dedog como vara causar magulladura o desmarvaaura.del

ave.

E
F:
3
P
i

(o]
-

1o sido descrita con detalle unaﬁraalizaciéné
vreferida de emba invencidn, resulitars Ffacilmente eviden—f
t2 para los inpusstos n la na x

i
bidas 3 fabricadas obras vealimacionss sin separarse del

espiritu r alcznece de esta amenoria y de los dibujos que

ge acompuiian. Dales otras realizaciones se pueden consids:

por su roucceidn infiquen expresaments obra cosa.

Ta wrsacsobe solicidtud quis coxvesponds a la nresen-

Cfbads oen Lstodos Uniles e Andrica, con fecha 12 de Abril

de 1967, bajo el jdmsro (631,588, se acoze a los boneficios

“del articulo 5L éal vizente gtatute sobre Froviedad Ine- !
dugtrial,
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: Fatente de Invencidn en Sgpafia, por VIINEE aiios, son los

o v b ¢ o A 1w e

forma generalments radial con respecto a los ejss de ro~

Los puntos Jde invencidn wronia ¥y nusve que e pro-

5

gsentan sara que ssan objeto 4z la presente gollcltua ae

giguientes:

1.~ Un aparato nara desnlumar aves ds corral que

tiene medios para soperitar ¥ mover un ave de une forma

- 5

flexible a lo largo de une traysctoria - re‘etsl11naaa,
una. pluralidad ds sowortes dz dedos glratorios posiqiona—
dos a cada lado ds dicha trayectoria, siendo siratios di-

chos soportes alrededor de ejes orientados generalmsnis

hacie dicha trayectoria y teniendo dedos de desplumado Ll
Xibles f£ijados a los nismos para girar con sllos de. tal %
mansra gue, al msnos, algunos de QlCJOSl&ﬁaos intars equens
dicha trayectorie para establecer contacto con el ave que§
se mueve a lo larzo de la misma, estando caracterizados. %
dichos sonortes porque estdn desplagados latsralments uno
con resvecto a obro de tal manera que existe un espacio
libre suficiente en el lado de dicha trgyectoria opuesto !
a cada uno de dichos soportes, para nermitir, al menos, :
que partes de dicha ave oscllen fuera dsl contacto de. di
chos. dedos desnuds de haber sido tocadas por elles.

2.- Aparato segin la reivindicacibn 1, caracteriza-
do, ademds porque algunos de los dedos flexibles estdn

montados en dichos sonortes de nsnera qus se exivlenden de

-16 -
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en dlchaos filas inferiores exbén posiclonados en forma

tacibn ds los mismos 7 otros defos Flexibles estan monbaw
dog en dlciios sopories de mansra gue se ewbienden de Tom~:
ma no radial com regpacio a los ejes de rotacldén de los

misnos., ;
i
3.~ 51 aparato segin las reivindicaciones 1 o 2, eﬁ
el cual dichos soporbtes estan caractherizados por essan %
confisuractos generalmente en forma de bala. que tliens una ;
parte delanters de taldn redondexdo y una varte poswmorf
de cuerpo cilindrico.
4= 51 aparato sezln cualynieras Go las relv1nulca-
ciones precedsnbes, sn el que Jichos sonortes estan carqg;

terizados, adends, por nedios deprimibles eldsticos para

soltarlos selectivanente de dichio aparato.

- 51 aparato sesin cualyuiera de las reivindicte-

ciones precsdentes, en sl gue dichos sopories estin carag .
terizados, ademis, wor sestar posicionados en filas supe-

riores e inferiores & cada 1lado de dicha trgyectoriz.. ;

Ge= 7Ll aparato seglin la veivindicaeibn 5, caracte—

. vizado, adenas, porqus dichos soportes en dichas filas su

periores sstan posiclonadeos en forma de zig-zag a lo lar-

oo Ge la longitud de dicha traysctoria, y dlchos soporbes

de zig-zopg a lo largo de La longitud de dicha trayectoria,

Cinferdior, con 1o cual sl eswmacio en los lados de dicha

‘caraciterigado, afsnds sorgus los ejes de votacidn do ca-

gsiendo opuestas las disposiciones en zig-zag superior g

Cbraysctoris osussbos o cada uno de dichos sonortes szt
sustancialiaznis vaclo.
Tew Ll o arobo seoin las reivindicaclonss 5 o O,

un lado de diche traysctorda en una fila suvsrior e infe-:
. t

- 17 -
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rior y el otro de los cuales estd posicionado en el otro
lado de dicha trayectoria en la fils Obuesta verticalmen~
te, se encusntran en un plano comin perpendicular‘a dicha
trayectoria.

8.- El aparato sepln las reivindicaciones 5, 6 6

7, caracterizado, adends, por medios vara hacer qué slren
alternos de dichos soportss de cado fila superior y de
cada. fila inferior en dirsccionss opuestas.

S.~ Un aparato para desplunar svaes de coxrrsl.

Tal y como se ha descrito en la ijemoria gue antece—
de, rspresentado en los dibujos gue sz scompafian v para
los fines gue se han especificado.

La presente liemoria consta de disciocho hojas, es-

critas a miquina por una sola de sus caras.

26 ABA. 1969

Hadrid,

B, A,
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