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Bata, invención se re fiere  a  u.n apar a i o para desplu­

mar aves de. corral, y, más particularmente, a  un aparato 

ta l  en e l cual las aves a desplumar son continuamente 

arrastradas a  través de la;máquina por medio de un trans­

portador superior. Así, esta invención se re fiere  a l tipo 

de aparato de desplumar aves particularmente adaptado pa- 

ra. técnicas de preparación de cadenas de producción. ,

Los dispositivos mecánicos de desplumado de aves 

pueden ser divididos generalmente en dos c lasificacio n es 

d istin tas. Estas son, aquellas en la s  cuales e l  aveces, 

transportada a través de la  máquina por medio de un trans 

portador superior y aquellas en las cuales e l ave ésta 

completamente lib re  de sujeción o retención externa-duran 

te su paso a través de la.máquina. Los sistemas de no re­

tención en los cuales no existe transportador superior 

tienen la  ventaja distinta; de perm itir a la s  aves dar 

vueltas libremente dentro del aparatom en respuesta a la  

aplicación de los dedos de desplumar, en forma de limpia­

dores o frotadores contra.las mismas. Esta libertad de dar 

vueltas y, así moverse fuera del contacto con lo s  dedos 

sobre un soporte particular, evita  e l despellejamiento, 

desgarramiento y mutilaciones semejantes del ave, que re­

sultan de. la  excesiva presión ejercida sobre la. misma por 

los dedos fle x ib le s . Este tipo de máquina tiene la  d istin  

ta ventaja, sin  embargo, de requerir que la s  aves sean re 

tiradas del sistema de transportador superior dentro de 

la  planta.de tratamiento particu lar para paso a través del 

aparato de desplumar, una operación funcional que debe sex 

realizada ordinariamente a.mano. A continuación del paso 

de las aves, a- través de la. máquina, deben ser reasegurada;

í
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a las argollas para a l posterior tratamiento.

lista clase de máquina, en las cuales las aves son 

retenidas por un transportador durante e l paso a su tra ­

vés, evita  la  necesidad y gasto de disponer de mano de 

obra para re tira r  individualmente las aves del transpor­

tador superior, situarlas en la  máquina de desplumar,, re­

tira r la s  de la.misma y después volver a colgarlas de.las 

argollas. Con este tipo de máquina, sin  embargo, las aves 

no lian estado lib re s , hasta ahora, para dar vueltas, o.mo­

verse de otra manera dentro del aparato y, por lo tanto, 

han estado frecuentemente comprimidas entre los soportes 

de desplumar y han estado sometidas a fuerzas de fro ta­

miento procedentes de los dados fle x ib le s , de fuerza-su­

fic ie n te  como para despellejar o mutilar de otra forma- a 

las aves, haciéndolas asi inadecuadas para un mercado de 

calidad.

Ln un intento de evitar los problemas de trabajo 

previamente anotados, la-mayoría de los realizadores han 

vuelto a l tipo de máquina en e l cual la s  aves permanecen 

en las argollas durante e l paso a través de la  misma, a 

pesar del hecho de qna los resultados no son, desde lue­

go, tan buenos como los obtenidos en e l tipo de máquina 

de no retención. La necesidad de esta elección es obvia 

cuando los costes da trabajo, consecución, y e l  mercado 

altamente competitivo, son considerados. Usté factor es 

e l  que ha obligado al rea l3z ador a correr el riesgo de mu 

t i l a r  un cierto porcentaje de aves tratadas y, quizás, 

embalar algunas aves que son definitivamente de condado— ¡ 

nes subnormales, atribuibles directamente a las fuerzas 

de choque de los dedos de arranque de plumas.
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Es un objeto de esta invención, por lo tanto, pro­

porcionar un aparato de desplumar aves que combine las. 

ventajas de los tipos de retención y de no retención de 

los conjuntos de desplumar antes bosquejados, sin  incor­

porar las desventajas individuales de los. mismos.

Más particularmente, es un objeto de esta invención, 

proporcionar una máquina de desplumado particularmente, 

adaptada para u tiliza c ió n  en unión de un transportador 

superior de tipo continuo, del cual son suspendidas la s  

aves y, no obstante, en e l cual das aves están lib res pa­

ra dar vueltas y ser desviadas cuando chocan con dedos 

limpiadores individuales, para evitar la  acción de fuer­

zas excesivas contra las mismas, que producen la  rotura 

del ala, despellejamiento u otros tipos de mutilaciones 

del ave.

Es un objeto de esta invención proporcionar una má­

quina del tipo descrito, en la  cual la  trayectoria de las 

aves es tortuosa para asegurar un arranque completo de las 

plumas del ave y, sin embargo, en la  cual en ningún momen­

to durante su recorrido a través del aparato, es e l ave 

restringida en un área.confinada.y golpeada repetidamente 

en la.misma posición contra los dedos limpiadores f le x i­

bles .

A si, es un objeto de esta invención proporcionar un 

aparato del tipo descrito capaz de un rápido y eficien te 

desplumado de las aves, a l pasar estas a través del mismo 

sin  someter áreas localizadas de las aves a fuerzas repe­

tidas que produzcan probablemente e l despellejamianto u 

otra forma de mutilación en la s  mismas.

Es un objeto adicional de esta invención, proporcio-
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nar un dispee itiv o  cLel tipo descrito que incorpora, nuevos 

medios para la retención de soportes de dedos dentro del 

aparato, permitiendo los medios: e l fá c i l  y rápido desmon­

ta je  de los mismos para reemplazar los dedos, limpieza, y } 

sim ilares.

Estos, así como otros objetos de esta invención}-'se 

rán fácilmente comprendidos con referencia a la  descrip- 

ción siguiente y a las figuras que se. acompañan, en-las 

cuales:

La figura 1 es una vista, en perspectiva fragmenta­

ria. del nuevo aparato que muestra e l ave en e l extremo de 

entrada;

La figura . 2 es una v is ta  fragmentaria en perspecti­

va del aparato que ilu stra  el ave en e l extremo de s a li-  

¡ da;

! La figura 3 es una.vista esquemática, en planta que
¡
i ilu s tra  e l esquema.de posicionamienmo de los soportes de
i
: dedos;

{ La figura 4 es una v is ta  en alzado la te r a l, esquemaí
{ ¡
i t ic a , que ilu s tra  el esquema de posicionamlento del sopor¡
¡ !
! te de dedos; I

! La f i  gurai
j mática que ilus 

¡porte de dedos;

5 es una v is ta  en alzado torminal, esque' 

tra e l esquema de posicionamiento del so-
i

¡ La figura 6 es una.vista en perspectiva, fragmenta-

¡ r ia , despiezada de un soporte típ ico , cabeza y eje;

!
; mente

La figura 7 es una v ista  en alzado üa.teral, parcial -  

en sección transversal, de la  cabeza dáL soporte de¡

! dedos; y

} L a.figu ra .8 es una v is ta  en alzado extremo de la  cag

!i!18-5-68 -  5 -
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baza* de soporte de dedos.

Brevemente, esta.invención comprende un aparato de 

desplumar aves que tiene un transportador superior del 

cual la s  aves están destinadas a: ser suspendidas, d e fi­

niendo e l movimiento del transportador un camino de reco­

rrido da las aves a.través del aparato. Están posicioná- 

dos una pluralidad, de soportes de dedos a cada lado de- la

¡ trayectoria-, estando los soportes montados de manera, gira 

! toria. alrededor de ejes orientados generalmente hacia..la
i "  i,¡ * . , ̂  '
; trayecto ida. Dedos de desplumar fle x ib le s  están fijados

a .lo s  soportas para girar con e llo s y, a l menos, algunos

de los dedos en cada soporte, intersecan la. trayectoria

para, tocar las aves que se mueven a lo  largo de la. misma.

lo s  soportes están desplazados uno con respecto a l otro

de ta l  manera.que existe un área .lib re  en e l lado opuesto

de la  trayectoria: de cada* soporte., con lo. cual porciones.

j da aves están lib res  para oscilar, fuera del contacto con

¡lo s  dedos después de haber sido limpiadas por e llo s .

Refiriéndonos ahora a las figuras, será, descrita 

con detalle, una realización preferida de esta  invención. 

Refiriéndonos inicialmente, a  las figuras- 1 a 5; e l apara­

to; comprende un transportador superior 10 apropiadamente 

I suspendido del techo o. sim ilar y accionado de. t a l  mn.-nera 

i que, lo s  acoplamientos fle x ib le s  11  y argollas 12, conecta, 

dos. a l mismo, se. mueven a través de la. instalación de t r a  

tamiento en una. dirección generalmente, indicada, por l a  

flech a 14 . El. ave 13 es suspendida, de l a  a rg o lla  12  por 

la s  patas en l a  realización preferida, da. esta  invención 

como es bien conocido en la .técn ica .

E l recinto de desplumar, indicado generalmente, con.

18- 5-68 6 -
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la  referencia numérica15, comprende paredes latera les  ! 

16 , paradas entramas parciales 17, un suelo 18 y miH: es- ; 

tructura superior 19 .  La. estructura, superior 19 , incluye ¡

preferiblemente, un par de pantallas inclinadas, convergen!— i
tes 26 , cuya función es. disminuir la. cantidad de plumas ;

lanzadas, desde l a  máquina por los desplumadores gírate— :

¡ r ío s. ' i

! Para fines de claridad, ai la. siguiente explicación,

¡ lo s  conjuntos de soportas de desplumar serán divididos en i

I cuatro grupos.. Los conjuntos de soportes, superiores eii un = ! * * * * ' - '
j lado de la  máquina serán designados con e l número de. refe !

i renda. 20a y los conjuntos de sonortea superiores en e l  :
! - ' 
! lado opue sto de l a  máquina serán designados, oon e l ¿¡añero ;
- - j
; de referencia. 2Cb. De ruaiera aimilac, los conjuntos* de' so ' 

! porbes inferiores serán designados.por los números da re-¡ 

; ferancia 30a y 30b respectivamente. L1 posioionamiento de ; 

ílo s  conjuntos de soporte dentro del aparato es t a l  que, - 

' según se ve mejor en las figu ras 3 a  5, e l área laboral a :
i
!través de cada mío de los soportes está, auatancialmanta ! 

¡lib re  y, a s í, un ave o porciones, de la. misma, pueden, os.ci- ¡ 

' la r  para llen ar este área después, de que ilaya, sido golpea 

; da por los dedos limpiadores en cualquier soporte particu 

.la r .  Asi, según se vá en las figuras, los soportes 20a  y 

i 20b están lateralmento escalonados a través del in terior 

. de la  máquina de ta l  manera que un ave que pasa a través 

¡de la. misma (por ejemplo, de izquierda a. derecha como.

¡ se. ve en la. figura. 4), es tocada inicialnente por les: de- 

idos en uno de los soportas 2Cb, después por los dedos en 

i uno de los soportes. 20a, de nuevo por los dados en uno de 

:los soporte 20b, etc. Les conjuntos de soportes in ferió —

18- 5-68 -  7 -
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res;. 30. están posicionados de ta l  manara que e l ave, que 

se. mueve de izquierda a derecha según se ve. en la. figura.

4 , toca  inicialmente lo s  dedos en uno da los soportes. 30a 

después, los dedos en al soporte 3.0b, de nuevo los. dedos 

en un soporte 30a, ato. Adicionalmente, los conjuntos de. 

soportes superiores e in feriores están desplazados,-pre- 

íeriblemente., uno con respecto a  otro de t a l  manera que 

en cada par* alineado longitudinalmente, uno de los sopor- 

te s  está apoyado en e l  lado da l a  máquina, opuesto a l otro 

í de. los soportes y un soporte adopta una posición súpefior

y e l  otro una posición in ferio r. Así, soportes 20b están 

posiciorados en lados de la  máquina opuestos a  los sopor­

te s  30a, verticalmente espaciados de e llo s  y soportes.20a 

(en e l mismo lado de l a  máquina que lo s  soportes 30a), es-r 

tán po s i clonados en lados de l a  máquina opuestos a. lo s  so-' 

portes 30b y verticalmente espaciados de e llo s .

Indicado de una manera, diferente, los soportes 20 

están posicionados a cada lado da l a  máquina en forma da 

zig-zag a lo largo de la  longitud de l a  trayectoria  y, 

similarmenta, lo s  soportes. 30 están situados a  cada lado 

de l a  máquina en forma de zig-zag a  lo  largo de l a  longi­

tud. de. l a  trayectoria. Además, la s  disposiciones da z ig­

zag superior a in fe rio r  son opuestas, con lo cual e l  es­

pacio en lados de l a  trayecto ria  opuestos a cada soporta 

está sustancialmente vacío.

En l a  realización preferida, los soportes son girar- 

dos por medio de una serie de cuatro e jes longitudinales, 

21a, 21b, 31a  y 31b. Los ejes están conectados para, g irar 

a  sus conjuntos, de soportes respectivos por medio da accio 

namientos convencionales en ángulo recto 22a, 22b, 321 y

18- 5-68 I
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32h, respectivamente. Los ejes 21 y 31 pueden ser accio— ¡

nados en l a  dilección prescrita, de rotación por medio de ¡

motores convencionales ta l  como e l indicado en 24 en l a  !
!

j figu ra  3 . Por conexión apropiada, puede ser utilizado un j

! motor único para accionar todos los ejes o, alternativa- i
!

mente, pueden ser utilizados cuatro motores separados,; 

estando cada, uno de los motores giratoriamente, acoplado 

a cada uno da los ejes.

Según se ilu s tra  en la  figu ra  4 , la s  direcciones, 

preferidas de rotación, indicadas generalmente por las 

flechas 24, da los varios soportes, son ta las que, (!) 

soportes adyacentes en l a  misma f i l a  (designadas láa. f i ­

las por los números de referencia 20a, 20b, 30a y 30h) 

giran en direcciones opuestas; (2) los pares, de soportes 

¡ alineados longitudinalmente (por ejemplo, e l  par 30a-y 

i 20b, e l par 20a y 30b) giran en direcciones idénticas.;

j y, (3) cada -runo de cuatro soportes aue se mueve, cor
i ^
! e jemulo, de izquierda a. derecha, en la  figu ra  4 (por ejem-
i i
! pío, soportes 20b, 20a, 30a y 30b) giran en l a  misma d i- !

! rección, la  cual es opuesta, a la  dirección de rotación de¡ ! "* !
¡ la  próxima serie siguiente de cuatro soportes designados ¡ 

; por números de referencia semejantes. La referencia direc '

! cional, según se ha utilizado en ésta descripción, supone:

j que la. máquina está siendo v is ta  desde un lado y no dis- i

jcrimina e l lado particular de la  máquina en e l cual e l  so ' 
¡ i
i porte esté posicionndo. j

j Refiriéndonos ahora adicionalmente a l a  figu ra 6, j

: cada uno de los soportes 20a, 20b, 30a y 30b, comprende

j un alojamiento de soporte en feterna de bala hueca. 41 que ;

: tiene una serie de aberturas. 42- receptoras de los dedos ¡

18- 5-68 -  9 -
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anteriores y una. serie de aberturas. 43 receptoras de los 

dedos posteriores, formadas en lo s  mismos por técnicas 
apropiadas, da taladrar o punzonar. Posicionados dentro de

la s  aberturas 42 receptoras de los dedos anteriores de 

I forma convencional, están una pluralidad de dedos anta-

I riores de desplumar 44 . los dedos anteriores de desplumar

i 44 , cubren e l talón del alojamiento de soporte en forma.
! , * "  
i de bala, así como, la  porción anterior de la.envoltura ¡ ^
I c ilin d rica . Posicionados dentro de las aberturas 43 rece]  ̂

i toras ¿s los dedos posteriores, están una plural1 dad""da 

dedos posteriores de desplumar 45 que, preferiblemente, 

se extienden radialmente con respecto a l aje de rotación, 

de los soportes. Los dedos anteriores de desplumar 44 ,' 

son del tipo de limpiador sucesivamente entallado, según 

son bien conocidos en la  técnica.. Los dedos posteriores 

45 son más largos y más fle x ib le s  en naturaleza y termi­

nan en extremos huecos de forma c ilin d rica  que tienen en­

talladuras limpiadoras posicionadas en los mismos. Este 

tipo de dedo es también bien conocido en la  técnica. La 

diferente construcción del dedo es parcialmente atribulóle 

a l  deseo de compensación de la  velocidad tangencial inore 

mentada, producida a l moverse desde la  sección anterior* 

del aLojamisito 41 hacia la. sección posterior del mismo y, 

en parte, un resultado del deseo de formar una pared de 

movimiento fle x ib le  adyacente a las paredes interiores la. 

terales 16 de la  máquina, como será discutido con más de­

ta lle  a continuación.

La forma suavemente curvada, de los talones de los. 

alojamientos de soporte en forma de bala 41, no presenta 

esquinas agudas o bordes que puedan causar, despellejamien

-68. -  10 -



10

15

20

25

30

tos, rotura, del ala y similares.. Adicionalmente, la  suave!

curvatura fa c i l i t a  la  limriesa de la. mácuina., no existían  ¡

do en e lla  grietas o rendijas en las cuales puedan ser !

alojadas las nlumas. ¡
!

Refiriéndonos ahora, adicionalmente, a .la s  figuras! 

7 y 0, los alojamientos de soporte 4-1 están fijados de.na;
. t{

ñera.desmontable a. sus respectivos ejes 56 por medio"de } 

un conjunto de cubo, indicado generalmente por e l número ' 

de referencia 50. 11 conjunto de cubo 50 es anclado a l  : 

eje 56 de forma convencional. 11 cubo comprende una.eec- j
' i

ción 51 de aplicación a l alojamiento de soporte c ilín d ri - 

co, que tiene mía.porción de resalto 52? contra.la cual ¡ 

e l borde posterior del alojamiento de soporte 41 está des¡! 

tinado a apoyarse cuando está en posición de trabado.. ?

11  conjunto de cubo 50 riene incorporado a l mismo 

e l conjunto de aflojamiento y retención indicado general-! 

mente por e l mulero de referen cia.53. 11 conjunto de aflo j 

jamiento y retención 53 comprende una abertura radial 54 

taladrada en el lado del capuchón en e l cual está p o sicio ; 

nado de manera.úeolisable un vastago 55. 11 vastago 55 tie  

na una porción de botón o ..-orilla 57 destinada a. penetrar. 

por encima de la  superficie ae la.porción 51 de acopla­

miento a l soporte, y una.porción cilin d rica  hueca 5C dssti 

nuda.a correr dentro de la  abertura 54- 11 vástalo 55 es­

tá cargado radialmente hacia e l exterior por medio de un 

muelle de compresión convencional 59.

11  vastago 55 es retenido dentro de la  abertura ra 

d ia l 54 en su ^ás exterior posición de acoplamiento a l alo 

jamiento de soporte, por medio de una ranura 61 taladrada 

o de otra forma realizada, a través del diámetro del vasta

18- 5-68 -  11 -
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go y un pasador 62 que pasa a través del to ta l conjunto 

de cubo. De este modo, como será fácilmente apreciado por 

aquellos impuestos en la  técnica, cuando e l botón 57 es 

daprimidó radialmente hacia e l in terior, e l muelle 59 se 

comprime permitiendo a la  base 57 retroceder hacia e l  in -

í te r io r  da la  abertura 54 cue -'-r-esenta una superficie re— j i " ,
¡¡ lativamenta rasante alrededor de la  completa p eriferia  

j la  sección 51 de aplicación a l soporte de cilindro. La 

¡ libertad  para este movimiento radial hacia e l in terio r es

¡ proporcionada por la  cooperación de la  ranura 61 con"el
! '
¡ vástago 62. Cuando, por otra parte, es aflojada la  presión

hacia, e l  in terior, e l muelle 59 se expansiona empujando 

a l completo vástago 55 y, de este modo, e l  botón 57 ra­

dialmente hacia e l exterior hasta e l lim ite permitido por 

e l acoplamiento del pasador 62 con la  ranura 61 . En esta 

nosición desde luego, la  norción de botón 57 del vástago 

55 sobresale por encima da la  superficie por lo demás c i­

lindrica' de la  sección 51 de aplicación a l soporte.

Una abertura de retención apropiada 46 está previs

ta  en e l  alojamiento de soporte de forma de bola hueca

41, a.través de la  cual la  porción de botón 57 del vásta­

go 55 está destinada a. sobresalir cuando e l  cubo y e l ! 

alojamiento están unidos. Es decir, que la s  dimensiones 

cilin d ricas interiores de la.porción posterior del a lo ja­

miento 41 reciben de manera.Realizable, pero apretada, la  

sección 51 de aplicación a l soporte de cilindro del cubo 

50 y, cuando el-borde posterior del alojamiento 41 lleg a  a 

unirse con la  porción de resalto 52 del cubo 50, la  peri­

l l a  o botón.57 se expansiona radialmente hacia e l exte­

r io r  bajo la  influencia del muelle 59 para.sobresalir a

-  12 -
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"través de la  abertura 46 y, de este nodo, evitar la  s a lí- !

da de la  cáscara da soporta 41 hasta cu.a e l botón 57 es !
!

! de nuevo deprimido a mano o por otros medios apropiados. )
! i
¡ La facilid ad  con que los alojamientos de soporte de!
¡ ¡

dedos individuales 41 pueden ser desmontados de la  máqui-i
:

na, será, apreciada cuando se consideren los problemas en-} 

contrados en un medio de trabajo del tipo que se discute.j 

Las regulaciones o fic ia le s  exigen que las máquinas sean i 

limpiadas a fondo a intervalos bastante cortos. Adicional 

mente, es. costumbre examinar los dedos de desplumar dia­

riamente y reemplazar cualquiera que pudiera.estar gasta­

do o roto. Con e l sistema actual, pueden ser previstos uns 

completa colección de alojamientos de soporte adicionales 

41 con las máquinas. Durante e l periodo de limpieza, los 

alojamientos de soporte que han estado en uso, pueden ser 

}desmontados de la  máquina, limpiado e l in terior de la  má- 

I quina y colocada la  otra colección de alojamientos de so- 

¡porte en la  máquina. Di funcionamiento puede entonces ser

i recomenzado inmediatamente. Los alojamientos de soporte 

) 41 , que han estado en uso, pueden ser llevados a l t a l le r  !
j i

¡u otra instalación para renovarlos, de ta l  manera que e s - '

! tarán dispuestos para, u tiliza r lo s  al. comienzo de la  próxi !

¡ma jornada. ^

í Del examen de las figuras 3 a 5 , se notará que los '

i dedos de desplumar posteriores son do ta l longitud que c a '

¡s i  se mezclan entre s i para formar paredes giratorias den:

¡tro ¿e las porciones del recinto opuestas a un alojaaien-¡

ito  de soporte dado. De este modo los dedos posteriores ;

!45 en cada uno de los soportas 20b forman una pared por i

t encima de cada uno no los 30001*133 30b y a través de cada
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uno de los soportes 20a y, de manera sim ilar, los dedos

45 en cada uno de los soportes 30b forman una pared por

¡ debajo de cada uno de los. soportes 20b y a través de cada 
! ** -
j uno de los soportes 30a. De manera sim ilar, los dedos 45 ¡
¡ ¡
s en los soportes 20a forman una pared giratoria  por encima!
i " " - - !¡ de cada uno de los soportes 3^a, y los dedos 45, en-cada ¡
! . ! 
! uno de los soportes 30a, forman una pared giratoria  por. j

¡ debajo de cada uno de los soportes 20a. !

Guando un ave llega  a tocar los ásaos anteriores'

!i

í

4 4 ! en uno de los soportes 20a, porciones de aquella ten 

derán a ser lanzadas hacia la  pared opuesta fuera del con 

tacto con los dedos. Al aproximarse a la  otra pared, sin  

embargo, será golpeada.por los dedos posteriores alarga­

dos 45 en los soportes 20b, haciendo que sea volteada 

hacia.atrás en dirección a .la  porción central de la  tra ­

yectoria a través de la  máquina. Este proceso será repetí

i

! do entre los diversos soportes durante el paso completo a.¡
!
¡través de la  máquina.
{
! Cuando e l ave establece contacto con dos soportes

! alineados longitudinalmente, pero desplazados verticalm en!
i *"!¡te , t a l  como los soportes 20b y 30a, la  porción de cabeza.! 

in fe rio r  del ave es lanzada, a través de la  máquina por cor! 

tacto con los dedos en e l soporte 30a, y las porciones su 

Iperiores de las patas y e l cuerpo del ave son lanzadas 

hacia e l  lado opuesto de la  máquina por contacto con los

dedos en e l soporte 20b. Esta torsión es relativamente no'
t

restringida a. causa de la .lib e rta d  la te ra l del espacio !
f 5¡opuesto a .lo s  extremos anteriores de unión de trayectoria*

¡de cada uno de los soportes da dedos, y e l  ave está lib re  
i
j para, dar vueltas hasta, e l  momento en que sea tocada por.

18- 5-68 14 -
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otro dedo de desplumar dirigiuo do manera que la  obligue : 

a. retroceder nacía, e l centro da la  trayectoria..

De este nodo, se verá que esta, invención ha propor- !

clonado un aparato en e l que las aves que se están desplu!
i

mando son lib res de dar vueltas u o scilar bajo la  influenj 

cia  de lim itación de una argolla, superior utilizada no j 

solo para transportarlas a través de la.máquina, sino tám-¡ 

bién adicionalmente, a la  próxima estación de tratamiento^ 

La trayectoria tortuosa proporcionada por los soportes!de 

desplumar la te ra l y verticalmente desplazados , unido a la  i 

acción da los dedos alargados 45, adyacentes a* las pare- ¡ 

des del recinto, asegura, que e l ave no sea atrapada en ¡ 

un área restringida ni siquiera momentáneamente y, duran-j 

te  ta l  tiempo, golpeada o frotada con ta l  fuerza.por los * 

dedos, como para, causar magulladura o desgarradura del ;

ave.

Aunque ha sido descrita con detalle una realización i 

preferida de esta invención, resultara.fácilm ente eviden—; 

te para los impuestos en la  materia que. pueden ser conce-; 

bidas. y fabricadas otras realizaciones sin  separarse del ¡ 

esp íritu  y alcance de esta, memoria, y de los dibujos que ; 

se acompasan. Sales otras realizaciones se pueden conside: 

rar como incluidas centro del alcance de las reivindica- ¡ 

ciones siguientes, a menos que estas reivindicaciones., i 

por su redacción indiquen expresamente otra cosa.

La presente solicitu d  qu3 corresponde a la. presen­

tada en .^atados Unidos ae Anérica, con fecha 19 de Abril 

de 1967, bajo e l  húmero 631-909, so acoge a los beneficien 

del articulo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad In- í 

d u stria l.



N O

¡ Los puntos de invención propia y nueva que se pro- !
: - i  i
= sentan para.que sean objeto de la  presente so licitu d  de !¡ ' }
! Patente de Invención en asuana, por V3IKTE aüos, son los !

10

15

20

25

¡ 1 . -  Un aparato para desplumar aves de corral que* :
s '  " .' - :
! tiene medios para soportar y mover un ave de una forma. '
¿ ^ '

: f le x ib le  a lo largo de una. trayectoria predeterminada; !

 ̂ una pluralidad de soportes de dedos giratorios uosiciona-= i "* " i
' dos a cada lado de dicha trayectoria, siendo g iratios di-¡
¡ * . ¡ 
i chos soportes alrededor de ejes orientados generalmente !
S " !
í hacia dicha trayectoria y teniendo dedos de desplumado f 3s¡

i xib les fijados a los mismos para girar con e llo s  de ta l  i
¡ ' !
! manera que, a l menos, algunos de dichos dedos intersequen;
? í
¡ dicha trayectoria para establecer contacto con e l  ave que!
í :
j se mueve a lo largo de la  misma, estando caracterizados, i

}
dichos soportes porque están desplazados lateralmente uno¡

j
con respecto a otro de t a l  manera que existe un espacio ¡ 

i lib re  suficiente en e l lado de dicha trayectoria opuesto j 

¡ a cada uno de dichos soportes, para perm itir, a l menos, ! 

! que partes de dicha ave oscilen  fuera del contacto de. d i-
í !
! chos. dedos después de haber sido tocadas ror e llo s . }
! **.
j 2 ..- Aparato según la  reivindicación 1 , caracteriza-}
! !
j do, además porque algunos de los dedos fle x ib le s  están j

¡montados en dichos soportes de macera que se extienden de 
!

forma generalmente radial con respecto a los ejes de ro—

-  16 -' 19- 5-68
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tación da los cíanos y otros dedos fle x ib le s  están monta­

dos en dichos soportes de manera que se extiendan de for-- 

ma no radial con respecto a los ejes de rotación de los

mismos. !
i

} 3 . - 3 1  aparato según las reivindicaciones 1 o 2, en
¡ i
! e l cual dichos soportes están caracterizados por estar ¡
! i
i configurados generalmente en forma de bala.que tiene* mía !
! !
¡parte delantera de talón redondeado y una parte posterior;
i * i
! de cuerpo cilin d rico . ¡

} 4 .-  a l  aparato según cualquiera de las reivindica- ;

¡ cienes precedentes, en e l que dichos soportes están carao:
 ̂ í; terizados., además, por medios, deprimibles elásticos para -

¡ soltarlos selectivamente de dicho aparato. '

5 .-  31 aparato según cualquiera de las reivindica- i

j ciones precedentes, en e l que dichos soportes están carao.

¡ terizados,, además, por estar posicionados en f i la s  supe- ¡

i riores e in feriores a cada lado de dicha trayectoria.. ¡

! 6 . - 3 1  aparato según la  reivindicación 5, caracte— :

¡rizado, además, porque dichos soportes en dichas f i la s  su.!

! periores están posicionados en forma de zig-zag a lo l a r - : 

! go de la  longitud de dicha trayectoria, y dichos soportes i 

; en dichas f i la s  inferiores están posicionados en forma ¡

; de sig-zag a lo largo de la  longitud de dicha trayectoria 

! siendo opuestas las disposiciones en zig-zag superior e : 

: in ferio r, con lo cual e l espacio en los lados de dicha 

: trayectoria opuestos a cada uno de dichos soportes está ¡

i sustancialmente vacio.

! 7 .- ^ 1  abarato según las reivindicaciones 5 o 6,

' caracterizado, además -erque los ejes de rotación de ca- 

; ¿a par de soportes, uno de los cuales está.posicionado en

: un lado de dicha trayectoria en una f i l a  superior e in íe -

19- 5-68 -  17. -
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r ío r  y e l otro de los cuales está posicionado en e l otro 

lauo de dicha trayectoria en la  f i l a  opuesta verticalmen— 

te , se encuentran en un plano común perpendicular a dicha 
trayectoria.

8 . -  El aparato serán las reivindicaciones 5 , 6 6

7  ̂ caracterizado, además, por medios para hacer que piren 
altem os de dichos soportes de cada f i l a  superior y de 

cada f i l a  in fe rio r  en direcciones opuestas.
9 .  -  Un aparato para desplumar aves de corral.

Tal y como se ha descrito en la  Memoria que antece- 

jde, representado en los dibujos que se acompañan y para 

¡los fines que se han especificado.

La presente Memoria consta de dieciocho hojas, es­

crita s  a máquina por una sola de sus caras.

Madrid,

P. A.
26 A88.1369
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