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, con unos cilindros de recogida, dispuestos a ambos la-
dos de la entrada de las plentas y accionables en senti-

do opuesto.

Los eilindros recogedores de una cosechadora

)
ide maiz conocida, del tipo arriba indicado, estén diSpuesi
%tos debajo de chapas limpiadoras para separar las mazor--f
icas de los tellos de maiz. Para esto se consideraba has-— 1
gta ahora necesario el disponer los cilindros recogedores @
irelativamente largos, es decir, extendiéndose aproximadé—i
Emente gobre toda la longitud de las chapas limpiadorss,
gde manera que habfa que prever en el bastidor de la mé-
gquina cosechadora puntos de apoyo para los extremos an-
:teriores y posteriores de los cilindros recogedores. Por
.ello & su vez era necesario un bastidor de sustentacién
{a ejecutar también relativamente estable en su extremo
%frontal ¥y la cosechadora de maiz resultaba bastante pesa-
%da de cabeza, lo que tenia un efecto desventajoso sobre
ji1as méquinas cosechadoras que acogian a estas dltimas.

El problema a resolver c¢on el objeto del inven-

1

ito consiste en ejecutar la cosechadora de malz mis venta-

%josamente que hasta ahore, De acuerdo con el invento se
%esuelve este problema por el hecho de que los cilindros
%de recogida estén dispuestos en voladizo en sus extremos
%del lado de entrega. De este modo puede ejecutarse la co-
%sechadora de maiz mis ventajosamente, es decir, se puede

prescindir de las costosas construcciones de bastidor para

el apoyo por el lado frontal de los cilindros de recogida.
?a construccidn en voladizo se ha hecho posible, porgue el
invento se basa en el reconocimiento de que es posible lo=-

1
'



10

15

20

25

30

24.4.68

grar una recogida intachable de las mazorcas de maiz de
los tallos, con cilindros de recogida relativamente cor-
tos, y que, por lo tanto, ya no es necesario que los ci- ,

lindros de recogidae se extiendan sobre toda la longitud

de las chapas limpiadoras. Considerado en conjunto, ade- i
més del ahorro de peso, la parte anterior de recogida QV
de maiz puede ser fabricada asi mAs econbmicamente que |
hasta ahora,

Segin otra caracteristica del invento, los cilip
dros de recogida estén dispuesto en voladizo en sus extre-
mos del lado de entrega en la caja de transmisibn que :
acoge a la transmisibn que los acciona, lo que de nuevo
significa otra simplificacibén de la construccidn global.

Pars la disposicibn en voladizo, en particular

estdn sujetados los extremos del lado de la entrega de

los cilindros de recogida por partes de buje unidas fi-
jemente & la caja de la transmisién, en las que estén apo-

yados unos 4rboles accionables desde la transmisi6n; que

}estén unidos & los cilindros de recoglda por sus extremos
Eanteriores, que salen de las partes de buje. De este modo:
ise garantiza un apoyo de seguridad de funcionamiento y :
no sometido a averias, de los cilindros de recogida. Ven-:
tajosamente estén provistos para esto los cilindros de re-
cogida de un taladro interior que acoja a los 4rboles y
un ensanchamiento que rodea a las partes de buje y que
tiene un didmetro mayor que el taladro interior. Para el
posterior apoyo sin posibilidad de averias, en la direc-
cibn del transporte estén llevadas las partes de buje,
por lo menos hasta la mitad de una parte posterior de los

cilindros de recogida provista de nervios de extensibn

radial, a continuacién de la cual se extiende una parte é

-3




frontal de los cilindros de recogida que tiene por lo

menos la misma longitud que la parte posterior, parte fror

=

tal que estd provista de nervios dispuestos en hélice
que parten de los nervios radiales y se estrechan hacia

5 el extremo frontal. Convenientemente pueden llegar a ser

puestos a engranar entre si{ los nervios radiales de los

| eilindros de recogida que giran en sentido contrario. Pa-; -
y

‘ra la disposicién de los cilindros de prensado en la caja--

‘de traésmisién, segln el invento se hallan en comunicacién

- -~ -

10 entre si{, a través de una brida radial wnida a la caja def

i
| i
| transmisibn, las partes de buje de dos cilindros de reco-!
i .
:glda correspondientes, y para acoger cojinetes para el .-»L
i
[

;2poyo de los 4rboles, estén provistos de unas cajas de

gcojinete que se extienden hasta dentro de la caja de trans
i !
15 ‘misibn. |

En los dibujos se ha representado un ejemplo
de realizacibn del objeto del invento descrito a conti-
?nuacién nds detalladamente. Muestran:

Ia figura 1, la cosechadora de mafz en vista

20 1lateral, parcialmente en corie;
i i
la figura 2, la vista en planta desde arriba de |

i
ila cosechadora de mafz en representacidn en perspectiva,
Mg

|

la figura 3, un corte a lo largo de la linea

!
25 %3:3 en la figura 1, a escala mayor,

é
{
i
|
i La cosechadora de maiz representada en el dibu~ |
, i
iJo puede disponerse en muchas mdquinas cosechadoras indica-

has para més sencillez sblo mediante un bastidor 10 trans—;
. t
versal que se extiende sobre varias hileras de mafz. En es%

: . :
‘te caso hay que conectar el bastidor transversal en el ex-'!

30 fremo superior de la méquina cosechadora para recoger va- §

. .
Flas hileras de maiz. _ 5
. :
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5ién estd unida mediante unos tornillos 12, 13 el bas-
tidor transversal 10 presenta una parte anterior 15 de

caja, representada a lineas de trazos en la figura 1,

que se extiende hacia adelante y abajo presenta una superﬁ
ficie superior, a la que a su vez estén unidas las 1lama~€ 
das chapas limpiadoras 16 a 17. Estas dltimas tienen bor-g,
des angulares 18 y 19 interiores, separados transversal- '
mente, que forman as{ un canal longitudinal de entrada

de las plantas, a través del cual seon transportados los
tallos de mafz en una mlquina cosechadora que pasa por en-
¢ima de las hileras de plantas. Sobre cada chapa limpia- )
dora estd dispuesta una cadena 20 6 21 de entrada o in-
troduceibn, cuyos ramales interiores estdn dispuestos :
extendiéndose inmediatamenté junto al canal de emtrada dei
plantas y que estfn pasados alrededor de ruedas 22, 23 .
de cadena anteriores y son accionados por ruedas de cade-
na 24 y 25 traseras., Para evitar un contacto directo de

los tallos de mafz con los eslabones de la cadena, los ramf
males interiores de las cadenas estén cubiertos mediante
protectores 26, 27 de cadena, mientras que en las cadenas E
20,21 de %Eﬁroduccién estén previstos elementos de arras-
tre 28, 29 para poder coger el prodicto de cosecha y traqg;
portarlo a través del canal de entrada a la méquina cose-
chadora., Igualmente se transportan magzorcas de maiz, ya
cortadas o caidas por los elementos de arrastre 28, 29

a la mlquina cosechadora. Todo el dispositivo acogido por %
las chapas limpiadoras 16, 17 estd unido, por ejemplo, por}
tornillos 30 a la caja 11 de trnasmisién.

1
h

En la caje frontal de la caja 11 de transmisifn |




-~

10

15

20

25

30

24.4.68

astdn mecanizados dos taladros 35, 36, por los que estén
pasados dos drboles de accionamiento 37, 38 que se ex~
tienden hacia adelante y hacia el suelo. Estos dltimos
estén apoyados en unos casquillos 39, 40 ejecutados como .
partes de buje, gue presentan una brida 41 dispuesta en

el centro y que se extiende radialmente uniendo los cas- I

quillos entre si, que puede estar unida en 42 y 43 a la -

.caja de transmisién 1ll. Las partes traseras de los casqui-

Ellos 39, 40, que se encuentran afin en la caja de transmigé:
;Sién, se han designado con 44 y 45, mientras que las paf?€;
%tes frontales que salen de la caja de transmisibn haciauf1=
éadelante v hacia el suelo llevan los ndmeros de referenff\,
%cia 46, 47. Para el apoyo de los érboles de accionamien—

éto 37,38 estén provistos los casquillos 39, 40 de cojine-

?tes frontales y traseros 48, 49,

3

SR ey ULV

Unos rodillos recclectores 50, 51 estén unidos,
por ejemplo, por sendas espigas 52 con los drboles de ac-

cionamiento 37, 38 correspondientes y presentan en sus

?
'
|
extremos posteriores unos nervios 53 alineados axialmente !
{
!y dispuestos radialmente, que llegan a engranar entre si i
: |

gen la zona del canal de introduccién de plantas, asi co-

gmo unos nervios 54 anteriores dispuestos en forme de héli—f
{

'ce, que se estrechan hacia el extremo frontal de los ro- ;

i

!dillos de introduccién. Los rodilos de recogida 50, 51

%estén llevados aproximadamente hasta la zona de la caja de

itransmisién 11 y estén configurados en su zona trasera 55
|
icon una longitud determinada de tal forma, que pueden aco-,

Eger las partes frontales 46 y 47 de los casquillos 39, 40.5

iPor 1o tanto sostienen los casquillos 39, 40 no sélo a los

i

4&rboles 37, 38 de accionamiehto, sino también a gran parte

gde los rodillos 50, 51 de recogida, cuyos extremos fronta-
‘ -

]
i
£

i
i
{
i
[}
!
1
4
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les pueden ser dispuestos por ello en voladizo.
La o las cosechadoras de maiz pueden ser accio-

nadas por un 4rbol 60 de accionamiento previsto en la par- .

te posterior 61 de la caja de transmisibn, que se extiené .

de transversalmente a la direccibén de marcha, Arbol que

acoge un pifibn 62 que se puede unir a &1 en 63 y puede

accionar a un 4rbol intermedio 64 con rueda denteda, que

a su vez esté engranada con un grupo de ruedas dentadas

i que presenta dos ruedas dentadas cénicas 65, 66, grupo

que & su vez engrana, con ruedas dentadas cbnicas 67, 63 -

| unidas fijamente a los extremos posteriores de los &rbo-

les de accionamiento 37, 38. El grupo de ruedas dentadas,’

1

que estd dotado de Jas ruedas dentadas cébnicas 65, 66,

i eatd provisto ademds de una rueda dentada recta 69, que

es accionada por la rueda dentada prevista sobre el 4r-
bol intermedio 64, y engrana con una rueda dentada rec—~
ta 70, que a su vez acciona unas ruedas dentadas cdnicas
71, 72, que por su parte se hallan en comunicacibn con
las ruedas dentadas cbnicas 73, 74 del accionemiento. Es—g
tas dltimas estén unidas fijamente a unos 4rboles vertica;
les 75, 76 que acogen a las ruedas de cadena 24, 25 del v
dceionamiento. Asf{ por las ruedas dentadas previsias en |
la transmisidn no sblo son accionados los rodillos 50, 51 f
de recogide, sino también las ruedas de cadena 24, 25, ;
y la caja 11 de transmisibn sirve por lo tanto no sblo co%
mo caballete de soporte para las chapas limpiadoras 16, |
17 y las piezas individuales unidas a éstas, sino en

cierto grado como caje para todo el mecanismo de accio-

namiento de la cosechafora de maiz.

Esta solicltud que corresponde a la presentada
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en Estados Unidos de América el 18 de Abril de 1967 N®

631.755, se acoge a 1los beneficios del art? 51 del viéen—§

te Estatuto sobre Propiedad Industrial.

N O T A

Los puntos de invencidn propia y nueva que se

presentan para que sean objeto de esta solicitud de pa-
itente de invencién en Espafia por VEINIE afios son los si=-

‘guientes:

5 l.~ Cosechadora de mafz con rodillos de recogi~-
da dispuestos a ambos lados de la entrada de las plentas,
accionables en sentidos opuestos -y dispuestos en voladi-
Z0 en sus extremos del lado de entregam, caracteriza por-
que los rodillos de recogida estén dispuestos en voladizo
en la caja de engranajes que 34 acogida al engranaje que

los acciona,

2.~ Cosechadora de mafiz segin la reivindicacién

1, caracterizada porque los extremos del lado de entrega

éde los rodillos de recogida estén acogidos por unas partes

Pe buje unidas fijamente a la caja de transmisibn, en las

hue se apoyan unos 4rboles accionables por la transmisidn
que estén unidos a los rodillos de recogida con sus extre-
i

@os delanteros que sobresalen de las partes de buje,

)
i
H

i -6
| 8
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3.~ Cosechadora de malz seglm una de las rei-
vindicaciones precedentes, caracterizada porque los ci-
lindros de recogida estén provistos de un taladro inte—

rior que acoge a los 4rboles y un ensanchamiento que pre-

' senta un didmetro meyor que el taladro interior y rodea

a las partes de buje.
4.~ Cosechadora de malz segin una o varias de
las reivindicaciones precedentes, caracterizada porque

las partes de buje estén llevadas, respecto a la direc-

f16n del transporte, por lo menos hasta el centro de una
parte posterior de los rodillos de recogida provista de

nervios de extensibn radial, a continuacién de la cual se

extiende una parte frontal de los cilindros de recogida,
que tiene a8l menos la misma longitud que la parte poste~
rior, parte frontal que estéd provista de nervios dispues-'
tos en forma de hélice que parten de los nervios radiales
y se estrechan hacia el extremo frontal.

5.~ Cosechadora de mafz segfin la reivindicacibn
4, caracterizada porque los nervios radiales de los cilinj
dros de recogida que giran en sentidos opuestos pueden sen
puestos en engrane mituo. ;
..be- Cosechadora de maiz segln una o varias de
las reivindicaciones precedenties, caracterizada porque las
partes de buje para dos cilindros de recogida que se co-
rresponden, estén conectadas entre si por una brida ra-
diel, que estd unida a la caja de tranemisibn, y estén
provistas de cajas de cojinete que se extlenden hasta den-
tro de la caja de transmisibn, para acoger unos cojine-
tes en que se apoyan los érboles.

T.=-Cosechadora de maiz,
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Tal y como se ha descrito en la Memoria que an-

tecede, representado en los dibujos que se acompaiian y
con los fines que se han especificado.
Ests Memoria consta de diez hojas escritas g

miquina por una sola cara,

Madrid,
P, A,

9 5 ABR. 1868

Jus/. ~-10~
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