R-2686-27

£

352615

PATENTE DE INVENCION

gt - T
[=3 - e -

por VEINTE afios

- . iy -

cuyo privilegio se solicite pera Espafia,
sus territorios y plazas de soberania,

a favor de:

APLICACION DE SISTHMAS INDUSTRIALES S.A.
(AeSeI.S.4e)

entidad de nacionalidad espafiola, domiciw-
liada en Sabadell (Barcelona), calle Pu-

risima Concepcién, nim, 3 y 5, relativa a:

"MECANISMO REGULADOR DE LA VELOCIDAD AWGU-
LAR EN FUNCION DE LA VELOCIDAD LINEAL"
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MEMORTIA DESCRIPIIVA

ILa presente invencién se refiere s un mecanismo regulador
de la velocidad angular en tuncidén de la velocidad lineszl, de
especial aplicacibn en procesos en los que intervienen léminas
continuas que son objeto de un determinado laboreo, en cuyos
procesos se precisa una mis o menos exacta regularidad en el
desplazamiento de 1a 1éming, = = = = = = «w = =@ = @ - - - - - -

Precisamente esta Qltima condicidén es la que no se cumple
en principio, dado que el propio medio enrollador de la limina
comunica & ella una creciente velocidad lineal a medida que
sumenta esimismo la velocidad angular con el progresivo incre-
mento diemetral del bobinado. = = = = = = = = = =@ =@ = = = = -

Corrientemente se adoptan disposiciones diversas que tien-
den a paliar el mencionado inconveniente, si bien resultan de
notoria complejidad y no alecanzan siempre los resultados per-
BEGULA0Be = = = = = = w = - - - - .- - - - - = - -

El mecenismo de referencia permite conseguir efectos satis~

factorios a través de medios relativamente exiguos y de costes

B

reducidos, caracterizindose por el hecho de que el avance de

uneg lémina continua, objeto de regulacibn de velocidad, deter-
ming la activacién de un elemento rotativo que transmite el
giro a un regulador centrifugo que dispone de un Indice que
traduce en desplazaemientos las variaciones de velocidad regig=-
tradas, cuyo Indice se mueve entre unos limites preestableci-
dos mabteriglizados por wnos contactos para unos elementos de-

tectores que ponen en servicio un dispositivo servo-motor re-
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lacionado con un equipo variador de velocidad acoplado con
el motor de arrestre del mecanismo, de modo que el eje de sa~-
lida de aquel variador de velocidad cgusa el giro del rodillo
bobinador de la lémine, ‘todo ello de manera que dicha liming
adquiere en todo momento unos valores de velocidaed lineal
admisibles comprendidos dentro de los indicedos limites, por
medio de esporidicos accionamientos del servo-motor que ejer-
cen la funcibn reguladora. = = = = w = 2= - - - - - o - =
Otros objetos y caracterfsticas de la invencidn se
irén dendo a conocer en detalle a lo largo de la descripeibn
que sigue, haciendo referencia a los dibujos ilustrativos

que la acompafian. En 1os 4ibujoS: — = « = « = w o = - = - - -

Pigura tnica, representa esquendticamente el mecanismo

regulaedor de referencia, aplicado para gobernar el avance

de una liming continua, = = = = = = = = = = = = - - - - - --
Bl presente mecanismo actda sobre una lémina continua 1
de papel, tela, plistico, metal u otra materia idbnea, y
consta esencialmente de una carrilla 2 en contacto con aque-~
llza léuina, en combinacidén con una polea presionedora 3, de
un gparato regulador centri{fugo 4, de wn servo-motor 5, de
un motor 6, de un variador de velocided 7 y de un rodillo 8
para el enrollado de la léming l. = = = = = = = = = = = « -
El juego de la carrilla 2 y polea 3 se aplica a ambos
lados de la limine 1 pare captar de la misma su efecto diné-
mico y transmitirlo por friccién, substancialmente a aquella
Carrilla Q¢ = = ™ = = . - m w m -wE e e e oo . = =
Un eje 9 relaciona solideriemente le carrilla 2 a un

engrene cénico 10 acoplado a otro engrane igual 1l con eje
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12 que constituye el véstago central del regulador centri-

fugo 4, el cual se compone de una deslizadera 13 con vari-

llas articuladas 14 a ellaz y a unas barras 15 dobtadas de
contrapesos esféricos 16; dichas barras 15 articulan a su
vez con el extremo superior del vistago 12 = = = = = = = =
La deslizadera 13 del regulador 4 posee un indice 17
apto para alcanzer unos contactos 18 que forman parte de un
circuito con conexiones 19. Dichos contactos pueden referir-
se e unos microrruptores eléctricos, a unas vilvulas neumé-
ticas o hidréulicas, a unos elementos bpticos tales como
células fotoeléetricas, u otros mediocs similares, = = = = =
Las conexiones 19 sirven gl servo-motor % que se une
mecénicamente con el variador 7 por un Arbol 20, Por otra

parte, otro 4rbol 21 une el motor 6 con aguel veriador 5.-
Finalmente, un eje 22 solidariza la salida del varia-

dor 7 con el rodillo tractor 8 que forma el bobinado 23
para la léminag Ll = = = = = = = = = = * = - - - .- - -
El funcionemiento del mecanismo tiene lugar como sigue.
La carrille 2 capta en todo momento el valor que adquiere
la velocidad lineel de la lémina 1, el cual es transmitido
por el eje 9 hacia el regulador 4. Asi, este regulador de-
sarrolla su cometido y abre o cierra sus barras 15 propor-~
cionalmente a la expresada velocidad, = = = = = = = = = = -
La citada apertura angular del regulador 4 desplaza
la deslizadera 13 a lo largo del véstago 12, por lo gue wn
Indice 24 derivado de dicha deslizadere llega a entablar
relacién con uno u otro de los limites 18 en funcibén de con-

$8Ct08. = = = = - e e o - - - . - e e - -
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Los cierres de circuito causados por las coincidencias
entre el indice 24 y los contactos 18 causan la puesta en
marcha del servo-motor 5 que actia sobre el variador de
velocidad 7, el cuai actia de intermediario entre el motor
6 y el rodillo de arrastre 8, = = = = w @ w w - - - - --

Bstando en marcha el mecanismo, el regulador 4 registra
las velocidades que en todo momento adquiere la l4mina 1.
Si tal velocidad se mantiene deniro de_los 1imites admiti-
dos, el rodillo 8 queda influenciado solamente por el motor
6 que lo arrastra. Teniendo en cuenta que la velocidad li-
neal de la lémina 1 tiende a crecer por el mayor deserrollo
diametral del bobinado 23, con auvmento de la velocidad ane
gular, llega un momento en que el indice 24 coincide con
el pertinente contacto 18, lo cual determina la consiguien-
te activacidn del servo-motor 5 que intervienen en el va-
riador 7 para causar une eminoracibén de la velocidad de
giro del rodillo 8, = = = = m = = = - -—- - — - - - -

Cuando la velocidad disminuye, por la accidn del re-
gulador 7, llega un momento en que el indice 24 consigue el
restante contacto 18 que hace entrar de nuevo en juego el
servo-motor 5 para que comunigque la debida intervencibn del
re_ulador Te = = it il il

De la anterior manera se realiza un constante control
de la velocidad lineal de la lémina 1 para provocar espori-
dicas accilones reguladoras que conducen a un précticamente
uniforme desplazamiento de la lémina, 0 con oscilaciones
GegpreciableS, = = = = = = = = - = - - - - - - - - -

Descritas convenientemente las ceracteristicas de la

invencién, se hace constar que en la misma podrin intro-
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ducirse cuantas variantes de detalle pueda aconsejar la ex~
periencia, siempre que con ello no se modifigue la esencia-

lidad de la misma que es la que se resume y concreta en las

reivindicaciones que Siguel, =~ = = = = = = = = = = = - - ~
N 0 T A

Se declaran de novedad y propiedad para Espaiia, sus

territorios y plazas de soberania, las siguientes: — =~ « =

REIVINDICACIONES

l.= Mecanismo reguliador de la velocidad angular en
funcién de la velocidad linesl, caracterizado por el hecho
de que el avance de una lémina continua, objeto de regula-
cibn de su velocidad, determina ia activacién de un elemen-

40 rotativo que transmite el giro a un regulador centrifu-

- go que dispone de un Indice que traduce en desplazamientos

las variaciones de velocidad registradas, cuyo indice se
mueve entre unos limites preestablecidos materializados
por unos elementos detectores para unos circuitos que ponen
en servicio un dispositivo servo-motor relacionadoc con un
equipo variador de velocidad acoplado con el motor de arras-
A%re E;i mecanismo, de modo que el eje de salida de aguel va-
riador determina el giro del rodillo de arrastre que bobina
la lémina, todo ello de manera que dicha lémine adquiere en
todo momento unos valores de velocidad lineal admisibles
comprendidos dentro de los indicados limites, por medio de
esporddicos gecionamientos del servo-motor, que ejercen la
funcibn reguladora, = = = = = = = = = = - - = - - -
2.~ "MECANISMO REGULADOR DE LA VELOCIDAD ANGULAR EN
FUNCION DE LA VELOCIDAD LINEAL": = = = = = = = = - - -



Todo ello tal como se describe y relvindica en la pre-
sente memoria que consta de siete hojas, foliadas y mecano-
grafiades por una sola de sus caras, y de una lémina de di-

bujos que la ilustran.

wADRID, 10 ABR 1823
FoA M CUREILSUNOL T



APLICACION  DE SISTEMAS
/NDUSTP/ALES, 514. /45. /.S.A) LoJa UNICA

e ror
;¥ [
AR AN

£1G.7




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



