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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente Patente de introduccién se refiere a unas
mejoras aplicadas a la constitucidn de mufiecos para el juego de
los nifios, con la caracteristica de que pueden aguéllos befiar-
se, sumergiéndolos en el ggua, de la mismg meners que se reg~
liza el befio infentil, durente el cual los mufiecos en cuestidn
producen movimientos de gran efecto para los nifios. La aplica~
cibn de las mejoras que se describirén permitird obtener unos
nufiecos de gran valor recreativo y educativo para los nifios,

y los citados efectos podrdn combinarse con otros para la ob-
tencibén de fines determinados dentro de un tipo concreto de
juguetes.

Consisten las mejoras en cuestién en realizar el cuer-
po de un mufieco de maners que, ademfs de poder sumergirse en
el egua, la idtroduccidén en la misma dé lugar a la realizacién
de movimientos determingdos en los brazos y la cabeza, con el

resultado de un efecto muy definido en cuanto a la finalidad
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recreabtiva del juguete.

Pare feeilitar la explicacibn, se acompafia a la pre-
sente memorig tres hojas de dibujos, en los que se ha repre-
gentado, a titulo de ejemplo ilustrativo y no limitativo, un
caso de realizacién de unas mejoras en la constitucién de mufie-
cos befiables, segin los principios de las reivindicaclones.

En los dibujos:

Lg figure 1 constituye ung vista frontal del inte-
rior del cuerpo de un mufieco de la clase citada, aprecidndose
la organizacién de los mecenismos que la componen, asi como
une seccidén parcial de los miembros superiores pars ilustrar
su adaptacién al cuerpo del mufieco.

Las figuras 2, 3, 4, 5 y 6 corresponden g secciones
parciales de un mufieco del tipo que se describe, por planos
indicados A-A, B-B, C-C, D-D y E-E en las propias figuras.

La figura 7 corresponde a2 una vista de un mecanismo
de boya e interruptor eléctrico, y la figura 8 constituye una
seccién parcial del sistema por un plano indicado F-F en la
figura anteriore.

La figuras 9 corresponde a un detalle del interrup-
tor q}éct;&go, ¥y la figura 10 muestra la seccién del mismo,
por wn pleno indicado G-G en la figura 8.

Le figura 1l represente una muilecs realizada con
los perfeccionamientos objeto de la Patente, indicéndose con
flechas los sentidos de movimiento que realizan los brazos ¥y
la cabeza de la nuiieca citada.

Un mufieco del tipo que se describe presenta su cuer-
po de estructura hueca y realizado a base de dos piezas corres-
pondientes a sendas mitades longitudinales, una de las cuales,
indicads con el numeral ~1-, comprende la parte posterior del

cuerpo, de cuya superficie interna se derive une pluralidad
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de tetones cilindricos.tales como 108 =2-, =3= ¥y ~4= que, jun-
tamente con otros conjugados y solidarios de la segunde pieze
acoplada a la -1-, permitirdn reslizar el cierre de la estruc-—
fura hueca del cuerpo, menteniéndose unidas las dos partes
preferentemente mediante tornillos trensversales.

Los movimientos que realizard el mufieco se obtienen
primordiaslmente mediante un pequefio motor eléetrico -5-, cuyo
&rbol se halla acoplado a un conjunto de mecanismos -6-, sien-
do alimentados sus devangdos médiante“pilasmsecas mantenidas
en mna caja -7- de alojemiento. Un dispositivo flotador -8-,
situado en la parte inferior del cuerpo, acciona un dispositi-
vo interruptor -9~, con lo que se tendrd condicionedo el fun-
cionamiento del sistema a la posicién del mufieco respecto al
nivel del agua.

El sistema flotador-interruptor comprende unea zona
central -10- en solideridad con la boya -8-. Ests dltime pre-
gente forme de cuerpo hueco , de seccidén trapecial y aristas
redondeadas, reslizado preferentemente de material pléstico
ligero, que en su parte central y posterior forma la prolon-
gacién -11-, dotada en sus lados de tetones -12- y -13~, asi
como de una prolongacién central -14- que se expensiona en la
gone -15-, destinada e servir de sostén g una placa metélica
-16-, acoplada g la anterior‘mediante tetones y remaches de
inmovilizacidn.

Con los elementos anteriores se halla articulada una
segunda pieza definida por un elemento en forme de arco =17-,
que en sus partes laterales posee sendos tetones -18- y -18'-,
perforados transversalmente, por los que se realizard el monta-
je del sistems flotador-interruptor en el cuerpo -1-, gracias

8 unos véagstagos -19- y -20- formados por el mismo y en los que

se ensartarén los tetones anteriores.
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Unsa vez realizado el acoplamiento del sistema floba-
dor, se inmoviligza la posicidén de los tetones -18- y -18'- me-
diante unos resortes -21- y'—22—, aplicados a los extremos
de los véstegos -19~ y -20-, respectiveamente.

Los elementos -18- y -18'- poseen en una de sus ca-
ras sendos selientes, en los que se ensartarén unas orejas
loterales =23~ y =24~ del dispositivo interruptor -9-, tal
como se ve en los dibujos, siendo representados por ¢l numeral
-25- en la figure 1.0.

Bl dispositivo interruptor posee dos entrantes -26-

y =-27-, de orientacién frontal segin la figura 9, ocupados res-
pectivamente por elementos cilindricos -28- y -29-, que presen-
tan en- sus cebezas unas zonas discoidales las cusles, por ser
electroconductoras, servirin de contactos fijos pertenecientes
& un circuito de corriente, precisemente ¢l de alimentacién de
los arrollemientos del motore

El contacto mévil queda constitufdo por una pieza
discoidal -30-, provista de wn vistago central en su cara in-
ferior y de un resorte helicoidal -31- rodeando al mismo, ha-
114ndose ambos elementos alojados en el interior de una cavidad
cilindrica, como se ve en las figuras 8 y 10.

- Bl conjwato se halla protegido y cerrado mediante
une membrang flexible e impermegble -32-, la cual queda rete-
nida entre el marco circular constitufdo por el cusrpo =17-
y el cuerpo anular que constituye las cavidades donde se alojan
los elementos del interruptor.

El accionamiento del dispositivo eléctrico tiene efec
t0 mediente wn tetén -33- formado en la cara de la expansidn
~15~ que se halls enfrentada al interruptor, y los terminales
de contacto con los elementos fijos del sistema se representan

por los numersles =34- y =35=- en las figuras 1 y S
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Los extremos de los conductores se conectan, respec-—
tivamente, a uno de los bornes -36- del dispositivo portepilas
~7- y a un borne -37- del motor eléetrico -5-. Del segundo
borne -36'- del portapilas se deriva otro conductor conectado
al seéundo terminal del motor eléetrico.

El alojamiento ~7- de las pilas se cierra mediante
ung tapa -38-, y queda situado en disposicidn entrante y amo-
vible en el interior de un cuerpo -39- a modo de caja abier-—
ta y solidaris del cuerpo -1-. En su base, la caja -T- posee
un larguero -40-, de longitud ligeramente superior a la de la
envolvente -39-, destinade a impedir la salida total de la ca-
ja portapilas, fijéndose & la base de éste mediante unos teto-
nes -41- y -42-.

Para mejor proteccidén del sistema que aloja las pi-
las eléetricas, el cuerpo -1- posee todavia una abertura en
la que encajs una tapa =43-, de forma rectangular y con sus la-
dos menores redondeados, tapa provigta de un entrante —44- que
se aplica sobre lsg ~38~ con el fin de mentenerlas en posicién
de cierre, en tanto que otro entrante -~45- coopera a la posi-
c¢ibn de la propia pieza-tapa.

E1l movimiento de giro producido por el motor eléc-
trico -5~ se tiene disponible en el eje-frbol del mismo, que
lleva montado un pifién -46—; engrangdo con una rueda dentade
-47-, formendo el primer tren de reduccidén de un juego que
comprende asimismo un segundo pifién -48-, otre ruede -49-,
montads sobre el &rbol =50-, gue acciona solidariamente un
pifién -51- engranado con la rueda -52-, solidaria del pifién
~53-, cuyo &rbol llega aproximadamente hasta la mitad de la
cajs de mecanismos -6-, terminando en un cuerpo eilfndrico
-54—~, provisto de un dentado terminal.

Une pieza cilindrica -55-, andloga a la =54~, ter-
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mine tembién en un dentado conjugado, de manera que cuando

les dos piezas se ponen en contacto frontal, quedan embragadad.
La -55- puede desplezarse longitudinglmente, coaxiglmente con
la anterior, por estar montada sobre un 4rbol cuyo eje ideal
coincide con el de aquélla. Posee uns expansién anular -56-,

de diédmetro ligeramente superior, por el que se realizaréd el
desplazamiento axial del cuerpo, mediante un dispositivo que
se describird posteriormente.

El 4rbol sobre el que se halls montado solidariamen-
te la rueda -52- posee un brazo lateral -~57-, terminado en un
muiién -58-, destinado a accionar uno de los brazos del mufleco.

El érbol ~59- sobre el que se halla montado, en dis-
posicién no solidaria, el cuerpo —55-, ge hells rodeado por un
resorte helicoidal -60-, que tiende a mantener el citado cuer-
po hacia el extremo del érbol, es decir, aplicado contra el
cuerpo -54-, de manera que los dentados conjugados de los dos
elementos cilindricos se hallen en engrane, de forma que el
giro de uno de ellos en cierto sentido arrastra al otro cuer-
po, mientras que el giro en sentido contrario produce un res-
balamiento entre las dos partes. Por el contrario, cuando ac-
tia un dispositivo de horguilla que determing el desplazamien—
to axial del cuerpo =55-, éste deja de establecer contacto con
el =54~ y se interrumpe el embregue entre ambas partes.

El 4rbol =59~ lleva solidario en su parte extrema y
exterior un brago -6l-, provisto de un tetén -62-, simétrico
del -58~ y destinado, como aguél, al accionamiento de un brazo
del muiieco.

El pifién ~53= se halla engranado con wna rueda den-
tada ~63=, la cugl posee en su cara interna cuatro tetones ci=-
lindricos -64~, entrantes en el espacio de la caja de mecanis-

mos =6- y distribufdos regularmente en la forma que se ve en la
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figura 4. Un seliente -65~- formado por el &rbol -66-, coaxial
de aquella ruedas, sers el elemento que permite el arrastre de
este dltimo, y, por consiguiente, el giro de las excéntricas
-67- y -68=-, las cuales presentan forms ovelads, como se ve en
la figura 2.

El 4rbol =66- forma los nervios laterales —69- y
~70-, que gon los elementos solidarios del cuerpo =65~ que
resultarén errastrados por los tetones -64- de la rueda —63-e

Un cuerpe —~Tl- en formg de horquills,. de brazo -72-,
se halla scoplado el elemento cilindrico -55-, precisamente
apoyado en el saliente anular -56- del mismo, y tiene su otro
extremo sujeto en la pared posterior de lg caje de mecenismos
~6-. El propio brazo -T2- posee una derivacidén transversal |
~73-, que se apoya en la care interna de la ruedas -63-, la cuel
posee en su periferis interior dos sectores -T4~ y -75-, de
extremos en plano inclinado, de manera que el giro de la rueda
dg lugar a que el extremo -73- se gpoye sucesivamente en las
partes salientes ~74- y ~75~ 0 en las entrantes comprendidas
entre ellase. As{ resulta un movimiento elternativo en direccién
horizontel para el brazo -73-, ¥y, en consecuencia, para la hor-
quills -71-« En consecuencia, el embrague entre los cuerpos
~54—- y -55- ge producird con intermitencias, en corresponden-—
cia con la posicidén del repétido brazo =73~

Las excéntricas ~67- y =68= accionan en su rotacién
un véstago -~76- formado en la parte inferior de una pieza que
comprende un cuerpo anular -77-, un travesaifio diametral -78-
en forme de sector y una prolongacidn inferior que da lugar a
la formacibén del véstago mencionado, cuyo extremo -79- resul-—
ta accionado inmediatamente por las excéntricas. El travesafio
~78~ se articula mediante un pasador horizontael -80- con una

expansidén troncocénica =tl- y ~82- formada en solidaridad con
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una placa rectangular -83-, que en éu parte correspondiente a
la rueda =63~ forme el entrante ~84-, mientras que en su cera
inferior presenta unos nervios -85-, en correspondencia con
los bordes. superiores de la caja de mecanismos —6-.

El acoplamiento del cuerpo anular -77- con la emboca-
dura inferior de la cabeza tiene efecto mediante los bordes
circulares -86- y -87- formados por aquelle pieza.

Los brazos del mufieco llevan montados solidariamente
unos elementos cilindricos -~88- y -89-, respectivamente, que
en wo de sus extremos forman pestafias salientes =90~ y ~91-,
mientras que sus extremos opuestos comportan los salientes —-92-
¥ ~93=, quedando sbélidamente anclados los citados elementos an
los mufiones de los brazos.

Los elementos tubulares de articulacidn de los brazos
se derivan en los pares de gpéndices -94- y -95-, respectiva-
mente conjugados con los tetones ~62- y -58- de los mecanismos.

La figura 3 permite apreciar la forma de montaje de
los casquiilos en los mufiones de los brazos, graciass al acabe-
do dentado de los asientos de aquéllos en los mufiones, indicado
con el numerel ~96- en la figura 3, que ilustra iguelmente la
forma en que se hallan acoplados cinemiticamente los tetones
-ﬁéé';'-6é:“;on las expansiones -95- y -94-, respectivamente.

Los elementos que integran los mecanismos del juguete
descrito se realizarén a base de materigles resistentes al agua,
incluyendo el agua del mar, materiales gque serén, por ejemplo,
el pléstico, el zine, el hierro gelvanizado y similares. En
cuanto a losédlementos eléctricos, se aislardn debidamente pare
impedir cortocircuitos y otros fenbémenos inconvenientes debidos
a la accidn de lg humedad.

El resultado del funcionamiento de los mecanismos,

en conjugacidn de sus diferentes elementos, es el representado
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esquemdticamente por flechas en la figura 1l. EL mufieco res~
liza con sus brazos movimientos de elevacidn y descenso, a los
que corresponden movimientos de lg cebeza en ung u otra direc-
cidn hacia los lados. Pero las dos clases de movimientos no
son simulténeas, sino que, mientras que produce el accionamien-
to de los brazos, la cabeza permanece quieta, en tanto que los
movimientos de la misms corresponden al reposo de los brazos.
Ello se debe a que el embrague entre lag piezas ~54- y =55-
tiene efecto alternativamente con el secionamiento por las ex—
céntricas ~67~ y -68- del gpéndice -76- y, en consecuencia,

el accionamiento de lg cabeza.

El brazo lateral -~73~ resulta sctuado por los salien-
tes interiores de la rueda -63- en los momentos correspondien-
tes, que producen una alternancia de acciones para los brazos
¥ la cabeza, lo que ge traduce en la combinacién de efectos
de los citedos miembros en sus movimientos caracteristicos.

Todo cuanto no afecte, alters, cambie o modifique
la esencia de las mejoras descritas, serd variable a los efec-
t08 de la actual Patente.

NOTA.

Se reivindica como objeto de estg Patente de intro-
duccidn:

l.~lejoras en la constitucidn de mufiecos bafiables,
caracterizadas esenciglmente por la disposicién en el interior
del cuerpo de los muiiecos de una pluralidad de elementos cons-
titutivos de mecenismos de accilonamiento elternativo de los
brazos, segin movimientos ascendentes y descendentes, y de la
cabeza, seglin movimientos de giro hacia la derechs y la izquier-
da, obteniéndose la causa primaria de tales movimientos del
funcionamiento  de un pequefio motor eléctrico alimentado por pi

las secas y accionador de dispositivos cinemdticos acoplados,
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a efectos de trensmisién de movimientos, a cuerpos solidarios
de los brazos y de la cabeza, en alternancias determinadas.

20-llejoras en la constitucién de mufiecos bafiables,
segln la reivindicacién anterior, caracterizadas por lg dispo-
sicién de wn sistema de alojamiento, retencidn y conexidn eléc-
trica de dos pilas secas utilizadas para la alimentacién del
motor eléctrico, que quedan introducidas en uns caja prismiti~
ca de forma y dimensiones correspondientes a las suyas propias,
dispuesta en situacidn amovible en el interior de mn cuerpo de
guiado, solidario de una de las dos mitades longitudinales de
que queda constituido el cuerpo hueco de cads mufieco, definien-
do preferentemente la mitad delantera la cavidad de alojamien-
1o para'las pilas secas, wn dispositivo interruptor provisto
de wn flotador, una caja de mecanismos que incluye el motor
eléctrico, y elementos complementarios de acoplamiento entre
las dos partes longitudinales del cuerpo.

3.-llejoras en la constitucidén de mufiecos bafiables,
segin las reivindicaciones anteriores, caracterizadas porque el
cuerpo amovible de la caja portepilas posee en su parite termi-
nal exterior une pieze longitudinal de dimensiones adecuadas
pare impedir le separacifn del cuerpo portapilas respecto a
su envolvente de guiado, sujeta msdiente tetones salientes de
aquélla, situados en la cara extrema que comporta los bornes
de conexidn de la bateria de pilas formada, mientras que su
tepa de cierre posee elementos electroconductores fijos para
establecer la asociacién eléctrice de los polos de las pilas
acopladas en cascada.

4o-llejoras en la constitucibén de muflecos beiiables,
segin las reivindicaciones anteriores, caracterizadas por la
disposicién de wn mecanismo interruptor del circuito de la co=

rriente eléctrica alimentadors del motor, constituldo por wn
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elemento accionador de tipo flotador, ariticulado en un salien-
te solidario del cuerpo del muiieco y accionador, por su otro ex-
tremo, del dispositivo de interrupcién propiemente dicho, que
queda realizado mediante dos piezas contactoras fijas de es-
tructura cilindrics y discoidal, puestas en comumnicacién me-
cénica y eléctrica, segin la posicidn del flotador, medianie una
pieza metédlice discoidal solidaria de un tetén rodeado por wn
resorte helicoidal, helléndose el conjunto alojado en una cavi-
dad a modo de caja protegida por una membrane flexible e im-
permeable, sobre cuya cara exterior actia el extremo del Srga-
no accionado por el sistema articulado, cuyo otro brazo consis—
te en una caja prismética, hueca y ligera que define el flota-
dor, puesto en accibén con la inmersidén del cuerpo del muileco
en el ggua.

5.=Mejoras en la constitucidn de mufiecos bafiables,
segin las reivindicaciones anteriores, caracterizadas por la
retencién simultdnea del soporte del dispositivo flotador y
del interruptor de la corriente eléetrica en salientes forma-
dos en solidaridad del cuerpo hueco del nufieco, en los que la
retencibén de los dispositivos se efectida en cooperacién con
piezas eldsticas de estructura filar ensartadas en los extre-
mos de aquellos elementos de sujecidn, realizéndose la sglida
del dispositivo interruptor ae los terminales de los conducto-
res gque enlazan gl mismo con uno de 1los bornes del sistems
portapilas y con un borne del motor eléctrico, respectivamen-
te, teniendo efecto separadamente el enlgce del segundo borne
del motor y el otro borne del dispositivo glimentador.

6o-llejoras en la constitucién de mufiecos bafiables,
segin las reivindicaciones anteriores, caracterizadas por la
realizacién del dispositivo de transmisidn cinemftica de movi-

miento de giro desde el 4rbol del motor hacis dos drboles-eje
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coaxigles, enfrentados y provistos de sendos elementos cilin-
dricos y dentados en oposicién, susceptibles de acoplarse por
contacto tras el deslizamiento axial de uno de ellos, compor-
tando el referido sistems un dispositivo reductor de velocidad
constitufdo por tres juegos consecutivos de pifién y ruede den-
‘tada, hasta la obitencidén de la velocidad deseada en uno de los
érboles de giro enfrentados, que en su extremo emergente de
la caja-bastidor sustentadora de los mecanismos posee un brazo
lateral terminado en un mufidn de acclonsmiento de uno de los
brazos del mufieco.

f.-Mejoras en la constitucidn de mufiecos bafiables,
segin laes reivindicaciones anteriores, caracterizadas porque
el segundo &rbol-eje, enfrentado sustenta axialmente, pero no
solidariamente, el correspondiente cuerpo cilindrico, dentado
en su terminacién y dotado de un saliente anulaer de mayor dijs-
metro, sobre el que actlan los dos brazos de una horquilla de
desembrague, cuya gecidn resulta opueste a la de wn resorte
helicoidal que rodea el drbol-eje con la tendencia a embragar
el cuerpo cilindrico con el conjugado y montado en solidariad
con el primer érbol-eje, terminando el segundo &rbol en wn
brazo_exterior portador de un tetdn, simétrico del situado en
la extremidad del primer elemento enfrentado.

8.-lMejoras en la constitucién de mufiecos bafiables,
seglin las reivindicaciones anteriores, caracterizadas por la
reelizacidn del acoplamiento cinemdtico de los tetones terming-
les de los érboles-eje enfrentados con sendos pares de vdsta~
gos soliderios de los mufiones en que terminan los brazos y que
lleven sélidemente acoplados sendos cuerpos cilindricos, ancla-
dos ingmoviblemente en ellos y prolongados en Llos apéndices
entre los cuales quedan situados los tetones de accionamiento.

9.~llejoras en la constitucién de mufiecos bafiables,
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segin las reivindicaciones anteriores, caracterizadas por la
realizacidn del accionamiento de la cabeza segln movimientos
de giro hacia la derecha y la izquierda, constitufda mediante
una pleza de estructurs anular acoplada a la embocadura infe-
rior del cuello, poseyendo wn travesafio diametrel prolongado
inferiormente en wn véstago, que resultsa accionado mediante
un par de excéntricas oveladas montadas en un érbol arrastra-
do por una rueds dentada, perteneciente a los mecanismos del
gistema, de manera que el movimiento del véstago se transmite
por solidaridad, mediante la pieze anular inferior, a la ca-
beza del mufieco, guedando aguellsa pieza anular montads en dis-
posicién articulads alrededor de un pasador horizontal, con la
prolongacibén troncocbnice de una place cuadranguler fija en
el cuerpo del mufieco y situada por encima de la caja de los
mecanismos.

10.=lMejoras en la constitucién de muflecos bafiables,
segin las reivindicaciones anteriores, caracterizadas porque
el giro continuado del motor eléctrico permite la obtencién
del accionemiento alternativo de los dispositivos de acciona-
niento de los brazos, por acoplamiento de embrague entre los
dos cuerpos cilindricos dentados y enfrentados, asi como el
accionamiento elternativo de los mecanismos actuadores de la
cabeza, gracias al movimiento lateral en un plano horizontal
de wn brazo perpendicular y solidario de la horquille de desem-
brague, actuado @ su vez por los entrantes periféricos e inte-
riores de le Ultima rueda dentada del dispositivo cinemdtico.

Sean cuales fueren las circunstancias que concurran
en la esencialidad de la Patente de introduccidn, definida en
las anteriores reivindicaciones, cuyo objeto es:

1l.%ejoras en la congtitucidén de mufiecos bhefiables".

Conéfa le presente memorias de catorce hojas foliadés,

mecanografiadas por ung sola carae y de los dibujos unidos a



- 14 -

la misma.
Barcelona, g0 MAR. 1968
P.A. de D. José g2 RAICH Lluch,

ALFONSY uwurAN
P. p-
s

Fdo.: Luis Durén Benejam
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