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briténica - con domicilio en Great King Street, BIR-
1TINGHA (Inglaterra),
por :

»dquing para engarzar bornes en cables elémtricos”.
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Temoria descriptiva

Este invento se refiere a una mdquina para enger-
zar bornes en cables eléetricos.

* Ta méquina segin el invento comprende un meca-
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nismo prensor para sujetar ﬁh cable, un yungue sobre el
cual se apoya un borne eléectrico en actividad, un merti-
1lo que se mueve entre limites superior e inferior, acer-
cdndose al yunque y apartdndose de él, para engarzar el
borne en el cable, un mecanismo impulsor para mover el
martillo por medio de una articulacidn de palancas ¥y me-—
dios de ajuste asoclados a una palanca de dicha articu-
lacidén para ajustar las posiciones limites entre las cua-
les se puede mover el martillo.

Un ejemplo del invento se ilustra en los dibu~
jos anexos, en los cuales indican :

Ta figura 1, unz elevacidn lateral, con seccidn
parcial, de unz méquina combinada para desnudar el ca-
ble y para engarzar un borne;

Tas figuras 2 vy 3, una elevacidn frontal y una
planta de la miguina expuesta en la fizura 1; v

Ta figura 4, una vista similar a la figura 3, pe—
ro con algunos elementos omitidos para mayor claridad.

Segln los ddbujos, la miquina comprende una ban-—
cada fija -1l- y una pared vertical abierta -13- que su-
be désde el borde anterior de la cara superior -12- de
la bancada. La care frontal de ésta lleva sujeto un me-—
canismo prensor -15- para el cable.

El mecanismno -15- va montado en la bancada -11-
con movimiento en un plano vertical, y es eupujado al
linite superior de su recorrido por resortes —-1G-. =1
mecanismo comprende un par de brazos -17- paralelos en
general, oscilantes sobre sus puntos medios. Cada braz

lleva en su extremo superior una mordaza -18-, y en el
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inferior un rodillo -19-, y un resorte -21-~ nueve los
brazos en direccidn adecuada para separar las mordazas
-18-. Una leva ndvil -22- pasa eatre los brazos -17-

v entra en contacto con los rodillos -19-. Ia leva -22-
se nweve al funcionar un cilindro neumdtico -23-, para
separar los rodillos -19- y acercar en consecuencia las
mordazas,

Ta superficie -12- de }ﬁ_banggdqv—ll- lleva su-
jetas dos varillas de guia -24~ paralelas, sobre las
cuales se desliza el mecanismo -25- desnudador del cable.
Este mecanismd -25- es deslizable sobre las varillas
~24~ en un plano horizontal, hacla el mecanismo prensor
~15— v en sentido contrario, y comprende un carro -26-
en forna de U, con las remas taladradas para recibir las
varillas -24-. A la base del carro -26— se articulan,
mediante un perno -28-, dos brazos -29- generalmenie pa-—
ralelos, conectados entre si por sus exbtremos distantes
del mecanismo -15- mediante una articulacidn de palan~
cas -3l-. HNsta articulacidn comprende un resorte -32-
gue aproxima los citados extremos de los brazos -29- en-
tre si. EL punto central de la articulacidn -31- estd
sujeto al vdstago -34- de un cilindro neumdtico -33-.
T0s extremos de 1los brazos -29- adyacentes al mecanisno
=15~ 1levan un par de cuchillas cooperantes -35-, que se
juntan cuvando la articulacidn -31- se mueve hasta pasar
el centro. Il frente del carro -26— se extiende hacia
el mecanismo —15-; v lleva una gufa hueca ahusada -36-
para el cable y un mictointerruptor -37-, con una vari-

lla impulsora ~38- colocada en €l extremo de la gufa
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~36- distante del mecanismo -15;. Cada una de las ramas
~27- del carro lleva un par de topes -39-, -41- que se di-
rigen hacla los brazos -29~ estando estos ‘topes =39~ dig-
puestos en las ramas -27-, entre el perno ~28- y la arti-
culacién -31-, y los topes -41- se hallan en las ramas
-27~, entre el perno ~28- y las cuchillas ~35-,

Con movimiento deslizante vertical se apoya en la
cara frontal de la pared -13- el patin —43- del mecanismo
engarzador -42-, Sujeto a la cara superior -~l2- de la ban~
cada ~1l-, debajo del patin -43-, hay un yungue —44-, en
el que se apoya en actlividad un borne -57-~, I0Os bornes
son solidarios de una cinta continua de metal -55-, que se
introduce en la méquina como se describiri después. E1
patin —43- lleva un martillo -45- que coopera con el yun-
que =44-~ para doblar un borne sobre un conductor. Una ar-
ticulacidn de palancas -46- se extiende entre el patin —43-
v un tope ajustable -47- sujeto a la pared -13-. EL pivo-
te central de la articulacién estd conectado al véstago
~49- de un cilindro neumdtico ~48-, y &ste va montado so-
bre gorrones -Sl—rapoyados en la bancada -115.

a Al patfn -43- esté articulada una rema de una pa-
lance acodada =52-, cuyo otro extremo lleva articulado un
dedo -53%-. El extremo libre de este dedo -53- se desliza
en un canal -54~, a lo largo del cual avanza wna cinta de
metal =55~ desde un carrete alimentador -56-. Ia cinta

de metal ~55- lleva unldos solidarismente una pluralidad

de bornes -57~ dispuestos a intervalos iguales en toda su

longitud. El dedo ~53- es impulsado por un resorte —58-

en tal direccidén que su extremo libre toca la base del ca—
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nal -54-, con el que forms un pequeiio dngulo. Al moverse
alternativamente el patin -43-, el extremo libre del dedo
~53- vetrocede y avanza por la base del canal ~54-, ¥ a
caede avance engancha un borne -57- de la cinfa ~55-~, y de
esta menera empuja la cinta -55- por el canal hacia el yun~
gue -44-. Al retroceder el dedo -53- de nuevo, pasa por
encima del borne contiguo -57- de la einta -55-. PFPara que
&sta no sea arrastrada hacia atrds._por el dedo, en la ba-
se del canal -54- ge dispone una rampa, sobre la cual se
deslizan los bornes @l moverse hacia el yunque ~44-, y cuw
va forma impide que los bornes retrocedan. ILa rampa dista
del yunque =44~ un espacio igual al que media entre los bor-
nes -57- en la cinta ~55-, de modo gque cuando un borne en-
tra en ella, el borne immediato distante del carrete 56—
estd situado sobre el yunque -44-. Durante el retorno del
dedo -53%-, retrocede una distancia mayor que el espaclo en—
tre los bornes ~57-, de modo que, al avanzar de nuevo, es
suficiente la demora para que el martillo -45-~ se levante
por encima del yunque —44- antes de que se sitide sobre éste
el borne siguiente.

La mdquina funoiona del siguiente modo : Un cable
~59~, con un ndcleo conductivo interno y una vaina 2islan-
te externa, se inserta entre las mordazas -18-, y a través
de la gufa -36-. El cable -59- ge hace pasar entre las cu-
chillag -35-, y toca el extremo del empujador -38-, con lo
qie sseeclona el microinterruptor -37-. Il segmento de ca-
ble ~59- que ha pasado entre las cuchillas ~35~ viene de-
teminado por la posicién del empujador -38- respecto a

ellas, y puede ajustarse el empujador -38- para variar el
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segmento de cable que ha de desﬁudarse. Cerrando el mi-
crointerruptor, se inicia el funcionamiento de un siste-
mo de mando por leva que regula el funcionamiento de le
ndquina. ELl movimiento inicial de la leva pone en accién
el cilindro neumftico =23-, y hace subir la leva -22- pa-
ra que los brazos -17- oscllen en direccién adecuada, pa-
ra aproximer las mordazas —18- de modo que prendan el ca—
ble =59-.

Cuando las mordazes -L8- prenden el cable -59-, la
leva de mando hace funcionar el cilindro -53- para alejar
el vdstago -34- del mecanismo prenmsor -1l5-. Sin embargo,
al principio no se mueve el carro ~26—- con el v4stago, por
su inercis y por la friccidn entre las ramas -27-y las
varilles de gufa -24-. Cuando el véstago -34- se retirs,
los extremos de los brazos -29- adyacentes al mismo se
apartan por obre de la articulacién -31~-, y oscilan en
torno del perno -28- para aproximar las cuchillas. Ios to-
pes ~39- estdn situados de manera que la oscilacién de
los brazos —29- se interrumpe una vez que las cuchillas
=35~ hen cortado la vaina aislante del cable -59-~, pero
';htes;aé que alcancen el ndcleo conductivo. Cuando cesa
1o oscilacién de los brazos -29-, la artioulacifn -31- se
inmoviliza, y el carro, con las cuchlllas -35- en su po-
sicién cerrada, se hace retroceder con el véstago =34-,
retirando as{ un trozo determinado de la valna alslante
del cable -59~, y dejando desnudo el nidcleo. Cuando re-
trocede el carro —26-, retroceden la gufa -36-, el micro-
interruptor -37- y el empujador -38-, y queda el cable
desnudo —-59- situado encime del yungue -44- del mecanismo
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engarzador —42-. Al llegar el carro a su posicién més
posterior, con las cuchillas -35- y la gufa =36~ fuera
del trayecto del pati{n -43=-, la leva de mando hace fun-
cionar el cilindro -48-, y el véstago —49- de éste es em-
pujado hacla fuera. Tal movimiento del vdstago -49- se
transmite, por mediacién de la articulacidn -46-, al pa~-
tin -43-, que desciende.

Al bajar el patin -43-, lo hace tambien el marti-
1lo -45-, Este martillo tiene una ranura -6l—- en formea
de V invertide, con la bage configurada pars doblar par-
tes del borne -57- que estéd sujetado entre el martillo —45-
y el yunque -44-, Cuando desciende el patin -43-, el ni-
cleo desnudo del cable -59- entra en la ranura —6l- del
martillo —45-, vy entonces un par de topes ajustables —62-
del patin tocan el mecanismo sujetador -15-, y al segulr
bajando el patin 43, el sujetador -15- y el cable -59-
sujeto en &1 descienden con el patin, contra la accién de
los resortes -=l6-. Cuando baja el martillo —-45-, le acom-
pafia el nifcleo desnudo del cable -=59-, y el martillo lo
gufa entre dos pares de apéndices verticales del borne
-57- apoyado en el yunque —44-. EL final del movimiento
del martillo —45- hacia abajo, con relacién al yungue —44-,
doble los dos pares de apéndices para prender el cable
dentro del borne, el primer par se dobla de manera que su~
jeta la vaina del cable; y el segundo par se dobla para
sujetar el nficleo del cable, quedando conectados eléectri-
cemente el cable ~59- y el borne ~57-.

Cuendo el martillo -45- dobla el borne -5T7- sobre

el conductor -59-, un par de cuchillas -63- cooperantes
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cortan el borne ~57- de la cin%a ~55=, ¥ la parte de la
cinta -55~ & que estaba sujeto, del resto de la migma.
Ias partes cortadas de la cinta -55- caen en un vertddero
-64~, ¥ se recogen en un recipiente -66-.

Cuando el patin -43- alcanza el término de su ca—~
rrera, la leva de mando invierte el funcionamiento del ci-
lindro =45-, para retroceder el védstago -49-. Al retroce-
der éste, se eleva el patin -45-, y el mecanismo prensor
~15~ sube & su posicidn primitiva por obra de los resor-
tes -16-, quedando libre para que el operador pueda re-
tirar el cable -59- con el borne -57- engarzado. Mientras
sube el patin —43-, el dedo alimentador -53- se mueve y
coloca otro borne -57- en su sitio sobre el yunque -~44-,
del modo ya descrito. Ilegado el patin a su posicién ele-
vada, el aparato de mando por leve hace funcionar el ci-
lindro ~33- para mover el védstago -34- hacia fuera. El
movimiento inicial del védstago hace oscilar los brazos
~29- en direccidn adecuada para abrir las cuchillas =35-,
de modo que el segmento de vaina aislante caiga en wn se-~
gundo vertedero -65-~ para ser recogido en un recipiente
~;67-:N'Los brazos -29- oscilan hasta que tocan los topes
~4l-, y entonces se inmovilizs de nuevo la erticulacidn
=31-, ¥ el carro -26- avanza y se prepara para otro ci—
clo. Para que el carro -26- encuentre suficiente resis-~
tencia a su movimiento y haga osecilar los brazos -29-,
sus rames -27- y las varillas de gufa -24~ estén provis-
tas de elementos cooperantes de friccibn, gue pueden ajus—
tarse para compensar el desgaste de las ramas =27- y las

varillas ~24-,
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ILa mfquina estéd provista de un proyector de aire,
colocado de manera que insufla aire comprimido sobre las
cuchillas -35- en el momento oportuno para asyudar a reti-
rar el trozo de vaina de cable de las cuchillas.

El tope ajustable -~47- del mecanismo engarzador
-42~ tiene la forma de un ajuste micrométrico, y puede mo-
verse para alterar la posicién de la rama superior de la
articulacidn -46- y fijar asi exachamente los lfmites del
movimiento del patin —43-.
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Se reiéihdica como objeto de esta patente :

1, - Miquins para engarzar bornes en cables eléc-
tricos, la cuzl comprende un mecanismo prensor para sujetar
un cable, un yunque sobre el cual se apoya un borne en ac-
tividad, un martillo gue se mueve entre limites superior e
inferior, acercédndose al yunque y apartdndose de &1 para
engarzar un borne en el cable; medlos impulsores que ac-
tfan por mediacidn de una articulacién de palancas para
mover el martillo, y medios de zjuste asociados a une pa-
lanca de dicha articulacidn para fijar las posiciones 1{-
mites entre las cuales puede moverse el martillo.

2, - Miquina segiin la reivindicacién 1, en la que
el martillo se configura para guiar el cable y ponerlo en
contacto con el borne durante el movimiento de dicho mar—
t1llo a su posicidn 1limite inferior.

3. ~ Mdquina segtn las reivindicaciones 1 § 2, lea
cual comprende medios para alimentar los bornmes eldetricos

al yunque durante el movimiento del martillo a su posicién



1limite superior.

4-. ~ Méquina seglin la reivindicacién 3, en la que
los bornes son golidarios de una tira de conexién a lo
largo de la cual se hallan espaciados, y gue comprende me-
dios para cortar de la tira un borne guwe ya ha sido engar-
zado, despues de esta operacidn de engarzado.

5-. = Méquina para engarzar bornes en cables eléc—
'l:ricosr.

Esta memoria consta de diez pdginas, escritas por

una sola carae.

BARCEIONA, 28 MAR. 1968
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