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" perfeccionamientos en dispositivos de encendi-

do gobernados por un emisor sin contactos®,

Solbcsitants: ROBERT BOSCH GIMBH, entidad alemana, residente en Breitsc
heidetragse 4, STUTIGART W, Alcmania.

Iz invencidén se rciiere a un dispositivo de
encendido zobernado por un emisor sin contactos, espe-
cizlmente un emisor megnético, para motores de explosién,
con una bobina de encendido en la que en serie con el

arrollamiento primario se encuentra un interruptor elec
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trénico, que normalmente se mantiene en estado no con-
ductor, y con un aparato de mando nara gobecrmar el in-
terruptor electrdénico, que es accicnado por el emisor
sin contactos sinecrdnicamente con las velocidades del
notor de explosidén y de esta manera conecta periddica-
nmente el interruptor electrdnico y en el momento de en-
cendido le vuelve a desconectar, con lo cuwal la corrien-—
te en el arrollamiento primario de la bobina de encendi-
do es interrumpida y nroduce en su arrollamiento sacun-
dario wn impulso de zlta tensidn que, en caso dado a
través de un distribuidor de encendido, se puede alimen-
tar 2 un dispositivo de encendido en forma de una bujia
de encendido, para iniciar alli un proceso de encendi-
do. t

Se conocen dispositivos de encendido de tran-—
sistor gue se gobiernan por emisores magnéticos y que
como escalén previo tienen un mltivibredor monoesta-
ble que, a un impulso del emisor, desconecta la corrien~
te a través de la bobina de encendido - con lo cual se
produce una chispa de encendido - y después de un tieme
po previamente dado, el asi llamado %iempo de duracidn
del multivibrador , la conecta de nuevo.

Con el elevado numero de revoluciones del mo-
tor ge han de generar muchos impulsos de encendido »ox
unidad de ‘tiempo; por ejemplo, en un motor de cuatro
tiempos de cuatro eilindros se han de produveir para 5000
r.p.m. mis de 160 impulsds de encendido por sejundo. Por
esta razdn se han de escoger para este mulbtivibredor unos
tiempos de duracidn muy cortos, por ejemplo, de un mili-

sezundo para poder generar avn con sezuridad estos oleva
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dos numeros de impulsos. A nimeros de revoluciones ba-
jos, por ejemplo, a 20 impulsos de encendido/segundo
correspondientes a 600 rpm. se obtiene, por lo tanto, una
corriente muy alta a través del arrollamiento primario
de la bobina de encendido, ya que entonces la corriente
primaria fluye durante 49 milisegundos y solo es inte-
rrumpida durante 1 milisegundo. De la bateria del vehicu-
lo se extrae por lo tanto una potencia considerable ( la
corriente a través del arrollamiento primario.asciende
en muches instalacioncs de encendido de transistor a 8 ...
10 Amperios), y esta corriente conduce, si dura largo
tiempo, a una rdpida descarga de la bateria.

Por esta razén ya se han desarrollado disposi-
tivos de encendido de transistor en los cuales la co-

rriente a travds del arrollamiento primario conecta solo

poco antes del momento de encendido y se desconecta de

nuevo en el momento de encendido. Para ello se ha provig-
to un emizor magnético que, en cada vuelta, produce una
tensidn alterna que conecta y desconecta de nuevo la co-
rriente en el arrollamiento primerio. Si el emisor magné-
tico gira lentamente (nimero de revoluciones bajo) en-
tonces sc conecta la corriente muacho antes del momento

de encendido y se obtienen chispas de encendido fuertes.
Si el emisor ira rdpidamente (ndmero de revoluciones
eleovado) entonces la corriente se conecta poco antes del
momento de cncendido y se obtiene una chispa de encendi-
do débil. E1l encendido resulta por lo tanto peor segmin
aumenta el nimero de revoluciones. El cometido de la ine
vencidén es evitar las desventajas de los dispositivos

de encendido de la clase mencionada anteriormente y crear



5.

10,

15,

20,

25,

30.

%7&?
especlalmente un dispositivo de encendido cuya recep-
¢idn de potencia, sesin awments el nlmero de revolucio
nes, aumenta por lo menos en la zona del nimero de re-—
voluciones bajo. De acuerdo con la invencidén esto se
logra en un dispositivo de encendido de la clase men~-
cionada al principio debido a que unos emisores sin
contactos y el aparato dec mando, por lo menos en una zZo0=-
na parcial del nimero de revolucioncs que se nrigentan
durante el servicio, manticnen el interrupltor electrd—
nico conductor mediante un adelantemicnto denendiente .
del nimero de revoluciones de su momento de conexidn du-
rante una parte creciente de la distancia bemporal en-
tre dos procesos de encendido consecutbivos,

Especialmente importante es esta medida para
la zona del mimero de rcvoluciones bajo; en esta zona
no suministra la dinamo aln suficiente corriente, de rg=
nera que la pobtencia necesaria sc ha de tomar de la ba-
toria., Mediante la invencidn se descarga por lo tanto
considerablomente poco la bateria, ya que la necesidad
de potencia del encendido a wn mimero de revoluciones
bajo aumenta aproximadamente proporcional con el nimero
de revoluciones.

Para asegurar que tambibn & un nimero de
revoluciones muy bajos, es decir, al arrancar, sc¢ encien~
de con seguridad, son convenientes ciertas medidas que
se desériben a continuacidn con mds detallc a base de
un ejemplo de ejecucidn,

Ulteriores detalles y ventajosos desarrollos
de la invencidn se despronden de los ejemplos de ejecu-

cidn desecritos a continvacidn y representados cn el di-
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Ta figura 1, un cuadro de conexiones de prin~
cipio de un dispositivo de encendido segin la presente
invencidn.

Ia figura 2, una seccidn a través de un emisor
magnético para un motor de cuatro tiempos, de cuatro ci-
lindros, sezin la linea II-II de la fisura 2,

La figura 3, una vista delanitera del emisor
magnético, visto segin la linea III~III de la fisura 2,

Ia fizura 4, un cuadro de conexiones de un dis
positivo de encendido sezin la presente invencidn.

La figura 5, y 6 diazramas para explicar el
modo de trabajo de las fisuras 2 hasta 4.

Ta fisura T, un diegrama que, en comparacidn,
muestra las necesidades de corriente de un dispositivo
de encendido sesin la invencidn y de un dispositivo de
encendido de multivibrador, y esto cn dependencia del
nimero de revoluciones del motor, ¥

Lo figura 8 y 9 un segundo ejemplo de ejecu-
cidn de un cwisor a base de celula fotoeléetrica.

Bl cuadro de conexiones de principio repre-
gsentado en la fisure 1 muestra un motor de explosidn
de cuatro tiempos y de cuatro cilindros 10 con cuatro
bujfas 11, que sirven como dispositivo de encendido y
que se alimentan con energia dw encendido a través de
un distribuidor de encendido 12, Il distribuidor de en—
cendido 12 es accionado — al igual que un emisor 13,
que meneralmente estd reunido con el distribuidor de

encendido 12 para formar una sola unidad - con el nimero
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de revoluciones "n" del motor de explosidn ‘10,

El emisor 13 gzobierna un aparatc de rando 14
que cede impulsos a intervalos "' que deberdn ser lo mas
independientes posible del nlmero de revoluciones "n". Bg
$os impulsos sirven para conectar brevemente uwn disposi-
tivo de conexidn electrdnico desarrollado como transise
tor de potencia 15, y despuds volver a desconecciarle,

y envier de esta mancra impulsos de corriente a través
del arrollamiento primario 16 de un transmisor dec encen=
dido 17, a cuya bobina secundaria 18 se ha conectado el
distribuidor de encendido 12, Al final dec cada uno de es~
tos impulsos de corrientc se produce en la boblna secun~
daria 18 un impulso de alta tensidn que gencra en aquella
bujia 11 une chispe de encendido gque en ese momento estd
conectada a través del distribuidor de encendido 12 al
arrollamiento secundario 18,

Las figuras 2 y 3 muestran wn emicsor gque, June
0 con una conexién de basculacidn dependiente de la ten-
sibn, en forma de un Schmitt-Trizger circuito basculador
es adecuado para producir impulsos cuya duracidén tempo-
ral es ampliamente independiente del nidmero de revolucio-
nes "m". Esto se logra esencialmente debido a la forme de
tensidn especial generada por el emisor que, a Su ves,
es el resultado de wn desarrollo-esyecial del intorsticio
de aire, como se puede apraciar bidn- en la fisura 3.

El emisor representado en las fizuras 2 y 3
se compone esencialmente de una vavrte fija (estator) 20
y de un rator 21, que juntos Torman un cireuitbo masnétie

co. La parte fija 20 tiene uvna superficie exterior cilin
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‘dfioa 22 y un taladro interior cilindrico 23 para dejar

paso a un 4rbol de accionamiento 24. y estd provista

de un escote 25 anular concéntrico al drbol de acciona=
riento 24, abierto en un lado longitudinal, y que sir-
ve para la recepeidn de dos arrollamientos, es decir
un arrollamiento excitratriz 26 y un arrollamiento de
induccibn 27. Ias cuatro conexiones 28, 29, 30, 31 de
estos dos arrollamientos estdn llevadas hacia fuera (Bl
arrollamicnto excitatriz 26 no es imprescindible en la
presente conexidn; se puede emplear, por cjemplo, pars
compensar oscilaciones en la tensidn de servieio).

Como muestra la figura 3 con especial claridasd,
se prolonse la superficie exterior cilindrica 22 én cua-
tro lugares desplazados entre s{ cada vez en 90o Torman=-
do cuatro polos 34 de seccidn aproximadamente rectangu-
lar,

Sobre el drbol 24 se ha sujetado una picza
cilindrica hueca 35 cuyo didmetro exterior es solo muy
voco inferior al didmetro del taladro interior 23, y en
gl cual se encuenira. En la parte sitvada fuera del ta-
ladro interior se engancha formando una brida 36, contra
la cual asienta, en prolongacidn axial de la pieza 35,

y montada sobre el drbol 24, una segunda pieza cilindri-
ca hueva 37 de matoerial no magnético y un imén permanen-
te 38 cilindrico hueco dispuesto coaxial con el drbol

de accionamiento 24,

A continuacién del lado frontal del imdn per=
nanente 38, denominado en la Figura 2 como polo norte (N)
se encuentra el rotor 21 que varia en dependencia del dn-

gulo el intorsticio de aire, y cuya forma se aprecia en la
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figura 3.

Ia forma del rotor 21 estd deterwinada por
la forma deseada mara la curva de tensibn y se deberd
fijar principalmente en forma empirica. Bl emisor magqé
tico se monta por razones de espacio generalizente en
el distribuidor de encendido y tiene nor lo tanto solo
un didmetro muy pequefio, en la mayories de los casos en—
tre 6 y 9 cm. Los flujos de dispersidn son, por lo tan-
to, muy grandes y no se puedencalcular. Especialmente
para los emisores de gran didmetro pueden resultar por
lo tanto wnas formas del rotor considerablemente dis-
tintas, ya que en ellos los flujos de disversidén tienen
una influencia menos grande.

El rotor 21 nmuestra en su perifcria uwnas pro-
fundizaciones 39 y unos resaltes 40 que hacen transicidn
uno en otro. Al girar el rotor 21, en la direccidn sc-
flalada en la figura 3 con una flecha, se¢ desplaza un
borde 41 del resalte 40 a continuacidn denominado como
borde ascendente - en direccidn hacia los polos 34. Es-
te borde 41 tiene un perfil aproximadamente en forma de
S, encontrdndose una primera porte 42 de la S, que se
encuentra a continuacidn de la profundizacidn 39, apro-
ximadamente concentrica con relacidn al drbol de accio-
namiento 24 y la parte 43 de la S a continvacidn ayro-
ximedamente parpendicular con relacidn al frbol dc accio-
miento 24 y tlene la forma de una tira curvada en direc-
cidn contraria al sentido de giro.

El otro borde 44 del resalte 40 - a continua-
cidén denominado como horde descendente - tienc una

pendiente grande, aproximadamente segun la forma trasers
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de un diontc de sierra, y hace transicidn a una profun-
dizacidén 39. El borde ascendente 43 se exticnde como se

aprecia a lo largo de mas de la mitad de la distancie

entre dos resaltes consecutivos 40.

El imdn permanente 38 estd exialmente polariza
do (véanse las letras N (poio norte) y S (polo sur). Bg=-
te produce en el circuito mognético, que estd formado por
el estator 20 y por el rotor 21, un flujo magnético del
cual s¢ ha sefinlado en 45 una linea del campo, ILa magni-
tud de este flujo depende de la posicidn en que se encuen
tre el rotor en relacidn con el estator 20. Si se gira el
rotor 21, por ejemplo alzo mds nlla en sentido de la fle-
cha g como estd sefialado en la fisura 3 estardn los polos
34 enfrente de las profundizaciones 39; se forma un inters
tivio de aire grande entre el estator y el rotor y el
flujo magnético que atraviesa el arrollamiento de induc-
cidn se vuelve pequeiio.

Las variaciones del flujo que se forman al zirar
el rotor inducen una tensidn u, en el arrcllamiento de in
duceibn 27. Ims filas superiores de la figura 5 y 6 mues-
tran esta tensidn, cuya forma estd determinada por la for-

ma del rotor 21 y su magnitud por el circuito magnético, el

ndmero de vucltas del arrollamiento de induceidn 27 y el

ndmero de rovoluciones. (La maznitud de la tensidn Uy ©s
proporcional al ndmero de revoluciones "™n", si se prescin-
de del efccto retroactivo del inducido por corrientes-arre
nolinadas). Le figura 5 muestra w, para un minero de revo-
luciones 'n " bajo, la figura 6 para un numero de revolu~
ciones "n," aproximadamente doble de grande.

De la curva de fensién U, ©s para la presente in-
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weneidn ante todo imporitonte la parte que se extiende
desde el paso Cero denominado con A hasiz ¢l mdximo ne
gativo Boy que estd denominado con C. Esta partc de la
curva tiene wm desarrollo aproximadamente en forma de
hipérbola. Lé importancia de esta caracteristica se apre
cierd en la descripcidn de la conexién mostrada en la f£i
gura 4. La figura 4 muestra la conexidn de un dispositi-
vo de encendido que trabaja junto con ¢l emisor sesin la
figura 2 y 3$;Para las partes igusles o de imumal efecto

como en las!iiguras 1 hasta 3 se emplean aqui los mismos
signos de referencia. Eotas partes no se¢ describen de nue
vo.

La conexidn segin la figura 4 estd conectadz a
una bateria no mostrada de, por ejemplo, 12 V dc tensidn,
a cuyo polo positivo se ha coneetado una linea 50 denomi
nada a continuacidén linea positiva, muesitran que el polo
negative conecta con masa.

Al transistor da potencia 15 desarrollado como
transistor pnp se ha anieconectado un bransistor npn 51
como amplificador, que, a su vez, estd concctado = la sa-
lida del aparato de mando 14 gue contiene 2 transistores
npn 52, 53 que estdn conectados en forme de un escaldn
basculante dependiente de la tensidn.

BL arrollamiento de induccidén 27 estd con una de
sus conegiones conectado a masa y con la otra conexidn al
cdtodo de un diodo 54, cuyo dnodo estd concetado a trevés
de un diodo 55 en seriec con é1 a un punto de enlace 56.
Entre este punto de enluce y la linea positiva 50 se en-—
cientra una resistenciz de alta ohmicidad 57 de, por ejem
plo, 100 KOhmios. La presente conexidn tiene por lo tanto
una reslstencia de entrada muy elevada que solo recargsa
poco al emisor 13.
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El diodo 58 estd conectado con su dnodo al pun
to de enlace 56 y con su citodo a la base del transistor
53. Bgte Ultimo estd, al igual que los diodos 54 y 55,
fabricado de silicio, con 1o cual se compensan aﬁplia—
mente las oscilaciones de temperatura.

Los emisores de los transistores 52 y 53 estdn
conectados entre sf y a través de wna resistencia comdn
61 con masa. Bl punto de enlace de estos emisores estf
conectado con la bage del transistor 51 y con una de las
armaduras de vn condensador 62 cuye otra armadura estd
concectada a la base del transistor 52 y al colector del
transistor 53, estando este Gltimo conectado a travéds de
una resistencia 63 con la linea positiva 50. El colector
del transistor 52 estd conecctado a través de una resis- .
teneio 64 a la lines positiva 50.

El emisor del transistor 51 estd conectado con
masa. Su colector estd unido a través de una resistencia

65 con la base del transistor 15 que, a su vez, estd co-

neetada a través de la conexidn en paralelo de una resis-

tencia 66 y un condensador 67 a la linea positiva 50. Pa-

ra la protececidn contra sobre-tensiones se ha conectado
en paralelo al trayecto emisor-colector del transistor
15 un diodo Zener 68 y un condensador 69. Al colector de

este transistor se ha conectado, a través de ina resisten .

cia limitadora 72, el arrollamiento primarioc 16 de la bo-
bina de encendido 17. El otro extremo del arrollamiento
de esta bobina primaria estd conectado a masa, al igval

que un extremo del arrollamiento de la bobina secundaria

18, cuyo otro extremo del arrollamiento estd conectado con-

el brazo distribuidor del distribuidor de encendido 12,

.........
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. Los dos transistores-52 y 53 formau juntos un

escalén de basculacién dependionte de la tonsidn que eg
ta acoplada retroactivamentc a travis de la resistencia
de emisor comin 61. Micnitras el arrollamicnto 27 no ten
g8 inducida ninsuna tensidén negativa, cstard conductor
el transistor 53 y los trensistores 52, 51 ¥ 15 estardn
bloqueados. Por lo tanto no fluye ninzunsz corriente a
través de la bobina primaria 16.

Si 2 la base del transistor 53 se conceta una
tensidn nesativa de la maznitud UTr (véase figura 5,
fila superior), se bloguea el transistor 53 y los tran-
sisbores 52, 51 y 15 se vuelven conductores. Si se quita
de nuevo la tensibn UTr se vuelve de nuevo conductor el
transistor 53, los transistores 52, 51 y 15 bloguean, la
corriente iZ a través de la bobinz primaria 16 se inte-
rrumpe y se forme una chigpa de encendido en una de las
bujias 11.

Como muestra la parte superior de la fizsura 5,
a un nimero de revoluciones n, se queda la tensién en el
monento tl por debhajo y on el momento tz por encima de
UTr' Entre estos dos momecntos es conductor el transistor
15. En el momento tz se genera la alta tensidn en la bo-
bina secundaria. La fila inferior de la fijura 5 muestra
la corriente iZ a este mimero de revoluciones.

La fila superior de la fizura 6 muscire que a un
nimero de revoluciones que es aproximadamente doble de
grande que Ny, en el momento t3 la tensibn gueda por debz

Pye® Durante

el intervalo de tiempo cntre estos dos momentos fluye una

jo y en el momento t4 de nuevo por encima de U

corriente iz a través de la bobina primaria 16. En el mo-
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5 3enera la alta tensidén en la bobina secundaria,

Como muestra una comparacidn de las fizuras 5

nento t

y 6 fluye en la fizura 5 la corriente iz durante un pe-
riodo de tiempo Tl ¥y en la figura 6 por el contrarioc du
rante un periodo de tiempo dev0,75.Tl. Como se aprecia,
al duplicar el nimero de revoluciones ha disminuido la
duracidn del flujo de corriente solo en un 25%.

Mediante un habil desarrollo de la zona C de la
curva de tensién u, se puede lograr por lo tanto que la
energia de encendido por proceso de encendido se manten-—
gza durante un mayor marzen de nimero de revoluciones,
cagi constante, dicho en otras palabras, que la potencia
tomeda de la bateris para el encendido aumente aproxima~
damente proporcionar de acuerdo con el nimero de proce-
sog de encendido,

El momento de encendido varia, gracias al desa~
rrollo cgpecial del borde descendente 44, solo muy poco,
La variacidn existente se puede compensar facilmente me~
diante los medios usuales, es decir una graduacién en de-
pendencia de la depresidén y/o por fuerzma centrd{fuza del
emigor 13. Esta sraduscidu no se ha representado pars ma-—
yor claridad. Pambién e¢s posible variar la corriente en
el arrollamicnto excitatriz 26 para lograr este objetivo.

Ia figura 7 mucstra resultados de medicidn, es
decir la corriente I y el dngulo de cierre @ como funcidn
del mimero de revoluciones del motor "n* (La corriente I
es el valor medio temporal dc las corrientes iz.).

Ia curva denominadz IMV muestra la corriente en
un dispositivo de encendido que trabaja con un multivibra-

dor, Egte dispogitivo de encendido necesits la corriente
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mis alta al ndmero de revoluciones cero, ya que entoneces
fluye continuamente wna corriente a trevés del arrolla~
miento primario de la bobine de¢ encendido. Sexfn aumenta
el nimero de revolucliones disminuye esta corriente.

La curva denominada I muestra la corriente en
un dispositivo de encendido sextin la presente invencién.
Con nimero de revoluciones cero es esta corriente isual
a cero y al aumentar el ndmero de revoluciones aumenta
primeramente rmuy rdpidamente para garcntizar también a
mimeros de revoluciones muy bajas un encendido. A partir
de wnas 2.000 rpm se mantiene esta corriente aproximada-
mente constante y coincide entonces agproximadamente con
la curva IMv'

Los salientes en Torma de tira 40 deli rotor 21
se¢ han previsto especialmente para, también;aAnﬁmero de
revoluciones muy bajos producir una tensidn u; que en su
magnitud sea superior a UTr ¥y puede provocar un »roceso
de encendido.

El dngulo de clerre G estd indicado solamentc
para un dispositivo de encendido segin la invencidn. Si
se supone que el angulo total entre dos imvulsos de encen
dido asciende a 900, entonces indica @ durante que mar:en
angular entre dos procesos de encendido fluyé wna corrien
te iz, por ejemplo, durante 40°, Como se apreeia 2z el &n
gulo de cierre por encima de 1.000 rpm. casi constante.
El desarrollo del rotor 21 sesin la prescnte invencidn re
percute por lo tanto, ante todo a ntmero de revoluciones
bajos,

Tas figuras 8 y © muestran otra forma de una so-

lucién sextm la presente invencidn que trabajz con una fo
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toedlula. Como enisor sirve agul un disco 74 accionado

a la velocidad n que en su contorno lleva cuatro piezas
conformadas 75 que, cada vez, estin articuladas en un
punto 76 al disco 74 y, cada vesz, medlante un resorte TT
son atraidos hacia el punto central de este disco.

Tas vpiezas conformadas 75 muestran un borde 78
concentrico al punto 76. Este borde determina, como se
desprende a continuncidn, el momento de encendido.

Las piezas conformadas sobresalen segin el nime
ro de revoluciones del disco T4 mas o menos de este y pa
san periodicamente a través del paso de rayoé de un sis-
tema Sptico wue se compone de una bombilla 81, una lenta
colectora 82 y wna fotocdlula 83, La luz irradiada por la
bombilla 81 es recozida por la lente 82 y concentrada so-
bre la fotocdlula 83.

Ia fotoeéluls 83 estd conectada de manera que so
lo fluya wna corriente en la bobina de encendido cuando
1o célula fotoeldéetrica 83 no esté iluminada, lo que suce
de cuatro vcees con cada revolucidén del disco T4.

Como a velocidades bajas las piezas conformadas
75 son atraidas por losg resortes T7 hacia el centro, inte
rrumpen cada vez solo durante una breve parte del tiempo
entre dos momentos de encendido el paso de los rayos. A un
ndmero dec ravoluciones elevado, por el contrario, cuando
son expulsidos por la fuerza centrifuza hacia fuera, se
interrumpe dursnte un periodo de tiempo mas largo, y estos
de manera cue se mantenga aproximadamente constante el
tiempo durante el cual fluye una corrienic a través de la
bobina de encendido. Mediante un dimensionado adecuado de

los resortes 77 y de las plezas conformadas 75 esto se lo-



De

10.

15.

20.

25,

30.

- 16 =

logra con facilidad. Tembidén uwna graduacidén del momento
de encendido se logzgra facilmente mediante una forme co-
rrespondiente del borde 78.

Naturalmente le invencidn no estd linitazda a
los dos ejemplos de ejecucidu descritos. Asi se pueden
construir por ejemplo, tambidn emisor con resistencins
dependientes de campos mognéticos que ceden impulsor cu
ya duracidn es ampliamente independiente del nlmoro de
revoluciones. Ia disposicifn con un emisor inductivo es
sin embargo especialmente favorable ya que el nunca pue
de fluir una corriente dec encendido cuando el emisor no
es acdtuado. Tembidn con muy insensibles contra tensiones
perturbadoras. Si por ejemplo por una tensidn perturbado
ra el aparato de mando 14 se conecta durante aliunos mi-
crogsegundos, esto sin embarzo no tiene influencia sobre
el encendido ya que durante este ftiempo en la bobina de
encendido no se puede formar el campo magnético que es
necesario para una chispa de encendido. Una concxidén asi
tan breve no produce por lo tanto un encendido, contrerig
mente a un dispositivo de encendido con multivibrador, Do
eata manera resulta tambidn posible hacer 1o entrada de
1s conexidn con alta ohmicidad, lo que tienc las ventajas
ye mencionadas mds arriba.

NOTa4

Descrita suficientomente la naturaleza del inven
to asi como la momera de realizarlo en la prdctica, debe
hacerse constar gue las digposiciones gunteriormente indi-
cadas son susceptibles de modificaciones de detalle en
cuanto no alteren su principio fundamental. También se ha

ce constar que el invento corresponde a una solicitud de
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patente presentada en Alemania con el n2 B 91 755 VIIIc/
46¢3 de 23 de larzo de 1967, acoziendose por lo tanto a
los beneficios que conceden log Convenios Internacilona-
les en vigor, siendo lo que constituye la esencia del re
ferido invento. y por lo que se solicita Patente de Inven
cidn por 20 afios en Egpaila sobre: "PERFECCIONAMIENTOS EN
DISPOSITIVO3 DE ENCENDIDO ZOBERNADOS POR UN EMISOR SIN
CONTACTOSY, caracterizdndose por lo siruiente:

1.- Perfeccionamientos en dispositivos de encen
dido gobernadog por un emisor sin contactos, especialmen—
te un emisor masnético, para motores de explosidn, con
una bobin: de encendido en la que en seric con el arrolla
miento primario se encuentra un interruptor electrénico
que normalments se mantiene en estado no conductor, y con
un aparato de mando para zobernar el interruptor eléctro-
nico que es accionado vpor el emisor sin contactos sinero-
nicamentc con ¢l nimero de revoluciones del motor de explo
sidén y de egta manera counecta periodicamente el interrup-
tor electrdnico y en el momento de encendido le vuelve a
desconectar con lo cual la corriente en el arrollamiento
primario de la bobina dc encendido es interrumpida y pro-—
duce en su arrollamicnto secundario un impulso de alta ten
sidn, que, on caso éado, a través de un distribuidor de
encendido, e puede alimentar a vn dispositivo de encendi-
do en forma de una bujia de encendido, para iniciar allf
un proceso de cncendido, caracterizados porque unos emiso-
res sin contactos y el aparato de mando, por 1o menos en
una zona parcial del nimero de revoluciones que se presen
tan durante el servicio, mantiene el intertuptor electrdéni

co conductor, medionte un adelantaniento dependiente del
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utimero de revoluciones de su momento de conexidn, durante
ung parbe creciente dc la digtancia temporal entre dos
procésos de encendido congecutivos.
2.~ Perfeccionamiontos segin la reivindicacidn
5. 1, caracterizados porque el momento dec desconexidn del
interruptor electrdnico es por lo menos casi independien=-
te del nmimero de recoluciones.
3.~ Perfeccionamientos sezfu la reivindicecidn
1 6 2, caracterizados porgue por lo menos en la zona del
10. ndmero de revoluciones bajo, el emisor sin contactos y el
aparato de mando sobiernan lo duracidn del flujo de co-
rriente a través del arrollamiento primario de la bobina
de encendido, de manera que esta duracién sez por 1o me-
nos casi constante.
15. 4.— Perfeccionamiontos sezgin por lo menos una
de las reivindicesciones 1 a 3, caracterizados porque el
aparato de mando se desarrolla como dispositivo de cone-
xidn electrénico dependiente de la tensidn y porque el emi
sor sin contactos es un emisor magnético en el que la par
20, te de la tensidn de salids, que sirve para gobernar el dis
positivo de conexidn electrdnico, primero sube lentanmente
y después decae rapidamente.
5.~ Perfeccionamicntos sezfin la reivindicacidn 4,
caracterizados porque enlre la parte lentamente ascendente
25 ~ de la tensidn de salida y la parte rapidamente descendente
de la tensidn de salida se encuentra una parte de fuerte
aumento de tensidn,para zarentizer tambidn a nimero de re-
voluciones bajas un encendido sezuro.
6.~ Perfeccionamientos sefin la reivindieacidn 4,

30. caracterizados porque lo ascensidn lenta se realiza en for-
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ma de una rama de hiperbola.

7.~ Perfeccionamientos segin por 1o menos una
de las reivindicaciones 4 a 6, caracterizados porgque el
emisor ma-mético muestra una parte fijs y un rotor sepa-
rado de esta por un intersticio de aire, varisndose pe-
riodicamente lz resistencia magnética del intersticio
de aire entre el estator y el rotor durante el acciona-
miento del emisor y porgue esta resistencia megnética, al
accionar en la direccidn de accionamiento prevista en una -
zona parcial, disminuye primeramente en forma lenta y des
puds aumenta repentinemente de nuevo.

8.- Porfeccionamientos sezin la reivindicacidn
7, caracterizados porque ¢l rotor muestra en su lado di-
rigido hacia el intersgticio de gire unos resaltes y unas
profundizacionss euyo ndmero estd adaptado al nimero de
los eilindros del motor de explosicén y porgque el borde
ascendente de log salientes tiene un perfil aproximadamen
te en forma de S.

9.~ Perfeccionamientos segtn la reivindicacién 8,
caracterizados porque cn el perfil en formz de 3, la par-
te de la S que forma la primera parte del borde ascenden-
te se encuentra aproximadamente concentrico con el drbol
de accionamiento ¥y porgue la otra parte de la S transcurre
aproximndanentce perpendicular con relacidn a2l drbol de
accionamiento,

10,~- Perfeccionamicntos segin la reivindicacidn
9, caracterizados porque la otra parte del perfil en for—
ma de S estd desarrollada en forma de uns tira curvada en
direceidn contraria al sentido de miro ¥y de curso perpen-

dicular con relacidn al drbol de accionamicnto,
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. 11,- Perfeccionamientos segin por lo menos une
de las reivindiccciones 8 a 10, carscterizados porgue el
flujo en el intersticio de alre al pasar este bhorde se
varia seztin wna funeidn lo-ariinica.

5. 12,~ Perfeccionamientos sezin por lo menos una
de las reivindicaciones 4 a 11, caracterizados porcue el
arrollamiento de induccidn del emisor magnéiico sc consg
$5 en serie con un diodo semiconductor y una resistencia
de alta ohmicidad, a una fucnte de tensién continua y por

10. que la tonsidn que sc encuentra en la conexidn en serie
de la bobina de induccidn y el diodo semiconductor se ali
menta al dispositivo de conexidn electrdénico dependiente
de la tensidn. '

13.=- Perfeccionamientos segin la reivindicacidn

15, 12, caracterizados porgue la resistencia de alta ohmici-
dad muestra un valor en la zona comprendida entre 70 y
120 KOhmios para eviter una carge del emisor magnético y
wn desplazamiento ori~inado por esto del dngulo de encen-
dido en direceidn hacia un encendido retardado.

20. 14.~ Perfeccionamientos en dispositivos de encen
dido gobernados por un emisor sin contactos, tal y conmo
queda sustancialmente descrijo en la presente Iemoria y en
los dibujos
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