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MEMORIA DESCRIPTIVA:

La presente invencidn recae en perfeccionamientos
en aparatos para elevacién de cargas horizontalmente.

Cuando se han de elevar csrgas con un centro de gra-
vedad excéntrico, sujetas a un cable de hizamiento, es de
sear que lag mencionadas cargas se eleven y coloquen hori-
zontalmente.

En la prictica, ésto viene presentando inconvenien—
tes; ha de ponerse en uso una grua costosa para un tiempo
innecesariamente largo, o, de lo contrario, el trabajo no
se realiza con la debida precisidn, lo cusl puede acarrear
daflos a la carga, como sucede por sjemplo, con pilezas de
construccibn, recipientes, troncos o 4rboles, seccionss de
barco, etc.

Para evitar tales inconvenientes se ha llegado a es-~
ta invencidn que en esencia estriba en una viga o tirante
de elevacién autonivelante, que puede leventar todas las
cargas horizontalmente por medio de un cable de hizamiento
pese a la situacién excéntrica de los puntos de suspensidén
de la carga. Este aparato sé halla constitufdo principal-—-
mente por un perfil compuesﬁp de doble "U", dos cilindros
hidrdulicos, dos carros de fbdadura desplazables, y las co+
rrespondientes gufas para 148 mismos cuando el aparato es-
t4 descargando, y su corrsspondiente mecanismo de gobierno.

Los cilindros hidréulicos van unidos giratoriamente
al tirante o viga, asi como los véstagos de pistén que tamd
bidy van unidos girstoriamente al gancho de la gria.

El mecanismo de control que recibe energfa mediants
un liguido a presidn, permite que el aparato cargado, se
ajuste por sf mismo, automdticamente, a la posicién hori--

zontal, con un uno por ciento de margen y en un periodo muy
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El mecanismo de contro, comprende una v4lvula hidrdu

lica que estd conectada a los cilindros hidrdulicos median-
te tubos; por medio de esta vdlvula es posible ajustar el
gancho de la grda hasta que la viga o tirante quede en su
equilibrio, lo cual sucede con una velocidad independiente

del peso de la carga. Bl aceite que fluye fuera, a través

de la vdlvula correspondiente va a parar a un tanque a pre

sién.

Después de la descarga, el aparato regresa a su posi
cién media automdticasmente por medio del aceite desde el
tanque a presidén, retrocediendo a los pistones hasta lle-
varkos a su posicién original. Dependiendo del fin a que
ge use el aparato, se puede aplicar un ajuste mediante el
cual al aceite se le impulsa a presién fuera de un cilin--
dro yendo a parar al otro, o bien pueden controlarse los
cilindros independientemente uno del otro. Cusndo se eleva
la carga, los carros de rodadura o roldanas se ajusten por

s{ automdticamente, a la debida distancia de los ganchos

de suspensién de la carga, mediante un érgano de cable ade;
cuado; despuds de ésto guedan bloqueados.

Esto es de importancia pura los elementos de constru#—
cién.a elevar. En este caso, los gahchos de suspengién puet
den no verse influenciados por fuerzas trahsversales, en
especial cuandd no estdn suficientemente endurecidos. En
tal circunstancia, representa una considerable ventaja el
que no se precise disponer los ganchos de suspensidén a dis+
tancias iguales desde el centro de gravedad; con el apara-
to de la invencidén se trabaja en condiciones 6ptimas.

Por ello es posible descargar el elemento mucho an-
tes, y as{ aumentar la capacidad de trabajo; y asimismo re-

sulta sin importancia cualquier falta de cdlculo del punto
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de gravitascidn, por disminuirse el riesgo de dafios, no |5
siendo necesario aportar un reforzado extra alrededor ds
los ganchos de suspensidn, siendo suficiente sdélo tener

un tipo de orificio de suspensién.

En los lugares de construccidn, los elementos para
ésta 1llegan horizontalmente a su punto, sin que ello im-
plique pérdida de tiempo alguno.

Los ajustes horizontales tienen lugar a lo lergo del
trayecto desde la carretilla a la posicién en la edifica-~
cidn.

Bh la mayor parte de los casos es posible trabajer
con una grda més bajas, de las empleadas en la construc--
cién debido a que la elevacién y las pérdidas son pegquefias
pudiendo ser adn menores por la adicidn de un dispositivo
auxiliar.

Despuds del ajuste horizontal del aparato (puede ha-
cerse, si se desea, con cierts inclinacidén) se enclava el
mecanismo de regulacidn con lo gque el aparato no se ve in-
flufdo por fuerzss externas, como puede suceder cuahdo se
ajusta la carga.

Para mejor comprensidn de esta memoria se acompaiian
los dibujos adjuntos que muestran un ejemplo de resliza--
ciby, no limitativo, de la invencidn, en la que cabrén to-
das las variantes ejecutivas que sean posibles, sin que =g
altere su esencia. En dichos dibujos:

Ta fik. 1 muestra esquemdticamente el aparato obje-
to de la invencién.

Las figs. de 2 a 5 muestran posibllidades del obje-
to de la invencidn y posiciones de funcionamisnto del mis-
mo.

Segln la invencidn referida a tales dibujos, el 4r-

gano de control actla hidrostdticamente. Bl aparato constg
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de dog Srganos (1-2) de ajuste hidrdulico cuyo medio de A

presidn se evacia a través de las vélvulas (3-4) de reduc-
cién de presién.

Mediante las mismas, la cantidad de aceite evacuado
es independiente de la presidén que exista en los cilindros
ya que mentienen la misma diferenzia de presidén entre A'
A" y B.

E1 aceite evacuado vz a parasr a la acululacidn o acy
nulador de alta presidén (HP) si esté cerrada una vélvula {
intercalads en el circuitc. Si esta vélvula estd abierta,
ol aceite va a parar a un acumulador de baja presién (LP).
Cuando los pistones de los cilindros (1~2) estdn completaﬁgg
te dentro de los mismos, s través de sus correspondientes
vélvulas (6-7) direccionales, los citados acumuladores es-
tdn vacios de aceite.

Estos acumuladores reslizan el mismo trabajo que
unos muelles (19). Ia vélvula (8) central de que dispone
el sparato se activa mediante unas membranas (9) y (10)
extremas sobre las gque actda una presidn hidrostética pro-
cedente de los tanques (11-12) situados cada wno en un 6xq
tremo.

La consecuesncia es que 8e produce una fuerza que ac+
t+da sobre unas placas (9a - 10a) a través de los viéstagos
(8a) y (8b) en conexién con la vdlvula (8) central.

Mediante una pequefla inclinacién de la viga o tiran-
te del aparato, la diferencia hidrostdtica de nivel enyre
1os tanques laterales (11-12) es pequeilaj al ser relativad
mente grandes las superficies de las placas (9a y 9b) se
origina, sin embargo une inclinacién pequsfla dando como
resultante una gran fuerza de control.

Si se supone que la viga o tirante se halla inclina<
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da haecia la derecha, consecusntemente la vilvula central
(8) se desplaza hacia la derecha, contra los (25-25a) pre-
vistos en les cajes correspondisntes de la derachaj y si se
desplaza hacia la izquierda, sucede lo mismo con los re--
sortes (24-24a) previstos sn las cajas de la izquierda.

En las cajas de membranas, situadas cada una en un
extremo (18 - 19) hay unos tabiques divisorios (20-~2Z) en
el centro de los cusles se encuentran unos tubos cortos
centrales (20a y 2la) respectivamente.

Estos tubds estén cerrados por medio de unas placas
(22~23) situadas ante ellos, qus actian a manera de vélvu-
las y que se hallan impulsadas y mentenidas en posicién mg-
diante unos muelles blandos (24-25) dentro de las cajas ecd
rrespondientes ya mencionadas.

Cuando la valvula tiends a desplazarse a la derecha
el flufdo que estd en la caja de membrana del mismo lado
(19) se ve forzado a pasar una linea (17) de resistencia,
resultando un movimiento retrasado de dicha vdlvula.

Cuando la viga o tirante se aproxime a la posicidn
horizontal, hace que se gobiernen los resortes (25-25a)
del mismo lado y debido a ello, la vdlvula correspondientd
se ve impulsada hacia atrds rdpidamente, ya que no hay red
sistencia contra el reflujo del fluido de control, origi-
nado por la elevacidén de la placa (22) ds la vdlvula me-
diente una especie de agrafes (9b) -que en la otra caja sq
raferencia con 10b-; el muelle (25) correspondiente es tan
blando que la placa (23) de este lado se eleva muy ficil-
mente mediante 8l flujo del fluido.

Retrocediendo la vdlvula rdpidamente a la posicién
media, puede ser tambidn estimulada mediante la accidén de

los cilindros (26-27) de cada lateral del aparato. El acei-
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te de los cilindros se expulsa a través de unas 1lineas
(28-29) pasando por unas resistencias (26a - 27a) previs-
tas al efecto, obteniéndose como resultado una diferencia
de presién sobre los pistones (26b 6 27b) de los cilindros
laterales (26-27) antes citados, oroginando una fuerzs
de lmpulso hacia atrds, de la vilvula correspondiente, ha-
cla su posicién media, como hacen los muelles (24a - 25a)
de dichos cikindros.

El fécil control de las resistencias (26a - 26b) an-
tes mencionadas, hidrdulicas, constituye una venta ja. Re-
trocediendo la vdlvula de esta forma acelerada, antes de
la posicidn horisontal, la viga o tirante (13) no oscila
cuando se ajusta a su posicién.

Consecuentemente, la velocidad del aceite, fluyendo
fuera de los cilindros, depende de la inclinacidn de 1la
viga o tirante citado. Cuando ésta se aproxime a la hori-
zontal, disminuye la velocidad del paso de aceite.

La consecusncia es que cuando se eleva con veloci-
dad pequefia, la inclinacidén de la viga de ajustse es tam—-
buén pequefla. Lsto tiene importancia para cargas & elevar
que sean vulnerables, como por ejemplo elementos de hormid

gén no endurecido, o similares.

Las vergiones de la invencidn tienen las mismas pro-
pledades mediante la accién de los muelles en las v4lvu--
las,.

En el dibujo se muestran las diversas conducciones
(14-16) de un lado y sus equivakentes (15-17) del otro;
asfmismo, en el mecanismo vslvular simdtrico, se referen-
cian en el dibujo las mismas pilezas con numeraciones Co=-
rrelativas, como puede apreciarse de su simple observacidh

en la fig.J.
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48 fv; y,:
Mientras se ajustan los mecanismos descritos, el |
gancho de la gria tiene un movimiento relative en direc-
cién vertical, lo cual podrfa originar dificultades por
8 jemplo, cuando el operador de 1la grda no ve 1la carga. Bn
tal ceso es convsniente que el gancho de 1la gria no se deg
place verticalmente misntras el mecanismo se ajuste a si
mismo. Esto puede realizarse msdiante un desplazamiento
vertical del gancho de la grda precediendo a la elevacidn

de la carga, utilizando el peso de 4sta mediante la extrs

1S

cién o salida del o de los cilindros en una carrers o re-
corrido predeterminados, tras lo cusl pueden ser cerrados
automdticamente. El aceite fluye fuera bajo presidn y sw
almacena en su acumulador de energia correspondiente. ILa
energfa de este acumulador se utiliza por medios adapta--
bles hasta ajuster ¢l mecanismo mlentras la grida estd in-

mévil en direccién vertical, tras el antes citado acciona:

miento de salida de los cillhdros ¥ elevar la carga en una
pequeila carrera. 7

Uno de los cilindros puede ser extrafdo completsmen-

te. El ajuste se realiza mediante el otro cilindro, ds
manera normal.
También e posible extraer ambos cilindros hasta 1la

mitad llenando el acumulador, y cerrdndolos despuéds. El

ajuste se efectlia mediante el uso de unos antivistagos la-
tarales de los cilindros.
El mismo efecto puede realizarse mecdnicamente.

Cabe la posibilidad de que el centro de gravedad

se halle situsdo siempre en una direccidn. En tal caso sé-
lamente se necesiturfs un cilindro, dando como resultado

construcciones mis sencillas como se aprecia en la figura
segunda de los dibujos. Un contrapeso se sitéia en el ex=-

tremo de la viga opuesto al que lleva el cilindre.
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Cuando no se precisa una gran exactitud de alinaa
miento, pueden omitirse los medios de retardo y de acele-
racién antes descritos; también pueden omitirse los mediog
de control automdtico si se admite un control manual; perd
retrocediendo el aparato a su posicidn original slempre se
necesita un acumulador de energia.

Cuando el peso de las cargas now varfa de manera poO-
co sensible o no varia demasiado, pueden suprimirse las
vélvulas de reduccién de presién para hacer la velocidad
de ajuste independiente del peso de la carga.

Por tanto, la viga o tirante puede llevar uno o dos
cilindros; en el dltimo caso economiza espacio cuando no
eatd en uso.

En el caso de la fig. cuarta ss representa una ver-
aién con un rail inclinado. Partiendo de éste se deriva
une vergién con la viga o tirante en una posicién normal
inclinada y con la carga (I) en uno de sus extremos, lle-
vanco un contrapeso (C) en el otro. Para colocar la-cerga
el punto (4) de sugpensién de la viga o tirante se lleva
hacia atrds desde su posicidn de arrangue en (B). Esto
puede realizarse solamente haciendo uso de la carga, que
es aqui, por s misma, un acunulador de energfa potenciali

Por lo tanto, el punto de suspensién (B) se despla-
za en un pegquefic recorrido hasta el extremo (D); entonces
el gancho de la grda tira hacia arriba dando origen a que
1a viga o tirante oscilen hacia la horizontal y haciendo
posible que el punto de suspensidn (A) se desplace a su
posicién (B) de arranque. Después de bajar el gancho de
la grde la viga o tirante oscila a su poeicién original

y puede soltarse la carga, y el punto de suspensifn vuel-

ve 0 puede volver a colocarse en el punto (B) en gue esty

vo primitivamente.
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En esta versién sl punto (A) de suspensidn es inévii
durante el ajuste, dando como resultado un movimiento sen-
c¢illo de la gria, evitando sl inconvenisnte del gran des-
plazamlento tanto vertical como horizontal, del gancho de
la grda, que sicederfa de otra manera.

La posicién normal, es, nuevamente, inclinada; aquf
el contrapeso se desplaza hacia la izquierda haciendo el
equilibrio (Se produce un desplazamisento relativo verti-
cal del gancho de la grda originando in ajusts relaitvo
horizontal de la carga y d4rganos conjuntaments).

El punto (E) de suspensién puede llegar hasta el ex-
tremo de la viga (D) para aumentar el impulso rotativo al-
rededor de "A", Bs decir, que el punto de suspensidn del
contrapeso puede llegar hasta el extremo de la viga para
gunentar el impulso rotativo del punto de suspensién de
la misma,

Otra posibilidad consiste en desplazar el punto de
suspensidén de la viga o tirante, y de la carga, algo mds
al interior, desde (A) hasta (A') en una menor distancia
que la que hay entre el punto de suspensidn del contrapesq
y ol extremo de la viga (E-D).

En estos ejemplos, el equilibrio se deriva de la
posicidn vertical del cable de la gria; y pusden omitirse
los medics de retardo y aceleracién del mecanismo de ajus+
te. Bn el dltimo ejemplo los medios para la velocthdad de
ajuste independiente del peso de la carca son innecesarios
pero el contrapeso es siempre el mismo.

En las figs. 4 y 5 se reforencia el contrapeso con
(¢) ¥ 12 carga con (L).

La presencia de dos cilindros permite desplazar un

contrapeso en ambas direcciones.
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Las versiones descritas en esta memoria se contro--
lan por medios hidrdulicos , con la energfa potencial comg
base o mediante la direccién del cable de la grda.

Sin embargo pudsera ser considers conveniente que
el mecanismo y la carga se hallen ajustados en una posi--
¢ibn no horizontal; por ejemplo, pars recipientes de car~
gas con cavidades, abordo de un buque, o consirucciones dj
ajuste de acero, en posiciones inclinadas, etc. E1 barco
pusde estar en una posicidn no horizontal y en tal caso
la carga habrfia de llevar la misma posicidn. Esto pusde
realizarse fdcilmente segin la invencidn, por medios auto-
mdticos o manuales (por ejemplo utilizando Srganos ranura-
dos como guias) mediante los cuales el elemento de equili-
brio se hallurd influenciado, aparte de los medios de ni-
velacidn, por dentro de la viga, pars conseguir una deri-
vacién hacia la horizontal.

La fuerza externa de control puede ser mds fuerts
que la interna, tendiendo a la posicién horizontal; o bien
dichs fuerzs externa de control puede ejercerse por sepa--
rado de la interna.

Despuds de ajustar la carga, el elemento de control
tiene que bloquearse con medios adaptables, preferiblemen-
te automdticos.

Finalmente, tras lo descrito sélo restas seflalar que
en la prssenté invencidn caben cusntas variantes de realiga
cién como sesn posibles, sin que se altere la esencia de

la misna.

- s ew =
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NBTA - Descrito suficientemente 1o que antecede sdlo restd

sefialar que lo que se declara propio y nuevo del solicitan-

te es lo contenido sn las siguientes:

REIVINDICACIONES

1 - PERFECCIONAMIENTOS en aparatos para la elevacidn

de cargas horizontalmente, caracterizados por a8l hecho de

que el aparato slevador consta de dos 6rganos de ajuste his
drdulico constituidos por un par de cilindros, cuyo medio
de presién se evacda a través ds unas vilvulas de reduc—-
cidén ds la misma, de manera que la cahtidad de aceite eva-
cuado sea independiente de la presidn que exista en los cil
lindros, ya que mantienen la misme diferencia de presidn
en los circuitos de paso correspondientes.

2 - Perfeccionamientos, segin reivindicacidn 1% ca-

racterizados porque el aceite evacuado va a parar & un acy

nmulador a alta presidén, cuando se hallas cerrada una védlvud

la, dispuesta al objeto, intercalada en el circuito de cir

culacidn; y si dicha vdlvula estd abiorta va a parar a un
acumulador de baja presidén; y cuando los cilindros antes

cltados se hallan de mansra que sus pistones estén comple-

£

tamente dentro de los mismos, a través de sue corrgspondig)
tes viélvules Cireccionales, los mencionados acumuladores dL
alta y de baja preidn se hallan vacios de zceite.

5 - Perfeccionamientos, segin reivindicaciones 1 ¥ 2
caracterizados porque se provéden unos muelles aptos para

realizar el mismo trabasjo que los acumuladores; disponien-

dosse, al efecto, una vdlvula central en el aparato, que se
activa mediante unas membranas laterales extremas sobrs lsa

que actia una presién hidrostdtica procedente, respectiva
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mente de dos tanques, situados cada uno en un extremo; cd—
mo consecuencia de lo cual ss produce una fuserza que actis
sobre unoas placas, a través de dos vdstagos opuestos, en
conexién con la citada vdlvula central.

4 - Perfeccionamientos, segin reivindicaciones de
1 a 3 caracterizados porque el aparato consta de unz viga
o tirante, y mediante una pequefla inclinacidén de la misma,
la diferencia hidrostdtica de nivel entre los tanques la-
terales, es pequefia; y siendo relativemente grandes las
superficies de las placaes antes mencionadas, se origina
una pequefla inclinacién dando como resultante una gran fuer
za de control.

5 - Perfeccionsmientos, segin reivindicaciones de 1
a 4 caracterizados porque cuando la viga o tirante citado
se halla inclinado hacia un lado, por sejemplo a la dere--
cha, la védlvula central se dssplaza hacia la derezha, pre-
gsionando contra dos resortes alojados cada uno de ellos en
su caja correspondiente; y si se desplaza en sentido con-
trario, actda contra otros dos resortes iguales y simétri-
cos dispuestos en sus cajas correspondientes, habiendo por
tahto dos juegos gemelos de los mismos,

6 -~ Perfeccionamientos, segin reivindicaciomes-de 1

a 5 caracterizados porque a cada extremo se provéen dos ca
jas de membranas iguales y simétricas, en cada una de las
cpales hay un tabique interior divisorio, en cuyo centro

va un corto tubo; yendo estos tubos cerrados por medio de
unas placas situadas ante los mismos, gue actian a menera

de vdlvulas, y que se hallan impulsadas y mantenidas en pd

gicién mediasnte unos muelles blandos, dentro de sus cajas
correspondientes.

7 - Perfeccionamientos, segin reivindicaciones de
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desplaza haciz un lado, por ejemplo a la derscha, el dg-—-—

terminado fluido que se halla en la caja de membrana del
mismo lado, se ve forzado a pasar una 1fnsa de resisten—-
cia, resultando como consecusncia, un movimiento retrasa-
do de dicha vdlvula; sucedisndo lo propio cuando el des—-
plazamiento se verifica hacia el otro lado, con la vélvu~-
la correspondiente al mismo.

8 - Perfeccionamientos, seglin reivindicaciones de 1
a 7 caracterizados porque cuando la viga o tirante se acer
ca a la posicién horizontal, hace que actien los resortes
o muelles, antes citadbs, del mismo lado y, debido a ello,
1la v4lvula correspondients, se ve impulsada répidamente hﬂ
cia atrds, ya que no hay resistencia contra el reflujo del
fluido de controd, originado por el movimiento de la placg
de dicha vdlvula, mediante. una especie de egrafes; siendo
el muelle correspondients lo suficientemente blando para
que la placa sea movida fécilmente por el flujo del fluidg

9 - Perfeccionamientos, segin reivindicacionsw de 1
a 8 caracterizados porque retrocediendo la vdlvula répida
mente a su posicién media, puede ser, asimismo, esgtimulad
mediante la accidn de unos cilindros provistos an cada la-
teral del aparato; expulséndose el aceite de los mismos
a través de unas lineas de conduccién y pasando por unas
resistencias previstas al efecto; obteniéndose como resul-
tado una diferencia de presidn entre los pistones de los
cilindros laterales, antes citados, originando una fuerza
de impulso hacia atrds, de la védlvula correspondisnte, ha-
cia su ppsicidén media, igual que hacen los muslles de los
referidos cilindros.

10 - Perfeccionamientos, segin reivindicasciones de

1 a 9 caracterizados porque el fdcil control de las antes
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citadas resistencias, constituye una ventaja; y retroce-
diendo la vdlvule de esta manera scelerada, antes de la
posicidn horizontal de la viga o tirante, ésta no oscila
cuando se ajusta a esta posicidn; y, consecuenteménte, la
velocidlad del aceite fluyendo fuera de los cilindros Ge--
pende de la inclinacién de la viga o tirante citados; y
cuando ésta se aproxima a la horizontal, disminuye la veld-
cidad de paso de aceite; y la consecuencia es que cuando
se eleva a velocidad pequefla, la inclinacién de la viga
de ajuste es también pequefia, lo que tiene gran importan-
cia para cierta clase de cargas.

11 - Perfeccionamisntos, segdn reivindicaciones de
1alo caracterizados por el hecho de que mientras se ajus
tan los mecanismos descritos, el gancho de la grua tiene
un movimiento relstivo en direccién vertical; y para evi--
tar inconvenientes cuando el operador de ls grds no ve 1la
carga, es convenlente que el gancho de ls misma no se desg-
place verticalmente, mienyras en d aparato, el mecanismo
descrito se ajusta en si; lo cual puede realizarse median-
te un pequefio desplazamiento vertical del gancho de la ci-
tada grds, que preceds z la elevacidn real de la carga,
utilizando el peso de ésta mediante una ligera salida de
de los vdstagos del o de los cilindros, en una brove carrel
ra predeterminada, tras lo cual son cerrados automética--
mente, fluyendo fuera el aceite bajo presidén almacedndose
en su acimulsdor de energfa correspondiente, utilizdndose
la misma, por medios adecuados, hasta ajustar el mecanis-
mo mientras la grda se halle inmévil em posicidn vertical
tras haber elevado la carga un pequefio recorrido.

12 ~ Perfeccionamientos, segin reivindicacionss de
1 a 11 caracterizados porque uno de los cilindros puade

ser completamente extraido, realizdndose sl ajuste median-




435

440

445

450

455

460

465

-16-

te 61 otro cilindro.

1% - Perfeccionamientos, segin reivindicaciones de

1 a 12 caracterizados porque es factible extrasn ambos ci+

1indros hasta la mitad, llensndo el acumulador y cerrédn-
dolos seguidamente, efectudndose luego el ajuste mediante
unos antivdstagos laterales de los cilindros; siendo fsc~-
tible lograr el mismo sfecto automdticamente por medios
mecédnicos.

14 - Perfeccionamisntos, segin reivindicaciones de
1 a 13 caracterizsdos porque en caso de que el centro de
gravedad se halle situsdo siempre en una direccién, sdélo
ge precisa de un cilindro, situdndose un contrapeso en el
extremo opuesto propio de la viga.

15 - Perfeccionamientos, segiin reivindicaciones de
1 a 14 caracterizados porqus cuando Lo se prscisa de una
gran exactitud de alineamiento son omitibies los érganos
de retardo y aceleracién antes descritos, asi como tambidy
son omisibles si se dispons de un control manual; pero pa
ra retocedsr el sparato a su ppsicidn inicial de precisa
del acumulador ds energia.

16 - Perfeccionamientos, segin reivindicaciones de
1 a 15 caracterizados porqui;el peso de las cargas varia
escasamente, pueden omitirsé'las v4lvulas de reduccién de
presidn para hacer la velocidad de ajuste independiente
del peso de carga.

17 = Perfeccionamientos, segln reivindicaciones de
1 a 16 caracterizados porque la viga o tirante pusde lle-~
var uno o dos de los ecilindros mencionados.

18 ~ Perfsccionamientos, segin reivindicacionss de

1 a 17 caracterizedos porqus la viga, para caso de rail

inclinado tiene una posicidén normal inclinsda, con la car+

g2 en uno de sus exiremos y el contrapeso en el oiro y pat

]
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ra colocar la carga en el punto de suspensidn de la viga ¢
tirante segdn la invencién, se lleva hacia atrds, desde SI
posicién de arranque, lo cusl es factible de realizar so-
470 lamente haciendo uso de la carga, que en este caso en un
acunulador de ensrgfa potencial.

19 - Perfeccionamientos, segin reivindicacién 18
caracterizados porgue en este caso el punto de suspensién
se desplaza en un pequefio recorrido hacia el extremo Co=--
475 rrespondiente de la viga y entonces el gancho de la grda
tira hacia arriba dando origen z que dicha viga oscile hat
cia la horizontal, y haciendo posible que el punto de sust
pensién se desplace & su posicién de arranque; ¥ dsspués
de bajar el gancho de la grda, la viga oscila a su posi--
480 cién original, pudiéndose soltar la carga y el punto de
suspensidn puede volver a colocarse en su lugar primitivo

20 - Perfeccionamientos, segin reivindicaciones ge
1 a 19 caracterizados por el hechp de que la presencia de
dos cilindros en la citada viga permite desplazar el con-
485 trapeso en ambas direcciones.

291 - Perfeccionamientos, segin reivindicaciones de
1 a 20 caracterizados por el hecho de que en deteminados
casos s conveniente que el mecanismo y la carga se hallen
ajustados en una posicidn no horizontal, cuando el lugar

490 de descarga presenta um plano inclinado y la carga debs

ir paralela al mismo, lo cual se consigue por medios autos
méticos o manuales, utilizando drganos ranurados cowo a
manera de gufas, mediante los cuales el elemento de equi-
1ibrio de hallard influenciado, aparte de los medios de
495 nivelacién, para conseguir una derinacién a la horizontal}
22 ~ Parfsccionamientos, segin reivindicaciones de 1
a 21 carascterizados porque la fuerza externs de control es

factible que sea mds fuerte que 1la interna, tendisndo &
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a la posiecidn horizontal; © bien dichg fuerzs externa det

control puede ejercerse DOr separado de 15 interna; ¥y des-
pués,ajustar 1s carga; el elemento de control ha de blp--
Quearse con mediog preferentemente autométicos, de los que
ya &e han descritop.

24 - Perfeccionamientos, segin reivindicaciones de 1

23 caracterizados borgue se introduce o Se saca una carga

quier puhto gel mismo y, adicionalmente, medios de seguri-
dad para evitar ajusteg ne deseables.
25 - Perfeccionamientos, segin reivindicaciones de 1

a 24 caracterizados yor e] hecho de que ge brovée un elevs-

ciona un mecanismo que Comprende mediog para tomar up be~
SC ¥ medios pars levantario répidamente, dentro de ig cu-
bierts Yy 8i es Decesario, mediog bara asegurar up ajuste

no deseable de 1g targa,

26 - PERFECCIONAMIENTOS EN APARATOS PARA ELEVACTION IE
CARG4S HORIZONTALMENTE.
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Todo seglin se describe en la presente memoria, que
consta de diez y nueve hojas foliadas y escritas por una
525 géla cara, con quinientas veintiseis lineas y hoja de di~

bujos que se acompaiia.

Madrid 18 marzo, 1968,
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